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AVERTISSEMENTS ET MISES EN GARDE

| DEFINITIONS

Lisez ce manuel au complet avant l'installation, la mise en service, la maintenance ou

I'inspection de I'unité GPD506/P5. Dans ce manuel, les DEFINITIONS s'inscrivent dans deux
classes : “ AVERTISSEMENT " ou “ ATTENTION ".

A AVERTISSEMENT _ Indique une situation potentiellement dangereuse qui

peut, si elle n'est pas évitée, provoquer la mort ou des
Iésions graves,

& ATTENTION — Indique une situation potentiellement dangereuse qui peut, si elle
n'est pas évitée, provoquer des blessures légéres et des dégats
matériels. Elle peut également étre utilisée pour indiquer des
pratiques non sécuritaires.

IMPORTANT — cConstitue une déclaration de politique de la société liée directement ou
indirectement a la sécurité du personnel ou a la protection du matériel.



SOMMAIRE DES AVERTISSEMENTS ET DES MISES EN GARDE

&\ AVERTISSEMENT

YASKAWA fabrique des composants et des piéces qui peuvent étre utilisés dans une vaste
gamme d’applications industrielles. La sélection et I'application des produits YASKAWA est la
responsabilité du concepteur de I'équipement ou de ['utilisateur final. YASKAWA ne pourra
étre tenue responsable de la maniére dont ses produits sont intégrés a la conception finale
du systéme.

Le produit YASKAWA ne devra en aucun cas étre incorporé a un produit ou design ou il
constituera I'unique dispositif de sécurité. Sans exception, toutes les commandes doivent étre
congues pour détecter en toutes circonstances les anomalies de maniére dynamique et de
tomber en panne en toute sécurité. Tous les produits congus pour incorporer un composant
fabriqué par YASKAWA doivent étre fournis a l'utilisateur final accompagnés des mises en
garde et des instructions appropriées concernant I'utilisation sécuritaire du composant en
question. Toutes les mises en garde de YASKAWA doivent étre fournies immédiatement a
I'utilisateur final.

YASKAWA offre une garantie expresse seulement en regard de la qualité de ses produits en
conformité aux normes et aux spécifications du manuel YASKAWA. AUCUNE AUTRE
GARANTIE, EXPRESSE OU IMPLICITE, NEST OFFERTE. YASKAWA n’assume aucune
responsabilité pour les blessures, dégats matériels, pertes ou réclamations découlant d'une
application non indiquée des produits.

&\ AVERTISSEMENT

* |l ne faut pas connecter ou déconnecter le cablage ou effectuer une vérification des
signaux pendant que la source d’alimentation est en marche.

» Le condensateur interne du variateur restent chargés méme apres coupure de
I'alimentation (OFF). Avant tout entretien, coupez I'alimentation vers le variateur pour
empécher les chocs électriques. Attendez au moins une minute apres que la source
d’alimentation a été débranchée et que tous les indicateurs sont éteints.

* Ne soumettez aucune piéce de cette unité a un test de résistance de la tension. Cet
équipement électronique incorpore des semi-conducteurs pouvant étre endommageés par
de hautes tensions.

* Ne retirez pas I'Opérateur numérique ou le couvercle de garniture tant que la source
d’alimentation n’a pas été coupée (OFF). Ne touchez pas les cartes de circuit imprimé
lorsque l'alimentation est en marche (ON).

» Le variateur ne convient pas aux circuits en mesure de fournir plus de 18 000 RMS
amperes symétriques, 250 V maximum (unités de classe 200 V) ou 18 000 RMS
amperes symétriqgues RMS, 480 V maximum (unités de classe 400 V).



&\ AVERTISSEMENT

Ne touchez pas aux composants du circuit tant que 'alimentation d’entrée
principale n’a pas été coupée (OFF). Les DEL d’indicateur d’état et
I'affichage de I’"Opérateur numérique s’éteindront si la tension du bus CC est
inférieure a 50 V CC. Attendez au moins une autre minute de plus.

Il ne faut pas connecter ou déconnecter les fils et connecteurs si
I’alimentation d’entrée principale est en marche (ON).



/\ ATTENTION

Vous devez connaitre votre application avant d’utiliser I'une ou P'autre des fonctions
d’initialisation de n001. Ce paramétre doit étre réglé sur “0”, “1”, “2” ou “3”
pour faire fonctionner unité. (Voir le paragraphe 5.23 de plus de renseignements.)
8 = Valeur par défaut d’origine pour initialisation 2 fils (contact MARCHE
maintenu)
9 = Valeur par défaut d’origine pour initialisation 3 fils (contact MARCHE / ARRET,
momentané)
La saisie d’un des codes d’initialisation rétablit tous les paramétres et raméne
automatiquement le parameétre n007 a “ 1 ”. Si l'unité GPD 506/P5 est connectée
pour la commande a 3 fils et que cette constante est réglée sur “ 8 ” (initialisation
de la commande a 2 fils), le régime du moteur peut s’inverser SANS COMMANDE
DE MISE EN MARCHE. Il peut en résulter des dégats matériels ou des blessures.

Lorsque la fonction de redémarrage automatique de I'unité est programmée
(n060 =“1”-“10"), il se peut que le moteur redémarre sans avertissement — ce
qui peut entrainer des blessures.

Le paramétre n012 doit étre réglé sur la tension de moteur appropriée.

Le céblage doit étre effectué uniquement par des techniciens qualifiés.

Toujours mettre a la terre I'unité GPD 506/P5 au moyen de la borne de terre (==). Voir le paragraphe
1.4.3, “Mise a la terre .

Assurez-vous que la tension nominale de I'unité correspond a la tension d’arrivée.

Ne connectez jamais les bornes de sortie du circuit principal T1, T2, et T3 au bloc d’alimentation du
circuit principal CA.

Tous les paramétres ont été réglés en usine. Ne les changez pas inutilement.

N’effectuez pas de “HIPOT ” ou de test de résistance de la tension sur les composants de I'unité GPD
506/P5. Le matériel utilise des semi-conducteurs qui sont vulnérables aux hautes tensions.

La carte de circuit imprimé de commande utilise des circuits intégrés CMOS qui peuvent facilement
étre endommageés par I'électricité statique. Utilisez des procédures de décharge électrostatique
lorsque vous manipulez la carte de circuit imprimé de commande.

Toute modification du produit par 'utilisateur n’est pas la responsabilité de Yaskawa et annulera la
garantie.

-iv-



/N\ATTENTION

Le paramétre n012 doit étre réglé sur la tension de moteur appropriée.

IMPORTANT

Certaines illustrations du manuel sont présentées sans couvercle de protection et sans protecteur
afin de fournir plus de détails. Assurez-vous que tous les couvercles et les protecteurs sont remis en
place avant d'utiliser ce produit.

Le présent manuel peut étre modifié au besoin en raison d’améliorations, du produit ou de
modifications aux spécifications du produit.

Si votre manuel a été endommagé ou perdu, vous pouvez en commander un autre en
communiquant avec le notre site Web a I'adresse www.drives.com.

Toute modification du produit par l'utilisateur ne reléve pas de la responsabilité de Yaskawa

et annulera la garantie.
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Procédures de démarrage simplifiées de 'unité GPD506 /P5

Cette procédure vous guide étape par étape dans l'installation, la programmation et l'utilisation de
I'unité GPD506 /P5. Elle souligne plusieurs configurations d’installation courantes.

INSTALLATION

1. Assurez-vous que les plaques signalétiques de la source de tension d’entrée, du moteur et de
I'unité affichent 230 V, 460 V ou 575 V. D’autres tensions peuvent étre utilisées mais
requiérent une programmation spéciale.

ATTENTION : Vérifiez que la tension d’entrée correspond a celle figurant sur la plaque
signalétique de I'unité AVANT d’appliquer I’alimentation, au risque de provoquer de
sérieux dégats matériels.

2. Montez 'unité sur une surface verticale en prévoyant suffisamment d’espace pour I'aération
(4,7 pouces en haut et en bas, 1,2 pouce de chaque c6té).

3. Retirez le couvercle avant, montez le conduit sur la plaque inférieure et connectez les fils
d’alimentation et de terre tel que montré.
ATTENTION : ASSUREZ-VOUS DE CONNECTER L’ALIMENTATION D’ENTREE AUX
BORNES L1, L2, ET L3 SEULEMENT, AU RISQUE DE PROVOQUER DE SERIEUX
DEGATS MATERIELS. CONNECTEZ LE MOTEUR AUX BORNES T1, T2 ET T3 SEULEMENT.

SCHEMA DU CABLAGE D’ALIMENTATION

GPD506V-A003 4 GPD506V-A068 (CIMR-P5M20P41F a 20151F)
GPD506V-B001 a4 GPD506V-B034 (CIMR-P5M40P41F a 40151F)
CIMR-P5M51P51F & 51600F

HEEEEEEEEEE

Témoin de
—t— Remarque : La configuration exacte charge

H des bornes peut varier
ALIMENT i, .
ATION i selon la capacité

D'ENTRE ,_\ nominale de I'unité.
E H
TRIPHAS =
EE fila la ©)
— connexion de terre

GPD506V-A003 & GPD506V-A068 (CIMR-P5M20P41F a 20151F)
GPD506V-B041 &4 GPD506V-B302 (CIMR-P5M40181F a 41600F)

PP E] 3
SEIE
L

L1 g L1 L2 §L21 L31 T2 T3 Té’cfr?grig ede

56 1) ) <) [S] [S) [@) [©

ALIMENT Iy
ATION
DENTRE —

E
TR'PHAS @ Remarque : La configuration exacte MOTEU R
EE filala 4 des bornes peut varier
= connexion de terre selon la capacité

= nominale de l'unité.

-iX -



4. Remettez en place le couvercle et appliquez une alimentation d’entrée — I'opérateur
numérique indique “ Fréquence Réf. 00.0 Hz ”; les DEL DRIVE, SEQ, REF et STOP sont
allumées. Appuyez sur le bouton LOCAL / REMOTE Les DEL SEQ et REF LED devraient
s'éteindre. Appuyez et maintenez enfoncé la FLECHE VERS LE HAUT jusqu’a ce que
I'affichage indique “ 6.0 Hz ", et appuyez ensuite sur ENTER. Appuyez sur le bouton RUN et
notez la direction de la rotation du moteur. Si la rotation est incorrecte, coupez I'alimentation,
attendez que le témoin de charge s’éteigne et inversez les fils des bornes T1 et T2. Remettez
en place le couvercle avant et appliquez I'alimentation d’entrée.

5. Opérateur numérique
Pour accéder a I'affichage de *“ démarrage rapide ", appuyez sur le bouton DSPL jusqu’a ce que
I'affichage désiré apparaisse. Utilisez la FLECHE VERS LE HAUT et la FLECHE VERS LE BAS
pour modifier la valeur, et appuyez ensuite sur le bouton ENTER .

DRIVE FWD REV REMOTE
. . SEQe e REF

Pour accéder a un parametre, appuyez sur le bouton DSPL jusqu acequele —
mot “ parametre ” s’affiche dans la partie supérieure gauche de I'écran. 01= 0.00 Hz.
Utilisez la FLECHE VERS LE HAUT et la FLECHE VERS LE BAS j jusqu 'ace
que le numéro du parametre désiré s'affiche dans la partie droite de I'écran,
puis appuyez sur ENTER. Utilisez la FLECHE VERS LE HAUT et la
FLECHE VERS LE BAS pour modifier la valeur, et appuyez ensuite sur le DIGITAL OPERATOR V0P
bouton ENTER . S

Avant que I'unité puisse accepter une commande RUN, la DEL de l'unité doit L A Vv
étre allumée. Appuyez sur DISPL jusqu’a ce que la DEL de I'unité s’allume.
Pour plus de renseignements sur I'opérateur numérique, voir la section 4. Reser

6. Cablage des bornes de commande — Coupez 'alimentation et attendez que le témoin de
charge s’éteigne avant d’effectuer les connexions aux bornes de commande. Le céblage de
commande devrait étre de calibre 16 a 20 AWG. Le cablage de commande devrait étre
blindé, avec un fil de garde .
connecté a la borne Bornes de commande du GPD506/P5
E(G) et 'autre extrémité du
fil de garde laissée ouverte.

Tel gu’indiqué a droite, on

retrouve deux bornes SC qui
sont fournies pour le ®®®®®®®®®®®®®®®®®®®
cablage. O [51]52]53]5c[sc[54]55]s | FV] FIFS|Felamacimi]ziamE MR

7. Choisissez une configuration dans le tableau 1 ci-dessous. Chacun des exemples
présentés comporte un schéma de cablage de commande, une explication du fonctionnement
et toutes les programmations nécessaires.

O

Tableau 1 : Exemples de configurations de l'unité

Source de Source de Exemple
séquence* référence* Description Page
(marche/arrét) (régime du moteur)
Opérateur Opérateur Cette méthode ne nécessite aucune connexion de cablage de Exemple 1
numérique numérique commande a l'unité. Elle est souvent utilisée au cours du (page iii)
démarrage de l'unité.
. Cette méthode est la méme que celle de I'exemple 2, mais la Exemple 2
2 fils 4-20 mA AfA : 5 A )
référence est fournie par une source a distance (p. ex., (page iv)
automate programmable) de 4 — 20 mA.
Potentiométre | Cette méthode est la méme que celle de I'exemple 3, mais une | Exemple 3
3 fils de vitesse commande de vitesse a distance (potentiomeétre) est utilisée. (page V)

*Pour une explication détaillée sur la séquence et la référence, voir la page vi de ce document.



Exemple 1 : Séquence et référence fournies par I'Opérateur numérique

FS S1
GPD506/P5
Schéma du cablage de commande 52
01= 0.00 Hz.
S4
E(G) S5

= = se
FI ":@@M
=

SC

Aucun cablage de commande requis

Lorsque I'unité est paramétrée avec la séquence et la référence fournies par I'opérateur numérique, celle-ci est
commandée localement (mode “ local ”). Le mode local est souvent utilisé au cours du démarrage pour vérifier le
fonctionnement du moteur, la rotation, etc. Lunité peut étre placé temporairement en mode local en appuyant tout
simplement sur la touche LOCAL / REMOTE. Si l'unité est en mode local, les DEL SEQ et REF LED sont éteintes. Si
I'alimentation est coupée et rétablie, I'unité passe en mode “ a distance ”, les DEL SEQ et REF LED s’allument.

L'unité peut étre programmée de facon a ce qu’elle passe au mode local (voir le tableau 2 ci-apres) méme si
I'alimentation est coupée.

FONCTIONNEMENT :

« Laréférence de fréquence est programmée dans l'affichage a démarrage rapide “ Fréquence Réf. ".
¢ Lunité peut étre démarrée en appuyant sur la touche RUN de I'opérateur numérique.
» Lunité peut étre arrétée en appuyant sur la touche STOP de I'opérateur numérique.

* Quel que soit le régime, la direction du moteur peut étre changé en modifiant I'affichage “ Forward/Reverse ".

Tableau 2 : Programmation requise pour le mode “ local ”

Parametre Affichage Description
n001 Mot De Passe 3 Permet d'accéder a tous les paramétres de l'unité.
n002 Sél Mode Opé Ce parametre définit la séquence (marche/arrét) des unités et la référence
SEQ=0OPR REF=0PR |(régime du moteur) fournies par I'opérateur numérique (mode local).
Affichage a Courant Nom Mot Entrez I'intensité maximale du moteur (tel gu’indiquée sur la plaque
démarrage rapide XX A signalétique du moteur).
Affichage a Fréquence Réf Entrez dans ce paramétre le régime de moteur que vous désirez.
démarrage rapide XX Hz
Affichage a Avant/Arriere Dans cet affichage, la direction du moteur peut étre modifiée quel que
démarrage rapide soit le régime.

- X -



Exemple 2 : Séquence a distance (2 fils) et référence a distance
(4 — 20 mA)

Source externe 4-20 %FS 51 <L 0?}2 Vers l'avant
mA FWD
OFV GPDSOGIPS s2 (K”Q) Vers l'arriere
+) ) Schéma du cablage de commande d "
REV
SFC S3
ANALOGIQUE Froqueney et -
COMMUN
S4
i _Fil de garde orae
mgHrE(G) S50
S6 ¢
Fil de garde (terre) a la
SFI — borne E(G)
Fréquence de
référence 4-20 mA
SC (

Cette configuration est utilisée lorsque les signaux de marche et d'arrét et la référence de fréquence sont fournis par
une source a distance, p. ex., un automate programmable. Elle peut étre utilisée avec un interrupteur maintenu
lorsque I'on désire que I'unité redémarre au rétablissement de I'alimentation. Elle ne devrait pas étre utilisée lorsque la
sécurité du personnel intervenant pourrait étre menacée par un redémarrage.

FONCTIONNEMENT :

« Fermez (K1) pour un régime vers I'avant.

» Fermez (K2) pour un régime vers l'arriére.

« Si (K1) et (K2) sont fermés, I'unité s’arréte et le message d’erreur suivant s'affiche : “ EF Faute Ext.".

» Laréférence de fréquence est proportionnelle au niveau de signal a la borne FI. 4 mA = 0 Hz, 12 mA = 30 Hz et
20 mA = 60 Hz.

» Silatouche LOCAL / REMOTE est appuyée, I'unité se comportera tel qu'indiqué dans I'Exemple 1.

Tableau 3 : Programmation requise pour la séquence (2 fils) a distance et la référence a distance (4-20 mA)

Parameétre Affichage Description

noo1 Mot De Passe 8 Lunité effectue une réinitialise}Fiqr? 2_ fils. ) )
ATTENTION : Cette valeur réinitialise tous les parametres a leurs
réglages d’'usine d’origine (tous les réglages précédents seront perdus)
Des que I'unité termine la réinitialisation, ce parametre affiche une

valeur de 1.
n001 Mot De Passe 3 Aprés avoir effectué la réinitialisation, le paramétre de mot de passe affiche
1. Changez-le pour 3 pour accéder a tous les parameétres de 'unité.
n043 SélFctEntAnalog Ce paramétre définit la borne FI comme référence de fréquence.
FV=AUX FI=MSTR
Affichage a Courant Nom Mot Entrez I'intensité maximale du moteur (tel gu’indiquée sur la plaque
démarrage rapide XXA signalétique du moteur).

REMARQUE : Des que les réglages susmentionnés ont été effectués, les DEL DRIVE, SEQ, REF et STOP
s'allument.
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Exemple 3 : Séquence a distance (3 fils) et potentiometre de vitesse

(PB1)
_[_ Marche
Optonre GPD506/P5 s1 o o
Pot. ajust. Schéma du cablage de commande ~ MARCHE B2 .
(R2) s2 Arrét
FS ARRET (S1) ., Versravant
g
23K +15VDC s3 & o
VERS L’AVANT/ Vers l'arriére
VERS L'ARRIERE
2.5KQ REFERENCE DE sS4
P;)é;/)it :(I)?\E/%%ENCE 0-
FC S5 Fil de garde (terre) a la

-+* | ANALOGIQUE borne E(G)
COMMUN —_
EG) oseL enter S6
oo
renore | AL N

Fl sSC

Cette configuration est idéale lorsqu’une personne plutdt qu’un contrbleur externe (automate programmable, relais, etc.)
commande l'unité. Les deux potentiomeétres (R1) et (R2) devraient avoir une valeur de résistance entre 2 000 Q et 3 000
Q et autoriser au moins 1 watt. Le potentiomeétre d’ajustement est optionnel, mais sans celui-ci, le potentiometre de
vitesse manuel fournira une sortie de 10 V (60 Hz) a seulement deux tiers de sa rotation.

FONCTIONNEMENT :

» Appuyez momentanément sur le bouton-poussoir (PB1) pendant que le bouton-poussoir (PB2) est fermé pour faire
démarrer l'unité. Il nest PAS nécessaire de maintenir le bouton-poussoir (PB1) enfoncé.

* Ouvrez le bouton-poussoir (PB2) a tout moment pour arréter I'unité.

* Si l'interrupteur (S1) est ouvert, I'unité fonctionne en régime vers I'avant. Si I'interrupteur (S1) est fermé, I'unité
fonctionne en régime arriere. Linterrupteur (S1) peut étre opéré pendant que I'unité fonctionne a n'importe quel
régime.

« La référence de fréquence est proportionnelle au niveau de signal de la borne FV.
OV=0Hz,5V=30Hzet10V =60 Hz.

* Sila touche LOCAL / REMOTE est appuyée, |'unité se comportera tel gu'indiqué dans I'Exemple 1.

Tableau 4 : Programmation requise pour la séquence (3 fils) a distance et la référence de potentiométre de vitesse
Paramétre Affichage Description

noo1 Mot De Passe 9 Lunité effectue une réinitialisation 3 fils.
ATTENTION : Cette valeur réinitialise tous les paramétres a leurs
réglages d’'usine d’origine (tous les réglages précédents seront perdus)
Dés que l'unité termine la réinitialisation, ce parameétre affiche une

valeur de 1.
n001 Mot De Passe 3 Aprés avoir effectué la réinitialisation, le paramétre de mot de passe affiche
1. Remplacez-le par 3 pour accéder a tous les paramétres de l'unité.
Affichage a Courant Nom Mot Entrez I'intensité maximale du moteur (tel qu'indiquée sur la plaque
démarrage rapide XXA signalétique du moteur).

REMARQUE : Dés que les réglages susmentionnés ont été effectués, les DEL DRIVE, SEQ, REF et STOP
s'allument.

Aprés avoir terminé la programmation, le potentiométre d’ajustement doit étre étalonné. Appuyez sur DSPL jusqu’a
ce que “ Fréquence Réf. ” s’affiche. Vérifiez que les DEL SEQ et REF sont allumées. Tournez le potentiometre de
vitesse (R1) jusqu’a sa valeur maximale. Réglez le potentiomeétre d’ajustement (R2) pour que I'affichage

“ Fréquence Réf. ” indique une valeur entre 59,99 Hz et 60,00 Hz. L'étalonnage du potentiométre d'ajustement est
terminé.
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Définitions

Séquence — signifie la méthode utilisée pour faire démarrer et arréter I'unité, et pour indiquer la
direction du régime. Lorsque la séquence provient de I'opérateur numérique (localement), l'unité
est mise en marche et arrétée a I'aide des touches “ RUN ” et “ STOP ” de I'opérateur numérique,
et la direction est fournie en appuyant sur la touche “ FWD/REV ”. La séquence peut également
provenir des bornes de commande (a distance) de 'unité utilisant une commande a deux ou trois
fils. La séquence fournie a I'unité ne nécessite PAS de tension externe pour les activer.
Plut6t, les fermetures de contact (interrupteurs, contacts de relais ou circuits de collecteur
ouvert) activent les entrées de séquence. D’autres sources de séquences sont disponibles.

Séquence deux fils — utilise un interrupteur ou un contact de relais “ maintenu ”. Elle
est utilisée pour des applications ou il est souhaité que l'unité redémarre au
rétablissement de I'alimentation. Elle ne devrait pas étre utilisée lorsque la sécurité du
personnel intervenant pourrait étre menacée par un redémarrage. Cette méthode est
généralement réservée aux ventilateurs et aux pompes autonomes, ou lorsqu’un

autre contréleur gére le redémarrage. La direction est commandée en maintenant une
commande de régime vers I'avant ou de régime arriere.

Séquence trois fils — utilise “ momentanément ” des boutons et des interrupteurs. Cette
combinaison de commandes émule la commande de démarrage 3 fils classique. La
fermeture momentanée d’un interrupteur de marche

normalement ouvert enclenche le mode MARCHE de —|—Marche

S1

I'unité (linterrupteur ARRET doit étre fermé ou l'unité MARCHE
n‘acceptera pas la commande RUN momentanee). Une Arrét
ouverture momentanée d’'un interrupteur ARRET S2

normalement fermé enclenche le mode MARCHE et ARRET

entraine 'arrét de 'unité. La séquence trois fils

est utilisée la ou il serait dangereux de redémarrer
l'unité aprés une interruption de courant. Cette méthode
nécessite un redémarrage intentionnel du fait que la Séquence 3 fils
commande RUN est enclenchée immédiatement aprés

coupure de l'alimentation. La direction est déterminée par une autre fermeture maintenue
de contact (fermé = arriére).

SC

Référence — La référence de fréquence indique a l'unité a quel régime tourner. Il existe
plusieurs options de source pour la référence de fréequence. Premiérement, la référence de
fréquence peut étre fournie par I'opérateur numérique (localement). C’'est-a-dire, le régime du
moteur peut étre sélectionné a l'aide du clavier. Deuxiemement, la référence de fréquence peut
provenir d’un signal analogique (a distance), p. ex., 0 a 10 volts CC. Quand 0 volt est fourni a
l'unité, le régime de I'unité est de zéro. Quand 10 volts sont fournis a l'unité, celle-ci tourne a
plein régime. Avec toute tension intermédiaire, I'unité tournera a la fréquence correspondante
(2,5V CC =25 % régime = 15 Hz). D’autres sources de référence sont disponibles.

Commande locale — signifie que la séquence et/ou la référence est fournie par I'opérateur
numérique. Si la référence est fournie par 'opérateur numeérique, la DEL REF est éteinte. Si la
séquence marche/arrét est fournie par 'opérateur numérique, la DEL SEQ LED est éteinte.

Commande a distance — signifie que la séquence et/ou la référence est fournie par les bornes
de commande. Si la source de référence doit étre fournie par la borne FV ou FI, la DEL REF
s’allume. Si la séquence marche/arrét est fournie par les bornes (commande 2 fils ou 3 fils), la
DEL SEQ s’allume.
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REFERENCE RAPIDE POUR LES PARAMETRES DE L’'UNITE GPD 506/P5 (REGLAGE D’USINE)

N° DE REGLAGE REGLAGE| REF. N° DE REGLAGE REGLAGE| REF. N° DE REGLAGE REGLAGE| REF
PARAMETRE USINE () UTILIS. UTILIS. | PARAM. PARAMETRE USINE &) UTILIS. | PARAM. PARAMETRE USINE 6) UTILIS. | PARAM.
n001 1 5.23 n034 Moteur STD / 8 Min (1) 5.26 n076 2.0 Désactivé (0) 160 5.20
n002 SEQ =TRMREF=TRM (3) p. A1-1 n035 Continuer Opérer (3) p.A1-5 n077 5.21
n036 Marche Arr (2F) (0) 5.19 n078 521
230.
<z§8v°> no79 0.10.00.0 521
ou n037 Faute Ext (2) 5.19 n080 519F
460.0 n038 RAZ Faute (4) 519 n081 519F
. i 519
n003 (460V) 5.28B n039 Multivesse 1 (10) 082 Désacivé (0) 7 Note 4
ou n040 Multivesse 2(11) 5.19 n083 Désactivé (0) 529
575.0 n041 Faute (0) 5.20 084 522A
(575 w n042 En Opération (1) 5.20
n085 1.001.010.0 5.22E
é n086 5.22F
foo Arrét Rampe (0) 525 1043 | FV=MSTR FI=AUX (0) 5.1 s ol
n005 Rotation HOR (0) p. A1—1 n044 4-20mA (1) 511
noos Sens inv actif (0) p-A1-2 no4s FREF Mémorisée (0) 5.14 n08s 0.00 100 Désactivé (0) 522F
no7 Activé (1) Activé (1) p. A2 nog9 Zzzzch;
lisé p.A12 nogo .
2888 Enter lisé (1) p.A1-2 n046 Non Détecté (0) 80 513
n047 100 5.13 n091 0 1.0 Caract normal (0) 5.22F
n010 1 5.28A n048 5.10 ﬂggg 5‘2& <132
n p. Al-
n011 60.0 (Note 2) 5.28 049 0100 510
230.0 n050 0 5.10 n094 0.00 0.0 Désactivé (0) 5221
(230V) n051 5.10 nogs 5221
ou . N n096 59
n052 Fréquence Sortie (0) 1.00 5.18
460.0 n053 (Note 1) 5.18 n097 (Note 1) 59
n012 60V) p.A1-2 054 o5 1098 712 s
59
. ; 055 Non Détecté () 110 5.07 nog9
:‘—’575\2 n056 (Note 1) 519E n100 1 Activé (0) 59
n057 519E n101 Arrét Roue Libre (1) 516
n013 60.0 (Note 2) p.Al1-2 no58 (Note 1) 519F n102 5.16
ot 3.0 (Note 2) p.pa 3 n059 (Note 1) 517 n103 1=01Hz (0)1 516
n015 17.2 (Note 2) p. At- n060 0 54 104 9600 Baud (2) 516
no016 L5 (Note 2) P. :}-g no61 Ctet. Err Actif (0) 0.0 0.0 54 n105 516
e 115 (Note 2) p'5 2- no62 56 n106 Pas de parité (0) 0.0 5.16
n018 10.0 . n063 56 0107 20 593l
n019 10.01010 52 n064 1.0 Temps Opé. Mot (1) 56 n108 5231
52 K
oot 52 oo 0 e n109 2.0 Désactivé (0) 5231
" : n110 Réarmer MARCHE 5.16.1
n022 0.2 Sec (1) 00.0 53 n067 0500.0 p. A1-9 n111 Ext (0) 5151
n023 5.8 n068 57
n024 5.19B n069 5.7
nl12 6.050 5.16
n025 0.00.00.0 5198 n070 0.0 1.0 Activé (1) 5.7 n113 0 5231
1026 5198 no71 527 nild 5.23.1
n027 5198 n072 5.24
A3-1
n028 0.00.06.0 5198 n073 170 (Note 1) 524 Eﬂg %Zﬁz ;j AL-11
n029 5198 n074 160 (Note 1) 524
n030 515 no75 0.0 5.20
n031 1000 512
n032 (Note 1) (3) 5.12
n033 5.26

(Note 1) Les réglages d’usine peuvent varier selon la capacité nominale de I'unité GPD 506/P5. Voir le tableau A3-1.

(Note 2) La valeur d'origine est relative a la courbe V/f sélectionnée par le paramétre n010.

(Note 3) La valeur du courant nominal du moteur (n033 ) réglée a I'usine est définie selon la capacité nominale de I'unité (voir le tableau
A3-1). Lutilisateur doit programmer ce paramétre selon la FLA courante du moteur utilisé. Voir “ Protection contre la surcharge
thermique ” a la page 5-57.

(Note 4) Seulement effectif lorsque les composants de freinage dynamique sont cablés aux bornes de I'unité; voir 'annexe 6.

(Note 5) Les réglages d’usine sont indiqués sur les opérateurs numériques avec affichage LCD et DEL. Si une valeur unique est
indiquée, elle s’affiche sur les deux affichages. Si du texte suivi d’une valeur entre parenthéses est indiqué, le texte est indiqué
sur I'opérateur numérique LCD et la valeur entre parenthéses sur I'opérateur numérique a DEL.
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Plages de courants et de puissance nominaux

ENTREE COURANT PUISSANCE NOMINALE | UNITE ANTEC. | NOUVELLE UNITE
NOMINALE NOMINAL (120 % OL) MODELE N° MODELE N°
(AMPERES) GPD506V- CIMR-P5M

3.2 0.75 A003, 20P41F

6 1815 A006 20P71F

8 2 A008 21P51F

11 3 A011 22P21F

17.5 5 A017 23P71F

27 7.5 & 10 A027, 25P51F,

2 36 15 A036 27P51F
3 54 20 A054 20111F
0 68 25 A068 20151F
\Y; 80 30 A080 20181F
104 40 A104 20221F

130 50 A130 20300F

160 60 A160 20370F

192 75 A192 20450F

248 100 A248 20550F

312 125 A312 20750F

1.8 0.75 BOO1 40P41F

3.4 182 B0O3 40P71F

4.8 3 B004 41P51F

8 5 B0O08 43P71F

11 7.5 BO11 44PO1F

14 10 BO14 45P51F

4 21 15 B021 4A7P51F
6 27 20 B027 40111F
0 34 25 B034 40151F
\Y; 41 30 B041 40181F
52 40 BO52 40221F

65 50 B065 40301F

80 60 B08O 40371F

96 75 B096 40451F

128 100 B128 40551F

180 125 & 150 B180 40750F

240 200 B240 41100F

302 250 B302 41600F

380 300 B380 41850F

506 350 & 400 B506 42200F

675 500 B675 43000F

35 2 s.0. 51P51F

4.1 3 s.0. 52P21F

6.3 5 s.0. 53P71F

9.8 7.5 s.0. 55P51F

12,5 10 s.0. 57P51F

17 15 s.0. 50111F

5 22 20 s.0. 50151F
7 27 25 s.0. 50181F
5 32 30 s.0. 50221F
\Y; 41 40 s.0. 50301F
52 50 s.0. 50371F

62 60 s.0. 50451F

77 75 s.0. 50551F

99 100 s.0. 50751F

130 125 s.0. 50900F

172 150 s.0. 51100F

200 200 S.0. 51600F
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Section 1. Réception et installation

| 1.1 GENERALITES

Le GPD 506/P5, ci-aprés dénommé “ I'unité ", est une unité moteur CA de haute performance a usage
déterminé et modulateur d’impulsion en largeur a code sinusoidal qui produit une sortie triphasée de
tension/fréquence réglable permettant un contrdle parfait du régime des moteurs a induction a cage les
plus courants. Le dispositif automatique anti-calage et de survoltage empéche les déclenchements
intempestifs en cours de charge ou de régime transitoire de ligne. Lunité ne renvoie aucune distorsion
d’absorption de ligne de tension sur le réseau public et maintient un facteur de puissance de déplacement
qui n'est pas inférieur a 0,98 sur toute sa gamme de régimes.

Correctement installée, exploitée et entretenue, I'unité fournira de nombreuses années de service. Il est
absolument indispensable que les personnes qui exploitent, inspectent ou entretiennent cet équipement
lisent soigneusement ce manuel avant de continuer.

Ce manuel, qui offre essentiellement une description du GPD 506/P5, contient aussi des informations de
base sur le poste de commande opérateur. Pour obtenir des détails sur le mode de fonctionnement des
autres éléments du systeme d’entrainement, reportez-vous aux manuels qui les concernent.

| 1.2 RECEPTION

Lunité a fait I'objet de tests complets en usine. Aprés déballage, comparez les numéros de piéces au bon
de commande (facture). Toute absence ou insuffisance évidente a la réception de I'équipement doit étre
signalée immédiatement au transporteur commercial chargé de la livraison de I'équipement. Vous
pourrez, au besoin, vous faire aider par votre représentant de vente.

Si vous avez prévu de stocker I'unité apres sa réception, conservez-la dans son emballage d’'origine et
rangez-la conformément aux normes de températures de stockage figurant a 'annexe 2.

| 1.3 INSTALLATION PHYSIQUE

Le point d'installation de I'unité est d’une importance capitale si vous voulez bénéficier d’'un rendement et
d’une durée de fonctionnement corrects. Lunité doit étre installée dans un endroit ou elle sera protégée
contre :

 la lumiére solaire directe, la pluie et I'humidité.
* Les gaz ou les liquides corrosifs.
» Les vibrations, la poussiére en suspension dans I'air ou les particules métalliques.

Lorsque vous montez 'unité, soulevez-la par sa base, jamais par son capot avant. Pour que le
refroidissement se fasse correctement et pour la maintenance, installez 'unité sur une surface verticale
plane et ininflammable (mur ou panneau) au moyen des quatre vis de montage. |l doit y avoir un espace
d’au moins 4,7 po au-dessus et au-dessous de I'unité pour permettre le passage de I'air sur les ailettes du
dissipateur thermique. Prévoyez aussi un espace d’au moins 1,2 po de chaque c6té de l'unité.

Lorsque le GPD 506/P5 est installé dans une armoire indépendante sur le sol, prévoyez suffisamment
d’espace pour I'ouverture de la porte, vous assurerez ainsi un volume adéquat d’air de refroidissement.
Assurez-vous que I'air pénétrant dans l'unité est a moins de 113 °F (45 °C) (pour les unités a chéassis
protégé) ou a moins de 104 °F (40 °C) (pour les unités NEMA 1) en ajoutant au besoin un ventilateur ou
autre dispositif de refroidissement. Reportez-vous aux spécifications sur I'environnement a I'annexe 2.
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| 1.4 INSTALLATION ELECTRIQUE

Toutes les connexions de bases (avec Opérateur numérique) sont indiquées sur les figures 1-3 et 1-4.

| 1.4.1 Entrée/sortie du circuit principal |

Complétez les connexions selon le tableau 1-2, les figures 1-3 et 1-4. Adhérez aux directives suivantes :

« Utilisez du fil 600 V a gaine en vinyle ou équivalent. Les calibres et types de fils doivent étre déterminés
par les codes électriques locaux.

« Evitez d’acheminer le cablage d’alimentation & proximité d’équipements sensibles aux parasites
électriques.

« Evitez d’acheminer le cablage d’entrée et de sortie par le méme conduit.

* NE connectez jamais I'alimentation principale CA aux bornes de sortie T1(U), T2(V) et T3(W).

* Ne laissez jamais les fils conducteurs en contact avec des surfaces métalliques. Vous risquez un court-
circuit.

* NE connectez jamais de condensateur de correction du facteur de puissance a la sortie de l'unité.
Consultez Yaskawa lorsque vous connectez des filtres antiparasites a la sortie de I'unité.

« Le calibre des fils doit étre adapté aux circuits de classe |I.

 Lorsque vous connectez le moteur aux bornes de sortie de I'unité, prévoyez un fil de terre séparé. Fixez
solidement le fil de terre au cadre du moteur et a la borne de terre de 'unité. ==

» Lorsque vous réalisez la connexion entre I'unité et le moteur avec un cable armé ou blindé, fixez
solidement I'armature ou le blindage au cadre du moteur et a la borne de terre de l'unité. =

 La longueur du céble moteur ne doit pas dépasser 164 pieds (50 metres), tandis que le cablage du
moteur doit étre acheminé dans un conduit séparé de celui du cablage d’alimentation. Sile conducteur
est plus long, réduisez la fréquence porteuse (voir paragraphe 5.8) et demandez a I'usine de vous
indiquer les méthodes correctes d'installation.

« Utilisez des connecteurs en boucle fermée listés UL ou des connecteurs a boucle agréés CSA
correspondant au calibre des fils sélectionnés. Installez les connecteurs avec I'outil de sertissage
recommandé par le fabricant du connecteur.

calibre de fil borne boucle fermée couple de serrage

AWG mma vis connecteur ACIER CUIVRE
Ib-po N-m Ib-po N-m
20 0.5 M3.5 1.25-35 7.8 0.9 7.0 0.8
18 0.75 M4 1.25-4 13.0 1.5 10.4 1.2
16 1.25 M4 1.25-4 13.0 1.5 10.4 1.2
1 ) M4 2-4 13.0 1.5 10.4 1.2
M5 2.5 26.1 2.9 3.1 0.4
M4 35-4 13.0 15 10.4 1.2
12 3.5 M5 35-5 26.1 2.9 3.1 0.4
M4 5.5-4 13.0 15 10.4 1.2
10 5.5 M5 55-5 26.1 2.9 3.1 0.4
M5 8-5 26.1 2.9 3.1 0.4
8 8 M6 8-6 40.9 4.6 4.8 05
6 14 M6 14-6 40.9 4.6 4.8 05
4 22 M8 22-8 100.0 113 117 1.3
M8 38-8 100.0 11.3 117 13
2 38 M10 38-10 182.6 20.6 21.4 2.4
1/0 60 M10 60 - 10 182.6 20.6 21.4 2.4
310 80 M10 80 - 10 182.6 20.6 21.4 2.4
M10 100 - 10 182.6 20.6 21.4 2.4
410 100 M12 100 - 12 313.0 35.4 36.7 4.2
MCM300 150 M12 150 - 12 313.0 35.4 36.7 4.2
MCM400 200 M12 200 - 12 313.0 35.4 36.7 4.2
MCM650 325 M12 325-12 313.0 35.4 36.7 4.2




I Tableau 1-1. Calibres de fil types pour circuit principal* |

SECTION A. 230V
N®MODELE | N° MODELE UNITE CALIBRE DE FIL
NOUVELLEUNITE|  ANCIENNE | SYMBOLE DE BORNE VIS DE
CIMR-P5M GPDS506V- BORNE [ Awg mm?2
20P41F, A003, L1 (R), L2 (S), L3(T),&, 01, 02, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W), M4 14-10 | 2-55
20P71F A006 -
21P51F A008 L1 (R), L2 (S), L3 (T),=, 01, 02, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W), M4 14-10| 2-55
- M4 12-10 [35-55
22P21F AO11 L1 (R), L2 (S), L3(T),, 01, 02, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W), == M4 12-10 |35-55
23P71F A017 L1 (R), L2 (S), L3 (T),&, 01, 02, B1,B2,T1 (U), T2 (V), T3 (W), = M4 10 55
25P51F, A027, L1 (R), L2 (S), L3 (T),=, 01, 02, B1,B2,T1 (U), T2 (V), T3 (W), M5 8 8
27P51F A036 - M5 10-8 | 55-8
20111F A054 L1 (R), L2 (S), L3 (T),, 01, 02, 03, TL (U), 12 (V), T3 (W) M6 4 22
o M6 8 8
20151F A068 [1(R), L2 (S), L3(T),c, U1, 02, U3, TL (U), T2 (V), T3 (W) M8 3 30
- M6 8 8
20181F A080 L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 3 30
L M8 6 14
20221F A104 L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 2 38
-+ M8 6 14
20300F AT30 [1(R), L2 (S), L3 (1), L11, L21, L3, T1 (U), T2 (V), 13 (W) M10 40 100
- M8 4 22
20370F AT60 [I(R), L2 (S), L3 (1), L11, 21, 31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) MI0 |1/0x 2P| 60 x 2P
L M8 4 22
20450F A192 L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M10 [1/0x2P][ 60 x 2P
- M8 4 22
20550F A248 L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M10 |1/0x 2P| 60 x 2P
- M8 3 30
20750F A312 L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), 12 (V), 13 (W) M12  |4/0x 2P |100 x 2P
o M8 1 50
SECTION B. 460V
NeMODELE | N° MODELE UNITE CALIBRE DE FIL
NOUVELLEUNITE| ~ ANCIENNE | SYMBOLE DE BORNE VIS DE
CIMR-P5M GPD506V- BORNE | AWG mm?2
40P41F B0O1 L1 (R), L2 (S), L3 (T),~, 01, 02, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W), - M4 14-10 | 2-55
40P71F, B003, [1(R), L2 (S), L3 (N),c, 01, 02, BT, B2, T1 (), 12 (V), T3 (W), N4 14-10 | 2-55
41P51F, B004, - M4 12-10 [35-55
43P71F BO08
44P01F BO11 L1 (R), L2 (S), L3 (T),&, U1, 02, BT, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W), M4 14-10 | 2-55
o M4 12-10 [35-55

* Vous trouverez les impératifs relatifs aux calibres de fil dans les codes locaux d’électricité.
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| Tableau 1-1. Calibres de fil types pour circuit principal - suite* |

SECTION B. 460 V - suite
N°MODELE | N° MODELE UNITE CALIBRE DE FIL
NOUVELLEUNITE |  ANCEENNE | SYMBOLE DE BORNE VIS DE
CIMR-P5M GPD50GV- BORNE AWG  mm2
45P51F BO14 | L1(R),L2(S), L3(T),, 01, 02, B1,B2,T1 (U), T2 (V), T3 (W), M4 12-10 |35-55
= M4 12-10 |3.5-55
47P51F B021 | L1(R),L2(S), L3 (T),®, 01, 02, B1,B2,T1 (U), T2 (V), T3 (W) M4 8-6 8-14
= M4 8-6 8-14
40111F B027 | L1(R),L2(S),L3(T),®, 01,02, B1,B2,T1 (U), T2 (V), T3 (W) M5 8-6 8-14
= M6 8 8
40151F B034 | L1(R),L2(S), L3(T),, 01, 02, B1,B2,T1 (U), T2 (V), T3 (W), M5 8-6 8-14
= M6 8 8
40181F B041 | L1(R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M6 6 14
— M8 8 8
40221F B052 [ L1(R),L2(S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M6 4 22
= M8 8 8
40301F BO65 | L1 (R),L2(S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 4 22
= M8 8 8
40371F B0SO | L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 3 30
- M8 6 14
40451F B096 | L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 1 50
- M8 6 14
40551F B128 | L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M10 4/0 100
= M8 4 22
40750F B180 | L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M10 | 1/0x2P |60x2P
= M8 4 22
41100F B240 | L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M10 | 1/0x2P |60x2P
= M8 3 30
41600F B302 | L1 (R), L2 (S), L3 (T), L11, L21, L31, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M12 | 4/0x2P [100 x 2P
- M8 1 50
41850F B380 | L1(R),L2(S),L3(T),S,01, 03, T1(U), T2 (V), T3 (W) M16 |MCM650x 2P|325 x 2P
@ M8 1 50
£1 (1), £2 200 (2200), £2 400 (5400) M4 20-10 |05-55
42200F B506 | L1(R),L2(S), L3 (T),®, 01, 03, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M16 |MCM650x2P325 X 2P
- M8 1/0 60
£1 (1), £2 200 (2200), £2 400 (5400) M4 20-10 |05-55
43000F B675 | L1(R),L2(S), L3 (T),®, 01, 03, T1(U), T2 (V), T3 (W) M16 | MCM650x2P325 X 2P
@ M8 1/0 60
£1 (1), £2 200 (2200), £2 400 (5400) M4 20-10 |05-55

* Vous trouverez les impératifs relatifs aux calibres de fil dans les codes locaux d’électricité.
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| Tableau 1-1. Calibres de fil types pour circuit principal - suite* |

SECTION C. 575V
N° MODELE UNITE VIS DE CALIBRE DE FIL
CIMR-P5M SYMBOLE DE BORNE BORNE e 2
51P51F L1 (R), L2 (S), L3 (T),=, 01, 02, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W), M4 14-10 | 2-55
52P21F ==
53P71F L1 (R), L2 (S), L3 (T),=,01, 02, B, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M4 14-10 2-55
= 12-10 | 3.5-55
55P51F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®, 01, 02, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M4 12-10 | 3.5-55
L
57P51F L1 (R), L2 (S), L3 (T),©, 01, 02, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M4 10 5.5
= 12-10 | 3.5-55
50111F L1 (R), L2 (S), L3 (T), =, 01, 02, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M5 10-6 5.5-14
- M6
50151F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®, 01, 02, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M5 8-6 8-14
= M6 10-6 5.5-14
50181F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®,01, B1, B2, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M6 8-6 8-14
50221F = O 10-6 5.5-14
2 (1), £2 (2) M4 14-10 2-55
50301F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®,01, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 6-1/0 14-50
L O 8-2 8-30
21 (1), £2 (s) M4 14-10 2-55
50371F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®,01, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 4-1/0 22-50
= | 8-2 8-30
2 (1), £2 (s) M4 14-10 2-55
50451F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®,01, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 3-1/0 30-50
L O 8-2 8-30
21 (1), £2 (2) M4 14-10 2-5.5
50551F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®,01, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 2-1/0 30-50
= O 6-2 22-30
21 (1), £2 (2) M4 14-10 2-55
50751F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®,01, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M8 2/0-1/0 | 50-60
L O 4-2 22-30
21 (1), £2 (2) M4 14-10 2-55
50900F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®,01, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M10 3/0-300 | 80-150
= O 4-2/0 22-60
21 (1), £2 (2) M4 14-10 2-55
51100F L1 (R), L2 (S), L3 (T),®,01, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M12 300-400 |150-200
-+ O 4-2/0 22-60
21 (1), £2 (2) M4 14-10 2-55
51600F L1 (R), L2 (S), L3 (T),©,01, T1 (U), T2 (V), T3 (W) M12 350-400 |180-200
L O 3-2/0 30-60
21 (1), £2 (2) M4 14-10 2-55

*Vous trouverez les impératifs relatifs aux calibres de fil dans les codes
locaux d’électricité.

O indique que la borne accepte une cosse a pression.
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Tableau 1-2. Fonctions types des bornes et tensions du circuit principal

SECTION A. 230V
FONCTION
N° MODELE NOUVELLE
BORNE UNITE CIMR-P5M 20P41F - 27P51F 20111F - 20151F 20181F - 20750F
N° MODELE UNITE
ANCIENNE GPD506V- A003 - A036 A054 - A068 A080 - A312
L1 (R) Alimentation d’entrée triphasée du circuit principal
:::23 E%) 200 /208 / 220 V & 50 Hz; 200 / 208 / 220 / 230 V & 60 Hz
L11 Circuit principal triphasé
72 L e e alimentation d’entrée
L31 (identique qu'a L1, L2 et L3)
E E\l;)) Sortie CA triphasée vers moteur
T3 (W) Niveau de tension d’entrée 0 V a max.
B1 Bornesunit¢ FD B1etB2)|  ______
B2
@ Bobines de réactance CC (®1 et ®2)
®1 Bornes de bus CC (®@1etc) | Tm====
®2
L T Bornes d'unit¢ FD (® 3et:)| ——————
= Borne de terre (100 ohms ou moins)
SECTION B. 460V
FONCTION
N° MODELE NOUVELLE
BORNE UNITE CIMR-P5M 40P41F - 40151F 40181F - 41600F 41850F - 43000F
N° MODELE UNITE
ANCIENNE GPD506V- B001 - B034 B041 - B302 B380 - B675
L1(R) Alimentation d’entrée triphasée du circuit principal
L2/(S) 380/ 400/ 415 / 460 V & 50/60 Hz
L3 (T)
L11 Circuit principal triphasé
2 e alimentation dentrée | ~ ——————
L31 (identique qu'a L1, L2 et L3)
T1(U) Sortie CA triphasée vers moteur
T2 (V) Niveau de tension d’entrée 0 V a max.
T3 (W)
g; Bornesunit¢ FD (B1etB2) | ~ ——————
© Bobines de réactance
@1 (®tete2y | ——————
@2 Bornes de bus CC (@1 et®)
@@ 1 —————— Bornes unité FD (@3 et ©)
4 (r) Alimentation pour ventilateur
______ de dissipateur thermique :
o000y ¢12£2200 :230 V ca
* £12£2400 : 460V ca
= Borne de terre (10 ohms ou moins)

------ indique que les bornes sont absentes.
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| Tableau 1-2. Fonctions types des bornes et tensions du circuit principal |

SECTION C. 575V

FONCTION
BORNE
CIMR-P5M51P51F a P5SM50151F | CIMR-P5M50181F a P5M50221F CIMR-P5M50301F a P5M51600F
L1 (R) Alimentation d’entrée triphasée du circuit
L2 (S) principal
L3 (T) 500/575/600V a50 Hz /60 HZ
T1 (V) . . .
Sortie CA triphasée vers moteur
T2 (V) ) OB N
T3 (W) Niveau de tension d’entrée 0 V a max.
B1 -
B2 Bornes de résistance DB (B1 et B2) B LT
E)
01 Bobines de réactance (U1 et 2) [Bornes unités FD (01 et -)) (CIMR-P5M50301F a 51600F)
02 Bornes de bus CC (O1let -) Bornes de bus CC (01 et5 )
O )
e O Alimentation pour ventilateur de dissipateur
£2 (4) thermique : £1a42 :600V CA
e Borne de terre (100 ohms ou moins)
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Schémas fonctionnels de configuration du circuit principal 230 V

GPD506V-A003 a -A036
CIMR-P5M20P41F a 27P51F

| =
-00~ ®i i

—_——

GPD506V-A054 a -A068
CIMR-P5M20111F a 20151F

a— /)__ — —

R

J\ L1 (R)

I L2(s)

33

1L3(M

U (T1)
1+ B v (12)
4 W (T3)
lo . = |
v

A
| —
|Ahmemation| Circuit de

:D commande
= (RCC)
| Ventilateur de refroidissement

_

L _

GPD506V-A130 a -A312
CIMR-P5M20300F a 20750F

: - _
' —t a—lﬁo‘\——|

luwr

_ |

|

(Option
DCL)
=00~ -
- S

L3 (T)
@ A4

| ; A 4 _ |

| Alimentation | l::> gcly?qlrjrl:a%e
= (RCO)_ _ _ ‘
= Vefnul[zjiteur de [
{refroidissement

; ‘_(A0113A036 seulement) ! ;

GPD506V-A080 a -A104

CIMR-P5M20181F a 20221F

S~ D

' b

luwr —= Uy o

/I L2(s) d V(T2)
Al m L 4 wm@

L11 T

v

Alimentation

Circuit de
commande

— Ventilateur de (RCC)
¢ refroidissement Ventilateur interne |
| de refroidissement
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u(T1)
/I L2(s) H V(T2)
/I L3(M L 4 W (T3)

T =—

e |
=
|

L = El_{ Aimentaion | ">
= (RCC)
07" J}'g Ventilateur interne |
| Ventilateur de refroidissement de refroidissement

N

Circuit de
commande




Schémas fonctionnels de configuration du circuit principal 460 V

GPD506V-B001 a -B034
CIMR-P5M40P41F a 40151F

(Option
DCL)

Circuit de

v
|
Alimentation |:"> e
= C)
r @_gVenliIa!eur e |
| {} refroidissement |

(B0O08 & B034 seulement)
[ '

GPD506V-B128 a -B302
CIMR-P5M40551F a 41600F

=

‘ l

|
|

lur u (T !
/I L2(S) : V(T2)
+
Ao 4 L 4 W (T3)
/T R S— Z—l
_¢ L11 [ |
L21
L31
| |
‘ = ?iig ﬂ_{Alimemauon| |::> Séﬁﬂa?‘%e ‘
-+ (RCC)
Ventilateur interne de |

T

Ventilateur de refroidissement

refroidissement

GPD506V-B041 a -B096
CIMR-P5M40181F a 40451F

Il Il I
w [N [k
=3 A

Circuit de

n
;::g:)z()—g commande
n

Ventilateur de refroidissement (RCC)
Ventilateur interne |

de refroidissement

Alimentation

.
-

GPD506V-B380 a -B675
CIMR-P5M41850F a 43000F

A
|

U (T1)
1+ - Vv (T2)
4 W (T3)

Allmentanon |:"> Egr%l;rl}a%ed .

(RCC)

T Ventilateur de refroidissement

L

Lorsque vous utilisez une entrée CC comme
alimentation du circuit principal, connectez 460 V ca
aux bornes r et s400 du transformateur d’alimentation
de commande.
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Schémas fonctionnels de configuration du circuit principal 575V

(Option B1 [ B2
DCL)
®1
— -0 —L—E — 1
— ®2 |
L1 (R) U (T1)
L2 (S) _“_+ d V (T2)
L3(T) " 4 W (T3)
N ©
CIMR-P5M51P51F a P5M50151F 13 ¢ |
. . [ ; - \
Lorsque vous utilisez une entrée CC comme |A'"“e”‘a"°" = |ommande
alimentation du circuit principal, connectez - [ Reo) ‘
600 V ca aux bornes r et s du transformateur | @-5( Ventilateur de refroidissement ‘
v
_

d’alimentation de commande. |

TH —

U (T1)

____+ V (T2)

n 4 W (T3)
z.J CIMR-P5M50181F a P5M50221F

Lorsque vous utilisez une entrée CC

N

i

&

E’_(Ahmem" = | Sommane comme alimentation du circuit
commande . .

(RCC) principal, connectez 600 V ca aux

bornes r et s du transformateur

d’alimentation de commande.

L

T Ventilateur de refroidissement

|
|
|
|

U (T1)
Vv (T2)
W (T3)

i

.
&

R " — |
CIMR-P5M50301F & P5M51600F T E_¢ = [orautde
Lorsque vous utilisez une entrée CC ReQ) ‘
comme alimentation du circuit = _ B |
principal, Connectez 600 v ca aux T Ventilateur de refroidissement J

bornes r et s du transformateur
d’alimentation de commande.
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| Tableau 1-3. Fonctions des bornes et signaux du circuit de commandede |

() est offerte au choix

BORNE FONCTIONS DESCRIPTION / NIVEAUX DE SIGNAL
S1 COMMANDE 2 FILS : Signal marche/arrét avant fonctionne a fermé, s’arréte a ouvert (voir
(Voir REMARQUE 1) REMARQUE 2)
COMMANDE 3 FILS : Signal de fonctionnement Fonctionne a fermé (voir REMARQUE 2)
S2 COMMANDE 2 FILS : Signal marche/arrét arriere fonctionne a fermé, s’arréte a ouvert (voir
(Voir REMARQUE 1) REMARQUES 2 et 3)
COMMANDE 3 FILS : Signal d'arrét S’arréte a ouvert (voir REMARQUES 2 ET 3)

S3 Entrée de faute externe Panne a fermé (voir REMARQUES 2 et 3)
Lorsqu'il y a une entrée de faute externe, le relais
de faute de l'unité se déclenche (éteint) et le
moteur ralentit et s’arréte. L'Opérateur numérique
affiche “ EF3 Ext Fault 3.

A DT N Réinitialisation apres une faute a fermé (voir

S4 Entrée de réinitialisation apres une faute (externe) REMARQUES 2 et 3) Lentrée de réinitialisation
aprés une faute réinitialise le relais de faute, si
I'unité est dans un état “ arrété ”. Les signaux
marche/arrét avant et marche/arrét arriére doivent
étre OUVERTS.

S5 Référence régime progressif 1 Actif lorsque fermé (voir REMARQUES 2 et 3)

S6 Référence régime progressif 2 Actif lorsque fermé (voir REMARQUES 2 et 3)

SC Commun d’entrée de commande de séquence Entrée de commande de séquence 0V

pour les bornes S1-S6.

M1 Sortie de contact multifonction (N.O.) Capacité de contact :

M2 On peut disposer d'une fonction sur 18 en réglant le 250 V ca a 1A ou inférieur

parameétre n042. 30V cc a 1A ou inférieur

G Connexion de I'enveloppe blindée des conducteurs de signaux | — — — —

FS Alimentation de référence de fréquence +15 V (alimentation de commande pour réglage de
fréquence : max 20 mA)

FV Entrée analogique de référence de fréquence (tension); | 0 a +10 V/100% (20 K ohms)

entrée auto — peut étre changée manuellement par Voir paragraphe 5.11.
réglage du parameétre n043.

FI Entrée analogique de référence de fréquence (courant); | 4-20 mA/100% (250 ohms)
peut étre changé a entrée de tension par réglage du Voir paragraphe 5.11.
paramétre n044 et état du cavalier J1.

FC Commun d’entrée analogique de référence de fréquence | 0V

MA Sortie de contact multifonction | Fermé pendent une faute »

(N.O./N.F). Capacité de contact :

MB | Une des 18 fonctions est Ouvert pendant une faute | 250 V ca & 1A ou inférieur

disponible par réglage du 30 V cc a 1A ou inférieur

MC paramétre n041. Commun

AM Mon_iteur gnalogique Le courant de Le type de signal analogique (parametre de

multifonction (+) sortie ou la fonctionnement) a a émettre se fait par réglage du

AC Moniteur analogique multifonction | fréquence de sortie | paramétre n052. Sortie du moniteur : 0 & +11V; 2

mA maximum
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REMARQUES :

1. Lorsque les entrées Marche avant et Marche arriére sont toutes les deux fermées pendant plus de 500 ms,
I'Opérateur numérique affiche un code d’alarme “ EF Faute Ext " clignotant, tandis que le moteur (s'il tourne) est
ralenti par I'unité jusqu’a son arrét. Cet état d’arrét n'est pas mémorisé par I'unité (sur 'Opérateur numérique, la
DEL rouge a la touche STOP ne s’allume pas); SI UNE DES ENTREES EST OUVERTE, LE MOTEUR SE
REMET IMMEDIATEMENT EN MARCHE.

2. Les bornes S1-S6 produisent +24 V cc (8 mA max.) et fonctionnent sous configuration Low = True (ON)
lorsqu’elles sont connectées a la borne SC.

Lors de l'utilisation d'un relais pour I'entrée aux bornes S1-S6, utilisez-en un dont les contacts sont extrémement
fiables (pour courant trés faible) avec une capacité égale ou supérieur & 30 V cc et un courant nominal de 100 mA
ou supérieur. Lorsque vous utilisez une entrée transistor (collecteur ouvert), utilisez des transistors dont la
tension nominale est égale ou supérieure a 35 V cc et dont le courant nominal est égal ou supérieur a 100 mA.

3. Ces bornes sont des entrées multifonctions. Les fonctions indiquées sont leurs réglages, basées sur une
réinitialisation 2 fils. Pour les définitions de la réinitialisation 3 fils et autre réglages, voir les descriptions pour les
paramétres des “ bornes a entrées multifonctions " n036 a n040, au paragraphe 5.19.

1.4.2 Mise a la terre

e Lunité doit étre solidement mise a la terre au moyen de la borne de terre du circuit principal. =

» Silunite est installée dans une armoire avec d'autres équipements, le conducteur de terre pour
tout I'équipement doit étre connecté a un point de terre commun a faible impédance a l'intérieur
de I'armoire.

» Le neutre d'alimentation doit étre connecté au point de mise a la terre a l'intérieur de I'armoire.
» Sélectionnez le calibre de fil de terre approprié sur le tableau 1-1.
« Utilisez des fils de terre aussi courts que possible.

* NE connectez JAMAIS le fil de terre en commun avec des appareils a souder ou autre
équipement électrique de haute puissance.

» Lorsque vous utilisez plusieurs unités, mettez-les directement a la terre au point de terre (voir
figure 1-1). NE FORMEZ PAS DE BOUCLE AVEC LES CONDUCTEURS DE TERRE.

+ Lorsque vous connectez le moteur aux bornes de sortie de 'unité, prévoyez un fil de terre
séparé. Fixez solidement un fil de terre au cadre du moteur et a la borne de terre de l'unité. ==

+ Lorsque vous réalisez la connexion entre I'unité et le moteur avec un cable armé ou blindé, fixez
solidement I'armature ou le blindage au cadre du moteur et a la borne de terre de l'unité. -

\ wa

PREFERE NON RECOMMANDE INACCEPTABLE

A. Mise a la terre de trois unités

Correct NON RECOMMANDE

B. Mise a la terre du moteur de I'unité

Figure 1-1. Mise a la terre
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1.4.3 Dispositifs de puissance d’entrée et de sortie auxiliaires

Il ne faut pas utiliser de mécanisme de déconnexion (disjoncteur, contacteur, commutateur de
déconnexion, etc.) pour I'arrét ou la mise en route de I'unité ou du moteur.

Il est possible d'installer un mécanisme de déconnexion pour les arréts d’urgence, bien que cela
risque d’entrainer des pertes au niveau du freinage électrique lorsqu’il est ouvert.

La figure 1-2 offre des directives d’usine pour les méthodes de cablage adéquates et les positions
relatives du chemin électrique de la ligne a la charge. Cela n’indique en aucune maniére que ces
appareils sont indispensables a une application particuliere, ni qu’ils font partie d'une commande
précise. Par conséquent, ne tenez pas compte des éléments du schéma qui ne font pas partie de
votre installation. On recommande cependant d’utiliser une bobine de réactance d’entrée ou CC
avec les modéles GPD506V-A003 a -A064 (CIMR-P5M20P41F a 20151F), -B001 a -B034 (40P41F
a 40151F) et CIMR-P5M51P51F a 50451F lorsqu’ils sont raccordés a une source égale ou
supérieure a 600 kVA. Montez tous les dispositifs électriques en option a proximité de l'unité et
exécutez les connexions aussi courtes que possible.

TRANSFORMATEUR FILTRE HF BOBINE DE REACTANCE
D’'ISOLEMENT D’ENTREE D’ENTREE
L3 H3 X3 ClL3) | ¢ (L3)C2 Ct c2
LIGNE T H
D’ALIMENTATI L2 H2 X2 Bi(L2) g A (L2)B2 B1 B2
ONC.A. 30 e N R
DU CLIENT L1 5 X1 Al(L1) E (é (L1)A2 A1 A2
o
1
— TERRE DU PANNEAU VOIR
REMARQUE
QUES FILTRE REMARQUE 2
1. Connectez la borne de terre de I'unité ou son ANTIPARASITE RF VOIR
panneau a la terre. Utilisez toujours des REMARQUE 5 |
chemins et des connexions a faible e,
impédance. L
2. Montez les filtres antiparasites d’entrée et de
sortie aussi pres que possible de I'unité (sur le
méme panneau si celui-ci le permet). |l faut o |
que les filtres soient solidement raccordés I ] VOIR REMARQUE 3
entre leur borne de terre et le point de mise a — O BOBINE DE
la terre de I'armoire. Si vous utilisez plusieurs TERRE DU L1 L2 L3 b
filtres antiparasites d’entrée et de sortie, vous PANNEAU VOIR . REACTANCE
devez les cabler en paralléle. REMARQUE 2 ENTREE cc
3. Protégez les conducteurs individuels sous ®O1o—p
conduits métalliques ou utilisez du cable armé Unité
ou blindé. VOIR ®20—pP
4. Connectez le conduit de sortie et le cable REMARQUE 6
armé ou blindé de maniére a obtenir un SORTIE
blindage continu du panneau de l'unité a e
I'enveloppe du moteur. = T T2
5. Lefiltre contre les parasites RF (différent du ? 2
fi[tre HF) piéce n° 05P0032$-0023 estun  TERRE DU PANNEAU — <: | VOIR REMARQUES 3, 4
réseau de condensateurs triangle étoile cablé VOIR REMARQUE 1
en paralléle avec les bornes d’entrée de 17273
l'unité. Sur les petites unités a chassis moulé, FILTRE HF ENTREE TERRE DU
il faut le monter & I'extérieur. Sur les unités DE SORTIE SORTIE 1 PANNEAU VOIR
plus grosses a chéssis en tdle, on peut le 2 5 6 — REMARQUE 2
monter a l'intérieur de la zone d’entrée du
cablage d’alimentation de I'unité. Sur les <
unités équipées d’'une dérivation, on peut le VOIR REMARQUES 3, 4
cabler sur le cété primaire du disjoncteur et le A10B10c1
monter sur le panneau de dérivation ou la BOBINE DE
paroi latérale. REACTANCE
6. Points de connexion : DE SORTIE A2, B2 C2
Bornes
Puissance d’entrée | L1, L2, L3
T1| 12|13
\
Puissance de sortie | T1,T2T3
MOTEUR CA

Figure 1-2. Schéma de connexion client pour l’isolation des transformateurs, des bobines d’entrée, des filtres
antiparasites d’entrée, des bobines de réactance CC, des bobines de réactance de sortie et des filtres

antiparasites de sortie.
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| 1.4.3a Conformité a la directive européenne EMC

Au titre de la conformité avec les normes EMC, il faut appliquer les méthodes d’'usage exclusif pour
les filtres, le blindage des cables et I'installation de l'unité. Les paragraphes suivants expliquent ces
méthodes dans leurs grandes lignes.

Le filtre antiparasite et I'unité doivent étre montés sur la méme plaque métallique. Dans la mesure
du pratique, il faut que le filtre soit monté le plus prés possible de I'unité. Gardez les cables aussi
courts que possible. La plague métallique doit étre solidement reliée a la terre. 1l faut fixer la mise a
la terre du filtre antiparasite et de I'unité sur une surface aussi large que possible de la plaque
métallique.

Pour les cables principales d’entrée, on recommande du cable blindé, au minimum a l'intérieur du
panneau. Le blindage du cable doit étre raccordé a une terre solide. Pour le cablage du moteur, il
faut utiliser du cable blindé (max. 20 m) dont le blindage doit étre raccordé a la masse a ses deux
extrémités par une courte connexion, sur une surface aussi large que possible dans la mesure du
pratique.

Vous trouverez des explications plus détaillées dans le document Yaskawa TD 4077, “ Installation
Guidelines For EMC Directive using Yaskawa AC Drive Products ”

Le tableau 1-4 et la figure 1-2A montre la liste des filtres antiparasites pour les normes ECM et le
montage/cablage des unités et des filtres.

Tableau 1-4. Filtres antiparasites pour le GPD 506/P5

Modéle d’'unité | Modéle d'unité Filtre antiparasite

Numéro Numéro ) - Courant Masse| Dimensions en mm (1

CIMR-PSM GPD506V- Numéro de piece | Nominal (o) | (kg) Lxlx P@
40P41F B0O1
40P71F B003 5P325-0106 8 1.8 320 x 143 x 46
41P51F B004
43P71F B008 5P325-0103 20 1.8 320 x 143 x 46
44P01F BO11
45P51F B014 5P325-0104 30 3.0 350 x 213x51
47P51F B021
40111F B027 5P325-0105 60 5.3 435X 268 x 56
40151F B034
40181F B041 5P325-0107 80 7.5 350 x 180 x 90
40221F B052
40301F B065 5P325-0108 100 13.8 | 420x 200 x 130
40371F B08O 5P325-0109 150 13.8 | 480x 200 x 160
40451F B096 5P325-0110 160 25 480 x 200 x 160
40551F B128 5P325-0111 180 25 480 x 200 x 160
40750F B180
41100F 8240 5P325-0112 300 25 480 x 200 x 160
41600F B302 5P325-0113 400 45 588 x 250 x 200
41850F B380 5P325-0119 500
42200F B506 5P325-0120 600 Consulter l'usine
43000F B675 5P325-0121 900

(1) 1mm = 0,0394 pouces
@) D représente la hauteur du filtre par rapport a la surface de la plaque métallique.
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L1L2 L3 PE

P aiillliiae
% : Liaisons a la terre (décaper toute peinture)
Q mf Q "~ n

GPD 506/P5
LIGNE
FILTRE
CHARGE
@itz yvwd
E .
A
Longueur
max. de
cable 40 cm
Plaque métallique @ LD
’ N
e Céble

moteur 20m
max.

Liaisons a la terre (décaper toute
peinture)

Figure 1-2A. Installation du filtre antiparasite et de I'unité GPD 506/P5
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1.4.4 Circuit de commande

Toutes les interconnexions du circuit de commande (signal) sont indiquées sur le schéma
approprié :

» Les interconnexions des commandes a deux fils externes avec I'Opérateur numeérique
sont montrées a la figure 1-3.

» Les interconnexions des commandes a trois fils externes avec 'Opérateur numérique sont
montrées a la figure 1-4.

Exécutez les connexions de cable selon les figures 1-3, 1-4 et le tableau 1-3; respectez
les indications suivantes :

» Conducteurs de signal : Bornes 1-8 et 11; 12-17 et 33; et 21-27.

» Conducteurs de commande : Bornes 9 et 10 et 18-20.

» Ultilisez des cables simples ou doubles torsadés blindés (20-16 AWG [0,5 — 1,25mm2])
pour les conducteurs du circuit de commande et de signal. Lenveloppe de blindage
DOIT étre connectée UNIQUEMENT a I'extrémité unité (borne 12). Lautre extrémité doit
étre soigneusement arrangeée et laissée déconnectée (libre). Voir la figure 1-2B.

* Les conducteurs de signal et de rétroaction (PG) doivent étre séparés des conducteurs
de commande des conducteurs du circuit principal et de tous les autres cables
d’alimentation pour éviter qu’il n’y ait des erreurs de fonctionnement dues aux parasites
d’origine électrique.

« La longueur des conducteurs NE DOIT PAS DEPASSER 164 pieds (50 métres). Le
calibre des cables doit étre déterminé en fonction de la chute de tension admissible.

» Tous les relais, contacteurs et solénoides CA doivent étre équipés de dispositifs anti-
surtension RC sur leurs bobines.

» Tous les relais, contacteurs et solénoides CC doivent étre équipés de diodes sur leurs
bobines.

ENVELOPPE BLINDEE

GAINE EXTERNE

r

BORNES DE
SIGNAL VERS

VERS LE
CIRCUIT
GPD 506/P5 = EXTERNE

VERS LA ENROBER LES DEUX

BORNE DE EXTREMITE DU

) BLINDAGE AVEC DU

LENVELOPPE RUBAN ISOLANT NE PAS
BLINDEE CONNECTER
(BORNE G) CONNEXION PAR

SERTISSAGE

Figure 1-2B. Terminaison de I’enveloppe blindée
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REMARQUES RELATIVES A LA FIGURE 1-3 !

OO0

)

— Indique les composants non fournis.
— La protection des circuits de dérivation (disjoncteurs ou fusibles d’entrée) doit étre fournie par le client.

— Indique la borne de connexion client. Céablez uniqguement les bornes indiquées. A remarquer que toutes les
bornes indiquées ne sont pas disponibles dans toutes les calibres — reportez-vous aux pages 1-3 a 1-5.

— Indigue un autre mode de marquage de la borne, p. ex. (R) et L1.

— Les étiquettes de fonction montrées pour ces bornes sont déterminées par les réglages en usine de n036
a n040 (voir le paragraphe 5.19).

— Les étiquettes de fonction montrées pour ces bornes sont déterminées par les réglages en usine de n041 et n042
(voir le paragraphe 5.20).

— l'étiquette de fonction montrée pour cette borne est déterminée par le réglage en usine de n043 et n044
(voir le paragraphe 5.11).

— Les étiquettes de fonction montrées pour ces bornes sont déterminées par le réglage en usine de n052
(voir le paragraphe 5.18).

Il est possible d’avoir des combinaisons multiples de références de fréquence — voir le paragraphe 5.11.

La fonction électronique de protection contre les surcharges thermiques de I'unité ( n033 , n034 ) est conforme aux
normes stipulées par I'UL et la CSA en ce qui concerne la protection de surcharge thermique des moteurs. Sile
code local exige une protection séparée contre la surcharge mécanique, il faut installer un relais de surcharge
asservi a I'unité, comme indiqué. Il doit étre de type a réinitialisation manuelle pour éviter les redémarrages
automatiques suite a une panne du moteur et fermeture ultérieure des contacts aprées refroidissement.

Il faut du céble blindé torsadé isolé. Conducteur 2 fils de calibre 18 (Belden n® 8760 ou équivalent). Conducteur 3 fils
de calibre 18 (Belden n° 8770 ou équivalent). NE connectez le blindage QUE DU COTE unité. Coupez et isolez
l'autre extrémité.

L'Opérateur numérique équipe chaque unité en standard. Comme indiqué, il se peut que les opérateurs a distance
ne soient pas nécessaires.

Le client doit connecter la borne == & la terre (100Q ou moins, 230 V; 10Q ou moins, 460 V et 575 V).

On peut ajouter en option une bobine de réactance CC pour l'atténuation harmonique; pour le cablage, reportez-
vous au besoin a la feuille d’instructions séparée.

Si I'application ne permet pas un fonctionnement inversé, n006, il faut régler la Sélection de Marche Inverse a
“ Sens inv inactif ” et éliminer ainsi I'entrée Marche Arriere / Arrét.

Ces bornes ne sont pas présentes sur toutes les capacités nominales d’'unités — voir le tableau 1-1.
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Bobine de réactance

CC* (Voir remarque 6) ’Jm

MCCB ** | S @1 @2 @3 B1 10L (voir remarque 2)
— i T
Alimentation L1 0,9 L1(R) (Voir remarque 8) U (T O——0
triphasée 2 —0 O L2(S) V(T2) ©O— X
13 —0 0 L3(T) GPD W(T3) O—— 1" ks
(En alimentation monophasée, connectez a L1 (R) 506/P5 MOTEUR
et L2 (S); les régimes nominaux des unités GPD L11 @
506V-A068 (CIMR-P5M20151F) et inférieures, L21 (Voir remarque 8) o Terre (voir remarque 5)

GPD 506V-B034 (CIMR-P5M40151F) et inférieures,
ainsi que CIMR-P5M50151F et inférieures
accusent une baisse de 50% - consultez le
manufacturier pour des unités plus puissantes.)

(Voir remarque 4)

L31

Sortie analogique multifonction 0 a
+10 V (2 mA max.)

*
@ Fréquence de sortie
C O—— (Réglage en usine)

[

Marche/arrét
avant
O O Marche avant
Marche/ar (voir remarque 7) quand FERME
rét arriere
Valeurs par | 10L] Faute _ )
défaut *_/f externe ConFact sprtle
d’origine (voir —————O multifonction 250 V CA,
pour remar | Réinitialisation ¢ FAUTE 1A ou moins 30 V CC,
initialisation | “94€ sur faute R Entrées de contact 1A ou moins
: 2) - multifonction —
2 fils Ref régime
progressif 1 7] Contact sortie
- multifonction 250 V CA
Ref. régime MARCHE . !
progressif 2 1A ou moins 30V CC,
1A ou moins
Commun de
sequence 460 V, GPD506V-B041
: a -B096 réglées en
(Voir remarque 3) Ecran protecteur usine pour 460 V
*1R 400/
2K Alimentation de 380V 415V 440V 460V
[ réglage de fréquence N ) S — @
* 1RH (+15V, 20 mA) Sélecteur de tension —
Référence de Régime PP R
Réf. Frég. 0 & 10
fréquence manuel | < \Y (20K§g
isolée 2K l
(Voir remarques 0-10VDC { —¢ Commun réf. freq.
letd) +
4-20mA | —— Réf. Fréq. 4 2 20 mA (20KQ)
m { F (0 & 10 V d’entrée disponible)

Fig. 1-3. Connexion de 230 V, 460 V ou 575 V - Commande a deux fils (n001 = 8)
(avec paramétres n036 = 0, n037 = 2, n038 =4, n039 = 10 et Nn040 = 11)
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|

REMARQUES RELATIVES A LA FIGURE 1-4 I|

— Indique les composants non fournis.

I — La protection des circuits de dérivation (disjoncteurs ou fusibles d’entrée) doit &tre fournie par le client.

)

— Indigue la borne de connexion client. Cablez uniquement les bornes indiquées. A remarquer que toutes les
bornes indiquées ne sont pas disponibles dans tous les calibres — reportez-vous aux pages 1-3 a 1-5.

— Indigue un autre mode de marquage de la borne, p. ex. (R) et L1.

— Les étiquettes de fonction indiquées pour ces bornes sont déterminées par les réglages en usine de la commande
trois fils de n036 a n040 (voir paragraphe 5.19).

— Les étiquettes de fonction indiquées pour ces bornes sont déterminées par le réglages en usine de n036
n041 & n042 (voir paragraphe 5.20).

— l'étiquette de fonction indiquée pour cette borne est déterminée par le réglage en usine de n043 et n044
(voir paragraphe 5.18).

— Les étiquettes de fonction montrées pour ces bornes sont déterminées par le réglage en usine de n052
(voir paragraphe 5.18).

Il est possible d’avoir des combinaisons multiples de références de fréquence — voir le paragraphe 5.11.

La fonction électronique de protection contre les surcharges thermiques de I'unité ( n033 , n034 ) est conforme aux
normes stipulées par I'UL et la CSA en ce qui concerne la protection de surcharge thermique des moteurs. Sile
code local exige une protection séparée contre la surcharge mécanique, il faut installer un relais de surcharge
asservi a I'unité, comme indiqué. Il doit étre de type a réinitialisation manuelle pour éviter les redémarrages
automatiques suite a une panne du moteur et fermeture ultérieure des contacts apres refroidissement.

Il faut du céble blindé torsadé isolé. Conducteur 2 fils de calibre 18 (Belden n® 8760 ou équivalent). Conducteur 3 fils
de calibre 18 (Belden n° 8770 ou équivalent). NE connectez le blindage QUE DU COTE UNITE. Coupez et isolez
l'autre extrémité.

L'Opérateur numérique équipe chaque unité en standard. Comme indiqué, il se peut que les opérateurs a distance
ne soient pas nécessaires.

Le client doit connecter la borne == a la terre (200Q ou moins, 230 V; 10Q ou moins, 460 V et 575 V).

On peut ajouter en option une bobine de réactance CC pour l'atténuation harmonique; pour le cablage, reportez-
vous au besoin a la feuille d’instructions séparée.

Si I'application ne permet pas un fonctionnement inversé, n006, il faut régler la Sélection de Marche Inverse a
“ Sens inv inactif ” et éliminer ainsi I'entrée Marche Arriere / Arrét.

Ces bornes ne sont pas présentes sur tous les régimes nominaux d’'unités — voir le tableau 1-1.

/N\ATTENTION

Avant la mise en marche, n001 doit étre réglé a “ 0 ”,
“1” «“2”ou “3”. Laremise de la constante d’unité
n001 sur “ 8 ” peut inverser le régime du moteur SANS
COMMANDE DE MISE EN MARCHE et risque
d’endommager I'équipement et de blesser le
personnel.
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Bobine de réactance

CC* (Voir remarque 6) mo\"

©
@2

| = 31 ®3 B1 * 10L (voir remarque 2)
| [
Alimentation L1 *O L1(R) (Voir remarque 8) — X
triphasée Lz —O0 O L2(S) X
L3 —O0 O L3(T) GPD X CA *

(En alimentation monophasée, connectez a L1 (R) 506/P5 MOTEUR
et L2 (5); les régimes nominaux des unités GPD L11
506V-A068 (CIMR-P5M20151F) et inférieures, L21 (Voir remarque 8) Terre (voir remarque 5)
GPD 506V-B034 (CIMR-P5M40151F) et inférieures,
ainsi que CIMR-P5M50151F et inférieures L31

accusent une baisse de 50% - consultez le

- L . Sortie analogique multifonction 0 a
manufacturier pour des unités plus puissantes.)

+10 V (2 mA max.)

[

*
Moniteur analogique] @ Fréquence de sortie

(Voir remarque 4)

Marche (Réglage en usine)
. e Marche avant
(Voir * quand FERME
remar| = 10| Arrét —
Valeurs par -que | —0 0 S2 _
défaut P 2 ﬁ\rlragli (Voir remarque 7) A Contact sortie
d'origine Sl 0 G S3 multifonction 250 V CA,
pour Réinitialisation 1 A ou moins 30 V CC,
initialisation ) sur faute — A Entrées de 1 A ou moins
2 fils r—— O S4 | contact —
REF. 1 régime multifonction
progressif A 7] Contact sortie
1 P multifonction 250 V CA,
gr%';}éﬁ? me MARCHE | 1 A ou moins 30 V CC,
O _| 1 Aoumoins
Commun de
sequence 460 V, GPD506V-B041
. a -B096 réglées en
(Voir remarque 3) Ecran usine pour 460 V
* 1R protecteur 200/
2K %o Alimentation de 380V 415V 440V 460V
[ ES réglage de fréquence N N
* {RH (+15V, 20 mA) Sélecteur de  —1
Référence de Régime ¢ Réf. Fréa. 04 10 tension
fréquence manuel | |- FV Ve(Z'OIE?zq)' a
isolée 2K%o
(Voir remar- 0-10VDC { —e FC commun réf. freq.
ques 1 et 4) + ~
a-20mA{ = —1 ¢ e Fréq. 4 & 20 mA (20KQ)
¢ Fl (0a10V dentrée disponible)

Fig. 1-4. Connexion de 230 V, 460 V ou 575 V - Commande a trois fils (n001 = 9)
(avec paramétres n036 = 1, n037 = --, n038 = 4,
n039 = 10 et Nn040 = 11)
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| 2.1 VERIFICATIONS AVANT MISE SOUS TENSION

Section 2. DEMARRAGE INITIALE (COMMANDE “LOCAL”)

Vérifiez que les fils sont correctement connectés et gu’il n'y a pas de mise a la terre erronée.
Retirez tous les débris de I'enceinte de l'unité. Vérifiez qu'il ne restes pas de fils libres.
Vérifiez que toutes les connexions mécaniques a l'intérieur de I'unité sont bien serrées.

Vérifiez que le moteur n'est pas relié a la charge.

Ne mettez sous tension qu’aprés avoir remis le capot avant en place. NE retirez PAS le capot
avant ou I'Opérateur numérique lorsque l'unité est sous tension.

Pour 460 V, GPD506V-B041 a -B096 (CIMR-P5M40181F a 40451F): Vérifiez que le connecteur
de sélection de tension d'alimentation de 'unité, situé dans le coin inférieur gauche a l'intérieur du
chassis de 'unité (voir figure 2-1), est a la position correspondant a la tension de la ligne
d’alimentation d’entrée. La tension est préréglée en usine a 460 V. Au besoin, changez la position
en fonction de la tension nominale de la ligne.

-~
23CN 24CN 25CN 26CN 22CN FU2
SO i o L i ©
r S
TB1

5 [°]°] DEpmmIn <t

380V 400/415V 440V 460V

Figure 2-1a. Sélection de la tension d’alimentation dans I'unité de 460 V

~

~

Pour 575V, GPD506V-C027 a -C200
(CIMR-P5M50181F a 51600F). Vérifiez que
le connecteur de sélection de tension
d’alimentation de I'unité, situé dans le coin
inférieur gauche a I'intérieur du chassis de
‘ I'unité (voir figure 2-1b), est a la position
correspondant a la tension de la ligne
d’alimentation d’entrée. La tension est
, . , préréglée en usine a 575 V. Au besoin,
Figure 2-1b. Sélection de la " ) .
, 1 , changez la position en fonction de la tension
tension d’alimentation dans

Punité de 575 V nominale de la ligne.

FUSE
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2.2 ESSAI DE FONCTIONNEMENT AVEC OPERATEUR NUMERIQUE (COMMANDE “LOCAL”)

Lopération décrite au tableau 2-1 et montrée sur la figure 2-2 concerne les moteurs standard de

60 Hz.
ROTATION 5
+ T POINT DE CONSIGNE+
Fréquence de ..
sortie . DECEL.
T T ACCEL
0 O CETEEEEEEERIEEE PR P PP
ACCEL.
-
Nlrenany VN ROTATION N ACCEL.
Y AR.A15 [ Xk<e
REGLAGE SELECT HZ \
FREQUENCE AR OPER. ROTATION
AR. A 60 HZ

Arrét

/;\ DECEL.

Figure 2-2. Exemple d’opération simple

I
0

| Tableau 2-1. Essai de fonctionnement avec I'Opérateur numérique |

SEQUENCE OPERATEUR NUMERIQUE
DESCRIPTION TOUCHES AFFICHAGE
[0 Sous tension (ON) SEQ et REF LEDs “ALLUMEES”,
« Affiche les paramétres - -
de référence de Fréquence Réf.
fréquence. 0.0 Hz
DEL d'unité “ALLUMEE”
Réglage de condition Appuyer sur SEQ et REF LEDS “ALLUMEES”,
d’'opération RLEON?(’;TLE - -
« Sélectionner le mode Fréquence Réf.
LOCAL 0.0 Hz

DEL d'unité “ALLUMEE”

[0 Réglage fréquence
e Changer la valeur de

Changer la valeur
en appuyant sur

Fréquence Réf.

référence. Fun des deux 15.0 Hz
N o4
« Ecrire la valeur de Appuyer sur

consigne.

ENTER I

Fréquence Réf.
15.0 Hz

» Sélectionner la fréquence
de sortie de I'affichage
du moniteur.

Appuyer sur
DSPL l

Fréquence Sortie
0.0 Hz
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| Tableau 2-1. Essai de fonctionnement avec I’Opérateur numérique - suite |

SEQUENCE OPERATEUR NUMERIQUE
DESCRIPTION TOUCHES AFFICHAGE
O Marche Avant Appuyer sur DEL RUN “s’ALLUME”
» Marche Avant (15 Hz) F)
RUN Fréguence Sortie

15,0 Hz

(une fois que le moteur atteint
la fréquence de consigne)

[0 Marche Arriere Appuyer sur
« Sélectionner marche arriére. DSPL l

Avant/Arriere
Av
3 fois
Passera“ar”en
appuyant sur I'un Avant/Arriere
des deux (S,
Ar
A YV —
« Ecrire la valeur de Appuyer sur PR
consigne. CTeR vant/Arriere
Ar
» Sélectionner la fréquence | Appuyer sur
de sortie de l'affichage du DSPL Fréquence Sortie
moniteur. 15.0 Hz
13 fois
0 Valeur de référence de
fréquence
Changer (15 Hz a 60 Hz) Appuyer sur Fréguence Réf.
+ Selectionner 'affichage de 15.0 Hz
de valeur de réf. Fréq. DSPL I
15 fois

« Changer la valeur de
consigne.

Changer de valeur
en appuyant sur
'un des deux

ZShs

Fréquence Réf.

vl
£oQHz
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| Tableau 2-1. Essai de fonctionnement avec I'Opérateur numérique - suite |

SEQUENCE OPERATEUR NUMERIQUE
DESCRIPTION TOUCHES AFFICHAGE
O (suite)
. Ecrlrg la valeur de Appuyer sur Fréquence Réf.
consigne
ENTER 60.0 Hz
—d

« Sélectionner la fréquence | Appuyer sur

de sortie Fréquence Sortie
de I'affichage du moniteur. DSPL 60.0 Hz
—
O  Arrét
« Ralentit jusqu’a l'arrét. Appuyer sur La DELRUN clignote a la décélération
@® ARRET du moteur et la DEL STOP/RESET “
RESET sallume”; puis la DEL RUN

Fréquence Sortie
0.0 Hz

‘ séteint

| 2.3 CONSIDERATIONS AVANT OPERATION

* Une fois le démarrage réalisé, connectez le moteur a la charge.

» Vous pouvez ajouter un cablage de circuit de commande supplémentaire et programmer les
parameétres de l'unité pour la configurer a vos spécifications particuliéres, y compris la commande (2
ou 3fils) a“ distance ”. (Vous trouverez au tableau 5-1 une liste descriptive des fonctions
programmables.)

|

2.4 FONCTION D’ENTREPOSAGE

Lunité est équipée d’un NV-RAM interne pour mémoriser les informations au moment de la mise
hors tension ou en cas de panne de courant. Par conséquent, a la remise sous tension, les
opérations reprennent ou vous les avez laissées a I'extinction.

Les informations suivantes sont mémorisées :

1. Les derniers paramétres de commande de fréquence en provenance de I'Opérateur
numeérique.

2. Laséquence des conditions de faute survenues avant extinction.
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Section 3. OPERATION SOUS CHARGE

Une fois le démarrage terminé et les constantes programmeées, éteignez le circuit d’alimentation
principal. Exécutez les cablages supplémentaires indispensables aux fonctions de commande
externes relevant de la programmation de la constante. Accouplez au moteur la machine entrainée.
Vérifiez que la machine entrainée est en état de fonctionnement et qu'il n’existe aucun risque de
danger autour du systéme d’entrainement.

PRECAUTIONS D’OPERATION

» Avant d’envoyer une commande de Marche a l'unité, vérifiez que le moteur est a I'arrét.
S'’il vous faut pour I'application que vous utilisez une capacité de relance du moteur
lorsqu’il est & régime constant, vous devez configurer le paramétre n070 pour pouvoir
bénéficier d’'un délai de freinage CC au démarrage.

» Il'y aréduction de l'effet de refroidissement du moteur en fonctionnement a faible régime.
Il faut que vous réduisiez le couple en fonction de la fréquence. Pour le coefficient de
réduction, reportez-vous au catalogue ou a la fiche technique du moteur.

* Nutilisez JAMAIS un moteur dont l'intensité maximale dépasse la capacité nominale de
l'unité.

* Lorsque l'unité fait fonctionner deux moteurs ou plus, verifiez que le courant total moteur
NE DEPASSE PAS sa capacité nominale.

* Lorsque vous démarrez ou arrétez le moteur, utilisez les signaux de fonctionnement
(RUN/STOP, FWD/REV) et NON le contacteur magnétique coté alimentation.

Faites fonctionner le moteur sous charge avec la commande de I'Opérateur numérique de la méme
maniere que pour I'essai de fonctionnement (tableau 2-1) Si vous utilisez I'Opérateur numérique en
combinaisons avec des commandes externes ou si vous n'utilisez que des commandes externes,
vous devez modifiez la procédure en conséquence.

Pour un démarrage préréglé (fonctionnement a une touche aprés paramétrage de la fréquence),
procédez comme suit :

1. Réglez la fréquence et appuyez sur RUN. Le moteur accélere au rythme correspondant aux
délais d'accélération (temps accél) préréglés, a la fréquence préréglée. Le délai
d’accélération (temps accél) est réglé trop court par rapport a la charge si le régime
n‘augmente pas de maniere uniforme (le mécanisme anti-calage en cours d’accélération
fonctionne) ou si une indication d’anomalie s’affiche sur 'Opérateur numérique.

2. Appuyez sur STOP. Le moteur décéléere au rythme correspondant aux délais de
décélération (temps décél) préréglés, jusqu’a l'arrét. Le délai de décélération (temps décél)
est réglé trop court par rapport a la charge si le régime du moteur en décélération ne
diminue pas de maniére uniforme (le mécanisme anti-calage en cours de décélération
fonctionne) ou si une indication d’anomalie s’affiche sur 'Opérateur numérique.
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Section 4. OPERATEUR NUMERIQUE

| 4.1 Généralités

L'acces a toutes les fonctions du GPD 506/P5 se fait au moyen de I'Opérateur numérique. Outre le
contréle de fonctionnement du moteur, I'opérateur peut entrer des informations dans la mémoire de
I'unité pour la configurer en fonction de I'application, au moyen des affichages Démarrage rapide ou

du mode Programme.

| 4.2 AFFICHAGE ET CLAVIER

L'Opérateur numérique se caractérise par un affichage DEL de 2 lignes par 16 caracteres. Il peut
afficher des donnés numériques et alphanumérigues.

La figure 4-1 décrit les témoins d’indication et les touches de I'Opérateur numérique.

DEL d'indication du mode
REMOTE. Les DEL s'allument a
la sélection du mode REMOTE,
soit pour la commande
Marche/arrét (SEQ) ou
référence de fréquence
(REF).

Indication du sens de rotation -
du moteur sur commande.

S'allume lorsque I'unité est en
mode Drive (fonctionnement). —

Commutation entre les
affichages de I'opérateur
numeérique *

Augmentation du code de
parametre ou de la valeur
affichée.

REMOTE
SEQ @ ® REF

DRIVE FWD REV

Frequency Ref
0.00 Hz

DIGITAL OPERATOR
JVOP-130P

DSPL I

ENTER
—f

Commutation entre les
modes d’exploitation
LOCALE et DEPORTE.

Fait fonctionner le moteur.

La DEL s'allume lorsque

I'unité controle le régime .
du moteur.

o] A v

L ® stop
RUN _SToP__
) RESET
y/

A remarquer qu'en appuyant simultanément sur les
touches DSPL et ENTER on peut lire toutes les donnés
des paramétres, sans les régler, pendant que l'unité
est en cours de fonctionnement.

Figure 4-1. Opérateur numérique

Affichage LCD de 2 lignes,
16 caractéres
alphanumériques; indique
I'état de fonctionnement
sélectionné, le code de faute
ou les données de
parameétre.

SECTION CLAVIER

Affichage des données a
modifier et saisie des
nouvelles données. *

Diminution du code de
paramétre ou de la valeur
affichée.

Arrét du moteur ou réinitial-
isation de I'unité aprés
anomalie. La DEL s'allume
lorsque l'unité est a I'arrét.
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4.2.1 Description des affichages Démarrage rapide

En appuyant sur la touche DSPL de I'Opérateur numérique alors que l'unité est a I'arrét ou en
marche, I'opérateur peut passer successivement a travers les 16 affichages de démarrage rapide et
les fonctions d’affichage/paramétrage qui leur sont associées:

Y

Appuyez sur Appuyez sur Appuyez syr
Fréguence Réf. 60.0 Hz DSPL Fréquence Sortie 60.0 H DSPL Courant Sortie 1.2 A DSPL
q J qu i z _) j
Appuyez sur Appuyez sur Appuyez sur
Puiss sortie KW 1.2 DSPL J Avant/Arriére DSPLJ Supervision U-01 DSPL J
—> — > Av — > Fréquence Réf.
Appuyez sur Appuyez sur Appuyez sur
DSPL ; .
Temps Accél 1 10.0 Sec DSPL) Temps Décél 1 10.0 Sec i) Tension Entrée _)DSPL
—> - > — > 460.0 VAC — ]
- Y
Appuyez sur Appuyez sur Appuyez sur
Caractéristiques V/f DSPLJ Gain Borne FV DSPLJ Décal Borne FV DSPL J
—> 60.0 Hz Préréglé — > 100% — 0% —
B Y
Appuyez sur Appuyez sur
Courant Nom Mot DSPLJ Mode PID Désactivé DSPLJ
—> 19A >
- Y
Appuyez sur Appuyez sur
Sél EconoEnergie DSPLJ Paramétre n002 DSPL)
 — Désactivé — >

Sél Mode Opé.

A

Fréquence Réf. —

Fréquence Sortie —

Courant Sortie —

Puiss. Sortie KW —

Réglage de référence de fréquence [ n024 ] Configure le régime de
fonctionnement de l'unité (Hz), a moins que cette derniére n'ait été

programmée pour un fonctionnement en mode DEPORTE & partir d’'un
signal analogique externe de référence de régime. Programmable en cours
de fonctionnement.

Moniteur de fréquence de sortie
Affiche la fréquence de sortie (HZ) a laquelle I'unité est en cours de
fonctionnement. Cette fonction permet seulement de monitorer; I'opérateur
ne peut pas modifier le valeur affichée au moyen du clavier.

Moniteur de courant de sortie

Affiche le niveau du courant de sortie (Ampéres) que l'unité est en train de
produire. Cette fonction permet seulement de monitorer; I'opérateur ne
peut pas modifier le valeur affichée au moyen du clavier.

Moniteur de Kilowatts de sortie
Affiche le puissance de sortie (kW) que 'unité est en train de produire.
Cette fonction permet seulement de monitorer; I'opérateur ne peut pas

modifier la valeur affichée au moyen du clavier.
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Avant/Arriére —  Sélection du sens de rotation AV/AR
Détermine les sens de rotation du moteur lorsqu’une commande de Marche est
donnée avec le clavier de 'Opérateur numérique. Laffichage de Av =
vers lI'avant, Ar = vers l'arriére- Lutilisation de cette affichage a
démarrage rapide commute entre ces deux préréglages; I'opérateur ne
peut pas y saisir une valeur.

Supervision U-XX —  Sélection de la supervision
Appuyer sur ENTER permet d’accéder a divers parametres de moniteur,
U- 01 a U-13 . Ces fonctions se limitent a celles de moniteur; I'opérateur ne
peut pas modifier la valeur affichée. Vous trouverez une liste de paramétres
de moniteurs au paragraphe 4.4 Programmable en cours de fonctionnement.

Temps Accél 1 — Délais d’accélération 1 [ n018 ] Détermine le temps (en secondes)
qu’il faut a l'unité pour
accélérer le moteur de I'arrét Fréquence < Accél. -
a une fréquence de sortie max. de
maximale (c.-a-d., détermine la sortie
pente de la rampe
d’accélération). Programmable 0 -
en cours de fonctionnement. t
CommandeJ ON
Temps Décél 1 — Délais de décélération 1 MARCHE
[ n019 ] détermine le temps (en
secondes) qu’il faut & 'unité Fréquence __ Décel.
pour décélérer le moteur de - o
la fréequence de sortie maximale max. d_e
alarrét. (c.-a-d., détermine la sortie
pente de la rampe de 0 -
décélération). Programmable en Tt
cours de fonctionnement. Commande ON
MARCHE
Tension Entrée = —  Tension nominale du moteur [ n0713 ] Détermine la tension nominale (V) du

moteur. (Partie de la configuration modéle V/f; voir paragraphe 5.29.)

Caract V/F —  Sélection des caractéristiques V/f [ n010 ] Configure un modele V/f
prédéterminé ou permet la configuration d’'un modele V/f prédéterminé pour
I'application. (Partie de la configuration du modele V/f; voir paragraphe 5.28.)

Gain Borne FV — Gain de référence de fréquence [ n048 ] Détermine le gain (%) pour la
référence de fréquence analogique, entrée a la borne FV;(voir paragraphe 5.10).
Programmable en cours de fonctionnement.

Décal Borne FV —  Frequency Reference Bias [ n049 ] Détermine le décalage (%) pour la
référence de fréquence analogique, entrée a la borne FV;(voir paragraphe 5.10).
Programmable en cours de fonctionnement.



Courant Nom Mot —

Mode PID —

Sél EconoEnergie —

Parameétre nXXX —

Courant nominal du moteur [ n033 ]

Détermine I'ampérage utilisé pour la détection de surcharge du moteur.
Normalement, il est réglé sur la valeur nominale de courant du moteur
(intensité maximale de la plaque signalétique Lorsqu’il estréglé a“ 0.0 ",
la protection contre les surcharges est désactivée. Les paramétres d'usine
sont énumeérés a I'annexe 1.

Sélection PID [ n084 ] Le paramétrage des données a “Désactivé” (“0 ")
(réglage usine) désactive la fonction PID. Le paramétrage a “D=Fdbk
activé” (“ 1 ") active la fonction PID; le paramétrage a “D = Fdfwd activé”

(“ 2 ") active la fonction “Feed Forward”; le paramétrage a “Fdbk inv activé”
(“ 3 ") active la fonction “PID Variateur”. Voir “Contréle PID", paragraphe
5.22.

Sélection de I’économie d’énergie [ n096 | Le paramétrage des données
a “Désactivé” (“ 0 ") (réglage usine) désactive la fonction d’économie
d’énergie; et la paramétrage a “Activé” (“ 1 ") I'active. Voir Contrdle de

I’économie d’énergie”, paragraphe 5.9.

Programmation de paramétre

Sélectionnez ou lisez des données au moyen du code de paramétre
(nXXX ). Les données sont affichées en appuyant sur la touche ENTER; et
peuvent étre modifiées en appuyant sur les touches de fleches “ vers le
haut " ou “ vers le bas ”. Vous pouvez enregistrer tous les changements

en appuyant de nouveau sur la touche ENTER. Appuyer sur la touche
DSPL permet de quitter le mode de programmation (Programming).



| 4.3 PROGRAMMATION DE BASE

Lutilisation des affichages a démarrage rapide sur I'Opérateur numérique facilite la programmation de
I'unité. A titre d’exemple, voici deux méthodes de paramétrage du délai d’accélération

(n018). Le premier exemple montre comment utiliser I'affichage a démarrage rapide Accél et le
seconde comment accéder au paramétre n018 au moyen du Mode Program.

EXEMPLE 1 : Utilisation de I'affichage a démarrage rapide Accél Affichage

* Appuyez a plusieurs reprises sur la touche DSPL jusqu’a ce que Temps Accél 1 10.0 Sec
“ Temps Accél 1 " s’affiche.

» Pourrégler les délais d’accélération a 5 secondes, appuyez sur le
touche “ vers le bas " jusqu’a ce que I'Opérateur numérique
indique “ 5.0 .

Temps Accél 1 5,0 Sec

» Appuyez sur la touche ENTER. Temps Acceél 1 5,0 Sec

EXEMPLE 2 : Utilisation de Mode Program

Parameétre n001 Mot De

» Appuyez a plusieurs reprises sur la touche DSPL Passe

jusgu’a ce que “ Parameétre n001 ” s’affiche.

* Appuyez sur la touche “ vers le haut ” pour accéder a n018.

Parameter n018 Temps
Accél 1

* Appuyez sur la touche ENTER. La valeur en cours s’affiche.
Temps Accél 1 10.0 Sec

e Pourrégler le délai d’accélération a 15 secondes, appuyez sur

la touche “ vers le haut ” jusqu’a ce que I'Opérateur numérique Temps Acceél 1
H 0 ” \ | /
affiche “ 15.0 . 15.0 Sec

» Appuyez sur la touche ENTER.

Remargue : Une fois modifiées, les données clignotent Temps Accél 1 15.0 Sec
jusgu’a ce que vous appuyez sur la touche ENTER.

» Appuyez sur la touche DSPL jusqu’a ce que “ Fréquence Réf. ” ] )
s'affiche et que la DEL DRIVE s'allume. Fréquence Ref. 0.0 Hz




| 4.4 AFFICHAGES DE LA SUPERVISION

Lors de I'utilisation de la fonction Supervision, diverses informations s'affichent sur I'écran de
I'Opérateur numérique a la sélection de chacun des paramétres U-XX (affichage seulement).

N
CONSTANTE EXEMPLE
U- ELEMENT CONTROLE D'AFFICHAGE

01 Référence de fréquence Fréquence Réf.
(Hz) 60.0 Hz

02 Fréquence de sortie (Hz) Fréquence Sortie

60.0 Hz

03 Courant de sortie (A) Courant Sortie

125A

04 Tension de sortie CA (V) Tension Sortie

230 VAC

05 Tension de bus CC Tension Bus CC
(VPN) 325 VDC

06 Puissance de sortie Puiss. sortie KW
(kW) (-) 0.7 kW

07 Etat terminal d’entrée ooloioio (")

08 Etat de 'unité oloioiol

09 Journal des fautes (4 Hist. Erreurs
derniéres anomalies) © oC

10 Numéro de logiciel Numéro PROM
(4 derniers chiffres) : 10XXXX 5110 4

11 Compteur du temps écoulé Temps écoulé 1
(heures) (4 chiffres inférieurs, 3456 H
peuvent étre paramétrés a
n066 )

12 Compteur du temps écoulé Temps écoulé 2
(heures) (2 chiffres supérieurs, 12H
peuvent étre paramétrés a n062.)

13 Rétroaction PID (Hz) 45.0

14 Fonction de racine carrée Racine Carrée N

7557

15 Compteur de kilowatt-heure KwH Super. 1
(4 chiffres inférieurs) 0.1 KwH

16 Moniteur de kilowatt-heure KwH Super. 2
(2 chiffres supérieurs) (0]
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(1) Aspect réel de I'affichage

[ 00101010 J
[ [|]

Born. S1 entrée OUVERTE
Born. S2 entrée FERMEE
Born. S3 entrée OUVERTE
Born. S4 entrée FERMEE
Born. S5 entrée OUVERTE
~ Born. S6 entrée FERMEE
~ Toujours OFF
Toujours OFF

@ Aspect réel de I'affichage

[ 01010101 J
[ ]]
éar de sortie “ Run " ON

Commande Marche arriére OFF
Unité préte ON
Faute d'unité OFF
—— Erreur d'écriture constant de Modbus ON
Toujours OFF
MA-MC ON (fermé)
M1-M2 OFF (ouvert)

@ Voir paragraphe 6.2 pour examiner
le contenu du journal des fautes.

4 5110 pour les unités de 230 V
jusqu’a GPD506V-A068 (CIMR-
P5M20151F) et les unités de 460 V
jusqu’a GPD506V-B034 (CIMR-
P5M40151F)

5120 pour les unités de 230 V
GPD506V-A080 (CIMR-
P5M20181F) et supérieures et
les unités de 460 V GPD506V-
B041 (CIMR-P5M40181F) et
supérieures

5130 pour toutes les unités de 575 V



Section 5. CARACTERISTIQUES PROGRAMMABLES

| 5.1 GENERALITES

Cette section décrit les caractéristiques de I'unité qui sont définies par les réglages programmés
dans les divers paramétres en mémoire. Comme il y a plus d’'un paramétre pour la majorité des
caractéristiques, les descriptions sont en ordre alphabétique par nom de fonction. Dans le tableau
5-1, les fonctions sont groupées en catégories fonctionnelles. Pour renvoyer un parametre
particulier aux fonctions qui le concernent, reportez-vous aux listes de I'annexe 1 ou a I'index.

Tableau 5-1. Liste des caractéristiques définies par des paramétres

REFERENCE DE s
FONCTION PARAGRAPHE PARAMETRE(S)

Initialisation (réinitialisation), 2 ou 3 fils

Capacité d'unité, parametres affectés par

Détection de perte de la phase d'entrée
DEMARRAGE
Délais d’accélération

Caractéristiques de courbe en S

Freinage de I'injection CC au démarrage 5.7 n016, n068, n070
MISE A LARRET
Méthode de mise & I'arrét 5.25 n004
B n019n021 .........................
FrelnagedelmjectlonCCaIarrét e n016n068n069n070 ...........
B - s

CONTROLE DU REGIME

Limites supérieures et inférieures de référence
de fréquence 5.12
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PARAGRAPHE

FONCTION e .
REFERENCE PARAMETRE(S)
CONTROLE DU REGIME (suite)
Commande Modbus 5.16 n002, n036 - n040,
n101- n106
Commande PID 522 n002, n024 - n030, n043,

n044, n084 - n093,

Rejet de fréquence critique

Compensation de glissement

n094, n095
ARRIERE
Marche arriére désactivée Tableau A1-1 n006
MARCHE

n062, n063, n064

AMELIORATIONS DE FONCTIONNEMENT

Compensation de couple 5.27 no71

..... Preventloncontrelecalage Ry n072n073n074
FONCTIONS PROTECTRICES

Protection contre les pertes de puissance

momentanées 5.17 n055, n059
..... Redemarrageautomathue e n060n061
..... Detectlondepertedereferencedefrequence e n046n047
..... Retentlondereferencedefrequence B B
..... Detectlondesurcouple/souscouple e n041n042n077n078

n079
..... Fonct|onsd|versesdeprotectlon B T B
..... e Bt n041n042n080n081
COMMANDES DE L’'UNITE, ENTREE

Entrée analogique multifonction (auto/manuelle) 5.11 n043, n044
..... Polarlsatlonetgalndereferencedefrequence B
..... o
..... e e

SORTIE DE L’'UNITE

Bornes de sortie multifonction 5.20 n041, n042, n075, n076

..... Soruedemomteuranaloglque(muIt|fonct|on) R n052n053
AFFICHAGE MONITEUR
Sélection d'affichage de I'opérateur numérique 5.8 n023
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| 5.2 DELAI ACCEL./DECEL.

A. n018: Temps Accél 1
n019: Temps Décel 1

n020 : Temps Accél 2
n021 : Temps Décel 2

Réglage usine (chaque) : 10.0 secondes

Gamme (chacun) : 0.0 & 3600 secondes

Réglage usine (chaque) : 10 secondes

Gamme (chacun) : 0 a 255 secondes

Lunité intégre deux ensembles des délais d’accélération et de décélération séparément

programmables.

B. n036 an040 : Entrées
multifonctions (Term. S2 a S6)

En programmant les données “ Inter Acc/Déc ”

(* 14 *) dans 'un des parameétres multifonctions

(n036 a n040), une des bornes d’entrée multifonction
(S2 a S6) devient une entrée de sélection temporelle.
Lorsque la borne d’entrée (c.-a-d. contact externe) est
ouverte, Time 1 (n018 /n019) est sélectionné

Lorsque la borne d’entrée est fermée, Time 2

(n020 /n021) est sélectionné

Données 14 : Sélection de délai d’accel./décél.

GPD 506/P5

TIME 1
o/oc 5]

TIME 2

Remarque : Tous les tableaux de paramétres avec données “ a sélectionner ” (n002, n004, etc.)
montrent les réglages d’usine en gras, suivis d'une astérisque (*).



| 5.3 ACCEL/DECEL : Caractéristiques de courbe en S

n022 : Sélection de courbe en S (Sél Courbe ‘'S’)

Le réglage de ce parametre

détermine les
caractéristiques de courbe
en S (démarrage) de la Fommmmmmmmmnnees
rampe d’accélération. '
1
1
COMMANDE : FREQUENCE |
FREQ. i DE SORTIE /. Rampe d’accél. par
! délai d’accél.
i sélectionné
! (n018 ou n020)
1
0 < | |
L DELAI
— Caractéristiques de
courbe en S Délai (Tsc)
Réglage DEL Réglage LCD Description
0 Pas de courbeen S * Courbe en S désactivée
1 0.2 Sec Courbe en S de 0,2 seconde
2 0,5 Sec Courbe en S de 0,5 seconde
3 1,0 Sec Courbe en S de 1,0 seconde

La figure suivante montre la commutation FWD/REYV, ainsi que I'accélération et la décélération

jusqu’a arrét avec courbe en S active.

COMMANDE DE FONCTIONNEMENT I

VERS LAVANT

COMMANDE DE |
FONCTIONNEMENT INVERSE

ACCELERATION DECELERATION

FREQUENCE DE SORTIE

DELAI D'INJECTION
CC A LARRET

n069

FREQUENCE DE
SORTIE MIN. | |

n016

ACCELERATION

Q = CARACTERISTIQUE DE COURBE EN S

DECELERATION
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I 5.4 REDEMARRAGE AUTOMATIQUE

A. n060: Nombre de tentatives de redémarrage automatique Réglage usine : 0

(Nbre Redémar)

Gamme : 0-10

Lorsqu’une anomalie se produit en cours de fonctionnement, il est possible de programmer l'unité
pour un redémarrage automatique sur réinitialisation automatique apres panne. Lopération de
redémarrage tient compte du nombre de tentatives de réinitialisation déterminé dans ce parametre,
avec un maximum de 10. Lorsqu'il est sur “ 0 ", il n’y a aucune tentative de redémarrage.

* Les anomalies suivantes peuvent se réinitialiser automatiqguement :

oC : Surintensité
ou : Surtension (OV)

GF : Défaut de terre
Uul : Sous-tension (Power UV)

 Les conditions suivantes NE déclenchent PAS le redémarrage automatique :

1. PanneolL, EF_, PUF ou CPF_.

2. Lorsque OC ou UV se produit en cours de décélération.

3. Lorsque n055 est programmé pour s’arréter lors d’une panne de courant momentanée
(données= “0*“). (Voir paragraphe 5.17, PROTECTION CONTRE PERTE
MOMENTANEE D’ALIMENTATION.)

* Le nombre de tentatives de redémarrage est ramené au paramétre n060 lorsque :

1. 10 minutes se sont écoulées sans qu'il ne se soit produit aucune anomalie.
2. On appuie sur la touche RESET ou le bouton-poussoir externe Fault Reset.
3. Lalimentation a l'unité est coupée.

B. n061 : Etat de contact de panne en cours de redémarrage automatique (Sél Redémar)

Ce nombre contréle le mode de réponse du contact de panne a une anomalie de 'unité au cours du
processus de redémarrage automatique.

Réglage DEL Réglage LCD Description
0* Ctct. Err Actif * Le contact de faute s'actionne au cours des tentatives de redémarrage automatique
1 Ctct. Errlnactif Le contact de faute ne s'actionne pas au cours des tentatives de redémarrage automatique

FREQUENCE DE SORTIE

Le délai entre la détection de la panne

DETECTION D’ANOMALIE _I_I

CONTACT DE FAUTE _,_I//

_——— no61

Vs no61

“Ctct. Err Actif” (0)
“Ctct. Err Inactif”

————— \/___-__--_

-
™ - -
Ll - -

/

et la tentative de réinitialisation, ou le
délai entre les tentatives de
réinitialisation.

Y
A

100ms x REGIME MOTEUR

% T REINITIALISATION AUTOMATIQUE SUR FAUTE

Synchronisation du processus de redémarrage automatique
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| 5.5 FREQUENCE PORTEUSE

n054 : Limite supérieure de fréquence porteuse
(Sél Fréq Découp.)

La relation entre la fréquence de sortie et la fréquence porteuse est déterminée par la valeur de
paramétrage de n054.

(@) Pour une fréquence porteuse constante, réglez de “2,5 kHz” a “15,0 kHz.”

(b) Pour un mode synchrone, réglez n054 a “synchrone 1, 2, ou 3" (7 “,“8 “ou “ 9 “). Ces valeurs
de réglage établissent les fréquences porteuses a 12f, 24f ou 36f respectivement.

PENTE | Eréquence de sortie (Hz)
REGLAGE | REGLAG FREQUENCE PORTEUSE (kHz) (= Fc)
DEL ELCD Maximum (Fcmax) Minimum (Fcmin) Fo F1 F2 MODE
1 2,5 kHz 2.5 2.5 0 NA NA CONSTANTE
2 5,0 kHz 5.0 5.0 0 NA NA
3 8,0 kHz 7.5 7.5 0 NA NA
4 10,0 kHz 10.0 10.0 0 NA NA
5 12,5 kHz 12.5 12.5 0 NA NA
6 15,0 kHz 15.0 15.0 0 NA NA
7 Synchrone 1 25 1.0 12 83.3 208.3 Synchrone
8 Synchrone 2 2.5 1.0 24 41.6 104.19
8 Synchrone 3 25 1.0 36 27.7 69.4
10t 7,0 kHz 7.0 7.0 0 NA NA CONSTANTE

Fréquence porteuse

PENTE

FcmiNn

Y

0 F1 F2
FREQUENCE DE SORTIE

T Le paramétre de “ 10 “ n’est disponible que sur le GPD 506V - B096 (CIMR-P5M40451F).

La fréquence porteuse maximale et le réglage d’'usine dépendent des capacités nominales de
I'unité; voir Annexe 3.

Il faut réduire la fréquence porteuse en fonction de 'augmentation de la distance entre I'unité et le
moteur pour diminuer le couplage capacitif dans les conducteurs du moteur.

* Pour les distances de cablage jusqu’a 50 m (164 pi), n054 doit étre paramétré a “ 15,0 kHz
(données “ 6 ") ou moins.

* Pour les distances de céablage de 50 m (164 pi) a 100m (328 pi), n054 doit étre paramétré a “
10.0 kHz " (données“ 4 ") ou moins.

* Pour les distances de cablage supérieures a 100m (328 pi), n054 doit étre paramétré a “ 5,0 kHz
(données “ 2 ") ou moins.
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| 5.6 REJET DE FREQUENCE CRITIQUE

A. n062: Fréquence interdite 1 (Saut Fréq 1) Réglage usine (chaque) : 0.0

n063 : Fréquence interdite 2 (Saut Fréq 2) Gamme (chacun) : 0.0 & 400.0

Ces paramétres permettent de programmer un maximum de deux points de fréquence interdite pour
éliminer les problemes de vibration en résonance du moteur/de la machine. En réalité, cette
fonction n’élimine pas les valeurs de frequence sélectionnées, elle accélére ou décélere le moteur a
la bande passante interdite.

B. n064: Zone morte de frequence interdite Réglage usine : 1.0

(Largeur du saut) Gamme : 0.0 4 25,5 Hz

Ce parametre détermine la largeur de la zone morte aux alentours de chaque point de fréquence
interdit sélectionné. le réglage d’'usine est* 1,0 ", ce qui établit une zone morte de +£1,0 Hz.

EXEMPLE :

Vibrations trouvées entre 30,0 et 36,0 Hz.

SOLUTION: Reéglez n062 a*“ 33.0“. C’est le centre de la bande de fréequence a
probléme.
Réglez n064 a*“ 3,0 “. Cela indique a l'unité de rejeter toutes les
valeurs de commande de fréquence entre 30,0 et 36,0 Hz.

Une commande de fréquence dans la zone morte sera convertie en la valeur la plus basse de la xone morte,
p. ex. une commande de 33 Hz produira une fréquence de fonctionnement de 30 Hz.

Zone morte totale=6,0 Hz

FREQ. CMD 1
36 Hz |/ \ N
no62 = 33 Hz '

i J +n064 (3,0 Hz)

0

Fréquence de sortie (Hz)

Notez que si n062 < n063 ne répond pas a ce qui est prévu, I'Opérateur numérique affiche le code d’erreur
de réglage de parameétre “ OPE6 Erreur Param. ", sauf lorsque n063 est égal a zéro.
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| 5.7 FREINAGE A INJECTION CC

n016 : Fréquence minimale (Fréquence Min) Gamme : 0,1 a 10,0 Hz

n068 : Courant de freinage d’injection CC (Courant Frein CC)| Réglage usine : 50 %

(% de lintensité nominale de l'unité) Gamme - 02100 %

n069 : Délai d'injection CC al'arrét  (Tps Frein CC Arr) Réglage usine : 0,0 sec

Gamme : 0,0 a 10,0 secondes

n070 : Délai d’'injection CC au démarrage Réglage usine : 0,0 sec

(Tps Frein CC Deb) Gamme : 0,0 a 10,0 secondes

On peut se servir de I'injection CC pour arréter un moteur dont on n’est pas sdr du sens de rotation
au démarrage ou pour aider a arréter un moteur en rotation libre.

Avec activation de 'arrét par rampe (n004 = “Arrét Rampe” (“ 0 ), aprés réception d'une
commande STOP I'unité contréle la décélération du moteur conformément au réglage du temps de
décélération, jusqu’a ce que la fréquence de sortie atteigne la fréquence d’injection CC de
lancement du freinage (ou fréquence minimum n016). La sortie de I'unité s’éteint et le courant
d’injection CC est appliqué au moteur. |l faut régler la durée et le courant d’injection CC de maniére
a obtenir un arrét adéquat sans trop faire chauffer le moteur. La tension d'injection CC est
déterminée par le courant de freinage a injection CC et I'impédance du moteur.

COMMANDE RUN _|

RAMPE A
\ﬁARRET
FREQUENCE DE —CC FREQUENCE NLI
SORTIE MINIMUM (n076 )

il ain e
DELAI D'INJECTION cc—‘ DELAI D'INJECTION CC A

AU DEMARRAGE (n070) LARRET (n069 )

Séquence de freinage CC



| 5.8 SELECTION D’AFFICHAGE DE L’OPERATEUR NUMERIQUE

n023 : Référence et indication du mode d’affichage Réglage usine : 0
de I'opérateur (Unités Affichage)

Gamme : 0 a 4999

Ce parametre détermine I'échelle d’affichage de I'Opérateur numérique, tant pour la fréquence de
sortie que pour toutes les références de fréquence.

DONNEES AFFICHAGE

o* Fréguence de sortie, en incréments de 0,1
(réglag Hz.
e usine)

1 Fréquence de sortie, en incréments de 0,1%.
2 a39 Régime synchrone du moteur (P 120xF_ )
(nbre de = en incréments de 1 tr/min Ns
pbles (3999 max).
moteur) P = nbre de poles du moteur

F = Fréquence
Ns = régime du moteur synchrone

REMARQUE : Sile régime synchrone du moteur
dépasse 3999 tr/min, I'affichage plafonne a 3999.

402344999 Régime en ligne ou autre paramétre.

X X XX

Valeur de paramétre a

fréquence maximum (n0711)
(Au besoin, inclure les zéros

de gauche)
Emplacement du point
décimal :
_= XXX
1= XXX.X
2= XX.XX
3= X. XXX
4= X.XXO
(X X X *10)

(Voir ATTENTION sur la page suivante)

EXEMPLE :
Pour afficher le régime en ligne, basé sur
54,3 FPM a 60 Hz :
n023 réglage =" 1543 "
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| 5.8 SELECTION D’AFFICHAGE DE L’OPERATEUR NUMERIQUE | Suite

Les exceptions au format général sont les suivantes :

n023 AFFICHAGE
“1000“ = 100.0
“2000° = 10.00
“3000“ = 1.000

/\ ATTENTION

Lorsque vous paramétrez une valeur dans n023, la position
sélectionnée pour le point de décimal affecte aussi
automatiquement tous les parameétres de la mémoire de
référence de fréquence (n024 a n030 ; voir tableau A1-1).

EXEMPLE :
n023 réglage usine : 0000
n030 (Fonction JOG) réglage usine : 006.0 (6 Hz)

n023 changé a >2 060

— Point décimal a X X. X X
Le paramétre devient 0.06

Par conséquent, pour la fréquence de fonction jog de 10.00 Hz, n030
doit étre reprogrammé a 0.10

5-10



| 5.9 CONTROLE D’ECONOMIE D’ENERGIE

n096 : Sélection d’économie d’énergie (Sél Econo Energie)
Réglage DEL Réglage LCD
o* Désactivé*
1 Activé

Pour activer le contrdle d’économie d'énergie, n096 doit étre paramétré a “ Activé " (* 1 ).

Comme les parameétres utilisés pour le contréle d’économie d’énergie ont été réglés a leurs valeurs
optimales, il n'est pas nécessaire de les modifier en cours normal d’exploitation. Si les
caractéristiques de votre moteur sont trés différentes de celles d’'un moteur standard, reportez-vous a
la description suivante pour modifier les parametres.

A. Mode de contrdle de ’économie d’énergie

Réglage usine : Voir tableau A3-1

n097 : Gain d’économie d’énergie K2

(Gain Eco. Energ.) Gamme : 0.00 a 655.0

Lunité se sert de ce gain lorsqu’elle fonctionne en mode de contrble d’économie d’énergie pour
calculer la tension ou I'efficacité du moteur est optimale et en faire la référence de tension de
sortie. Cette valeur est préréglée a une valeur type de moteur standard. La tension de sortie
augment avec le gain d’économie d’'énergie.

Réglage usine : 75 %

n098 : Limite inférieure de tension d’économie d’énergie N
9 Gamme : 0a20 %

a60 Hz (EcoEnLmtVol@60 Hz)

Réglage usine : 12 %

n099 : Limite inférieure de tension d’économie d’énergie

26 Hz (EcoEnLmtVol@6Hz) Gamme : 0a25%

Détermine la limite inférieure de tension de sortie. Si la valeur de référence de tension calculée au
mode d’'économie d’énergie est au-dessous de la limite inférieur spécifiée, cette valeur limite plus
basse sert de valeur de référence de tension. La valeur limite inférieure est paramétrée pour
empécher le moteur de caler sous charges élevées. Paramétrez les limites a 6 Hz et 60 Hz; Il faut
paramétrer une valeur obtenue par interpolation linéaire pour les valeurs limites autres que 6 Hz et 60
Hz. e paramétrage exécuté représente un pourcentage de la tension nominale du moteur.

TENSION 255V *
DE
SORTIE n098

L— Limite inférieure

n099

Y

6 Hz 60 Hz
FREQUENCE DE SORTIE

* Pour une unité de classe 460 V, cette limite est 510 V
* Pour une unité de classe 575 V, cette limite est 733,1 V
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| 5.9 CONTROLE D’ECONOMIE D’ENERGIE | Suite

B. Réglage de I'économie d’énergie

Au mode de contrble d’économie d’énergie, la tension optimale est calculée en fonction de la
puissance de sortie utile; cette tension est fournie a la charge. Cependant, comme les paramétres
institués peuvent changer en raison des variations de température ou de I'utilisation de moteurs
d’autres fabricants, il se peut que la tension fournie ne soit pas nécessairement optimale. Le réglage
automatique contréle la tension de maniere a ce que le fonctionnement reste trés efficace.

n100 : Délai de kW moyen Réglage usine : 1

(TmpEcoEn/Moykw) Gamme : 1a 200 (x 25 ms)

Détermine le délai d’ajustement d’économie de kW. En augmentant cette valeur, le délai de
réponse a un changement de charge augmente, ce qui peut empécher une oscillation du
systeme. Cependant, un délai de réponse trop long peut entrainer une perte de tension au
niveau du moteur.
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| 5.10 DECALAGE/GAIN REFERENCE DE FREQUENCE

Détermine le gain de la commande de fréquence auto-régime,

n048 : Gain Borne FV Réglage usine : 100 %
Gamme : 0a200 %

par tranches de 1%.

Détermine le décalage de la commande de fréquence

n049 : Décal Borne FV Réglage usine : 0 %

Gamme : -100 &4 100 %

auto-régime, par tranches de 1%.

n050 : Gain Borne FlI Réglage usine : 100 %

Gamme : 0a 200 %

n051 : Décal Borne FlI Réglage usine : Gamme 0
% : -100a 100 %

110
100% 100% — — — — — — — —/— ‘ 100 +(+) GAIN
| | 90 *(‘)
FREQ. FREQ.
REF. ‘ REF. ‘
%) | (%) ‘
| |
0% [ 0% |
o7 mEw YoemEn
1o
DECALAGE GAIN
PROCEDURE d’AJUSTEMENT :
A. Pour entrée de 0-10 V cc (term. FV)
1. Sans entrée, ajustez le décalage (paramétre n049) jusqu’a obtention d’'une
sortie de 0.0 Hz.
2. Avec une entrée pleine grandeur, ajustez le gain (paramétre n048) jusqu’a

obtention d’une sortie de 60.0 Hz (ou autre fréquence de sortie max. désirée)

B. Pour une entrée de 4-20 mA (term. FI)

1. Avec entrée de 4 mA, ajustez le décalage (paramétre n050) jusqu’a obtention
d’une sortie de 0.0 Hz.

2. Avec une entrée de 20 mA, ajustez le gain (paramétre n051) jusgu’a obtention
d’'une sortie de 60.0 Hz (ou autre fréquence de sortie max. désirée)
REMARQUE :
Suivez la méme procédure d’'ajustement pour les autres points de consigne de la
fréquence désirée.
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|5.1o DECALAGE/GAIN REFERENCE FREQUENCE | Suite

C. Pour la référence de fréquence a action inversée

1.
2.

Commencez par les paramétres n048 et n049, comme indiqué ci-dessous.

Réglez minutieusement comme indiqué plus haut a A ou B

Entrées de référence de fréquence :
bornes FV et FC — 0-10 V CC
bornes Fl et FC — 4-20 mA

100%

REF. FREQ.

0%

A

n048 n049

ov

Y

oV

TENSION D’ENTREE (BORNE FV)

REFERENCE f

Fl

Fv] 0-10 v (20K Q)

- DE
FREQUENCE

FC

GPD 506/P5

4-20 mA (250 Q)

fe

100%

REF. FREQ.

0%

A

n050 n051

= 0 100

4 mA

20 mA

COURANT D’ENTREE (BORNE FI)
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| 5.11 SIGNAUX D’ENTREE DE REFERENCE DE FREQUENCE (AUTO/MANUELS)

n043 : Sélection d’entrée analogique
(SélFctEntAnalog)

Pour entrer une référence automatique de fréquence a partir de bornes externes, programmez n043
a “FV=MSTR FI=AUX" (“0”) pour une référence de tension (0 & 10 V) ou a “* FV=AUX FI=MSTR ”
(“1") pour une référence de courant (4 a 20 mA).

DEL LCD Borne FV Borne F1 Commutation FV/FI
Réglage Réglage Fonction Fonction Permise
Régime auto Régime manuel Oui
0* FV=MSTR FI=AUX* Référence Référence
1 EV=AUX FI=MSTR Régime manuel Régime auto Oui
Référence Référence
2 FV=RST FI=MSTR(®) Réinitialisation sur Régime auto Non
panne®
3 FV=MSTR FI=SQRT Régime auto VN Non
Référence
Réinitialisation
4 FV=RST FI=SQRT sur panne** VN Non

(1) On peut programmer une entrée multifonction pour commuter la fonction de borne analogique. Pour ce faire, on programme
un parameétre d’entrée multifonction (n036 a n040) a = “Sél Fréq Réf Aut’(“9”). Notez que si n043 est ensuite réglé sur
“FV=RST FI=MSTR” (“2"), une faute OPEG6 se produit.

(2) Une réinitialisation sur panne se produit lorsque la tension sur cette borne dépasse 6.0 V.

(3) Lorsque n043 est paramétré a “FV=RST FI=MSTR" (“2") et que la sélection PID n084 n'EST PAS désactivée (tout parametre
autre que “Désactive”(“0")) une faute OPEG6 se produit.

n044 : Borne F1 Sélection du niveau de signal

(Sél Fct Borne FI)

Pour changer le niveau d’entrée de la borne F1 de circuit de commande, programmez n044.

DEL LCD Niveau de signal de la
Réglage Réglage borne FI
0 0-10v CC Entrée 0 2410 V
1* 4-20 mA* Entrée 4 2 20 mA

REMARQUE : Outre le réglage du paramétre n044 a “0-10VDC” (* 0 “) pour entrée de tension, le
cavalier J1 sur la CCl de commande d’unité doit étre coupé.

La page suivante offre des exemples de cablage d’unité pour les références de fréquence aux
origines diverses.
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5.11 SIGNAUX D’ENTREE DE REFERENCE DE FREQUENCE (AUTO/MANUELS) | Suite

A. Pontentiométre ou signal B. Signal 4-20 mA seulement :

0-10 V CC seulement :

n043 = FV=MSTR FI=AUX (0) n043 = FV=AUX FI=MSTR (1)
n044 = 4-20 mA (1 044 = 4-20 mA (1
(1) n mA (1) [Fs] +1sv
FS| +15V
+ 5] AUTO REF.
AUTO REF. B 4-20mA
FV| o.10vDC 4-20mA DC
_ -4——{FC| oV
- 7] ov ol
0-10VDC
+
-
C. Signal 0-10 V CC (auto) et potentiométre (manuel) :
:l AUTO n043 = FV=MSTR FI=AUX (0)
FS| +15V AUTO/ " MANUEL no44 = 0-10 VDC (0)
MAN [ S6 00— n040 = Master FREF Sel (9)
1| MANUEL
REF.
0-10VDC com|[Sc
AUTO REF.
FVI o-10vDe
0-10VDC
FC| oV

D. Signal 4-20 mA CC (auto) et signal 0-10 V CC ou potentiométre (manuel) :

AUTO n043 = FV=AUX FI=MSTR (1)
FS| +15V AUTO/ :/ MANUAL n044 = 4-20 mA (1)
MAN E 00— n040 = Master FREF Sel (9)
Fv] MANUEL REF.
0-10VDC com [sc

0-10VDC

Eov

-§———Fl | AUTOREF.

4-20mA DC
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(512 CIITES SUPERIEURES ET INFERIEURES DE REFERENCE DE FREQUENCE |

5.12 LIMITES SUPERIEURES ET INFERIEURES DE REFERENCE DE FREQUENCE

n031 : Limite supérieure de référence de frequence
(Lim Haute Fréf)

n032 : Limite inférieure de référence de fréquence
(Lim Basse Fréf)

Réglage usine : 100 %

Gamme : 0a109 %

Réglage usine : 0 %

Gamme : 04100 %

Ces deux paramétres déterminent la gamme du signal de commande de fréquence. Par tranches
de 1%, chacun d’entre eux représente un pourcentage de la fréquence maximale (Fmax; n011)
établi par le modéle V/f standard sélectionné ou le modéle V/f personnalisé.

REMARQUE : Toutes les références sont affectées par les points limites supérieurs et

inférieurs.
EXEMPLE :
no0ll = “60” Hz (100%)
n031 = “80" % = 48Hz — régime max.

no31 = “10” % = 6Hz — régime min.

A
100%
n031 80%
FREQ. DE
SORTIE
(%)
n032 10%
2.5%

Y
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| 5.13 REFERENCE DE FREQUENCE — DETECTION DE PERTE

n046 : Détection de perte de référence de fréquence
(Déctect Perte Réf)

n047 : Niveau de référence de fréquence a la perte Réglage usine : 80%
de détection de fréquence
. - 0,
(NivFrég@PerteRéf) Gamme : 0 - 100%

Réglage | Réglage Niveau de signal de la borne FI
DEL LCD

0* 0-10V CC* Entrée 102 10 V

1 4-20 mA Entrée 4 a 20 mA

Compte tenu du réglage de n046, la fonction de détection de perte de référence est activée ou
désactivée. Lorsqu’elle activée (n046 = “MARCHE Fréf n047” (* 1)), la fonction compare les
changement de référence en fonction du temps. Si la référence diminue de 90% en plus de 0,4
seconde, l'unité déceélére a la référence paramétrée; si la référence diminue de 90% en moins de 0,4
seconde, I'unité continue de fonctionner a un pourcentage de la fréquence de sortie. Ce
pourcentage peut étre défini au paramétre n047. Pour reprendre le contréle de la fréquence de
sortie, dépassez la référence paramétrée (n047 * référence de fréquence d’'origine) ou envoyez une
commande STOP. Si Auto référence est inférieur & Fmax (n011 ) x .05, cette fonction ne s’exécute
pas.

MAR. AV.
COMMANDE

AUTO REFERENCE

FREQUENCE DE > i< 0.4SEC | —»i i< 0.4 SEC
SORTIE DE LUNITE E,_'\ 80%
e T \ FREQ.
Chronogramme
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| 5.14 RETENTION DE REFERENCE DE FREQUENCE

n045 : Rétention de référence de fréquence
(Mém Réf MOP)

A utiliser avec les commandes Up/Down ou Sample/Hold lorsque I'on utilise I'une ou I'autre
comme entrée de contact multifonction. Pour conserver la référence de fréquence retenue dans
n024 apreés extinction, réglez n045 sur “Mémorisée FREF” (“1 ”).

Réglage DEL Réglage LCD Description
0* Mémoriser FREF* Référence retenue en fréquence
Référence 1 (n024 )
1 Non mémorisé Non retenu
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| 5.15 REFERENCE JOG

Réglage usine : 6.0 Hz
n030 : Référence JOG

Gamme : 0.0 a400.0 Hz

. . Donné : mman 1
n036 a n040 : Entrées multifonctions onnees : Co ande Jog (13)

(Term. S2 - S6 Sel)

Lorsque vous sélectionnez la fonction Jog (par signaux externes de Jog et Marche), I'unité améne
sa sortie au niveau déterminé par ce parametre.

Tout signal Jog externe annule le mode de fonctionnement en cours et l'unité atteint le niveau
déterminé par ce paramétre.

EXEMPLE :

I FONCTIONNEMENT PAR ENTREE DE SIGNAUX A DISTANCE (MARCHE ET JOG) I

MARCHE *

(Term. S2-S6) JOG |

FREQ. CMD

n030 REF.
JOG

0

MARCHE *

(Term. S2-S6) JOG ___|

FREQ. CMD

n030 REF. \
JOG \

0

*Ou AV.

Voir aussi les descriptions de BORNES D’ENTREE MULTIFONCTIONS, paragraphe 5.19.
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| 5.15.1 TRANSITION LOCAL/A DISTANCE

nl1l1ll : Transition local/a distance

sc]

Unité GPD
A distance
A S =y
Local

Réglage DEL Réglage LCD Description
0* Réarmer Run Ext* Il faut ouvrir et ré-appliquer la commande
1 RUN Accepte Run_Ext Accepte la commande RUN externe

La fonction local/a distance permet de commuter les commandes de séquence et de référence de
I'unité de A distance (selon la définition du paramétre n002) a local (c.-a-d. a partir de I'Opérateur
numérique). Cette fonction est activée en programmant un borne d’entrée multifonction (parametres
n036 & n040) & “Sél LOC/DEPORTE” (“5").

Si I'unité fonctionne sur une commande locale RUN (Opérateur numérique) (ce qui suppose que
I'entrée multifonction local/a distance est fermée a la borne SC), l'unité s’arréte si on appuie sur la
touche STOP de I'opérateur numérique, comme il se doit.

Si I'on ouvre alors I'entrée local/a distance, la référence passe immédiatement a la référence a
distance et :

Sinlll = “Réarmer Run Ext” (“0”), il faut supprimer puis renvoyer la commande externe RUN pour
que l'unité fonctionne.

Sinl1l =“Accepte Run Ext” (“1"), I'unité fonctionne immédiatement si la commande externe RUN
est toujours active.

Remarque : Si n002 est sur “SEQ=0PR REF=0PR” (“0"), la fonction local/a distance reste sans
effet.
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| 5.16 COMMANDE MODBUS

Lunité peut effectuer une communication série au moyen d’un contréleur programmable (PLC) et du
protocole MODBUS*. MODBUS est composé d'un PLC maitre et de 1 a 31 (maximum) unités asservies
(unités GPD 506/P5). Dans les communications série entre maitre et unités asservies, le maitre lance

toujours la communication et I'unité asservie y répond.

Le maitre ne communique qu’avec une seule unité asservie a la fois. Chaque unité asservie regoit un
numéro d’adresse a I'avance et le maitre en spécifie une pour communiquer avec lui. Lunité asservie
qui recoit la commande du maitre exécute la fonction, puis répond au maitre.

A. Spécifications de communication

Interface

» Synchronisation

* Parametres de transmission

Protocole

« Nombre maximal
d’unités a connecter

B. Envoi/réception de données

RS-232C (standard); RS-485, RS-422 (option —

Asynchrone
Débit en bauds

Longueur des données —

Parité

Bit d’arrét
MODBUS

demande la carte d'interface de communication CM086)

— Au choix 2400, 4800,

9600 BPS (n105)

Fixée a 8 bits

— Parité / aucune parité,
paire / impaire (n106 )

— Fixé a 1 bit

31 unités (avec RS-485)

Les données pouvant étre envoyées et regues sont des commandes marche/arrét, des références de
fréquence, des réinitialisations sur faute, des états d’unités, ainsi que des configurations et lectures de

parametres.

n002 : Sélection du mode d’opération (Sel Mode Opé)

Description
Réglage DEL Réglage LCD Séquence Référence

0 SEQ=0PR REF=0PR) Opérateur numérique Opérateur numérique
1 SEQ=TRM REF=0OPR Bornes externes Opérateur numérique

2 SEQ=0PR REF=TRM Opérateur numérique Bornes externes

3 SEQ=TRM REF=TRM** Bornes externes Bornes externes

4 SEQ=0PR REF=COM Opérateur numérique Communications série
5 SEQ=TRM REF=COM Bornes externes Communications série
6 SEQ=COM REF=COM Communications série Communications série
7 SEQ=COM REF=0PR Communications série Opérateur numérique

8 SEQ=COM REF=TRM Communications série Bornes externes

Sélectionnez la méthode d’entrée de commande marche et de référence de fréequence dans
n002. Pour donner une commande de marche et/ou une référence de fréquence par
communication, configurez ce paramétre a I'un des cinq derniers réglages. Le contrble de I'état
de marche, de configuration/lecture de parameétre, de réinitialisation sur panne et de commande
d’entrée multifonction a partir du PLC est activé. La commande d’entrée multifonction est en
alternative (OU) avec I'entrée de commande en provenance des bornes S2-S6 du circuit de

commande.
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|5.16 COMMANDE MODBUS | Suite

n036 a n040 : Entrées multifonctions

(Term. S2 - S6 Sel)

Sél COM/Clavier (6) : Communication série /
Opérateur numérique

Sélectionne les opérations par communication série ou par borne externe. Si I'on modifie I'état
de cette entrée de commande alors que l'unité est en cours de fonctionnement, la sélection
n'est pas prise en compte avant le prochain arrét de l'unité.

Les opérations se déroulent conformément au réglage de sélection de mode

les opérations se déroulent par référence de fréquence et commande de marche

Le réglage de n002 est SEQ=TRM REF=TRM (* 3 ).

Les opérations se déroulent par référence de fréquence des bornes FV, FI du

circuit de commande et par commande de marche des bornes S1, S2 du circuit

Ouvert
d’opération (n002)
Fermé
émis par communication série
EXEMPLE
OQuvert
de commande.
Fermé

Les opérations se déroulent par référence de fréquence et commande de

marche émis par la communication série.

n103 : Résolution de fréquence Modbus

(Unité Ref MODBUS)

Réglage DEL Réglage LCD
0* 1=0,1Hz*
1 1=0,01 Hz
2 30000 = 100%
3 1=0.1%

Ce parameétre permet de sélectionner la résolution de
fréquence a partir du PLC et dans le moniteur de
référence de fréquence et de fréquence de sortie (par
communication). La résolution de fréquence de sortie
de l'unité est de 0,1 Hz. Méme si I'on change la valeur
de la résolution Modbus a 0,01 Hz dans n103, la

valeur des chiffres de centiéme de 0,01 Hz de la référence de fréquence recue est arrondie de
maniére interne. Lorsque I'on sélectionne 30 000/100% en unités de 0,1%m la valeur est aussi

arrondie.

n104 : Adresse asservie Modbus
(Addresse MODBUS)

Réglage usine :

1

Gamme : 0a31

Chaque unité asservie sur le méme canal de transmission doit recevoir une adresse unigue.

n105 : Débit en bauds de Modbus
(Vit Com MODBUS)

Sélectionne le débit en bauds, comme l'indique le tableau suivant :

Réglage DEL | Réglage LCD (BPS)

0 2400 bauds
1 4800 bauds
2* 9600 bauds*
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|5.16 COMMANDE MODBUS |

n106 : Sélection de parité Modbus
(Parité MODBUS)

Sélectionne la parité, comme I'indique le tableau suivant :

Réglage DEL | Réglage LCD (BPS)
o* Aucune parité *
1 Parité paire
2 Parité impaire

REMARQUE : Pour modifier les valeurs paramétrées dans n104 a n106 et valider les
nouveaux parametres, il faut éteindre I'unité, puis la rallumer.

n101 : Détection de délai d'attente Modbus
(Dét Perte MODBUS)

Réglage DEL | Réglage LCD
0 Désactivé
1* Activé*

Si le délai d'attente entre les messages Modbus dépasse 2,0 secondes, l'unité réagit en
fonction du réglage de n102.

n102 : Méthode d’arrét sur erreur de communication Modbus (CE) (Arrét Fte MODBUS)

S’il y des erreurs de communication, I'unité réagit conformément au tableau suivant :

Réglage DEL Réglage LCD Description
0 Arrét Décél 1 Rampe & arrét — Décél. 1 (faute)
1* Arrét Libre * Rotation libre a arrét (faute)
2 Arrét Décél 2 Rampe & arrét — Décél. 2 (faute)
3 Continue Opérer Poursuite des opérations (alarme)
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| 5.16.1 FONCTIONS PROTECTRICES DIVERSES

n110 : Sélection de détection de faute de connexion opérateur (Fte Détec Opéra)

Réglage DEL Réglage LCD
0* Désactivé
1 Activé*

Configurez ce paramétre a “Activé” (“1") uniguement si vous voulez que l'unité s’éteigne
immédiatement en cas de déconnexion de I'Opérateur numérique en cours de fonctionnement.
Lorsqu'il est sur Désactivé (“2") 'anomalie ne se produit pas tant que I'unité ne s’est pas arrétée.
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| 5.17 PROTECTION CONTRE PERTE MOMENTANEE D’ALIMENTATION

nO55 : Protection contre les pertes d’'alimentation momentanées

Réglage DEL | Réglage LCD Description
0* Désactivée* (Réglage en usine) désactivé
1 2 secondes max. Activé — continuité 2 sec. sur perte d’alimentation
2 Alimentation CPU Activé — continuité indéfinie sur perte d’alimentation, sous
active réserve du maintient de I'alimentation de commande

La configuration de ce paramétre active ou désactive la fonction de continuité de I'unité. Lorsqu'il est
désactive, I'unité s’arréte immédiatement lorsqu’il se produit une panne de courant. Lorsqu’il est
activé, I'unité continue a fonctionner pendant une perte momentanée d’alimentation d’'un maximum
de 80%, mais si cette perte dépasse la période de temps identifiée, I'unité s'arréte.

n059 : Délai de désactivation de continuité sous Réglage usine : Voir tableau A3-1
perte d’alimentation
(Tps Recouvr Pwrl)

Gamme : 0,0 a 2,0 secondes

Si la perte dépasse la durée de temps identifiée par n059, l'unité s’'arréte. Le réglage d’'usine de ce
parametre, en incrémentations de 0.1 seconde, est liée a la capacité nominale de 'unité.

Notez que vous devez maintenir la commande RUN tout au long de la période de continuité. Si
n055 est configure a “Puiss CPU Activé” (“ 2 ), une alarme “ Uv Sous Tension ” s’affiche pendant la
perte d’alimentation, tandis qu’aucun signal d’'anomalie n’est envoyé aux bornes M1 et M2 ou MA,

MB et MC.
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5.18 SORTIE DE MONITEUR ANALOGIQUE MULTIFONCTION (bornes AM et AC)

n052 : Sortie analogique multifonction
(Sél Fct Borne AM)

La sortie moniteur fournit un signal 0-10Vcc
proportionnel a la fréquence de sortie, le courant de
sortie, la référence de tension de sortie ou la puissance

FREQUENCE/AMPEREM
ETRE

(ImA A PLEIN)

+ —

GPD 506/P5

de sortie entre les bornes AM et AC. — SORTIE DU
| MONITEUR
Sortie MULTIFONC-
Réglage DEL | Réglage LCD Description analogique TION
o* Fréq. de sortie * | 0-10VCC proportionnel & (0-10 Vee)

la fréquence de sortie

1 Intensité de sortie | 0-10VCC proportionnel au
courant de sortie

2 KWatts de sortie 0-10VCC proportionnel a
la puissance de sortie

3 Tension de bus CC | 0-10 VCC proportionnel a

la tension de bus CC

n053 : Gain de moniteur analogique
(Gain Borne AM)

Réglage usine : 1.00
Gamme : 0,01 a 2,00

Cette constante sert a calibrer, en incrémentations de 0,01, la fréquence, le courant ou le voltmétre
connecté aux bornes AM et AC.

FREQUENCE
DE SORTIE
MAX.
(COURANT,
TENSION DE
BUS ou
PUISSANCE)

A n053 =0.30 100%
.e——Réglage usine
(n053 = 1.00)
0 3V 10V

SORTIE ANALOGIQUE
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| 5.19 BORNES D’ENTREE MULTIFONCTION (bornes S2 - S6)

n036 : Sél Fct Borne S 2
n037 : Sél Fct Borne S 3
n038 : Sél Fct Borne S 4
n039 : Sél Fct Borne S 5
n040 : Sél Fct Borne S 6

Ces cing paramétres permettent de sélectionner
les fonctions de signal d’entrée pour les bornes
S2 a S6; on peut les configurer séparément.

Les configurations sont vérifiées a la mise sous
tension de l'unité ou a la sortie du mode Program.
Une faute de valeur de consigne (“ oPE3 Erreur
Entrée MF ") se produit si 'une quelconque des
conditions suivantes est détectée parmi ces cing
parameétres :

Commande 2 fils

Réglages usine : | DEL LCD
n036 0 Marche Ar
n037 2 Faute Ext (NO)
n038 4 RAZ Faute
n039 10 Multivitesse 1
n040 11 Multivitesse 2

Commande 3 fils

Réglages usine : DEL LCD
n036 1 CMD AV/AR
n037 — —
n038 4 RAZ Faute
n039 10 Multivitesse 1
n040 11 Multivitesse 2

CONTACTS
EXTEIRNES
I

B

s3]

5]

m

56] no4o

GPD 506/P5

n036

nos7 ENTREE
> MULTI

4] no3s FONCTION

n039

[SC

Y

ov

(1) Deux ou plusieurs paramétres contiennent la méme valeur.

(2) Les deux fonctions de recherche de régime “Rech Vit (FREQMAX)” (“17 *) et “Rech Vit
(FREQREG)” (* 8 ) ont été sélectionnées.

(3) Les deux fonctions “Réf Analog (S/H)” (“ 24 ") et “Ctrl Haut/Bas” (“ 29 ") ont été

sélectionnées.

Le tableau 5-2 énumere les valeurs de configuration possible des données pour ces

parametres, avec la fonction et une bréve description de chacun d’entre eux.

Certaines des configurations de données sont décrites en détail sur les pages suivantes, d'autres le

sont dans d’autres paragraphes sur les FONCTIONS PROGRAMMABLES.
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| 5.19 BORNES D’ENTREE MULTIFONCTION (bornes S2-S6) | Suite
| Tableau 5-2. n036 a n040 Configurations des données |

DEL LCD
REGLAGE REGLAGE FONCTION DESCRIPTION **
0 Marche Arr (2 fils) Marche ar./commande d'arrét DOIT ETRE PARAMETRE UNIQUEMENT
(pour commande a 2 fils) DANS n036 . Redéfinit les bornes :
S1 = Marche/arrét avant;
S2 = Marche/arrét arriere
1 CMD AV/AR (3 fils) Sélection AV/AR (pour DOIT ETRE PARAMETRE UNIQUEMENT
commande & 3 fils) DANS n036 . Redéfinit les bornes :
S1 = Marche; S2 = Arrét
S3 = Sélect. AV/AR
2 Faute Ext (NO) Faute externe (entrée contact Déclenchements de 'unité; affichages de
N.O.) I'Opérateur numérique “EFX “, dans lequel X
est 2-6, correspondant aux bornes S2-S7, qui
3 Faute Ext (NF) Faute externe (entrée contact N.F.)
4 RAZ Faute Réinitialisation de faute Réinitialise la faute, uniquement si la
commande RUN n’est pas présente
5 Sél LOC/DEPORTE Sélection local/déporté Ouvert = Fonctionne selon le paramétrage
de n002
Fermé = Fonctionne a partir des touches
de I'Opérateur numérique
Voir paragraphe 5.19A
6 Sél COM/CLAVIER Exploitation et référence de 'unité Ouvert = Fonctionne selon le
GPD paramétrage de n002
Sélection de communication série Fermé = Fonctionne a partir de la
communication série
Voir paragraphe 5.16
7 Arr Décél 2 NO Arrét rapide Ouvert = Fonctionne selon le paramétrage
(Entrée contact N.O.) de n004
Fermé = Rampe a arrét par délai décél. 2
(n021)
8 Arr Décél 2 NF Arrét rapide (entrée contact NF) Ouvert = Rampe d’arrét par délai décél. 2
(n021)
Fermé = S’arréte selon le paramétrage de
n004
9 Sél Fréq Réf Aut Fréguence auto/manuelle If n043 = “FV=MSTR FI=Aux” (“0")
sélection de référence Ouvert = Référence de fréquence en
provenance de la borne FV
Fermé = Référence de fréquence en
provenance de la borne Fl
Si n043 = “FV=Aux FI=MSTR” (“1")
Ouvert = Référence de fréquence en
provenance de la borne FI
Fermé = Référence de fréquence en
provenance de la borne FV
10 Multivitesse 1 Sélect. étagée de réf. de fréquence 1
11 Multivitesse 2 Sélect. étagée de réf. de fréquence 2 | Voir paragraphe 5.19B
12 Multivitesse 3 Sélect. étagée de réf. de fréquence 3
13 Command JOG Sélection de Jog Fermé = Sélection de Jog
Voir paragraphe 5.15
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| 5.19 BORNES D’ENTREE MULTIFONCTION (bornes S2-S6) | Suite

| Tableau 5-2. n036 a n040 Configurations des données - suite |

DEL LCD
REGLAGE REGLAGE FONCTION DESCRIPTION **
14 Inter Sélection de délai d’accél./décél. Ouvert = Accél/décél par n018 /n019
ACC/DEC Fermé = Accél/décél par n020 /n021
Voir paragraphe 5.2
15 Blocage Ext (NO) Blocage de base externe Fermé = Coupe la sortie de I'unité
(Entrée contact N.O.) (la commande de fréquence est maintenue)
16 Blocage Ext (NF) Blocage de base externe Voir paragraphes 5.19C, 5.19D
(Entrée contact N.F.)
17 Rech Vit (FREQMAX) Recherche de régime 1 Fermé * = Fonction de recherche de
régime a partir de la fréquence
maximale Voir paragraphe 5.19E
18 Rech Vit (FREQREG) Recherche de régime 2 Fermé * = Fonction de recherche de
régime a partir de la fréquence de
consigne Voir paragraphe 5.19E
19 Verr. Paramétres Activation de la Ouvert = La programmation a partir de
programmation I'Opérateur numérique ou de la
communication série est activée
Fermé = Toute la programmation est désactivée
20 RAZ | PID Réinitialisation de la valeur Fermé = La valeur de | (n087 ) est
intégrale du PID réinitialisée 8“0 “
Voir paragraphe 5.22|
21 PID Désactivé Désactivation du contrdle Fermé = Le contrdle PID est désactiveé -
PID le point de consigne devient la référence
de fréquence Voir paragraphe 5.22I
22 Départ Minuterie Fonction de minuterie Voir paragraphe 5.19F
23 Entrée OH3 Surchauffe externe Fermé = oH3 clignote sur I'Opérateur
numérique et les opérations continuent
(panne mineure)
24 Réf Analog (S/H) Echantillon/rétention de référence Ouvert = Rétention de la référence de fréquence
analogique Fermé = Echantillonnage de la référence de
fréquence Voir paragraphe 5.19G
25 Cmd KEB (NO) Commande de continuité d’inertie Fermé = Continuité d’inertie activée
(Entrée contact N.O.)
26 Cmd KEB (NF) Commande de continuité d’'inertie Fermé = Continuité d’inertie désactivée
(Entrée contact N.F)
27 Cmd Maintien Rétention accél./décél. Voir paragraphe 5.19H
28 Sél Polarité PID Transition PID Voir paragraphe 5.19 |
29 Ctrl Haut/Bas Fonction haut/bas Voir paragraphe 5.19 J (ne peut étre
paramétré que dans n040

** || faut conserver toutes les fermetures de contacts, sauf pour la recherche de régime qui peut étre
momentanée (voir paragraphe 5.19E).
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5.19 BORNES D’ENTREE MULTIFONCTION (bornes S2-S6)

A. SélLoc/Déporté (5) : Sélection a local/déporté

Configurez le paramétre n002 a “SEQ=TRM REF=TRM" (“* 3 ") pour sélectionner les entrées
externes comme source de référence de fréquence et des commandes de fonctionnement. Lemploi
de I'entrée de commande local/déporté permet de commuter entre le contréle de I'Opérateur
numérique et les signaux d’entrée de borne externe, sans devoir reprogrammer n002. Sil'on
modifie I'état de cette entrée de commande local/déporté alors que 'unité est en cours de
fonctionnement, la sélection local/déporté n’est pas prise en compte avant le prochain arrét de

'unité.

Fermé = Sous contréle local (Opérateur numérique)

Ouvert = Sous contréle a distance (entrées de borne externe, pour marche/arrét et

référence de fréquence)

B. Multivitesse 1 (10) : Sélect. étagée de réf. de fréquence 1
Multivitesse 2 (11): Sélect. étagée de réf. de fréquence 2
Multivitesse 3 (12) : Sélect. étagée de réf. de fréquence 3

n024 a n030 : Référence de fréquence 1-6
et référence de Jog

Réglages usine :

n030 =6.0

tous les autres =0.0

Gamme (cha.) : 0.0 49999

Pour pouvoir utiliser les préréglages des fréquences étagées, il faut programmer les parametres
n037, n038, n039 et n040 pour commande a 2 ou 3 fils. (Le paramétre n002 doit &tre configuré
pour la référence de fréquence a partir de I'Opérateur numérique.)

Pour utiliser le maximum des 7 fréquences
préréglées, n037 doit étre paramétré
“Multivitesse 1" (“ 10 ),

n038 doit étre paramétré a

“Multivitesse 2" (“ 11 ") et n039 doit étre
paramétré a

“Multivitesse 3” (“ 12 ") et n040 doit étre
paramétré a

“Command Jog” (“ 13 ")

Notez que vous pouvez remplacer Fréquence 1
par la référence de fréquence déporté (borne FV)
en sélectionnant le mode Déporté, soit avec la
touche LOCAL/REMOTE de I'Opérateur
numérique, soit en programmant une des entrées
multifonctions pour “Sél Loc/Déporté” (“ 5 ").

Vous trouverez sur la page suivante le chronogramme des

opérations a régime étagée.
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Etagement (7 fréquences préréglées) dans la commande a 2 fils

PARAMETRE et
NOM

S6

Borne externe

S5

S4

S3

n024 Fréquence
1

0

0

0

0

n025 Fréquence
2

0

0

n026 Fréquence
3

n027 Fréquence
4

n028 Fréquence
5

n029 Fréquence
6

n030 Fréquence
JOG

1 = Fermé (borne réf. SC)

0 = Ouvert (borne réf. SC)
X = Sans importance




| 519 BORNES D’ENTREE MULTIFONCTION (bornes S2-S6) |Suite

(n024 ) (n029 )

REGIME (n028 ) L
DE
SORTIE (no[: L

(n026 ) Fréquence Jog

(n030)

|
|
|
MARCHE —]

Sélect. étagée
de réf. de
fréquence 1
(S3)

FERME
|

|
l
1
T

de réf. de

fréquence 2 (S4) I

|
|  FERME

T

|
|
|
|
|
|
|
|
|
:
T
|
|
I
|
|
|
I
|
|
|
|
|
|
|
|

Sélect. étagée de
réf. de
fréquence 3 (S5)

FERME

| |

I
I
|
I
l
1
|
I
3 3 3 |
Sélect. étagée I
t
I
|
I
|
T
|
I
|
I
|

Commande Jog
(S6)

|
[
|
[
|
I I
l |
I I
l |
t T
| 1

REMARQUE : La commande Jog a la priorité sur les entrées de sélection de
fréquence étagée.

Fonctionnement type a régime étagé
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| 5.19 BORNES D’ENTREE MULTIFONCTION (bornes S2-S6) | Suite

C. Blocage Ext (NO) (75 ): Blocage de base externe par contact N.O.

 En présence de la commande Marche Avant ou

de la commande Marche Arriere, et lorsque Blocage de GPD
I'on applique la commande Blocage externe base externe  |506/P5
(i.e. contact fermé), un arrét en roue libre est 00 =

effectué (apres un délai de 20 ms), pendant que
(la commande de fréquence est maintenue)

Lorsque la commande Blocage est retiré, E_l
ov

l'unité se rétablira d’'une maniére similaire
a celle d’une opération de recherche rapide.

 En présence de la commande Marche Avant ou
de la commande Marche Arriére, et lorsque
la commande Blocage externe est appliquée (p. ex. contact fermé), un arrét en roue libre
est effectué et apres un délai de 20 msec, la commande de fréquence passe a 0 Hz.
Quand la commande Blocage est retirée, I'unité restera en condition arrétée
jusqu’a ce que la commande Marche Avant ou Marche arriére est de nouveau appliquée.

* Quand la commande Blocage externe est active, un “ b b Blocage” clignotant
s'affichera sur I'Opérateur numérique.

MARCHE MARCHE I |
|

Frég. Cmd Fréq. Cmd /

Blocage [ | Blocage [7]

| —
V sortie | V sortie /
20msec > -« 20msec —» -
(A) Blocage de base avec Marche actif (B) Blocage de base aprés commande Arrét

D. Blocage Ext (NF) (76 ): Blocage de base externe par contact N.F.

Lopération de blocage de base est la méme que celle décrite ci-dessus, sauf que le contact de
blocage de base doit étre ouvert pour étre reconnu.
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|5.19 BORNES D’ENTREE MULTIFONCTION (bornes S2-S6) | Suite

E. Rech Vit (FREQMAX) (17): Recherche de régime a partir de la fréquence max.
Rech Vit (FREQREG) (78): Recherche de régime a partir de la fréquence de consigne

Pour activer la recherche de régime, on utilise une borne d’entrée multifonction. Lorsque la commande de
recherche de régime externe est fermée, la base est bloquée pendant la durée de blocage de base
minimale, n057, puis la recherche de régime s’effectue. Lopération dépend de la valeur de consigne.

IMPORTANT

Rech Vit (FREQMAX) (77 ) and “Rech Vit (FREQREG)” (* 18 ") NE PEUVENT PAS étre

sélectionnées en combinaison.

« Au paramétrage sur “Rech Vit (FREQMAX)” (* 17 "), la recherche commence par la fréquence max.

« Au paramétrage sur “Rech Vit (FREQREG)” (* 18 "), la recherche commence par la commande de
fréquence envoyée apres la réception de la commande de recherche.

SIGNAL DE MARCHE [

—> <«——— DANS LES 0,5 SEC.
Recherche de régime
FREQ. MAX. OU REF. i POINT DE COINCIDENCE
FREQ. A LENTREE DE ¢ DE REGIME

LA RECHERCHE DE 0 O A AU
REGIME

FREQUENCE DE

SORTIE TEMPS  OPERATION DE
BLOQUE RECHERCHE DE
MIN. DE REGIME
R BASE
TENSION A LA (n057)

RECHERCHE DE

J S . < RETOURA
REGIME | UNE SORTIE
Vi V/f NORMALE
TENSION DE SORTIE

(n058)

REMARQUE : Lorsque I'on sélectionne le mode de fonctionnement continu a la
fonction d’arrét momentanée, il faut activer la recherche de régime.

Temporisation de 'opération de recherche de régime

n056 : Niveau de courant de désactivation de recherche de régime Réglage usine : 110 %
(Courant Rech Vit)

Gamme : 02200 %

Apres reprise du moteur, si le courant de sortie de I'unité est supérieur a la valeur de consigne de n056, la
recherche de régime est lancée, avec un taux de décélération de 2,0 sec. Lorsque le courant de sortie de
l'unité est inférieur a la valeur de consigne de n056, la recherche de régime se termine et I'accélération ou la
décélération se poursuit a un taux normal (n0718 — n021) jusqu’a la fréquence de consigne.
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n057 : Temps min. de blocage de base Réglage usine : Voir tableau A3-1

(Temps Min Blocage) Gamme : 0,0 4 25,5 secondes

Lorsqu’il y a détection d'une perte momentanée d'alimentation, les transistors de sortie de I'unité
sont désactivés pendant une période de temps déterminée par le paramétrage de n057. Le
paramétrage de n057 doit représenter le temps nécessaire a la tension résiduelle du moteur pour
atteindre zéro.

Lorsque la perte momentanée d’alimentation dure plus longtemps que le temps minimal de blocage
de base, I'opération de recherche de régime est immédiatement lancée apres reprise de
I'alimentation.

DUREE DE BLOCAGE MIN. SUPERIEURE A PERTE MOMENTANEE D’ALIMENTATION

DUREE DE PERTE
MOMENTANEE D’ALIMENTATION

DUREE MIN. DE BLOCAGE

DUREE DE BLOCAGE DE
LUNITE GPD

DUREE DE BLOCAGE MIN. INFERIEURE A PERTE MOMENTANEE D’ALIMENTATION

TEMPS DE PERTE
MOMENTANEE
D’ALIMENTATION

DUREE MIN. DE BLOCAGE

DUREE DE BLOCAGE DE
LUNITE GPD

Réglage usine : Voir tableau A3-1
Gamme : 0a 100 %

n058 : VI/f pendant la recherche de régime
(V/F Rech Vit)

Pour éviter qu’une anomalie du type OC ne se produise pendant I'opération de recherche de régime,
VI/f doit étre paramétré a une valeur inférieure a celle requise en cours de fonctionnement normal.

V/f pendant la recherche de régime = V/f en opération normale n058
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F. Départ Minuterie (22): Fonction de minuterie

n041 ou n042 : Bornes de sortie multifonction

Sortie minuterie 11 : Fonction de minuterie

(Sél Fct Borne MA) ou (Sél Fct Borne M1)

n080 H Minuterie en'délai Réglage usine : 0,0 sec.
Gamme : 0,0 a 25,5 sec.

n081 : Minuterie hors-délai Réglage usine : 0,0 sec.
Gamme : 0,0 a 25,5 sec.

Lorsque I'entrée de la fonction de minuterie est “ fermée ” pendant une durée supérieure a la
minuterie en-délai (n080), la sortie de la fonction de minuterie se ferme.

Lorsque I'entrée de la minuterie est “ ouverte ” pendant une durée supérieure a la minuterie hors-
délai (n0817), la sortie de la fonction de minuterie s’ouvre.

Entrée de contac’F _ITI_|ON|_|ON|_|ONI_| ON UONUONUONl

multifonction :
Fonction de minuterie

Sortie de contact ON | ON L
multifonction : > <> <> <>
Fonction de minuterie no8o n081 n080 no81

Comme on le voit, pour étre efficace la fonction de minuterie doit étre programmée a la fois en entrée
et en sortie multifonction.
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G. Réf Analog (S/H) (24) : Commande Sample/Hold

Cette fonction ne concerne qu’une entrée analogique de tension ou de courant utilisée comme
référence de fréquence aux bornes FV ou Fl.

Si la commande Sample/Hold est présente (contact fermé) pendant plus de 0,1 sec., la référence de
fréquence suit (échantillonne) le signal analogique, p. ex. si 5 V correspondent a 50% de fréquence,
un signal analogique de 5 V produira 50% de référence de fréquence si la commande Sample/Hold

est présente.

Si I'on élimine la commande Sample/Hold (contact ouvert) alors que l'unité est en état de
fonctionnement, la référence de fréquence reste au niveau ou elle se trouvait au moment de la
suppression de la commande Sample/Hold, c.-a-d. la référence de fréquence reste a 50% malgré
une hausse du signal analogique a 8V.

10V 7 100%
8V , . - S0%
ENTREE - L
ANALOGIQUE ~ _.~ FREQ. REF.
>V S 50%
/‘/ <
_/‘/‘ 0,1
= sec.
0,1
SecC.

CMDE Fermé V V
ECHANT. Ouvert
JRET. ——— ||

1 =i 130,15
0,11 0,05 sec.
SecC. SecC.

- >

A
(

Temporisation de la fonction Sample/Hold
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MAR. AV.

(S5) COMMANDE
ACCEL_J

(S6) COMMANDE —l
DECEL —

LIMITE SUP.
REGIME

LIMITE INF
REGIME

FREQUENCE DE
SORTIE

SIGNAL

“ REGIME A |
FREQUENCE DE
CONSIGNE "

* U= Haut (Accél.); D = Bas (Décél.); H = Maintient (régime constant);

U1 = A limite supérieure de régime; D1 = A limite inférieure de régime

Temporisation des réglages de fréquence ascendants/descendants
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H. Commande Maintient (27) : Rétention accél./décél.

En programmant les données “Cmd Maintien” (“ 27 ") dans I'un des parametres d’entrée
multifonction (n036 a n040), une des bornes d’entrée multifonction (S2 a S6) devient une entrée de
commande Maintien. Tant que la commande Maintien est présente, accél et décél sont en état
d’interdiction, tandis que le régime de sortie est maintenu au niveau ou il se trouvait au moment de
I'entrée de la commande Maintien. Lorsque I'on supprime la commande Maintien alors que le
systéme est en état de fonctionnement, accél et décél se réactivent pour permettre a la sortie
d’atteindre le régime de consigne. Sil'on envoie un Stop pendant que la commande Maintien est
présente, I'état d’interdiction est levé et le systeme entre en mise a l'arrét.

MAR.AV. |
CMD [ |
MAINTIENT
o e L -
REF. REGIME—>] 3
| G S N _
; ~——REGIME DE SORTIE \\

Temporisation de Ia fonction MAINTIEN
1. (28) : Transition PID

La programmation des données “Sél Polarité PID” (* 28 ") pour n040 permet a la transition des
caractéristiques d’entrée PID de fonctionner comme suit :

Point de + - | Fréq
consigne () QO PID | sortie
— ---E---
O O -1
Rétroaction
GPD 506/P5
—o0 o—sq]
Entrée multifonction : Ouvert = Comme E
d’habitude
Fermé = Transition de la
polarité de El
déviation [Fv] POINT DE CONSIGNE
Fo]
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J. Ctrl Haut/Bas (29 ) : Fonction Haut/Bas

La programmation des données “Ctrl Haut/Bas” (“ 29 ") pour n040 (borne d’entrée multifonction)
permet d'utiliser les entrées pour le réglage de la fréquence haute/basse.

REMARQUES :

a > w N e

EXEMPLE :

n040 “Ctrl Haut/Bas” ( 29 ) : Fonction

Le parameétre n039 affiche “ ——" quand n040 est sur “Ctrl Haut/Bas” (“ 29 ).

Jog a la priorité sur Haut/Bas.

Haut/Bas a la priorité sur les entrées de fréquence étagées.

Haut/Bas reste sans effet lorsque c’est I'Opérateur numérigue qui dirige les opérations.

La limite supérieure de régime est déterminée par la formule :
N011 (Fmax) x n031 (limite sup. réf. fréq.) 100

La limite inférieure de régime correspond & la référence en provenance, soit des bornes FV
ou FI, soit de n032, Limite inférieure de référence de fréquence, de ces deux la plus élevée.

Sur commande de marche avant (ou arriere), I'unité fonctionne a la limite inférieure de son
régime jusqu’a I'envoi d'une commande HAUT.

GPD 506/P5

haut/bas HAUT
——0 o——{s5] HAUT

o o—s6] BAS

sc—
ov

SIGNAL D’ENTREE

Borne S5 Borne S6 FONCTION
HAUT BAS
Ouvert Ouvert | MAINTIEN
Fermé Ouvert | HAUT (commande de fréquence approche) (limite sup.
de commande de fréquence)
Ouvert Fermé | BAS (Commande de fréquence approche fréquence de

sortie minimum ou limite inférieure de commande de
fréquence, des deux la plus élevée)
Fermé Fermé | MAINTIEN
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n041 : Sortie contact (bornes
externes MA, MB et MC)
(Sél Fct Borne MA)
n042 : Sortie contact (bornes
externes M1 et M2)
(Sél FCt Borne M1)

On peut programmer un contact N.F. ou N.O.
pour modifier les états sous toutes les
conditions indiquées dans le tableau 5-3.

GPD 506/P5
REGLAGE
— SORTIES DE
0 Oo— —@ 1 USINE POUR  ~onTACT
“Faute”
MULTIFONC-
0 0"—_@ (“0m) TIONS: 250Vca
1A OU MOINS
—— | 30Vce 1A OU
REGLAGE MOINS
—o o—M1] | USINE POUR
“En
4@ Opération”
( “ 1 ” )

| Tableau 5-3. Bornes de sortie multifonction |

DEL LCD
REGLAGE REGLAGE CONDITION NIVEAU DE SIGNAL
0* Faute Faute Fermé = Une faute d'unité s’est produite
(sauf CPFO, CPF1)
1* En Opération * En cours de fonctionnement | Fermé = L'unité est en cours de fonctionnement
2 Vit Sortie=Réf Régime a fréquence de Fermé = Référence de fréquence = fréquence de sortie
consigne Voir description sur page suivante
3 Vitesse Désirée Coincidence de régime Fermé = Régime a fréquence fixée et fréquence de
sortie = n075
Voir description sur page suivante
4 Dét Fréq. 1 Détection de fréquence - Fermé = Fréquence de sortie < n075.
basse Voir description sur page suivante
5 Dét Frég. 2 Détection de fréquence - Fermé = Fréquence de sortie = n075.
haute Voir description sur page suivante
6 Dét Cple (NO) Sur-couple/sous-couple Fermé = sur-couple/sous-couple détecté
détection (contact N.O.)
7 Dét Cple (NF) Sur-couple/sous-couple Ouvert = sur-couple/sous-couple détecté
détection (contact N.F)
8 En Blocage En cours de rotation libre Fermé = Le blocage de base de sortie d’'unité est actif;
jusqu’a arrét le moteur est en roue libre
9 Fct Opération Référence de fréquence ou | Ouvert = Fréquence ou commande de marche par entrée ext.;
du mode de marche Fermé = Fréquence ou commande de marche par Opérateur numérigue
10 Prét Prét pour opération Fermé = 'unité est préte au fonctionnement (aucune anomalie)
11 Sortie Tempo Fonction de minuterie Voir paragraphe 5.19F
12 Redémarage Redémarrage automatique | Fermé = Pendant I'opération de redémarrage automatique
13 Pré-Alarme OL Avertissement OL Fermé = 150% de courant pendant 48 sec. (OL1) ou 80% du temps (OL2)
14 Perte Réf Vit Référence de fréquence Fermé = Référence de fréquence manquante
manquante Voir paragraphe 5.13
15 Contréle par Com Communications série Fermé = Commande de la communication série
16 Perte Retour PID Perte de feedback PID Fermé = Niveau de détection < de valeur de retour
(feedback) (n091). Plus long que le délai de détection (n092)
17 Alarme OH1 Avertissement OH1 Fermé = Température de dissipateur de chaleur > 90°C (194°F) (si n035 = 3)
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n075 : Fréquence de coincidence de régime/
niveau de détection de fréquence
(Niveau Dét Fréq)

Réglage usine : 0,0 Hz
Gamme : 0,0 a400,0 Hz

On se sert de la coincidence de régime pour contrdler un contact de sortie aux bornes MA ou MB

(en ce qui concerne la borne MC) ou les bornes M1
et n042 .

et M2, quand elles sont sélectionnées par n041

n041 ou n042 : Bornes de sortie multifonction

(Sél Fct Borne MA) ou (Sél F

ct Borne M1)

Le contact de sortie se ferme compte tenu des données programmées dans n041 ou n042. Pour le
fonctionnement, reportez-vous a la figure appropriée ci-dessous.

A. Régime a la fréquence fixée
(configuration : n041 ou n042 =
“Vit Sortie=Réf” (“ 2 7))

LARGEUR DE DETECTION LARGEUR DE LIBERATION
+2Hz (n076) *4Hz
A+

Référence de
fréquence

FREQUENCE
DE SORTIE

SIGNAL
CONVENU DE
FREQUENCE

C. Détection de fréquence - basse
(configuration : n041 oun042 =
“DétFréq1”(“4"”)

LARGEUR DE LIBERATION
—2HZ (n076)

NIVEAU DE
DETECTION DE
FREQUENCE (Hz)

(n075)
FREQUENCE
DE SORTIE —
A | |
| |
SIGNAL DE | |
FREQUENCE ON ON

n076 : Largeur convenue de détection de fréquence

(Bande Dét Fréq)

B. Coincidence de régime
(configuration : n041 ou n042 =
“Vitesse Désirée” (“ 3 "))

LARGEUR DE DETECTION
#2Hz (n076)

LARGEUR DE LIBERATION
+4Hz
— —

Fréquence de
coincidence de
régime

FREQUENCE DE
SORTIE

SIGNAL DE
COINCIDENCE
DE REGIME

D. Détection de fréquence - haute
(configuration : n041 oun042 =
1] Dét Fréq 27 (“ 5 ”))

NIVEAU DE
DETECTION DE
FREQUENCE (Hz)

(n075)

LARGEUR DE LIBERATION
—2HZ (no76)

FREQUENCE
DE SORTIE

SIGNAL DE I

DETECTION DE I

FREQUENCE
Réglage usine : 2,0 Hz
Gamme : 0,0 a 25,50 Hz

ON

Ce parametre de largeur de détection sert a établir le niveau de fréquence auquel les contacts de
sortie s’actionnent, quand n041 ou n042 est paramétré sur “Vit Sortie=Réf” (* 2 ") ou “Vitesse

Désirée” (* 3 7).

5-42



5.21 DETECTION DE SUR-COUPLE / SOUS-COUPLE

T T

La détection de sur-couple sert a comparer le courant de sortie nominale de I'unité avec le niveau de
détection de sur-couple. Lorsque le courant de sortie est égal ou supérieur au niveau défini, il y a

sur-couple. L'Opérateur numérique l'indique par une anomalie “ oL3 Surcharge 3 ”. On peut utiliser
cette fonction pour agir sur une vaste gamme de conditions,

A. n077 : Détection de sur-couple / sous-couple

(Sél Détect Cple)

Réglage usine : 0

Cette constante détermine si la fonction de détection du sur-couple est activée, dans quelle condition
elle détecte le sur-couple et quelle opération elle exécute aprés cette détection.

Surcouple / Opération
Réglage Réglage Sous-couple Aprés Détection
DEL LCD Désactivé Détection Condition
o* Désactivé* Désactivé — —
1 HCple/Stable/Alm Sur-couple Continue Uniquement a fréquence de consigne
2 HCple/Marche/Alm Sur-couple Continue Toujours sauf en cours
d’arrét ou de freinage a injection CC
3 HCple/Stable/Fte Sur-couple Roue libre a arrét | Uniquement a fréquence de consigne
4 HCple/Marche/Fte Sur-couple Roue libre a arrét | Toujours sauf en cours
d’arrét ou de freinage a injection CC
5 BCple/Stable/Alm Sous-couple Continue Uniquement a fréquence de consigne
6 BCple/Marche/Alm Sous-couple Continue Toujours sauf en cours
d’arrét ou de freinage a injection CC
7 BCple/Stable/Fte Sous-couple Roue libre a arrét | Uniquement a fréquence de consigne
8 BCple/Marche/Fte Sous-couple Roue libre a arrét | Toujours sauf en cours
d’'arrét ou de freinage a injection CC

— Pour une détection de sur-couple en cours d’accélération ou de décélération, paramétrez a “HCple/Marche/Alm”

(* 2" ou “HCple/Marche/Fte” (“ 4 ).

— Pour une opération continue apres détection de sur-couple, paramétrez a “HCple/Stable/Alm (“ 1 ") ou
“HCple/Marche/Alm” (“ 2 ). En cours de détection, I'Opérateur numérique affiche une alarme (clignotant) “ oL3
Surcharge 3.

— Pour arréter l'unité a une anomalie de détection de sur-couple, paramétrez a “HCple/Stable/Fte (“ 3 ) ou
“HCple/Marche/Fte” (“ 4 "). A la détection, I'Opérateur numérique affiche une anomalie “ oL3 Surcharge 3 ".

—  Pour produire un signal de détection de sur-couple, paramétrez la sélection de fonction de borne de sortie (n41 ou

n42) & “Dét Cple (NO) (* 6 ) ou “Dét Cple (NF)" (“ 7).

B. n078: Niveau de détection de sur-couple/sous-couple

(Niv Détect Cple)

Réglage usine :

160 %

Gamme :

30a200 %

Cela représente de point de référence pour déterminer s'il y a sur-couple. Fixé a un pourcentage du
courant nominal de 'unité (voir Annexe 2).

C. n079: Durée de détection de sur-couple / sous-couple

(Tps Détect Cple)

Réglage usine : 0,1 sec.

Gamme

: 0,0 a 10,0 secondes

Détermine la durée d’existence d’'une condition de sur-couple avant qu’un autre événement puisse
se produire, p. ex. rotation libre a arrét, modification de sortie multifonction, affichage
d’avertissement ou d’anomalie “ oL3 Surcharge 3 .
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D. n041: Sortie multifonction 1 — Contact
(Sél Fct Borne MA) (NF) (7 ): Détection de sur-couple

n042 : Sortie multifonction 2 — Contact

Dét Cple (NO) (6 ) ou Dét Cple

/ sous-couple

(Sél Fct Borne M1)

On peut programmer un contact N.F. ou N.O. pour modifier les états pendant une condition de détection

de sur-couple.

EXEMPLE DE DETECTION DE SUR-COUPLE

Configuration de n077 :
Configuration de n042 :

Configuration de n078 :
Configuration de n079 :

NLO78 )
110%

COURANT DE 100%

SORTIE

100%

REGIME DU
MOTEUR

SIGNAL DE
MARCHE

SIGNAL
D'ARRET

SORTIE DE
CONTACT
(DETECTION DE
SUR-COUPLE)
BORNE M1 et M2

|

A

“HCple/Stable/Fte” (3 ) — Sur-couple activé, uniquement a
fréquence fixée, roue libre a arrét
“Dét Cple 1 (NO)" (6 ) — Contact de sortie programmé pour
une détection de sur-couple
110 %— Niveau de détection de sur-couple
1,0 s — Délai temporel avant qu’un événement de sur-couple
ne se produise

— Niveau de détection

—> <—— Temps de

détection

(n079)

Roue

L librea

arrét

Chronogramme de détection de sur-couple
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La fonction de commande proportionnelle, intégrale et dérivative offre un systéme de commande en
boucle fermée, ou de régulation, d’'une variable de traitement (pression, température, etc.). Cette
régulation se fait par comparaison d’un signal de renvoi a un point de référence fixé, produisant ainsi
un signal d’erreur. En fonction des configurations de parametre PID n084 & n092, I'algorithme de
contrdle PID exécute alors des calculs sur ce signal d’erreur. Le résultat de I'algorithme PID sert
alors de nouvelle référence de régime.

consigne (Ecart)

n085
Gain
d’étalonnage
de feedback

Feedback |~

Valeur de +
point de P

+109%

: O

or n089 el
no91 Référence de
Temps du 6 - . fréquence

“fitrede [
décalage 1
de sortie 2, |
or
3|
I

A. n084 : Sélection PID
(Mode PID)

Avec ce parameétre, le contrble PID peut étre validé, la fonction d’alimentation avant peut étre activée

ou le feedback PID peut

étre inversé.

Réglage DEL | Réglage LCD Description
0* Désactivé* PID désactivé
1 D=Fdbk Activé PID activé (écart sous contrble D)
2 D=Fwd Activé PID avec alimentation avant (valeur de feedback sous contréle D)
3 Fdbk Inv Activé Signal de feedback PID inversé
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B. Sélection de référence de point de consigne

n002 : Sélection du mode d’opération
(Sél Mode Opé)

n043 : Sélection d’entrée analogique
(SélFctEntAnalog)

n024 a n030 : Préréglages de fréquence multifonction

Réglages usine : n030 =6.0
(Référence 1-6, fréquence Jog)

tous les autres =0.0

Gamme (cha.) : 0.0 4 9999

Sélectionnez la référence du point de consigne de contrdle PID & partir de la borne externe FV (pour
0-10VCC) ou a partir des parametres de régime étagé, n024 a n030.

» Borne externe FV : Configurez n002 a “SEQ=0PR REF=TRM" (“* 2 ") ou
“SEQ=TRM REF=TRM” (* 3 7).

» Parametres de régime étagé : Configurez n002 a “SEQ=0OPR REF=0OPR” (“0 ") ou
“SEQ=TRM REF=0OPR” (“1"). (Voir Sélection de mode d'opération, page Al-1 et
Configuration de régime étagé, paragraphe 5.19B.)

C. Sélection du signal de retour (feedback)

n044 : Borne F1 Sélection du niveau de signal Réglage usine : 1

(Sél Fct Borne F1) Gamme : Ooul

Sélectionnez le signal de retour (feedback) de contréle PID a partir de la borne externe FI pour un
signal de courant (4-20mA CC) ou une tension (0-10 VCC)

 Signal de courant : Configurez n044 a “4-20 mA” (“17).
 Signal de tension : Configurez n044 a “0-10 VCC” (“*07).
( Il faut aussi couper le cavalier J1 sur la CCl de commande. )

D. PID inverse

REMARQUE : Ce qui suit nest valide que si n084 = “Fdbk Inv Activé” (“3").

Pour l'utilisation du contrdle PID inverse, il faut faire les réglages suivants :

* Sivous utilisez une référence de 0-10VCC pour déterminer le point de consigne, échangez
les valeurs dans n048 et n049.

EXEMPLE : Sile gain de référence de fréquence (n048 ) =*“ 100 ” % et la polarisation

de référence de fréquence (n049) =" 0 " %, il faut modifier ces
paramétres comme suit :

no48 =“0"% n049 ="100" %
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|5.22 CONTROLE PID |Suite

+ Sila saisie du point de consigne se fait au clavier, il faut recalculer le point en question
comme suit :

Point de consigne entré = Valeur max. (n023) — Point de consigne désiré
Cela inverse de maniere efficace I'entrée de référence.

EXEMPLE : Le point de consigne désiré est 43,0 Hz, la valeur max. (n023) = “ 60,0 "
Hz. Par conséquent, le point de consigne entré est :

Point de consigne entré = 60,0 Hz — 43,0 Hz =“ 17,0 " Hz.

Il faut saisir pour ce point de consigne “ 17,0 " Hz.

 Sivous utilisez la détection de perte de rétroaction PID, il faut que vous saisissiez Pinverse
du niveau de détection de perte de rétroaction désirée dans n0917.

EXEMPLE : Niveau de perte de rétroaction désirée = 7%.

Niveau de dét de perte de désirée = 100% — 7% = “ 93 " %.
E. n085 : Gain d'étalonnage de rétroaction

(Gain Fdbk PID) Réglage usine : 1.00

Gamme : 0,00 a 10,00

Ce paramétre sert a régler le niveau du signal de rétroaction.

F. Détection de perte de retour (feedback)

n090 : Sélection de détection de perte de rétroaction
(Sél Dét Pert. Ret)

Réglage DEL Réglage LCD

o* Désactivé*
1 Sortie MF Seul
n091 : Niveau de détection de perte de rétroaction Réglage usine : 0 %
(NiV Dét Pert. Ret) Gamme : 0a 100 %

n092 : Délai de détection de perte de retour (feedback) Réglage usine : 1,0 seconde

(Tps Dét Pert. Ret) Gamme : 0,0 a 25,5 secondes

Une fois (n090 = “Sortie MF Seul” (* 1 ") activé, I'unité détecte si le signal de rétroaction tombe au-
dessous du niveau de n091 pendant un délai supérieur a celui de n092.

G. Configurations PID

n086 : Gain proportionnel Réglage usine : 1.0

(Gain P PID) Gamme : 0,0a410,0

Le gain proportionnel est la valeur de multiplication du signal d’erreur pour produire la nouvelle
référence de régime.

(suite page suivante)
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|5.22 CONTROLE PID | Suite

n087 : Temps intégral Réglage usine : 10,0 secondes

(Temps | PID) Gamme : 0,0 4 100,0 secondes

Ce parametre détermine la rapidité avec laquelle la hausse du gain de l'intégral est ajoutée a la
boucle de commande.

n088 : Temps de dérivation Réglage usine : 0,0 seconde

(Temps D PID) Gamme : 0,00 & 1,00 secondes

Le temps de dérivation peut étre ajusté pour amortir les oscillations initiales et réduire les
dépassements, ce qui permet d’améliorer la stabilité.

Ces parametres sont tous intéractifs et doivent étre ajustés jusqu’a ce que la boucle de commande
soit correctement réglée, c.-a-d. stable avec minimum d’erreur de régime établi. La procédure
générale de réglage de ces paramétres est la suivante :

1. Réglez le gain proportionnel jusqu’a ce que les oscillations continues dans la variable
sous contrdle soient a leur minimum.

2. L'addition de temps intégral permet d’amener I'erreur de régime établi a presque zéro.
Le temps doit étre ajusté de maniére a obtenir aussi rapidement que possible cette
erreur minimale, sans que le systéme n’oscille.

3. Au besoin, ajustez le temps de dérivation pour réduire les dépassements au démarrage.
On peut aussi utiliser dans ce but les délais d’accélération et de décélération de I'unité.

H. n089 : Limite de valeur intégrale Réglage usine : 100 %

(Limite | PID) Gamme : 04109 %

Dans sa configuration d'usine, le parametre n089 offre des résultats optimaux pour la majorité des
applications; dans la plupart des cas, il est inutile de le modifier.

l. n036 a n040 : Bornes d’entrée multifonction
(Sél Bornes S2-S6)

RAZ | PID ( 20) : Réinitialisation de la valeur intégrale

On peut utiliser une borne d’entrée multifonction pour remettre la valeur de n087 a “ 0 ”
Notez que cette valeur est aussi ramenée a “ 0 ” si I'unité recoit une commande d'Arrét.

PID Désactivé (21 ): PID Désactivé
On peut utiliser une borne d’entrée multifonction pour désactiver le contréle PID. Lorsque cette

borne est fermée, la contrble PID est désactivé et la référence de point de consigne sert de
référence de fréquence.
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|5.22 CONTROLE PID | Suite

n094 : Niveau d’amorgage de fonction de bande morte
(Niv Dép Bande Morte)

Réglage usine : 0,0 Hz
0,0 a 400,0 Hz

Gamme :

n095 : Délai de la fonction de bande morte

) Réglage usine : 0,0 seconde
(Tps Dél Bande Morte)

Gamme : 0,00 a 25,5 secondes

Cette fonction se caractérise par une zone morte dans I'opération de 'unité qui augmente la
souplesse de commande et réduit le fonctionnement inutile de I'équipement. Elle est utile aux
applications qui demandent un minimum de régime d’exploitation. |l se peut par exemple qu’une
pompe ne s’actionne qu’'a 25% du régime nominal pour déplacer un liquide. Lorsque I'on utilise la
fonction de bande morte, il faut que la variable captée, telle que température ou pression, s'écarte
amplement avant que I'unité ne se mette en marche. Par exemple, la température d’un espace donné
peut s’éloigner d’un certain nombre de degrés du point fixé avant que le ventilateur ne se mette a
tourner. Lorsque le signal de la variable captée se trouve sous un certain point, 'unité et le moteur
sont hors tension.

Cette fonction opére lorsque le paramétre n094 (niveau d’amorcage de la fonction de bande morte)
est configuré a une valeur autre que zéro et que I'un des modes PID est sélectionné (n084 est
"Activé"). Lunité se met en route lorsque la sortie PID (fréquence de référence) est supérieure a la
configuration spécifiée dans le paramétre n094 pour plus longtemps que la durée saisie dans le
paramétre n095 (délai de la fonction de bande morte). Lunité s’arréte de fonctionner lorsque la sortie
PID tombe au-dessous de la valeur dans le parametre n094 pour plus longtemps que la durée saisie
dans le paramétre n095.

al54

Sortieg
PID]

- +— 1[5 nlis ® ]

Régime du
moteur

Commande RUN

Marche
interne

Arrét Arrét

Commande RUN
externe Borne S1a |
sc

Fermé

I (3 1 L & ]

Chronogramme de la fonction de bande morte
Voir le chronogramme :

1.
2.

3.

Lunité est mise a I'arrét.

Marche Externe est fermé, mais la sortie PID est inférieure au niveau d’amorcage de la fonction de
bande morte (n094). Lunité reste arrétée.

La sortie PID dépasse le niveau d’'amorcgage de la fonction de bande morte (n094), tandis que la
minuterie de délai de fonction de bande morte (n095) commence sa temporisation.

. La minuterie de délai de fonction de bande morte (n095) arrive a terme et I'unité acceélére sur la

rampe d’accélération pour “ rattraper " la sortie PID. Lunité suit alors la sortie PID.

. Le niveau de sortie PID tombe sous le niveau d’'amorcage de la fonction de bande morte (n094).

La minuterie de délai de fonction de bande morte (n095) commence sa temporisation. Lunité
continue a suivre la sortie PID.

. La minuterie de délai de fonction de bande morte (n095) arrive a terme et I'unité décélere sur la

rampe de décélération.
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| 5.23 CODES DE REINITIALISATION : INITIALISATION 2 FILS, 3 FILS

n001 : Sélection / initialisation des parametres
(Mots de passe)

Réglage usine :

1

Gamme : 0a9

Le tableau suivant montre les parameétres qui peuvent étre programmes (affichés et modifiés) ou
seulement affichés a la sélection de n001.

DEL etLCD Parameétres Parameétres a
Réglage Programmables | affichage seul
0 n001 n002 & n116
1 n001 & n035 n036 & n116
2 n001 & n053 n054 & n116
3 n001 & n116 —
4-7 Non utilisé
8 Initialisation : Commande 2 fils
9 Initialisation : Commande 3 fils

En entrant le code d'initialisation dans n001, vous effectuez une modification de la configuration
usine (initialisation du parameétre). Les parametres qui NE sont PAS affectés sont : n005 (Sens
Rotation), n010 (Caract. V/f) et n115 (Modéle Variateur).

Commande 2 fils Commande 3 fils
Réglages usine : | DEL LCD DEL LCD
n036 0 Marche Ar 1 Commande Arrét
n037 2 Faute Ext (NO) — Cmd Av/Ar (3 fils)
n038 4 RAZ Faute 4 RAZ Faute
n039 10 Multivitesse 1 10 Multivitesse 1
n040 11 Multivitesse 2 11 Multivitesse 2

/N\ATTENTION

Vous devez connaitre votre application avant d’utiliser 'une ou l'autre des
fonctions d’initialisation de n001. Ce parameétre doit étre configuré de “0” a
“ 3 ” pour opération.
“ 8 ” = Initialisation de la commande a 2 fils programmeée en usine (Contact
MARCHE maintenu)
“ 9 ” = Initialisation de la commande a 3 fils programmeée en usine (Contact
MARCHE/ARRET momentané)
La saisie d’'un des codes d’initialisation rétablit tous les paramétres au réglage
usine et raméne automatiquement le paramétre n001 a “ 1 ”. Si Punité est
connectée pour la commande a 3 fils et que cette constante est réglée sur “ 8 ”
(initialisation de la commande a 2 fils), il se peut que le moteur tourne en direction
inverse SANS COMMANDE MARCHE APPLIQUEE. Il peut en résulter des dégats
matériels ou des blessures.

IMPORTANT

Aprés avoir entré “ 8 ” ou “ 9 ” dans n001, le courant nominal du moteur (n033) DOIT ETRE
REPROGRAMME au paramétre correct pour I'application. Voir paragraphe 5.26.

5-50



5.23.1 COMPENSATION DE GLISSEMENT

n107 : Gain de compensation de glissement

(Gain Comp Giliss)

Réglage usine : 0.0 %

Gamme :

0,0a99 %

On utilise la compensation de glissement pour augmenter le régime moteur et pallier au glissement;
I'unité s’en charge automatiquement en amplifiant la fréquence de sortie, avec une amplification

correspondante dans la tension de sortie.

Ce parameétre détermine le gain de compensation de glissement en incréments de 0,1%. Lorsque le
gain est de 1,0, le fréquence de sortie est augmentée de 1% du réglage de n013 au courant nominal.
Une configuration a 0,0 ne produit aucune compensation de glissement.

n031 —

Fréf — > —»Q—» i >
+

400 Hz DEMARREUR SANS

APPEL DE COURANT

SFS

i LIMITATION 10%

n032 —
DETECTEUR DE +
COURANT 4’@7
n108

REFERENCE DE

| 3 FREQUENCE

INTERNE

REMARQUE : Lorsque Fréf est inférieur a la configuration n016, cette fonction est désactivée.

Schéma fonctionnel de compensation de glissement

EXEMPLE :

Fréquence désirée est de 45 Hz
Glissement moteur = 3% sous charge
compléte
(n107=3,0)
Fréquence de sortie réelle sous charge
compléte = 45 x 1,03 = 46,35 Hz

Sortie réelle 46,35 Hz

Commande 45 Hz

3% d’amplification
de fréquence

Amplification de
tension
correspondante

N
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| 5.23.1 COMPENSATION DE GLISSEMENT I Suite

n108 Courant du moteur hors charge Réglage usine : 2,0 sec.

( Sans-Chg Mot)

Gamme : 0,0 a 25,5 sec.

Le courant moteur sans charge ( n108 ) est paramétré a un pourcentage du courant moteur charge
complete (n033). On l'utilise comme indiqué sur le schéma fonctionnel de compensation de
glissement. Le réglage usine de 30% devrait suffire pour la majorité des moteurs.

n109 : Constante de délai primaire de compensation Réglage usine : 2,0 sec.

de glissement
( Dél Comp Gliss)

Gamme : 0,0 a 25,5 sec.

On peut augmenter le paramétre ( N019 ) pour améliorer la stabilité ou le réduire pour améliorer la
réponse aux changements de charge.
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| 5.24 PREVENTION ANTI-CALAGE

A. n072: Prévention anti-calage au cours de la déecélération Réglage usine : 1

( Sél Prév Cal Déc)

Réglage DEL | Réglage LCD Description
0 Désactivé Prévention anti-calage en cours de décélération désactivé
1* Activé * Prévention anti-calage en cours de décélération activé

La prévention anti-calage en cours de
décélération ajuste automatiquement le taux
de décélération tout en surveillant la tension FREQUENCE
du bus CC pour empécher la surtension en
cours de décélération.

Contréle le
temps de
décélération
nécessaire pour
empécher une
anomalie de
surtension.

TEMPS  \
Lorsque la charge sur le moteur est DECEL.

importante ou que la durée de décélération EIXE
est courte, la durée réelle de décélération A
peut étre plus longue que la valeur fixée en

DELAI

raison de la prévention anti-calage.

&\ AVERTISSEMENT

En présence de n072 = “Activé” (“ 1 ”’) et d’une haute tension de ligne (plus de
10% au-dessus de la capacité nominale de I’u[\ité), il se peut que lunité ne
s’arréte pas a I’envoi d’'une commande d'ARRET. dans ce cas éventuel, ce

py

parameétre doit étre configuré a “Désactivé” (“ 0 ”).

B. n073: Prévention anti-calage au cours de I'accélération | Réglage usine : Voir tableau A3-1

(Niv Prév Cal Acc) Gamme : 30 - 200 %

Ce parametre détermine le niveau réel de courant de sortie de I'unité en accélération. Fixé a un
pourcentage du courant nominal de l'unité (voir Annexe 2).

BN

Un configuration a “ 200 " désactive la prévention anti-calage en cours d’accélération. Au cours de
I'accélération, si le courant de sortie
dépasse la valeur dans n073,

I acceleratlon s'arréte et la fréquence moteur A
est maintenue. Lorsque le courant de COURANT
sortie descend sous la valeur - — —/
configurée dans n073, 'accélération

g , Constante
reprend. no73

. parameétre

Dans la zone de puissance constante
[fréquence réelle de sortie> fréquence
de tension max. (n013)], le niveau de sorte A
prévention anti-calage en cours FREQ.
d’accélération est modifié par la
formule suivante.

vae,au de_ prévention anticalage pendant _ Niveau de prévention anticalage pendant accél. x fre,quence de tenspn r’nax.
accél. (puissance constante) Fréguence de sortie réelle
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| 5.24 PREVENTION ANTI-CALAGE | Suite

C. n074: Niveau de prévention anti-calage Réglage usine : Voir tableau A3-1

a régime de consigne ) i o
( Niv Prév Cal Opé ) Gamme : 30 - 200 %

Ce parameétre détermine le niveau
réel de courant de sortie de I'unité en

opération au régime de consigne (':\Aoﬂgxm A

(fréquence). Fixé a un pourcentage

du courant nominal de l'unité (voir e e/ N
Constante

Annexe 2). 073
parameétre

Une configuration a “ 200 " désactive

la prévention anti-calage

b 9 sorTIE A

a régime de consigne. En FREQ.
fonctionnement a régime de
consigne, si le courant de sortie
dépasse la valeur configurée dans
n074, I'unité se met a décélérer.
Lorsque le courant de sortie descend
sous la valeur configurée dans n074,
I'accélération commence jusqu’a la
fréquence fixée.
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| 5.25 METHODE DE MISE A UARRET

Sélectionnez la méthode d’arrét adaptée a I'application.

A.

n004 : Méthode de mise a I'arrét

Réglage DEL | Réglage LCD Description
o* Arrét Rampe* Décélération (rampe) a arrét
1 Arrét Roue Libre Roue libre a arrét
2 Roue Libre Min 1 Roue libre a arrét avec minuterie 1
3 Roue Libre Min 2 Roue libre a arrét avec minuterie 2

Rampe & ARRET (0) : Décélération a arrét

Avec une suppression de la commande
AV (ou AR), le moteur arréte au taux de
décélération déterminé par le temps
configuré dans Temps Décél 1 (n019) et
le freinage par injection CC est
immédiatement appliqué avant l'arrét. Si
la durée de décélération est trop courte
ou si l'inertie due a la charge est trop
forte, il peut se produire une surtension
(OV) sur commande d'arrét — il faut
augmenter la durée de décélération.

Fréquence 0 SOrMie m—

fréquence de sortie min.
(Fréquence au commence-
ment de freinage sous
injection CC (n016)
(Réglage usine : 1,5 Hz)

Commande de Marche ON

Temps Décél 1
(n019)

T’I ~
Temps de freinage sous

injection CC a l'arrét
(n069)
(Réglage usine :0,55s)

OFF

B. Arrét Roue Libre ( 7) : Roue libre a arrét

A la suppression de la commande MARCHE AV (ou AR), le moteur se met progressivement au repos.

Fréquence de sortie

La sortie de l'unité est OFF a
I'entrée de la commande d’'arrét

Commande de Marche ON

OFF
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| 5.25 METHODE DE MISE A LARRET | Suite

C. Roue Libre Min 1 ( 2) : Arrét Roue libre avec minuterie 1

Lorsgu’elle est programmée pour arrét roue libre avec minuterie 1, une commande MARCHE n’est
pas prise en compte si elle est envoyée lorsque le moteur devrait normalement décélérer (n021) ou
pendant la durée minimale de blocage de base (n057), de ces deux celle, qui dure le plus longtemps.

Fréquence de SOrtie  m—
N\ Temps Décél 1
\/ (n019)
\\
Roue Libre\\ Temps Acc 1
/ N (n018)
‘:
1
1
1
1
1
1
T
Commande ON |OFF | ON i OFF ON
de MARCHE <
i \ I
— Commande de Marche non prise en compte

D. Roue Libre Min 2 (3 ) : Arrét Roue libre avec minuterie 2

Lorsgu’elle est programmée pour arrét roue libre avec minuterie 2, une commande de MARCHE est
retenue sans qu'il y soit répondu, jusqu’a ce que le moteur décélere normalement pour arriver a
I'arrét (n021) ou pendant la durée minimale de blocage de base (n057), de ces deux, celle qui dure le
plus longtemns.

Fréquence de SOrie  m—

A Temps Décél 1
(n019)
Roue Libre \‘\ Temps Acc 1
(n018)

ON OFF | ON

Commande de Marche
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I 5.26 PROTECTION CONTRE LES SURCHARGES THERMIQUES |

n033 : Courant nominal du moteur Réglage usine : Voir tableau A3-1

(Courant Nom Mot) Gamme : voir description

Ce paramétre doit étre configuré, par incréments de 0,1 A, a la valeur de courant nominal (FLA)
indiquée sur la plague signalétique du moteur; cette valeur doit se situer entre 10% et 120% du
courant nominal de 'unité (se reporter aux spécifications des Annexes 2 et 3 de ce manuel). Sile
FLA du moteur ne se trouve pas dans cette gamme, il faut utiliser une unité d’'un autre n°® de modéle.

REMARQUE : Configurer n033 a “ 0,0 " désactive la fonction de protection du moteur contre
la surcharge, quelle que soit la configuration de n034.

n034 : Protection thermique électronique du moteur
(Sél Surch. Mot)

Réglage DEL | Réglage LCD Description
0 Désactivé Protection contre les surcharges thermiques désactivée
1* Moteur STD/8 Min * Moteur universel, capacité nominale standard (8 min.)
2 Moteur STD/5 Min Moteur universel, capacité nominale court-terme (5 min.)
3 Moteur Var/8 Min. Moteur refroidi par ventilateur, capacité nominale standard (8 min.)
4 Moteur Var/5 Min. Moteur refroidi par ventilateur, capacité nominale court-terme (5 min.)

Lunité protege contre les surcharges du moteur au moyen d'un relais de surcharge thermique
électronique incorporé, agréé UL.

La fonction de surcharge thermique électronique surveille la température du moteur en fonction du
courant de sortie de 'unité et du temps, pour protéger le moteur contre la surchauffe. Lorsque la
surcharge thermique électronigue se déclenche, une erreur “ oL1 Surcharge 1 " se produit, mettant
la sortie de I'unité hors tension et empéchant une surchauffe excessive du moteur.

Lorsque le montage ne se compose que d’une unité connectée a un seul moteur, il n'est pas

nécessaire d’'avoir un relais thermique externe. Lorsqu'il est composé de plusieurs moteurs et d’'une
seule unité, installez un relais de surcharge thermique sur chaque moteur.
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5.26 PROTECTION CONTRE LES SURCHARGES THERMIQUES

(525 PROTECTION GONTRE LES SURGHARGES THERMIQUES ]

Suite

*  Moteurs universels et refroidis par ventilateur

Les moteurs a induction sont rangés dans les moteurs universels ou refroidis par ventilateur, en
fonction de leur capacité de refroidissement; comme montré, la fonction de détection de surcharge
du moteur fonctionne différemment pour chacun de ces deux types de moteurs.

REMARQUE : Si vous prévoyez de faire fonctionner un moteur TEFC a 100% ou presque de son
courant nominal a des fréquences inférieures a 30 Hz pendant une période de temps prolongée,
sélectionnez la courbe du moteur refroidi par ventilateur (n034 = “Moteur Var/8 Min” (“ 3").

200 10Hz | 20Hz
O\HZ 40 Hz
@ Hz
100 y 4
50

RPN

10 / N

DUREE (MIN.)
N
o

5
2
0 50 100 150 200
M,
IM100 (%)

IM = COURANT REEL DU MOTEUR

IM100 = COURANT DE BASE DU MOTEUR (n033)
n034 = Moteur STD/8 Min. (*1")  Courbe sup.
n034 = Moteur STD/5Min. (*2")  Courbe inf.

5.6-60 Hz
—

Va

DUREE (MIN.)
N
o

A=Y
o

0 50 100 150 200

IM
IM100

(%)

IM = COURANT REEL DU MOTEUR
IM100 = COURANT DE BASE DU MOTEUR (n033)

n034
n034

Moteur STD /8 Min. (“ 1)
Moteur STD /5 Min. (“2”)

Courbe sup.
Courbe inf.

Caractéristiques de protection thermique des
moteurs électroniques pour les moteurs
universels

Caracteéristiques de protection thermique des
moteurs électroniques pour les moteurs
refroidis par ventilateur
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| 5.27 COMPENSATION DE COUPLE

n071 : Gain de compensation de couple (KT)
(Gain Comp Cple)

Détermine la compensation de couple, en
incrément de 0,1. Lorsque le moteur a la méme
capacité que l'unité, le gain est de 1,0. Lorsque
le moteur est plus petit, le gain doit étre configuré
a 1,5 (type).

Ce parameétre set a la fonction d’amplification
automatique de couple de 'unité pour faire
correspondre I'amplification de tension de sortie
de l'unité a la charge du moteur. Exception faite
des application les plus exigeantes en matiére de
couple de démarrage, les réglages usine de ces
parameétres sont adéquats. Les réglages usine
sont étudiés pour correspondre aux
caractéristiques de rendement des moteurs CA

types.

Réglage usine : 1.0
Gamme : 0,0 a3,0
L
= ABQ [~ iy
2
o | SR N N - S
3 T AMPLI AU:I'O COUPLE
00 ). MODELEV/F | LA i
=3 345
(]
B et g
4
1]
(= 230 frrmrrrbenefornieeed e
115 |- KA 7Y MODELE W/F PRbGRAMME
P (AUCUNE CHARGE)
14V-——] :
0 :
0 30 60
15 Hz FREQUENCE DE SORTIE
(HZ)

Le calcul de couple compensé fait appel a la formule

(V3eVac-lac+Cos ®)

Exemple d’opération de compensation de
couple

suivante :

Valeur compensée |

Dans laquelle
Kt = n071
® = Facteur de puissance (calculé par
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|5.28 CARACTERISTIQUES V/f |

A. n010 : Charactéristiques V/f

Réglage DEL | Réglage LCD Description
0 V/f défini par I'utilisateur Modéles “ personnalisé ”
1* 60 Hz Préréglés * Modéle “ préréglé ”

Lorsque le paramétre n010 est configuré a “V/f Utilisateur” (“0"), les caractéristiques V/f peuvent étre
adaptées a une application particuliére et a des caractéristiques de charge par ajustements des
parameétres n011 a n017 (voir la figure des caractéristiques V/f sur la page suivante). Les valeurs
configurées dans n011 a n017 en usine devraient convenir a la majorité des applications de couple
variable (moteurs 60Hz seulement).

Lorsque le paramétre n010 est configuré a “60 Hz Préréglé” (“1"), les caractéristiques V/f sont fixe.
Ce modéle fixe convient a la majorité des applications de couple constant (moteurs 60 Hz seulement).

Si la tension nominale du moteur est autre 230 Vca (p. ex. 208Vca, 380Vca, 460Vca ou 575Vca),
configurez le paramétre n010 = 0 et ajustez n012, n015, et n017 selon la note de bas de page 5
cidessous.

| Tableau 5-4. Modeéles V/f recommandés |

Max. Couple Type de n010 n011 n012 n013 n014 n015 n016 n017
Frég. de démarrage charge! (Hz) (V) (Hz2) (Hz) (V) (Hz) (V)
50 Normal VT 0 50 230 50 25.0 40.2 1.3 9.2
50 Elevé? VT 0 50 230 50 25.0 57.5 1.3 11.5
60 Normal VT 0 60 230 60 30.0 40.2 1.5 9.2
60 Elevé’ VT 0 60° 230° 60° 30.0° 57.5° 1.5° 11.5°
50 Normal CT 0 50 230 50 3.0 17.2 1.5 11.5
50 Moyen CT 0 50 230 50 2.5 23.0 1.3 13.8
50 Elevé? CT 0 50 230 50 2.5 28.7 1.3 16.1
_ Normal _ _ _ . _ . . -
60 Moyen CT 0 60 230 60 3.0 20.7 1.5 13.8
60 Elevé? CT 0 60 230 60 3.0 28.7 1.5 23.0
72 Normal CT 0 72 230 60 3.0 17.2 15 115
90 Normal CT 0 90 230 60 3.0 172 | 15 | 115
120 Normal CT 0 120 230 60 3.0 17.2 1.5 11.5
180 Normal CT 0 180 230 60 3.0 17.2 1.5 11.5
REMARQUES :

! VT = Couple variable, utilisé en général pour les souffleuses, les pompes centrifuges et les ventilateurs.
CT = Couple constant, la majorité des autres applications. Pour une plus ample assistance, consultez Yaksawa.

Lors de la sélection des caractéristiques V/f, il faut tenir compte des conditions suivantes :
- Le modeéle correspond aux caractéristiques de tension-fréquence du moteur.
- Régime maximale du moteur
2 Le caractéristiques V/f pour les couples élevés de démarrage doivent étre sélectionnées pour :
- Les longues distances de cablage.
- Les chutes de tension importantes au démarrage
- Une bobine de réactance CA connectée a I'entrée ou a la sortie de l'unité.
- Lemploi d’'un moteur dont la capacité nominale est inférieure a la sortie max. de 'unité.
¢ Ce sont les réglages usine lorsque n010 = “User defined V/f Utilisateur” (“0").
* Ces configurations ne peuvent pas étre modifiées lorsque n010 = “60 Hz Préréglé” (“1").
® Les tensions indiqués sont pour des moteurs de 230V, pour les autres tensions de moteur, multipliez toutes
les valeurs de tension par (Vmtr/230); c.-a-d. pour une entrée de 460V, multiplies par 460/230 = 2; pour une
entrée de 575V, multiplies par 575/230 = 2,5.
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| 5.28 CARACTERISTIQUES V/f | Suite

n011 :
n012 :
n013 :
n014 :
n015 :
n016 :
n017 :

Fréequence — Max. (Fmax)

Tension — Max. (Vmax)

Fréquence — Max. Point de tension (FA)
Fréquence — Point moyen (FB)

Tension — Point moyen (Vc)

Fréquence — Min. (Fmin)

Tension — Min. (Vmin)

Ces sept parametres définissent le modéle V/f personnalisé, uniquement si n010 est configuré a
“V/f Utilisateur” (“ 0 ”). Lillustration montre comment ces constantes sont en relation entre elles
pour établir un modéle V/f personnalisé.

A
Vmax—
(n012)
TENSION DE
SORTIE Ve 4
(n015)
vmin -
(n017)
Fmin Fs Fa Fmax
(n016) (n014) (n013) (n011)
FREQUENCE DE SORTIE
Caractéristiques V/f déterminées par n011 a n017
B. n003 : Tension nominale du moteur

(Tension d’entrée) Réglage usine : 230,0, 460,0 ou 575, V

Gamme : 150,0 4 255,0 V (230V)
150,0 4 510,0 V (460V)
150,0 a 733,1 V (575V)

Ce parametre doit étre configuré pour correspondre a la tension nominale du moteur lors de
I'utilisation des caractéristiques V/f préréglées (n010 = “60 Hz Préréglé” (“1"). Les tensions (n012,
n015 et n017) seront automatiquement multipliées par n003° / 230V. Si le paramétre n010 = “V/f
Utilisateur” (“0), le paramétre n003 n'aura aucun effet.

REMARQUES :
¢ Le parametre n003 est également représenté par I'affichage de démarrage rapide Vmtr — voir paragraphe
4.2.1, “Tension d’entrée”.
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|5.28 CARACTERISTIQUES V/f | Suite

REMARQUE : Pour établir les caractéristiques V/f avec une ligne droite de Fmin a Fa,
configurez FB =Fmin. La configuration de Vc n’est pas tenue en compte et n’'affecte pas les

caractéristiques V/f.

IMPORTANT

Les configurations des parameétres sont vérifiees chaque fois que I'unité est mise sous

tension ou chaque fois que I'on appuie sur la touche ENTER en mode Program

(PRGM). Une anomalie de valeur fixée de paramétre (“ oPE5 Erreur V/f ) se produit

si un élément quelconque des relations suivantes entre n011 a n017 n’est pas VRAI:
€) Fmax = FA = FB = Fmin

(b) Vmax = Vc = Vmin
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————

5.29 DETECTION DE PERTE DE PHASE D’ENTREE

n083 : Niveau de détection de perte de la phase d’entrée Réglage usine : 7 %

(Niv Pert Phase E) Gamme : 12100 %

Le circuit de détection de perte de phase d’entrée surveille 'ondulation du courant de bus CC et
s’actionne lorsque I'une des phases d’entrée est perdue. Le circuit de détection calcule les valeurs
maximales et minimales de tension du bus CC a des intervalles de 1,28 seconde et compare la
différence (A V) entre ces valeurs avec le niveau de détection de perte de phase d’entrée ( n083).
Si AV = n083, alors une perte de phase d'entrée est détectée et, aprés 10m24s, une faute SPI se
produit I'affichage montre “SPi Cir ouv. entrée” et le moteur ralentit et s’arréte.

La détection de perte de phase d’entrée est désactivée dans les cas suivants :

Le parametre n083 est configuré a “ 100 .

Une commande Stop est entrée.

Le contacteur magnétique (MC) se coupe (OFF).
Panne de convertisseur CPU A/D (CPF5).

En cours d’accélération.

Courant de sortie < 30% du courant nominal de l'unité.
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Section 6. INDICATION DES ANOMALIES ET DEPANNAGE

| 6.1 GENERALITES

Les anomalies qui se produisent sur I'unité GPD 506/P5 sont divisées en deux catégories : alarme

ou panne.

Une alarme “ clignotante ” indique qu’un probléme se produira bientét sur I'unité ou qu’un probléme
existe dans le circuit externe. Lunité continuera de fonctionner pendant une indication d* alarme .
Les indications d™ alarme " ne sont pas consignées dans le registre des anomalies.

Une indication “ Fault ” continue indique que le relais de panne a été déclenché (arrét de l'unité).
Le moteur ralentit jusqu’a I'arrét et une sortie de signal de panne est fournie aux bornes du circuit de
commande MA, MB et MC, si le paramétre n041 est programmé pour la sortie de panne “ Fault ”

“om.
| Tableau 6-1. Indications d’alarme et détails |

Message en attente
(clignotant)

INDICATION .
(AFFICHAGE) PROBLEME DESCRIPTION
bb Commande Base Block La commande Base Block a la borne multifonction est active et arréte la sortie de
Base Block externe I'unité (ralentissement du moteur). Condition temporaire, annulée lorsque la
(clignotant) commande d’entrée est supprimée.
CALL Communication préte

Lunité attend que I'automate programmable établisse la communication (seulement
lorsque n002 est réglé pour “ Sequence " ou “ Reference from Serial Communications ”).

Surchauffe 1
(clignotant)

CE Erreur de transmission Les données de commande ne peuvent étre regues normalement — la condition
Err. de comm. modbus s’est produite pendant plus de 2 secondes.
modbus (clignotant)
_EF Commandes simultanées | Les commandes Fwd Run et Rev Run ont été fermées pendant plus de
Detaill. ext. de fonctionnement 0,5 secondes. Supprimez une des commandes pour que I'unité fonctionne.
(clignotant) avant et inverse
oH1 Surchauffe du dissipateur | | 5 température des ailettes est supérieure & 90 °C (194 °F); l'unité est

thermique

programmée pour continuer a fonctionner.

oH3
Surchauffe 3
(clignotant)

Surchauffe externe

Le ou les circuit(s) de surveillance de la température externe ont détecté une
condition de surchauffe et produisent un signal d’entrée.
Voir le paragraphe 5.19, donnée 23.

olL3
Surcharge 3
(clignotant)

Surcharge

Couple de sortie de I'unité supérieur au niveau de détection de couple défini
(n078); I'unité est programmée pour continuer a fonctionner a ce couple.

Sous-tension
(clignotant)

oPE1 (1) Erreur de paramétre VA Réglage kVA (n115 ) incorrect.
Erreur régl. KVA
oPE3 (1) Erreur de valeur de Erreur de définition de valeur n036 a n040 (entrée multifonction).
Erreur entr. MF parametre Voir le paragraphe 5.19 pour plus de renseignements.
oPE5 (1) Erreur de valeur de n011 to n017 (données V/f) définis incorrectement.
Erreur VI/f paramétre
oPE6 (1) Erreur de valeur de Une des conditions suivantes a été détectée :
Erreur de parametre * n062 >n063 (interdiction des fréquences)
parametre * n031 <n032 (limites de référence de fréquence)
* n043 =“FV =RSTFIMSTR " (*2") et n036 & n040 = “ Master Fref Sel ” (“9 ”)
* n043 ="“FV =RSTFIMSTR" (“2") et n084 # “ désactive ” (“0 *)
ov Surtension Le moniteur interne de la tension de bus CC indique que I'alimentation d’entrée
Surtension CA est tres élevée, pendant que 'unité est a I'arrét.
(clignotant)
Uv Basse tension (Power UV)| Le moniteur interne de la tension de bus CC indique que I'alimentation d’entrée

CA est sous le niveau de détection de sous-tension, pendant que l'unité est a
I'arrét.

REMARQUE :

(1) Ces affichages se produisent seulement en mode Programmation, lorsque vous quittez le mode
Programmation ou lorsque I'unité est alimentée.
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Tableau 6-2. Indications de panne et détails

INDICATION )
(AFFICHAGE) PROBLEME DESCRIPTION

CE Erreur de transmission Les données de commande ne peuvent étre regues normale-
Err. de comm. modbus | modbus ment — la condition s’est produite pendant plus de 2 secondes.

CPFO (1) Erreur de transmission ou La transmission entre l'unité et I'opérateur distant ne s’est
Err. de comm. | panne du matériel de pas établie dans les 5 secondes aprés la mise sous
(Op + Inv) commande (incluant RAM tension de l'alimentation. (Affiché sur I'opérateur a
interne, RAM externe ou PROM) | distance.)
CPF1 (1) Erreur de transmission Erreur de transmission produite pendant 2 secondes ou
Err. de comm. plus apres I'établissement de la transmission.
(Op + Inv)
CPF4 (1) Défaillance de 'EPROM Défaillance de I'unité.
Erreur EPROM
CPF5 (1) Défaillance du convertisseur Défaillance de I'unité.
Erreur A-N externe | A-N dans 'UC

EFO Panne externe — Condition de panne dans le ou les circuits de
Panne ext. opér. | communication série communication externe.

EF_ Signal de panne externe a la Une condition de panne s’est produite dans le ou les

Panne borne. S_ (* _ " signifie un circuits externes surveillés par le contact fournissant

externe _ chiffre de 2 & 6) I'entrée a la borne indiquée.

Err Erreur d'écriture de Affichage temporaire en mode Programmation indiquant
EPROM Erreur | paramétre gue les réglages du paramétre n’ont pas été écrits dans
lecture/écriture la mémoire EPROM.

GF Protection contre les fuites a Courant de terre supérieur a environ 50 % du courant
Panne de terre | laterre nominal de l'unité.

oC (2 Surintensité Intensité de sortie de I'unité supérieure de 200 % du courant

Surintensité

nominal de I'unité pour GPD506V-A003 & -A068 (CIMR-
P5M20P41F a 20151F), -B001 a -B034 (40P41F a 41P51F), et
51P51F a 51600F; ou 180 % pour toutes les autres catégories.

oH1 Surchauffe du dissipateur Température supérieure a 95 °C (203 °F), ou défaillance
Surchauffe 1 thermique du ventilateur de refroidissement interne.

oH2 Surchauffe du dissipateur Température supérieure a 105 °C (221 °F)
Surchauffe 2 thermique

olL1 Surcharge du moteur La protection contre la surcharge du moteur a été
Surcharge 1 déclenchée.

olL2 () Surcharge de l'unité La protection contre la surcharge de l'unité a été

Surcharge 2 déclenchée.

olL3 Surcouple Couple de sortie de I'unité supérieur au niveau de

Surcharge 3

détection de couple défini (n078); I'unité est programmée
pour ralentir jusqu’a I'arrét dés la détection du surcouple.

oPr Opérateur déconnecté L'Opérateur numérique a été déconnecté. Vérifiezn110 .
Défaillance de I'opérateur
ov Surtension (OV) Niveau de détection : environ . 410 VCC pour une unité de
Surtension catégorie 230 V; environ 820 VCC pour une unité de catégorie
460 V; environ 1 050 VCC pour une unité de catégorie 575 V.
PUF Fusible grillé Fusible de bus CC grillé. Veérifier pour la présence de courts-circuits
Fusible de bus CC dans les sorties et vérifiez les transistors du circuit principal.
rr Défaillance du transistor Défaillance de la résistance de freinage dynamique.
Trans. dynam. frein. | de récupération
_ rH Surchauffe de I'unité a La résistance de freinage dynamique a surchauffé.
Résis. dynam. | rgsistances de freinage
frein.
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| Tableau 6-2. Indications de panne et détails (suite) |

Sous-tension 1

INDICATION
(AFFICHAGE) PANNE DESCRIPTION
SC Court-circuit de charge La sortie de l'unité a été court-circuitée.
Court-circuit
SPi Circuit d’entrée ouvert Lentrée de I'unité comporte un circuit ouvert dans une ou
Perte de phase d'entrée plusieurs phases.
Uv1 Basse tension (Power UV) Se produit deux secondes aprés la détection d’une basse

tension.

Niveau de détection : unité de 230 V = 190 VCC ou moins;|
unité 460 V = 380 VCC ou moins; unité 575V =546 VCC o
moins.

Uv2

Sous-tension 2

Basse tension (Control UV)

Niveaux de tension du circuit de commande inférieurs aux
niveaux prescrits pendant le fonctionnement.

Uv3

Sous-tension 3

Basse tension (MC fault)

Contacteur magnétique (précharge) du circuit principal ne
fonctionnant pas correctement.

REMARQUES :

(1) Celles-ci sont toutes les défaillances matérielles de la CCl de commande — voir le schéma de dépannage

6.9.

@ Notez que les circonstances menant a ces anomalies influencent les dispositifs de sortie de I'unité — ne
réinitialisez pas 'unité sans observer les procédures des schémas de dépannage 6.5 ou 6.6.
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| 6.2 AFFICHAGE DE LA SEQUENCE D’ANOMALIE

A. Siune panne est réinitialisée depuis I'Opérateur numérique ou une entrée multifonction,
TOUTES LES INFORMATIONS D’ANOMALIE SERONT PERDUES.

B. Siune ou plusieurs anomalies se produisent simultanément et ne sont PAS réinitialisées (par
I'Opérateur numérique, une entrée multifonction ou I'alimentation cyclique), au plus quatre
anomalies peuvent s’afficher en appuyant sur la touche “ fleche vers le haut ”.

C. Sile relais de panne est déclenché et que I'alimentation de I'unité est coupée sans que
'anomalie ait été réinitialisée, le code d'affichage de 'anomalie qui a produit le déclenchement
(a I'exception d’'une constante illégale [ oPE _ ] ou d’'une erreur de fonction de commande [ CPF
_]) est consigné dans le registre de la mémoire NV-RAM. Le registre conserve, en séquence,
ce code d'anomalie et au plus trois autres codes se produisant apres l'arrét.

Un code d’anomalie nouvellement produit ne modifiera pas le registre des anomalies si ce code est
une répétition de I'anomalie consignée la plus récente.

Le contenu du registre peut étre affiché en observant les étapes du tableau 6-3.

Table 6-3. Affichage de la séquence d’anomalie aprés le cycle d’alimentation

ETAPE PROCEDURE OPERATEUR NUMERIQUE

1 | Appuyezsur o, |iusquace que Monitor U-01

Frequency Ref

“ Monitor U-01 Frequency Ref " s’affiche.

, | Appuyezsur AN | jusqu'a ce que Monitor U-09 Fault

History

“ Monitor U-09 Fault History " s’affiche.

3 | Appuyersur ENTER l . Fault History U1

Overcurrent

4 Appuyez sur AI . Laffichage indique

le code suivant dans Fault History U2

) o Overvoltage
le registre de mémoire.
5 Continuez d’appuyer sur R\ l pour afficher Fault History U3 Short
] L Circuit
les autres codes dans le registre de mémoire.
Aprés l'affichage du dernier code, la séquence
passe au premier code. Fault History U1
Overheat 2

Fault History U1l
Overcurrent

Aprés avoir examiné la séquence d’anomalie, effectuez le dépannage de I'anomalie la plus récente
avant d’effectuer une commande Fault Reset (touche STOP/RESET de I'Opérateur numérique ou
signal externe a la borne S4) pour préparer le redémarrage de 'unité.
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| 6.3 SCHEMAS DYNAMIQUES DE DEPANNAGE

Si l'unité GPD 506/P5 ne fonctionne pas correctement, repérez-en la cause et supprimez I'anomalie
en observant les schémas de la présente section.

A. DEPANNAGE DES SYMPTOMES DU MOTEUR

Le MOLEUN NE tOUIME PAS....ciiiiiiiiiiiiiiiieeeeee ettt Schéma 6.1
Le moteur se bloque au cours de I'acCélération...............cccccevvveiiiii Schéma 6.2

B. DEPANNAGE DES CONDITIONS D’ANOMALIE

Indication d’'anomalie — Surtension (OU) .........cccccvvveeiiiiiiiieee Schéma 6.3
Indication d'anomalie — Fusible grillé (PUF) ........ccccc Schéma 6.4
Indication d'anomalie — Surintensité (0C) ... Schéma 6.5
Indication d’anomalie — Surcharge (OL) ........cccuuiiiiieeiiiiiiee e Schéma 6.6
Indication d’anomalie — Sous-tenSioN (UU) ........ueeeiiiiiiiiiiiiieeeeeeeieeee e Schéma 6.7
Indication d’anomalie — Erreur de fonction de commande (CPF_) ...................... Schéma 6.8
Indication d’'anomalie — Panne externe (EF_) ....ccccooiiiiii Schéma 6.9
Affichage vide de 'Opérateur NUMETIQUE.........oooeieeeiiie i Schéma 6.10
4\ AVERTISSEMENT

Le chassis de oscilloscope peut étre a des tensions
potentiellement dangereuses pour la vie s’il n’est pas adéquatement
mis a la terre. Si un oscilloscope est utilisé pour mesurer les formes
sinusoidales de tension élevée, utilisez seulement un oscilloscope a
deux canaux en mode différentiel avec les sondes X100. Mettez
toujours a la terre le chassis de 'oscilloscope.

&\ AVERTISSEMENT

Les tensions dangereuses pour la vie existe lorsque I’équipement
est ouvert et alimenté. Ne travaillez jamais seul.

/\ ATTENTION

Afin de prévenir l’endommagement de I’équipement, coupez
toujours 'alimentation triphasée avant que I’équipement a vérifier
soit connecté ou supprimé.

/\ ATTENTION

Si la CCl de commande de I'unité est remplacée, TOUTES les
CONSTANTES de I'unité DOIVENT ETRE REPROGRAMMEES pour
votre application.
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SCHEMA DE DEPANNAGE 6.1

LE MOTEUR NE TOURNE PAS

LE TEMOIN “ CHARGE " DE

LA CClI DE COMMANDE -- NON

EST-IL ALLUME?
1

Ooul

\

-

TENSION NOMINALE AUX noN
BORNES L1 (R), L2 (S) ET -=====--- -
L3 (T)?

Rell]l

VERIFIEZ LE
DISJONCTEUR, LE
CONTACTEUR MAGNETI-
QUE ET LALIMENTATION
D’ENTREE DU CIRCUIT.

\

CODE DE PANNE
NON INDIQUE SUR _OUI

CONSULTEZ LE
SCHEMA APPROPRIE,
6.3A6.10

LIBEREZ LENTREE
DE LA COMMANDE
“STOP .

ENTREZ LA
COMMANDE “ RUN .

FS(+) A LA BORNE FC?

Ooul

CIRCUIT
D’ALIMENTATION DE
COMMANDE DE LUNITE
EN PANNE.

v LAFFICHAGE?
TEMOIN ,
e Oul_ RN _NON (COMMANDE PAR LES ENTREES EXTERNES)
ALLUME? ;
NON | COMMANDE “ STOP "

(COMMANDE PAR | TOUJOURS ACTIVEE? g
LOPERATEUR! (CIRCUIT FERME =~ -==teee- >
NUMERIQUE) : ENTRE LES BORNES

; S2 ET SC)
{ NON
OPERATEUR \/
NUMERIQUE COMMANDE “ RUN ”
EN PANNE. ACTIVEE?  NON
REMPLACEZ- (CIRCUIT FERME ~ —-=Smemnm- >
LE. ENTRE LES BORNES S1
ET SC)
1
foul
Yoo
ENVIRON 15 VCC DELABORNE NON

v
@ VERS PAGE
SUIVANTE
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SCHEMA DE DEPANNAGE 6.1 (suite)

DE LA PAGE
PRECEDENTE
1
1
1
1
. v . VERIFIEZ LES CIRCUITS
REFEREN[C):,EE '\I?_II_ERFEREEQUENCE NON EXTERNES ET
ADEQUATE? ——————— —-| EFFECTUEZ LES
(BORNE FC(-) VERS FV OU FI) REPARATIONS, LE CAS
. ECHEANT.
i oul
y
TENSION PRESENTE AUX  NoN ]
BORNES DE SORTIE T1 (U), T2 =======---- UNITE EN PANNE.
(V) ET T3 (W)?
1
i OUI
\ ,
TENSION PRESENTE AUX  \onN VERIFIEZLE
BORNES T1 (U), T2 (V) ET ====------ —| CABLAGE ENTRE
T3 (W) DU MOTEUR? LUNITE ET LE
; MOTEUR.
e]l]l
Y
TENSION EQUILIBREE
(DANS LES 2 %) ENTRE LES __"_l_o_[‘l_ _____ > UNlTE EN
PHASES, AUX BORNES BORNES PANNE.
T1 (U), T2 (V) ET T3 (W)?
1
i OUI
Y
COUPLE DE CHARGE _OUI _ | — AVEC LUNITE EN
TROP ELEVE? "~ ||CONDITION D'ARRET,
| NON SELECTIONNEZ UNE V/F
5 SUPERIEURE EN
| REPROGRAMMANT
* no11-n017 .
— REDUISEZ LE COUPLE DE
MOTEUR EN CHARGE (CHARGE
PANNE. DECONNECTEE).
— REMPLACEZ LUNITE AVEC
UNE AUTRE DE PLUS
GRANDE CAPACITE.
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SCHEMA DE DEPANNAGE 6.2

MOTOR STALLS DURING ACCELERATION

ACCELERATION TIME OQUI
TOO SHORT?  ~ 7777777

NON

- ———————

COUPLE DE CHARGE

AVEC LUNITE EN CONDITION
D’ARRET, AUGMENTEZ LE
DELAI D'’ACCELERATION EN
REPROGRAMMANT

n018 OU n020 .

TROP ELEVE?
1 1

NON | i oul

:
1
1
\ .
INERTIEDE  NON VERIFIEZ SI UN
CHARGE TROP —===------- ->| MOTEUR SPECIAL EST
ELEVEE? UTILISEE.
i OUI
i - ) r
1 1
1 1
| |
v \ AVEC L'UNITE EN CONDITION
\S//'?LAEDCET'?J/':‘T%E _NON_______. D'ARRET, DEFINISSEZ UNE
.Q ’ VALEUR V/F OPTIMALE EN
; REPROGRAMMANT
i OUI no11 - n017.
PERTE IMP;RTANTE — UTILISEZ DU CABLAGE DE
oul PLUS GROS CALIBRE ENTRE
DE TENSION AUX  =======--m=m-m- > cuNITE ET LE MOTEUR.
BORNES DU MOTEUR?
NON — REDUISEZ LA LONGUEUR
DU CABLAGE ENTRE LUNITE
ET LE MOTEUR.
r--
Y y
— DIMINUEZ LINERTIE — DIMINUEZ LINERTIE DE
DE CHARGE. CHARGE.
— AUGMENTEZ LE — REMPLACEZ LUNITE
DELAI D’ACCELERATION AVEC UNE AUTRE DE PLUS
EN REPROGRAMMANT GRANDE CAPACITE.
n018 OU n020 .
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SCHEMA DE DEPANNAGE 6.3

INDICATION D’ANOMALIE — SURTENSION (ou)

LALIMENTATION CA D’ENTREE EST-

ELLE ADEQUATE?

oul

B

LE DECLENCHEMENT
OV SEPRODUIT-IL  --

oul

NON

SEULEMENT AU COURS
DE LA DECELERATION?

NON

Y
FONCTIONNEMENT
ERRONE CAUSE
PAR DU BRUIT?

NON

Y

SIGNAUX DE COMMANDE A
LA CCIl DE LUNITE DE
PORTILLON EN PANNE.
REMPLACEZ LA CCI DE
COMMANDE.

ELIMINEZ LA SOURCE DE
BRUIT :

* CONNECTEZ UN

ET AUX BOBINES DU
CONTACTEUR MAGNETIQUE.

* FOURNIR UN FILTRE DE
LIGNE POUR ELIMINER LE
BRUIT SUR LA LIGNE
D’ALIMENTATION D’ENTREE.

PARASURTENSEUR AU RELAIS

DIMINUEZ SELON LA
PLAGE DE TENSIONS
ADEQUATE.

AVEC LUNITE EN

CONDITION D'ARRET,

AUGMENTEZ LE DELAI

D'ACCELERATION EN

REPROGRAMMANT
no019 OU n021 .

\

LE DECLENCHEMENT
OV SE PRODUIT-IL
ENCORE AU COURS DE
LA DECELERATION?

' oul

- ——————

LOPTION DE

NON  FREINAGE EST-

Y

AJOUTEZ LOPTION DE
FREINAGE OU REMPLACEZ
LUNITE AVEC UNE AUTRE DE
PLUS GRANDE CAPACITE.

6-9

ELLE INSTALLEE?
i OUl

- ————————

VERIFIEZ LES
EXIGENCES
D'INERTIE DE
CHARGE.




SCHEMA DE DEPANNAGE 6.4

INDICATION DE PANNE — FUSIBLE GRILLE ( PUF)

DECONNECTEZ LES FILS DES
BORNES DE SORTIE T1 (U), T2
(V) ET T3 (W).

LES BOBINES DE MOTEUR SONT- oul

ELLES COURTS-CIRCUITEES (T1
AT2, T2AT30OU T3 ATL)?

NON

\

LES PHASES DE L'UNITE
SONT-ELLESMISESALA _OUI

TERRE? T1 (U), T2 (V), T3 (W)
A LA BORNE DE TERRE (=-).

NON

S

VERIFIEZ LES TRANSISTORS DE
PUISSANCE (VOIR ANNEXE 4). _OUl
LES TRANSISTORS SONT-ILS
ENDOMMAGES?

NON

- —————————

MOTEUR EN
PANNE.

/N CAUTION

MOTEUR EN
PANNE.

REPEREZ ET
SUPPRIMER LE
COURT-CIRCUIT.

REMPLACEZ LES
TRANSISTORS DE
PUISSANCE
ENDOMMAGES.

Ne remplacez pas le fusible de bus CC sans avoir
préalablement vérifié les transistors de sortie.
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S
SCHEMA DE DEPANNAGE 6.5

INDICATION D’ANOMALIE — SURINTENSITE (oC)

LE COURANT DE SORTIE oul

EST-IL SUPERIEUR DE 200 %

DU COURANT NOMINAL?

NON

| S

-

OC SE DECLENCHE-T-IL
OU LE CONTACTEUR

\

AVEC LUNITE EN CONDITION D'ARRET,
AUGMENTEZ LE DELAI D’ACCELERATION
EN REPROGRAMMANT n078 OU n020 , SI
LE DECLENCHEMENT OC SE PRODUIT
SEULEMENT PENDANT LACCELERATION.
AUTREMENT, REDUISEZ LA CHARGE.

ELIMINEZ LE BLOCAGE

NON  APPAREIL BLOQUE
D R RGPl > OUMOTEUREN -9 . —| ou REMPLACEZ LE
LORSQUE LUNITE EST PANNE? MOTEUR.
;
MISE SOUS TENSION: | NON
i OUI : DECONNECTEZ LE CABLAGE
i i DES BROCHES DE SORTIE T1,
; > T2 ET T3 ET VERIFIEZ
v LIMPEDANCE DE CHARGE.
TR\,/AI?\IRSI::S”'IE%IR_’ESDE REMPLACEZ LES !
PUISSANCE oul TRANSISTORS DE A
('}'/SAT\IQINS"\II'(E;I;E@OINEFS ------------ > puisSANCE AVEC LUNITE EN CONDITION
DNT- ENDOMMAGES. D'ARRET, AUGMENTEZ LE
ILS ENDOMMAGES? DELAI D’ACCELERATION EN

NON

OC SE

ENCORE UNE FOIS?

REPROGRAMMANT n018 OU
n020 .

——

r

\

DECLENCHE-TIIL  OUI

> | DIMINUEZ LINERTIE

! NON

Y

MOTEUR DEMARRE PAR DES oul
CONTACTS CABLES ENTRE LUNITE

ET LE MOTEUR?
i NON

| 1
Y \
MAUVAIS FONCTIONNEMENT OUI
CAUSE PAR DU BRUIT?

DE CHARGE.

— RECABLEZ POUR SUPPRIMER LE
DEMARRAGE PLEINE TENSION DU
MOTEUR.««

— REMPLACEZ LUNITE AVEC UNE )
AUTRE DE PLUS GRANDE CAPACITE.

Y

NON

- ——————

CCIl DE COMMANDE OU UNITE
CCI DE PORTILLON EN PANNE.
REMPLACEZ LA CARTE DE
CIRCUIT DEFECTUEUSE.
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ELIMINEZ LA SOURCE DE BRUIT :

* CONNECTEZ UN PARASURTENSEUR
AU RELAIS ET AUX BOBINES DU
CONTACTEUR MAGNETIQUE.

* FOURNIR UN FILTRE DE LIGNE POUR
ELIMINER LE BRUIT SUR LA LIGNE
D’ALIMENTATION D’ENTREE.




SCHEMA DE DEPANNAGE 6.6

INDICATION D’ANOMALIE — SURCHARGE (oL )

CHARGE TROP ELEVEE oul

Y

(SURCHAUFFE DU MOTEUR)?

NON

- ——————

SELECTION DE v/ NON

ADEQUATE?

Y

Ooul

DIMINUEZ LA CHARGE
EN RESPECTANT LA
CAPACITE NOMINALE.

AVEC LUNITE EN CONDITION
D'’ARRET, REPROGRAMMEZ n011
-n017

AU MOTIF V/f ADEQUAT.

- ————————

PLUS D'UN MOTEUR
SUR LUNITE?

Ooul

\]

NON

AVEC LUNITE EN CONDITION
D’ARRET, REPROGRAMMEZ

n034 SUR *0” POUR DESACTIVER
LE CIRCUIT DE PROTECTION
CONTRE LA SURCHARGE
THERMIQUE DU MOTEUR.
INSTALLEZ ENSUITE UN RELAIS
THERMIQUE OU UNE PROTECTION
THERMIQUE POUR CHAQUE
MOTEUR.

¥

LA PROTECTION CONTRE LA
SURCHARGE THERMIQUE (n033)
EST-ELLE PROGRAMMEE
CORRECTEMENT?

NON

Y

oul

AVEC LUNITE EN CONDITION
D'ARRET, REPROGRAMMEZ
n033 .

\

DECONNECTEZ LES FILS DES
BORNES DE SORTIE T1 (U), T2
(V) ET T3 (W). OL S’AFFICHE-T-IL
ENCORE?

NON

VERIFIEZ LE MOTEUR
ET LA CHARGE.

1 OUI

\

MAUVAIS FONCTIONNEMENT
CAUSE PAR DU BRUIT?

Oul
. -3

NON

- ——————

CCl DE COMMANDE OU UNITE
CCI DE PORTILLON EN PANNE.
REMPLACEZ LA CARTE
DEFECTUEUSE.

ELIMINEZ LA SOURCE DE BRUIT :

* CONNECTEZ UN
PARASURTENSEUR AU RELAIS ET
AUX BOBINES DU CONTACTEUR
MAGNETIQUE.

* FOURNIR UN FILTRE DE LIGNE
POUR ELIMINER LE BRUIT SUR LA
LIGNE D’ALIMENTATION
D’ENTREE.
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S
SCHEMA DE DEPANNAGE 6.7

INDICATION D’ANOMALIE — SOUS-TENSION (Uu)

LALIMENTATION CA — AUGMENTEZ LA TENSION EN
DENTREE ESTELLE-NON . _» || RESPECTANT LA PLAGE DE
ADEQUATE? TENSIONS PRESCRITE.
i oul — VERIFIEZ LE CABLAGE ENTRE
i LE CONTACTEUR CA PRINCIPAL
: ET LUNITE.
Y

Y A-T-IL AU MOINS 225 VCC
(POUR UNITE 230 V), 450 VCC
(POUR UNITE 460 V) OU 560 VCC
(POUR UNITE 575 V) DE LA _NON___,| F',\'/'AE,T\IEEUR EN
BORNE & A = ? :

oul

S

ELIMINEZ LA SOURCE DE
FONCTIONNEMENT ERRONE oul BRUIT :
CAUSE PAR DU BRUIT? « CONNECTEZ UN

NON PARASURTENSEUR AU RELAIS
ET AUX BOBINES DU |
CONTACTEUR MAGNETIQUE.

* - « FOURNIR UN FILTRE DE
CCI DE COMMANDE OU UNITE LIGNE POUR ELIMINER LE
CCI DE PORTILLON EN PANNE. BRUIT SUR LA LIGNE ]
REMPLACEZ LA CARTE D'ALIMENTATION D’ENTREE.
DEFECTUEUSE.
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S
SCHEMA DE DEPANNAGE 6.8

INDICATION D’ANOMALIE — ERREUR DE FONCTION DE COMMANDE ( CPF_ )

COUPEZ LALIMENTATION. DES
QUE LE TEMOIN “ CHARGE " DE
LA CCI PRINCIPALE S’ETEINT,
RETABLISSEZ LALIMENTATION.

1. VERIFIEZ QUE LES

CONNECTEURS DE FAISCEAUX DE

CPF S'AFFICHE- OUI TOUTES LES UNITES SONT FIXES
T_IL ENCOREO """"""""" '» SOLIDEMENT

1
! NON 2. VERIFIEZ QUE LUC ET LEPROM
SONT BIEN INSERES.

- —————————

3. VEILLEZ A ELIMINER TOUTE
SOURCE DE BRUIT.

4. REPROGRAMMEZ n001 AVEC
LES CODES DE REINITIALISATION
D'USINE. OBSERVEZ LES MISES EN
GARDE DE LA PAGE iv.

- —————————

NON CPF S’AFFICHE-T-IL
ENCORE?

o)
c

-

4—--------1‘

\

UNITE EN ETAT DE
MARCHE. RETOURNEZ AU LA FONCTION D’AUTODIAGNOSTIC A

FONCTIONNEMENT DETECTEE UNE DEFAILLANCE AU
NORMAL. NIVEAU DE L'UC OU DES
COMPOSANTS PERIPHERIQUES.
REMPLACEZ LA CCl DE COMMANDE
ET/OU LA CARTE D'OPTION.
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SCHEMA DE DEPANNAGE 6.9

INDICATION D’ANOMALIE — PANNE EXTERNE ( EF_ )

UN SIGNAL DE PANNE EXTERNE EST-
IL PRESENT (CIRCUIT OUVERT OU
FERME @ ENTRE LA BORNE SCET OUI

UNE AUTRE BORNE mmmmmmmemmmss | DANS LES CIRCUITS A

(S2-S6) A-T-IL ETE PROGRAMME
POUR UNE ENTREE DE PANNE
EXTERIEURE)?

NON

_ v
LA CClI DE COMMANDE

EST EN PANNE.
REMPLACEZ-LA.

6-15

O

LA PANNE S’EST PRODUITE

PEXTERIEUR DE LUNITE.
DEPANNEZ ET SUPPRIMEZ LA
PANNE.

0 LE TROISIEME CHIFFRE DU CODE
D’AFFICHAGE DE LANOMALIE INDIQUE LA
BORNE IMPLIQUEE.

M SELON QUE LA BORNE AIT ETE
PROGRAMMEE OU NON POUR SURVEILLER LE
CONTACT A N.O. OU N.C.



SCHEMA DE DEPANNAGE 6.10

AFFICHAGE VIDE DE L’OPERATEUR NUMERIQUE

REMPLACEZ LA
CARTE DE
LUNITE DE
PORTILLON

AFFICHAGE
VIDE
H
Y
230/460 SUR
30460SUR o METTRE
L2137 RN »| sous
: TENSION
i OUI :
i i
=<
Y
] RESISTANCE DE
TEMOIN NON PRECHARGE, DIODES
“CHARGE”  —om2mome- D'ENTREE OU
ALLUME? TRANSISTORS DE SORTIE
. ENDOMMAGES
t oul
LA TENSION
LA TENSION ENTRE
¢ NON NON
s1/SCOU ALABORNE NON_ ENTREFS/FCou NON_
J24 EST-ELLE EN VCC? A LA BORNE
EST-ELLE DE
: +15 VCC?
1 OUI
LA TENSION ENTRE  NoN CCl DE COMMANDE OU
FS/FC OU A LA BORNE —=mommmmmnv —]| UNITE DE PORTILLON EN

EST-ELLE DE +15 VCC?

oul

S

VERIFIEZ TOUS
LES CONNEC-
TEURS,
LOPERATEUR /
CABLE DE
RECHANGE

PANNE
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| 6.4 TEST DE RESISTANCE DU MODULE A DIODES ET IGBT (TRANSISTOR)

A. MODULE A DIODES

Mesurez la résistance entre les bornes du module a I'aide d’'un multimétre. Réglez le multimétre sur
la plage X1. La résistance mesurée devrait étre parmi les valeurs du tableau 6-4.

REMARQUE : Si le fusible de bus CC est grillé (PUF), les valeurs indiquées ci-dessous peuvent
ne pas étre précises.

&\ AVERTISSEMENT

L’alimentation des bornes L1, L2 et L3 devrait étre coupée et le
témoin “ CHARGE ” devrait étre éteint avant d’effectuer ces tests.

Tableau 6-4. Résistances du module a diodes

+ — LECTURE LECTURE + — LECTURE LECTURE
NORMALE ANORMALE NORMALE ANORMALE
SUR SUR (OHMS) (OHMS) SUR SUR (OHMS) (OHMS)
L1 ®1 L1 o
L2 ®1 L2 o MOINS
L3 ®1 25a50Q 0Q L3 o INFINIE DE
e L1 ou ou INFINIE ®2 L1 1MQ
e L2 0.25a0.7 ®2 L2
© L3 si échelle ®2 L3
—Hf-utilisée ®2 | © MAGNITUDE 00
DE LA
CHARGE ou INFINIE
VERS
LINFINIE

TEST DE RESISTANCE POUR MODULES DE CONVERTISSEUR DE 3 @ (REDRESSEUR)

®2 ou ®1
4 1 1
A A A
L1
L2
L3
A A A
e

ECHELLE DE RESISTANCE VOM R x 1
+ EST LE FIL DE POLARITE POSITIVE *
- EST LE FIL DE POLARITE NEGATIVE

* Le fil rouge VOM n’est pas nécessairement le potentiel positif du mode de résistance. Pour ces tests, le fil +
correspond au potentiel positif. Veillez a connaitre la polarité sur votre VOM.
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B. MODULE A TRANSISTORS

Mesurez la résistance entre les bornes du module a I'aide d’un multimétre. Réglez le multimétre sur

la plage X1. La résistance mesurée devrait étre parmi les valeurs du tableau 6-5.

REMARQUE : Si le fusible de bus CC est grillé (PUF), les valeurs indiquées ci-dessous
peuvent ne pas étre précises.

Tableau 6-5. Résistances du module a transistors

+ = LECTURE LECTURE
NORMALE ANORMALE
SUR SUR (OHMS) (OHMS)
B1/®3/ &l T1/U INFINIE 0Q
B1/®3/ &l T2/V
Bl/@®3/ &1l T3/W
T1/U G
T2/V G
T3/W S)
T1/U Bl/®3/&l 25a50Qou 0Qou
T2/V B1/®3/ &l 0.3a0.7 si INFINIE
T3/W Bl/®3/ &1 échelle
utilisée >+

S T1

S T2

S T3

TEST DE RESISTANCE POUR MODULES A TRANSISTORS DE 3 @

Bl,®lou®3
= =
= =
@
T1ou T2 ou T3 ou
(9)] \Y/ W

ECHELLE DE RESISTANCE VOMR x 1
+ EST LE FIL DE POLARITE POSITIVE *
- EST LE FIL DE POLARITE NEGATIVE

* Le fil rouge VOM n’est pas nécessairement le potentiel positif du mode de résistance. Pour ces tests, le fil +
correspond au potentiel positif. Veillez a connaitre la polarité sur votre VOM.




Les circuits de contrble de I'unité GPD 506/P5 utilisent plusieurs parameétres pour sélectionner les

Annexe 1.

LISTE DES PARAMETRES

fonctions et les caractéristiques de I'unité. La modification des valeurs des paramétres doit étre
effectuée en mode Programmation ou en utilisant les affichages de démarrage rapide (voir la section 4).

Le tableau ci-dessous présente tous les paramétres en ordre numérique. Pour chaque paramétre,
un ou des paragraphes de référence de la section 5 sont indiqués (le cas échéant) dans lesquels
les caractéristiques de I'unité influencées par ce paramétre sont décrites.

Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX)

PARAM. NOM DE FONCTION PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.
N° (AFFICHAGE) DESCRIETION VALEURS USINE ** UTILIS. REF.
n001 | Sélection/ 0: n001 peut étre lu et réglé; 0a9 5.23

initialisation n002 -n116 lecture seulement
des paramétres | 1: n001 -n035 peut étre lu et réglé;
n036 -n116 lecture seulement
2: n001 -n053 peut étre lu et réglé;
(Mot De Passe) n054 -n116 lecture seulement
3: n001 -n116 peut étre lu et réglé;
4,5,6,7: Non utilisé
8: |Initialisation 2 fils
9: Initialisation 3 fils
n002 | Sélection DEL ACL 0as 3 5.16B,
du mode param. param. Séquence Référence 5.22B
de 0  SEQ=OPR REF=OPR Opér. num.  Opér. num.
fonctionnement 1 SEQ=0PR REF=0OPR Borne ext.  Opér. num.
2  SEQ=OPR REF=TRM Opér. num. Borne ext.
(Sél Mode 3 SEQ=TRM REF=TRM** Borne ext. = Borne ext.
Opé) 4  SEQ=OPR REF=COM Opér. num.  Opér. num.
5 SEQ=0PR REF=COM Borne ext.  Comm. série
6 SEQ=0PR REF=COM Comm. série Comm. série
7 SEQ=OPR REF=OPR Comm. série Opér. num.
8 SEQ=0PR REF=TRM Comm. série Borne ext.
n003 | Tension Valeur nominale de la tension d’entrée 150.0 4 255.0 230.0 5.28B
nominale appliquée a l'unité (unité 230 V) (VCA)
du moteur 150.04510.0| 460.0
(Tension (unité 460 V) (VCA)
Entrée) 150.0a 7331 575.0
(unité 575 V) (VCA)
n004 | Méthode d’arrét | DEL ACL
param.  param.
(Méthode 0 Arrét Rampe ** 0a3 0 525
Arrét) 1 Arrét Roue Libre
2 Roue Libre Min 1
3 Roue Libre Min 2
Rotation DEL ACL

n005 | de phase param. param.

(Sens 0 Rotation HOR ** Oou1 0
Rotation) 1 Rotation A-HOR (ou la direction opposée)
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Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX ) (suite)

PARAM. NOM DE FONCTION PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.
N° (AFFICHAGE) GESCRIENION VALEURS USINE ** UTILIS. REF.
n006 | Interdiction DEL ACL

d’inversion param. param.
0 Sens inv actif** Oou1 0
(Marche Inverse)|, 1 Sens inv inactif
n007 |LOCAL DEL ACL
REMOTE aram. aram.
0 Désactivé Oou1 1
Fonction de touche| 1 Active**
(Touche
Loc/Dép)
noos | STOP DEL  ACL
Fonction de param. param. Description
0 Désactivé La touche STOP est activée
touche Oou1 1
seulement lorsque la
commande de séquence
(Touche Stop) (selon n002) provient de
I'Opérateur numérique
1 Active** La touche STOP est activée
et ne tient pas compte de la
programmation de n002
n009 | Méthode DEL ACL
de réglage param. param. Description
de lafréqu.deréf., 0 Enter Pas Utilisé ~ La touche ENTER n’a pas Oou1 1
depuis 'Opérateur| besoin d’étre appuyée pour
numérique écrire la nouvelle valeur
1 Enter Utilisé La touche ENTER doit étre
(M.O.P. appuyée
Clavier) pour écrire la nouvelle valeur
n010 || Sélection du DEL ACL
motif V/f param. param. Description
0 VIf Utilisateur Motif V/f personnalisé Oou1 1 5.28
(Caract. V/IF) (défaut : 60 Hz VT )
Voir note (5) 1 Préréglé 6 Hz** Motif V/f préprogrammé
n011 |Fréquence — Niveau maximum de fréquence de sortie de l'unité 50.0 2400.0| 60.0 (Hz)
max. Voir note
(Fréquence 1)
Max)
n012 |Tension —max. | Niveau de tension de sortie maximum de I'unité 0.1a255.0 | 230.0 (VCA)
(unité 230 V) | Voir note 1
(Tension Max) 0.12510.0 | 460.0 (VCA)
(unité 460 V) | Voir note 1
0.14733.1 | 575.0 (VCA)
(unité 600 V) | Voir note (1)
n013 | Fréquence — Niveau de fréquence auquel la tension de sortie de I'unité 0.24400.0 | 60.0 (Hz) 5.28
point de atteindra la valeur n012 Voir note
tension max. (1)
(Fréquence
Nominal)




| Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX ) (suite) |

PARAM. NOM DE FONCTION PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.
N° (AFFICHAGE) LlEclatien VALEURS USINE ** UTILIS. REF.
n014 | Fréquence — Niveau de fréquence auquel la tension de sortie de I'unité 0.12399.9| 3.0(Hz) 5.28
point médian atteindra la valeur n015 Voir note (1)
(Fréq Moyenne)
n015 | Tension — Niveau de tension de sortie de 'unité lorsque la fréquence 0.1 a255.0 | 17.2 (VCA) 5.28
point médian de sortie atteint la valeur n014 (unité 230 V) |Voir note (1)
(Tension Moy) 0.12510.0 | 34.5 (VCA)
(unité 460 V) |Voir note (1)
0.1a733.1 | 143.8 (VCA)
(unité 600 V) |Voir note (1)
n016| Fréquence — Niveau le plus bas de fréquence de sortie 0.1210.0| 1.5(Hz) 5.28
min. produit par l'unité Voir note (1)
(Fréq Minimum)
n017 | Tension — min. Niveau de tension de sortie de 'unité 0.1a50.0 [11.5(VCA) 5.28
lorsque la fréquence de sortie atteint la valeur n016 (unité 230 V) |Voir note (1)
(Tension Min) 0.1a100.0 {23.0 (VCA)
(unité 460 V) |Voir note (1)
0.12143.7 |25.8 (VCA)
(unité 600 V) |Voir note (1)
n018|| Délai Délai de rampe de Fmax. a Fmin. pour la sortie de l'unité 0.0a3600[ 10.0(s) 5.2
d’accélération 1
(Temps Accél 1) | Incrément de 0.1 s a partir de 0.0 jusqu’a 999.9 s,
Voir note 5 et de 1 s a partir de 1000 jusqu’a 3600 s
n019| Délai de Délai de rampe de Fmax. & Fmin. pour la sortie de l'unité 0.0a3600( 10.0(s) 52
décélération 1
(Temps Décel 1) | Incrément de 0.1 s a partir de 0.0 jusqu’a 999.9 s,
Voir note (5) et de 1 s a partir de 1000 jusqu'a 3600 s
n020| Délai Délai alternatif de rampe de sortie de 'unité 0a255 10 (s) 5.2
d’accélération 2 pour passer de Fmin. a Fmax.
(Temps Accél 2)
n021 | Délai de Délai alternatif de rampe de sortie de 'unité 0a255 10 (s) 5.2
décélération 2 pour passer de Fmax. a Fmin.
(Temps Décel 2)
n022| Sélection de DEL ACL
la courbe S aram. aram. 0a3 1 53
0 Pas Courbe ‘S’
(Sél Courbe <S’) | 1 0.2 Sec **
2 0.5 Sec
3 1.0 Sec
n023| Mode d’affichage | DEL ACL
de I'Opérateur param. param. Unités d’affichage 024999 0 5.8
numérique 0 0 ** 0.1 Hz
1 1 0.1 %
(Unités 2-39 2-39 rpm
Affichage) 40-4999  40-4999 personnalisée
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Tableau A1-1. Parametres de Punité (nXXX ) (suite)

PARAM. NOM DE FONCTION PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.
N (AFFICHAGE) e VALEURS  USINE ** UTILIS.  REF.
[
n024 | Référence de Fréquence définie par I'opérateur numérique 02a400.0 0.0 (Hz) 5.19B
fréquence 1 (ou valeur conservée par les fonctions Up/Down ou Voir note 4
(Reference 1) | Sample/Hold)
Voir note 5
n025 | Référence de Valeur de consigne de fréquence supplémentaire pour 02a400.0 0.0 (Hz) 0.0 (Hz)
fréquence 2 la vitesse programmable Voir note 4
(Reference 2)
n026 | Reference de Valeur de consigne de fréquence supplémentaire pour 0a400.0 0.0 (Hz)
fréquence 3 la vitesse programmable Voir note 4
(Reference 3)
n027 | Référence de Valeur de consigne de fréquence supplémentaire pour 0a400.0 0.0 (Hz)
fréquence 4 la vitesse programmable Voir note 4
(Reference 4)
n028 | Référence de Valeur de consigne de fréquence supplémentaire pour 02a400.0 0.0 (Hz) 0.0 (Hz)
fréquence 5 la vitesse programmable Voir note 4
(Reference 5)
n029 | Référence de Valeur de consigne de fréquence supplémentaire pour 0a400.0 | 0.0 (Hz) 0.0 (Hz)
fréquence 6 la vitesse programmable Voir note 4
(Reference 6)
n030 | Référence JOG | Fréquence d’exploitation lorsqu’une 0a400.0 | 6.0 (Hz) 5.15,
commande JOG est entrée Voir note 4 5.19B
(Jog Reference)
n031 | Limite supérieure 04109 100 (%) 512
de référence
de fréquence
(Ref
Upper Limit)
n032 | Limite inférieure 04100 0 (%) 5.12
de référence
de fréquence
(Ref
Lower Limit)
n033 || Courant nominal | Classe FLA du moteur Voir note 2 (A) 5.26
du moteur
(Motor Rated Voir note 3
FLA)
Voir note 5
—— 11
n034 | Protection DEL  AcCL 0a4 1 5.26
électronique param. - param. Caraciéristiques
contre la 0 Disabled Aucune protection
surchage 1 STD Motor/8 min** Moteur standard (8 min)
thermique 2 STD Motor/5 min Moteur standard (5 min)
3 STD Motor/8 min Moteur refroidi par ventilateur (8 min)
(Motor OL Sel)| 4 STD Motor/5 min Moteur refroidi par ventilateur (5 min)
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| Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX ) (suite) |

PARAM. NOM DE FONCTION PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.
N° (AFFICHAGE) DESCRIPTION VALEURS USINE **  UTILIS. REF.
n035 | Méthode DEL ACL 0a3
d’arrét lorsque param.  param. Méthode d'arrét
surchauffe 0 Ramp STOP/Decel1 Rampe jusqu’a arrét — 3
Decel 1 (défaut)
(OH1 Stop 1 Coast to STOP Ralentissement et arrét (défaut)
Method) 2 Ramp STOP/Decel1 Rampe jusqu’a arrét —
Decel 2 (défaut)
3 Continue Oper** Continuer fonctionnement
(alarme) a 80 % et réf. de fréqu.
n036 Sél?ctior'w de DEL  ACL 0az28 0 5.19
del gntreg param. param. Description
multifonction 0 Reverse RUN (2W)** Régime inversé (1)
(Terminal S2 (séquence 2 fils)
Sel) [réglé seul. dans n036]
1 FWD/REV Cmd (3W) Commande Fwd/Rev
n037 | Sélection de (séquence 3 fils) 2a28 2 5.19
de l'entrée [réglé seul. dans n036] ()
multifonction 2 ExtFault (NO) ** Panne externe (N.O.)
[ Lorsque n036
a été réglé 3 Ext Fault (NC) Panne externe (N.C.)
sur« 1»,ce 4 Fault Reset ** Remise a zéro de panne
paramétre 5 LOCAL/REMOTE Sel Sélection a distance/locale
affichera 6  COMINV Sel Communication série/Opér.
«In Use num.
by Other », et ; .
aucune (réf. de fréqu. et commande
valeur ne peut Run)
étre entrée] 7 STOP Cmd/Dec2 NO Commande Stop utilisant
(Terminal S3 Decel.
Sel) Time 2 (normal. ouvert)
8 STOP Cmd/Dec2 NC Commande Stop utilisant
n038 | Sélection de Decel. 2a28 4 5.19
de I'entrée Time 2 (normal. ouvert)
multifonction 9 Master FREF Sel Sélection autom.
. de la réf. de fréqu.
(s'I::;'mmal S4 10 Multi-Step Spd1** Comm. 1 de réf.
de vitesse programmable
n039 | Sélection de 1 Multi-Step Spd2** Comm. 2 de réf. 2328 10 5.19
de I'entrée de vitesse programmable
multifonction 12 Multi-Step Spd3 Comm. 3 de réf.
[ Lorsque n040 de vitesse programmable
a été réglé 13 JOG Command Commande JOG
sur « 29 », ce 14 ACC/DEC Switch Comm. de modif.
parametre de durée accél./décél.
affichera 15 Ext Baseblk (NO) Base block externe (N.O.)
« InUse 16 Ext Baseblk (NC) Base block externe (N.C.)
by Other », et 17 SpdSrch (MAXFRQ)  Recherche de vitesse depuis
aucune la fréquence maximum
valeur ne peut 18 SpdSrch (SETFRQ) Recherche de vitesse depuis
étre la fréquence définie
entrée] 19 Param Lockout Modif. de parametre activée
20 PID | Reset Remise a zéro de la valeur |
(Terminal S5 (PID)
Sel) 21 PID Disable Commande PID
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PARAM. NOM DE FONCTION

Tableau A1-1. Parametres de Punité (nXXX ) (suite)

DESCRIPTION

PLAGE DE REGLAGE

REGLAG PARAG

N° (AFFICHAGE) VALEURS USINE **
n040 | Sélection de 22 Timer Start Cmd Fonction de temporisation 2a29 11 519
I'entrée 23 OH3 Input OH3 (entrée de pré-alarme)
multifonction 24 Ref Sample Hold Commande Sample/Hold de
(Sélect. de borne référence analogique
S6) 25 KEB Cmd (NO) Commande de période de grace
d’inertie (N.O.)
(Terminal S6 26 KEB Cmd (NO) Commande de période de grace
Sel) d’inertie (N.C.)
27 Hold Command Commande d’attente de rampe
d’accél. / de décél.
28  PID Polarity Sel Transition de PID
29  Up/Down Control ~ Commande Up/Down
[réglé seul. dans n040]
n041 | Sortie DEL ACL 0a17 0 5.20
multifonction aram param. Description
(Bornes 0 Fault ** Défaut
MA-MB-MC) 1 During Running I?endant le fonctionnement
2 At Speed Ala vitesse
(Terminal 3 At Desired Speed A !a V|t.esse de§|ree
MA Sel) 4 Freq Detect!on 1 Dgtect!on de frgquence 1
5 Freq Detection 2 Détection de fréquence 2
6 OverTrq De (NO) Détection surcouple /
sous-couple (N.O.)
7 OverTrq Det (NC)  Détection surcouple /
sous-couple N.C.)
8 BaseBlocked Pendant Base block
9 Operation mode Mode de fonctionnement
10 Ready Prét
n042 | Sortie 1 Timer Output Fonction de temporisation 0a17 1 5.20
multifonction 12 Auto Restarting Pendant le redémarrage
(Bornes automatique
M1-M2) 13 OL Pre-Alarm Pré-alarme OL (80 % de
OL10u OL2)
(Terminal M1 14 Freq Ref Loss Perte de référence de
sel) fréqugnce B
15 Set By COM Cntl Fermé par comm. série
16 PID Fdbk Loss Perte de rétroaction PID
17 OH1 Alarm Alarme OH1 (fonctions
seulement si
n035 a été réglé sur « 3 »)
n043 | Sélection DEL ACL 0a4 0 5.1,
de I'entrée Commutateur 5.22B
analogique param. param. EV Fl Auto/Man
0 FV=MSTR FI=AUX** Auto Man  Oui
(Analog Input 1 FV=AUX FI=MSTR Man Auto  Oui
Sel) 2 FV=RST FI=MSTR Flt Rst Auto  Non
3 FV=MSTR FI=SQRT  Auto W Non
4 FV=RST FI=MSTR FitRst YN~ Non
n044 | Sélection du DEL ACL Oou1 1 511
niveau de signal |param.  param. Description
Fl de la borne 0 0-10 VDC Entrée 0-10 V (cavalier J1
(Terminal FI sur Cll de commande doit
Sel) étre désactive)
1 4-20 mA** Entrée 4-20 mA
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Tableau A1-1. Parametres de Punité (nXXX ) (suite)

PARAM. NOM DE FONCTION
N° (AFFICHAGE)

DESCRIPTION

PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.

VALEURS USINE **

UTILIS.

REF.

Rétention de
de référence
de fréqu.

n045

(MOP Ref
Memory)

DEL
param.

ACL
param.

Description

Memorize FREF** Conservée dans réf.

Not Memorized

de fréqu. 1 (n024)
(pour fonctions Up/Down,
Sample/Hold)

Non conservé

Oou1

0

5.14

Détection de
de perte de
fréquence
de référence
(Ref Loss
Detect)

n046

DEL
aram.

ACL

aram.
Not Detected **
RUN @ no47 Fref

Description
Aucune détection

Continuer a fonctionner a
la valeur définie dans n047

Oout1

5.13

Niveau de réf. de
freq. a la perte de
fréquence de
détection

(Fref LVIQF
Loss)

n047

04100

80 (%)

5.13

n048| Gain de la borne
FV

(Terminal FV
Gain)

Voir note 5

04200

100 (%)

5.10

Polarisation de la
borne FV
(Terminal FV
Bias)

Voir note 5

n049

-100

100

0 (%)

5.10

Gain de la borne
FI

(Terminal FI
Gain)

n050

0a200

100 (%)

5.10

Polarisation de la
borne FI
(Terminal FI
Bias)

n051

-100
a100

0 (%)

5.10

n052 | Sortie analogique

multifonction

(Terminal AM
Sel)

DEL
param.

w NN =~ O

ACL

param.

Output Freq **
Output Amps
Output kWatts
DC Bus Voltage

Moniteur

Fréqu. de sortie (Hz)
Courant de sortie (A)
Tension de sortie (kW)
Tension de bus CC (VCC)

0a3

5.18

Gain du
moniteur
analogique
(Terminal AM
Gain)

n053

0,01
a2.00

1.00

5.18
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| Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX ) (suite) |

PARAM. NOM DE FONCTION PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.
N (AFFICHAGE) DESCRIPTION VALEURS USINE ** UTILIS. REF.
n054 | Fréquence DEL ACL 129  |Voirnote (3) 55
transporteuse param. aram. 1(x2.5kHz)| 2.5kHz
(Carrier Freq | 2(x2.5kHz) 5.0kHz
Sel) 3(x2.5kHz) 8.0 kHz
4 (x25kHz) 10.0 kHz
5(x2.5kHz) 12.5kHz
6 (x2.5kHz)  15.0 kHz
7 Synchronous 1
8 Synchronous 2
9 Synchronous 3
10 7.0 kHz®
n055 | Méthode de DEL ACL 0a2 0 5.17
période aram. param. Description
de grace 0 Not Provided **  Not provided
| te d 1 2 Seconds Max Fonctionnement continu aprés
polur aperte de 2 CPU Power Active  rétablissement de I'alimentation
puissance dans les 2 secondes
momentanée Fonctionnement continu apres
PwrL rétablissement de I'alimentation
(Pwr . dans le délai de logique de
Selection) commande (sortie sans panne)
n056 | Niveau de 0a200 110 (%) 5.19E
fonctionnement
de la recherche
de la vitesse
(SpdSrch
Current)
n057 | Délais Base 0.5a5.0 (s) 5.19E
Blo.ck minimum Voir note (3)
(Min
Baseblock t)
n058 | Niveau de 0a100 (%) 5.19E
réduction

VIf au cours de la Voir note (3)

recherche de
vitesse
(SpdSrch V/F) (s)

n059 | Délai de période 0.0a20 (s) 5.17
de grace Voir note (3)
pour la perte de
puissance
momentanée
(PwrL
Ridethru t)

n060 | Nombre de 0a10 0 54
tentatives de
redémarrage
automatique
(Num of
Restarts)
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PARAM. NOM DE FONCTION

Tableau A1-1. Parameétres de PPunité (nXXX ) (suite)

(AFFICHAGE)

DESCRIPTION

PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.

VALEURS

USINE **

UTILIS.

REF.

n061

Sélection du
contact

de panne au
redémarrage
automatique

(Restart Sel)

param.
0 Activate FIt Rly**

1

DEL ACL

param. ~ Description

Fermé pendant
le redémarrage automatique
Ouvert pendant
le redémarrage automatique

No Rly Output

Oout1

0

5.4

n062

Interdiction de
de la fréquence 1
(Jump Freq 1)

0.0
a400.0

0.0 (Hz)

5.6

n063

Interdiction de
de la fréquence 2
(Jump Freq 2)

0.0
a400.0

0.0 (Hz)

5.6

n064

Interdiction de
la zone morte
de fréquence
(Jump
Bandwidth)

0.0a255

1.0 (Hz)

5.6

n065

Sélection du
temps écoulé

(Elapsed
Timer)

param.
0 Time Power is ON

1

DEL ACL

param. Description

Temps accumulé

Time Running Mtr** pendant la mise en marche
Temps accumulé

pendant le fonctionnement

Oout1

n066

Temps
écoulé 1
(Elapsed
Time 1)

Utilisé pour définir une valeur d’origine
dans le compteur de temps de fonctionnement.

0a9999

n067

Temps
écoulé 2
(Elapsed
Time 2)

Utilisé pour définir une valeur d’origine
dans le compteur de temps de fonctionnement.

0427
(x 10,000)

n068

Courant d'injection
ccC
(DCInj Current)

0a100
[100 % =
courant nominal
de l'unité]

50 (%)

5.7

n069

Délais d'injection
CC al'arrét
(DCInj Time@
Stop)

0.0a10.0

0.0 (s)

5.7

n070

Délais d'injection
CC au démarrage
(DCInj Time@

Start)

0.0a10.0

0.0 (s)

5.7

A1-9




Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX ) (suite)

PARAM. NOM DE FONCTION PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.

DESCRIPTION

N° (AFFICHAGE) VALEURS USINE ** UTILIS. REF.

n071| Gain 0.0a3.0 1.0 5.27
de compensation
de couple

(Torq Comp
Gain)

n072| Prévention contre| DEL ACL
les blocages au | Param. Param. Oou1 1 5.24
cours de 0 Disabled

la décélération 1 Enabled **

(StallP Decel
Sel)

n073| Niveau de o . ) 304200 (%) 5.24
prévention [ Si le niveau est défini a 200 %, la prévention

contre les contre les blocages ’ N
blocages au pendant le fonctionnement est désactivée ]

cours de
I'accélération
(StallP Accel
Lvl)

Voir note 3

n074 | Niveau de [ Si le niveau est défini a 200 %, la prévention 30a200 (%) 5.24
prévention contre les blocages Voir note (3)
contre les pendant le fonctionnement est désactivée ]
blocages a la
fréquence définie
(StallP Accel
Level)

n075 | Fréquence 0.02400.0f 0.0 (Hz) 5.20
de coincidence
de vitesse
(Freq Det
Level)

n076 | Fréquence 0.0a255| 2.0(Hz) 5.20
Plage de
détection

de fréquence
accordée
(Freq Det
Width)
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Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX ) (suite)

PARAM. NOM DE FONCTION

DESCRIPTION

PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.

N° (AFFICHAGE) VALEURS USINE **  UTILIS. REF.
n077 | Détection DEL ACL 0as 0 5.21
surcouple / param. param. Méthode
sous-couple 0 Disabled ** D(:etect!on désactivée
1 OT/SpdAgree/Aim  Détection de surcouple
(OL3) R ) .
seulement a la fréquence définie;
le fonctionnement continu
(Torq Det 2 OT/RUN/AIm Détection de surcouple pendant
Sel) toutes les conditions de
fréquence;
le fonctionnement continu
3 OT/SpdAgree/Alm  Détection de surcouple
seulement a la fréquence définie;
ralentissement jusqu’a l'arrét
4 OT/RUN/AIm Détection de surcouple pendant
toutes les conditions de
fréquence;
ralentissement jusqu’a I'arrét
5 OT/SpdAgree/Aim  Sous-couple détecté seulement
a la fréquence définie;
le fonctionnement continu
6 OT/RUN/AIm Sous-couple détecté pendant
toutes les conditions de
fréquence;
le fonctionnement continu
7 OT/SpdAgree/Alm  Sous-couple détecté seulement
a la fréquence définie;
ralentissement jusqu’a l'arrét
8 OT/RUN/FIt Sous-couple détecté pendant
toutes les conditions de
fréquence; ralentissement
jusqu’a l'arrét
n078 | Niveau de 30a200 160 (%) 5.21
détection [100 % =
surcouple / courant
sous-couple : nominal
(Torq Det de l'unité]
Level)
n079 | Délai de 0.0a10.0 0.1(s) 5.21
détection
surcouple /
sous-couple
(Torq Det
Time)
n080 | Temporisateur 0.0a255 0.0 (s) 5.19F
sur délai
(On-Delay
Timer)
n081 | Temporisateur 0.0a255 0.0 (s) 5.19F
hors délai
(Off-Delay
Timer)
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Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX ) (suite)

PARAM. NOM DE FONCTION

PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.

N° (AFFICHAGE) DESCRIEXION VALEURS USINE ** UTILIS. REF.
n082 | Fonction de DEL ACL Oou1 0
de freinage param.  param. Description
Function (rH) 0 Disabled ** Aucune protection DB calculée
ou fournie
Fonction de 1 Enabled Protection fournie pour
Prot) résistance DB optionnelle
installée a l'usine
n083 | Niveau de 12100 7 (%) 5.29
détection Si réglée sur 100 %, détection de perte
de perte de la de phase d’entrée désactivée
phase d’entrée
(SPi)
(In Ph Loss
Lvl)
n084 | PID Selection DEL ACL
param.  param. Description
(PID Mode) 0 Disabled ** PID désactivée 0a3 0 5.22A
1 Enabled D=Fdbk PID activée
Voir note (5) 2 Enabled D=Fdfwd Pl avec alim. vers I'avant
3 Enabled RevFdbk PID inversée
n085 | Gain 0.00 & 10.00 1.00 5.22E
d’étalonnage
de la rétroaction
(PID Fdbk Gain)
n086 | Gain 0.0a10.0 1.0 522G
proportionnel
(PID Fdbk Gain)
n087 | Gain intégral 0.02100.0/ 10.0(s) 5.22G
(PID 1 Time)
n088 | Délais 0.0021.00| 0.00(s) 5.22G
dérivatif
(PID I Time)
n089 | Limite de valeur 0a109 100 (%) 5.22H
intégrale
(PID 1 Time)
n090 | Détection de perte | DEL ACL
de rétroaction param.  param. Description
(PID FdbkLoss O Disabled ** Détection désactivee Oou1 0 5.22F
Sel) 1 MF Output Only Détection activée
— alarme seulement
2 Fault output Détection activée — défaut
n091 | Niveau de 0a100 0 (%) 5.22F

détection de perte
de rétroaction

(PID FdbkLoss
Lvl)
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I Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX ) (suite) l

PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.

PARAM. NOM DE FONCTION

(AFFICHAGE)

DESCRIPTION

VALEURS

USINE **

UTILIS.

REF.

n092

Délai de
détection de perte
de rétroaction
(PID FdbkLoss
Time)

0.0a255

1.0 (s)

5.22F

n093

Sélection de sortie
PID

(PID Output Sel)

DEL
param.

ACL

param.
Not Invert

Inverted

ed *%

Oout1

n09%4

Niveau de début
de la fonction
attente

(Sleep Start Lvl)

0.00 4 400.0

0.0 (Hz)

5.22|

n095

Fonction délai
de la fonction
attente

(Sleep Delay
Time)

0.0a255

0.0 (s)

5.22|

n096

Sélection de
I'économie
d’énergie
(Energy Save
Sel)

Voir note 5

DEL

param.
0

1

ACL

param.
Disabled

Enabled **

Oout1

59

n097

Gain K2

de I'économie
d’énergie
(Energy Save
Gain)

0.00 4655.0

Voir note 3

59

n098

Limite inférieure
de tension a 60 Hz
de I'économie
d’énergie
(EngSavVLLmt
@60Hz)

0a120

75 (%)

59

n099

Limite inférieure
de tension a 6 Hz
de I'économie
d’énergie
(EngSavVLLmt
@ 6Hz)

0a25

12 (%)

59

n100

Heure de
kW moyen

(EngSavTime/
AvgkW)

12200
(x 25 ms)

(=25ms)

59

n101

Détection du
délais d’attente
modbus
(MODBUS
Timeout)

DEL
param.

ACL

param.
Disabled

Enabled **

Oout1

5.16

A1-13




Tableau A1-1. Parametres de Punité (nXXX ) (suite)

PARAM. NOM DE FONCTION

PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.

N° (AFFICHAGE) DESCRIPTION VALEURS USINE **  UTILIS. REF.
n102 | Méthode d’arrét DEL ACL 0a3 1 5.16
ou erreur de param. param. Méthode d'arrét
communication 0 Ramp STOP/Decel1  Ramp a l'arrét — Decel 1
modbus (CE) (défaut)
1 Coast to STOP**  Ralentissement a I'arrét (défaut)
(MODBUS 2 Ramp STOP/Decel2  Rampe a 'arrét — Decel 2
FaultStop) (défaut)
3 Continue Oper Continuer le fonctionnement
(alarme)
n103 | Unité de référence| DEL  ACL 0as 0 5.16
de fréquence param.  param. Méthode d'arrét
de réglage 0 1 =0.1Hz ** 0.1 Hz/1
modbus 1 1=0.01Hz 0.01 Hz/1
(MODBUS 2 30000 = 100% 100% / 30000
Fref Unit) 3 1=0.1% 0.01 %/1
n104 | Adresse de 0a31 1 5.16
I'esclave
modbus
(MODBUS
Address)
n105 | Sélection BPS DEL ACL 0a2 2 5.16
modbus param.  param.
0 2400 Baud
(MODBUS 0 2400 Baud
Baud Rate) 2 9600 Baud **
n106 | Sélection de parit¢) DEL ~ ACL 0a2 0 5.16
modbus param.  param.
0 No parity **
(MODBUS 1 Even parity
Parity) 2 Odd parity
n107 | Gain de 0.0a99 0.0 (%) 5.231
compensation
de glissement
(Slip Comp
Gain)
n108 | Courant de non- 0a99 30 (%) 5.23.1
charge du moteur
(Mtr No-Load
Amp)
n109 | Constante de 0.0a255| 20(s) 5.23.1

temps

du délais principal
de compens. de
glissement

(Slip Comp
Delay)
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I Tableau A1-1. Parameétres de Punité (nXXX ) (suite) |

PARAM. NOM DE FONCTION PLAGE DE REGLAGE REGLAGE PARAG.
N° (AFFICHAGE) DESCRIPTION VALEURS USINE **  UTILIS. REF.

n110 | Sélection de DEL ACL Oou1 0 5.16.1
détection param.  param. Description

d'anomalie 0 Disabled ** Fonctionnement continu
de connexionde | 4 Enabled Arrét

l'opérateur
(Oper Detect
FIt)

n111 | Sélection de DEL ACL Oou1 0 5.15.1
détection param.  param. Description

d’anomalie 0 Cycle Extern RUN** Doit ouvrir et appliquer

de la modification une commande RUN externe
local/a distance 1 Accept Extern RUN  Commande RUN externe
(LOC/REM acceptée

Change)

n112 | Point de départ 0.0a6.0 6.0 (Hz)
pour OL a basse
fréquence
(Low Frq OL2
Start)

n113 | Niveau 2523100 50 (%)
de fonctionnement
contin a 0 Hz
(OL2 Level @

0 Hz)

n114 | Racine carrée N |U1-14= niveau FI xn114 x 100 0399 0
du gain de
surveillance
(Sqr Root N
Gain)

n115 | Sélection KVA 00435 | Voirnote3 Tableau
(Inverter kVA A3
Sel)

n116 | Sélection DEL ACL Tableau

CTNT param.  param. Oou1 0 A3-1
CTNT 0 CT Operation **
(

Selection) 1 VT Operation

NOTES :
* () valeurs sont des parametres aprés que le code de réinitialisation 3 fils a été entré.
** | e réglage d'usine pour les paramétres comportant des données non numériques (n002, n004, etc.) est indiqué en caractéres gras suivis de ** dans la colonne “
Description ”. Les unités indiquées entre ( ) s'affichent seulement sur I'affichage ACL.
La valeur d'origine différe selon la courbe V/f sélectionnée ( réglage n070). Les valeurs indiquées sont des valeurs d'origine sin070 est réglé sur“ 1"
Pour étre accepté, le parameétre utilisateur doit étre situé entre 10 % et 120 % du courant nominal de la sortie de 'unité. Voir le tableau A3-1 et le paragraphe 5.26.
La valeur d'origine dépend de la capacité de I'unité — voir le tableau A3-1.
La plage et I'incrément peut varier selon un parameétre “ personnalisé " de n023 — voir le paragraphe 5.8.
Si un numéro de parametre est dans une boite ombragée, ce paramétre peut également étre affiché et défini sur I'affichage a démarrage rapide.
Le réglage “ 7.0 kHz " (* 10 ") de n054 est seulement disponible sur I'unité GPD506V-B096 (CIMR-P5M40451F).

S e o
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Annexe 2. FICHE TECHNIQUE

| Tableau A2-1. Spécifications standard |

SECTION A. Spécifications relatives a la tension d’entrée
Catégorie 230 V
Puissance Tension : triphasée, 200 /208 / 220/ 230 VCA +10 %, — 15 %
d’entrée Fréquence : 50/60Hz +/-5%
Puissance de Tension: 0 — 230 V (la sortie ne peut étre supérieure a I'entrée)
sortie Fréquence : 0-400 Hz (motif V/Hz sélectionnable)

Nouv. unité,| Unité antér.,| kVA PUISSANCE| AMPERES DE SORTIE | AMP. D’ENTREE | CATEGORIE MCCB |FUSIBLE D’ENTREE
modeéle n° déle n° | NOMIN-| NOMINALE CONT. A 100 % 17 NOMm. RECOMMANDEE (1) RECOMMANDE
CIMR-P5M | GPD506V- | AUX (@575 V) (AMPERES) (AMPERES)(2)

20P41F A003 1.2 0.75 3.2 3.9 7 5.6
20P71F A006 23 1&1.5 6 7.2 15 10
21P51F A008 3.0 2 8 9.6 15 12
22P21F A0 4.2 3 11 13.2 15 17.5
23P71F A017 6.7 5 17.5 21 25 30
25P51F A027 9.5 7.5&10 27 33 40 45
27P51F A036 13.0 15 36 44 55 60
20111F A054 19.0 20 54 65 75 90
20151F A068 24 25 68 82 100 100
20181F A080 30 30 80 88 105 125
20221F A104 37 40 104 115 135 175
20300F A130 50 50 130 143 165 200
20370F A160 61 60 160 176 205 250
20450F A192 70 75 192 212 245 300
20550F A248 85 100 248 270 315 400
20750F A312 110 125 312 344 400 400
Catégorie 460 V
Puissance Tension : triphasée, 380 /400/415/440 /460 VCA +10 %, -15%
d’entrée Fréquence : 50/60Hz +/-5%
Puissance de Tension: 0 — 460 V (la sortie ne peut étre supérieure a I'entrée)
sortie Fréquence : 0-400 Hz (motif V/Hz sélectionnable)

Nouv. unité, Unité antér., kVA PUISSANCE| AMPERES DE SORTIE AMP. D)ENTREE CATEGORIE MCCB |FUSIBLE D’ENTREE
modéle n° | modéle n° | NOMIN- | NOMINALE CONT. A 100 % 1 NOM. RECOMMANDEE (7)) RECOMMANDE
CIMR-P5M | GPD506V- AUX (@ 460 V) (AMPERES) (AMPERES)(2)

40P41F B001 1.4 0.75 1.8 2.2 3 3
40P71F B003 2.6 1&2 3.4 4.1 7 6
41P51F B004 3.7 3 4.8 5.8 7 8
43P71F B008 6.1 5 8 9.6 15 12
44P0O1F BO11 8.6 7.5 11 13.2 20 17.5
45P51F B014 11 10 14 16.8 20 20
47P51F B021 14 15 21 26 30 30
40111F B027 21 20 27 33 40 45
40151F B034 26 25 34 40 50 50
40181F B041 31 30 41 46 55 70
40221F B052 40 40 52 58 70 90
40301F B065 50 50 65 72 85 100
40371F B080 61 60 80 88 105 125
40451F B096 73 75 96 106 125 150
40551F B128 98 100 128 141 165 200
40750F B180 130 125 & 150 180 198 230 300
41100F B240 170 200 240 264 305 400
41600F B302 230 250 302 330 380 400
41850F B380 260 300 380 456 525 600
42200F B506 340 350 & 400 506 608 700 400 (3
43000F B675 460 500 675 810 935 450 (3

(1) Le boitier moulé du disjoncteur doit étre d’'une catégorie pouvant supporter une capacité d’interruption d’au moins 18 000 ampéres

symétriques RMS.
(2) Les fusibles doivent étre du type a limitation de courant et temporisé offrant une protection pour les dispositifs @ semi-conducteurs.
(3) Deux fusibles de cette catégorie sont requises pour chaque phase.

(suite du tableau sur la page suivante)
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Tableau A2-1. Spécifications standard (suite)

SECTION A. Spécifications relatives a la tension d’entrée
Catégorie 575 V

Puissance Tension : triphasée, 500 / 575/ 600 VCA +/- 10 %

d’entrée Fréquence : 50/60Hz +/-5%

Puissance de Tension : 0 — 575V (proportionnelle a la tension d’entrée)

sortie Fréquence : 0-400 Hz (motif V/Hz sélectionnable)

MODELE N° kVA | PUISSANCE | AMPERES DE SORTIE | AMP. D’ENTREE |FUSIBLE D’ENTREE FUSIBLE DENTREE
CIMR-P5M NOMIN- | NOMINALE | CONT. A 100 % 7 NOM. RECOMMANDEE (7)| RECOMMANDE
AUX (@575 V) (AMPERES) (AMPERES) (2)

51P51F 2 2 3.5 4.3 10 10
52P21F 3 3 4.1 5.1 10 10
53P71F 5 5 6.3 7.7 20 15
55P51F 7.5 7.5 9.8 12.1 20 25
57P51F 10 10 12.5 15.4 20 30
50111F 15 15 17 21 30 40
50151F 20 20 22 28 50 50
50181F 25 25 27 33 60 60
50221F 30 30 32 40 60 70
50301F 40 40 41 51 100 100
50371F 50 50 52 64 100 125
50451F 60 60 62 76 100 156
50551F 75 75 77 95 150 200
50751F 100 100 99 122 225 250
50900F 125 125 130 160 225 300
51100F 150 150 172 211 300 400
51600F 200 200 200 246 400 500

(1) Le boitier moulé du disjoncteur doit étre d’'une catégorie pouvant supporter une capacité d’interruption d’au moins 18 000 ampeéres

symétriques RMS.
(2) Les fusibles doivent étre du type a limitation de courant et temporisé offrant une protection pour les dispositifs a semi-conducteurs.

(3) Deux fusibles de cette catégorie sont requises pour chaque phase.
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Tableau A2-1. Spécifications standard (suite)

SECTION B. TOUTES LES UNITES GPD 506/P5

Caractéristiques
de commande

Méthode de commande

Ondes sinusoidales MID

Régulation de fréquence

Commande numérique : 0.01% (-10 & 40 °C)
(+14 & 104 °F)

(15435 °C)

Commande analogique : 0.1%
(59 & 95 °F)

Résolution de fréquence

Référence de I'Opérateur numérique : 0.1 Hz

Référence analogique : 0.06 Hz/60Hz

Résolution de fréquence de sortie

0.01 Hz

Signal de réglage de fréquence

0 & 10 VCC (20 kohms), 4-20 mA (250 ohms)

Délai accél./décél.

0.123600s
(Délais d’accél. / de décél. réglé indépendemment)

Couple de freinage

Environ 20 %

Sélection de motif V/f

1 motif préprogrammé :

1 motif préprogrammé : défini par les valeurs de paramétre.

Fonctions de
protection

Protection contre la surcharge
du moteur

Relais électronique de protection contre la surcharge thermique

Surintensité instantanée

Le moteur ralentit jusqu'a I'arrét a environ 180 % du courant
nominal (200 % pour unité GPD506V-A068 (CIMR-P5M20151F) et
antérieure, -B034 (40151F) et antérieure), et 51P51F a 51600F.

Protection par fusible

Le moteur ralentit et s’arréte lorsque le fusible est grillé.

Surcharge Le moteur ralentit et s’arréte aprés 60 s. d’'une condition de
surcharge a 120 %.
Surtension Le moteur ralentit et s’arréte si la tension du bus CC de l'unité

dépasse 410 VCC (unité 230 V), 820 VCC (unité 460 V), 1 050
VCC (unité 575 V).

Sous-tension

Le moteur ralentit et s’arréte si la tension du bus CC de l'unité
passe a 190 VCC ou inférieur (unité 230 V), 380 VCC ou
inférieure (unité 460 V), 546 VCC ou inférieur (unité 575 V).

Coupure de courant momentanée

Le réglage d’'usine permet le ralentissement du moteur jusqu’a
I'arrét aprés une coupure momentanée de 'alimentation de plus
de 15 ms. Peut étre reprogrammé pour permettre un
fonctionnement continu (période de grace) pendant une panne de
courant de 2 secondes et plus (voir note 2).

Surchauffe du dissipateur
thermique

Interrupteur thermique

Prévention contre les blocages

Prévention contre les blocages au cours de I'accélération/
délécération et fonctionnement a vitesse constante.

Panne de terre

Fournie par le circuit électronique.

Indication de charge
d’alimentation

Témoin “ CHARGE ” demeurant allumé jusqu,a ce que la tension
du bus passe a moins de 50 V.
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Tableau A2-1. Spécifications standard (suite)

SECTION B. TOUTES LES UNITES GPD 506/P5 (suite)

Emplacement

Température ambiante

—-10a40°C (+14 a 104 °F) pour NEMA 1;
—10 a45°C (+14 a 113 °F) pour chassis protégé

Conditions
environnementales | Température de stockage (note 3)

~20460 °C (-4 a 140 °F)

Humidité RH 95 % (sans condensation)
Vibration 1 G a moins de 20 Hz, jusqu’a 0.2 G a 20 - 50 Hz.
REMARQUES :
1. Capacité de surcharge : 120 % de la capacité nominale pendant 60 s.

2. Consultez le paragraphe 5.17 de plus de renseignements.

3. Température pendant I'expédition. Le stockage a cette température pendant une durée prolongée peut endommager le

condensateur du circuit principal.
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Annexe 3. PARAMETRES RELATIFS A LA CAPACITE

Si la carte de circuit imprimé de commande est changée, le paramétre n115 doit étre réglé a la
valeur appropriée pour chaque modéle d’'unité indiqué dans le tableau A3-1, dés la mise sous
tension suivant ce remplacement. Cela programmera automatiquement les valeurs de tous les
paramétres listés dans le tableau aux valeurs d’usine par défaut pour la capacité normale de I'unité.

Tableau A3-1. Parameétres relatifs a la capacité de 'unité GPD 506/P5

NOUVEAU ; PARAMETRE

MODELE Ne R,”Pé’pé“gf,ﬁﬁg K‘ﬂjmﬁf (AEAOPFETFJES) n115 | no33 n057 | n0s8 | n0s9 | no73 |no74

CIMR-P5M | n043 o | o | e | o | e | 1097 |aite

230 V
20P41F A003, 0.75 3.2 0 19 | 150kHz(6) | 05 | 100 | 0.7 | 170 | 160 | 288.2 |CT (0)
20P71F A006 1815 6 1 33 | 15.0kHz(6) | 0.5 | 100 | 1.0 | 170 | 160 | 223.7 |CT (0)
21P51F A008 2 8 2 6.2 | 15.0kHz(6) | 0.5 | 100 | 1.0 | 170 | 160 | 169.4 CT (0)
22P21F AO11 3 11 3 85 | 15.0kHz(6) | 0.5 | 100 | 1.0 | 170 | 160 | 156.8 CT (0)
23P71F A017 5 175 4 | 140 | 15.0kHz(6) | 0.5 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 122.9 CT(0)
25P51F 027 75810 | 27 5 | 196 | 10.0kHz(4) | 07 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 94.75 \VT (1)
27P51F A036 15 36 6 | 266 | 10.0kHz(4) | 0.7 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 72.69 VT (1)
20111F A054 20 54 7 | 397 | 10.0kHz(4) | 0.7 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 70.44 VT (1)
20151F A068 25 68 8 | 530 | 10.0kHz(4) | 0.7 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 63.13 VT (1)
20181F A0S0 30 80 9 | 658 | 15.0kHz(6) | 1.0 | 100 | 2.0 | 120 |120 | 57.87 \VT (1)
20221F A104 40 104 A | 772 | 150kHz(6) | 1.0 | 100 | 2.0 | 120 |120 | 51.79 |VT (1)
20300F A130 50 130 b | 1050 | 100kHz(4) | 1.0 | 80 | 20 | 120 |120 | 46.27 |VT (1)
20370F A160 60 160 C | 131.0 | 10.0kHz(4) | 1.0 | 80 | 2.0 | 120 | 120 | 38.16 \VT (1)
20450F A192 75 192 d | 1560 | 10.0kHz(4) | 1.0 | 80 | 2.0 | 120 |120 | 35.78 VT (1)
20550F A248 100 248 E | 1900 | 8.0kHz(3) | 1.0 | 80 | 2.0 | 120 |120 | 31.35 VT (1)
20750F A312 125 312 F | 2240 | 80kHz(3) | 10 | 80 | 20 | 120 | 120 |23.10 |VT (1)
460 V

40P41F BOO1 0.75 18 20 | 1.0 | 10.0KkHz(4) | 05 | 100 | 1.0 | 170 | 160 | 576.4 |CT (0)
40PT1F B003 182 3.4 21 | 16 | 10.0KkHz(4) | 05 | 100 | 1.0 | 170 | 160 | 447.4 CT (0)
41P51F B004 3 438 2 | 31 10.0kHz(4) | 05 | 100 | 1.0 | 170 | 160 | 338.8 |CT (0)
43P71F B00S 5 8 24 | 70 | 100kHz(4) | 05 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 313.6 |CT (0)
44PO1F BO11 75 11 25 | 70 | 100kHz(4) | 07 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 245.8 |CT (0)
45P51F BO14 10 14 26 | 98 | 10.0KkHz(4) | 07 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 189.5 CT (0)
47P51F B021 15 21 27 | 133 | 10.0KkHz(4) | 07 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 145.4 |CT (0)
40111F B027 20 27 28 | 199 | 10.0KkHz(4) | 07 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 140.9 |CT (0)
40151F B034 25 34 29 | 265 | 100kHz(4) | 07 | 100 | 2.0 | 170 | 160 | 126.3 |CT (0)
40181F B041 30 41 2 | 329 | 10.0kHz(4) | 1.0 | 100 | 2.0 | 120 |120 | 115.7 VT (1)
40221F B052 40 52 2b | 386 | 80kHz(3) | 1.0 | 100 | 2.0 | 120 |120 | 103.6 |VT (1)
40301F B065 50 65 2C | 523 | 8.0kHz(3) | 1.0 | 100 | 2.0 | 120 |120 | 92.54 VT (1)
40371F B0SO 60 80 2d | 656 | 5.0kHz(2) | 1.0 | 100 | 2.0 | 120 |120 | 76.32 VT (1)
40451F B096 75 9% %E | 797 | 50kHz(2) | 1.0 | 100 | 2.0 | 120 |120 | 7156 VT (1)

(suite du tableau sur la page suivante)
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Tableau A3-1. Parameétres relatifs a la capacité de I'unité GPD 506/P5 (suite)

NOUVEAU ~ MOD.  PUISSANC SORTIE PARAMETRE
= . N° AMPER
’\(;I|O|\/|DRE-LPE5N/| éggEsFBsT/- NOMIIENALE ( ES) ”(1|_|7)5 n&? no43 "fg %55 "gf)g "gff "((3/7;’ no97 | nii6
460 V (suite)
40551F B128 100 128 2F 98.0 5.0 kHz (2) 1.0 80 2.0 120 120 | 67.20 | VT (1)
40750F B180 |125&150| 180 30 | 120.0 5.0 kHz (2) 1.0 80 2.0 120 120 | 46.20 | VT (1)
41100F B240 200 240 31 175.0 5.0 kHz (2) 2.0 80 2.0 120 120 | 36.23 | VT (1)
41600F B302 250 302 32 | 245.0 5.0 kHz (2) 2.0 80 2.0 120 120 | 3013 | VT (1)
41850F B380 300 380 33 | 302.0 2.5kHz (9) * 2.0 80 2.0 120 120 1 30.57 | VT (1)
42200F B506 350 & 400| 506 34 | 368.0 2.5kHz (9) * 2.0 80 2.0 120 120 | 2713 | VT (1)
43000F B675 500 675 35 | 490.0 2.5kHz (9) * 2.0 80 2.0 120 120 | 21.76 | VT (1)
575 V
51P51F S.0. 2 3.5 42 2.7 10.0 kHz (4) 0.5 60 1.0 120 120 0.0 | VT(1)
52P21F S.0. 3 41 43 3.9 10.0 kHz (4) 0.5 60 1.0 120 120 0.0 | VT (1)
53P71F S.0. 5 6.3 44 6.1 10.0 kHz (4) 0.5 60 2.0 120 120 00 | VT (1)
55P51F S.0. 7.5 9.8 45 9.0 10.0 kHz (4) 0.5 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
57P51F S.0. 10 12.5 46 11.0 10.0 kHz (4) 0.5 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50111F S.0. 15 17 47 17.0 10.0 kHz (4) 0.5 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50151F S.0. 20 22 48 22.0 10.0 kHz (4) 0.5 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50181F S.0. 25 27 49 27.0 10.0 kHz (4) 0.5 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50221F S.0. 30 32 4A 32.0 10.0 kHz (4) 0.5 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50301F S.0. 40 41 4B 41.0 10.0 kHz (4) 1.0 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50371F S.0. 50 52 4C 52.0 10.0 kHz (4) 1.0 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50451F S.0. 60 62 4D 62.0 10.0 kHz (4) 1.0 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50551F S.0. 75 77 4E 77.0 10.0 kHz (4) 1.0 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50751F S.0. 100 99 4F 99.0 8.0 kHz (3) 1.0 60 2.0 120 120 0.0 | VT (1)
50900F S.0. 125 130 50 | 125.0 2.5 kHz (1) 2.0 60 2.0 120 120 00 | VT (1)
51100F S.0. 150 172 51 144.0 2.5kHz (1) 2.0 60 10.0 120 120 0.0 | VT (1)
51600F S.0. 200 200 52 | 192.0 2.5kHz (1) 2.0 60 10.0 120 120 0.0 | VT (1)
NOTE :
* Fréquence porteuse maximum : 2.5 kHz — voir le paragraphe 5.5 pour plus de renseignements.
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Annexe 4. PIECES DE RECHANGE GPD506/P5

Nouv. unité, modéle Unité antér. n° modéle |Module d’alim. Piéce n° 5P90- Module a transistors Piece n° 5P90- Module a diodes Piece n° 5P90-
n° CIMR-P5M GPD506V- 0174 [0175/0178] 0154 0155 | 0156 | 0157 | 0158 | 0159 0160 | 0161 | 0182 | 0477] 0478] 0479]0480] 0481] 0482
20P41F A003 A006 1
20P71F A008 A011 1 Aucun module a diodes dans ces
21P51F A017 A027 1 modeles d'unités; les diodes sont
22P21F A036 A054 1 intégrées au module
23P71F A068 A080 1 d'alimentation.
25P51F A104 A130 1
27P51F A160 A192 1 1
20111F A248 A312 3 1
20151F 3 1
20181F 3 2
20221F 3 2
20300F 6 6
20370F 6 6
20450F 6 6
20550F 6 6
20750F 12 6
Nouv. unité, Unité antér. n°® CCl d’alim. Piece n° 5P90- CCI de comm. de grille Piéce n° 5P90-| CCl de comm. Piéce n° 5P90-
modéle 5
n° CIMR-psM | Modele GPDS06V- §70455[ 0423 [ 0424 [ 0425 [ 0426 [ 0427 [ 0428 [ 0429 | 0430 | 0410 [ 0414 [ 0415 0416 [ 0417 0528 0529
20P41F A003 A006 1 1
20P71F A008 A011 1 1
21P51F A017 A027 1 1
22P21F A036 A054 1 1
23P71F A068 A080 1 1
25P51F A104 A130 1 1
27P51F A160 A192 1 1
20111F A248 A312 1 1
20151F 1 1
20181F 1 1
20221F 1 1
20300F 1 1
20370F 1 1
20450F 1 1
20550F 1 1
20750F 1 1
ité . Ventilateur de refroidissement Fusible de bus CC Fusible de
Nonﬂ\gdl:‘er;:e' mgg;z e . Pidce n° 5P16- Piéce n° 5P16- commande,
n° CIMR-P5M piece n° 5P17:
0057 | 0058 (0059| 0061 |0050| 0062| 0051 | 0504| 0506 | 0488|0480| 0481|0482 | 0483 | 0484|0485| 0486|0487 | 0500 0502
20P41F A003 A006 1 1
20P71F A008 AO011 1 1
21P51F A017 A027 1 1
22P21F A036 A054 1 1 1
23P71F A068 A080 1 1 1
25P51F A104 A130 1 1 1
27P51F A160 A192 2 1 1
20111F A248 A312 2 1 1
20151F 2 1 1
20181F 1 1 1 1
20221F 1] 1 1 1
20300F 3| 1 3 1
20370F 3| 1 3 1
20450F 3| 1 3 1
20550F 3 | 1 3 1
20750F 1| 3 3 1

IMPORTANT

Les numéros indiquent la quantité totale utilisée dans une unité. Pour déterminer adéquatement 'inventaire des pieces de rechange,
Yaskawa vous suggere d'utiliser la valeur indiquée pour des quantités de 2 et moins. Si la valeur listée est supérieure a 2, l'usine
suggere 1/3 du total listé.
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LT AT Unité antér,, | Module d'alimentation | moqyie de transistor Piscen®5P30- | s, sherm. |  Module a diodes Pisce n° 5P50-
modeéle n° modeéle n° Piéce n° 5P90- Piéce n°. 5P30-
CIMR-P5SM GPD506V- 0171] 0162] 0163] 0164 | 0165] 0166] 0167] 0168] 0150] 0169] 0152| 0288 | 0289 | 0200 | 0483] 0484] 0485 0486 0487 0488[0496
40P41F 40P71F | B001 B003 1
41P51F 43P71F B004 B00S 1 Aucun module a diodes dans ces
44P01F 45P51F BO11 BO14 1 modeles d'unités; les diodes sont
47P51F 40111F B021 B027 1 intégrées au module d'alimentation.
40151F 40181F | B034 B041 1
40221F 40301F | B052 B065 1 1
40371F 40451F | B080 B096 1 1
40551F 40750F | B128 B180 3 1
41100F 41600F | B240 B302 3 1
41850F 42200F | B380 B506 3 2
43000F B675 3 2
3 2
3 2
3 2
6 6
6 6
12 6
12 6
3 6
3 6
3 9
Nouv. unité, Unité antér., modéle CCl d’alim. (ON) CCl de comm. de grille CCl de comm.
RO s Pice n° 5P90- Pice n° 5P90— Pidce n° 5P90-
CIMRPSM GRD306V> 0431] 0432] 0433 0435 0436|0437 | 0438 0439 | 0411] 0412] 0413] 0418 0419 | 0420] 0421 0465] 0468 | 0471 | 0528 | 0529
40P41F 40P71F B001 B003 1 1
41P51F 43P71F B004 B008 1 1
44PO1F 45P51F B011 BO14 1 1
47P51F 40111F B021 B027 1 1
40151F 40181F B034 B041 1 1
40221F 40301F B052 B065 1 1
40371F 40451F B080 B096 1 1
40551F 40750F B128 B180 1 1
41100F 41600F B240 B302 1 1
41850F 42200F B380 B506 1 1
43000F B675 1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
IMPORTANT

Les numéros indiquent la quantité totale utilisée dans une unité. Pour déterminer adéquatement I'inventaire des pieces de rechange,
Yaskawa vous suggere d'utiliser la valeur indiquée pour des quantités de 2 et moins. Si la valeur listée est supérieure a 2, l'usine
suggere 1/3 du total listé.
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Nouv. unité, Unité antér., Ventilateur de refroidissement Fusible de bus CC Fusible de comm.
modele n° modeéle n° Piece n° 5P16- Piece n®° 5P17- Piece n° 5P17-
il GPDS06V-  F0057[ 0058] 0059] 0061] 0060]0050] 0062 ] 0051 | 0064 | 0504 0488] 0480] 0489]0490] 0491 | 0492 0477 | 0478] 0479| 0500] 0502 0503

40P41F B001 B003 1 1
40P71F B004 B008 1 1
41P51F B011 B014 1 1
43P71F B021 B027 1 1 1
44P01F B034 B041 1 1 1
45P51F B052 B065 1 1 1
47P51F B080 B096 2 1 1
40111F B128 B180 2 1 1
40151F B240 B302 2 1 1
40181F B380 B506 1 1 1 1
40221F B675 1 1 1 1
40301F 1 2 1 1
40371F 1 2 1 1
40451F 1 2 1 1
40551F 3 1 3 1
40750F 3 1 3 1
41100F 3 1 3 1
41600F 1 3 3 1
41850F 3 | Aucun fusible de bus CC dans ces modéles d'unités; les 1
42200F 3 fusibles sont intégrés dans I'ensemble 1
43000F 3 transistor/dissipateur thermique. 1
IMPORTANT

Les numéros indiquent la quantité totale utilisée dans une unité. Pour déterminer adéquatement I'inventaire des pieces de rechange,
Yaskawa vous suggere d'utiliser la valeur indiquée pour des quantités de 2 et moins. Si la valeur listée est supérieure a 2, l'usine

suggere 1/3 du total listé.
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Unité modéle n°
CIMR-P5M

Module d’alim. piéce n°

5P30-

Module a transistor,
piéce n° STR___

Module a diodes

Piece n° 5P50-

Piece n°

0179|016

2|0163( 0164 (0165|1217 [1219| 1220 | 1221 | 1200|1201

0483]0484]0485] 0491|0492 | 0487|0488

SID3047

51P51F

1

52P21F

1

53P71F

Aucun module a diodes dans ces modeéles
d’unités; les diodes sont intégrées au

d’alimentation.

module

55P51F

57P51F

50111F

50151F

50181F

50221F

50301F

50371F

50451F

50551F

50751F

50900F

[«2]

51100F

©

51600F

Unité modéle n°
CIMR-P5M

CCI d’alim. piece n°

ETP615___

CCIl de comm. de grille,
piéce n° ETC615___

CCl de
comm.

ETC615162-

860

870 | 880 | 890 (900 | 900 | 910 | 920 | 930 | 940 | 960

$5130

51P51F

=

52P21F

53P71F

55P51F

57P51F

50111F

50151F

50181F

50221F

50301F

50371F

[N

50451F

50551F

50751F

50900F

51100F

51600F

A AN NIRRT

Unité modele n°
CIMR-P5M

Ventil. de
refroidiss., piéece
n° 5P16-

Fusible de bus CC, piéce n°

0057

0058|0059 | FU2067

50208016 | 50208017 |FU2068 | 50205052

50205053 | 50205054 | 50208018 | 50208019

50208020

51P51F

52P21F

53P71F

55P51F

57P51F

NN

50111F

N

50151F

50181F

50221F

50301F

50371F

[y

50451F

50551F

50751F

50900F

51100F

51600F

NINININININNIN -

IMPORTANT

Les numéros indiquent la quantité totale utilisée dans une unité. Pour déterminer adéquatement I'inventaire des pieces de
rechange, Yaskawa vous suggeére d'utiliser la valeur indiquée pour des quantités de 2 et moins. Si la valeur listée est
supérieure a 2, l'usine suggére 1/3 du total listé.
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Annexe 5. DIMENSIONS DE L’'UNITE GPD506/P5

Le tableau A5-1 liste les dimensions de 'unité dans son boitier standard. Pour obtenir des
renseignements sur les autres types de boitiers offerts, consultez le représentant Yaskawa de votre
région.

| Tableau A5-1. Taille et poids de I'unité |

NOUV. MODELE DIMENSIONS PHYSIQUES  DIM. DE PERTE DE CHALEUR
MODELE,  ANTER. PUISSANCE TYPEDE (po) MONTAGE (po) POIDS (watts)
VOLTS — nNe N°  NOMINALE BOITIER (Ib)
CIMR-P5M GPD506V- H L P H1 L1 Diss. therm. interne Total
20P41F A003, 0.75 11.02 551 6.30 | 10.47 4.96 7 15| 50| 65
20P71F A006 1&15 | NEMA1 | 11.02 551 6.30 | 10.47 4.96 7 25| 65| 90
21P51F A008 2 11.02 551 6.30 | 10.47 4.96 7 40 | 80| 120
22P21F AO11 3 NEMA 1 | 1102 551 7.09| 1047 496 | 10 80 | 60| 140
23P71F A0L7 5 11.02 551 7.09| 1047 496 | 10 135 | 80| 215
25P51F A027 75810 vy y 1181 7.87 8071122 732 | 12 210 | 90| 300
27P51F A036 15 11.81  7.87 8.07 | 11.22 732 | 13 235 | 110 | 345
2 | 20111F A054 20 14.96  9.84 8.86 | 14.37 929 | 24 425 | 160 | 585
3 | 20151F A068 25 NEMA 1 | 1575 984 8.86 | 14.37 929 | 24 525 | 200 | 725
0 | 20181F A0S0 30 24.02 1299 11.22|17.13 1083 | 71 655 | 230 | 885
20221F A104 40 26,57 1299 11.22|17.13 1083 | 71 830 | 280 |1110
20300F A130 50 Chassis | 26.57 16.73 13.78| 2559 12.60 | 134 | 1050 | 500 |1550
20370F A160 60 protégé | 2657 16.73  13.78| 2559 12.60 | 137 | 1250 | 700 | 1950
20450F A192 75 Chassis | 3150 1870 13783051 1457 | 176 | 1550 | 750 |1950
20550F A248 100 oeqe | 3150 1870 1378|3051 14.57 | 176 | 1950 | 1000 | 2950
20750F A312 125 PIOteU€ | 3642 2264 1575|3524 17.52 | 298 | 2300 | 1300 | 3600
40P41F B0O1 075 | NEMA 1 | 1102 551 6.30 | 10.47 4.96 7 10| 50| 60
40P71F B003 1&2 11.02 551 6.30 | 10.47 4.96 7 20| 65| 85
41P51F B0O4 3 11.02 551 7.09 | 10.47 4.96 9 30 | 80| 110
43P71F B0OS 5 NEMA1 1102 551 7.09| 1047 496 | 10 80 65 | 145
44PO1F BO11 75 11.02 551 7.00| 1047 496 | 10 120 | 80| 200
45P51F BO14 10 NEMA 1 | 11.81  7.87 8.07 | 11.22 732 | 13 135 | 85| 220
47P51F B021 15 11.81  7.87 8071122 732 | 13 240 | 120 | 360
40111F B027 20 NEMA 1 | 1496  9.84 8.86 | 14.37 929 | 24 305 | 150 | 455
40151F B034 25 14.96  9.84 8.86 | 14.37  9.29 | 24 390 | 180 | 570
4 | 40181F B041 30 24.02 1299 11.22|17.13 10.83 | 68 465 | 195 | 660
6 | 40221F BO52 40 NEMAL | o402 1299 11.2217.13 1083 | 68 620 | 260 | 880
0 | 40301F B065 50 3091 1299 11.22|24.02 10.83 | 106 705 | 315 |1020
40371F B08O 60 NEMA 1 | 30.91 1299  11.22 | 24.02 10.83 | 106 875 | 370 | 1245
40451F B096 75 33.46 1299 11.22|24.02 10.83 | 106 970 | 415 |1385
40551F B128 100 . 3228 1791 13.78|31.30 13.78 | 174 | 1110 | 710 |1820
40750F B180 |125& 150| CNaSSiS | 3558 1791  13.78|31.30 13.78 | 176 | 1430 | 890 | 2320
41100F B240 200 protege | 354> 2264 1476 | 3524 17.52 | 298 | 1870 | 1160 |3030
41600F B302 250 36.42 2264 1575|3524 17.52 | 320 | 2670 | 1520 | 4190
41850F B380 300 Chassis | 57.09 37.40 17.13 5512 (1) 794 | 3400 | 1510 | 4910
42200F B506 300 &400| protégé | 57.09 37.40 17.13|5512 (1) 794 | 4740 | 2110 | 6850
43000F B675 500 62.99 37.80 17.91|61.02 (1) 926 | 6820 | 2910 |9730

(1) 3 trous de montage sur le dessus, 3 trous de montage
sur le dessous; consultez Yaskawa opur I'espacement
horizontal des trous.
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| Tableau A5-1. Taille et poids de lunité |

N° DE DIMENSIONS PHYSIQUES DIM. DE PERTE DE CHALEUR
MODELE PUISSANCE TYPE DE (o) MONTAGE (po)  POIDS (watts)
VOLTS - \MR-p5m NOMINALE BOITIER (Ib)

H L P H1 L1 Diss. therm. interne Total
51P51F 2 NEMA 1 11.02 5.51 7.08 1047  4.96 9 55 | 35 90
52P21F 3 NEMA 1 11.02 5.51 7.08 10.47  4.96 9 60 | 45 | 105
53P71F 5 NEMA 1 11.81 7.87 8.07 1122 7.32 13 75 | 65| 140
55P51F 7.5 NEMA 1 11.81 7.87 8.07 1122 7.32 14 | 105 | 100 | 205
57P51F 10 NEMA 1 11.81 7.87 8.07 1122 7.32 14 | 125 | 130 | 255
50111F 15 NEMA 1 14.96 9.84 8.85 1437  9.29 29 | 150 | 180 | 330
5 50151F 20 NEMA 1 14.96 9.84 8.85 1437  9.29 29 | 210 | 250 | 460
7 50181F 25 NEMA 1 2953 1575 1122 28.74 1181 97 | 230 | 310 | 540
50221F 30 NEMA 1 2953 1575  11.22 28.74 1181 97 | 340 | 380 | 720
S 50301F 40 NEMA 1 33.47 2264 1181 32.48 18.70 159 | 390 | 430 | 820
\% 50371F 50 NEMA 1 3347 2264 1181 3248 18.70 159 | 540 | 680 | 1220
50451F 60 NEMA 1 33.47 2264 1181 32.48 18.70 159 | 750 | 900 | 1650
50551F 75 NEMA1 | 41.34 2264 1280 | 40.35 18.70 198 | 750 |1000 | 1750
50751F 100 NEMA1 | 4197 2264 1280 | 40.35 1870 198 | 1150 |1100 | 2250
50900F 125 Chassis 4921 2264 1299 | 4823 1870 267 | 1200 |1150 | 2350
51100F 150 othod 62.99 2264  13.98 61.81 18.70 324 | 1800 |1400 | 3200
51600F 200 proteg 62.99 2264 13.98 61.81 18.70 335 | 2830 |1870 | 4700
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Annexe 6. CONNEXIONS DE FREINAGE DYNAMIQUE

GENERALITES Le freinage dynamique permet au moteur de s’arréter rapidement et en douceur.
Cela est obtenu par la dissipation de I'énergie de récupération du moteur CA qui passe par les

composants résistifs de I'option freinage dynamique. Pour plus de renseignements sur le

fonctionnement du freinage dynamique, voir les la feuille de directives livrées avec les composants
de freinage dynamique.

Les unités GPD506-A003 a -A036 (20P41F & 27P51F) et -B001 a -B034 (40P41F a -40151F)
comportent un transistor de freinage intégré et ne nécessitent que I'ajout d’une unité a résistances
pour montage a distance ou une résistance pour montage sur dissipateur thermique. Toutes les
unités de catégorie supérieure nécessitent l'utilisation d’'une unité a transistor de freinage et une
unité a résistances pour montage a distance.

Les unités a résistances pour montage a distance sont normalement fixées a I'extérieur d’'une
armoire électrique. Les unités a transistors de freinage sont montées a l'intérieur des armoires

électriques. Les résistances pour montage sur dissipateur thermique sont fixées a l'arriére de

l'unité, placées directement sur le dissipateur thermique.
Les composants de freinage dynamique disponibles sont listées dans les tableaux A6-1 a A6-4.

Tableau A6-1. Freinage dynamique — cycle d’utilisation 3 % — 230 V et 460 V

Unite Résistance pour montage sur dissipateur thermique
Nouv. unité, | Unité antér., Résist PUi Couple |Dimensions (pouces)
modele n° | modelen® | .. .| Qté esL? ance | FUiss. | e frein, Pro.
CIMR-P5M | GPD506V- | 9% " [requ.| (OhmS) | (walls) | approx. |Hauteur [Largeur|toneur
(unité) | (unité) (%)
20P41F A003 50185430| 1 200 150 220 716 | 1.73 | 0.51
20P71F A006 50185430 1 200 150 220 716 | 1.73 | 0.51
230 V 21P51F A008 50185431 1 100 150 125 716 | 1.73 | 0.51
22P21F A011 50185432 1 70 150 120 716 | 1.73 [ 0.51
23P71F A017 50185433 1 62 150 100 716 | 1.73 | 0.51
40P41F B0O1 50185530 1 750 150 165 7.16 | 1.73| 0.51
460 V | 40P71F B003 50185531 1 400 150 120 7.16 | 1.73 | 0.51
41P51F B004 50185531 1 200 150 150 7.16 | 1.73| 0.51
Tableau A6-2. Freinage dynamique — cycle d'utilisation 10 % - 230 V
Unité Unité a transistors de freinage Unité a résistances pour montage a distance
. o Unité Résist Di i - ) Di i
E]rg;?? Nn:g;ét;mrt]?’ ant‘ér., Piece n° | Qté co%?écatlggﬁe E?‘)eLTC:SéCS’?S Piece n°| Qté R?Eﬁ:ﬁgce (?ngtsti) Coft:gilﬁ'de E?:uncselcs)?s
inale | CIMR-P5M gggf;'(‘?s’\‘/_ 4650331- |requ. Unité{ohms) |Hauteur Largeur (> SP41- 118QU. | “unitg) | (unité) |approx. (%) Hauteur Largeur| P
20P41F A003 48 0825 | 1 200 250 150 5.00 |14.00| 4.00
20P71F A006 48 0826 | 1 100 250 150 5.00 |14.00| 4.00
21P51F A008 16 0826 | 1 100 250 115 5.00 {14.00[ 4.00
22P21F A011 16 0827 | 1 70 250 110 5.00 |14.00| 4.00
230 V| 23P71F A017 16 0828 | 1 40 846 115 5.00 {14.00| 7.00
25P51F A027 96 0829 | 1 30 824 105 5.00 [14.00] 7.00
27P51F A036 -- -- 96 - -- -- ] o083 | 1 20 1260 115 5.00 [14.00[10.00
20111F A054 0010 1 9.6 11.00 553 591| 0831 | 1 13.6 1500 115 5.00 [14.00 [13.00
20151F A068 0020 1 6.3 11.00 553 591| 0832 | 1 10 1920 115 5.00 [14.00{13.00
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Tableau A6-3. Freinage dynamique — cycle d'utilisation 10 % — 460 V

Unité Unité a transistors de freinage Unité a résistances pour montage a distance
Entrée [ Nouv. unite]  UnMé Resistance | DUTCROioNS | piece | |Resistance | Puiss, | Couple de | - Dimensions
nom- | modéle n° mggé(?;yn" Piece n° Cm’:\fﬁfgle o n° rgélej (ohms, | (watts) aprglrglx o
inal - - ! - | 5P#1- g ité unité : -
inale | CIMR-P5M GPD506V- 46S0331 Unité(ohms) Hauteur | Largeur | tondeur unité) | (unité) (%) |Hevteur | Largeur| e,
40P41F B001 - -- 96 -- -- -- 0835 1 750 600 150 5.00 | 14.00 | 7.00
40P71F B003 - -- 96 -- -- -- 0836 1 400 500 115 5.00 | 14.00 | 4.00
41P51F B004 - -- 64 -- -- -- 0837 1 250 500 125 5.00 | 14.00 | 4.00
43P71F B008 - -- 32 -- -- -- 0838 1 150 500 125 5.00 | 14.00 | 4.00
460 V| 44PO1F BO11 - -- 32 -- -- -- 0839 1 100 975 125 5.00 | 14.00 | 7.00
45P51F B014 - -- 32 - - -- -- 0840 1 75 1050 125 5.00 | 14.00 |10.00
47P51F B021 - -- 32 -- -- -- 0841 1 50 1600 125 5.00 | 14.00 |13.00
40111F B027 - -- 20 -- -- -- 0842 1 40 2050 120 5.00 | 21.00 |10.00
40151F B034 - -- 20 -- -- -- 0843 1 32 2340 120 5.00 | 21.00 |10.00
Les unités GPD506V-B041 a GPD506V-B302 (CIMR-P5M40181F a 41600F) ne peuvent pas étre connectées pour le freinage dynamique.
41850F B380 0090 1 3 14.50 | 10.63 | 7.25] 0849 1 4 19,600 80 14.00| 29.00 | 18.00
460 V| 42200F B506 0090 1 3 1450 [ 10.63 [ 7.25]| 0849 1 4 19,600 70 14.00| 29.00 | 18.00
43000F B675 0090 2 3 14.50 [ 10.63 | 7.25] 0849 2 4 19,600 95 14.00] 29.00 | 18.00
Tableau A6-4. Freinage dynamique — cycle d'utilisation 10 % — 575V
Unite Unité a transistors de freinage Unité a resistances pour montage a distance
Entrée | Nouv. unité, Résistance Dimensions . ] - ; Couple de Dimensions
nom- | modsle n° | Pi€ce n® | Qté | connectable (pouces) P|56|:§:f1n0 Qté (RheSIStan(.;ﬁ) (\P;/lgtstss) frgin. (pouces)
; 46S0331- | requ. | minimum Pro- - | requ. |(ohms, unite " 0 Pro-
inale | CIMR-P5M q Unité(ohms) Hauteur | Largeur fondeur (unlte) approx. (ﬂ)) Hauteur | Largeur fondour
51P51F -- -- 150 -- -- -- 0851 1 150 840 150 5.00 | 14.00 | 7.00
52P21F -- -- 150 -- -- -- 0851 1 150 840 150 5.00 | 14.00 | 7.00
53P71F -- -- 130 -- -- -- 0851 1 150 840 150 5.00 | 14.00 | 7.00
55P51F -- -- 90 -- -- -- 0851 1 150 840 130 5.00 | 14.00 | 7.00
57P51F -- -- 65 -- -- -- 0852 1 100 1400 145 5.00 | 14.00 | 10.00
50111F -- -- 44 -- -- -- 0853 1 75 1680 130 5.00 | 14.00 | 13.00
50151F -- -- 32 -- -- -- 0854 1 50 2520 145 5.00 | 21.00 | 10.00
50181F -- -- 26 -- -- -- 0855 1 40 3000 145 5.00 | 21.00 | 10.00
575V| 50221F -- -- 26 -- -- -- 0856 1 38 3248 130 5.00 | 21.00 | 13.00
50301F 0080 1 24 11.00 | 5.53 5.91 0857 1 33 3800 110 5.00 | 21.00 | 13.00
50371F 0080 1 24 11.00 | 5.53 5.91 0858 1 27 4464 110 5.00 | 28.00 | 13.00
50451F 0080 2 24 11.00 | 5.53 5.91 0858 2 27 4464 150 5.00 | 28.00 | 13.00
50551F 0080 2 24 11.00 | 5.53 5.91 0858 2 27 4464 145 5.00 | 28.00 | 13.00
50751F 0080 2 24 11.00 | 5.53 5.91 0858 2 27 4464 110 5.00 | 28.00 | 13.00
50900F 0080 3 24 11.00 | 5.53 5.91 0858 3 27 4464 130 5.00 | 28.00 | 13.00
51100F 0080 3 24 11.00 | 5.53 5.91 0858 3 27 4464 110 5.00 | 28.00 | 13.00
51600F 0080 4 24 11.00 | 5.53 5.91 0858 4 27 4464 110 5.00 | 28.00 [ 13.00
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INSTALLATION

Cette option devrait étre installée seulement par un TECHNICIEN QUALIFIE qui connait ce type
d’équipement et les risques inhérents a ce dernier.

& AVERTISSEMENT

Les tensions dangereuses peuvent causer des blessures graves ou la
mort. Verrouillez toutes les sources d’alimentation de 'unité en position “
OFF ”.

/\ ATTENTION

Le fait de ne pas observer ces étapes d’installation peut entrainer des
dommages a I'équipement et des blessures.

Procédures préliminaires

1. Deéconnectez toutes les sources d’alimentation
de l'unité.
2. Retirez le couvercle avant de l'unité.
. i T |
3. Utilisez un voltmétre pour vérifier que la \\ ] ]
tension en provenance des bornes RESISTANGE o | 7]
d’alimentation d’entrée. POUR \ J
MONTAGE | ]]
Installation de la résistance pour montage sur gt‘lSRSIPATEJR
dissipateur thermique THERMIQUE \ ]/I
1. Retirez 'unité de son support afin d’accéder | T]
a l'arriere du dissipateur thermique. \ | -
2. Fixez la résistance pour montage sur
dissipateur thermique a l'arriére du dissipateur
thermique de l'unité, tel qu’indiqué sur la
figure A6-1.
3. Réinstallez I'unité sur son Figure A6-1. Fixation de la résistance pour
support. montage sur dissipateur thermique
4. Connectez les fils de la résistance pour
montage sur dissipateur thermique aux
bornes de I'unité tel qu’indiqué sur la GPD 506/P5
figure A6-2.
] B1 B2
5. Effectuez les “ REGLAGES " tels

gu’indiqués a la page A6-7. _p:|3_

RESISTANCE POUR MONTAGE
SUR DISSIPATEUR THERMIQUE

Figure A6-2. Connexion des fils de la résistance
pour montage sur dissipateur thermique
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Installation de lunité a résistances pour montage a distance (pour GPD506V-A003 a -A036
[CIMR-P5M20P41F a 27P51F], -B001 a -B034 [CIMR-P5M40P41F a 40151F]) et
CIMR-P5M51P51F a 50221F).

IMPORTANT

Puisque 'unité a résistances pour montage a distance génere de la chaleur pendant le
freinage dynamique, installez-la dans un endroit qui n’est pas a proximité des autres
équipements.

1. Fixez l'unité a résistances pour montage a distance en prévoyant un dégagement minimum de
1,18 po (30 mm) de chaque c6té et un

minimum de 5,91 po (150’mr_n), sur le Bornes B, P 1,2+
dessous et le dessus de l'unité. , .
Calibre de fil (AWG) 12-10 18-14 *

2. Retirez le couvercle de l'unité a Type de fil 600 V, caoutchouc éthyléne
re&stancgg pour mogtage a distance propyléne blindé, ou équivalent
pour acce e1r a Ses bornes. Vis de borne M4
Connectez l'unité a résistances pour
montage a distance a l'unité et au * L:,as\fils d’alime_ntation ge I’Emité a ré_si§tancgs pour montage _a dis_tange

. it d d génerent des niveaux élevés de bruit électrique; ces fils de signalisation
circuit de C|0m1nan € doivent étre groupés séparément.
externe selon le
tableau sur la e
droite et la w | 4R 1
figure A6-3 PN Y
) M L2 (S) GPD 506/P5 2 T1
L2 —/}\—\/\_| —o T2 (V) T

3. Installez et ERie WY/ N Y T3 (W) &
fixez solidement CCI DE
le couvercle COMMANDE
de l'unité a 3 un
résistances

B1 B2

pour montage A a

a distance. |
P

4, Effectuez les £ A
tels qu'indiqués a
la page A6-8. THG POUR

o T T = = = - —.= | Lo e MONTAGE A
PARTIE DU CIRCUIT EXTERNE THRX DISTANGE
| FOURNI PAR LUTILISATEUR 1 | B
g = S —,
THRX

I

I

I

I o—

l SN
| AUTA%,\NI TEALIMENTE

| THRX L M
' M

I

I

I

I

R

CONTACT
DE PANNE lj
Figure A6-3. Céablage de l'unité a résistances pour montage a distance (pour GPD506V-

A003 a -A036 [CIMR-P5M20P41F a 27P51F], -B001 a -B034 [CIMR-P5M40P41F a 40151F])
et CIMR-P5M51P51F a 50221F).

—_
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Installation des unités a transistors de freinage et des unités a résistances pour montage a
distance (pour modéles GPD506V-A054 [CIMR-P5M20111F] et supérieurs, -B041
[CIMR-P5M40181F] et supérieurs, et CIMR-P5M50301F et supérieurs).

IMPORTANT

Puisque 'unité a résistances pour montage a distance génere de la chaleur pendant le
freinage dynamique, installez-la dans un endroit éloigné des autres équipements.

Sélectionnez les emplacements de montage pour les unités a transistors de freinage et les unités a
résistances pour montage a distance afin que le cablage entre I'unité et I'unité a transistors de
freinage principale, et entre chaque unité a transistors de freinage et son unité a résistances pour
montage a distance connexe, soient espacés d'au plus 33 pieds (10 m).

1. Fixez la ou les unités a transistors de freinage sur une surface verticale. Lunité a transistors
de freinage requiert un dégagement minimum de 1,18 pouce (30 mm) de chaque cété et d'un
minimum de 3,94 pouces (100 mm) sur le dessus et le dessous. Prévoyez un dégagement
minimum de 1,97 pouce (50 mm) de chaque c6té et de 7,87 pouces (200 m) minimum sur le
dessus et le dessous lors de l'installation de I'unité a résistances pour montage a distance.

2. Dans chaque unité a transistors de freinage, placez le cavalier de tension de ligne nominale
sur la position adéquate pour l'installation; la position réglée a l'usine est “ 230V/460V/575V .
Pour accéder aux cavaliers, retirez le couvercle en plexiglass.

3. Si plusieurs unités a transistors de freinage sont installées, le cavalier “ SLAVE/MASTER " de
la CCI de l'unité la plus pres de l'unité Yaskawa devrait étre réglé sur la position “ MASTER ”
(réglage d'usine); tous les cavaliers des autres unités devraient étre en position “ SLAVE ".

4. Siune seule unité a transistors de freinage et une seule unité a résistances pour montage a
distance sont installées, connectez-les a l'unité Yaskawa et au circuit de commande externe
selon le tableau ci-apres et la figure A6-4.

Si plusieurs unités a transistors de freinage et unités a résistances pour montage a distance sont
installées, connectez-les a I'unité Yaskawa et au circuit de commande externe selon le tableau ci-
aprés et la figure A6-5.

2 CALIBRE DE FIL TYPE DE VIS DE
UNITE BORNES (AWG) FIL BORNES
Unité & résistances pour B, P 12-10 600 V, caoutchouc éthyléne M5
montage & distance 1,2* 18-14 * propyléne blindé, ou équivalent M4
Un_ité a transistors de P, Po, N, B 12-10 600 V, caoutchouc éthylene M4
freinage 1,2* 18-14 * propyléne blindé, ou équivalent

* Les fils d’alimentation de I'unité & résistances pour montage a distance génerent des niveaux élevés de bruit électrique; ces fils de
signalisation doivent étre groupés séparément.
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CB ™
T1 (U
= P GPD 506/P5 "’ T1
1M
L2 _/:\_\ —Jot? (©)] T2 (V) .
iM
3 _/\_\ A I—OLS ©) T3 (W) T3
CCI DE
COMMANDE
3 11
(@]
|
Voir note (1)
€] @3
(@) (@) p
l(l)—o UNITE A
IFU TRANSISTOR
N
{11 S DE
53 oL FREINAGE
@
.
GND
F - = = = = = = = = = — — - | (E) B Po
PARTIE DU CIRCUIT EXTERNE - Q
| FOURNI PAR LUTILISATEUR [ =
| —1
| T——1— 120vAC |
! THRX ! B P
| ¢— | I UNITE A
| | L RESISTANCES
| NON ALIMENTE | 1THG MoirorxgEA
I THRXALIMENTE M I DISTANCE
*—iF
| nony =
M =
| |
I I
I I
| I

CONTACT |
DE PANNE

Figure A6-4. Cablage d’une unité a transistors de freinage et d’une unité a résistances pour montage a
distance (GPD506V-A054 a -A080 [CIMR-P5M20111F a 20181F], -B041 a -B080 [CIMR-P5M40181F
a 40371F], et CIMR-P5M50301F a 50371F).

5. Lunité a transistors de freinage et I'unité a résistances pour montage a distance DOIVENT
ETRE MIS A LA MASSE. Observez les précautions suivantes :

» Mettre a la terre les unités selon les codes électriques locaux.

» Sil'installation requiert que 'unité a résistances pour montage a distance soit utilisée
sans son boitier (avec la borne de terre), la mettre a la terre a l'aide d'un fil de terre
a l'une des vis de montage.

» La résistance de terre de I'unité a transistors de freinage devrait étre de 100 ohms ou
moins.

@ Le fusible est nécessaire seulement si I’'hnomologation UL/CUL est requise. Voir la feuille de
directives 02Y00025-0393 pour plus de renseignements.
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Figure A6-5. Cablage de plusieurs unités a transistors de freinage et unités a résistances pour montage
a distance (GPD506V-A130 a -A312 [CIMR-P5M20300F a 20750F], -B096 a -B675 [CIMR-P5M40451F

@

CB ™
L1 —M™ L1(R) T1(U)
N M O 12(8) GPD 506/P5 1
T2 (V
N _/I\_\ﬁ_' l_OLS M T3 ((vvz Tsz
L3 1 AV
) © CCIDE
COMMANDE
B L—
— UNITE A
o |‘orweet 2 RESISTANCES
o POUR
P UNITE 1 A MONTAGE A
I—.—o TRANSISTORS DE 1 DISTANCE
FREINAGE * MAITRE * |1THG
N 2
ofe o] o~
@l 5 10L (l) B O P (P
CONFIGURATION DE CABLAGE 4 Po -
NON RECOMMANDEE
_ GND (e 5 6
UNITE A UNITE A Q TR
TRANSISTORS TRANSISTORS = b RESISTANCES
DE FREINAGE DE FREINAGE — POUR _
UNITE2 A°1 ©» MONTAGE A
g &8 x> 8 o—lo TRANSISTORS DE 1 DISTANCE
1 I FREINAGE “ ESCLAVE " |1THG
2
| +—p" o o2
UNITE A ] 5 10L ofaf o
RESISTANCES POUR ® O ) B | -
P MONTAGEA B 4 =
DISTANCE * Po
GND 5 6
E
BAS R o Mo I EETERNE - (?() o _Q UNITE A
PARTIE DU CIRCUIT EXTERNE I = C<D RESISTANCES
| FOURNI PAR LUTILISATEUR | — POUR
> 1 b UNITE3AC 1 ©, MONTAGE A
| | TRANSISTORS DE 1 _DISTANCE
| » L0 '\Il:REINAGE ESCLAVE , |1THG
Ta——1 120vAC * [ e]e 1°
I I s oL oBof o
I I L 4 ® B | —
4 '
¢ | @ Po
! SN ! e 2o UNITE A
NON TENSION - 3
' THRXALIMENTE (ON) | = <D RES:DSJGECES
| [ UNITE 4 A®1 ©2 MONTAGE A
1M TRANSISTORS DE 1 DISTANCE
' ' o0 | FREINAGE * ESCLAVE " , ®liHe
| | 0" ol —=—*
L CONTACT — s 1oL oBaf o
, DE PANNE l ° o—l B -
4 Po
REMARQUE : Connectez seulement la quantité Gl\gD ©)

d’'unités a transistors de freinage et d'unités a

résistances pour montage a distance nécessaire

pour I'application.

a 43000F], et CIMR-P5M50451F & 51600F).

Le fusible est nécessaire seulement si I'homologation UL/CUL est requise. Voir la feuille de
directives 02Y00025-0393 pour plus de renseignements.
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6. IMPORTANT : Apres avoir effectué le cablage, vérifiez la résistance d’isolement de chaque
unité a transistors de freinage / unité a résistances pour montage a distance a l'aide d’'un
appareil Megger de 900 V tel qu’indiqué ci-dessous :

a. Déconnectez les fils entre I'unité a transistors de freinage et I'unité Yaskawa. Si de
I'équipement intégrant des semi-conducteurs est connecté sur les bornes 1 et 2 de l'unité a
transistors de freinage, retirez les fils.

UNITE A P

b. Connectez les fils communs RESISTANCES _ » po YNITEA or NO>\
(cavaliers) sur les bornes N, P, Po et  |A pisTancE ©  SDE e
B de I'unité a transistors de freinage, |j B FREINAGE , 5 ’@
et sur les bornes 3 et 4, tel - i 9
gu’indiqué sur la figure A6-6.

o ND(E)
. . —

c. Mesurez la résistance d'isolement = Kk/ \_/@)
aux points a, b et c de la figure A6-6
a l'aide d'un appareil Megger. Figure A6-6. Configuration d’essai avec I'appareil

Megger
REGLAGES

7. TOUTES les unités : Programmez L3-04 sur“ 0 ” pour désactiver la prévention contre les
blocages pendant la décélération.

8. Seulement pour les résistances pour montage sur dissipateur thermique : Programmez L8-01

sur“ 1", pour activer la protection contre la surchauffe de la résistance de freinage.

VERIFICATION DU FONCTIONNEMENT

9.

10.

11.

N

Au cours du freinage dynamique, vérifiez que le témoin “ BRAKE ” & l'intérieur de l'unité de
freinage soit allumeé.

Au cours du freinage dynamique, veillez a ce que la caractéristique de décélération requise
soit obtenue. Dans le cas contraire, communiquez avec MagneTek pour obtenir de
I'assistance.

Remettez en place et fixez solidement les couvercles sur les unités a transistors de freinage,
les unités a résistances pour montage a distance et l'unité Yaskawa.

/\ ATTENTION

Au cours du fonctionnement normal, les boitiers des unités a transistors de
freinage et a résistances pour montage a distance doivent étre maintenus
fermés, car des hautes tensions sont appliquées sur le circuit de freinage
dynamique.
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A la vitesse définie, niveau de
prévention contre les
blocages ..., 5-54

Accélération :

Niveau de prévention contre les
blocages au cours ........ 5-53

Temps 1 oo 9-3
TeMPS 2 oo 9-3
Adresse de I'esclave,
modbus ....covveveveernne 5-23
Affichages de démarrage rapide
Fbias.........ccccoov.... 4-2,4-3
Affichages de démarrage rapide
Fgain ..................... 4-2,4-3
Affichages de démarrage rapide
FLA......ocoovvee. 4-2,4-4
Affichages de démarrage rapide
111 4-2
Affichages de démarrage rapide
Fref .o 4-2
Affichage de I'Opérateur ......... 4-1
Affichages du moniteur ........... 4-6
Ajustement, économie
d’énergie ....oeceveeveees 5-12
Alimentation ................... 1-2, A2-1
Arrét :
Rapide .......cccoeeevvecrinne, 5-29
- B -
Base Blocage, externe .......... 5-33
][] A5-1
Bornes :
Description ........... 1-3,1-5,1-9
Fonctions ......cceveveveee. 1-5,1-9
VIS o, 1-3
- c -
Cablage :
Commande 3 fils ........ 1-8,1-17
Gircuit de commande .......... 1-8
Schémas .................. 1-15, 1-17
Distances .........ccceevuee. 1-2,1-8

| INDEX |

Entrée/sortie du circuit

principal ......ccoovecvevennne. 1-2
Cablage du circuit de

commande ........ccoe...... 1-8
Capacités nominales ............. A2-1
Caractéristiques de protection

AIVerses ....ccocovevevnen. 5-25

Gircuit principal :
Schémas fonctionnels ..1-6, 1-
BOMES ..o 1-3,1-
Cablage d’entrée/de sortie ...1-
Clavier — voir Opérateur

numeérique
Codes de réinitialisation : 2 fils, 3
fils Initialisation ............ 5-50
Commande PID .......cccc........ 5-45

Compensation pour perte .....5-51
Compteur de temps écoulé 1 ..A1-9
Compteur de temps écoulé 2 ..A1-9
Compteur hors délai ............. 5-36
Compteur sur délai ............... 5-36
Conformité avec la directive
européenne EMC ......... 1-11
Connections de freinage

dynamique ................... A6-1
Couple :
Détection de gain ............. 5-59
de compensation,
(SUF/SOUS) eovrererenene 5-43

Réglage du motif V/f ......... 5-60
Courant de moteur

non-charge ............... 9-97
Courant, freinage a
injection CC .........c..cc....... 5-8
Courant nominal,
MOteUr ...cvvvvvveee. 4-4,5-52
Courant, non-charge du
100] (1] S 9-57
-D-
Décélération :
Prévention contre les blocages
aucours de ............... 5-53

-1

Temps 1 o, 5-3
TeMPS 2 oo, 5-3
DEL de fonction ................ 4-1, 4-2
DEL de fonction Accel............... 4-3
DEL de fonction Decel .....4-2, 4-3
DEL de fonction lout ............... 4-2
DEL de fonction V/F ...... 4-2,4-3
DEL, indicateur d’état .............. 4-1

Délai :
Détection de perte de rétroaction
({2410 5-47

Délai de désactivation, momentané
Période de grace de la perte

de puissance ............... 5-26

Délai de détection :
Surcouple (OL3) .....covee. 5-43
Délai dérivé (PID) .........cc....... 5-48
Délai intégral (PID) ................ 5-48

Démarrage automatique, sélection
du contact de panne au

(0101 9-5
Démarrage, initial ................... 2-1
Démarrage sans appel de courant —

voir Courbe S
DEPannage .......cccooeeeveevrverenn. 6-5

Désactivation PID (entrée)......5-48
Détection de dépassement du

temps,
mModbusS ......cccoveevreenne A1-13
Détection de perte de phase
d’entrée :
Délai (SPi) ....coovvrerciaene, 5-63
NiVeaU .....covvevererceererree 5-63
Détection de perte de phase de
sortie :
] 5-63
NiVeau .......ccevveverererirnee. 5-63

Détection de surcouple (OL3) :
Sélection de fonction ......... 5-43

NiVeau .....ceeeveveeeeieerene 5-43

;] L 5-43
Détection, délai d’attente

mModbus ...cceveeereeene. A1-9



Diagnostics — voir

Dépannage
DIimensions ........ccccceveeveenne. A5-1
Direction de la rotation .......... A1-1
Directive européenne EMC,
conformité avec ........... 1-11

Dispositifs d’option d’alimentation
d’entrée et de sortie

auxiliaires ...........ccc...... 1-11
Durée min. Base Block ......... 5-33
-E-

Economie d’énergie :
GAN K2 oo, 5-11
Sélection oo, 5-11
REQIA0E oo, 5-12
Limite inférieur de tension a 6
3 VA 5-11
Limite inférieur de tension a 60
HZ oo 5-11
EMC, directive européenne,
conformité avec ........... 1-11
Entrées :
Analogique .......cceveveevvee 1-15
Référence de fréquence .....1-15
Entretien ... 6-5
Environnement ............... 1-1, A2-3

Erreur de communication, modbus
Méthode d’arrét a ...6-2, A1-14

-F-
Fiche technique ..................... A2-1
Fleche vers le bas ................... 4-1
Fleche vers le haut ................... 4-1
Fonction Sample/Hold ........... 5-37

Rétention de réf. de fréquence
(100 G 5-19

Fonction Up/Down, rétention de
référence de fréquence

(100 G 5-19
Fonctionnement :

Avant . 2-3

INVEISE ..o 2-3

W

Fonctions de protection,

AIVErS oo, 5-25
Freinage, dynamique ............. A6-1
Freinage, injection GC :

COUTAN ... 5-8
moment au démarrage ........ 5-8
moment a l'arrét .................. 5-8
Fréquence :
BaSe ..o 5-61
Transporteuse ........cceeve.e. 5-6
DEtection .....c.cocevevevvevnee. 5-42
Sortie Max. ...oevevevevrnene. 5-61
Appareil de mesure ........... 5-27
Sortie min. e, 5-61
Tension de sortie min. ....... 5-61
SOMtE oo, 4-2
Interdiction ........cccoveveevennne, 5-7
PlAage ...ccvveveveeereceeeee 5-17

Rétention de réf. (Up/Down
et Sample/Hold) ........... 5-19
Fréquence de dérivation voir
Fréquence interdite
Fréquence de sortie max. ...... 5-61
Fréquence de sortie de tension
11123 R 5-61
Fréquence de sortie min. ....... 5-61
Fréquence de tension de sortie

MIN. e, 5-61
Fréquence de transition — voir
Fréquence porteuse
Fréquence interdite 1 ............... 5-7
Fréquence interdite 2 ............... 5-7
Fréquence porteuse ................. 5-6
Fréquence PWM — voir
Fréquence porteuse
-G -
Gain :
Moniteur analogique ........ 5-27
Etalonnage de rétroaction
({2410) [ 5-47

Référence de fréquence ... 5-13
Proportionnelle (PID) ........ 5-49
Compensation de couple ...5-49

-2

Gain d’étalonnage de la rétroaction

(PID) e 5-47
Gain du moniteur analogique ..5-27
Gain K2, économie d’énergie ..5-11
Gain proportionnel (PID) ....... 5-47

-]-
Initialisation des paramétres ..5-50
Inspection (réception) ............. 1-1
Installation .........ccooeveeivcvenenen 1-1
Interdiction de régime
INVErSE ...oocvverercveee A1-2
-L-

Limite de tension de I'ajustement
(économie d’énergie) ...5-12
Limite inférieure de tension a 6 Hz
(économie d’énergie) ...5-12
Limite inférieur de tension a 60 Hz
(économie d’énergie) ...5-12
Limite inférieure, réf. de

fEQU. oo 5-17
Limite supérieure, réf. de
FIBQU..cvvreeece e 5-17
Limite, valeur intégrale (PID) ...5-48
-M-
Méthode d’arrét ..................... 5-55

Méthode de fonctionnement pour
perte de réf. de fréqu. ..5-18

Méthode de période de gréce,
perte de puissance
momentanée ............... 5-26

Méthode pas a pas, erreur de
communication,

modbus .....ccceevveveenne. A1-14
Mise alaterre .....coveevveveenneee. 1-9
Modbus :
Sélection BPS ................... 5-23
Résolution de fréquence ....5-23
Sélection de parité ............. 5-23
Méthode d’arrét lors d’une
erreur de
communication .......... A1-14



Détection de délai

d’attente ..........c........ A1-13
Adresse de I'esclave .......... 5-23
Montage :
Dégagements ........cccooeueee. 1-1
DIimensions .........cccoeuee. A5-1

Conformité avec la directive
européenne EMC ......... 1-11
Emplacement ............. 1-1, A2-4
Moteur :
Courant de non-charge ......5-57
Sélection de la protection contre

la surcharge ................ 5-57
Courant nominal (FLA) ........ 4-4
Tension nominale .............. 5-61
Transition — voir Vitesse

Recherche
Cablage ......cccoovevvevererennne, 1-2

-N-

Niveau de détection :
Perte de phase d’entrée .....5-63
Perte de rétroaction (PID) ..5-47

Surcouple (OL3) ......ccouee 5-43
Niveau de recherche de
VILESSE v 5-34

Niveau de réduction pendant
la recherche de vitesse,

VI e, 5-34
Numéros de modele,
UNItE oo, A2-1, A5-1
-0-

Opérateur numérique ...... 2-2,4-1
Options — voir Périphérique

-P-
Parametres
Remise a zéro, usine
(initialisation) ............... 5-50
) A1-1
Programmation ................... 4-5

| INDEX (suite) |

Paramétres PID .................... 5-47
Paramétres U-xx (affichages
du moniteur) .....ccvveeee. 4-6
Période de grace de la perte de
PUISSANCE ...ooveveereene 9-26
Période de gréace pour la perte
de puissance
momentanée ............... 5-26
Périphériques :
Disjoncteur a boitier
moulé (MCCB) ....1-11, A2-1
Filtre antiparasites ............. 1-11
Perte de rétroaction (PID) :
Sélection de détection ...... 5-47

Délai de détection .............. 5-47
Niveau de détection .......... 5-47
Perte dite dans le fer .............. 5-59
({2410 RO 5-47
PID iNVErSEE ....coooeevveeeereae, 5-46
Piéces de rechange ............... A5-1

Plage, fréquences interdites ....5-7

Plaque signalétique, moteur ..5-57

POIdS .o A5-1

Polarisation, réf. de fréqu. ......5-13

Potentiometre (régulateur) ....... -V-

Prévention contre les blocages :
Pendant la décélération .....5-53
Niveau a la vitesse définie ...5-54
Niveau pendant

I'accélération ................ 5-53
Procédure de démarrage,
SIMplifiée ..o -j-
Programmation de base .......... 4-5
Protection :
Surintensité ..........cceeune.e. 6-2
Surcharge ......cceeveeevceneee, 6-1
Surchauffe .....c.ccevevernnee, 6-1
Surcouple ..o 5-44
Surtension .........occeeeecueneee, 6-1
Surcharge thermique ......... 5-57
Sous-tension ............cc...... 6-1
Protection contre la surcharge
thermique .......ccoevee.... 9-57

RECEPtioN ....cvvveeeeecee, 1-1
Réf. de fréquence Jog ..5-20, 5-29
Référence de fréquence 1 ......5-31
Référence de fréquence 2 ......5-31
Référence de fréquence 3 ......5-31
Référence de fréquence 4 ......5-31
Référence de fréquence :

Polarisation ...........ccceeeee... 5-13
GAIN o 5-13
JOg o 5-20, 5-31
Limite, inférieure ............... 5-17
Limite, supérieure ............. 5-17

Détection de perte,
méthode de fonctionnement

(100 G 5-18
Résolution, Modbus .......... 5-23
Rétention ......cccvvevvevrennne. 5-19
Méthode de réglage depuis

I'Opérateur numérique ...2-2
Réinitialisation de la valeur
intégrale (PID) ............. 5-48
Rejet de la fréquence critique ..5-7
Résistance aux chocs — voir
Courbe S
Résonance mécanique — voir
Rejet de fréquence critique
Rotation de I'alimentation ......A1-1

-S-

Sélection automatique de I'entrée
analogique .......... 9-15, 5-16
Sélection BPS, modbus ......... 5-23
Sélection CTAT .......cou....... A1-15
Sélection d’affichage ............... 5-9
Sélection d’affichages de
I'Opérateur numérique ...5-9
Sélection d’entrée
Analogique automatique ....5-15
Analogique manuel ............ 5-15
Contact multifonction ........ 5-28
Sélection d’entrée de contact
multifonction ............... 9-28



Sélection de courbe S .............. 5-4
Sélection de la méthode d’arrét
(0] 5 A1-5

Sélection de la protection contre la
surcharge, moteur ....... 5-57
Sélection de mode ................ 5-22
Sélection de motif V/f ........... 5-60
Sélection de parité, modbus ..5-23
Sélection de sortie de contact

multifonction ............... 5-41
Sélection du compteur de temps
6COUIE .o, A1-9

Sélection du contact de panne
pendant le redémarrage

automatique ................... 9-5
Sélection du mode de

fonctionnement ............ 5-30
Sélection VA n115 ............... A3-1
Sélection PID ..o 5-45
Sortie, analogique,

multifonction ............... 5-27

Sortie analogique, multifonction
(bornes AM-AC)............ 5-27

Sortie multifonction de détection
de fréquence ................ 5-42

Sorties
Analogique .......cceveveeenene. 5-27
Contact .......cccoeveverrerinnne, 5-41
-T-
Température :
Ambiante ................... 1-1, A2-3
Stockage .....ccoevvercinne. A2-3
Temps de kW moyen

(économie d'énergie) ...A1-13
Temps du filtre de décalage, sortie

(PID) v, 5-47
Tension :
Entrée ..oooveveveer, 5-61, A2-1
MaX. ..o, 5-61
Médiane Fréquence ........... 5-61
Capacité moteur ................ 5-61

W

Tension d’entrée .................... A2-1
Tension de fréquence

MOYENNE ...vvevererrerrannes 5-61
Tension Max. .....cceeevevveevennn. 5-61

Tension, réglage
Tension de sortie a 100 %
(économie d’énergie) ...5-11
Tension, réglage
Tension de sortie a 5%
(économie d’énergie) ...5-11
Tentatives de redémarrage

automatique ................... 5-5
Touche de fonction

LOC./REM. .................. A1-2
Touche DSPL ..........cocoeveee. 4-1
Touche ENTER .............c........... 4-1

Touche LOCAL REMOTE .......... 4-1
Touche RESET — voir

Touche STOP/RESET
Touche RUN .......coovvvvee. 4-1
Touche STOP/RESET .............. 4-1
Transition, locale/a distance ..5-21

-\ -
V/f pendant la recherche

e ViteSSe ..cvvevereie 5-35
Vitesse :

Acceptée .....occvvevvevrieree 5-42
PIAge .o, A2-1
Recherche .......cccocveuneeee. 5-34

Vitesses préprogrammées — voir
Vitesses programmables
Vitesse programmable ........... 5-31



Formation technique

[l est important pour Yaskawa que tous les
utilisateurs de nos
produits soient entierement satisfaits.

La formation est I'un des moyens le plus efficace
d’assurer la satisfaction de la clientele. C’est pour
cette raison que Yaskawa posséde un service de
formation permanent depuis 1965.

Les formateurs Yaskawa sont des instructeurs a plein
temps, ayant une expérience “ réelle ” avec les
produits acquise sur le terrain aux installations des
clients. Cette expérience, combinée avec les
antécédents en ingénierie et en éducation, ont fait la
renommeée nationale des programmes de formation
technique de Yaskawa.

Les cours sont offerts aux installations de formation
du siége social, dans certaines villes et sur place chez
le client. Les cours sont congus pour répondre a
toutes les questions des utilisateurs : application, théorie de fonctionnement, dépannage et réparation, réglage et démarrage,
exploitation, programmation, communications réseau et optimisation des fonctions des unités Yaskawa.

Nous faisons tous les efforts pour que nos produits et nos manuels soient faciles a utiliser. Malgreé cela, il est évident qu’une
formation traditionnelle intégrant des exercices pratiques est de loin supérieure a une autoformation dans le cadre de laquelle
I'utilisateur doit résoudre sous stress des probleémes d’exploitation ou d’entretien.

Formation sur le terrain et cours personnalisés

Les cours de formation sont également offerts sur place chez I'utilisateur. Le contenu des cours peut étre personnalisé sur
demande pour des installations et des applications spécifiques. Pour plus de renseignements sur la formation sur le terrain et
sur les cours spécifiques a vos installations et applications, visitez notre site Web a I'adresse www.drives.com ou faites-nous
parvenir le présent formulaire diment rempli par télécopieur.

Veuillez me faire parvenir les renseignements sur la formation suivants :

Nom

Poste/titre

Société

Adresse

Ville Province/Etat Code postal

Téléphone

Télécopieur

Représentant Yaskawa (si connu) :

Envoyez par télécopieur ce formulaire au (847) 887-7185

UYoo]) uoneuwuloq

E
0
C
0

TM 4506
FC




-

Veuillez me faire parvenir ce qui suit :

O DriveWizard For Windows

Renseignements sur le programme pour créer et modifier les fichiers de
configuration des unités CA Yaskawa, et pour télécharger des fichiers de
configuration pour effectuer rapidement des programmations, des modifications de
productions et des copies de sauvegarde.

0 Exemplaire supplémentaire du manuel technique de I'unité GPD 506/P5

0 CD-ROM comportant les manuels techniques en format électronique des unités
AC Yaskawa (incluant le manuel technique pour I'unité CA GPD 506/P5).

Nom

Posteltitre

Société

Adresse

Ville Province/Etat Code postal

~

Téléphone ( ) Télécopieur ( )

GPD 506/P5 : N° de modele

Application :

Acheté aupres de (si connu) :

Envoyez par télécopieur ce formulaire au (847) 887-7185

\

J




GPD 506/P5

% YASKAWA

YASKAWA ELECTRIC AMERICA, INC.

Drives Division

16555 W. Ryerson Rd., New Berlin, WI 53151, U.S.A.

Phone: (800) YASKAWA (800-927-5292) Fax: (262) 782-3418
Internet: http:/www.drives.com

YASKAWA ELECTRIC AMERICA, INC.

Chicago-Corporate Headquarters

2121 Norman Drive South, Waukegan, IL 60085, U.S.A.
Phone: (800) YASKAWA (800-927-5292) Fax: (847) 887-7310
Internet: http://lwww.yaskawa.com

MOTOMAN INC.

805 Liberty Lane, West Carrollton, OH 45449, U.S.A.
Phone: (937) 847-6200 Fax: (937) 847-6277
Internet: http:/iwww.motoman.com

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
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