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¥-X-Series AC Servo Drive

2-XS/Z-XW SERVOPACK
Safety Precautions

To properly use the product, read this manual thoroughly and retain
for easy reference, inspection, and maintenance. Ensure the end user
receives this manual.

Entrainement de servomécanisme CA série 2-X
SERVOPACK modéles Z-XS/Z-XW
Précautions de sécurité

Pour utiliser correctement le produit, lisez attentivement ce manuel.

Conservez-le comme références et pour les cas d'inspections et de
maintenance. Assurez-vous que |'utilisateur final regoive ce manuel.

Model: SGDXO-O0000000000O0O0OOO
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) AWG14 (2.0 mm2)LE M4 1.2~1.4
L1,L2,13 AWGS (8.0 mm2) M4 1.0~1.2
UV, W AWGS (8.0 mm2) M4 1.0~1.2
330A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) M4 1.0~1.2
B1/®, B2 AWG14 (2.0 mm2) M4 1.0~1.2
@ AWG14 (2.0 mm2)LL E M4 1.2~14
L1,L2, L3 AWGS (8.0 mm2) M5 22~24
UV, Wl AWG6 (14 mm?) M5 22~24
470A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?) M5 22~24
B1/®, B2 AWG14 (2.0 mm?) M5 22~24
@) AWG14 (2.0 mm2)LLE M5 22~24
L1,L2,13 AWGS (8.0 mm2) M5 22~24
UV, W AWG4 (22 mm2) M5 22~24
550A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) M5 22~24
B1/@®, B2 AWG10 (5.5 mm?) M5 22~24
@ AWG14 (2.0 mm2)L M5 2.2~24
1,12, 13 AWG4 (22 mm?) M6 2.7~3.0
UV, W AWGH4 (22 mm?) M6 2.7~3.0
590A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) M6 27~3.0
B1/®, B2 AWG10 (5.5 mm?) M6 2.7~3.0
) AWG14 (2.0 mm2)LL E M6 2.7~30
(<)
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(#TE)
?:7; ‘ Vo)
fat | WEES BRYAX RUYAZ N2
SGDXS- (N-m]
L1,12,13 AWGS3 (30 mm2) M6 2.7~3.0
UV, W AWGS3 (30 mm2) M6 2.7~3.0
780A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) M6 27~3.0
B1/D, B2 AWGS (8.0 mm2) M6 2.7~3.0
) AWG14 (2.0 mm2)ll k£ M6 2.7~3.0
1 HHHOHRT Y —MRE—YELRRT —JILEFERLUEVGAI, AKRICRIBIR
A X >TLIEE W,
(b) B44HAC200 VA : =-XSEFIL
| . . | @
st IRFRS ERYAX RLYIX ~NLD
SGDXS- (N-m]
L1, L2 AWG16 (1.25 mm2) - -
UV, Wel AWG16 (1.25 mm2) - -
R70A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/®, B2 AWG16 (1.25 mm2) _ _
@) AWG14 (2.0 mm2)LL_E M4 1.2~1.4
L1,L2 AWG16 (1.25 mm2) - -
UV, Wi AWG16 (1.25 mm2) - -
RI0A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/D, B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
@ AWG14 (2.0 mm2)ll_E M4 1.2~1.4
L1, L2 AWG16 (1.25 mm2) - -
UV, Wl AWG16 (1.25 mm2) - -
1R6A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/D, B2 AWG16 (1.25 mm?) _ _
@) AWG14 (2.0 mm2)L)_E M4 1.2~1.4
#<)
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. @O
B | HEES BRI X BLYA4X | RLY
SGDXS- (AL
L1, L2 AWG16 (1.25 mm2) - -
U, V, W AWG16 (1.25 mm2) - -
9REA L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
B1/®, B2 AWG16 (1.25 mm2) - _
) AWG14 (2.0 mm2)LE M4 1.2~1.4
L1, L2 AWG14 (2.0 mm2) _ _
U, V, W AWG16 (1.25 mm2) - -
5R5A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/D, B2 AWG16 (1.25 mm2) - _
) AWG14 (2.0 mm2)LL E M4 12~14
L1, L2 AWG14 (2.0 mm?) - -
120A U, V, W AWG14 (2.0 mm?) - -
o0 L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
0008 B1/®D, B2 AWG16 (1.25 mm2) - _
) AWG14 (2.0 mm2)L k= M4 1.2~14

*1 EHOHEEY DU —RNE—SEEET —JIVEER UEWEG(E, ARICRIER

YA X TLEEL,
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s @it
pa | WFES BRYAX BUYAZ | BLY
SGDXS- IN'm]
UV, W2 AWG16 (1.25 mm?) - -
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?) _ —
R70A | g1/, O2 AWG16 (1.25 mm?2) - _
@) AWG14 (2.0 mm2)l k- M4 1.2~14
UV, W= AWG16 (1.25 mm?) _ -
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
ROA | g1/, 2 AWG16 (1.25 mm?2) _ _
@ AWG14 (2.0 mm2)_E M4 1.2~14
U,V, W= AWG16 (1.25 mm?) - -
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) _ -
TR6A | B1/®, Op AWG16 (1.25 mm?2) _ _
@) AWG14 (2.0 mm2)l - M4 1.2~14
UV, W= AWG16 (1.25 mm?) - -
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
2R8A | By@D, Op AWG16 (1.25 mma2) Z _
@ AWG14 (2.0 mm2)1l_E M4 1.2~14
UV, W= AWG16 (1.25 mm?) - -
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
SR8A | B1/D, Or AWG16 (1.25 mm?2) _ _
@) AWG14 (2.0 mm2)l M4 1.2~14
UV, W= AWG16 (1.25 mm?) _ -
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
SROA 1 1D, O2 AWG16 (1.25 mm?2) Z _
) AWG14 (2.0 mm2)Ll_E M4 1.2~1.4
(#%<)
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(=)
. @O
it HTFRS 1 EBFRYA4X RLYAX LD
SGDXS- IN-m]
U,V, W* AWG16 (1.25 mm?2) _ _
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) _ _
TR6A | 31D, Op AWG16 (1.25 mm2) - _
) AWG14 (2.0 mm2)lL_E M4 1.2~14
U,V, W= AWG14 (2.0 mm2) _ -
12 L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) Z Z
0oo B1/D, O2 AWG14 (2.0 mm2) _ _
0008 @) AWG14 (2.0 mm2)lL E M4 12~14
U,V, W= AWG0 (5.5 mm2) M4 1.0~1.2
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) M4 1.0~1.2
180A B1/D, O2 AWG10 (5.5 mm2) M4 1.0~12
> AWG14 (2.0 mm2)lL_E M4 1.2~14
U,V, W= AWG10 (5.5 mm2) M4 1.0~1.2
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) M4 1.0~1.2
200A B1/D, O2 AWG10 (5.5 mm?2) M4 1.0~12
@) AWG14 (2.0 mm2)lL E M4 12~14
U,V, W= AWGS (8.0 mm2) M4 1.0~12
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) M4 1.0~1.2
330A B1/®D, O2 AWGS (8.0 mm2) M4 10~12
> AWG14 (2.0 mm2)E M4 1.2~1.4
U,V, W= AWG6 (14 mm2) M5 22~24
L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) M5 22~24
470A B1@, Oz AWGS (8.0 mm2) M5 22~24
@) AWG14 (2.0 mm2)LL E M5 22~24
(<)
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e wi
i IRFRS *1 EBFEYA4X RUYAX LD
SGDXS- IN-m]

UV, W2 AWGHE (22 mm?) M5 22~24

L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) M5 2224

550A B1/®, 2 AWG6 (14 mm2) M5 22~24

@ AWG14 (2.0 mm2)1L+ M5 22~2.4

UV, W2 AWGH4 (22 mm2) M6 27~30

L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) M6 27~30

590A B1/®, 2 AWG3 (30 mm?) M6 27~30

@) AWG14 (2.0 mm2)l_E M6 2.7~3.0

UV, W2 AWG3 (30 mm?) M6 2.7~30

L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) M6 2.7~30

780A B1/®, O AWG3 (30 mm?) M6 2.7~30

@ AWG14 (2.0 mm2)LL_E M6 2.7~3.0

¥ L1,L2,13,B2, B3,O1, O FICIFEREE LEEA.
¥ HHHHRET I —RE—YEEERT—JILEFERULEWVESIE, ARSI EBIR
HA X TLIEE W,
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HY—ik

Ky DT
Foat WFHS BRYAX RLYAX N2
SGDXW- IN'm]
L1,12,13 AWG16 (1.25 mm2) - -
UA, VA, WA, UB, )
VB, WB 1 AWG16 (1.25 mm2) - -
1R6A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/D, B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
> AWG14 (2.0 mm2)_E M4 1.2~1.4
L1,12,13 AWG14 (2.0 mm?2) - -
UA, VA, WA, UB
, VA, WA, UB, ) _ _
VB, WB 1 AWG16 (1.25 mm2)
2R8A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/®, B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
@ AWG14 (2.0 mm2)LLE M4 1.2~14
L1,12,13 AWG14 (2.0 mm?2) - -
UA, VA, WA, UB
, VA, WA, UB, ) _ _
VB, WB *1 AWG16 (1.25 mm2)
5R5A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/D, B2 AWG14 (2.0 mm2) - -
@ AWG14 (2.0 mm2)LE M4 1.2~1.4
L1,12,13 AWG14 (2.0 mm?2) - -
UA, VA, WA, UB
» VA, VYA, LD, 2 - —
VB, WB 1 AWG16 (1.25 mm2)
7R6A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/®, B2 AWG14 (2.0 mm2) - -
) AWG14 (2.0 mm2)LL M4 1.2~14

*1 HHAHEEY D Y—RE—YEEET —DIVEFERUEWEGIE, ARICRIER

YA X TLEE L,
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s | wEES BRI X BUYAX | RLD
SGDXW- [N-m]
L1, L2 AWG16 (1.25 mm2) - -
UA, VA, WA, UB, R
VB W 1 AWG16 (1.25 mm2) - -
1R6A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/D, B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
©) AWG14 (2.0 mm2)LE M4 12~14
L1, L2 AWG14 (2.0 mm2) _ _
UA, VA, WA, UB
» VA, VWA, UB, 2 - -
VB WB 1 AWG16 (1.25 mm2)
2R8A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/D, B2 AWG16 (1.25 mm2) - _
©) AWG14 (2.0 mm2)1L+ M4 1.2~14
L1, L2 AWG14 (2.0 mm2) _ _
UA, VA, WA, UB
» VA, YA, UB, 2 - -
VB WB 1 AWG16 (1.25 mm2)
5R5A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/®D, B2 AWG14 (2.0 mm2) - -
@ AWG14 (2.0 mm2)L_E M4 1.2~1.4

I HHAHERT DY —IRE—SEERT —JILERRAULEVEEE, ARICTIER
YA X >TLEEL,
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s FHF
Bat | WEEST B/RY A X nuvex | R
SGDXW- (N-m]
UA, VA, WA, UB,
VB, WB 2 AWG16 (1.25 mm?2) - -
1R6A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) - -
B1/D, ©2 AWG16 (1.25 mm2) - _
) AWG14 (2.0 mm2)l M4 1.2~1.4
UA, VA, WA, UB, 2
VB, WB 2 AWG16 (1.25 mm?2) - -
JREA L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) - -
B1/D, ©2 AWG16 (1.25 mm2) - _
@ AWG14 (2.0 mm2)lL E M4 1.2~14
UA, VA, WA, UB,
VB, WB 2 AWG16 (1.25 mm?2) - -
SRSA L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) - -
B1/D, ©2 AWG14 (2.0 mm?2) - _
@ AWG14 (2.0 mm2)lL E M4 12~14
UA, VA, WA, UB,
VB, WB 2 AWG16 (1.25 mm?2) - -
7R6A L1C, L2C AWG16 (1.25 mm?2) - -
B1/D, ©2 AWG14 (2.0mm?2) - _
) AWG14 (2.0 mm2)l M4 1.2~1.4

*] L1, 12,13, B2, B3, O1, OBFICIFEEE LE Ao

¥ SHMHERT DU —RE—SEEET —JILEER UEWEEGIE, ARSI BIR

AR TLEE W,
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(9) =#HAC400 VA : =-XSEFIL
s F
B | WEES TR (X LY NZ
SGDXS- (et
L1,L2,L3 AWG16 (1.25 mm2) - -
UV, W=l AWG16 (1.25 mm2) - -
1R9D 24V,0V AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/®D, B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
) AWG14 (2.0 mm2)l_E M4 12~14
L1,L2,L3 AWG16 (1.25 mm?) - -
U,V, W=l AWG16 (1.25 mm?) - -
3R5D 24V,0V AWG16 (1.25 mm?) - -
B1/®D, B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
) AWG14 (2.0 mm2)L_+ M4 1.2~1.4
L1,L2,L3 AWG16 (1.25 mm?) - -
UV, W+l AWG16 (1.25 mm2) - -
5R4D 24V,0V AWG16 (1.25 mm2) - -
B1/®D, B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
@) AWG14 (2.0 mm2)l_E M4 12~14
L1,L2,L3 AWG16 (1.25 mm?) M4 14
UV, Wl AWG14 (2.0 mm2) M4 14
8RAD 24V, 0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
B1/®, B2 AWG16 (1.25 mm2) M4 14
@ AWG14 (2,0 mm2)ll M4 1914
L1,L2,L3 AWG14 (2.0 mm2) M4 14
UV, W+l AWG14 (2.0 mm2) M4 14
120D 24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 14
B1/®, B2 AWG16 (1.25 mm2) M4 14
@ AWG14 (2,0 mm2)l M4 1914
(<)
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()
oy @O
B | WFES BRYAX RUYAX L
SGDXS- IN-m]
11,12, L3 AWG12 (3.5 mm?) M4 14
U, V, Wi AWG10 (5.5 mm?) M4 14
1700 24V,0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
B1/®, B2 AWG14 (2.0 mm?2) M4 14
AWG14 (2.0 mm2)LLE
D (2,0 mm) M4 12~14
11,12, L3 AWG10 (5.5 mm2) M6 5
U, V, Wl AWG10 (5.5 mm2) M6 5
210D 24V,0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
B1/®, B2 AWG12 (3.5 mm2) M6 5
AWG14 (2.0 mm2)LL_E N
@ 2 M6 2.7~3
11,12, L3 AWG10 (5.5 mm?2) M6 5
U, V, Wl AWGS (8.0 mm2) M6 5
260D 24V,0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
B1/®, B2 AWG10 (5.5 mm2) M6 5
AWG14 (2.0 mm2)LLE _
D (2,0 mm) M6 2.7~3
11,12, L3 AWGS (8.0 mm2) M6 5
U, V, Wl AWGS (8.0 mm2) M6 5
280D 24V,0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
B1/D, B2 AWG10 (5.5 mm2) M6 5
AWG14 (2.0 mm2)LL_E
@ (2,0 mms) M6 2.7~3
11,12, L3 AWG6 (14 mm2) M6 5
U, V, Wi AWG6 (14 mm?) M6 5
370D 24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 14
B1/@®, B2 AWGS (8.0 mm2) M6 5
AWG14 (2.0 mm2){_E _
D (2,0 mm) M6 27~3

*1 BHAERT DY —RE—S AT —JIVZEAUEVNEEE, AKRICTRIBEIR

YA X TLEE LY,

*2  ACERRBIDMREZMABIRY 1 XF, AWG7 (10 mm2) EE LTLEE Y,
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(h) DC540 VEIFEANHA : =XSTETIL

s @it
B | wFES BRI X Ry NI
SGDXS- IN'm]
U, V, W= AWG16 (1.25 mm?) - -
24V,0V AWG16 (1.25 mm?) - -
1R9D B1/®D, O AWG16 (1.25 mm?) - -
@) AWG14 (2.0 mm2)l k= M4 1.2~14
UV, W= AWG16 (1.25 mm?) - -
24V,0V AWG16 (1.25 mm?) - -
SRSD [ By/@®, e AWG16 (1.25 mm?2) - —
@ AWG14 (2.0 mm2)_E M4 1.2~14
UV, W* AWG16 (1.25 mm?) — —
24V,0V AWG16 (1.25 mm?) - -
5R4D B1/®, O AWG16 (1.25 mm?2) — _
@) AWG14 (2.0 mm2)l - M4 1.2~14
UV, W= AWG14 (2.0 mm?) M4 1.4
24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 1.4
8R4D B1/®,O2 AWG16 (1.25 mm2) M4 14
@ AWG14 (2;2 mm2)l_E Ma 19~14
U, V, W= AWG14 (2.0 mm?) M4 1.4
24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 1.4
120D B1/®D,O2 AWG14 (2.0 mm2) M4 14
&) AWG14 (2,0 mm?)2L M4 1214
UV, W= AWG10 (5.5 mm?) M4 1.4
24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 1.4
170D B1/®,O2 AWG10 (5.5 mm2) M4 14
B) AWG14 (2,0 mma)LLE a 1214
(<)
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it HFRS 1 EBFRYA4X RLYAX LD
SGDXS- IN-m]
UV, W= AWG10 (5.5 mm2) M6 5
24V,0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
210D B1/D, O2 AWG10 (5.5 mm2) M6 5
@ AWG14 (2.*(3) mm2)l E M6 273
UV, W= AWGS (8 mm2) M6 5
24V,0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
260D B1/D, O2 AWGS (8 mm2) M6 5
@ AWG14 (2,0 mm2)13 M6 273
UV, W= AWGS (8.0 mm2) M6 5
24V,0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
280D B1/®D,O2 AWGS (8.0 mm2) M6 5
@ AWG14 (2.*(; mm2)Ll k& M6 273
UV, W= AWG6 (14 mm2) M6 5
24V, 0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
370D B1/D, O2 AWGS (14 mm2) M6 5
@ AWG14 (2,0 mm2)1L £ M6 073

*1 1,12, L3, B2, B3, O 1 FICIdEREE LE A.
¥ HBHAHRET U —RE—SELERT —JILEFER UEWVWEEF, AKRITRIER

YA X > TLEE L,

*3  ACERBIDREEMABZT A XIE, AWGT (10 mmall k& LTLZEL,
(2) F14FZvoIU—FIENBRERIET

CORFIF, FAFIvITU—FF T3 V{ROT—R/\y JZERL, 5
HFFAF 2y O TU—FERBZERT DHEEICERALET,
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(a) AC200 Vit

& IXSEFIL
— AR
VIR IR el mmrax RUYAX L2
SGDXS-
[N-m]
R70A, R90A,
1R6A, 2R8A - - - -
3R8A, 5R5A,
7R6A, 120A, | D1,D2 ::,’vvglg(g‘g mme)>~ - -
180A, 200A, 330A (0.9 mm?)
AWG12 (3.5 mm2)~ _
470m, 550 | D1,D2 | peTE (S MY M4 1.0~12
AWG12 (3.5 mm2)~ B
500a,780a | D1,D2 | AET2 (S M M4 16~18
*1 FRITDIIMIITIA T v I TU—FIENBOBIRY A XD, ARITRT HIEDE
FEARTHNIRERTETT .
& ZXWEFIL
— ) vy SRS fiitolnlbs
TTIS IR wrws|  mmyqx RUYAX LY
[N-m]
1R6A, 2R8A _ _ _ _
DIA,
D2A. | AWG14 (2.0 mm2)~
SRSA,7TR6A | p1gl | AWG18 (0.9 mm2)*1 - -
D28
¥ FRITDIIMITIA T v I TU—FIEMBOBIREY 1 XD, ARITRIEBUEDE
FEWNCTHNISERTTRETT
(b) AC400 Vit
1w AR DT
I IR wrws|  mmyqx RUYAX LY
[N-m]
1ROD, 3RSD, | . Lo | AWG14 (20 mm?)~ B
5R4D ’ AWG18 (0.9 mm2) B
8R4D, 120D, | [\ o | AWGH4 (2.0 mma)~ B -
170D : AWG18 (0.9 mm2)
210D, 260D, AWGE (14.0 mm2)~ _
280D, 3700 | P P2 | " AWG10 (5.5 mm2) M5 24~4.0

(3) EBIRODEMH

BIR3AZRR UIHBEDBRECHFETBRADOBERZE TRITRULE T,
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HIV{EER *1 FERERREICK T DFBER[Arms] 2
EAS
Aﬁ%ﬁn;ﬁiﬁ lﬁnﬁrﬁm] 30°C 40°C 50°C
0.9 704 15 13 1
1.25 7/0.45 16 14 12
2.0 7/0.6 23 20 17
3.5 7/0.8 32 28 24
55 7/1.0 42 37 31
8.0 7H2 52 46 39
14.0 716 75 67 56
220 712.0 98 87 73
38.0 726 138 122 103

*1 JIS C3317 600 V_fEE — JLHEGEBIR(HIV)CRE D TEBEET Y,
*)  [BRREOEMEEDHIR] (20130215EF545) ICRXOEBEETY,
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6 BRI~ DES

6 ENRENOES

6.1 FRMECIERNDESHMHF
(1) EMCIEB~DESZFRMY

Y=y I ET—IRE—Y DEEEHRICBLCEMCIERICEE T BB,
TISARAY, JAXT4IE, BROT—IT7ITV—N\GEZERTDUNE
HHDFET, ARRBIIHAHFAKIECTH DD, EMCHERZREN U IcHBERDER
REM COWRINEELDFT . BEEFHAEIFENS5011 group 1 class A,
EN61000-6-2, EN61000-6-4, EN61800-3 (Category C2, Second environment) C

EB
NES
=893
FERIETIE, AURHDERBEZS|ETICC ITTRENEDSD D, ZOKSKIESISHBIN
IFENRDUREELEDET .
: xr.
NFER

FEEEZE, FERECOFERZEEULCHDTRIEVEYD, ZOKLSIFRIETEIERS

{EICH T 2BEREZESNEVTEREED S DX T,

EMCERERHICDVTIE, FAHTDY—R/I\wIDRBIYZ17 )8R LTL

rZEW,

(2) KEERESNDOBESFMHF

AHEm(E, IEC/EN61800-5-1(CiE > CatdziTL), EBEEDICEG T Lz

BRUTWVET ., BEFRCARBZHFAALCEBS LU EBZEBEESICE

BIEBEHICE, UTCRIREZBICIVDENDDFT,

(a) SREIRIES KUMERRM

BEEHTIV I HEHARAE © IEC60364-4-4435 KU IEC60664-1
JBIEE 2 HEHUIRAE © IEC60364-4-443 K UIEC60664-1

e | . [s5ChlLOBaR. (31 AWEBIE (255—
BEREEEE |-5°C~60C* |5 Fum <L,

1000 M EDIBE(F, 3.1 FEKLE (25
=) | ZBRUTLEEL,

= 2000 mELF *2

at

[3 &E (23
{REER N—Y) | =SSR |#EHIRE | IEC60529
LeLrEEL,

<)
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6_BMRIENDES

REISZ | SEHFRFE | IEC61140

DCERZCFERDBE, MFBEHRDI AT A
ANEE ACEBRZ/cIEDC ([CTHBEBEEATIVUN, PR T LEE300 VELT
" BiR DACERN SERSNIEDCERZFERLTL
e
1 IXYU—ZXDY—R/Cy & ES VY U—ZDA T 3 VEY 1—)LEEEHEDE
2848, FEAEBREEN0°C~55°COBEETHEALTLIIEEL,
2 IXYU—ZXDY—R/Cy & ESVIU—ZDA T 3 VEY 1—)LEEBHEDE
254, ZEN1000 M FOBETERLTIZEL,
(b) HIFHEIEEADNIPEE
HIFEESOAEFEE (CN1BKUCNE) HBRUACL0VIEFD T —R/ Cw D
HERIHFICIE I 2DCERIE, 28 cFabitiI N/ z@ER LT
<F2EL,
(c) IEIBIRERTORE
MNFEBRRERS A~/ [CULBRBRIGDE 1 —XZEHR LTSV, Ea—XD
fEfald, EEFEERRERE 2 —XZFERL TS0,
b a1 —XEBREEDRTEICDOVTCIE, TRORBICED>TLREEL,
& AC200 V{Ti§
.« IXSETIL
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6 BRI~ DES

BRBAT—YE | 520w 52 Ea—X
TEEER ) YIRS TR | ramxmneis
[kW] [A]
0.05 R70A
0.1 R90A
10
0.2 1R6A
0.4 2R8A
0.5 3R8A
0.75 5R5A 20
1 7R6A
=4HAC200 V 1.5 120A 36
2 180A
60
3 200A
5 330A 100
6 470A
160
7.5 550A
11 590A
200
15 780A
0.05 R70A
0.1 R90A
0.2 1R6A 10
HAHAC200 V -
i 0.4 2R8A
0.75 5R5A 20
1.5 120A 36
)
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6_BMRIENDES

64

()
B T8 - " Ea—X
sopmE | W YL ORR | wamxmnes
[kW] [A]
0.05 R70A
0.1 R90A 0
0.2 1R6A
04 2R8A
05 3R8A
075 5R5A 20
1 7R6A
DC270V 1.5 120A 36
2 180A
3 200A 60
5 330A 100
6 470A 160
75 550A
1 590A 200
15 780A
E-XWET)L
%x@m?:c 8 BRI IHR | e rmn
£l ) Sooxw. . | WERARRER
[kwW]
0.2 1R6A
— 04 2R8A 2
=#BAC200 V
0.75 5R5A 36
1 7R6A
0.2 1R6A
B3FHAC200 V 0.4 2R8A 2
0.75 5R5A 36
0.2 1R6A 0
04 2R8A
DC270V
0.75 5R5A 36
1 7R6A




6 BRI~ DES

& AC400 ViTHE

rEEn | oL EE| Yo IR HERARAE
A
0.5 1R9D 30
1.0 3R5D 30
1.5 5R4D 30
2.0 8R4D 30
=#BAC400 V 30 120D 30
5.0 170D 50
6.0 210D 80
7.5 260D 80
1 280D 100
15 370D 100
0.5 1R9D -
1.0 3R5D -
1.5 5R4D -
2.0 8R4D -
DC540 V 3.0 120D -
5.0 170D -
6.0 210D -
7.5 260D -
1 280D -
15 370D -

(d) HOERIREESRMG

AT FHBIGICH I DIREMEE T D D F B A BHIRRICE DT TERIRFERT
BFRICIFRBEMBZRE L CLIEEIV. AEGIF, HD 60364-4-41:2007:-

AN 320D HZ N TRRLTBhEY,

& TNV R LZER LSS OIRIRERY
+ AC 200 V{t#k : =-XSETIU
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6_BMRIENDES

66

BfR FEH33(MCCB) ACEEA
BRAHE . TSR
AL e | YZF | =T |ACER | Baol
S dd HEBX| LmE |(vE—| AR \mmgy| T
2 =T = 22 =
R | 1 | BTRER IR EiR | mens
SGDXS- vms] | YAy | AR i
(Al e KE
[m]
R70A |NF32.SVF| 15 | 200 | 066 |AWGI6|AWGI4| 20
ROOA |NF32.SVF| 15 | 200 | 066 |AWGI6|AWGI4| 20
1R6A |NF32.SVF| 15 | 200 | 066 |AWGI6|AWGI4| 20
2R8A |NF32-SVF| 15 | 200 | 066 |AWGI6|AWGI4| 23
3R8A |NF32-SVF| 15 | 200 | 066 |AWGI6|AWGI4| 24
5R5A |NF32-SVF| 15 | 200 | 066 |AWGI6|AWGI4| 25
7R6A |NF32-SVF| 15 | 200 | 066 |AWG16|AWGT4| 25
120A |NF32-SVF| 20 | 200 | 050 |AWGT4|AWGT4| 26
120A
OO0 |NF32-svF| 30 | 200 | 033 |AwG14|Awcia| 16
0008
180A |NF32-SVF| 30 | 200 | 033 |AWGT4|AWGT4| 16
200A |NF32.SVF| 30 | 200 | 033 |AWGI2|AWG12| 27
330A N;Qﬁf" 75 | 200 | 013 | Awcs | Awes | 24
470A Ng/is' 100 | 200 | o1 | Awes | Awes | 21
550A Ngles- 125 | 200 | o010 | Awas | Awes | 20
500A Ngﬁf" 125 | 200 | 010 | Awas | Awas | 54
780A | NF250-SV| 175 | 200 | 007 | AWG3 | AWG3 | 45

1 =ZEHE ) ®TT,




6 BRI~ DES

+ AC 200 V{IEg : =-XWETIL

EARAEHiZEMCCB) ] ACEEA
H—k i - SRR
Kys sy | Y27 | V=T | (it | LU
Rzt o | OB | LBE |1~ | 2R | mmay | e
SGDX- | HESRRIEL 1 | AR | [y | 902 gy | 1% | EEOR
W- [A] [l ARE
[m]
1R6A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWG16 | AWG14 22
2R8A [ NF32-SVF 15 200 0.66 AWG14 | AWG14 31
5R5A | NF32-SVF 20 200 0.50 AWG14 | AWG14 24
7R6A | NF32-SVF 30 200 0.33 AWG14 | AWG14 14

| =EBE %) ®TY,
+ AC 400 V{L#x
SGDXS-8R4D~370DIFREEMEADZMETRNITM3.5 MAZIBET D5
HHHDFT, BEHHTABRICIFAWGT? (10 mm2)U EDY A XDERZE

ALTLEE0,
iR FERT22(MCCB) ACEEA
. RAHE TSR
A e | YZT | =T |ACER | BaoE
S g HEBX LaE |1vE—| AR mmpy| wErE
MR ) | BREs 5 B ' :
Z ZRlL IV |4z | maoR
SGDXS- W] oz | T
(Al e KEx
[m]
1R9D |NF32-SVF| 15 | 277 | 002 |AWGI6|AWGT4| 34
3R5D |NF32-SVF| 15 | 277 | 092 |AWG16|AWGI4| 35
5R4D |NF32-SVF| 15 | 277 | 092 |AWG16 | AWGT4| 36
8RAD |NF32-SVF| 20 | 277 | 069 |AWG14| AWGT | 41
120D |NF32-SVF| 30 | 277 | 092 |AWG14| AWG7 | 39
170D |NF63-SVF| 50 | 277 | 027 |AWGI2| AWG7 | 31
210D |NF63-SVF| 60 | 277 | 023 |AWGI2| AWG7 | 40
260D |NF63-SVF| 60 | 277 | 023 |AWGI0| AWG? | 34
asop | NE2 |75 | 277 | 020 | Awes | awe7 | 46
370D Ngﬁf' 75 | 217 | 020 | Awce | awas | 58

1 ==& ) T,
& TTY A5 LZFERAUBS OB RESRG
RDOEADHEIFHAERDTTY AT ATOHBRBRICEDIFI T,
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6_BMRIENDES

ERIFERAINDHEIF, TTVAT ATERSNSREEMZSOBEIETIED K
UEHRREBRDFB LRBEICDVWT SERICEDE LI ORI ES ZIEST U
TLIZEL,

« AC 200 V{t#k . =-XSETIU

H—iK IREBERIER(ELCB) y2FLE | BANE
Ny HERAE | EREES E )1,—7:( b4
iz #ERA 1 | RER i W E—5Y2
SGDXS- [A] [mA] [@]
R70A NV32-SVF 15 200 200 200
R90A NV32-SVF 15 200 200 200
1R6A NV32-SVF 15 200 200 200
2R8A NV32-SVF 15 200 200 200
3R8A NV32-SVF 15 200 200 200
5R5A NV32-SVF 15 200 200 200
7R6A NV32-SVF 15 200 200 200
120A NV32-SVF 20 200 200 200
120A
OoO NV32-SVF 30 200 200 200
0008
180A NV32-SVF 30 200 200 200
200A NV32-SVF 30 200 200 200
330A NV125-SVF 75 200 200 200
470A NV125-SVF 100 200 200 200
550A NV125-SVF 125 200 200 200
590A NV125-SVF 125 200 200 200
780A NV250-SV 175 200 200 200
* ZEBE () ®HTI.
« AC 200 V{L#k : =-XWET)L
H—iK IR ERER(ELCB) Y2 LR BANS
AN vy FERAE | EREES E ;1,_7:( b4
= ol B b vms) | ET7YR
SGDXW- [A] [mA] (9]
1R6A NV32-SVF 15 200 200 200
2R8A NV32-SVF 15 200 200 200
5R5A NV32-SVF 20 200 200 200
7R6A NV32-SVF 30 200 200 200

I ZEBE ) T,
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6 BRI~ DES

+ AC 400 Vit

SGDXS-8R4D~370D (3 {FEE hEADZAMEETRD
AHHDET, EIETFAERICIFAWGT? (10 mm2) DY A XDERZE

VI3.5 MAZIBIB T D15

ALTLEEn

—in IREIERiZR(ELCB) o =k sres
s HERAR | TREER YAZLE ’F}%%
iz AR 1 TRERE i [Vrms] E—45V2R

SGDXS- [A] [mA] [2]

1R9D F204B 25 300 277 184

3R5D F204B 25 300 277 184

5R4D F204B 25 300 277 184

8R4D F204B 25 300 277 184

120D F204B 25 300 277 184

170D F204B 40 300 277 184

210D F204B 63 300 277 184

260D F204B 63 300 277 184

280D F204B 80 300 277 184

370D F204B 80 300 277 184

*1 F2043 1 —X(FABBR T,
(e) TIRHPERALLRFDERE
AEE
=1 l:l

PS—LDREUEED, BHEMERIC K> TY—R/\y INDOEEEEEFEHERE

TNHHOFET,

NBELSIC, HNEBEEEBEL TLIEE,
YR\ S OABBRFDEHRICKD, [T

h -

KKDHEEUVCRCFFERZRDID
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6 _BNBRIE~DES

& AC 200 VEEEASIRS
RiS|T

H—

-

*]  SGDXS-R70A,-R90A,-1R6A,-2R8ADHZE

TLrEEL,

2SA

2KM

U~

1 24V
31 ) ALM + 1Y
32 ) ALM- 1D QV
1Ry
1PL
: BEARARENTES 1SA
JAZT4E 25A

: EBH i AES (RIEAIRA)  3SA
| EBf i AEs (ECEEMIRA) 1D

. B2-B3EDIEHEIFAECTT . F@hELIEL

Ub—

(RTRASYT
P=I7IY—)0
P=I7TY—)0
P=I7TY—)C

1 DSARA—LILF—R

SGDXS-470A,-550A,-590A,-780A(CIJBSﬁﬁ?(Eﬁ&S DFEBA. #FBI1-B2E(CEIEER

R L TLIEE
SGDXS-330A, 470A 550A -590A,-780AIC(&,

K*ﬁﬁi(aﬁ BACERANBDEIREI T,
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6 _BNBIE~DES

@ AC 400 VERA S
S| T

R
Bl

EREE
(24V) -

(HF—R735—L

— +24V
RTA)

1
ALM + TRy

32 JALM - 1D oV
b e LS

1Ry :UL—

1PL : RRASYT
1QF : ECERFEEAER 1SA 1 H—I7TV—)C
FLT : /A ZD4)L5 25A 1 Y—IPTY—/T

KM : BROERS GIGIERR)  3SA : —I7IU—)C
25A  2KM : BEGEME (EEHEERA) 10 : ISARA—ILIAF—F

*]  SGDXS-210D,-260D,-280D,-370D(C[FB3if Flddp D F B A. #AFB1-B2E(CEI4EIR
gL T<IEEL,
AHERIS=HHACERANBFDECIREI T o

6.2 UL/cULMISEERM
ARBIF, TECOMBICHE > CREBRZITL), ULCULRIEICEE T & &=L
TVET, BERCARGZRFANTHERD KUREZULCULRRICERTE
BIEHICIF, UTDORHZERBICITHENHDFT,

+ UL : UL61800-5-1 (Adjustable_Speed_Electrical_Power_Drive_Systems)

* cUL : CSA_C22.2_No.274 (Adjustable_speed_drives)

(1) RERESIUERSFH

BEEAZIU | HEYIRAG | IEC60364-4-4435 KUIEC60664-1
J5IBE 2 YRS © IEC60364-4-448 K UIEC60664-1
== o RO 55°CLLEMIBE(E, 3.1 BERMLEE (25—
BRBERE  |-5°C~60C" |5 Sl T enL,
= NE 1000 mEL_EDBAEF, 3.1 FEMSLER (25
B 2000miT 2 N9 T EsmLTIEE .

[3 &E (23
{REFR N—Y) | =B8R |#EHIRE | IEC60529
LTLrEEL,

(#<)
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6_BMRIENDES

(fez)
REISZ I SEYVRAE | IEC61140
AC400VANEIRDANER, SKUDCERA
AHERE ACERZF/cIFDC |F1HHRDDCERZEM T DICHDEIRICIF
' BR 480Y/277 VLIT (FRI4EmRIE#I(DAC400 VRE
JB) DACERZERL TS,

1 XY U=XDY =Ry I &3V U—XDA T 3 VEI a—)LEzBhabt
255, EAREEEN0°C~55°CORBTHEALTLIEEL,

2 IXYU=XDY =Ry I L3V U—XDA T 3 VEI a—)LEzZBhabtE
256, REHM000 ML FORFCEALTIZE0,

(2) MHIENEESFADSAERER

FIEMES DAL (CN1BXRUCNS) BKRUAC 400 VIHFEDT—M/Cw oD
B RGEF(CEFR T DDCERICDVTIE, BTFOWTFNHDEGZEzLTL
AN
+ Class2BB/R (EHIIRAE - UL1310) ZfERT D,
+ UL5085-3 (IB#R#E : UL1585) ICEEHLUTcClass2 b5V RZEERET DA
;E%%) Vrms (42.4 Vpeak)I FDEIEE, AHAEE (CN1SKUCNS) =ik
o 2EfBIFEelFBa LIBR S NUCBRAEEES0 Vrms (42.4 Vpeak) L FDIERETR
Z=ERT %,

(3) EEEElHFDECHR

FEEIH T, KEEX LEHRENEC/NFPAT0)CEDVWTERLTLEEWL,. £
2L, =-XWETFIVICIF, UL61800-5-1(CEHIF5 [Motor_Group_lInstallation| 7%3E
ALTWET,

(a) EEIEIXRI Y, E—F ARV IDBRIBENTLSHE
BT O#IEICHB N TUL/CULIRIEICER T SIc(ClE, dFt—i/\y J(ICHBL
TW2 ORI 5 7ZERA U TEBRIHFOERZE LTI,
SGDXSET /L : SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, -2R8A, -3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A, -
1R9D, -3R5D, -5R4D

(%) SGDXS-120ACJJ10008 (E1H200 VEEIRASIHH) #CSEADEAF, ASHE

MHM2 AMSU N EHLD K DT« U—T 4« VIDMETT,

SGDXWETIL : 2H#fE

(b) EEERIHF Hi1a UHish 5 1 T DinFaDEE

LU O#REIC BN TULCULRIE ICEE I SIcthlcld, EMMESHmFOECHRICHEE
AT (ULRAENGmE) ZEEL, BEfRUTIIZE W,

SGDXSEF)L : SGDXS-180A, -200A, -330A, -470A, -550A, -590A, -780A, -8R4D,
-120D, -170D, -210D, -260D, -280D, -370D
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6 BRI~ DES

GE) 1. EERTFIHEFA-N—DOHEEIITEZFERLTEELTIEEN
2. BBARICIF75CMFRRN BFREER LTI EEN
3. BRUYAXEMMOMIT MLIICDNTE, LTOEZSIRUTIIEEL, MU

LFG)IEICEE%Z?EH‘CU%J%%WJHU LD DEEAICTERRZT O TS
Yo

5 45 BRYAZXBIUMDMNT ML (42X—2)

4. NEEERT (ULRENGE) SHEERAU—JOHEERICOVTE, UTO
BEZRUTEE W,
T 7 FERFOROEREAU—T (83R—Y)

5. FROUY—MN\wIClF, FEDESMFRICY—ZF)L+y O EREN
TLEY, TRICRIFERHFLT—DIVEERIT DT, BRDY—=
FIbF vy bEERLTLEEL,

1B {1 L5
H—R/I\y IR
e 180A, 200A -
erm U, vV, W

BT (E—%TER)

AR EERTRN 5.5-S4 HAFBERTFEE (k) 2

AU —JHR TP-005 (8) (%) WRT 1w JE
H—1R) Oy T1B(ICREBISE

J—=F)bF v MR |JZSP-C7T9-200A-E  |BIHFERAU—TDHE © 1
=

(4) PDIFEERFRESRDRED LUERME

— M\ INEDEERES, DIROEZERELIE . ﬁj\lﬂi@ﬁﬂﬁ Eanld,
KEBR LTERTNEC)SLUHIHOBANIICE > THREL T T
AIBREEE DITHE(C KD BHFELERFDREDIC D, DILCIEERESS & b’C*J‘—Tﬁ
Iy I DADBCTRICSR I EfRAEMZBRFcFE 1 —XZEnTEREL TS
(AN
Ffe, XWETIVICIE, UTFORGZmTEIZIHE(C, UL61800-5-10D

[Motor_Group_Installation] HY@ERINET,

o I-XWETILD, TEROIEHEME(SCCR | Short-circuit_current_rating)7Z /e
TEBICBVWTEREINSHE.

o IXWETILA, TRODIZEFSRERICKI O CTRESNDHE,
(a) AC200 VAFIES
TRCRSINDFERME(SCCR)ICHIF DI O FRERZFER T 25H.
EE240V, WIFERNEZSCCRIE (IE3%K) DEEECOFERISBELTVWS &%
BERLUTCWET, Ffc, 5kAZBR DEBMEZ I I LEICSVTIFUTOIE
[CRIERFCIFHHERRENDHRIAUNEE L DEENHDFT,
T (5) EH/HIHEREENR (78—Y)
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6_BMRIENDES

¢ IXSEFIL
SCCR
5kA 50 kA | 65 kA 100 kA

H—iK 3 —
Koo | i | | B2 | AT — Eor | vmmmae 1—x
F | HER| 4 X | X il
SGDX- | [Arms] [zrme= [ srmss= | sros= fera——

s- R | AR | ARR| . | AmR | |SWE|BER

i = L = E A
A | A | A (Al (Al | Vac
R70A | 066 | 15 1 1 15 40 | 700
R90A | 0.91 15 145 3 15 | pwp-| 40 | 700
1R6A | 1.6 15 3 6 - 15 |40A14F| 40 700
2R8A | 2.8 15 6 10 15 40 | 700
3R8A | 38 15 6 15 |NF125.| 15 50 | 700
5R5A | 55 15 10 20 SV- 15 | Fwp-| 50 | 700
7R6A | 76 15 15 30 |Y30151 45 [50A14F| 50 700
120A | 116 | 20 25 45 20 50 | 700
180A | 185 | 30 30 50 30 | Fwp.| 80 | 700
200A | 196 | 30 30 50 30 |80A22F| 80 | 700
FWP-
330A | 329 | 80 50 90 50 |100A2-| 100 | 700
- 2F

470A | 469 | 110 80 125 100 | Fwh- | 175 | 500
550A | 54.7 | 125 | 90 150 100 | 175B | 175 | 500
590A | 586 | 125 | 100 | 175 125 | pwh- | 200 | 500
780A 78 175 125 225 125 | 200B | 200 500
*]  UL_Listes (DMolded-Case_Circuit_Breaker (MCCB)Z{#H U T ZE L,

3 =ZEBREMERRTI,
*4  Bussmann&TY,

*5  BIEACEBIRCERTHS

74
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T(DClass CC, Class J, Class CF, Class TOE 12— X&ERALTL e




6 BRI~ DES

& ZXWEFI
SCCR
- _ 5kA 50 kA | 65kA 100 kA

vz T T i Bl L W il

S%[i;‘)f(. ) | HEs 2 *2 # | mER *2 *
w. | [Arms] (s RSBk SRR A FBERK|HERAFERA
EES | BN ERER| o o[BS B RS

[A] [A] [A] [A] [A] [A]

15 6 10 | NF125-| 15 6 10

SV-

15 10 20 | yso15 | 15 10 20

30 20 40 30 20 40

30 30 60 B 30 25 50

| SEMDMolded-Case_Circuit_Breaker (MCCB)ZfER L TLEEL,

*2  UL_Listed&2E(DClass CC, Class J, Class CF, Class TOE 1 —XZFER LT EE
Lo

*3  =EEEEFHR T,

(b) DC270 VAAIBF

TRTCRINDEFERME(SCCR)ICHIFTDDIZ LR RESRZHEAT SHE, &K

BE324 VvV, MWHERNESCCRIB(DC)DEE TODEFERISEL TS EZHERRL

TWEY, &Ffe, UTDEICRIEAFFHIEHERRENDHIENNE L LD

BAENHDFET,

5 (5) E&/HIHERFRER (78 X—Y)

& ZXSEFIV
B/ & SCCR 50kA
;135\‘./ LSBT HEREAL 1—X
7.
SGDXS- [Arms] fizt 1 ERER EBEEE
[Al [Vdc]

R70A 0.66 40 700

R90A 0.91 40 700
FWP-40A14F

1R6A 1.6 40 700

2R8A 2.8 40 700

3R8A 3.8 50 700

5R5A 55 50 700
FWP-50A14F

7R6A 7.6 50 700

120A 11.6 50 700

#<)

75



6_BMRIENDES

)
BTy 5 SCCR 50kA
;[;it’ EEEHER HEAREAL 1 — X
7. - -
SGDXS- [Arms] ﬁ?it - Ehﬁi*ﬁ EEEE
[A] [Vdc]

180A 18.5 80 700
FWP-80A22F

200A 19.6 80 700

330A 329 FWP-100A22F 100 700

470A 46.9 175 500

FWH-175B
550A 54.7 175 500
590A 58.6 200 500
FWH-200B
780A 78 200 500
*]  Bussmann®TJ,
& ZXWEFIL
Y—ys | EEHAER STCR SOkA
N & EBAREAL 1—X
ezt (=) i _
SGDXW- [Arms] ot 1 BTG BEERS
[A] [Vdc]

1R6A 1.6 40 700
FWP-40A14F

2R8A 2.8 40 700

5R5A 55 63 700
FWP-63A22F

7R6A 7.6 63 700

*]  Bussmann® TJ,

(c) AC400 VAFIES

TRTCRINDEEEME(SCCR)ICHBIFDNIFCERERTEMT DHBE, |A

EF480V, WIEMRNEZSCCRIE (IE5%K) DEEETOERISELTVWSIEZ
ZBUTWVET,
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6 BRI~ DES
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1 Preface and General Precautions

1 Preface and General Precautions

1.1 Safety Precautions
(1) Safety Information

To prevent personal injury and equipment damage in advance, the following signal words
are used to indicate safety precautions in this document. The signal words are used to clas-
sify the hazards and the degree of damage or injury that may occur if a product is used
incorrectly. Information marked as shown below is important for safety. Always read this
information and heed the precautions that are provided.

A DANGER

This signal word identifies a hazard that will cause serious injury or death if you do
not prevent it.

/\ WARNING

This signal word identifies a hazard that can cause death or serious injuries if you
do not prevent it.

/\ CAUTION

This signal word identifies a hazard that can cause moderate injuries if you do not
prevent it.

NOTICE

This signal word identifies a property damage message that is not related to per-
sonal injury.

o
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(2) Safety Precautions That Must Always Be Observed
(a) General Precautions

A DANGER

Read and understand this manual and the product manual to ensure the safe
usage of the product.
Request the product manual from your Yaskawa representative.

Keep this manual in a safe, convenient place so that it can be referred to whenever
necessary. Make sure that it is delivered to the final user of the product.

Install and remove covers, cables, connectors, and optional devices when the
power is turned OFF.

There is a risk of equipment damage or product failure. There is also a risk of fire or electric
shock that causes death or serious injury. Additionally, there is a risk of death or serious injury
due to unexpected machine operation.

/\ WARNING

Use a power supply with specifications (number of phases, voltage, frequency, and
AC/DC type) that are appropriate for the product. Always check the power supply
specifications in this manual.
If you do not use the product with the correct power supply specifications, there is a risk of ther-
mal damage, fire, or electric shock because of product overheating due to the application of high
voltage or leakage current, and these may cause death or serious injury.
Make sure to connect the ground terminals on the SERVOPACK and servomotor to
ground poles in the state shown below.

* SERVOPACK with 200-VAC power supply input: 100 Q max.

* SERVOPACK with 400-VAC power supply input: 10 Q max.
There is a risk of product failure. A fire or electric shock may also occur resulting in death or seri-
ous injury.

A SERVOPACK with 400-VAC power supply input can be used only in a power sys-
tem with grounded neutral. Make sure to connect the SERVOPACK to a power sup-
ply with grounded neutral.

If the SERVOPACK is connected to a power supply without a grounded neutral, there is a risk of
electric shock and product failure. A fire or electric shock may also occur resulting in death or
serious injury.

Do not modify or alter the product in any manner that is not described in this
manual.

If you modify or alter the product, there is a risk of fire or electric shock that causes death or seri-
ous injury.

Repairs for product damage caused by modifying or altering the product in a manner not
described in this manual are outside the scope of the Yaskawa warranty. Yaskawa bears no
responsibility for product alterations performed by you or your customers.
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/N\ WARNING

For a 24-VDC power supply, use a power supply device with double insulation or
reinforced insulation.

There is a risk of injury, fire, or electric shock that causes death or serious injury when a short cir-
cuit or ground fault occurs due to insulation deterioration in the device.

Do not damage, pull on, apply excessive force to, place heavy objects on, or pinch
cables.

There is a risk of fire or electric shock due to cable failure or damage that causes death or serious
injury.

The person who designs the system that uses the safety function must have a
complete knowledge of the related safety standards and a complete understanding
of the instructions in this document.

If the safety design of the system is insufficient, there is a risk of equipment damage. There is
also a risk of death or serious injury due to unexpected machine operation.

Do not place the product in locations where it is subject to water, corrosive gases,
flammable gases, potentially explosive atmospheres, or near flammable materials.
There is a risk of product failure. A fire or electric shock may also occur resulting in death or seri-
ous injury.

Install external emergency stop circuits that can turn OFF the power and stop oper-
ation immediately in case an error occurs.

There is a risk of equipment damage and death or serious injury due to unexpected machine
operation.

Always use a servomotor and SERVOPACK in one of the specified combinations.
There is a risk of product failure. There is also a risk of fire that causes death or serious injury.
Additionally, there is a risk of death or serious injury due to unexpected machine operation.

Do not touch a SERVOPACK or servomotor with wet hands.

There is a risk of product failure if the SERVOPACK and servomotor get wet. A fire or electric
shock may also occur resulting in death or serious injury.

/\ CAUTION

The SERVOPACK heat sinks, regenerative resistors, external dynamic brake resis-
tors, servomotors, and other components can be very hot while power is ON or
soon after the power is turned OFF. Implement safety measures, such as installing
covers, so that hands and parts such as cables do not come into contact with hot
components.

There is a risk of burns from touching hot components.
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NOTICE

Do not attempt to use a SERVOPACK or servomotor that is damaged or that has
missing parts.

There is a risk that the product may not function correctly.

In environments with unstable power supply, install the necessary protective devi-
ces (such as AC reactors) to ensure that the input power is supplied within the
specified voltage range.

There is a risk of product failure.

Minimize the effects of electromagnetic interference by connecting a device, such
as a noise filter.

There is a risk of equipment or product malfunction.

(b) Storage Precautions

/\ WARNING

Do not place an excessive load on the product. Follow the labels on the shipping
box regarding product loading.

There is a risk of the product falling and causing product damage or failure. There is also a risk of
death or serious injury.

Do not install or store the product in any of the following locations.

* Locations that are subject to direct sunlight
Locations that are subject to surrounding air temperatures that exceed prod-
uct specifications
Locations that are subject to relative humidities that exceed product
specifications
Locations that are subject to condensation as the result of extreme changes in
temperature
Locations that are subject to corrosive or flammable gases
Locations that are near flammable materials
Locations that are subject to dust, salts, or iron powder
Locations that are subject to water, oil, or chemicals
Locations that are subject to vibration or shock that exceeds product
specifications

* Locations that are subject to radiation
If you store or install the product in any of the above locations, there is a risk of product failure.
A fire or electric shock may also occur resulting in death or serious injury.
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(c) Transportation Precautions

/\ WARNING

Transport the product in a way that is suitable to the mass of the product.

There is a risk of the product falling and causing product damage or failure. There is also a risk of
death or serious injury.

Do not use the lifting hardware on a SERVOPACK or servomotor to move the entire
machine.

There is a risk of the product falling due to improper use of lifting hardware and causing product
and equipment damage or failure. There is also a risk of death or serious injury.

Do not place an excessive load on the product. Follow the labels on the shipping
box regarding product loading.

There is a risk of the product falling and causing product damage or failure. There is also a risk of
death or serious injury.

Do not overtighten the lifting hardware on the SERVOPACK and servomotor.

If you use a tool to overtighten the lifting hardware, the product may be damaged. The product
may also be damaged and fall causing death or serious injury.

/\ CAUTION

When you handle a SERVOPACK or servomotor, be careful of sharp edges, such
as the corners.

There is a risk of injury.

When you move the SERVOPACK, hold the main body directly and not the front
cover or connectors.

If you move the SERVOPACK by holding the front cover or connectors, those parts may break
off and cause product damage, product failure, or injury.

10
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NOTICE

A SERVOPACK or servomotor is a precision device. Do not drop it or subject it to
impact or excessive force.

There is a risk of product damage or failure.

Avoid applying mechanical shock or impact to connectors.

There is a risk of product damage or failure.

If disinfectants or insecticides must be used to treat packing materials such as
wooden frames, plywood, or pallets, use a method other than fumigation.

For example, use heat sterilization (core temperature of 56°C or higher for 30
minutes or longer).

Treat the packing materials before the product is packaged instead of using a
method that treats the entire packaged product.

If the electronic products, which include stand-alone products and products installed in machines,
are packed with fumigated wooden materials, the electrical components may be greatly damaged
by the gases or fumes resulting from the fumigation process. In particular, disinfectants contain-
ing halogen, which includes chlorine, fluorine, bromine, or iodine, can contribute to product fail-
ure by corroding the insides of capacitors.

(d) Installation Precautions

/\ WARNING

Install the SERVOPACK and the servomotor using mounting that can support their
mass. Check the masses of the SERVOPACK and the servomotor in the respective
instruction manuals, and install the SERVOPACK and the servomotor by following
the chapters related to installation in the respective product manuals.

In case of improper installation, there is a risk of the SERVOPACK and servomotor falling and
causing damage or failure to equipment and the product. There is also a risk of death or serious
injury.

Install SERVOPACKSs, servomotors, regenerative resistors, and external dynamic
brake resistors on nonflammable materials.

Installation directly onto or near flammable materials may result in fire that causes death or seri-
ous injury.

Provide the specified clearances between the SERVOPACK and the control panel
and other devices. Refer to "Mounting Interval” in the product manual for your
SERVOPACK for the specified clearances.

There is a risk of product failure if the SERVOPACK temperature and the temperature around the
SERVOPACK locally exceed the surrounding air temperature range. There is also a risk of fire
that causes death or serious injury.

Install the SERVOPACK in the specified orientation.

There is a risk of product failure if the SERVOPACK temperature and the temperature around the
SERVOPACK locally exceed the surrounding air temperature range. There is also a risk of fire
that causes death or serious injury.
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1 Preface and General Precautions

/\ WARNING

Do not allow any foreign matter to enter the SERVOPACK or servomotor.
There is a risk of product failure. There is also a risk of fire that causes death or serious injury.
Do not install or store the product in any of the following locations.

« Locations that are subject to direct sunlight
Locations that are subject to surrounding air temperatures that exceed prod-
uct specifications
Locations that are subject to relative humidities that exceed product
specifications
Locations that are subject to condensation as the result of extreme changes in
temperature
Locations that are subject to corrosive or flammable gases
Locations that are near flammable materials
Locations that are subject to dust, salts, or iron powder
Locations that are subject to water, oil, or chemicals
Locations that are subject to vibration or shock that exceeds product
specifications

* Locations that are subject to radiation
If you store or install the product in any of the above locations, there is a risk of product failure.
A fire or electric shock may also occur resulting in death or serious injury.

/\ CAUTION

Do not step on or place a heavy object on the product.
There is a risk of product damage or failure because the product cannot withstand the load.

NOTICE

Use the product in an environment that is appropriate for the product
specifications.

There is a risk of product damage or failure if you use the product in an environment that exceeds
the product specifications.

A SERVOPACK or servomotor is a precision device. Do not drop it or subject it to
impact or excessive force.

There is a risk of product damage or failure.

Always install a SERVOPACK in a control panel.

Do not allow any foreign matter to enter a SERVOPACK or a servomotor with a
cooling fan and do not cover the outlet from the servomotor’s cooling fan.

There is a risk of product failure.
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1 Preface and General Precautions

(e) Wiring Precautions

A DANGER

Do not change any wiring while power is being supplied.

There is a risk of equipment damage or product failure. There is also a risk of fire or electric
shock that causes death or serious injury. Additionally, there is a risk of death or serious injury
due to unexpected machine operation.

Wait for at least 20 minutes (or 100 minutes when using DC power supply input)
after turning OFF the power and then make sure that the CHARGE indicator is not
lit before starting wiring or inspection work. Do not touch the main circuit terminals
while the CHARGE indicator is lit because high voltage may still remain in the SER-
VOPACK even after turning OFF the power.

There is a risk of electric shock that causes death or serious injury.

/\ WARNING

Wiring and inspections must be performed only by qualified engineers.
If work is performed by a worker who is not a qualified engineer, there is a risk of fire or electric
shock that causes death or serious injury.
Check all wiring and power supplies carefully.
Incorrect wiring or incorrect voltage application to the output circuits may cause short-circuit fail-
ures. If this failure occurs, there is a risk of fire that causes death or serious injury. There is also a
risk of equipment and product damage because the holding brake may fail to operate properly.
Always use the specified terminals to connect the SERVOPACK and peripheral
devices. For the power supply in particular, confirm that the connections are made
to the terminals shown below.
200-V power supply input SERVOPACK:

* AC power supply: L1, L2, L3, L1C, L2C terminals on the SERVOPACK

« DC power supply: B1/®, ©2, L1C, L2C terminals on the SERVOPACK
400-V power supply input SERVOPACK:

e AC power supply: L1, L2, L3 terminals on the SERVOPACK

* DC power supply: B1I@, ©2 terminals on the SERVOPACK

e 24-VDC control power supply: 24-V and 0-V terminals (same whether the main

circuit power supply wiring is an AC power supply or a DC power supply)

Refer to "Terminal Symbols and Terminal Names" in this manual for details on
terminals.
If you ignore these precautions, there is a risk of equipment failure or product failure due to fire.
There is also a risk of fire that causes death or serious injury.
If you use a SERVOPACK with the dynamic brake hardware option, connect an
external dynamic brake resistor that is suitable for the machine and equipment
specifications to the specified terminals.
There is a risk of equipment damage due to unintended machine operation during an emergency
stop. There is also a risk of injury or fire that causes death or serious injury.
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1 Preface and General Precautions

/N\ WARNING

Observe the precautions and instructions for wiring and trial operation precisely
as described in "Wiring" and "Holding Brake" in the product manual for your
SERVOPACK.
If a mistake is made in wiring or trial operation, there is a risk of product failure due to incorrect
wiring or incorrect voltage application in the brake circuit. A fire or electric shock may also occur
resulting in death or serious injury. Additionally, there is a risk of death or serious injury due to
unexpected machine operation.
Check the wiring to be sure it has been performed correctly. Connectors and pin
layouts may vary depending on the model. Always confirm the pin layout examples
in the chapter related to pin layouts in the product manual for your model.
If the wiring is not performed correctly, there is a risk of product failure. There is also a risk of
fire or electric shock that causes death or serious injury. Additionally, there is a risk of death or
serious injury due to unexpected machine operation.
Connect wires to main circuit terminals and motor connection terminals securely
with the specified methods and tightening torque. Refer to "Wiring" in this manual
for the specified methods and tightening torque.
Insufficient tightening may cause wires and terminal blocks to generate heat due to poor contact,
possibly resulting in product failure. There is also a risk of fire that causes death or serious injury.
Make sure the cables do not exceed the following lengths:

« 1/0 signal cable: 3 m max.

* Servomotor main circuit cable: 50 m max.

* Encoder cable: 50 m max.

« Control power supply cable for 400-V power supply input SERVOPACK (+24 V

and 0 V): 10 m max.

If a cable is longer than the specified length, there is a risk of equipment damage due to product
malfunction that causes death or serious injury. There is also a risk of electric shock due to a short
circuit or ground fault that causes death or serious injury.
Observe the following precautions when wiring the SERVOPACK’s main circuit
terminals.

¢ Turn ON the power to the SERVOPACK only after all wiring, including the main
circuit terminals, has been completed.
If a connector is used for the main circuit terminals, remove the main circuit
connector from the SERVOPACK before you wire it.
Insert only one wire per insertion hole in the main circuit terminals.
When you insert a wire, make sure that the conductor wire (e.g., whiskers)
does not come into contact with adjacent wires and cause a short-circuit.
If the SERVOPACK power is turned ON with incorrect wiring, there is a risk of fire due to elec-
tric shock or product failure that causes death or serious injury.
Install molded-case circuit breakers and other safety measures to provide protec-
tion against short circuits in external wiring.
There is a risk of fire or electric shock due to product failure that causes death or serious injury.
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/\ WARNING

Configure the external circuit so that the main circuit power to the SERVOPACK is
turned OFF by the magnetic contactor when an alarm occurs.

There is a risk of injury or fire due to internal component failure in the SERVOPACK that causes
death or serious injury.

Install a battery at either the host controller or on the encoder cable.

If you install batteries both at the host controller and on the encoder cable at the same time, you
will create a loop circuit between the batteries, and this may result in a fire from product failure
or damage that causes death or serious injury.

When connecting a battery, connect the polarity correctly.

There is a risk of encoder failure if the battery ruptures and a risk of fire that causes death or seri-
ous injury.

/\ CAUTION

Use shielded twisted-pair cables or shielded multi-core twisted-pair cables for I/O
signal cables and encoder cables.
There is a risk of injury from product malfunction.

NOTICE

Use the cables specified by Yaskawa. If you use any other cables, confirm the
rated current and application environment of your model and use the wiring materi-
als specified by Yaskawa or equivalent materials. Refer to the peripheral selection
manual for your SERVOPACK for Yaskawa-specified cables and wiring materials.
Securely tighten connector screws and lock mechanisms.

Insufficient tightening may result in connectors falling off during operation.

Do not bundle power lines (e.g., the main circuit cable) and low-current lines (e.g.,
the 1/0 signal cables or encoder cables) together or run them through the same
duct. If you do not place power lines and low-current lines in separate ducts, sepa-
rate them by at least 30 cm.

There is a risk that the product may not function correctly due to the effects of noise on low-cur-
rent lines.
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1 Preface and General Precautions

(f) Operation Precautions

/\ WARNING

Before starting operation with a machine connected, configure the settings of the
switches and parameters to match the machine. Always check the settings of the
switches and parameters in the product manual for your SERVOPACK.

If operation is performed without configuring the settings, there is a risk of equipment damage
and death or serious injury due to unexpected machine operation.

Do not significantly change the settings of the parameters.

There is a risk of equipment damage and death or serious injury due to unexpected machine
operation.

Install safety equipment (e.g., limit switches or stoppers) in an appropriate manner
at the ends of the moving parts of the machine to prevent unexpected accidents.
If safety equipment is not installed in an appropriate manner, there is a risk of equipment damage
and death or serious injury due to unexpected machine operation.

For trial operation, securely mount the servomotor and disconnect it from the
machine.

There is a risk of equipment damage and death or serious injury due to unexpected machine
operation.

Forced stops for overtravel is disabled when the Jog, Origin Search, or Easy FFT
utility function is executed. Ensure that appropriate safety measures are in place
around moving parts.

There is a risk of equipment damage and death or serious injury due to unexpected machine
operation.

When an alarm occurs, the servomotor will coast to a stop or stop with the dynamic
brake according to the SERVOPACK option and settings. The coasting distance
will change with the moment of inertia of the load and the external dynamic brake
resistance. Check the coasting distance during trial operation and implement suit-
able safety measures on the machine.

Refer to the product manual for your SERVOPACK for the specifications of SERVO-
PACK options.

There is a risk of equipment damage and death or serious injury due to unexpected machine
operation.

Do not enter the machine’s range of motion during operation.

There is a risk of death or serious injury from entrapment or the machine making contact with
your body due to unexpected equipment or system operation.

Do not touch the moving parts of the servomotor or machine during operation.
There is a risk of death or serious injury from entrapment or the machine making contact with
your body due to unexpected equipment or system operation.
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1 Preface and General Precautions

/\ WARNING

Design the system to ensure safety even when problems, such as broken signal
lines, occur. For example, the SERVOPACK's P-OT (Forward Drive Prohibit Input)
and N-OT (Reverse Drive Prohibit Input) signals are set in the default settings to
operate on the safe side if a signal line breaks. Do not change the polarity of this
type of signal. Refer to "Overtravel Function and Settings" in the product manual
for your SERVOPACK for the P-OT and N-OT signals.
If there is poor contact or a cable break occurs when safety is neglected or the signal polarities are
changed, there is a risk of equipment damage because the SERVOPACK will not stop when the
P-OT and N-OT signals are input. There is also a risk of death or serious injury due to unexpected
machine operation.
When overtravel occurs, the power to the motor is turned OFF and the brake is
released. If you use the servomotor to drive a vertical load, set the servomotor to
enter a zero-clamped state after the servomotor stops. Also, install safety devices
(such as an external brake or counterweight) to prevent the moving parts of the
machine from falling.
There is a risk of equipment damage and death or serious injury due to the moving parts of the
machine falling.
Use the dynamic brake only for emergency stop applications.
If used for any other applications, there is a risk of rapid deterioration of internal components in
the SERVOPACK as well as equipment or product damage. There is also a risk of fire that causes
death or serious injury.
In the following situations, use the SigmaWin+ to back up the settings of the SER-
VOPACK parameters, and then apply the backed up parameter settings after the
SERVOPACK is replaced.

* Before replacement or shipment when shipping a SERVOPACK to Yaskawa for

SERVOPACK or part replacement

* After you complete tuning and trial operation of the machine and facilities
Refer to the SigmaWin+ Operation Manual for saving parameter settings to a file
and applying saved parameter settings.
If you fail to perform these operations, the SERVOPACK may not operate normally after replace-
ment or after trial operation, and there is a risk of equipment damage. There is also a risk of death
or serious injury due to unexpected machine operation.
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NOTICE

Always turn OFF the servo before you turn OFF the power. If you turn OFF the main
circuit power or control power during operation before you turn OFF the servo, the
servomotor stopping method will be executed as follows regardless of the stop-
ping method set in the parameter.

« If you turn OFF the main circuit power during operation without turning OFF
the servo, the servomotor will stop abruptly with the dynamic brake.
If you turn OFF the control power without turning OFF the servo, the stopping
method that is used by the servomotor depends on the model of the SERVO-
PACK. For details, refer to the manual for your SERVOPACK.
If you use a SERVOPACK with the dynamic brake hardware option, the servo-
motor stopping methods will be different from the stopping methods used
without the option or with other hardware options. For details, refer to the man-
ual for your SERVOPACK.
Depending on the usage conditions of the servomotor, there is a risk of equipment damage.

When you adjust the gain during system commissioning, use a measuring instru-
ment to monitor the torque waveform and speed waveform and confirm that there
is no vibration.

If a high gain causes vibration, the servomotor will be damaged quickly.

Do not frequently turn the power ON and OFF. After you have started actual opera-
tion, allow at least one hour between turning the power ON and OFF (for reference
only). Do not use the product in applications that require the power to be turned
ON and OFF frequently.

Frequently turning the power ON and OFF may rapidly deteriorate internal components in the
SERVOPACK or cause the product to fail.

An alarm or warning may occur if communications are performed with the host
controller while the SigmaWin+ or digital operator is operating.

If an alarm or warning occurs, it may interrupt the current process and stop the system.

(g) Maintenance and Inspection Precautions

A DANGER

Do not change any wiring while power is being supplied.

There is a risk of equipment damage or product failure. There is also a risk of fire or electric
shock that causes death or serious injury. Additionally, there is a risk of death or serious injury
due to unexpected machine operation.

Wait for at least 20 minutes (or 100 minutes when using DC power supply input)
after turning OFF the power and then make sure that the CHARGE indicator is not
lit before starting wiring or inspection work. Do not touch the main circuit terminals
while the CHARGE indicator is lit because high voltage may still remain in the SER-
VOPACK even after turning OFF the power.

There is a risk of electric shock that causes death or serious injury.
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1 Preface and General Precautions

/\ WARNING

Wiring and inspections must be performed only by qualified engineers.

If work is performed by a worker who is not a qualified engineer, there is a risk of fire or electric
shock that causes death or serious injury.

When shipping a SERVOPACK to Yaskawa for SERVOPACK or part replacement,
use the SigmaWin+ to back up the settings of the SERVOPACK parameters. Apply
the backed up parameter settings before using the replaced SERVOPACK. Refer to
the SigmaWin+ Operation Manual for saving parameter settings to a file and apply-
ing saved parameter settings.

The parameters of any SERVOPACKSs that are sent to Yaskawa for part replacement are reset to
the factory settings before they are returned to you. If you fail to perform these operations, there
is a risk of equipment damage and death or serious injury due to unexpected machine operation.

NOTICE

Discharge all static electricity from your body before you operate any of the but-
tons or switches inside the front cover of the SERVOPACK.
There is a risk of equipment damage or product failure.

(h) Troubleshooting Precautions

A DANGER

If the safety device (molded-case circuit breaker or fuse) installed in the power line
operates, repair or replace the SERVOPACK, check the wiring, and remove the fac-
tor that caused the safety device to operate. After you confirm that the factor was
removed, supply power to the SERVOPACK.

There is a risk of equipment damage or product failure. There is also a risk of fire or electric
shock that causes death or serious injury. Additionally, there is a risk of death or serious injury
due to unexpected machine operation.

/\ WARNING

The product may suddenly start to operate when the power supply is recovered
after a momentary power interruption. Design the machine to ensure human safety
when operation restarts.

There is a risk of equipment damage and death or serious injury due to unexpected machine
operation.

When an alarm occurs, remove the cause of the alarm and ensure safety. Then
reset the alarm or turn the power OFF and ON again to restart operation.

There is a risk of equipment damage or product failure. There is also a risk of injury, fire, or elec-
tric shock that causes death or serious injury.
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/N\ WARNING

If the Servo ON signal is input to the SERVOPACK and an alarm is reset, the servo-
motor may suddenly restart operation. Make sure to confirm that the servo is OFF
and ensure safety before you reset an alarm.

There is a risk of equipment damage and death or serious injury due to unexpected machine
operation.

Always insert a magnetic contactor in the line between the main circuit power sup-
ply and the main circuit terminals on the SERVOPACK so that the power can be
turned OFF at the main circuit power supply.

There is a risk of fire due to internal component failure in the SERVOPACK that causes death or
serious injury.

If an alarm occurs, turn OFF the main circuit power supply.

There is a risk of fire and death or serious injury due to a regenerative resistor overheating as the
result of regenerative transistor failure.

Install a ground fault detector against overloads and short-circuiting or install a
molded-case circuit breaker combined with a ground fault detector.

If a ground fault occurs, there is a risk of injury, fire, or electric shock due to SERVOPACK fail-
ure that causes death or serious injury.

The holding brake alone on a servomotor will not ensure safety if there is the possi-
bility that an external force (including gravity) may move the current position and
create a hazardous situation when power is interrupted or an error occurs. To
ensure safety, make sure to install an external braking mechanism.

There is a risk of equipment damage and death or serious injury due to unexpected machine
operation.

(i) Disposal Precautions

« Correctly discard the product as stipulated by regional, local, and municipal laws and regula-
tions. Be sure to include these contents in all labelling and warning notifications on the final
product as necessary.
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(j) General Precautions

* Figures provided in this manual are typical examples or conceptual representations. There
may be differences between them and actual wiring, circuits, and products.

* The products shown in illustrations in this manual are sometimes shown with their covers or
protective guards removed to illustrate detail. Always replace all covers and protective guards
before you use the product.

» If you need a new copy of this manual because it has been lost or damaged, contact your near-
est Yaskawa representative or one of the offices listed on the back of this manual.

* This manual is subject to change without notice for product improvements, specifications
changes, and improvements to the manual itself. We will update the manual number of the
manual and issue revisions when changes are made.

* Any and all quality guarantees provided by Yaskawa are null and void if the customer modi-
fies the product in any way. Yaskawa disavows any responsibility for damages or losses that
are caused by modified products.

1.2 Visual Aids

The following aids are used to indicate certain types of information for easier reference.

Indicates precautions or restrictions that must be observed.
Also indicates alarm displays and other precautions that will not result in
Important  machine damage.

Indicates definitions of difficult terms or terms that have not been previously
explained in this manual.
Term

Information Indicates supplemental information to deepen understanding or useful
information.

1.3 Warranty
(1) Details of Warranty
(a) Warranty Period

The warranty period for a product that was purchased (hereinafter called the “delivered
product”) is one year from the time of delivery to the location specified by the customer or
18 months from the time of shipment from the Yaskawa factory, whichever is sooner.

(b) Warranty Scope

Yaskawa shall replace or repair a defective product free of charge if a defect attributable to
Yaskawa occurs during the above warranty period. This warranty does not cover defects
caused by the delivered product reaching the end of its service life and replacement of parts
that require replacement or that have a limited service life.
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This warranty does not cover failures that result from any of the following causes.

3
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Improper handling, abuse, or use in unsuitable conditions or in environments not
described in product catalogs or manuals, or in any separately agreed-upon
specifications

Causes not attributable to the delivered product itself

Modifications or repairs not performed by Yaskawa

Use of the delivered product in a manner in which it was not originally intended
Causes that were not foreseeable with the scientific and technological understanding at
the time of shipment from Yaskawa

Events for which Yaskawa is not responsible, such as natural or human-made disasters

Limitations of Liability

Yaskawa shall in no event be responsible for any damage or loss of opportunity to the
customer that arises due to failure of the delivered product.

Yaskawa shall not be responsible for any programs (including parameter settings) or
the results of program execution of the programs provided by the user or by a third
party for use with programmable Yaskawa products.

The information described in product catalogs or manuals is provided for the purpose
of the customer purchasing the appropriate product for the intended application. The
use thereof does not guarantee that there are no infringements of intellectual property
rights or other proprietary rights of Yaskawa or third parties, nor does it construe a
license.

Yaskawa shall not be responsible for any damage arising from infringements of intel-
lectual property rights or other proprietary rights of third parties as a result of using
the information described in catalogs or manuals.

Suitability for Use

It is the customer’s responsibility to confirm conformity with any standards, codes, or
regulations that apply if the Yaskawa product is used in combination with any other
products.

The customer must confirm that the Yaskawa product is suitable for the systems,
machines, and equipment used by the customer.

Consult with Yaskawa to determine whether use in the following applications is
acceptable. If use in the application is acceptable, use the product with extra allowance
in ratings and specifications, and provide safety measures to minimize hazards in the
event of failure.

— Outdoor use, use involving potential chemical contamination or electrical inter-
ference, or use in conditions or environments not described in product catalogs or
manuals

— Nuclear energy control systems, combustion systems, railroad systems, aviation
systems, vehicle systems, medical equipment, amusement machines, and installa-
tions subject to separate industry or government regulations

— Systems, machines, and equipment that may present a risk to life or property
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— Systems that require a high degree of reliability, such as systems that supply gas,
water, or electricity, or systems that operate continuously 24 hours a day
— Other systems that require a similar high degree of safety

* Never use the product for an application involving serious risk to life or property with-
out first ensuring that the system is designed to secure the required level of safety with
risk warnings and redundancy, and that the Yaskawa product is properly rated and
installed.

* The circuit examples and other application examples described in product catalogs and
manuals are for reference. Check the functionality and safety of the actual devices and
equipment to be used before using the product.

* Read and understand all use prohibitions and precautions, and operate the Yaskawa
product correctly to prevent accidental harm to third parties.

(4) Specifications Change

The names, specifications, appearance, and accessories of products in product catalogs and
manuals may be changed at any time based on improvements and other reasons. The next
editions of the revised catalogs or manuals will be published with updated code numbers.
Consult with your Yaskawa representative to confirm the actual specifications before pur-
chasing a product.
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2 Product Confirmation

When you receive your 2-X-Series SERVOPACK, confirm the following items.

Item

Confirmation Method

Did you receive the correct X-X-Series
SERVOPACK?

Check the model number on the nameplate on
the side of the SERVOPACK. Check all acces-
sories as well.

Is the SERVOPACK damaged in any way?

Check the entire external appearance of the
SERVOPACK for damage that might have
occurred during shipping.

Are there any loose screws?

Use a screwdriver to check for any loose
SCrews.

If you discover any problems with the above items, contact your Yaskawa representative

immediately.

2.1 Nameplate

See “Safety Precautions” before ins
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Do not touch heatsink.

SERVOPACK model —= SERVDPACK MODEL SGDXS-1R6A40A
1PH:2. 4A 3
INPUT 06270- szav

1PH/3PH ACZOO 240V 50/60Hz
1 5A

120 =— Degree of protection
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2-1
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'YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
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2.2 Interpreting Manufacturing Year and Month

The manufacturing year and month are given as part of the serial number.

SN D020 3 H095610004

Manufacturing Year Manufacturing Month
The last two digits of The manufacturing month is given using
the manufacturing year are given.  the codes listed in the following table.
Example: Code |Manufacturing Month
Number |Manufacturing Year 1 January
21 2021 2 February
22 2022 3 March
4 April
5 May
6 June
7 July
8 August
9 September
X October
Y November
z December
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3 Installation
When you install a SERVOPACK, refer to Chapter 3 SERVOPACK Installation in the prod-

uct manual for your SERVOPACK.
The installation conditions are given in the following table.
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Item Specification
Sur-
r0}1nding -5°C to +55°C
Air Tem- (With derating *2, usage is possible between 55°C and 60°C.)
perature
*]
Storage
Tempera- [-20°C to +85°C
ture
Sur-
K)iurndmg 95% relative humidity max. (with no freezing or condensation)
Humidity
Storage o) - ’ . . e
Humidity 95% relative humidity max. (with no freezing or condensation)
Kle:::jo“ When there is continuous vibration: 10 Hz to 55 Hz, acceleration amplitude
5.9 m/s? (0.6G)
. ance
Envi-
ron- |Impact
mental |Resist-  [19.6 m/s?
Condi- |ance
tions Degree SERVOPACK Model
1P20 * SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, -2R8A, -3R8A, -5R5A, -7TR6A,
Degree and -120A
of Pro- + SGDXW-1R6A, -2R8A, -5R5A, and -7R6A
teetionlrp1o  |SGDXS-180A, -200A, -330A, -470A, -550A, -590A, 7804,
-1R9D, -3R5D, -5R4D, -8R4D, -120D, -170D, -210D, -260D,
-280D, and -370D
2
Pollution [+ Must be no corrosive or flammable gases.
Degree [+ Must be no exposure to water, oil, or chemicals.
*  Must be no dust, salts, or metal powder.
Altitude |1000 m max.
*1 (With derating *2, usage is possible between 1000 m and 2000 m.)
]?rt:::u— Do not use the SERVOPACK in the following locations: Locations subject to
tions static electricity noise, strong electromagnetic/magnetic fields, or radioactivity.
*1  Ifyou use a X-XS SERVOPACK together with a X-V-series option module, use them at a sur-

*2

rounding air temperature of 0°C to 55°C and an altitude of 1000 m or less (same as a X-V-ser-
ies SERVOPACK). The applicable range cannot be increased by derating.
Refer to the following section for derating specifications.

EF 31 Derating Specifications on page 29
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3

Installation

Observe the following precautions when you install the SERVOPACK.

Always install a SERVOPACK in a control panel.

28

Installation in a Control Panel

— Design the size of the control panel, the SERVOPACK installation location, and
the cooling method so that the temperature around the SERVOPACK meets the
environmental conditions given on the previous page.

— Ifyou install more than one SERVOPACK together, provide space between any
two adjacent SERVOPACKSs and install a fan above the SERVOPACKSs. Also,
provide space above and below the SERVOPACKs.

Installation Near Sources of Heat

Implement measures to prevent temperature increases caused by radiant or convection
heat from heat sources so that the temperature around the SERVOPACK meets the
environmental conditions.

Installation Near Sources of Vibration

Install a vibration absorber on the installation surface of the SERVOPACK so that the
SERVOPACK will not be subjected to vibration.

Installation in Locations Subject to Corrosive Gas

Implement measures so that corrosive gas does not enter the SERVOPACK. Although
corrosive gas will not immediately affect the SERVOPACK, it may cause the SERVO-
PACK or contact devices to fail in the future.

Other Precautions

— Do not install the SERVOPACK in a location subject to high temperatures, high
humidity, water drops, cutting oil, excessive dust, excessive dirt, excessive iron
powder, corrosive gasses, or radioactivity.

— Do not subject the SERVOPACK to freezing or condensation.



3 Installation

3.1 Derating Specifications

If you use the SERVOPACK at a surrounding air temperature of 55°C to 60°C or at an alti-
tude of 1000 m to 2000 m, you must apply the derating rates given in the following graphs.
(1) X-XS SERVOPACKS for Use with 200-VAC Power
Supplies Input
* SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, and -2R8A
The specifications will depend on the communications references as shown below.
— Communications References Other Than EtherCAT Communications

100 100 100%

64%

Effective torque
Effective torque
Effective torque

5°C 55°C 60°C om 1000m 2000 m 5°C 55°C 60°C
om 1000m 2000 m
Surrounding air

Surrounding air temperature Altitude tempereturs ang aftfude

— EtherCAT Communications References

100% 1009 100%
El 3 80Y El
g g g
5 s s
o ¥ o o
H 2 2 L
g -g g 48%
& g &
i i i
0% 0% 0%
5 55°C 60°C om 1000m 2000 m 5°C 55°C 60°C
om 1000 m 2000 m
Surrounding air temperature Altitude Surrounding air
temperature and altitude

* SGDXS-3R8A, -5R5A, -7TR6A, -120A, -180A, -200A, -330A, -470A, -550A, -590A,
-780A

100% 100 100
80%

Effective torque
Effective torque
Effective torque

09 09 09
-5°C 55°C 60°C Oom 1000 m 2000 m -5°C 55°C 60°C
om 1000 m 2000 m

Surrounding air

Surrounding air temperature Alitude temperature and altitude
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3 Installation

(2)

)

30

Y-XW SERVOPACKSs for Use with 200-VAC Power
Supplies Input

SGDXW-1R6A, -2R8A, -5R5A, and -7R6A

100 1009 1009
3 809 3 80 g
g g g
H e S a9
® 2 S ea%
2 2 s
© B °
g g ]
& 8 g
& £ g

0 09 . ‘
-5°C 55°C 60°C om 1000 m 2000 m -5°C 55°C 60°C
om 1000m 2000 m
Surrounding air temperature Altitude Surrounding air

temperature and altitude
X-XS SERVOPACKS for Use with 400-VAC Power
Supplies Input

SGDXS-1R9D, -3R5D, -5R4D, -8R4D, -120D, -170D, -210D, -260D, -280D, and
-370D

100% 1009 100°
80% 80
® ° ®
g 3 s
s H £ 6a%
° ° °
2 2 2
B B k]
I 2 £
w w w
0 0% 09
-5°C 55°C 60°C om 1000 m 2000 m -5°C 55°C 60°C
om 1000m 2000 m
Surrounding air temperature Altitude Surrounding air temperature and altitude



4 Wiring

4 Wiring
4.1 Wiring Precautions

Before you attempt to perform any wiring, read and understand the following content.
E (e Wiring Precautions on page 13
[J The "Wiring and Connecting SERVOPACKSs" section in your SERVOPACK product manual

4.2 Examples of Standard Connections

The following figure shows an example of the standard connections for the main circuit
power supply and control circuit power supply to the SERVOPACK.

A three-phase, 200-VAC power supply input SERVOPACK with MECHATROLINK-III/-4
communications references and a rotary servomotor are used in this example.
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4 Wiring

Three-phase,
200-VAC
power supply RST

Molded-case
circuit breaker

Noise filter

Magnetic
contactor
J)

SERVOPACK

i —m— SERVOPACK

S0 main circuit wires

Control power supply cable

resistor

Holding brake "2
power supply |
unit

Relay for
opening/closing

1 External —1

regenerative

v
ﬁ”i' ‘
<

External regenerative
resistor cable

Battery unit
[(when using an

absolute encoder)

= E[
£

holding brake

(Wires required for
a servomotor with
a brake)
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| &FEncoder cable

Servomotor main
circuit cable

Rotary servomotor



4 Wiring

4.3 Terminal Symbols and Terminal Names

Use the main circuit connector and terminal block on the SERVOPACK to wire the main
circuit power supply and control circuit power supply to the SERVOPACK.

The layout of the main circuit power supply terminals on the SERVOPACK and detailed
SERVOPACK dimensions depend on the model of the SERVOPACK. For details, refer to
the product manual for your SERVOPACK.

The SERVOPACKSs have five types of main circuit power supply specifications: three-
phase 200-VAC power supply input, single-phase 200-VAC power supply input, 270-VDC
power supply input, three-phase 400-VAC power supply input, and 540-VDC power supply
input.

/\ WARNING

Wire all connections correctly according to the following table.
There is a risk of product failure. A fire or electric shock may also occur resulting in death or seri-
ous injury.

(1) Three-Phase, 200-VAC Power Supply Input

jleqninal Terminal Name Specification

Symbols

L1, L2, and | Main Circuit POWEr |-py o hase, 200 VAC to 240 VAC, -15% to +10%, 50 Hz/60
L3 input terminals for Hz

AC power input

AC power |Single-phase, 200 VAC to 240 VAC, -15% to +10%,
supply 50 Hz/60 Hz

L1C: 270 VDC to 324 VDC, -15% to +10%,

L2C: 0 VDC

or

L2C: 270 VDC to 324 VDC, -15% to +10%,

L1C: 0 VDC

LiCand |Control power sup-
L2C ply terminals DC power

supply

Continued on next page.
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4 Wiring

Continued from previous page.

Terminal
Symbols

Terminal Name

Specification

B1I/®, B2,
and B3

Regenerative resis-

tor terminals

* SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, and -2R8A
If the regenerative capacity is insufficient, connect an exter-

nal regenerative resistor between B1/@ and B2. The external
regenerative resistor is not included. Obtain it separately.

* SGDXS-3R8A, -5R5A, -7TR6A, -120A, -180A, -200A,
-330A and SGDXW-1R6A, -2R8A, -5R5A, -7TR6A
If the regenerative capacity is insufficient, remove the lead or
short bar between B2 and B3 and connect an external regen-
crative resistor between B1/D and B2. The external regener-
ative resistor is not included. Obtain it separately.

* SGDXS-470A, -550A, -590A, and -780A
Connect a regenerative resistor unit between B 1/@® and B2.
Obtain a regenerative resistor unit separately. These models
do not have a B3 terminal.

resistor terminals

@1 and @ DC reactor These terminals are used to connect a DC reactor for power sup-

2 terminals ply harmonic suppression.
None. (Do not connect anything to this terminal.)
Note:

S -
The SGDXS-330A to -780A SERVOPACKs do not have a ©
terminal.

U, V,and [Servomotor These are the 2-XS connection terminals for the servomotor

w terminals main circuit cable (power line).

UA, VA, Servomotor termi-

and WA nals for axis A These are the 2-XW connection terminals for the servomotor

UB, VB, [Servomotor termi- |main circuit cable (power line).

and WB  |nals for axis B
These terminals are provided only on SERVOPACKs that sup-
port the dynamic brake option. These terminals are used to con-
nect an external dynamic brake resistor for a £-XS

Dynamic brake SERVOPACK. Obtain an external dynamic brake resistor
D1 and D2

separately.

Note:
The SGDXS-R70A to -2R8A SERVOPACKSs do not have D1
and D2 terminals.
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Continued on next page.



4 Wiring

Continued from previous page.

;«;n;:z:lasl Terminal Name Specification
DIA and Dynamic brake These terminals are provided only on SERVOPACKSs that sup-
D2A resistor terminals  [port the dynamic brake option. These terminals are used to con-
for axis A nect an external dynamic brake resistor for a £-XW
SERVOPACK. Obtain an external dynamic brake resistor
DIB and Dynamic brake separately.
D2B resistor terminals | Note:

for axis B

The SGDXW-1R6A and -2R8A SERVOPACKs do not have
DI1A, D2A, DIB, and D2B terminals.

D

Ground terminal

This is the ground terminal to prevent electric shock. Always
connect this terminal.

(2) Single-Phase, 2

00-VAC Power Supply Input

Jlerminal Terminal Name Specification
Symbols
Main circuit power| g, 1 o1oce, 200 VAC to 240 VAC, -15% to +10%, 50 Hz/60
L1 and L2 |input terminals for
. Hz
AC power input
AC power |Single-phase, 200 VAC to 240 VAC, -15% to +10%,
supply 50 Hz/60 Hz
LiCand |Control L1C: 270 VDC to 324 VDC, -15% to +10%,
an ontrol power sup- L2C: 0 VDC
L2Cc ply terminals DC power
supply or
L2C: 270 VDC to 324 VDC, -15% to +10%,
LI1C:0VDC
* SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, and -2R8A
If the regenerative capacity is insufficient, connect an exter-
nal regenerative resistor between B1/D and B2. The external
regenerative resistor is not included. Obtain it separately.
B1/D, B2, [Regenerative resis- [« SGDXS-5R5A, -120A0000008 and SGDXW-1R6A, -2R8A,
and B3 tor terminals _5R5A

If the regenerative capacity is insufficient, remove the lead or
short bar between B2 and B3 and connect an external regen-
erative resistor between B1/& and B2. The external regener-
ative resistor is not included. Obtain it separately.

Ol and ©
2

DC reactor
terminals

These terminals are used to connect a DC reactor for power sup-
ply harmonic suppression.

L3 and ©

None. (Do not connect anything to this terminal.)

Continued on next page.
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4 Wiring

Continued from previous page.

LCUiE Terminal Name Specification
Symbols
U, V,and |Servomotor These are the X-XS connection terminals for the servomotor
w terminals main circuit cable (power line).
UA, VA, |Servomotor termi-
and WA nals for axis A These are the X-XW connection terminals for the servomotor
UB, VB, |Servomotor termi- |main circuit cable (power line).
and WB nals for axis B
These terminals are provided only on SERVOPACKs that sup-
port the dynamic brake option. These terminals are used to con-
nect an external dynamic brake resistor for a £-XS
Dynamic brake SERVOPACK. Obtain an external dynamic brake resistor
D1 and D2 . .
resistor terminals  |Separately.
Note:
The SGDXS-R70A to -2R8A SERVOPACKSs do not have D1
and D2 terminals.
DIA and Dynamic brake These terminals are provided only on SERVOPACKs that sup-
D2A resistor terminals  |port the dynamic brake option. These terminals are used to con-
for axis A nect an external dynamic brake resistor for a Z-XW
SERVOPACK. Obtain an external dynamic brake resistor
DIB and Dypamic brgke separately.
D2B resistor terminals  (Note:
for axis B The SGDXW-1R6A and -2R8A SERVOPACKSs do not have
DIA, D2A, D1B, and D2B terminals.
@ Ground terminal This is the.grounc_i terminal to prevent electric shock. Always
connect this terminal.

The following models support a single-phase, 200-VAC power supply input.

* SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, -2R8A, and -5R5A

* SGDXW-1R6A, -2R8A, and -5R5A
If you use a single-phase, 200-VAC power supply input for the SERVOPACK’s main circuit
power supply, set parameter Pn00B to n.oloo (use a three-phase power supply input as a
single-phase power supply input).

Information

36

You do not need to change the setting of Pn00B to n.oloo (use a

three-phase power supply input as a single-phase power supply input)
for a SERVOPACK with a single-phase 200-VAC power supply input
(model numbers: SGDXS-120A0oo0008).



4 Wiring

(3) 270-VDC Power Supply Input

A DANGER

With a DC power supply input, time is required for capacitor discharge after the
main power is turned OFF. Do not touch the main circuit terminals during the
capacitor discharge period after you turn OFF the power because high voltages
may remain in the SERVOPACK. When the CHARGE lamp is no longer lit after the
capacitor discharge time has elapsed, use a multimeter or other instrument to
measure the main circuit DC voltage (between terminal symbols "B1" and “@2“),
and confirm that the voltage is 50 VDC or less.

Refer to the following chapter for details on the capacitor discharge time.

IZ 9 Capacitor Discharge Time on page 104

If you ignore these precautions, there is a risk of electric shock that causes death or serious injury.

/\ WARNING

When you input the main circuit power supply for the SERVOPACK with aDC
power supply, refer to "AC Power Supply Input/DC Power Supply Input Setting" in
the product manual for your SERVOPACK, and make sure to set Pn001 to n.o1oo
(DC power supply input) before you connect the main circuit power supply.

If you supply DC power without setting this parameter, the SERVOPACK's internal components
may be damaged due to overheating and cause a product failure. There is also a risk of fire that
causes death or serious injury.

The servomotor returns regenerative energy to the power supply. If you use a SER-
VOPACK with a DC power supply input, regenerative energy is not processed.
Process the regenerative energy at the power supply.

If you use a DC power supply input with any of the following SERVOPACKSs, exter-
nally connect an inrush current limiting circuit and use the power ON and OFF
sequences recommended by Yaskawa: SGDXS-330A, -470A, -550A, -590A, -780A,
-oooD. For information on the power ON and OFF sequences, refer to the product
manual for your SERVOPACK.

There is a risk of equipment damage or product failure. There is also a risk of fire that causes
death or serious injury.
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Terminal Terminal Specification
Symbols Name
AC power |Single-phase, 200 VAC to 240 VAC, -15% to +10%,
supply 50 Hz/60 Hz
Control power L1C: 270 VDC to 324 VDC, -15% to +10%,
L1C and L2C |supply L2C: 0 VDC
terminals DC power or
supply
L2C: 270 VDC to 324 VDC, -15% to +10%,
L1C: 0 VDC

B1/®D

2

Main circuit
power supply
input terminals
for DC power
supply input

270 VDC to 324 VDC, -15% to +10%

0VDC

L1, L2, L3,
B2,B3,0)1,

and ©

None. (Do not connect anything to this terminal.)

Note:
* SGDXS-470A to -780A do not have a B3 terminal.

+ SGDXS-330A to -780A do not have a © terminal.

nals for axis B

U. V. and W Servomotor These are the 2-XS connection terminals for the servomotor main
T terminals circuit cable (power line).
UA. VA. and Servomotor
W, A’ ’ terminals
for axis A These are the X-XW connection terminals for the servomotor
Servomotor main circuit cable (power line).
&}]33’ VB, and terminals
for axis B
These terminals are provided only on SERVOPACKSs that support
the dynamic brake option. These terminals are used to connect an
Dynamic brake external dynamic brake resistor for a £-XS SERVOPACK. Obtain
Dland D2 |resistor an external dynamic brake resistor separately.
terminals Note:
The SGDXS-R70A to -2R8A SERVOPACKSs do not have D1 and
D2 terminals.
DI1A and Dynamic brake [These terminals are provided only on SERVOPACKSs that support
D2A resistor termi- [the dynamic brake option. These terminals are used to connect an
nals for axis A [external dynamic brake resistor for a 2-XW SERVOPACK.
Obtain an external dynamic brake resistor separately.
DIBand  |Dynamicbrake |\,
resistor termi-
D2B The SGDXW-1R6A and -2R8A SERVOPACKSs do not have

DIA, D2A, D1B, and D2B terminals.
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Continued on next page.
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Continued from previous page.

Terminal Terminal Specification
Symbols Name P
@ Ground This is the ground terminal to prevent electric shock. Always con-
terminal nect this terminal.

(4) Three-Phase, 400-VAC Power Supply Input

Jlerminal Terminal Name Specification
Symbols
L1, 1.2, and| V0 CIrCUit POWET | by o ase, 400 VAC to 480 VAC, ~15% to +10%, 50 Hz/60
input terminals for
L3 . Hz
AC power input
24v,0v |Control powersup-ly ) yiye sy,
ply terminals
* SGDXS-1R9D, -3R5D, -5R4D, -8R4D, -120D, and -170D
If the regenerative capacity is insufficient, remove the lead or
short bar between B2 and B3 and connect an external regen-
@ X . erative resistor between Bl/@ and B2. The external regener-
BI/D, B2, Regener_anve resis- ative resistor is not included. Obtain it separately.
and B3 tor terminals

SGDXS-210D, -260D, -280D, and -370D

Connect a regenerative resistor unit between B1/@ and B2.
Obtain a regenerative resistor unit separately. These models
do not have a B3 terminal.

©1 and ©|DC reactor These terminals are used to connect a DC reactor for power sup-
2 terminals ply harmonic suppression.

U, V,and |Servomotor The connection terminals for the servomotor main circuit cable
w terminals (power line).

S

Ground terminal

This is the ground terminal to prevent electric shock. Always
connect this terminal.

39



4 Wiring

(5) 540-VDC Power Supply Input
A DANGER

With a DC power supply input, time is required for capacitor discharge after the
main power is turned OFF. Do not touch the main circuit terminals during the
capacitor discharge period after you turn OFF the power because high voltages
may remain in the SERVOPACK. When the CHARGE lamp is no longer lit after the
capacitor discharge time has elapsed, use a multimeter or other instrument to
measure the main circuit DC voltage (between terminal symbols "B1" and "92"),
and confirm that the voltage is 50 VDC or less.

Refer to the following chapter for details on the capacitor discharge time.

IZ 9 Capacitor Discharge Time on page 104

If you ignore these precautions, there is a risk of electric shock that causes death or serious injury.

/\ WARNING

When you input the main circuit power supply for the SERVOPACK with a DC
power supply, refer to "AC Power Supply Input/DC Power Supply Input Setting" in
the product manual for your SERVOPACK, and make sure to set Pn001 to n.o1oo
(DC power supply input) before you connect the main circuit power supply.

If you supply DC power without setting this parameter, the SERVOPACK's internal components
may be damaged due to overheating and cause a product failure. There is also a risk of fire that
causes death or serious injury.

The servomotor returns regenerative energy to the power supply. If you use a SER-
VOPACK with a DC power supply input, regenerative energy is not processed.
Process the regenerative energy at the power supply.

If you use a DC power input with any of the following SERVOPACKSs, externally
connect an inrush current limiting circuit and use the power ON and OFF sequen-
ces recommended by Yaskawa: SGDXS-oooD. For information on the power ON
and OFF sequences, refer to the product manual for your SERVOPACK.

There is a risk of equipment damage or product failure. There is also a risk of fire that causes
death or serious injury.

Terminal Terminal Specification
Symbols Name P
Control power
24V,0V supply 24 VDC, £15%
terminals
B1/D Main circuit {513 VDC to 679 VDC, -15% to +10%
power supply
input terminals
© for DC power 0VDC
supply input

Continued on next page.
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Continued from previous page.

Terminal Terminal Specification
Symbols Name P
None. (Do not connect anything to this terminal.)
L1,L2,L3,
B2,B3,01 Note: ,
SGDXS-210D to 370D do not have a B3 terminal.
Servomotor The connection terminals for the servomotor main circuit cable
U, V,and W N .
terminals (power line).
@ Ground This is the ground terminal to prevent electric shock. Always con-
terminal nect this terminal.

4.4 Molded-Case Circuit Breakers and Fuses
(1) Using an AC Power Supply

Use a molded-case circuit breaker and fuse to protect the power supply line. They protect
the power line by shutting OFF the circuit when overcurrent is detected. Select these devi-
ces based on the information in the following tables.

Note:

The following tables also provide the net values of the current capacity and inrush current. Select a

fuse and a molded-case circuit breaker that meet the following conditions.

* Main circuit and control circuit: No breaking at three times the current value given in the table
for 5 s.

* Inrush current: No breaking at the current value given in the table for 20 ms.

M



4 Wiring

(a) SERVOPACKS for Use with 200-VAC Power Supplies
€ X-XS SERVOPACKs

Maxi- :ower Curre[lt Inrush Current | Rated Voltage
D cupply Capacity
Main | Appli- | SERVO- | >@Pac-
Circuit| cable | PACK |ityper| . . | Con- | Con-
SER- | Main | 4o | Main | trol
Power | Motor | Model VOPA.- | Circuit Circuit| P Fuse | MCCB
Supply | Capac- | SGDXS- = A ower |Circuit| Power v v
ity ck |[ r*'[“s] Supply | [A0-p] |Supply
(kW] [kY]A] [Arms] [A0-p]
0.05 R70A 0.2 0.4
0.1 R90A 0.3 0.8 .
0.2 1R6A 0.5 13
0.4 2R8A 1.0 2.5 02
0.5 3R8A 1.3 3.0 ’
0.75 5R5A 1.6 4.1
Three- | 1,0 7R6A 23 5.7 )
pggf)e’ 1.5 120A 32 73 34 250 | 240
VAC 2.0 180A 4.0 10 025
3.0 200A 5.9 15 '
5.0 330A 7.5 25
6.0 470A 10.7 29 0.3 68
7.5 550A 14.6 37
11 590A 21.7 54 04 14
15 780A 29.6 73 ’
0.05 R70A 0.2 0.8
0.1 R90A 0.3 1.6 .
Single- | 02 1R6A 0.6 24
pggze, 0.4 2R8A 1.2 5.0 02 34 250 | 240
vaC |075 5R5A 1.9 8.7
120A 34
1.5 ooo 4.0 16
0008

*1  This is the net value at the rated load.
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& =-XW SERVOPACKs

m?:; Power galg;i;; Inrush Current| Rated Voltage
. Supply
Appli-
Main | cable | SERVO- (_:tapa"' c c
ircuit| Motor | PACK | 'YPer| on- on-
Cirouit| oo SER- | Main | o1 | Main | trol
Power | Capac-| Model Circuit Lo Fuse | MCCB
Supply| ity |sGDxw- VOPA- Power | Circuit| Power
(each CK [AI‘*I‘;’IS] Supply [A0-p] Supply v (\%
axis) [k}kIIA] [Arms] [A0-p]
[kW]
Three- 0.2 1R6A 1.0 2.5
phase, 0.4 2R8A 1.9 4.7
200 0.75 SR5A 32 7.8
VAC
1.0 TR6A 45 11 0.25 34 34 250 240
Single- 0.2 1R6A 1.3 5.5
ngi;" 04 | 2r8A | 24 11
vAC | 075 | 5R5A*2| 27 12

*1  This is the net value at the rated load.
*2  If you use the SGDXW-5R5A with a single-phase 200-VAC power supply input, derate the
load ratio to 65%. An example is given below.
If the load ratio of the first axis is 90%, use a load ratio of 40% for the second axis so that
average load ratio for both axes is 65%. ((90% + 40%)/2 = 65%)
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(b) SERVOPACKS for Use with 400-VAC Power Supplies

Maxi- Roscy e Inrush Current | Rated Voltage
G (S:upply Capacity
Main | Appli- | SERVO- | ~@Pac-
Circuit | cable | PACK |'YPer| . | Con- | | Con-
Power | Motor | Model VOPI;- Circuit Ptrol c“_"a'“, Ptrol Fuse | MCCB
Supply | Capac- | SGDXs- A ower | Circuit| Power v ™
ity ck |L f*';ﬂsl Supply | [A0-p] | Supply
[kW] [kYIA] [A] [A0-p]
0.5 1R9D 1.1 1.4 19 -
1.0 3R5D 23 29 1.2 19 -
1.5 SR4D 35 43 19 -
Three- 2.0 8R4D 4.5 5.8 38 -
phase, 3.0 120D 7.1 8.6 1.6 38 B
600 480
400 5.0 170D 11.7 14.5 38 -
VAC 6.0 210D 12.4 17.4 34 -
7.5 260D 14.4 21.7 z 34 -
11 280D 219 31.8 ’ 68 -
15 370D 30.6 43.4 68 -

*1  This is the net value at the rated load.
(2) Using a DC Power Supply

This section gives the power supply specifications for using a DC power supply input. Use
the fuses given in the following tables to protect the power supply line and SERVOPACK.
They protect the power line by shutting OFF the circuit when overcurrent is detected.

The SGDXS-oooD does not require an external fuse because the built-in fuse functions on
DC power input. However, if an external fuse is required for some reason, such as to con-
form to safety standards, use an external fuse that meets those requirements.

Note:

The following tables also provide the net values of the current capacity and inrush current. Select

parts that meet the following conditions.

* Main circuit and control circuit: No breaking at three times the current value given in the table
for5s.

« Inrush current: No breaking at the current value given in the table for 20 ms.
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Wiring

(a) SERVOPACKS for Use with 270-VDC Power Supplies
@ X-XS SERVOPACKs

:::::; g;:;z?t; Inrush Current External Fuse
Main | SERVO- | Capac-
Circuit| PACK | ity per | main c°“|' - C°’:' Cur- | Volt-
Power | Model | SER- | circuit Ptro c:_aln.t Ptro Model rent age
Supply | SGDXS- | VOPA- | pa 1 g | FOwer Clrauiit) Bower | Num- | paging | Rating
CK 5 Supply | [A0-p] |Supply| ber *2 - d
Arms] [A0-p] [Al | [vde]
[KVA] */ [ P,
R70A | 02 05 3.5UR-
R90A 0.3 1.0 GJ17/ 16
16UL
1R6A 0.5 1.5 0.2 29
3,5UR-
2R8A 1.0 3.0 GI17/ 20
20UL
3R8A 1.3 38
SR5A 1.6 4.9
7TR6A 23 6.9 3,5UR-
1204 0.2 GI7/ | 40
40UL
120A 32 11 34
270 | ooo 34 400
vDC 0008
180A 4.0 14 3,5UR-
0.25 GI17/ 63
200A 5.9 20 63UL
3,5UR-
330A 7.5 34 GJ17/ 100
68 *3
100UL
0.3 (Exter-
470A 10.7 36 nal 5 Q) 3,5UR-
GJ23/ 160
550A 14.6 48 160UL
590A 21.7 68 114 *3 3,5UR-
o 0.4 (Exter- GJ23/ 200
780A 29.6 92 nal 3 Q) 200UL

*1  This is the net value at the rated load.
*2  These fuses are manufactured by Mersen Japan.
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4 Wiring

*3  Ifyou use a DC power supply input with any of the following SERVOPACKSs, externally
connect an inrush current limiting circuit and use the power ON and OFF sequences recom-
mended by Yaskawa: SGDXS-330A, -470A, -550A, -590A, and -780A.
There is a risk of equipment damage.
For information on the power ON and OFF sequences, refer to the product manual for your
SERVOPACK.

€ *-XW SERVOPACKs

g:;:;; gau;z?t; Inrush Current External Fuse
Main | SERVO- | Capac- Con co
Circuit| PACK | ity per | main - ) n- Cur- | Volt-
Power | Model | SER- | Gircuit PtroI cl\_llaln_t F,trol Inodel R age
Supply | SGDXW-| VOPA- | 1 oo | L OWST | LIrGUIL L OWST | UM~ | Rating | Rating
CK Supply | [A0-p] |Supply| ber *2
T A [A] | [Vdc]
[KVA] */ [Arms] [A0-p]
1R6A 1 3.0 3,5UR-
GJ17/ 40
G il I L OV B O 0 400
VDC | 5RSA 3.2 9.7 ’ 3,5UR-
GJ17/ 63
TR6A 4.5 14 63UL

*1  This is the net value at the rated load.
*2  These Fuses are manufactured by Mersen Japan.

DC power supply
(converter)

Note:

SERVOPACK

If you connect more than one SERVOPACK to the same DC power supply, connect fuses for each
SERVOPACK.
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4 Wiring

(b) SERVOPACKS for Use with 540-VDC Power Supplies

“Q If you use DC power input, externally connect an inrush current limiting cir-
cuit and use the power ON and OFF sequences recommended by Yaskawa.
Important  For details, refer to "4. Wiring and Connecting SERVOPACKs" in your SER-
VOPACK product manual.
Power Current Capacity Inrush Current
Main Suppl
cireult [SERVOPACK! oty | wain Control | - yygjq | Control
Power scpxs- | P SER- | Circuit Supply Circuit Supply
Supply VOPACK [Arms] *I [A0-p] *2
[KVA] */ [A] [A0-p]
1R9D 1.1 2 19 -
3R5D 23 3 12 3629 -
SR4D 35 5.5 -
8R4D 4.5 6.8 -
540 120D 7.1 11 1.6 (1835 ) -
VDC 170D 11.7 18 -
210D 12.4 19.6 34 -
260D 14.4 26.2 T (20 Q *3) -
280D 21.9 38.3 68 -
370D 30.6 47.6 (10 Q *3) -

*1  This is the net value at the rated load.
*2  This is the value when the listed value of the external inrush current limiting resistor is used.
*3  This is the value of the external inrush current limiting resistor.

4.5 Wire Sizes and Tightening Torques
(1) SERVOPACK Main Circuit Wires

This section describes the main circuit wires for SERVOPACKs.

“Q These specifications are based on IEC/EN 61800-5-1, UL 61800-5-1, and
CSA C22.2 No. 274.
Important 1. To comply with UL standards, use UL-compliant wires.

2. Use copper conductors with a rated temperature of 75°C or higher.
3. Use wires with a rated withstand voltage of 300 V or higher.
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4 Wiring

/\ CAUTION

If there are separate safety regulations for equipment with a high-current protective
grounding conductor, select the wire according to the minimum size for the protec-
tive grounding conductor specified in those regulations.

Note:

To use 600-V-grade heat-resistant polyvinyl chloride-insulated wire (HIV), use the following table

as reference for the applicable wires.

* The specified wire sizes are for three bundled leads when the rated current is applied with a sur-
rounding air temperature of 40°C.

« Select the wires according to the surrounding air temperature.

If you use a SERVOPACK that supports a dynamic brake option and connect an external

dynamic brake resistor, refer to the following section.

IE (2) Dynamic Brake Resistor Terminals on page 62

(a) £-XS SERVOPACKS for Use with Three-Phase, 200-VAC Power
Supplies

SERVOS Tightening
PACK Terminal Wire Size Screw Size Torque
Model Symbols [N-m]

SGDXS-

L1,L2,and L3 AWGI6 (1.25 mm?) - -
U, V,and W */ AWG16 (1.25 mm?) - -
2 — —
R70A L1C and L2C AWGI6 (1.25 mm?)
B1/@® and B2 AWG16 (1.25 mm?) - -
2
@ AWGI14 (2.0 mm?2) or M4 121014
larger
L1,L2,and L3 AWG16 (1.25 mm?) - -
U, V,and W */ AWGI6 (1.25 mm?2) - -
2 - -
RO0A L1Cand L2C AWGI6 (1.25 mm?2)
B1/® and B2 AWG16 (1.25 mm?) - _
2
@ AWG14 (2.0 mm?2) or M4 1210 1.4
larger

Continued on next page.
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4 Wiring

Continued from previous page.

SERVO Tightening
PACK jIemninal Wire Size Screw Size Torque
Model Symbols N-

SGDXS- (N'm]

L1,L2,and L3 AWGI16 (1.25 mm2) - -
U, V,and W */ AWGI16 (1.25 mm?) - -
2 —_ _
IR6A L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?2)
B1/® and B2 AWGI16 (1.25 mm2) - _
2
@ AWGI14 (2.0 mm2) or M4 1210 1.4
larger
L1,L2,and L3 AWG16 (1.25 mm?) - -
U, V,and W */ AWGI16 (1.25 mm?2) - -
2 — —
JRSA L1C and L2C AWGL16 (1.25 mm?)
B1/@® and B2 AWG16 (1.25 mm?) - -
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or M4 1210 1.4
larger
L1,L2,and L3 AWGI16 (1.25 mm?2) - -
U, V,and W */ AWGI16 (1.25 mm2) - -
2 — —
IRSA L1C and L2C AWGL16 (1.25 mm?)
B1/® and B2 AWG16 (1.25 mm?) - -
2
@ AWG14 (2.0 mm?2) or M4 121014
larger
L1,L2,and L3 AWGI16 (1.25 mm?) - -
U, V,and W */ AWGI6 (1.25 mm?2) - -
2 _ —_
SRSA LIC and L2C AWGI16 (1.25 mm2)
B1/® and B2 AWGI16 (1.25 mm2) - _
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or Md 121014
larger
L1,L2,and L3 AWGI6 (1.25 mm?2) - -
U, V,and W */ AWGI16 (1.25 mm?) - -
2 _ —_
TR6A L1C and L2C AWGI6 (1.25 mm?2)
B1/@® and B2 AWGI16 (1.25 mm2) - _
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or M4 1210 1.4
larger

Continued on next page.
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4 Wiring

Continued from previous page.

SIE:(\:Ilg Terminal Tightening
Model Symbols Wire Size Screw Size Torque
SGDXS- IN'm]
L1,L2,and L3 AWG14 (2.0 mm2) - -
U, V,and W *I AWGI14 (2.0 mm?2) - -
120A LIC and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
B1/D and B2 AWGI6 (1.25 mm2) - _
@ AWGl4I$é(;rmm2) or M4 1210 14
L1,L2,and L3 AWG14 (2.0 mm2) M4 10t01.2
U, V,and W * AWGI0 (5.5 mm2) M4 1.0to 1.2
180A L1C and L2C AWGI16 (1.25 mm?) M4 1.0to 1.2
B1/® and B2 AWG16 (1.25 mm?) M4 1.0t0 1.2
@) AWGMlgézrmmz) or M4 12t0 1.4
L1,L2,and L3 AWGI2 (3.5 mm2) M4 1.0to 1.2
U, V,and W */ AWGI0 (5.5 mm2) M4 1.0t0 1.2
200A L1C and L2C AWGI6 (1.25 mm2) M4 1.0t0 1.2
B1/D and B2 AWGI16 (1.25 mm?) M4 10t01.2
) AWGI 4l§fé2;“'“2) or M4 1210 1.4
L1,L2,and L3 AWGS (8.0 mm2) M4 1.0t0 1.2
U, V,and W */ AWGS (8.0 mm?2) M4 1.0to 1.2
130 L1C and L2C AWGI16 (1.25 mm2) M4 1.0t0 1.2
B1/®, B2 AWG14 (2.0 mm2) M4 1.0t0 1.2
) AWG]“l;fégrmmz) or M4 1210 1.4
L1,L2,and L3 AWGS (8.0 mm2) M5 221024
U, V,and W */ AWGG6 (14 mm2) M5 221024
4T0A LIC and L2C AWG16 (1.25 mm?) M5 221024
B1/®, B2 AWG14 (2.0 mm2) M5 22t02.4
@ AWG14I§fé(;rmm3) or M5 221024

Continued on next page.
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Continued from previous page.

SIEE(\:,l?- Terminal Tightening
Model Symbols Wire Size Screw Size Torque
SGDXS- IN'm]
L1,L2,and L3 AWGS (8.0 mm?) M5 221024
U, V,and W */ AWG4 (22 mm?2) M5 22t024
Ss0A L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?) M5 221024
B/, B2 AWGI10 (5.5 mm2) M5 22024
) AWGMl;f;rmmz) or M5 221024
L1,L2,and L3 AWGH4 (22 mm?) M6 2.7t03.0
U, V, and W */ AWGH4 (22 mm2) M6 27103.0
S90A L1C and L2C AWGI16 (1.25 mm2) M6 27103.0
B1/D, B2 AWG10 (5.5 mm2) M6 2.7103.0
) AWGMl;f;rmmz) or M6 27103.0
L1,L2,and L3 AWG3 (30 mm2) M6 2.7103.0
U, V, and W */ AWG3 (30 mm2) M6 2.7t03.0
R0A L1C and L2C AWGI16 (1.25 mm2) M6 2.7t03.0
B/, B2 AWGS (8.0 mm2) M6 2.7t03.0
@ AWGMl;fégrmmz) or M6 27103.0

*1  If you do not use the recommended servomotor main circuit cable, use this table to select
wires.
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4 Wiring

(b) X-XS SERVOPACKS for Use with Single-Phase, 200-VAC Power
Supplies

EERVCE Tightening
RACK Jlemminal Wire Size Screw Size Torque
Model Symbols [N-m]

SGDXS-

Lland L2 AWG16 (1.25 mm?) - -
U, V,and W */ AWGI6 (1.25 mm?2) - -
2 - —
RT0A L1C and L2C AWGI6 (1.25 mm?2)
B1/® and B2 AWGI6 (1.25 mm2) - _
2
@ AWG14 (2.0 mm?2) or M4 1210 1.4
larger
L1and L2 AWG16 (1.25 mm?) - -
U, V,and W */ AWGI6 (1.25 mm?2) - -
2 - —
RO0A LIC and L2C AWGI6 (1.25 mm2)
B1/@® and B2 AWG16 (1.25 mm?) - _
2
@ AWG14 (2.0 mm?) or M4 121014
larger
L1and L2 AWGI6 (1.25 mm?) - -
U, V,and W */ AWGI6 (1.25 mm?) - -
2 - _
IR6A L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?)
B1/@® and B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or M4 1210 14
larger
L1and L2 AWGI6 (1.25 mm?) - -
U, V,and W */ AWG16 (1.25 mm?) - -
2 _ _
JRSA L1Cand L2C AWG16 (1.25 mm?)
B1/@® and B2 AWGI16 (1.25 mm2) _ _
2
@ AWG14 (2.0 mm?2) or M4 1210 1.4
larger
Lland L2 AWGI14 (2.0 mm?) - -
U, V,and W */ AWG16 (1.25 mm?) - -
2 - —
SRSA L1C and L2C AWGI6 (1.25 mm?2)
B1/@ and B2 AWG16 (1.25 mm?) _ _
2
@ AWG14 (2.0 mm?2) or Mé 1210 1.4
larger

Continued on next page.

52



4 Wiring

Continued from previous page.

SERVO-

larger

. Tightening
PACK Terminal Wire Size Screw Size Torque
Model Symbols N-m
SGDXS- (N-m]
L1 and L2 AWGI14 (2.0 mm?2) - -
U, V,and W */ AWGI14 (2.0 mm?2) - -
]ngog L1Cand L2C AWGI6 (1.25 mm2) - -
0008 B1®/ and B2 AWG16 (1.25 mm?) — _
2
@ AWGI14 (2.0 mm2) or M4 126014

*1  If you do not use the recom
wires.

(c) X-XS SERVOPACKS for Use with 270-VDC Power Supplies Input

mended servomotor main circuit cable, use this table to select

SERVO-

larger

. Tightenin
;ﬁgg Tem;':;' Sym- Wire Size Screw Size 'El"orque ?
SGDXS- IN'm]

U, V,and W *2 AWGI16 (1.25 mm?) - -

L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -

R70A | B1/D and ©2 AWG16 (1.25 mm?) - -
) AWGMl;fégrmmz) or M4 1210 1.4

U, V, and W *2 AWG16 (1.25 mm?) - -

L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -

RI0A | B1/D and ©2 AWGI6 (1.25 mm?) - -
@) AWGMI;;&“’““Z) or M4 12t0 1.4

U, V,and W *2 AWGI6 (1.25 mm2) - -

L1Cand L2C AWG16 (1.25 mm?2) - -

IR6A | B1/D and ©2 AWGI6 (1.25 mm?) - -
@ AWGI14 (2.0 mm2) or M4 121014

Continued on next page.
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Continued from previous page.

SERVOS Tightening
PACK | Terminal Sym- . . .
Model bols */ Wire Size Screw Size T:lr-que
SGDXS- N'm]
U, V,and W *2 AWG16 (1.25 mm?) - -
L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
2R8A | B1/Dand ©2 AWG16 (1.25 mm?) - -
2
@ AWG14 (2.0 mm?) or M4 121014
larger
U, V,and W *2 AWGI6 (1.25 mm?2) - -
LICand L2C AWGI6 (1.25 mm?) - -
3R8A | B1/MDand ©2 AWG16 (1.25 mm?) - -
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or M4 121014
larger
U, V,and W *2 AWG16 (1.25 mm2) - -
L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
SR5A | B/ and ©2 AWGI16 (1.25 mm?) - _
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or M4 1210 1.4
larger
U, V,and W *2 AWGI6 (1.25 mm?2) - -
L1C and L2C AWGI6 (1.25 mm?2) - -
TR6A | B1/D and ©2 AWG16 (1.25 mm?) - -
2
@ AWG14 (2.0 mm?2) or M4 121014
larger
U, V,and W *2 AWGI14 (2.0 mm?) - -
120A, L1C and L2C AWGI6 (1.25 mm?) - -
120A
oo B1/® and ©2 AWG14 (2.0 mm?) - _
2
0008 @ AWGI4 (2.0 mm?2) or M4 1210 1.4
larger
U, V,and W *2 AWGIO0 (5.5 mm?2) M4 1.0to 1.2
L1C and L2C AWGI6 (1.25 mm?2) M4 1.0to 1.2
180A | B1/D and O2 AWGI0 (5.5 mm?) M4 1.0t012
2
@ AWG14 (2.0 mm?2) or M4 121014
larger

Continued on next page.
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Continued from previous page.

SERVO-

larger

. Tightenin
:n'zgg Tern;lonlzl Sym- Wire Size Screw Size 'EI"orque ’
SGDXS- IN-m]
U, V,and W *2 AWGI0 (5.5 mm?2) M4 1.0to 1.2
LIC and L2C AWG16 (1.25 mm2) M4 1.0to 1.2
200A | B/ and 2 AWGI0 (5.5 mm?) M4 1.0t0 1.2
@) AWGMI;%(;‘“‘“Z) or M4 12t0 1.4
U, V,and W *2 AWGS (8.0 mm?) M4 1.0t0 1.2
LIC and L2C AWGI16 (1.25 mm?) M4 1.0t0 1.2
330A B1/®D and ©2 AWGS (8.0 mm2) M4 1.0t012
@) AWGMl;fégrmmz) or M4 1210 1.4
U, V, and W *2 AWGG (14 mm2) M5 221024
LIC and L2C AWG16 (1.25 mm?) M5 221024
470A B1/®D and ©2 AWGS (8.0 mm2) M5 221024
) AWGMl;f;rmmz) or M5 221024
U, V, and W *2 AWG4 (22 mm?) M5 221024
LIC and L2C AWG16 (1.25 mm?) M5 221024
550A B1/®D and ©2 AWG6 (14 mm2) M5 221024
@) AWGMlg;rmmz’ or M5 221024
U, V, and W *2 AWG4 (22 mm?) M6 27103.0
LIC and L2C AWGI16 (1.25 mm?) M6 27103.0
590A B1/® and ©2 AWG3 (30 mm2) M6 2.7103.0
) AWGMlﬁégrmmz) or M6 27103.0
U, V,and W *2 AWG3 (30 mm?) M6 2.7103.0
LIC and L2C AWG16 (1.25 mm?) M6 2.7103.0
780A B1/®D and ©2 AWG3 (30 mm2) M6 2.7103.0
@ AWGI14 (2.0 mm2) or M6 27 103.0

*1 Do not wire the following terminals: L1, L2, L3, B2, B3, @ 1, and @ terminals.
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4 Wiring

*2  If you do not use the recommended servomotor main circuit cable, use this table to select

wires.

(d) X-XW SERVOPACKS for Use with Three-Phase, 200-VAC Power

Supplies
SERVO- . .
. Tightening
PACK jleuminal Wire Size Screw Size Torque
Model Symbols -
SGDXW- [N-m]
L1,L2,and L3 AWG16 (1.25 mm?) - -
UA, VA, WA, UB, >
VB, and WB */ AWG16 (1.25 mm?) - -
1R6A LIC and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
B1/@ and B2 AWGI6 (1.25 mm2) _ _
2
@ AWGI4 (2.0 mm?2) or M4 1210 1.4
larger
L1,L2,and L3 AWGI14 (2.0 mm?) - -
UA, VA, WA, UB
> ’ > 2 2 — —
VB, and WB *I AWGI6 (1.25 mm?2)
2R8A LIC and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
B1/@® and B2 AWGI6 (1.25 mm2) _ _
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or M4 120 14
larger
L1,L2,and L3 AWGI14 (2.0 mm?) - -
UA, VA, WA, UB, >
VB, and WB */ AWG16 (1.25 mm2) - -
5SR5A LiCand L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
B1/® and B2 AWG14 (2.0 mm?) - _
2
@ AWGI14 (2.0 mm2) or M4 121014
larger
L1,L2,and L3 AWG14 (2.0 mm?) - -
UA, VA, WA, UB, > _ _
VB, and WB */ AWGI16 (1.25 mm?)
TROA LIC and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
B1/® and B2 AWG14 (2.0 mm?) - -
2
@ AWGI4 (2.0 mm?2) or M4 120 14
larger

*1  Ifyou do not use the recommended servomotor main circuit cable, use this table to select

wires.
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4 Wiring

(e) X-XW SERVOPACKS for Use with Single-Phase, 200-VAC Power

Supplies
SERVO- : .
. Tightening
PACK lerminal Wire Size Screw Size Torque
Model Symbols IN-m]
SGDXW-
L1and L2 AWG16 (1.25 mm?2) - -
UA, VA, WA, UB
, VA, WA, UB, > _ _
VB, and WB *I AWGL16 (1.25 mm?)
1R6A L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
B1/@ and B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
2
@ AWG14 (2.0 mm?) or M4 121014
larger
L1and L2 AWGI14 (2.0 mm?2) - -
UA, VA, WA, UB, o _ _
VB, and WB 1 AWG16 (1.25 mm2)
2R8A L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
B1/® and B2 AWG16 (1.25 mm2) - -
2
@ AWG14 (2.0 mm?2) or M4 121014
larger
L1and L2 AWG14 (2.0 mm?2) - -
UA, VA, WA, UB, >
VB, and WB *1 AWG16 (1.25 mm2) - -
5R5A L1C and L2C AWGI16 (1.25 mm?) - -
B1/@ and B2 AWG14 (2.0 mm?) - _
2
@ AWG14 (2.0 mm2) or M4 121014
larger

*1  If you do not use the recommended servomotor main circuit cable, use this table to select

wires.
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4 Wiring

(f) X-XW SERVOPACKS for Use with 270-VDC Power Supplies Input

SERNO Tightening
PACK Terminal Sym- . .
Model bols */ Wire Size Screw Size T:lr-que
SGDXW- [N-m]
UA, VA, WA, UB, 5 _ _
VB, and WB %2 AWG16 (1.25 mm?)
L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
IR6A
B1/® and ©2 AWGI6 (1.25 mm2) - _
2
@ AWG14 (2.0 mm?2) or Md 1210 1.4
larger
UA, VA, WA, UB, 2
VB, and WB ©2 AWG16 (1.25 mm?) - -
L1C and L2C AWG16 (1.25 mm?) - -
2R8A
B1/D and ©2 AWGI6 (1.25 mm2) _ _
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or M4 121014
larger
UA, VA, WA, UB
, VA, WA, UB, 2 _ _
VB, and WB %2 AWGI6 (1.25 mm2)
L1Cand L2C AWGL6 (1.25 mm?) - -
SRSA
B1/® and ©2 AWG14 (2.0 mm2) - -
2
@ AWGI14 (2.0 mm2) or M4 121014
larger
UA, VA, WA, UB, ) B B
VE, and WB %2 AWG16 (1.25 mm?)
L1Cand L2C AWGI6 (1.25 mm?2) - -
TR6A
B1/ and ©2 AWG14 (2.0 mm2) _ _
@ AWG14 (2.0 mm?2) or M4 1210 1.4
larger

*1 Do not wire the following terminals: L1, L2, L3, B2, B3, @ 1, and @ terminals.
*2  If you do not use the recommended servomotor main circuit cable, use this table to select
wires.
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4 Wiring

(g) £-XS SERVOPACKS for Use with Three-Phase, 400-VAC Power

Supplies
SERVO- . .
. Tightening
BACK sl Wire Size Screw Size Torque
Model Symbols [N-m]
SGDXS-
L1,L2, and L3 AWG16 (1.25 mm?2) - -
U, V,and W */ AWGI6 (1.25 mm?2) - -
2 - -
1ROD 24V,0V AWGI16 (1.25 mm?)
B1/® and B2 AWGI16 (1.25 mm2) - B
@ AWGI14 (2.0 mm?) or Md 121014
larger
L1,L2,and L3 AWGL6 (1.25 mm?2) - -
U, V,and W */ AWGI6 (1.25 mm?2) - -
2 - -
IRSD 24V,0V AWGI16 (1.25 mm2)
B1/@® and B2 AWG16 (1.25 mm?) - B
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or M4 1210 1.4
larger
L1,L2,and L3 AWG16 (1.25 mm?) - -
U, V,and W */ AWG16 (1.25 mm2) - -
2 - -
SRAD 24V,0V AWG16 (1.25 mm?2)
B1/@® and B2 AWGI16 (1.25 mm2) - B
2
@ AWGI14 (2.0 mm?) or M4 121014
larger
L1,L2,and L3 AWGI16 (1.25 mm?) M4 1.4
U, V,and W */ AWGI14 (2.0 mm?2) M4 1.4
24V,0V AWGI16 (1.25 mm?2) M4 1.4
8R4D
B1/® and B2 AWG16 (1.25 mm?) M4 14
2
@ AWGl4(2.0:nm)0r M4 1210 1.4
larger *2
L1,L2, and L3 AWG14 (2.0 mm?2) M4 1.4
U, V,and W */ AWG14 (2.0 mm?2) M4 1.4
120D 24V,0V AWG16 (1.25 mm2) M4 14
B1/@® and B2 AWG16 (1.25 mm2) M4 14
@ AWG14(2.0:nm~) or Md 121014
larger *2

Continued on next page.
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4 Wiring

Continued from previous page.

SERVCS Tightening
PACK jlerminal Wire Size Screw Size Torque
Model Symbols N-

SGDXS- (N'm]

L1,L2,and L3 AWGI12 (3.5 mm?) M4 1.4
U, V, and W */ AWGI0 (5.5 mm2) M4 1.4
170D 24V,0V AWGI6 (1.25 mm?) M4 1.4
B1/D and B2 AWG14 (2.0 mm?2) M4 1.4
@ AWGI14 (2A0:nm-) or M4 1210 14
larger *2
L1,L2,and L3 AWGI10 (5.5 mm?) M6 5
U, V,and W */ AWGI0 (5.5 mm?) Mo 5
210D 24V,0V AWGI6 (1.25 mm?) M4 1.4
B1/® and B2 AWGI12 (3.5 mm?) M6 5
2
@ AWGI14 (2.0 :nm ) or M6 27103
larger *2
L1,L2,and L3 AWGI0 (5.5 mm?) M6 5
U, V,and W */ AWGS (8.0 mm?2) Mo 5
2
260D 24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 1.4
B1/D and B2 AWGI0 (5.5 mm?) M6 5
2
@ AWGI14 (2.0 ;nm ) or M6 27103
larger *2
L1,L2,and L3 AWGS (8.0 mm2) M6 5
U, V,and W */ AWGS (8.0 mm?2) M6 5
280D 24V,0V AWGI6 (1.25 mm2) M4 1.4
B1/® and B2 AWG10 (5.5 mm2) M6 5
2
@ AWGI4(2.0*mm ) or M6 27103
larger *2
L1,L2,and L3 AWG6 (14 mm?) M6 5
U, V,and W *I AWG6 (14 mm?2) M6 5
370D 24V,0V AWGI6 (1.25 mm?2) M4 1.4
B1/D and B2 AWGS (8.0 mm?2) M6 5
@ AWG14 (2.0 ’:nm-) or M6 27103
larger *2

*1  If you do not use the recommended servomotor main circuit cable, use this table to select
wires.
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4 Wiring

*2  For the protective grounding wire size on the AC power side, use AWG7 (10 mm?) or larger.

(h) x-XS SERVOPACKS for Use with 540-VDC Power Supplies Input

SIEE(\:IS- Terminal Sym- Tightening

Model bols *Iy Wire Size Screw Size Torque
SGDXS- IN-m]

U, V,and W *2 AWGI16 (1.25 mm?) - -

24V,0V AWG16 (1.25 mm?2) - -

IRD | B1/D and ©2 AWG16 (1.25 mm?) B -
@) AWGMI;fégrmmz) or M4 1210 1.4

U, V,and W *2 AWGI6 (1.25 mm?) - -

24V,0V AWG16 (1.25 mm?) - -

3R5D | B1/&Dand ©2 AWG16 (1.25 mm?) - -
) AWGMl;f;rmmz) or M4 12t0 1.4

U, V,and W *2 AWG16 (1.25 mm?) - -

24V,0V AWG16 (1.25 mm?) - -

SR4D | B/ and O2 AWG16 (1.25 mm?) f -
) AWGMlifégrmmz) or M4 1210 1.4

U, V, and W *2 AWG14 (2.0 mm?) M4 14

24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 14

8R4D | B1/D and ©2 AWGI16 (1.25 mm2) M4 1.4
© | mememe | | e

U, V,and W *2 AWG14 (2.0 mm?) M4 14

24V,0V AWGI16 (1.25 mm?) M4 14

120D | B/ and ©2 AWG14 (2.0 mm?) M4 14
© | e | |

U, V,and W *2 AWGI0 (5.5 mm2) M4 14

24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 14

170D B1/@® and ©2 AWG10 (5.5 mm2) M4 1.4
© o | | e

Continued on next page.
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4 Wiring

Continued from previous page.

SIEII:(\)II? Terminal Sym Tightening
Model bols */ Wire Size Screw Size T:lr-que
SGDXS- IN-m]
U, V,and W *2 AWGI0 (5.5 mm?) M6 5
24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 1.4
210D | B1I/D and ©2 AWGI0 (5.5 mm?) M6 5
2
@ AWG14 (2A0’:nm ) or M6 27103
larger *3
U, V,and W *2 AWGS (8 mm?) M6 5
24V,0V AWGI6 (1.25 mm?) M4 1.4
260D | B1/D and ©2 AWGS (8 mm2) M6 5
2
@ AWGI14 (2A0:nm ) or M6 27103
larger *3
U, V,and W *2 AWGS (8.0 mm?) M6 5
24V,0V AWG16 (1.25 mm?) M4 1.4
280D | B1/D and ©2 AWGS (8.0 mm?2) M6 5
2
@ AWG]4(2.0:nm ) or M6 27103
larger *3
U, V,and W *2 AWGH6 (14 mm?) M6 5
24V,0V AWGI6 (1.25 mm2) M4 1.4
370D B/ and ©2 AWG6 (14 mm2) M6 5
2
@ AWG14 (2.0:nm ) or M6 27103
larger *3

*1 Do not wire the following terminals: L1, L2, L3, B2, B3, @ 1 terminals.

*2  If you do not use the recommended servomotor main circuit cable, use this table to select
wires.

*3  For the protective grounding wire size on the AC power side, use AWG7 (10 mm?) or larger.

(2) Dynamic Brake Resistor Terminals

These terminals are used if you use a SERVOPACK that supports a dynamic brake option
and connect an external dynamic brake resistor.
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4 Wiring

(a) SERVOPACKS for Use with 200-VAC Power Supplies
@ X-XS SERVOPACKs

SERVOPACK |Terminal Tightening
Model: Sym- Wire Size Screw Size Torque
SGDXS- bols [N-m]
R70A, R90A, _ _ _ _
1R6A, and 2R8A
3R8A, SR3A, D1 and AWGI14 (2.0 mm?) to
7TR6A, 120A, 180A, D2 AWGIS (0.9 %) *1 - —
200A, and 330A 2 mm
D1 and AWGI2 (3.5 mm?) to
470A and 550A D2 AWGIS (0.9 mm2) *1 M4 1.0to 1.2
D1 and AWGI2 (3.5 mm?) to
590A and 780A D2 AWGIS (0.9 mm?) *1 M4 1.6t0 1.8

brake resistor.

€ X-XW SERVOPACKs

*1  Any wire sizes within the ranges given in this table can

be used for the external dynamic

SERVOPACK |Terminal Tightening
Model: Sym- Wire Size Screw Size Torque
SGDXW- bols [N-m]
IR6A and 2R8A - - - -
DIA,
D2A, AWG14 (2.0 mm?) to _ _
SRSA and TROA 15 "nd | AWGIS (0.9 mm?) *1
D2B

*1

brake resistor.

(b) SERVOPACKS for Use with 400-VAC P

Any wire sizes within the ranges given in this table can be used for the external dynamic

ower Supplies

SERVOPACK |Terminal Tightening
Model Sym- Wire Size Screw Size Torque
SGDXS- bols [N-m]
1R9D, 3R5D, and | D1 and AWG14 (2.0 mm?) to _ _
5R4D D2 AWGI8 (0.9 mm?2)
8R4D, 120D, and | D1 and AWGI14 (2.0 mm?) to _ _
170D D2 AWGIS8 (0.9 mm2)
210D, 260D, 280D, [ D1 and AWG6 (14.0 mm?2) to
and 370D D2 AWGI0 (5.5 mm?2) M5 241040

(3) Wire Types

The following table shows the wire sizes and allowable currents for three bundled leads.
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4 Wiring

HIV Wire * Allowable Curre::rz«letss[:?;::;i:izing Air Tempera-
Nominal Cross-
Bt | Goveiton | awe | ave | e
[mm2]
0.9 7/0.4 15 13 11
1.25 7/0.45 16 14 12
2.0 7/0.6 23 20 17
3.5 7/0.8 32 28 24
5.5 7/1.0 42 37 31
3.0 7/1.2 52 46 39
14.0 7/1.6 75 67 56
22.0 7/2.0 98 87 73
38.0 7/2.6 138 122 103

*1  This is reference data based on JIS C3317 600-V-grade heat-resistant polyvinyl chloride-insu-
lated wires (HIV).

*2  This is reference data according to "Interpretation of Technical Standards for Electrical
Equipment” (20130215 Commerce Bureau No. 4).
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5 Maintenance and Inspection

5 Maintenance and Inspection

This section describes the inspection and maintenance of a SERVOPACK.

5.1 Inspections

Perform the inspections given in the following table at least once every year for the SER-
VOPACK. Daily inspections are not required.

Item Frequency Inspection Correction
External Check for dust, dirt, and oil on Clean with compressed air or a
Appearance the surfaces. cloth.

At least 1

Check for loose terminal block .
Tighten any loose screws or other
and connector screws and for

Screws loose parts.
other loose parts. p

Loose time a year

5.2 Guidelines for Part Replacement

The following electric or electronic parts are subject to mechanical wear or deterioration
over time. Use one of the following methods to check the standard replacement period.

* Use the service life prediction function of the SERVOPACK.

* Use the following table.

Part Standard Re.place- R
ment Period
Cooling Fan |4 to 5 years The standard replacement periods given on the left are for
the following operating conditions.
Electrolytic Surrounding air temperature: Annual average of 30°C
Capacitor 10 years Load ratio: 80% max.
Operation rate: 20 hours/day max.
. 100000 power ON . . ;
Relays operations Frequency of turning ON the power: Approx. once an hour
Battery Zuﬁ:ﬁ;mthom power Surrounding temperature without power supplied: 20°C

When any standard replacement period is close to expiring, contact your Yaskawa represen-
tative. After an examination of the part in question, we will determine whether the part
should be replaced.

“Q The parameters of any SERVOPACKSs that are sent to Yaskawa for part
replacement are reset to the default settings before they are returned to you.
Important  Always keep a record of the parameter settings. And, always confirm that the
parameters are properly set before starting operation.
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5 Maintenance and Inspection
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6 Compliance with International Standards

6 Compliance with International
Standards

6.1 Conditions for Compliance with EC Directives
(1) Conditions for Compliance with the EMC Directive

For a servomotor and SERVOPACK combination to comply with the EMC directive, ferrite
cores, noise filters, surge absorbers, and possibly other devices must be used. These Yas-
kawa products are designed to be built into equipment. Therefore, you must implement
EMC measures and confirm compliance for the final equipment. The applicable standards
are EN 55011 group 1 class A, EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, and EN 61800-3 (category
C2, second environment).

/\ WARNING

In a domestic environment, this product may cause radio interference in which
case supplementary mitigation measures may be required.

/\ CAUTION

This equipment is not intended for use in residential environments and may not
provide adequate protection to radio reception in such environments.

For information on EMC installation conditions, refer to the product manual for your

SERVOPACK.

(2) Conditions for Compliance with the Low Voltage
Directive

The products have been tested according to IEC/EN 61800-5-1, and they comply with the

Low Voltage Directive. To comply with the low voltage directive, the equipment or
machine in which you use the products must meet the following conditions.

(a) Installation Environment and Insulation Conditions

Overvoltage I Compliance standards: IEC 60364-4-44 and IEC
Category 60664-1
Pollution Degree |2 Compliance standards: IEC 60364-4-44 and IEC
60664-1
Surrounding Air Referto 3.1 Derating Specifications on page 29 for
-5°C to 60°C */ L. .
Temperature application at 55°C or higher.

Refer to 3.1 Derating Specifications on page 29 for

. o
CETGE 2000 m max. application at 1000 m or higher.

Continued on next page.
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6 Compliance with International Standards

Continued from previous page.

Degree of Refer to 3 Installa-
Protection tion on page 26.

Compliance standard: IEC 60529

Protective Class |I

Compliance standard: IEC 61140

Input Power  |AC power supply or
Supply DC power supply

If you use DC power, use a DC power supply that is
converted from an overvoltage category 11l AC power
supply with a system voltage of 300 V or less in your
system.

*1  Ifyou use a X-X-series SERVOPACK together with a X-V-series option module, use them at
a surrounding air temperature of 0°C to 55°C.
*2  Ifyou use a -X-series SERVOPACK together with a X-V-series option module, use them at

an altitude of 1000 m or less.

(b) External Power Supply for Control Circuits

For the DC power supply connected to the control signal I/O circuits (CN1 and CN8) and
the control power supply terminals on the 400-VAC specification SERVOPACK, use a
power supply device with double insulation or reinforced insulation.

(c) Installation of a Short-Circuit Protection Element
Always use fuses that comply with UL standards on the main circuit power supply line. Use
either non-time delay fuses or semiconductor fuses.

Refer to the following tables for information on selecting fuse current ratings.
@ SERVOPACKS for Use with 200-VAC Power Supplies

e X-XS SERVOPACKSs
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6 Compliance with International Standards

PP Maximum Applica-| SERVOPACK Maximum Current
Main Circuit 3 A q
Power Supply ble Motor Capacity Model: Rating of Fuse
[kW] SGDXS- [A]
0.05 R70A
0.1 R90A
10
0.2 1IR6A
0.4 2R8A
0.5 3R8A
0.75 5R5A 20
1 TR6A
Three-phase, 200
VAC 1.5 120A 36
2 180A
60
3 200A
5 330A 100
6 470A
160
7.5 550A
11 590A
200
15 780A
0.05 R70A
0.1 R90A
10
Single-phase, 200 0.2 1R6A
VAC 0.4 2R8A
0.75 SRSA 20
1.5 120A 36

Continued on next page.
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6 Compliance with International Standards

Continued from previous page.

Maximum Applica-| SERVOPACK Maximum Current

Pl\::llzrcsll:cwlt ble Motor Capacity Model: Rating of Fuse
pply kW] SGDXS- [A]
0.05 R70A
0.1 RY0A
10
0.2 1R6A
0.4 2R8A
0.5 3R8A
0.75 5RS5A 20
1 TR6A
270 VDC 1.5 120A 36
2 180A
60
3 200A
5 330A 100
6 470A
160
7.5 550A
11 590A
200
15 780A

e X-XW SERVOPACKs

Maximum Applica-

Main Circuit ble Motor Capacity SEARAE S AL E e

h Model: Rating of Fuse
Power Supply (each axis)
[kW] SGDXW. [A]
0.2 1R6A
20
Three-phase, 200 0.4 2R8A
VAC 0.75 5R5A 36
1 TR6A
0.2 1R6A 2
Single-phase, 200
VAC 0.4 2R8A
0.75 SRSA 36
0.2 1R6A
20
0.4 2R8A
270 VDC
0.75 5RS5A
36
1 TR6A
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6 Compliance with International Standards

€ SERVOPACKS for Use with 400-VAC Power Supplies

PN Maximum Applica- SERVOPACK Maximum Current
Main Circuit Power . k X
Supply ble Motor Capacity Model: Rating of Fuse

[kW] SGDXS- [A]
0.5 1R9D 30
1.0 3R5D 30
1.5 5R4D 30
2.0 8R4D 30
3.0 120D 30

Three-phase, 400 VAC
5.0 170D 50
6.0 210D 80
7.5 260D 80
11 280D 100
15 370D 100
0.5 1R9D -
1.0 3RSD -
1.5 5R4D -
2.0 8R4D -
3.0 120D -
540 VDC

5.0 170D -
6.0 210D -
7.5 260D -
11 280D -
15 370D -

(d) Ground Fault Protection Conditions

This product is not equipped with any protection functions for ground faults. Install a
molded-case circuit breaker or ground fault detector according to the grounding system.
This product satisfies the conditions in HD 60364-4-41:2007:-411.3.2 as shown next.

€ Ground Fault Protection Conditions When a TN System Is Used
* 2-XS SERVOPACKSs for Use with 200-VAC Power Supplies
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6 Compliance with International Standards

72

Molded-Case Circuit Maxi- Maximum
Breaker (MCCB) . Length of
SERVO Arlrl‘:v:v“a- s:lz\hr: r Wire | Wires for
T Maxi- [System| " " | SEE 9T size for |AC Power
Model: | Recom- | mum |Voltage| , S| o U | Ground| Supply
SGDXS-| mended | Current | [Vrms] Impe- | Supply Termi- | Input and
Model */ | Rating dancel i nal Ground
nput .
[A] [ Terminal
[m]
R70A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWGL16 | AWG14 20
R90A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWGI16 | AWG14 20
1R6A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWGL16 | AWG14 20
2R8A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWGI16 | AWG14 23
3R8A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWG16 | AWG14 24
SR5A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWG16 | AWG14 25
7R6A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWG16 | AWG14 25
120A | NF32-SVF 20 200 0.50 AWGI14 | AWG14 26
120A
ooo NF32-SVF 30 200 0.33 AWGI14 | AWG14 16
0008
180A | NF32-SVF 30 200 0.33 AWGI14 | AWG14 16
200A | NF32-SVF 30 200 0.33 AWG12 | AWGI12 27
330A |NFI125-SVF 75 200 0.13 AWGS AWGS 24
470A [NF125-SVF 100 200 0.11 AWGS AWGS 21
550A | NF125-SVF 125 200 0.10 AWGS8 | AWGS 20
590A |NF125-SVF 125 200 0.10 AWG4 | AWG4 54
780A | NF250-SV 175 200 0.07 AWG3 | AWG3 45

*1  Manufactured by Mitsubishi Electric Corporation.




6 Compliance with International Standards

2-XW SERVOPACKSs for Use with 200-VAC Power Supplies

Molded-Case Circuit Maxi- Maximum
Breaker (MCCB) — Wi Length of
SERVO- Allown- | Size for | Wire | Wires for
PACK Maxi- |System ble AC Size for [AC Power
Model: | Recom- mum | Voltage Loop Ry Ground [ Supply
SGDX- | mended | Current | [Vrms] | |00 Supply Termi- |Inputand
W- | Model */ | Rating dance | Input nal Ground
[A] Terminal
[e]
[m]
IR6A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWGI16 | AWG14 22
2R8A | NF32-SVF 15 200 0.66 AWG14 [ AWG14 31
SRSA | NF32-SVF 20 200 0.50 AWG14 | AWG14 24
7TR6A | NF32-SVF 30 200 0.33 AWG14 | AWG14 14

*1  Manufactured by Mitsubishi Electric Corporation.

SERVOPACKSs for Use with 400-VAC Power Supplies

For the SGDXS-8R4D to 370D, the contact current of the protective grounding con-
ductor may exceed 3.5 mA. For the ground terminal wire, use a size of AWG7 (10
mm?2) or larger.

Molded-Case Circuit Maxi- Maximum
Breaker (MCCB) — Wi Length of
SERVO Allowa- | Si |r: Wire | Wires for
G : Maxi- |System ble |7\ecor Size for |AC Power
Model: | Recom- mum | Voltage Loop . Grour}d Supply
SGDXS-| mended | Current | [Vrms] Impe- | Supply Termi- | Input and
Model */ | Rating nal Ground
dance | Input Terminal
[A] @]
[m]
IR9D | NF32-SVF 15 277 0.92 AWGI16 | AWG14 34
3R5D | NF32-SVF 15 277 0.92 AWGI16 | AWG14 35
5R4D | NF32-SVF 15 277 0.92 AWGI16 | AWG14 36
8R4D | NF32-SVF 20 277 0.69 AWGI14 | AWG7 41
120D | NF32-SVF 30 277 0.92 AWGI14 | AWG7 39
170D | NF63-SVF 50 277 0.27 AWGI12 | AWG7 31
210D | NF63-SVF 60 277 0.23 AWGI12 | AWG7 40
260D | NF63-SVF 60 277 0.23 AWGI10 [ AWG7 34
280D |NF125-SVF 75 277 0.20 AWGS AWG7 46
370D |NF125-SVF 75 277 0.20 AWG6 AWG6 58

*1  Manufactured by Mitsubishi Electric Corporation.

73



6 Compliance with International Standards

€ Ground Fault Protection Conditions When a TT System Is Used
The numeric values in the following table are an example based on test results in a TT sys-
tem in Japan.
‘When the SERVOPACK is used in an actual system, observe all laws and regulations for
your country and region for the grounding resistance and allowable upper limit of the rated
current sensitivity of the earth leakage circuit breaker that will be used.

¢ X-XS SERVOPACKs for Use with 200-VAC Power Supplies

G Earth Leakage Circuit Breaker (ELCB) Maximum
PACK ) Maximum | Rated Cur- | System | Allowable
Model: Recommen-| ¢, rent rent Voltage Loop
scoxs. | dedModel | Rating | Sensitivity | [Vrms] | Impedance
[A] [mA] [Q]
R70A NV32-SVF 15 200 200 200
R90A NV32-SVF 15 200 200 200
1R6A NV32-SVF 15 200 200 200
2R8A NV32-SVF 15 200 200 200
3R8A NV32-SVF 15 200 200 200
5R5A NV32-SVF 15 200 200 200
TR6A NV32-SVF 15 200 200 200
120A NV32-SVF 20 200 200 200
120A
ooo NV32-SVF 30 200 200 200
0008
180A NV32-SVF 30 200 200 200
200A NV32-SVF 30 200 200 200
330A NV125-SVF 75 200 200 200
470A NV125-SVF 100 200 200 200
S50A NV125-SVF 125 200 200 200
S90A NV125-SVF 125 200 200 200
T80A NV250-SV 175 200 200 200

*1  Manufactured by Mitsubishi Electric Corporation.
* 2-XW SERVOPACKSs for Use with 200-VAC Power Supplies

74



6 Compliance with International Standards

e Earth Leakage Circuit Breaker (ELCB) Maximum
PACK ) Maximum | Rated Cur- | System | Allowable
Model: Recommen-| ¢,ront rent Voltage Loop
o | dedModel | Rating | Sensitivity | [Vrms] | Impedance
SGDXW- *]
[A] [mA] (9]
IR6A NV32-SVF 15 200 200 200
2R8A NV32-SVF 15 200 200 200
SR5A NV32-SVF 20 200 200 200
TR6A NV32-SVF 30 200 200 200

*1  Manufactured by Mitsubishi Electric Corporation.

* SERVOPACKSs for Use with 400-VAC Power Supplies
For the SGDXS-8R4D to 370D, the contact current of the protective grounding con-
ductor may exceed 3.5 mA. For the ground terminal wire, use a size of AWG7 (10
mm?2) or larger.

Earth Leakage Circuit Breaker (ELCB) Maximum
SE E(\J,l(() ) R Maximum | Rated Cur- [ System | Allowable
Model: deecdoﬁomdir;- Current rent Voltage Loop
SGDXS- 4 Rating Sensitivity [Vrms] Impedance

[A] [mA] [2]
1R9D F204B 25 300 277 184
3R5D F204B 25 300 277 184
5R4D F204B 25 300 277 184
8R4D F204B 25 300 277 184
120D F204B 25 300 277 184
170D F204B 40 300 277 184
210D F204B 63 300 277 184
260D F204B 63 300 277 184
280D F204B 80 300 277 184
370D F204B 80 300 277 184

*1  F204 Series is manufactured by ABB.

(e) Install Device to Prevent Secondary Damage

/\ WARNING

Configure the external circuit so that the main circuit power to the SERVOPACK is
turned OFF by the magnetic contactor when an alarm occurs.
There is a risk of injury or fire due to internal component failure in the SERVOPACK that causes
death or serious injury.
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6 Compliance with International Standards

€ When 200-VAC Power Is Input

SERVOPACK

(For servo alarm

disp +24V
isplay) AM + 1Ry
32 ALM - 1D 'A%
1Ry :
1PL:
1QF : Molded-case circuit breaker 1SA:
1FLT : Noise filter 2SA:
1KM : Magnetic contactor (for control power supply) 3SA :
25A 2KM : Magnetic contactor (for main power supply) 1D

*1  You do not have to connect B2 and B3 for the following models: SGDXS-R70A ,

1R6A , and -2R8A. Do not connect them.

Relay

Indicator lamp
Surge absorber
Surge absorber
Surge absorber

: Flywheel diode

-R90A , -

SGDXS-470A, -550A, -590A, and -780A do not have a B3 terminal. Always connect a

regenerative resistor between B1 and B2.

*2  The SGDXS-330A, -470A, -550A, -590A, and -780A SERVOPACKSs do not have a terminal.
The wiring configuration shown above is an example for using a three-phase AC power

supply input.
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6 Compliance with International Standards

€ When 400-VAC Power Is Input

SERVOPACK

0C poer supply * [
(24V) o}
(For servo alarm display)

1Ry

Servo power Servo power
ON OFF

1Ry: Relay
1PL: Indicator lamp
1QF : Molded-case circuit breaker 1SA: Surge absorber
1FLT: Noise filter 2SA: Surge absorber

1KM: Magnetic contactor (for control power supply) 3SA: Surge absorber
2SA 2KM: Magnetic contactor (for main power supply) 1D : Flywheel diode

*1  SGDXS-210D, -260D, -280D, and -370D do not have a B3 terminal. Always connect a
regenerative resistor between B1 and B2.

The wiring configuration shown above is an example for using a three-phase AC power
supply input.

6.2 Conditions for Compliance with UL/cUL Standards

The products have been tested according to the following standards and they comply with
the UL/cUL standards. To comply with the UL/cUL standards, the equipment or machine in
which you use the products must meet the following conditions.

* UL : UL61800-5-1 (Adjustable_Speed Electrical Power Drive Systems)

* cUL : CSA _C22.2 No.274 (Adjustable_speed_drives)

(1) Installation Environment and Insulation Conditions

Overvoltage I Compliance standards: [EC 60364-4-44 and IEC
Category 60664-1

q Compliance standards: IEC 60364-4-44 and IEC
Pollution Degree |2 60664-1
Surrounding Air -5°C to 60°C *I Refer to 3.1 Derating Specifications on page 29 for
Temperature application at 55°C or higher.
Altitude 2000 m max. *2 Refer to 3.1 Derating Specifications on page 29 for

i application at 1000 m or higher.

Continued on next page.
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6 Compliance with International Standards

Continued from previous page.

Degree of Refer to3 Installa-
Protection tion on page 26.

Protective Class |1 Compliance standard: IEC 61140

Compliance standard: IEC 60529

For the input power supply for the 400-VAC input

specification and the power supply to generate DC

power for the DC power input specification, use a

480Y/277 V or less AC power supply (neutral

grounded 400-VAC power supply).

*1  If you use a Z-X-series SERVOPACK together with a X-V-series option module, use them at
a surrounding air temperature of 0°C to 55°C.

*2  If you use a Z-X-series SERVOPACK together with a X-V-series option module, use them at
an altitude of 1000 m or less.

Input Power AC power supply or
Supply DC power supply

(2) External Power Supply for Control Circuits

The DC power supplies connected to the control signal I/O circuits (CN1 and CN8) and the
control power supply terminals on the 400-VAC specification SERVOPACK must meet one
of the following conditions.

* Use a class 2 power supply (compliance standard: UL 1310).

*  Connect the control signal 1/O circuits (CN1 and CN8) to a circuit with a maximum
voltage of 30 Vrms and a peak voltage of 42.4 V that uses a UL 5085-3 (previous
standard: UL 1585)-compliant class 2 transformer as its power supply.

* Use an isolated power supply with a maximum voltage of 30 Vrms and a peak voltage
of 42.4 V that is isolated by double or reinforced insulation.

(3) Wiring the Main Circuit Terminals

Wire the main circuit terminals according to the National Electrical Code (NEC/NFPA70)
of the United States. However, Z-XW SERVOPACKSs are suitable for the motor group
installation defined in UL 61800-5-1.

(a) SERVOPACKSs with Enclosed Main Circuit Connectors and
Motor Connectors

The following models comply with UL/cUL standards. Always use the connectors that are
enclosed with the SERVOPACK to wire the main circuit terminals.

SGDXS models: SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, -2R8A, -3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A, -1R9ID,
-3R5D, and -5R4D

Note:
If you will use the SGDXS-120A0oo0008 (single-phase, 200-VAC power supply input specifica-
tion), derating is required so that the input current is 12 Arms or lower.

All SGDXW models
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6 Compliance with International Standards

(b) SERVOPACKS with Screw Terminal Blocks for the Main Circuit
Terminals

The following models comply with UL/cUL standards. Always connect closed-loop crimp

terminals that comply with UL standards to the wires to connect to the main circuit

terminals.

SGDXS model: SGDXS-180A, -200A, -330A, -470A, -550A, -590A, -780A, -8R4D,

-120D, -170D, -210D, -260D, -280D, and -370D

Note:

1. Use the tool recommended by the crimp terminal manufacturer to attach the crimp terminals.

2. Use copper wires that withstand 75°C or the equivalent.

3. Refer to the following section for the wire sizes and tightening torques. Use the maximum
tightening torque given in the following section to connect the wires.
& 4.5 Wire Sizes and Tightening Torques on page 47

4. Refer to the following section for the recommended UL-compliant closed-loop crimp termi-
nals and insulating sleeves.
IS 7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves on page 90

5. A terminal kit for specific connection terminals is packed with the SERVOPACKs given in
the following table. If you connect a cable to the connection terminals given in the following
table, use the enclosed terminal kit.

Item Specification Remarks
SERVOPACK Model:
SGDXS- 180A and 200A —
U,V,and W

Ground Terminal S
(motor main circuit)

Closed-loop Crimp Ter-

minal Model 5.5-S4 From J.S.T. Mfg. Co., Ltd.
Insulating Sleeve Model | TP-005 (black) From Tokyo Dip Co., Ltd
Terminal Kit Model  |1ZSP-C7T9-200A-E Crimp terminals and slaves for

one SERVOPACK: 1 set

(4) Installing branch circuit protection and short-circuit
current rating

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical Code
and any additional local codes.

To provide protection for short-circuit accidents in internal circuits, always connect
molded-case circuit breakers or fuses on the input side of the SERVOPACK as branch cir-
cuit protective devices.

2-XW SERVOPACKSs are applicable to the motor group installation defined in UL 61800-
5-1 as long as the following conditions are met.
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6 Compliance with International Standards

* The Z-XW SERVOPACK must be used in a circuit that provides the short-circuit cur-
rent rating (SCCR) given in the tables.

* The Z-XW SERVOPACK must be protected by one of the branch circuit protection
devices given in the tables.

(a) When 200 VAC Is Input

Suitable for use on a circuit with a maximum voltage of 240 V and symmetrical amperes of
each short-circuit current rating (SCCR) value (sine wave) when protected by one of the
branch circuit protection devices at each SCCR given in the following tables. Restrictions
to the enclosure or control power supply given in the following section may also be required
in a circuit that satisfies a short-circuit current rating greater than 5 kA.

K& (5) Enclosure/Control Power Supply Protection Restrictions on page 85
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6 Compliance with International Standards

¢ x-XS SERVOPACKs

SCCR
5kA 50kA | 65kA 100kA
Cur-
Mol- rent Mol-
ded- Time Non- | Limit- | ded-
SER- i i
VOPA. | Rated Cree Delay Time | ing | Case | g uoonductor Fuse
Output Circuit Fuse 2 Delay | (CL) |Circuit
CK | "cyr. | Break- Fuse *2| Circuit | Break-
Model t er*/ Break- | er*/
SGDX- [ Aon er
S [Arms]
. Maxi Maxi- | Maxi- Maxi-
axi-
mum | mum mum Cur-
mum Voltage
Cur- | Cur- | Model | Cur- | Model | rent N
Current . Rating
Ratin rent rent 5 rent *4 Rating
A] 9 Rating | Rating Rating [A]l [Vac]
[A] [A] [A]
R70A 0.66 15 1 1 15 40 700
R90A | 0.91 15 1%5 3 15 FWP- 40 700
IR6A 1.6 15 3 6 15 |40Al14F| 40 700
2R8A 2.8 15 6 10 15 40 700
3R8A | 338 15 6 15 | NFi2s.| 15 50 700
5R5A 55 15 10 20 SV- 15 FWP- 50 700
TR6A | 7.6 15 15 30 | U30IS | 5 |S0Al4F| 50 700
120A 11.6 20 25 45 20 50 700
180A 18.5 30 30 50 30 FWP- 80 700
200A 19.6 30 30 50 30 |80A22F| g0 700
FWP-
330A 329 80 50 90 50 100A22-[ 100 700
- F
470A 46.9 110 80 125 100 FWH- 175 500
550A | 547 125 90 150 100 175B 175 500
590A | 58.6 125 100 175 125 | FWH- | 200 500
780A 78 175 125 225 125 | 200B | 200 500

*1  Use UL Listed molded-case circuit breakers (MCCB).

*2  Use UL Listed Class CC, Class J, Class CF, or Class T fuses.

*3  Manufactured by Mitsubishi Electric Corporation.

*4  These fuses are manufactured by Bussmann.

*5  For a single-phase AC power supply, there are no applicable time delay fuses.
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6 Compliance with International Standards

& X-XW SERVOPACKs

SCCR
5kA 50kA 65kA 100kA
Molded- Current | Molded-
servo.| Rated | “case | Time | NO™ |Limiting| Case | Time | 1o
Output | Gircui ime ol Ao Time
PACK p Circuit Delay (CL) Cir-| Circuit Delay
c Delay h Delay
urrent | Breaker | Fuse *2 cuit |Breaker| Fuse *2
Model . Fuse *2 . Fuse *2
(each 1 Breaker 1
SGDX- axis)
W- Maxi- Maxi- Maxi- Maxi- Maxi- Maxi-
[Arms] | um | mum | mum mum | mum | mum
Current | Current | Current |[Model *3| Current | Current | Current
Rating | Rating | Rating Rating | Rating | Rating
[A] [A] [A] [A] [A] [A]
1R6A 1.6 15 6 10 NF125- 15 6 10
SV-
2R8A 2.8 15 10 20 U3015 15 10 20
5R5A 5.5 30 20 40 30 20 40
TR6A 7.6 30 30 60 30 25 50

*1  Use UL Listed molded-case circuit breakers (MCCB).
*2  Use UL Listed Class CC, Class J, Class CF, or Class T fuses.
*3  Manufactured by Mitsubishi Electric Corporation.

(b) When 270 VDC Is Input
Suitable for use on a circuit with a maximum voltage of 324 V and symmetrical amperes of
each short-circuit current rating (SCCR) value (DC) when protected by one of the branch
circuit protection devices at each SCCR given in the following tables. Restrictions to the
enclosure or control power supply given in the following section may also be required.

K& (5) Enclosure/Control Power Supply Protection Restrictions on page 85
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6 Compliance with International Standards

¢ x-XS SERVOPACKs

SCCR 50kA
SERVOPACK Rated Output n
Semiconductor Fuse
Model Current - -
SGDXS- [Arms] Model I Current Rating | Voltage Rating
[A] [Vdc]
R70A 0.66 40 700
RI90A 0.91 40 700
FWP-40A14F
IR6A 1.6 40 700
2R8A 2.8 40 700
3R8A 3.8 50 700
SRSA 55 50 700
FWP-50A14F
TR6A 7.6 50 700
120A 11.6 50 700
180A 18.5 80 700
FWP-80A22F
200A 19.6 80 700
330A 329 FWP-100A22F 100 700
470A 46.9 175 500
FWH-175B
550A 54.7 175 500
590A 58.6 200 500
FWH-200B
780A 78 200 500
*1  These fuses are manufactured by Bussmann.
4 X-XW SERVOPACKs
SCCR 50kA
SERVOPACK | Rated Output .
Model Current Semiconductor Fuse
SGDXW- (each axis) Model */ Current Rating | Voltage Rating
[Arms] [A] [Vdc]
1IR6A 1.6 40 700
FWP-40A14F
2R8A 2.8 40 700
5R5A 5.5 63 700
FWP-63A22F
TR6A 7.6 63 700

*1  These fuses are manufactured by Bussmann.

(c) When 400 VAC Is Input
Suitable for use on a circuit with a maximum voltage of 480 V and symmetrical amperes of
each short-circuit current rating (SCCR) value (sine wave) when protected by one of the
branch circuit protection devices at each SCCR given in the following table.
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6 Compliance with International Standards

€ x-XS SERVOPACKs

SCCR
5kA 100kA
Molded-
. Non-
Case Cir-| Time Time
SERVO- | Rated cuit Delay Dela Semiconductor Fuse
PACK Output | Breaker | Fuse *2 F Xz
Model | Current *] U=
SGDXS- | [Arms] . Maxi- | Maxi-
Maximum
Current mum mum Current | Voltage
Ratin Current | Current | Model *3 | Rating Rating
A 9 | Rating | Rating [A] [Vac]
[A] [A]
1IR9D 1.9 15 3 6 50 700
FWP-
3R5D 35 15 6 10 SOAL4F 50 700
5R4D 5.4 15 10 20 50 700
8R4D 8.4 25 15 30 63 700
120D 11.9 25 20 35 FWP- 63 700
- 63A22F
170D 16.5 40 25 45 63 700
210D 20.8 50 45 80 100 700
260D 25.7 50 50 100 FWP- 100 700
280D 28.1 50 60 110 100A22F 100 700
370D 37.2 50 60 110 100 700

*1  Use UL Listed molded-case circuit breakers (MCCB).
*2  Use UL Listed Class CC, Class J, Class CF, or Class T fuses.

*3  These fuses are manufactured by Bussmann.

(d) When 540 VDC Is Input

Suitable for use on a circuit with a maximum voltage of 679 V and symmetrical amperes of
each short-circuit current rating (SCCR) value (sine wave) when protected by one of the
branch circuit protection devices at each SCCR given in the following table.
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6 Compliance with International Standards

¢ x-XS SERVOPACKs

SCCR 50kA
SERVOPACK Rated Output n
Semiconductor Fuse
Model Current - -
SGDXS- [Arms] Model I Current Rating | Voltage Rating
[A] [Vdc]
IR9D 1.9 50 700
3R5D 35 FWP-50A14F 50 700
5R4D 5.4 50 700
8R4D 8.4 63 700
120D 11.9 FWP-63A22F 63 700
170D 16.5 63 700
210D 20.8 100 700
260D 25.7 100 700
FWP-100A22F

280D 28.1 100 700
370D 372 100 700

*1  These fuses are manufactured by Bussmann.

(5) Enclosure/Control Power Supply Protection
Restrictions

This product is an open type product and therefore is required to be installed in a ventilated
or non-ventilated enclosure/panel in accordance with the guidelines of the NEC.

(a) When Using a Fuse as a Branch Circuit Protection Device with
X-XW SERVOPACK Models
The enclosure shall have no ventilation openings in the following locations.
* For the SGDXW-1R6A and SGDXW-2R8A: Top side of enclosure
* For the SGDXW-5R5A and SGDXW-7R6A: Top side of enclosure, front side of the
enclosure from the middle of the SERVOPACK up to the top of the enclosure, and left
side of the enclosure from the middle of the SERVOPACK up to the top of the
enclosure

(b) When Using a Current Limiting Circuit Breaker as a Branch
Circuit Protection Device with £-XS and *-XW SERVOPACK
Models

The enclosure restrictions and control power protection requirements given in the following

table shall be met.
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6 Compliance with International Standards

Control
Enclosure Restrictions — Vents or Openings Not Per-| Power
SERVOPACK mitted in The Following Locations Supply
Model Protec-
. Right [tion (15-A
Top Bottom Front | Left Side Side MCCB)
3R8A
SGDXS- | 5R5A Above bot- | Above bot- [ Above bot-
tom of tom of tom of .
7TR6A Full top - SERVO- | SERVO- | SERVO- Required.
1R6A
SGDXW- PACK PACK PACK
2R8A

(c) When Using a Molded-Case Circuit Breaker (MCCB) as a Branch
Circuit Protection Device with Z-XS and Z-XW SERVOPACK
Models

The enclosure restrictions and control power protection requirements given in the following

table shall be met.
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6 Compliance with International Standards

Control
Enclosure Restrictions — Vents or Openings Not Per-| power
SERVOPACK mitted in The Following Locations Supply
Model Protec-
. Right |tion (15-A
Top Bottom Front | Left Side Side MCCB)
R70A Middle of
R90A SERVO-
PACK to
mounting
IR6A plate Above bot-| Above bot- | Above bot-
tom of tom of tom of
2R8A | Fulltop - SERVO- | SERVO- | SERVO-
3R8A Frontof | pACK PACK PACK | pooied
SRSA SERVO- equired.
PACK to
TR6A front of
SGDXS- panel
120A - -
180A Above bot-
200A tom of
Full top SERVO-
330A ) ) PACK i
470A
550A -
590A
780A
IR6A Front of Above bot- Above bot-
SERVO- " f
PACK to tom o Above bot-| fomo
2R8A fontof | SERVO- | o of | SERVO- )
SGDXW- Full top panel PACK SERVO- PACK Required.
SRSA PACK
7R6A ) ) -

(6) Attaching of Warning Label Concerning Safe Handling
During Maintenance and Inspection

In order to specify the instructions for the safe handling of this product for inspection and

maintenance personnel, a self-adhesive warning label is included in the box with this SER-
VOPACK. Affix this label to the inside of the enclosure (panel) in which the SERVOPACK
is installed in a location that is visible during maintenance.
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6 Compliance with International Standards

(7) Servomotor Overtemperature Protection

Motor overtemperature protection that complies with UL standards (i.e., has speed-sensitive
overload protection) is not provided. Motor overtemperature protection must be provided in
the end use when required by the NEC/NFPA70 (Article 430, Chapter X, 430.126). When
used with a Yaskawa SGMoo servomotor, external overtemperature protection may not be
needed because the motor is rated for continuous torque from 0 to the rated speed.

6.3 Information on Hazardous Substances in Revised
China RoHS (Labeling of Environment-friendly Use
Period)

This is based on the “Management Methods for the Restriction of the Use of Hazardous

Substances in Electrical and Electronic Products.”

Table 6.1 Contents of hazardous substances in products

Hazardous substances
Hexa- Poly- .
Le- val- | O Jbromi- |, o Disso- | Buty | 200
Parts Mer- | Cad- | ent nated Y butyl | benzyl 4
Name ad cu N hro- nated diohe- phtha- htha- | phtha- hexyl)
fy | mium chro biphen- iphe late |Poa-| patha phtha-
(bP- (Hg) | (Cd) |mium yis nyl DEP late late late
) Cr ethers | (°BP) | (n1pp) | (BBP)
V) (PBB) (PBDE) (DEHP)
Circuit
X o (e} o o (e} o o o) o
Board
Elec-
tronic | X o o o o o o o o o
parts
Heat
. X o] o] o] o] o] o] o] o] o]
sink
Mech-
anical | x o o o o o o o o o
parts

This table has been prepared in accordance with the provisions outlined in SJ/T 11364.
o: Indicates that said hazardous substance contained in all of the homogeneous materials
for this part is below or equal to the limit requirement of GB/T 26572.

x: Indicates that said hazardous substance contained in at least one of the homogeneous
materials used for this part is above the limit requirement of GB/T 26572.

Note: This product complies with EU RoHS directives. In the above table, “x” indicates that
hazardous substances that are exempt from EU RoHS directives are contained.
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6 Compliance with International Standards
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6.5 Precautions for Korean Radio Waves Act

These products confirm to broadcast and communications equipment for business use
(Class A) and are designed for use in locations other than in ordinary houses.
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

7 Crimp Terminals and Insulating
Sleeves

If you use crimp terminals for wiring, use insulating sleeves. Do not allow the crimp termi-
nals to come close to adjacent terminals or the case.

To comply with UL standards, you must use UL-compliant closed-loop crimp terminals and
insulating sleeves for the main circuit terminals. Use the tool recommended by the crimp
terminal manufacturer to attach the crimp terminals.

The following tables give the recommended tightening torques, closed-loop crimp termi-
nals, and insulating sleeves in sets. Use the set that is suitable for your model and wire size.
If you use a SERVOPACK that supports a dynamic brake option and connect an external
dynamic brake resistor, refer to the following section.

& 7.2 Dynamic Brake Resistor Terminals on page 98
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

7.1 Main Circuit Terminals

(1) SERVOPACKS for Use with Three-Phase 200-VAC, 270-
VDC Power Supplies

(a) =-XS SERVOPACKs

Crimp Crimp- Insu-
) Termi- in P Die lating
. ] crimp | ooc. | nal = gl Sleeve
SERVO-| Main Tight- | Termi- 00
L - omme-| Model Model
PACK | Circuit | Screw | ening nal nded
Model: | Termi- | Size |Torque | Hori- Wire From
SGDXS-| nals IN-m] |zontal | <% | From J.S.T. Mfg. Co., | 'oKY©
Width Ltd. g'P
o.,
Ltd
R70A, |Connec- _
R90A, |[tors
1R6A,
N AWG14
3R8A, ~
s | @ | M4 [1201a 10 a0 | 2 | TR - -
TR6A, C | mm?)
and 120A
AWG10
(5.5 5.5-S4 - TP-005
mm?)
Termi- AWG14
nal M4 (10t 12|77mm 0 YHT- |
180A and|block max. mm?) 2210
2-M4 TP-003
200A AWG16
(1.25 -
mm?)
AWG14
D | M4 |121014]10M™ 00 | rog | YHTH -
max. 2 2210
mm?2)

Continued on next page.
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

Continued from previous page.

Crimp Crimp- Insu-
) Termi- in P Die lating
. ) Crimp | pec. | nal 9 Sleeve
SERVO-| Main Tight- | Termi- Tool
. N " omme-| Model Model
PACK | Circuit | Screw | ening nal nded
Model: | Termi- | Size |Torque | Hori- | oo From
SGDXS-| nals [Nm] | zontal | <7% | From J.S.T. Mfg. Co., | OKY°
Width Ltd. Dip
Co.,
Ltd
AWGS
YPT- |TD-121
(8.2 8-4NS 60N | TD-111 TP-008
mm?2)
Termi- 99 AWG14
nal M4 [10t012]77 ™ @0 -
block max. mm?) YHT-
330A R2-4 TP-003
AWG16 2210
(1.25 -
mm?2)
AWG14
D | M4 [12w014[ 0™ 0g | Roa | YHT P -
max. > 2210
mm?)

Continued on next page.
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

Continued from previous page.

Crimp Crimp- Insu-
Crimp Termi- ingp Die | lating
i
. o nal Sleeve
SERVO-| Main Tight- | Termi- o:?:nﬁe- Model Tool Model
PACK | Circuit| Screw | ening nal nded
Model: | Termi- | Size | Torque | Hori- Wire _Ilfr:m
e el [N-m] |zontal | & | FromJ.S.T. Mfg.Co., | Do¥°
Width Ltd. p
Co.,
Ltd
AWG4
TD-123
(227 22-S5 TD-112 TP-022
mm?2)
AWG6
YPT- |TD-122
(147 R14-5 60N | TD-111 TP-014
mm?2)
AWGS
TD-121
) (8.0 | R85 D111 | TP-008
Termi- 13 mm | mm?) B
nal M5 |22t024 max. |AWGIO
block .
Y| (55 | Rs:5 I
mm?)
A\Z%H YHT- _
'2 2210
mm?)
R2-5 TP-003
AWG16
(125 -
mm?)
AWG14
D | M5 21024 2M™| 00 | Ras | YHT | -
max. 2 2210
mm?)

Continued on next page.
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

Continued from previous page.

Crimp Crimp- Insu-
Crimp Termi- ingp Die |lating
1
. . nal Sleeve
SERVO-| Main Tight- | Termi- | Rec: | B8 | Tool e
PACK | Circuit | Screw | ening nal nded
Model: | Termi- | Size | Torque | Hori- Wire _Il_’rsm
SGDXS-| nals IN‘m] |zontal | & | From J.S.T. Mfg. Co., | D¥°
Width Ltd. ip
Co.,
Ltd
AWG3
TD-124
(302 38-S6 TD-112 TP-038
mm?2)
AWG4
YPT- |TD-123
(222 R22-6 60N | TD-112 TP-022
mm?2)
AWGS
TD-121
) (8.0 | R8-6 D111 | TP-008
Termi- 18 mm | mm2) -
nal M6 |2.7t03.0 max. | AWGI0
block :
Sggé?)lind * (5.5 R5.5-6 — TP-005
mm?2)
A\(X;%M YHT- _
> 2210
mm?)
R2-6 TP-003
AWG16
(1.25 -
mm?)
AWG14
D | M6 [27t030] 2™ 20 | R26 | YHT | -
max. 5 2210
mm?2)
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

(b) =-XW SERVOPACKs

Crimp . Insu-
- | Crim- y
. Termi-| . . lating
Crimp nal | Ping | Die g0 ve
SERVO- | Main Tighten-| Termi- | Recom- | p040 [ ToO! Model
PACK |Circuit| Screw ing nal |mended
Model: |Termi-| Size | Torque | Hori- | Wire From
SGDXW-| nals [N-m] |zontal | Size | From J.S.T. Mfg.Co., Tokyo
Width Ltd. EIE
Co,,
Ltd
IR6A, |Connec- _
2R8A’ tors
SR5A, and 10 mm | AWG14 YHT-
mea | D | Me 120014 max. |20mm3)| 24 | 210 -
(2) SERVOPACKS for Use with Three-Phase 200-VAC
Power Supplies
(a) X-XS SERVOPACKSs
Crimp . Insu-
Crimp Termi- C?nr;p- pie | lating
I . 1 Sl
SERVO-| Main Tight- | Termi- | Ree- | 48 | Tool Node!
o - omme- | Mode| odel
PACK | Circuit | Screw | ening nal nded
Model: | Termi- | Size |Torque | Hori- | .- ;r:m
SGDXS-| nals [N'm] | zontal | < ° | From J.S.T. Mfg. Co., °D.V°
Width Ltd. P
Co.,
Ltd
R70A, |[Connec- _
R90A, |tors
IR6A,
R~ AWG14
SRSA, 10 mm YHT-
oa | @ | M4 [12014) 0 Qo | R24 |y |- -
ooo mm?)
0008
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

(b) =-XW SERVOPACKs

Crimp . Insu-
. | Crim- N
) Termi-| . . lating
Crimp nal | Ping | Die lgove
SERVO- | Main Tighten-| Termi- | Recom- | 10401 | ToO! Model
PACK |Circuit| Screw ing nal |mended
Model: |Termi-| Size | Torque | Hori- | Wire From
SGDXW-| nals [N-m] |zontal | Size | From J.S.T.Mfg. Co., Tokyo
Width Ltd. Dip
Co.,
Ltd
Connec- _
1R6A, tors
2REA, and 10 mm | AWG14 YHT
5R5A mm } - _ _
@ | w4 |121014 max |20 mm| 24 | 2210
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

(3) SERVOPACKS for Use with Three-Phase 400-VAC, 540-
VDC Power Supplies

Crimp Crimp- Insu-
) Termi- inp Die lating
. : Crimp | oo | nal o gl Sleeve
SERVO-| Main Tight- | Termi- 00
I ? omme- | Model Model
PACK |Circuit| Screw | ening nal nded
Model: | Termi-| Size |Torque | Hori- Wire From
SGDXS-| nals [N-m] |zontal | ¢oo® | From J.S.T. Mfg. Co., | 'oKY®
Width Ltd. glp
0.,
Ltd
Connec- -
IRID, 6
IR3D, AWG14
and =
sap | @ | M4 120004 10\ g | 2 | TR - -
X. mm?)
AWGI10
5.5
mm?
) R5.5-4 TP-005
AWGI12
Termi 3.5
ermi- mm2 .
nal Ma [ |10 ) ol -
block ax. | AWG14
2.0 R2-4
8R4D, o)
120D, TP-003
and 170D AWGI16
(1.25 |R1.25-4
mm?2)
AWG14
@0 | roa | YHT | | 1pogo3
10 mm | mm?) 2210
D | w4 120014 )M R
’ YPT- |TD-122
(102 8-4NS 60N | TD-111 TP-008
mm?2)

Continued on next page.
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

Continued from previous page.

Crimp . Insu-
o | Crimp- y
Crimp Ternlu- ing Die sITtlng
. h nal eeve
SERVO-| Main Tight- | Termi- oz‘::e- Model Tool Model
PACK |Circuit| Screw | ening nal nded
Model: | Termi-| Size | Torque | Hori- Wire _Il_:":m
SGDXS-| nals N-m] |zontal | & | From J.S.T. Mfg. Co., | poV°
Width Ltd. ip
Co,,
Ltd
AWG6
TD-122
(14 R14-6 TP-014
2 TD-111
mm?) YPT-
60N
A(\Zgg R8-6 TD-121 15 608
17 mm | mm2) TD-111
Moé 5
Termi- max. | AWG10
nal (5.5
block mm? ~
o¢ ) I gsse | YHT | | plgos
AWGI12 2210
210D, (35
260D, mm?)
280D, AWGI16
and 370D M4 14 | 8Omm o5 Riasal YHT L Jrpgos
max. N 2210
mm?)
AWG7
TD-121
(10 R8-6 TD-111 TP-008
17 mm | mm?) YPT-
max. | AWG6 60N TD-122
D | M6 |27t03 (14 | R14-6 "= TP-014
2 TD-111
mm?)
12 mm AWZG014 R2-6 YHT- B _
max. | 20 210
mm?)

7.2 Dynamic Brake Resistor Terminals

These terminals are used if you use a SERVOPACK that supports a dynamic brake option
and connect an external dynamic brake resistor.
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

(1) SERVOPACKS for Use with 200-VAC Power Supplies
(a) =-XS SERVOPACKs

Crimp . Insulat-
) . | Crimp-|
Dynam- Crimp Termi- i ing
SERVO- yic Tighten- | Termi- | Recom- | nal Tool Sleeve
PACK | o o | Screw ing nal | mended | Model Model
Model: Termi- Size | Torque | Hori- Wire From
SGDXS- - [N-m] zo-ntal Size From J.S.T. Tokyo
Width Mfg. Co., Ltd. | Dip
Co., Ltd
R70A,
R90A, B
IR6A, and | o1
2R8A
3R8A,
5R5A,
TR6A, Connec-
120, to(r)s * B
180A,
200A, and
330A
AWG12
(3.5 mm2) 5.5-S4 TP-005
AWG14
470A and |Terminal 0.9 mm |0 mm) YHT.
an erminal Y mm -
ss0A  [block | M4 [ MOI2) T | AWGE6 | R24 o)
(125 TP-003
mm?)
AWGI8
(0.9 mm?) R1.25-4
AWGI12
(3.5 mm2) 5.5-S4 TP-005
AWG14
590A and |Terminal 10.6 mm F 20 mm) YHT.
an erminal .0 mm -
780A  [block | ME [ TOROTE T | AWGIE | R4
(125 TP-003
mm?)
AWGIS8
(0.9 mm?2) R1.25-4
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

(b) =-XW SERVOPACKs

Crimp Crimp- Insulat-
Dynam- . Crimp Termi- ing ing
SERVO- ic Tighten- | Termi- | Recom- nal Tool Sleeve
PACK Brake | Screw ing nal | mended | Model Model
Model: Termi- Size | Torque | Hori- Wire From
SGDXW- | | [N-m] | zontal | Size From J.S.T. | Tokyo
Width Mfg. Co., Ltd. | Dip
Co., Ltd
1R6A
and None -
2R8A
SR3A Connec-
and tors B
TR6A

(2) SERVOPACKS for Use with 400-VAC Power Supplies

CrimP Crimp- In§ulat-
Dynams Crimp Termi- e ing
SERVO- ic Tighten- | Termi- | Recom- | nal Tool Sleeve
PACK | oo | Screw ing nal | mended | Model Model
Model: | L . | Size Torque | Hori- Wire From
SGDXS- |~ [N-m] | zontal | Size From J.S.T. | Tokyo
Width Mfg. Co., Ltd. | Dip
Co,, Ltd
1R9D,
3R5D,
5R4D, Connec- -
8R4D, tors
120D, and
170D
210D,
260D, Terminal 13mm [ AWGI0 YHT-
280D,and | block | MO | 2404 e |5 mm) | RO 2210 | TR0
370D
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

7.3 Crimp Terminal Dimensional Drawing

(1) Crimp Terminal Models: 2-M4, R1.25-4, R2-4, R2-5, R2-6,
5.5-84, R5.5-5, and R5.5-6

d2 dia. g3
S o
m +
— F_|E
L
-
S
Crimp Dimensions (mm)
Terminal . . A
Model | d2dia. B L F E D dia. | djdia. T
2-M4 6.6 14.4 6.3
R1.25-4 43 8.0 15.8 7.0
R2-4 8.5 16.8 7.8 4.8 4.1 23 0.8
R2-5 5.3 9.5 16.8 7.3
R2-6 6.4 12.0 21.8 11.0
5.5-S4 43 7.2 15.7 59 6.2
R5.5-5 53 9.5 19.8 8.3 68 5.6 34 1.0
R5.5-6 6.4 12.0 25.8 13.0 ’

(2) Crimp Terminal Models: 8-4NS, R8-5, R8-6, R14-5, R14-
6, 22-S5, R22-6, and 38-S6

©| .S
d2 dia. B|©
5 [a]
Tt
F E
L
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7 Crimp Terminals and Insulating Sleeves

Crimp Dimensions (mm)
Termi-
nal | d,dia. | B L F E Ddia. | didia. [ T
Model
8-4NS 4.3 8.0 21.8
R8-5 53 9.3 8.5 7.1 4.5 1.2
23.8
R8-6 6.4
R14-5 53 12.0
29.8 13.3 10.5 9.0 5.8 1.5
R14-6 6.4
22-S5 53 30.0 12.0
12.0 11.5 7.7
R22-6 64 16.5 33.7 135 1.8
38-S6 ’ 155 38.0 16.0 14.0 13.3 9.4
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8 SERVOPACK Overload Protection Characteristics

8 SERVOPACK Overload Protection
Characteristics

The overload detection level is set for hot start conditions with a SERVOPACK surrounding
air temperature of 55°C.

An overload alarm (A.710 or A.720) will occur if overload operation that exceeds the over-
load protection characteristics shown in the following diagram (i.e., operation on the right
side of the applicable line) is performed.

The actual overload detection level will be the detection level of the connected SERVO-
PACK or servomotor that has the lower overload protection characteristics.

In most cases, that will be the overload protection characteristics of the servomotor.

10000
SERVOPACK model:
SGDXS-3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A,
1000 || -180A, -200A, -330A, -470A,
0 = -550A, -590A, -780A, -000D:
@ S SGDXW-5R5A, -7R6A
£
§ 100 %
3 N
2
a P
10 ESERVOPACK model: =
SGDXS-R70A, -R90A, 5 i
-1R6A, -2R8A T
SGDXW-1R6A, -2R8A | .
1 Instar 1s maximum output current 100%
x
100 200 230 Continuous output current °

(Continuous output current) (Instantaneous maximum output current)

SERVOPACK output current
(continuous output current ratio) (%)

“Q * The above overload protection characteristics do not mean that you can per-

form continuous duty operation with an output of 100% or higher.

Important For a Yaskawa-specified combination of SERVOPACK and servomotor,
maintain the effective torque or the effective force within the continuous
duty zone of the torque-motor speed characteristics or the force-motor speed
characteristics of the servomotor. Refer to the following catalog for the tor-
que-motor speed characteristics and force-motor speed characteristics.

[ =-X-Series Rotary Servomotor Product Manual (Manual No.: SIEP
C230210 00)
* This overload protection function is not a protection function related to
speed. This product does not have a built-in thermal memory hold function.
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9 Capacitor Discharge Time

9 Capacitor Discharge Time

Do not touch the main circuit terminals within the capacitor discharge time given in the fol-
lowing table after turning OFF the power because high voltage may still remain in the SER-
VOPACK. After the CHARGE indicator goes out, use a tester to check the voltage on the
DC bus line (between terminals B1/® and © or @2) and confirm that it is safe to proceed
before starting wiring or inspection work.

Note:

1. When the parameter is set for an AC power supply input and the recommended power shutoff
sequence is configured (i.e., to shut off the control power after shutting off the main circuit
power supply), the capacitor discharge times given in the AC power supply input column in
the following table apply. If you shut off the control power before you shut off the main cir-
cuit power supply, the discharge times given in the DC power supply input column apply
even if the parameter is set for an AC power supply input.

2. Ifa failure occurs in the SERVOPACK, the discharge times given in the DC power supply
input column may apply even if the parameter is set for an AC power supply input.

9.1 SERVOPACKS for Use with 200-VAC Power

Supplies

(1) Z-XS SERVOPACKs

SERVOPACK Model: Discharge Time

SGDXS- AC Power Supply Input DC Power Supply Input
R70A 6 min (60 ms */, *2) 6 min
R90A 6 min (60 ms */, *2) 6 min
1R6A 6 min (60 ms */, *2) 6 min
2R8A 6 min (70 ms */, *2) 6 min
3R8A 10 min (80 ms *2) 10 min
SRSA 15 min (140 ms *2) 15 min
TR6A 15 min (140 ms *2) 15 min
120A

(Three-phase 200-VAC input) 10 min (50 ms *2) 10/min

120Aooo!

(Single—ph(z)ise 200??/(118c input) 20 min (60 ms *2) 20 min
180A 20 min (60 ms *2) 20 min
200A 20 min (60 ms *2) 20 min
330A 70 ms 30 min
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9 Capacitor Discharge Time

Continued from previous page.

SERVOPACK Model: Discharge Time
SGDXS- AC Power Supply Input DC Power Supply Input
470A 90 ms *3 50 min
550A 60 ms *3 65 min
590A 70 ms *3 75 min
780A 90 ms *3 100 min

*1  Values in parentheses apply when an external regenerative resistor with a minimum allowable
resistance of 40 Q is connected.
*2  This value is when set to use the smoothing capacitor discharge function when main circuit is

shut OFF in the parameters.

*3  This value is for when the optional regenerative resistor unit is connected.
If the optional regenerative resistor unit will not be connected, select a device so that the
maximum resistance is the less than or equal to the value given in the following table.

SERVOPACK Model: SGDXS- Maximum Resistance
470A 23Q
S550A 18Q
590A 15Q
780A 11Q

(2) X-XW SERVOPACKSs

SERVOPACK Model: Discharge Time
SGDXW- AC Power Supply Input DC Power Supply Input
1R6A 10 min (70 ms *7) 10 min
2R8A 15 min (140 ms *7) 15 min
SRSA 20 min (60 ms *7) 20 min
TR6A 20 min (60 ms *7) 20 min

*1  This value is when set to use the smoothing capacitor discharge function when main circuit is

shut OFF in the parameters.

9.2 SERVOPACKSs for Use with 400-VAC Power

Supplies
SERVOPACK Model: Discharge Time
SGDXS- AC Power Supply Input DC Power Supply Input
1R9D 6 min (82 ms */) 6 min
3R5D 6 min (82 ms */) 6 min

Continued on next page.
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9 Capacitor Discharge Time

Continued from previous page.

SERVOPACK Model: Discharge Time
SGDXS- AC Power Supply Input DC Power Supply Input
5R4D 6 min (82 ms */) 6 min
8R4D 11 min (90 ms */) 11 min
120D 11 min (90 ms */) 11 min
170D 15 min (82 ms *7) 15 min
210D 110 ms *2 33 min
260D 110 ms *2 33 min
280D 140 ms *2 48 min
370D 140 ms *2 48 min

*1  This value is when set to use the smoothing capacitor discharge function when main circuit is
shut OFF in the parameters.

*2  This value is for when the optional regenerative resistor unit is connected.
If the optional regenerative resistor unit will not be connected, select a device so that the
maximum resistance is the less than or equal to the value given in the following table.

SERVOPACK Model: SGDXS- Maximum Resistance
210D 72Q
260D 54 Q
280D 43Q
370D 36 Q
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10 External Dimensions

10 External Dimensions

The external dimensions of the SERVOPACKs are based on the SERVOPACKs with
MECHATROLINK-III/-4 communications references.

10.1 200-VAC, X-XS Models: Base-mounted
SERVOPACKSs

(1) SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A

2 x M4
4
H K
I |8
£
: | 3
Exterior | ; £
ol g : | g «
©| - p 3 ¢
Two sets i El
of terminals | H "
| .
: g
| S
4 ; e
Ground 25| |[1040.5 pitch)
terminals
2xM4 10 40
™ Mounting hole diagram

Approx. mass: 0.8 kg

Unit: mm
2 x M4
©
s H |
H H u 1 :
gl |
5 3l | :
H H 1 2 |
g =l |
o g o H
g < 835 ! Exterior
Two sets 1 £ | :|‘
of terminals [ | =l i
Ao |
g | ;
o el |
| '
] | "
&-| |20 0.5
Ground ‘]: 5 _T (mounting pitch)
terminals
2x M4 (4) 40
Mounting hole diagram

Approx. mass: 1.1 kg
Unit: mm
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10 External Dimensions

(3) SGDXS-3R8A

168
160

Two sets
of terminals [sf

Ground
terminals
x M4

168
160

Two sets
of terminals 7]

Ground
terminals

o
'3 x M4
5
o
£ Exterior
Ei 1
3
&
5
g
58105
5 (mounting pitch)
70

Mounting hole diagram

Approx. mass: 1.7 kg

108

Unit: mm
3 x M4

9|

£ Exterior

S >~

3

£

o

=

9

2
5805

6 (mounting pitch)
70

Mounting hole diagram

Approx. mass: 1.6 kg
Unit: mm



10 External Dimensions

(5) SGDXS-120A, SGDXS-120A0o00008

%
8010.5
_5,|, (mounting pitch)
w
78 &
A ™
\3 x M4
2| Exterior
o £
< g S|
EE 8 3
Two sets . \mEl
of terminals =
S
g
e
Ground
terminals w 28
M4 IR )
Mounting hole diagram
Approx. mass: 2.1 kg
Unit: mm
(6) SGDXS-180A, -200A
100
825105
(mounting pitch)
° |
%
N3 x M4
3|
= Exterior
5
EE 83
2 2 g
=
3
%
2
2
Terminals
14 xM4 ¢
terminals _.@ X
2xM4 125_| | (mounting pitch)
100 Mounting hole diagram
Approx. mass: 2.8 kg
Unit: mm
Note:

These drawings show the SERVOPACK with the terminal cover removed.
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10 External Dimensions

(7) SGDXS-330A

110
1000.5
5 “ (mounting pitch)
TAOAIAT ¥ 3
°c © o
ol
3|
d |
£ Exterior
g 2
88 8|3
o ol
3
%
d &
Terminals ®
4xMs5
@ N o
Ground
terminals ) 84105
2xM4 - 13 || (mounting pitch)
75 210
o ' Mounting hole diagram
Approx. mass: 4.4 kg
Unit: mm
Note:

These drawings show the SERVOPACK with the terminal cover removed.

(8) SGDXS-470A, -550A

=
S
3|
2
£ Exterior
0 NE]
& 28 :}’
3 \
S
E .
o ;
Terminals 3 ‘
4x M5 g ‘
Terminals | ‘
8xM5 ;
Ground B i yr S
e 14 J (mounting pitch)
2xM5 4 14| |, _(mounting pitch) _|

170

Mounting hole diagram

Approx. mass: 9.0 kg
nit: mm
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10 External Dimensions

(9) SGDXS-590A, -780A

© 4 M6
~ S
R T (" To o = T +7)
. 0 =ﬁ | H
i H |
I?r"‘ﬁ = | :
e g
A o S l
L%:::? bl g i
3 1l 8 3 | ! Exterior
| Terminals | * . : ° ° 3 g |
4xM6 o | /
° H
Terminals 5 al |
8xMs B i
o | '
; °lo o v, o
Ground 20005
terminals k (75) 210 30 (mounting pitch)
2xM6 260 = 260

Mounting hole diagram

Approx. mass: 16 kg

10.2 200-VAC, X-XS Models: Rack-mounted
SERVOPACKSs
Hardware option code: 0001
(1) SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A
1) 0 2xM4
3 e 1
- ¢ f = 77 A
— 5 T |
| A 14
{’ Zf%?r € E -§ : | Exterior
8 s 2 = s 5§ : |
T li (73 IHisEEREN
i =l .
i< ] ® | '
(] : |
Ground - Aj%/
lzeznafls w0 o) 20
40
140

Mounting hole diagram

Approx. mass: 0.9 kg
Unit: mm
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10 External Dimensions

(2) SGDXS-2R8A

© w 2x M4
@ 2, ﬂ 36 | 2
= Y,
1= /4
H 5|
g Exterior
3|
ol
1 1
o o o ol § £
8 g ¢ g 38 ¢
H ol ©
Two sets ' F |
of terminals {74 _ 2 :
<] ® 1
X H
——a o | .
{l 1
Ground 2
terminals ) 20
2xM4
40
170
Mounting hole diagram
Approx. mass: 1.1 kg
Unit: mm
wf |
:l N 2 x M4
— Z
=g
A [y |
© 3|
2 Exterior
€ £
al =
Two sets <
of terminals |2 2
u 1
Ground
terminals 365
2xM4 S 180 — e
70

Mounting hole diagram

Approx. mass: 1.7 kg
Unit: mm
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10 External Dimensions

(4) SGDXS-5R5A, -7TR6A

; JLEN 4'-—’36 | : ~| 2xM4
e 2
| H
INN g H |
T E | i
| eq| gl .
NE _E < | Exterior
0| I~ a| E|
19 = be -
o FIE ¢ !
wosels o :
of terminals I} E § |
= H
vk i
Fysa) :
T ]
Ground terminals
2xM4 70

Mounting hole diagram

Approx. mass: 1.7 kg
nit: mm

(5) SGDXS-120A

2 125 65
[+
2 g
b g
:[eg 2| )
s | g (15 é € Exterior
o ol gl = gl 5| €
LEE = EEE
k0 ol ~
i :
of terminals [ =l 3
53 [ e
S
1 # L

Ground terminals
2xM4

20| | |

10,

90

90

Mounting hole diagram

Approx. mass: 2.2 kg
Unit: mm
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10 External Dimensions

(6) SGDXS-180A, -200A

103
) |
~| 205 65 | N
IS
| Exterior
g
EPE o 3|t
NEE N Elg
e
3
@
2
g
]
Terminals
14xM4
e
jole) m=lr7i v
i
round
terminals
2x M4 28 (mounting pich)
18 70 103
(3) 100 Mounting hole diagram
Approx. mass: 2.9 kg
Unit: mm
Note:

These drawings show the SERVOPACK with the terminal cover removed.

(7) SGDXS-330A

o S 4xM5
= ~N|
& =0 SIS 1
. !
|
g |
I i
2 1 Exterior
o 5| € !
98 HE |
o
. kd |
S
Terminals g ;
13x M4 e N I |
N
Pl " 7"(— =

i
Groun: jﬂ [?nmm[mg
t I

aivind o 1245 305 pich)
25) 111 (@25) -5 210 ©) 116

116

Mounting hole diagram

Approx. mass: 4.9 kg
Unit: mm

Note:
These drawings show the SERVOPACK with the terminal cover removed.
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10 External Dimensions

10.3 200-VAC, X-XS Models: Duct-ventilated
SERVOPACKSs

Hardware option code: 0001

(1) SGDXS-470A, -550A

w 4 x M6
5 98
4 s
—
3| |
s :
2| :
g | |
9 o o Z| F | i
3 2 8 3 g Cutout
“ °l g 8§ Exterior
o
o
] :
Terminals 8 i
4xMs |- 3 |
Terminals i
8x M5
——
&
Ground @3 145105
terminals 8.5 || |__(mounting pitch)
2xM5 | 4 162 min
170
Mounting hole diagram
Approx. mass: 9.0 kg
Unit: mm
(2) SGDXS-590A, -780A
9 o 4xM6
~ 8
I ¥
. g =
3
=
s
=
2
o 5 o € £ Exterior
3 . . o 3 gl o Cutout
Terminals [ o 9
4x M6 SO CC e 2 S
Terminals e 8
8x M6 = i
e\ .
-X-) o
" Ground 235105
Terminals ) 136 (75) s ing pitch)
2xMs | 260 8 244 min
260

Mounting hole diagram

Approx. mass: 15 kg
Unit: mm
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10 External Dimensions

10.4 200-VAC, X-XW Models: Base-mounted
SERVOPACKSs

(1) SGDXW-5R5A, -7TR6A

. w0
f/ N3 x M4
2
2
g Exterior
3 g S
o g al §
8 < 8l 3
€ -l &
Two sets b
of terminals 2
: E
Ground
terminals @) 5 (mounting pitch)
3xM4 180 00

Mounting hole diagram

Approx. mass: 2.4 kg

10.5 200-VAC, X-XW Models: Rack-mounted
SERVOPACKSs
Hardware option code: 0001
(1) SGDXW-5R5A, -7TR6A
; 205, o 4x M4
f |
gl |
g |

Ground terminals
3xM4

18
@)

180 28

Mounting hole diagram

Approx. mass: 2.6 kg
Unit: mm
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10 External Dimensions

10.6 400-VAC, X-XS Models: Base-mounted
SERVOPACKSs

(1) SGDXS-1R9D, -3R5D, -5R4D

(2

250

Terminals
13 x M4

Ground
terminals
2 x M4

>

110

Approx. mass: 4.2 kg
Unit:

110
100£0.5
v 5| (mounting pitch)
IS I
s RKaxme
0 ] i
2 ° ?
rﬁj =3 g Exterior
) 3| 2
o - g S
1. 5 (] o |
7 - 2
H ol <] s |
) f,' [-) 4 I
/- i g —a r
H HH Mounting hole diagram
o |(29))18 (©)
r (75) 180 T Approx. mass: 2.2 kg
Unit: mm
SGDXS-8R4D, -120D, -170D
©|
& |
S
o 3
2l
.g
of E \g/
©
=1
° &
o
&
)
75) w S

nit: mm

17



10 External Dimensions

(3) SGDXS-210D, -260D, -280D, -370D

350

Terminals,
2xM4

Terminals
4 x M6

Terminals

N6 x M6

Exterior

2 4 x M6
= T ha
_
i 5
:’ 5 o
- :
0. ol 2
s Gl
i ©
S
<
o
3
L e
|.(75) 210 180405
*_J (mounting pitch)

Ground Terminals

2 x M6

230
Mounting hole diagram

Approx. mass: 12 kg
Unit: mm

10.7 400-VAC, X-XS Models: Rack-mounted
SERVOPACKSs

(1) SGDXS-1R9D, -3R5D, -5R4D

118

N 4xM4
~
= o
1 1A
5
n [ 5
-] 3
E Exterior
£
2| £
w|ol o 5| F
HE 3
88 g g
Two sets o L] w7
of terminals g
ofteminas | g
L | = :
Ground ®
Terminals ==
2.4 1%
2)
2518|245 - S0l
i 48 (mounting pitch)
. s 180
110

Mounting hole diagram

Approx. mass: 2.3 kg
Unit: mm



10 External Dimensions

(2) SGDXS-8R4D, -120D, -170D

b
I~ o 4xM5
A== ——2 A7)
BJEEM |4 |
. S :
[ 9 3 i
t{ s 2 Exterior
wvlo L L | | £
QAR <] I4 g 2
& pr=n X ol
b 20 | £l 8
A p
L 9 2
= H
S
Terminals N
13 x M4
G d r
mi 2 AL g0s05
2.2 R +0.
e 111202 2t o 1245 30| | (mounting pitch)
: |._(75) 180 (6) s

Mounting hole diagram

Approx. mass: 4.6 kg
Unit: mm

10.8 400-VAC, X-XS Models: Duct-ventilated

SERVOPACKSs
(1) SGDXS-210D, -260D, -280D, -370D

©f v 4 x M6
NN
— # +
B N
. “ 1
14 : |
b =
g : “ . £ Cutout
8 2= © = Exterior
- 3 8 ;, Exterior
Terminals o o
4 x M6
Terminals U 74 ; S
Terminals, 6 x M6 (5) 133207 (74) 75 190 min.
2xM4 i 205:05
Ground Termm}als' 125 (mounting pitch)
2x M6 L 230

Mounting hole diagram

Approx. mass: 10 kg
Unit: mm
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1 Préface et précautions générales

1 Préface et précautions générales

1.1 Précautions de sécurité
(1) Informations relatives a la sécurité

Pour éviter des blessures corporelles et un endommagement du produit, les termes de mise
en garde suivants sont utilisés au préalable dans ce document pour indiquer les précautions
de sécurité. Les termes de mise en garde sont utilisés pour classifier les dangers et le niveau
d’endommagement ou de blessure pouvant en résulter si le produit n’est pas utilisé correcte-
ment. Les informations repérées comme ci-dessous sont importantes pour la sécurité. Veil-
lez a toujours lire ces informations et a tenir compte des précautions qui vous sont
conseillées.

A DANGER

Ce terme de mise en garde identifie un danger qui causera des blessures graves
ou la mort si vous ne 'empéchez pas.

/\ AVERTISSEMENT

Ce terme de mise en garde identifie un danger susceptible de causer la mort ou
des blessures graves si vous ne ’empéchez pas.

/\ ATTENTION

Ce terme de mise en garde identifie un danger susceptible de causer des blessures
modérées si vous ne I'empéchez pas.

AVIS

Ce terme de mise en garde identifie un message relatif 8 des dommages matériels
qui n’est pas lié a une blessure corporelle.

o



1 Préface et précautions générales

(2) Précautions de sécurité devant toujours étre
respectées

(a) Précautions générales

A DANGER

Lisez et assimilez ce manuel et le manuel du produit pour assurer une utilisation
de I’appareil en toute sécurité.

Procurez-vous le manuel du produit aupres de votre représentant Yaskawa.

Conservez ce manuel en lieu sar et pratique afin de pouvoir vous y référer lorsque
cela s’avére nécessaire. Assurez-vous qu’il soit livré a Iutilisateur final du produit.
Installez et retirez les capots, cables, connecteurs et dispositifs en option lorsque
I’alimentation est coupée.

11 existe un risque d'endommagement de I'équipement ou de panne du produit. II existe également
un risque d'incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des blessures graves. De
plus, il existe un risque de décés ou de blessures graves en raison d'un fonctionnement inattendu
de la machine.

/\ AVERTISSEMENT

Utilisez une alimentation dont les spécifications (nombre de phases, tension, fré-
quence et type CA/CC) sont appropriées au produit. Vérifiez toujours les spécifica-
tions d’alimentation dans ce manuel.
Si vous n'utilisez pas le produit avec les spécifications d’alimentation appropriées, il existe un
risque de dommage thermique, d’incendie ou de décharge électrique en raison d’une surchauffe
du produit due a I'application de haute tension ou a un courant de fuite ce qui pourrait entrainer la
mort ou des blessures graves.
Assurez-vous de connecter les bornes de mise a la terre du SERVOPACK et du ser-
vomoteur sur les poles de mise a la terre dans I’etat indique ci-dessous.

* SERVOPACK avec entrée d’alimentation 200 V CA: 100 Q maxi.

* SERVOPACK avec entrée d’alimentation 400 V CA: 10 Q maxi.
11 existe un risque de panne du produit. Un incendie ou une décharge électrique peut également se
produire entrainant la mort ou des blessures graves.
Un SERVOPACK ayant une entrée d’alimentation de 400 V CA ne peut étre utilisé
que dans un systéme d’alimentation avec le neutre mis a la terre. Veillez a connec-
ter le SERVOPACK a une source d’alimentation avec le neutre mis a la terre.
Si le SERVOPACK est connecté a une alimentation sans neutre mis a la terre, il existe un risque
de décharge électrique ou de panne du produit. Un incendie ou une décharge électrique peut éga-
lement se produire entrainant la mort ou des blessures graves.




1 Préface et précautions générales

/\ AVERTISSEMENT

Ne modifiez pas ni ne transformez pas le produit d’une maniére non décrite dans
ce manuel.

Si vous transformez ou modifiez le produit, il existe un risque d’incendie ou de décharge élec-
trique provoquant la mort ou des blessures graves.

Les réparations des dommages de produit causés en transformant ou en modifiant le produit d’une
maniére non décrite dans ce manuel ne sont pas couvertes par la garantie de Yaskawa. Yaskawa
n’assume aucune responsabilité quant a des modifications de produit effectuées par vos clients ou
pas vous-méme.

Pour I'alimentation 24 V CC, utilisez un dispositif d’alimentation a double isolation
ou a isolation renforcée.

11 existe un risque de blessures, d’'incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des
blessures graves lorsqu'un court-circuit ou un défaut de mise a la terre se produit en raison d’'une
détérioration de I'isolation de 'appareil.

Veillez a ne pas endommager, tirer, exercer une pression ou une force excessive,
placer des objets lourds sur ou encore pincer les cables.

11 existe un risque d’incendie ou de décharge électrique en raison d'une défaillance ou d’'un
endommagement de cable entrainant la mort ou des blessures graves.

La personne qui congoit un systéme utilisant la fonction de sécurité doit connaitre
parfaitement les normes de sécurité et comprendre entiérement les instructions
portées dans ce document.

Si la conception de sécurité du systéme est insuffisante, il existe un risque d’endommagement de
I'équipement. 11 existe également un risque de décés ou de blessures graves en raison d’un fonc-
tionnement inattendu de la machine.

Ne placez pas le produit dans un lieu exposé a I’eau, aux gaz corrosifs, aux gaz
inflammables, a une atmosphére potentiellement explosive ou a proximité de maté-
riaux inflammables.

11 existe un risque de panne du produit. Un incendie ou une décharge électrique peut également se
produire entrainant la mort ou des blessures graves.

Installez des circuits d’arrét d’'urgence externes qui peuvent couper I’alimentation
et arréter immédiatement le fonctionnement lorsqu’une erreur se produit.

11 existe un risque d’endommagement de I'équipement et de décés ou de blessures graves en raison
d’un fonctionnement inattendu de la machine.

Utilisez toujours le servomoteur et le SERVOPACK dans I'une des combinaisons
spécifiées.

11 existe un risque de panne du produit. Il existe également un risque d’incendie entrainant la mort
ou des blessures graves. De plus, il existe un risque de décés ou de blessures graves en raison
d’un fonctionnement inattendu de la machine.

Ne touchez pas un SERVOPACK ou un servomoteur avec les mains mouillées.

11 existe un risque de panne du produit si le SERVOPACK et le servomoteur deviennent humides.
Un incendie ou une décharge électrique peut également se produire entrainant la mort ou des bles-
sures graves.
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/\ ATTENTION

Les dissipateurs thermiques du SERVOPACK, les résistances de régénération, les
résistances de frein dynamique externe, les servomoteurs et d’autres composants
peuvent étre trés chauds lorsqu’ils sont sous tension et quelques instants aprés
leur mise hors tension. Mettez en ceuvre les mesures de sécurité, telles que I'instal-
lation des capots, afin que vos mains et les parties telles que les cables ne soient
pas en contact avec les composants chauds.

11 existe un risque de brilures en touchant les composants chauds.

AVIS

Ne tentez pas d’utiliser un SERVOPACK ou un servomoteur endommagé ou ayant
des piéces manquantes.

11 existe un risque que le produit ne fonctionne pas correctement.

Dans les environnements ou les conditions d’alimentation électrique sont insta-
bles, installez les dispositifs de protection nécessaires (telles que des bobines de
réactance CA) pour assurer que I'alimentation d’entrée est fournie dans la plage de
tension spécifiée.

11 existe un risque de panne du produit.

Minimisez les effets des interférences électromagnétiques en connectant un dispo-
sitif, tel qu’un filtre de bruit.

11 existe un risque de dysfonctionnement de I'équipement ou du produit.
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(b) Précautions d’entreposage

/\ AVERTISSEMENT

Ne placez pas de charge excessive sur le produit. Respectez les consignes en
matiére de chargement du produit indiquées sur les étiquettes apposées sur la
boite de transport.

11 existe un risque de chute du produit provoquant I'endommagement ou une panne du produit. 11
existe également un risque de décés ou de blessures graves.

Ne stockez pas ni n’installez pas le produit dans les endroits suivants.

* Les emplacements exposés a la lumiére directe du soleil
Les emplacements susceptibles de connaitre une température ambiante supé-
rieure aux spécifications du produit
Les emplacements susceptibles de connaitre une humidité relative supérieure
aux spécifications du produit
Les emplacements susceptibles d’étre exposés a la condensation due a des
changements extrémes de température
Les emplacements exposés aux gaz corrosifs ou inflammables
Les emplacements situés a proximité de matériaux inflammables
Les emplacements sujets a la poussiére, aux sels ou a la poudre de fer
Les emplacements exposés a I’eau, a I’huile ou aux produits chimiques
Les emplacements soumis a des vibrations ou a des chocs d’amplitude supéri-
eure a celle des spécifications du produit

* Les emplacements exposés aux radiations
Si vous stockez ou installez le produit dans I'un des emplacements ci-dessus, il existe un risque
de panne du produit. Un incendie ou une décharge électrique peut également se produire entrai-
nant la mort ou des blessures graves.

(c) Précautions de transport

/\ AVERTISSEMENT

Transportez le produit d’'une maniére compatible avec son poids.

11 existe un risque de chute du produit provoquant I'endommagement ou une panne du produit. 11
existe également un risque de décés ou de blessures graves.

N’utilisez pas le matériel de levage sur un SERVOPACK ou un servomoteur pour
déplacer la machine compleéte.

11 existe un risque de panne du produit en raison d’une utilisation incorrecte du matériel de levage
provoquant I'endommagement ou une panne du produit et de I'équipement. Il existe également un
risque de déces ou de blessures graves.
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/\ AVERTISSEMENT

Ne placez pas de charge excessive sur le produit. Respectez les consignes en
matiére de chargement du produit indiquées sur les étiquettes apposées sur la
boite de transport.

11 existe un risque de chute du produit provoquant I'endommagement ou une panne du produit. Il
existe également un risque de déces ou de blessures graves.

Ne serrez pas le matériel de levage de maniére excessive sur le SERVOPACK et le
servomoteur.

Si vous utilisez un outil pour serrer trop fortement le matériel de levage, le produit peut étre
endommagé. Le produit peut également étre endommagé et tomber entrainant la mort ou des bles-
sures graves.

/\ ATTENTION

Lorsque vous manipulez un SERVOPACK ou un servomoteur, faites preuve de pru-
dence a I’égard des bords saillants tels que les coins.

11 existe un risque de blessure.

Lorsque vous déplacez le SERVOPACK, tenez bien le corps principal et non le
capot avant ou les connecteurs.

Si vous déplacez le SERVOPACK en maintenant le capot avant ou les connecteurs, ces parties
peuvent se détacher et entrainer des dommages du produit, une panne du produit ou des blessures.

AVIS

Un SERVOPACK ou un servomoteur est un dispositif de précision. Ne le faites pas
tomber ni ne ’exposez pas a un impact ou une force excessive.

11 existe un risque d'endommagement ou de panne du produit.

Evitez d’appliquer de choc mécanique ou d’impact aux connecteurs.

11 existe un risque d’endommagement ou de panne du produit.

Si des désinfectants ou des insecticides doivent étre utilisés pour traiter les maté-
riaux d’emballage, par ex. cadres en bois, contre-plaqué ou palettes, utilisez une
autre méthode que la fumigation.

Utilisez par exemple la stérilisation thermique (température a coeur de 56 °C ou
supérieure pendant 30 minutes ou plus).

Traitez les matériaux d’emballage avant d’emballer le produit au lieu d’utiliser une
méthode traitant le produit emballé entier.

Si les produits ¢lectroniques, dont des produits autonomes et des produits installés dans la
machine, sont emballés avec des matériaux en bois traités par fumigation, les composants ¢électri-
ques peuvent étre fortement endommaggés par les gaz ou les fumées résultant du processus de
fumigation. En particulier, les désinfectants contenant des halogenes, incluant le chlore, la fluo-
rine, le brome et ou I'iode, peuvent contribuer & une panne du produit en corrodant I'intérieur des
composants.

11
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(d) Précautions d’installation

/\ AVERTISSEMENT

Installez le SERVOPACK et le servomoteur a I'aide d’un montage pouvant suppor-
ter leur poids. Vérifiez le poids du SERVOPACK et du servomoteur dans les
manuels d’utilisation correspondants et installez le SERVOPACK et le servomoteur
en suivant les chapitres relatifs a I'installation dans les manuels de produit
correspondants.

En cas d'installation incorrecte, le SERVOPACK et le servomoteur risquent de tomber et de cau-
ser des dommages ou une panne de I'équipement et du produit. Il existe également un risque de
déces ou de blessures graves.

Installez les SERVOPACK, les servomoteurs, les résistances de régénération et les
résistances de frein dynamique externe sur des matériaux non inflammables.

Une installation directement sur ou & proximité de matériaux inflammables peut provoquer un
incendie entrainant la mort ou des blessures graves.

Respectez les dégagements spécifiés entre le SERVOPACK et le panneau de
commande ou d’autres dispositifs. Pour les dégagements spécifiés, reportez-vous
au manuel du produit concernant votre SERVOPACK.

11 existe un risque de panne du produit si la température du SERVOPACK et la température autour
du SERVOPACK dépassent localement la plage de température de I'air ambiant. Il existe égale-
ment un risque d’incendie entrainant la mort ou des blessures graves.

Installez le SERVOPACK selon I'orientation spécifiée.

11 existe un risque de panne du produit si la température du SERVOPACK et la température autour
du SERVOPACK dépassent localement la plage de température de I'air ambiant. Il existe égale-
ment un risque d'incendie entrainant la mort ou des blessures graves.

12
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/\ AVERTISSEMENT

Ne laissez pas de corps étrangers pénétrer dans le SERVOPACK ou le
servomoteur.
11 existe un risque de panne du produit. Il existe également un risque d’incendie entrainant la mort
ou des blessures graves.
Ne stockez pas ni n’installez pas le produit dans les endroits suivants.

¢ Les emplacements exposés a la lumiére directe du soleil
Les emplacements susceptibles de connaitre une température ambiante supé-
rieure aux spécifications du produit
Les emplacements susceptibles de connaitre une humidité relative supérieure
aux spécifications du produit
Les emplacements susceptibles d’étre exposés a la condensation due a des
changements extrémes de température
Les emplacements exposés aux gaz corrosifs ou inflammables
Les emplacements situés a proximité de matériaux inflammables
Les emplacements sujets a la poussiére, aux sels ou a la poudre de fer
Les emplacements exposés a I’eau, a I’huile ou aux produits chimiques
Les emplacements soumis a des vibrations ou a des chocs d’amplitude supéri-
eure a celle des spécifications du produit

* Les emplacements exposés aux radiations
Si vous stockez ou installez le produit dans I'un des emplacements ci-dessus, il existe un risque
de panne du produit. Un incendie ou une décharge ¢lectrique peut également se produire entrai-
nant la mort ou des blessures graves.

/\ ATTENTION

Ne marchez pas sur le produit et ne placez pas d’objet lourd dessus.
11 existe un risque d’endommagement ou de panne du produit car le produit ne peut pas supporter
la charge.

AVIS

Utilisez le produit dans un environnement approprié aux spécifications du produit.
11 existe un risque de dommage ou de panne du produit si vous utilisez le produit dans un environ-
nement qui dépasse les spécifications du produit.

Un SERVOPACK ou un servomoteur est un dispositif de précision. Ne le faites pas
tomber ni ne ’exposez pas a un impact ou une force excessive.

11 existe un risque d’endommagement ou de panne du produit.

Installez toujours un SERVOPACK dans un panneau de commande.

Ne laissez pas de corps étrangers pénétrer dans un SERVOPACK ou un servomo-
teur avec un ventilateur de refroidissement et n’obturez pas la sortie du ventilateur
de refroidissement du servomoteur.

11 existe un risque de panne du produit.
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(e) Précautions concernant le cablage

A DANGER

Ne changez aucun cablage lorsque I’appareil est sous tension.

11 existe un risque d’'endommagement de I'équipement ou de panne du produit. 11 existe également
un risque d’incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des blessures graves. De
plus, il existe un risque de décés ou de blessures graves en raison d'un fonctionnement inattendu
de la machine.

Patientez au minimum 20 minutes (ou 100 minutes si une entrée d’alimentation CC
est utilisée) aprés avoir coupé I'alimentation puis assurez-vous que le témoin
CHARGE n’est pas allumé avant de procéder aux travaux de cablage ou d’inspec-
tion. Ne touchez pas les bornes du circuit principal lorsque le t¢moin CHARGE est
allumé en raison de la haute tension pouvant encore subsister dans le SERVO-
PACK méme apreés avoir coupé I’alimentation.

11 existe un risque de décharge électrique provoquant la mort ou des blessures graves.

/\ AVERTISSEMENT

Le cablage et les inspections doivent étre effectués par des ingénieurs qualifiés.
Si le travail est effectué par un travailleur qui n’est pas un ingénieur qualifié, il existe un risque
d’'incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des blessures graves.
Vérifiez soigneusement tout le cablage et les alimentations électriques.
Un cablage incorrect ou I'application d’une tension incorrecte aux circuits de sortie peut provo-
quer des pannes par court-circuit. Si cette panne survient, il existe un risque d’incendie provo-
quant la mort ou des blessures graves. Il existe également un risque d’endommagement de
I'équipement ou du produit car le frein d’arrét peut échouer a fonctionner correctement.
Utilisez toujours les bornes spécifiées pour connecter le SERVOPACK et les dispo-
sitifs périphériques. Pour ’alimentation en particulier, confirmez que les conne-
xions sont effectuées avec les bornes indiquées ci-dessous.
SERVOPACK a entrée d’alimentation 200 V:

* Alimentation CA: Bornes L1,L2, L3, L1C, L2C sur le SERVOPACK

+ Alimentation CC: Bornes B1/®, ©2, L1C, L2C sur le SERVOPACK
SERVOPACK a entrée d’alimentation 400 V:

« Alimentation CA: Bornes L1, L2, L3 sur le SERVOPACK

« Alimentation CC: Bornes B1/®, ©2 sur le SERVOPACK
« Alimentation de commande 24 V CC: Bornes 24 Vet 0 V (que le cablage de I'ali-
mentation du circuit principal soit une alimentation CA ou une alimentation
CcC)
Pour de plus amples détails sur les bornes, reportez-vous a "Symboles et désigna-
tion des bornes" de ce manuel.
Si vous ignorez ces précautions, il existe un risque de panne de I'équipement ou du produit dd a
un incendie. Il existe également un risque d’incendie entrainant la mort ou des blessures graves.
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/N\ AVERTISSEMENT

Si vous utilisez un SERVOPACK avec I'option matérielle de frein dynamique,
connectez aux bornes spécifiées une résistance de frein dynamique externe qui
est adaptée aux spécifications de la machine et de I’équipement.

11 existe un risque d’endommagement de I'équipement dii & un fonctionnement accidentel de la
machine pendant un arrét d'urgence. Il existe également un risque de blessure ou d’incendie
entrainant la mort ou des blessures graves.

Respectez scrupuleusement les précautions et les instructions pour le cablage et
le fonctionnement d’essai telles qu’elles sont décrites dans le manuel du produit
concernant votre SERVOPACK.

En cas d’erreur lors du céblage ou de I'essai de fonctionnement, il existe un risque de panne du
produit da a un céblage incorrect ou a une application de tension incorrecte dans le circuit de
frein. Un incendie ou une décharge électrique peut également se produire entrainant la mort ou
des blessures graves. De plus, il existe un risque de décés ou de blessures graves en raison d'un
fonctionnement inattendu de la machine.

Vérifiez le cablage afin de vous assurer qu’il a été réalisé correctement. La disposi-
tion des connecteurs et des broches peut varier en fonction du modéle. Vérifiez
toujours les exemples de disposition des broches dans le chapitre relatif a la dis-
position des broches dans le manuel du produit pour votre modeéle.

Si le cablage n’est pas effectué correctement, il existe un risque de panne du produit. 11 existe éga-
lement un risque d’incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des blessures graves.
De plus, il existe un risque de décés ou de blessures graves en raison d'un fonctionnement inat-
tendu de la machine.

Connectez les cables aux bornes du circuit principal et aux bornes de connexion
du moteur de maniére sécuritaire selon les méthodes et le couple de serrage spéci-
fiés. Reportez-vous a la section "Cablage" dans ce manuel pour les méthodes spé-
cifiées et le couple de serrage.

Un serrage insuffisant peut étre la cause d'un échauffement des cables et des borniers en raison
d’un mauvais contact qui est susceptible de provoquer une panne du produit. Il existe également
un risque d’incendie entrainant la mort ou des blessures graves.

Assurez-vous que les cables ne dépassent pas les longueurs suivantes :

« Cable de signal E/S: 3 m maxi.

* Cables du circuit principal du servomoteur: 50 m maxi.

* Cables de I'encodeur: 50 m maxi.

* Cable d’alimentation de commande pour SERVOPACK a entrée d’alimentation

400 V (+24 V et 0 V): 10 m maxi.

Si la longueur du céble dépasse la longueur spécifiée, il existe un risque d’endommagement de
I'équipement di & un dysfonctionnement du produit entrainant la mort ou des blessures graves. Il
existe également un risque de décharge électrique da a un court-circuit ou un défaut de mise a la
terre entrainant la mort ou des blessures graves.
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/\ AVERTISSEMENT

Respectez les précautions suivantes lors du cablage des bornes du circuit princi-
pal du SERVOPACK.

* Mettez le SERVOPACK sous tension uniquement lorsque tout le cablage
incluant les bornes du circuit principal est terminé.

« Siun connecteur est utilisé pour les bornes du circuit principal, retirez le
connecteur du circuit principal du SERVOPACK avant de le cabler.

* Insérez un seul fil par trou dans les bornes du circuit principal.

* Lorsque vous insérez un fil, assurez-vous que la partie dénudée (par ex. les
whiskers) ne soit pas en contact avec les fils adjacents et ne provoque de
court-circuit.

Si le SERVOPACK est mis sous tension avec un cablage incorrect, il existe un risque d'incendie
dii a une décharge électrique ou de panne du produit entrainant la mort ou des blessures graves.
Installez des disjoncteurs ou d’autres dispositifs de sécurité afin d’assurer la pro-
tection contre les courts-circuits dans le cablage externe.

11 existe un risque d’'incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des blessures graves.
Configurez le circuit externe afin que I'alimentation du circuit principal du SERVO-
PACK soit coupée par le contacteur magnétique lorsqu’une alarme se déclenche.

11 existe un risque de blessure ou d’incendie da a une défaillance des composants internes du SER-
VOPACK entrainant la mort ou des blessures graves.

Installez une batterie soit au niveau du contréleur héte soit sur le cable d’encodeur
Si vous installez des batteries a la fois au niveau du controleur hote et sur le cable d’encodeur,
vous créez un circuit en boucle entre les batteries, ce qui peut provoquer un incendie di a une
panne du produit ou des blessures entrainant la mort ou des blessures graves.

Lors de la connexion d’une batterie, respectez la polarité.

11 existe un risque de panne de 'encodeur en cas de rupture de batteries et un risque d’incendie
provoquant la mort ou des blessures graves.

/\ ATTENTION

Utilisez des cables blindés a paire torsadée ou des cables blindés multicceur a
paire torsadée pour les lignes de signal E/S et les cables d’encodeur.
11 existe un risque de blessure di a un dysfonctionnement du produit.
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AVIS

Utilisez les cables spécifiés par Yaskawa. Si vous utilisez d’autres cables, vérifiez
I’intensité nominale et ’environnement de I'application de votre modéle et utilisez
les matériaux de cablage spécifiés par Yaskawa ou des matériaux équivalents.
Pour les matériaux de cablage et les cables spécifiés par Yaskawa, reportez-vous
au manuel de la sélection périphérique concernant votre SERVOPACK.

Serrez les vis de connecteurs et les mécanismes de verrouillage de maniére sire.
Un serrage insuffisant peut provoquer la séparation des connecteurs pendant le fonctionnement.
Ne regroupez pas les lignes électriques (par ex., le cable du circuit principal) et les
lignes de faible courant (par ex., les cables de signaux E/S ou les cables de I’enco-
deur) et ne les passez pas dans le méme conduit. Si vous ne faites pas passer les
lignes électriques et les lignes de faible courant dans des conduits séparés, sépa-
rez-les d’au moins 30 cm.

11 existe un risque que le produit ne fonctionne pas correctement di a des effets de bruit sur les
lignes de faible courant.

(f) Précautions concernant le fonctionnement

/\ AVERTISSEMENT

Avant la mise en fonctionnement avec une machine connectée, configurez les
réglages des commutateurs et les paramétres pour qu’ils correspondent a la
machine. Vérifiez toujours les réglages des commutateurs et les paramétres dans
le manuel du produit concernant votre SERVOPACK.

Si 'opération est effectuée sans configurer les réglages, il existe un risque d’'endommagement de
I'équipement et de décés ou de blessures graves en raison d’un fonctionnement inattendu de la
machine.

Ne changez pas radicalement les réglages des paramétres.

11 existe un risque d’endommagement de 1'équipement et de décés ou de blessures graves en raison
d'un fonctionnement inattendu de la machine.

Installez des équipements de sécurité (par ex. commutateurs de limite ou butées)
de maniére appropriée aux extrémités des parties mobiles de la machine pour évi-
ter les accidents imprévus.

Si les équipements de sécurité ne sont pas installés de maniére appropriée, il existe un risque d’en-
dommagement de 'équipement et de décés ou de blessures graves en raison d’un fonctionnement
inattendu de la machine.

Lors d’un essai de fonctionnement, montez le servomoteur de maniére sire et
déconnectez-le de la machine.

11 existe un risque d’endommagement de 1'équipement et de décés ou de blessures graves en raison
d’un fonctionnement inattendu de la machine.

17



1 Préface et précautions générales

/\ AVERTISSEMENT

Les arréts forcés pour la surcourse sont désactivés lorsque la fonction utilitaire
Jog, Origin Search ou Easy FFT est exécutée. Veillez a ce que les mesures de sécu-
rité appropriées soient mises en place autour des parties mobiles.

11 existe un risque d’'endommagement de 1'équipement et de décés ou de blessures graves en raison
d’un fonctionnement inattendu de la machine.

Lorsqu’une alarme se déclenche, le servomoteur se déplace jusqu’au point d’arrét
ou s’arréte a I'aide du frein dynamique en fonction de I’option et des réglages du
SERVOPACK. La distance de déplacement change avec le moment d’inertie de la
charge et la résistance du frein dynamique externe. Vérifiez la distance de déplace-
ment durant un essai de fonctionnement et mettez en ceuvre les mesures de sécu-
rité adaptées sur la machine.

Pour les spécifications des options du SERVOPACK, reportez-vous au manuel du
produit concernant votre SERVOPACK.

11 existe un risque d’endommagement de I'équipement et de déces ou de blessures graves en raison
d’un fonctionnement inattendu de la machine.

N’entrez pas dans la plage de déplacement de la machine pendant I’essai de
fonctionnement.

11 existe un risque de décés ou de blessures graves en cas de happement ou lorsque votre corps
entre en contact avec la machine dii a un fonctionnement inattendu de la machine.

Ne touchez pas les parties mobiles du servomoteur ou de la machine pendant le
fonctionnement.

11 existe un risque de décés ou de blessures graves en cas de happement ou lorsque votre corps
entre en contact avec la machine di a un fonctionnement inattendu de la machine.

Concevez le systéeme pour assurer la sécurité méme lorsque des problémes sur-
viennent, tels que la rupture des lignes de signal. Par exemple, les signaux P-OT
(entrée d’interdiction d’entrainement avant) et N-OT (entrée d’interdiction de d’en-
trainement inversé) du SERVOPACK sont réglés par défaut pour fonctionner avec
sécurité si une ligne de signal se brise. Ne changez pas la polarité de ce type de
signal. Pour les signaux P-OT et N-OT, reportez-vous au manuel du produit concer-
nant votre SERVOPACK.

En cas de mauvais contact ou de rupture de céble, lorsque la sécurité est négligée ou que les pola-
rités des signaux sont changées, il existe un risque d'endommagement de 1'équipement car le
SERVOPACK ne s'arrétera pas lorsque les signaux POT et N-OT sont entrés. 11 existe également
un risque de décés ou de blessures graves en raison d'un fonctionnement inattendu de la machine.
Lorsqu’une surcourse se produit, ’'alimentation du moteur est coupée et le frein
est relaché. Si vous utilisez le servomoteur pour entrainer une charge verticale,
réglez-le pour entrer en état de serrage point zéro aprés I'arrét du servomoteur. En
outre, installez des dispositifs de sécurité (tels qu’un frein externe ou un contre-
poids) pour éviter la chute des parties mobiles de la machine.

11 existe un risque d’endommagement de 1'équipement et de décés ou de blessures graves en raison
d’une chute des parties mobiles de la machine.
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/\ AVERTISSEMENT

Utilisez le frein dynamique uniquement pour les applications d’arrét d’urgence.
En cas d'utilisation pour d’autres applications, il existe un risque de détérioration rapide des
composants internes du SERVOPACK ainsi que d’endommagement de 'équipement ou du pro-
duit. II existe également un risque d'incendie entrainant la mort ou des blessures graves.
Dans les situations suivantes, utilisez le SigmaWin+ pour sauvegarder les réglages
des parameétres du SERVOPACK puis appliquez les réglages des paramétres sau-
vegardés aprés le remplacement du SERVOPACK.
« Avant le remplacement ou I'expédition d’un SERVOPACK vers Yaskawa pour
le remplacement du SERVOPACK ou de piéces
* Lorsque le réglage et I’essai de fonctionnement de la machine et des installa-
tions sont terminés
Reportez-vous au manuel d’utilisation du SigmaWin+ pour I’enregistrement des
réglages des parametres dans un fichier et I’application des réglages des parame-
tres enregistrés.
Si vous échouez a effectuer ces opérations, le SERVOPACK peut ne pas fonctionner normalement
aprés le remplacement ou apres l'essai de fonctionnement et il existe un risque de dommages de
I'équipement. Il existe également un risque de décés ou de blessures graves en raison d'un fonc-
tionnement inattendu de la machine.

AVIS

Coupez toujours I'alimentation du servomécanisme avant de couper I’alimentation
principale. Si vous coupez I’'alimentation du circuit principal ou I’alimentation de
commande pendant le fonctionnement avant de couper I'alimentation du servomé-
canisme, la méthode d’arrét du servomoteur sera exécutée comme suit indépen-
damment de la méthode d’arrét réglée dans le parameétre.

« Sivous coupez I’'alimentation du circuit principal pendant le fonctionnement
sans avoir coupé I’alimentation du servomécanisme, le servomoteur s’arrétera
brutalement a I’aide du frein dynamique.

Si vous coupez I'alimentation de commande sans couper celle du servoméca-
nisme, la méthode d’arrét utilisée par le servomoteur varie selon le modeéle du
SERVOPACK. Pour de plus amples détails, reportez-vous au manuel de votre
SERVOPACK.

Si vous utilisez un SERVOPACK avec I'option de frein dynamique, les métho-
des d’arrét du servomoteur seront différentes de celles utilisées sans cette
option ou avec d’autres options matérielles. Pour de plus amples détails,
reportez-vous au manuel de votre SERVOPACK.

En fonction des conditions d'utilisation du servomoteur, il existe un risque d’endommagement de
I'équipement.

Lorsque vous ajustez le gain pendant la mise en service du systéme, utilisez un
instrument de mesure pour surveiller la forme d’onde du couple et la forme d’onde
de la vitesse et confirmer qu’il n’y a pas de vibrations.

Si un gain élevé provoque des vibrations, le servomoteur sera rapidement endommageé.
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AVIS

Evitez d’allumer et d’éteindre I'appareil trop fréquemment. Lorsque vous avez
démarré un fonctionnement réel, patientez au moins une heure aprés I’'allumage de
I'appareil avant de I’éteindre (pour référence uniquement). N’utilisez pas le produit
dans des applications qui nécessitent de I’allumer et de I'éteindre fréquemment.
Allumer et éteindre I'appareil fréquemment peut rapidement détériorer les composants internes du
SERVOPACK ou entrainer une défaillance du produit.

Une alarme ou un avertissement peut étre émis si les communications sont effec-
tuées avec le controleur héte alors que le SigmaWin+ ou I’Opérateur numérique
est en cours d’utilisation.

Si une alarme ou un avertissement se déclenche, le procédé actuel peut étre interrompu et le sys-
téme arrété.

(g) Précautions concernant la maintenance et I'inspection

A DANGER

Ne changez aucun cablage lorsque I’'appareil est sous tension.

11 existe un risque d'endommagement de I'équipement ou de panne du produit. 11 existe également
un risque d’incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des blessures graves. De
plus, il existe un risque de décés ou de blessures graves en raison d'un fonctionnement inattendu
de la machine.

Patientez au minimum 20 minutes (ou 100 minutes si une entrée d’alimentation CC
est utilisée) aprés avoir coupé I'alimentation puis assurez-vous que le témoin
CHARGE n’est pas allumé avant de procéder aux travaux de cablage ou d’inspec-
tion. Ne touchez pas les bornes du circuit principal lorsque le t¢moin CHARGE est
allumé en raison de la haute tension pouvant encore subsister dans le SERVO-
PACK méme apreés avoir coupé I’alimentation.

11 existe un risque de décharge électrique provoquant la mort ou des blessures graves.

/\ AVERTISSEMENT

Le cablage et les inspections doivent étre effectués par des ingénieurs qualifiés.
Si le travail est effectué par un travailleur qui n’est pas un ingénieur qualifié, il existe un risque
d’incendie ou de décharge ¢lectrique entrainant la mort ou des blessures graves.

Lors de I’expédition d’'un SERVOPACK a Yaskawa pour le remplacement du SER-
VOPACK ou de piéces, utilisez le SigmaWin+ pour sauvegarder les réglages des
paramétres du SERVOPACK. Appliquez les paramétres sauvegardés avant d’utili-
ser le SERVOPACK remplacé. Reportez-vous au manuel d’utilisation du SigmaWin
+ pour I’enregistrement des réglages des paramétres dans un fichier et I’applica-
tion des réglages des paramétres enregistrés.

Les paramétres de chaque SERVOPACK qui est envoyé a Yaskawa pour le remplacement de pie-
ces sont réinitialisés sur les paramétres d’usine avant de vous le renvoyer. Si vous ne parvenez pas
a effectuer ces opérations, il existe un risque d’endommagement de 1'équipement et de mort ou de
blessures graves dii 4 un fonctionnement imprévu de la machine.
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Déchargez toute I’électricité statique de votre corps avant de manipuler les bou-
tons ou les commutateurs a I'intérieur du capot avant du SERVOPACK.

11 existe également un risque d'incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des bles-
sures graves.

(h) Précautions concernant le dépannage

DANGER

Si le dispositif de sécurité (disjoncteur a boitier moulé ou fusible) installé dans la
ligne d’alimentation est déclenché, réparez ou remplacez le SERVOPACK, vérifiez
le cablage et éliminez la cause du probléme ayant entrainé le déclenchement du
dispositif de sécurité. Une fois que vous avez confirmé que la cause a été éliminée,
mettez le SERVOPACK sous tension.

11 existe un risque d’'endommagement de I'équipement ou de panne du produit. Il existe également
un risque d’incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des blessures graves. De
plus, il existe un risque de décés ou de blessures graves en raison d'un fonctionnement inattendu
de la machine.

/\ AVERTISSEMENT

Le fonctionnement du produit peut démarrer soudainement lorsque I’alimentation
est rétablie aprés une interruption momentanée. Concevez la machine de maniére
a assurer la sécurité des personnes lorsque le fonctionnement redémarre.

11 existe un risque d’endommagement de 1'équipement et de décés ou de blessures graves en raison
d'un fonctionnement inattendu de la machine.

Lorsqu’une alarme se déclenche, retirez sa cause et assurez la sécurité. Puis réin-
itialisez I’alarme ou coupez et rétablissez I’alimentation pour redémarrer le
fonctionnement.

11 existe un risque d'endommagement de I'équipement ou de panne du produit. II existe également
un risque de blessures, d'incendie ou de décharge électrique entrainant la mort ou des blessures
graves.

Si le signal d’activation du servomécanisme est entré dans le SERVOPACK et
qu’une alarme est réinitialisée, le servomoteur peut redémarrer soudainement.
Veillez a ce que le servomécanisme soit désactivé et assurez la sécurité avant de
réinitialiser une alarme.

11 existe un risque d’'endommagement de I'équipement et de décés ou de blessures graves en raison
d'un fonctionnement inattendu de la machine.

Insérez toujours un contacteur magnétique dans la ligne entre I’alimentation du cir-
cuit principal et les bornes d’alimentation du circuit principal du SERVOPACK afin
que I’alimentation puisse étre coupée au niveau du circuit principal.

11 existe un risque d’incendie da a une défaillance des composants internes du SERVOPACK
entrainant la mort ou des blessures graves.
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/\ AVERTISSEMENT

Si une alarme se produit, coupez I’alimentation du circuit principal.

11 existe un risque d'incendie et de déces ou de blessures graves en raison de la surchauffe de la
résistance de régénération résultant de la panne du transistor de régénération.

Installez un détecteur de défaut de mise a la terre contre les surcharges et les
courts-circuits ou installez un disjoncteur combiné avec un détecteur de défaut de
mise a la terre.

En cas de défaut de mise a la terre, il existe un risque de blessures, d’incendie ou de décharge
électrique en raison d'une panne du SERVOPACK entrainant la mort ou des blessures graves.

Le frein d’arrét du servomoteur n’assure pas la sécurité s’il est possible qu’une
force externe (incluant la gravité) puisse déplacer la position actuelle et créer une
situation dangereuse lorsque I’alimentation est interrompue ou qu’une alarme se
déclenche. Pour assurer la sécurité, veillez a installer un mécanisme de freinage
externe.

11 existe un risque d’endommagement de 1'équipement et de décés ou de blessures graves en raison
d’un fonctionnement inattendu de la machine.

(i) Précautions concernant la mise au rebut

* Mettre au rebut correctement le produit conformément aux lois et aux réglementations régio-
nales, locales et municipales. S’assurer d’inclure ces recommandations dans I'ensemble de
I'étiquetage et des avertissements apposés sur le produit en fin de vie, comme nécessaire.

I
(j) Précautions générales

« Les images fournies dans ce manuel sont des exemples typiques ou des représentations
conceptuelles. Il peut exister des différences entre elles et le cablage, les circuits et autres pro-
duits réels.

*  Sur les illustrations présentes dans ce manuel, les produits sont parfois représentés avec les
capots ou dispositifs de protection retirés pour illustrer les détails. Remettez toujours en place
tous les capots et protections avant d’utiliser le produit.

« Sivous avez besoin d’'une nouvelle copie de ce manuel suite a sa perte ou son endommage-
ment, contactez votre représentant Yaskawa le plus proche ou I'un des bureaux énumérés au
dos de ce manuel.

* Ce manuel peut faire 'objet de modification sans notification dans un but d’amélioration du
produit, de changements de spécifications et d’amélioration du manuel lui-méme. Nous met-
tons le numéro du manuel a jour et publions les révisions lorsque des changements sont
effectués.

« Toutes les garanties de qualité fournies par Yaskawa sont nulles et non avenues si le client
modifie le produit de quelque fagon que ce soit. Yaskawa rejette toute responsabilité en cas de
dommages ou de pertes provoquées par des produits modifiés.
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1.2 Aides visuelles

Les aides suivantes sont utilisées pour indiquer certains types d’informations pour faciliter
toute référence.

Indique les précautions ou les restrictions a respecter.
Indique également les affichages d’alarme et d’autres précautions qui n’entrai-
Important  peront pas d’endommagement de la machine.

Indique les définitions de termes difficiles ou de termes qui n’ont pas été
expliqués précédemment dans ce manuel.
Terme

Information Indique des informations supplémentaires pour approfondir la compré-
hension ou des informations utiles.

1.3 Garantie
(1) Détails de la garantie

(a) Période de garantie

La période de garantie pour un produit qui a été acheté (ci-aprés appelé “produit livré”) est
d’un an a compter de la date de livraison a 'emplacement indiqué par le client ou 18 mois a
compter de la date d’expédition depuis I'usine Yaskawa, le premier des deux prévalant.

(b) Conditions de garantie

Yaskawa remplacera ou réparera un produit défectueux gratuitement si le défaut imputable
a Yaskawa se manifeste pendant la période de garantie précédemment citée. Cette garantie
ne couvre pas les défauts liés a I'arrivée en fin de vie du produit et le remplacement des pie-
ces nécessitant un remplacement ou ayant une durée de vie limitée.

Cette garantie ne couvre pas les pannes résultant de 'une des causes suivantes.

* Une manipulation inadaptée, 'abus ou l'utilisation dans des conditions inadaptées ou
dans un environnement n’étant pas décrit dans les catalogues ou les manuels du pro-
duit, ou dans toute spécification séparément acceptée

» Causes non imputables au produit livré lui-méme

* Modifications ou réparations non réalisées par Yaskawa

 Utilisation du produit livré d’'une maniére autre que celle pour laquelle il a été prévu

* Les causes qui n’étaient pas prévisibles scientifiquement et technologiquement au
moment de 'expédition de Yaskawa

* Les événements pour lesquels Yaskawa n’est pas tenu responsable, tels que les catas-
trophes naturelles ou d’origine humaine.
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1 Préface et précautions générales

(2) Limitations de la responsabilité

3

24

~

Yaskawa ne sera en aucun cas tenu responsable des dommages ou pertes d’opportunité
pour le client lorsque cela est di a la panne du produit livré.

Yaskawa ne sera pas tenu responsable des programmes (y compris les réglages des
paramétres) ou des résultats de 'exécution des programmes fournis par lutilisateur ou
par un tiers et étant utilisés avec les produits programmables Yaskawa.

Les informations décrites dans les catalogues ou manuels du produit sont fournies a
l'attention du client achetant le produit approprié pour I'application prévue. L'utilisa-
tion de ces informations ne garantit pas qu'il n’y ait aucune violation des droits de pro-
priété intellectuelle ou d’autres droits de propriété de Yaskawa ou d’un tiers, et ne doit
pas non plus étre interprétée comme une licence.

Yaskawa ne sera pas tenu responsable des dommages découlant de la violation des
droits de propriété intellectuelle ou de tout autre droit de propriété de tiers résultant de
T'utilisation des informations décrites dans les catalogues ou les manuels.

Aptitude a ’emploi

11 est de la responsabilité du client de confirmer la conformité avec toute norme, code
ou réglementation qui s’appliquent si le produit Yaskawa est utilisé avec d’autres
produits.

Le client doit confirmer que le produit Yaskawa convient pour les systémes, les machi-
nes et I'équipement qu'’il utilise.

Consultez Yaskawa concernant la possibilité d'utiliser le produit dans les situations
suivantes. Si l'utilisation pour une application donnée est acceptable, utilisez le produit
avec une grande vigilance quant aux classements et aux spécifications, et prenez des
mesures de sécurité pour minimiser les risques en cas de défaillance.

— Utilisation en extérieur, utilisation impliquant une contamination chimique ou
des interférences électriques potentielles, ou encore utilisation dans des condi-
tions ou des environnements n’étant pas décrits dans les catalogues ou manuels
du produit

— Dispositifs de commande de I'énergie nucléaire, systémes de combustion, réseaux
ferroviaires, systémes de transport aérien, systémes de véhicules, équipement
médical, appareils de divertissement et installations soumises a des réglementa-
tions industrielles ou gouvernementales spécifiques

— Systémes, machines et équipement qui pourraient présenter un risque pour la vie
ou les biens

— Systémes qui requiérent un haut degré de fiabilité, tels que les dispositifs d’appro-
visionnement en gaz, eau ou €lectricité, ou encore les dispositifs qui fonctionnent
24 h/24 en continu

— Autres systémes qui requi¢rent un degré de sécurité tout aussi élevé

N'utilisez jamais le produit dans le cadre d’une activité impliquant des risques graves
pour la vie humaine ou les biens sans vous assurez au préalable que le dispositif est

congu pour garantir le niveau de sécurité requis avec des avertissements de risques et
des redondances, et que le produit Yaskawa est correctement dimensionné et installé.



1 Préface et précautions générales

* Les exemples de circuits et autres exemples d’application décrits dans les catalogues et
manuels du produit le sont a titre de référence. Avant d’utiliser le produit, vérifiez la
fonctionnalité et la sécurité des dispositifs et équipements réels qui seront utilisés.

» Assurez-vous de bien lire et comprendre toutes les interdictions et précautions, et utili-
sez le produit Yaskawa de maniére correcte afin d’éviter de blesser un tiers.

(4) Changement des spécifications

Les noms, spécifications, aspect et accessoires des produits présentés dans les catalogues et
manuels peuvent étre modifiés a tout moment en fonction des améliorations ou pour d’au-
tres raisons. Les prochaines éditions des catalogues ou des manuels révisés seront publiées
avec des numéros de code mis a jour. Consultez votre représentant Yaskawa pour confirmer
les spécifications réelles avant d’acheter un produit.
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2 Confirmation du produit

2 Confirmation du produit

A la réception de votre SERVOPACK série 2-X, confirmez les éléments suivants.

Elément

Méthode de confirmation

Avez-vous regu le SERVOPACK série Z-X

Vérifiez le numéro du modele porté sur la
plaque signalétique située sur le c6t¢ du SER-

demandé ?

accessoires.

VOPACK. Vérifiez également tous les

dommage ?

Le SERVOPACK a-t-il subi un quelconque

Vérifiez 'aspect externe du SERVOPACK dans
son ensemble a la recherche de dommages qui
auraient pu survenir au cours de I'expédition.

Toutes les vis sont-elles bien serrées ?

des vis.

Utilisez un tournevis pour vérifier le bon serrage

Si vous découvrez un probléme concernant les éléments ci-dessus, contactez immédiate-
ment votre représentant Yaskawa.

21

Modele de
SERVOPACK —|

Plage de température
de l'air ambiant —|

Informations relatives [
—

au BTO 4
I

Numéro de commande

Numéro de série

Plaque signalétique
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BE, EENOTRRBBEERO C £ RBLIRERHRS, SRR,
n

.
s “Précautions de sécurité” avant |” instal lation
< TWELA, /A]

Notor overtenperature protection is not provided.
Protection contre une température excessive du moteur non fournie.
BROBIBY, BEPE&UTRL 71 205 00BEANHI 105)
AN SRSFBRAGOCE, /! BT 20 0
G7 ERERREN, 0582, WIMBELFBIL,
wARNING Risk of electric shock After discomnecting power supply. wait 20 min
10D min when DC power) Tor capacitars to discharge before servicing
Risque de décharge électrique. Aorés avoir déconnecté |'al imentation,
patjentez 20 min (100 min pour |"alinentation CC) avant de procéder

a I'entretien
iﬁ'ﬂﬂ?&!&?ﬁﬁ. BRGHBR.

BRLE, - hUoIREENCE,
cibrion Hot surfece - risk of burn. Do not touch heatsin
A TENT 1y Surface chaude — risaue de brolure.

e touchez pas le diss pateur therniaue

SERVOPACK MODEL SGDXS-1R6A40A
1PH/3PH AC200-240V 50/60Hz
1PH:2. 4A 3PH:1. 3A
DC270-324V 1. 5A

NAI

INPUT

1A200-240 50/60Hz 0. 2A
CONT. [nc270-324v 0.2A

TP 0-2401 0-590Hz
QUTPUT ;"6 200K

1P20

SURROUNDING AIR TEMP. _ -5t055°C

~—— Degré de protection

BTOxNo. x1234567890123
xxxxNOTE1234567890123456
xxxxAX151234567890123456
XX000xxx 1234567890123456
O/N XXXXXXXXXXXX

S/N XXXXXXXXXXXXXXX

MAC-ADD

D
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
2-1 Kurosakishiroishi, Yahatani shi-ku
Kitakyushu 806-0004 Japan ~MADE IN JAPAN

Marques de
conformité
aux normes




2 Confirmation du produit

2.2 Interprétation de I’'année et du mois de fabrication

L'année et le mois de fabrication font partie du numéro de série.
SIN D020 3 H0O95610004

4ér3neemcehi?fres Année de fabrication Mois de fabrication

Les deux demiers chiffres de 'année Le mois de fabrication est défini a I'aide
de fabrication sont mentionnés. des codes fournis dans le tableau suivant.

Exemple : Code | Mois de fabrication
Numéro | Année de fabrication Janvier
21 2021 Février
22 2022 Mars
Auvril
Mai
Juin
Juillet
Aolt
Septembre
Octobre
Novembre
Décembre

N|<|X|©|o|N DO | |W|N|=
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3 Installation

3 Installation

Lorsque vous installez un SERVOPACK, reportez-vous au Chapitre 3 Installation du SER-
VOPACK dans le manuel du produit concernant votre SERVOPACK.
Les conditions d’installation sont indiquées dans le tableau ci-dessous.
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3 Installation

Elément Spécification
Tempéra-
prede |-soca+sseC
ar (Avec déclassement *2, I'utilisation est possible entre 55 °C et 60 °C.)
ambiant
*]
Tempéra-
ture de  [—-20°C a +85°C
stockage
Humidite
de l'air  [Humidité relative maximale de 95 % (sans gel ni condensation)
ambiant
Humidite
de Humidité relative maximale de 95 % (sans gel ni condensation)
stockage
Résis-
tance aux |En cas de vibrations continues : 10 Hz a 55 Hz, amplitude d’accélération de
Condi- vibra- 5,9 m/s2 (0,6G)
. tions
tions
envi- |Résis-
ronne- |tance aux 19,6 m/s2
menta- |chocs
les Degré Modéle deSERVOPACK
1P20 * SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, -2R8A, -3R8A, -5R5A, -7TR6A
Degré de et-120A
protec- * SGDXW-1R6A, 2R8A, 5R5A et TR6A
tion IP10  |SGDXS-180A, -200A, -330A, -470A, -550A, -590A, -780A,
-1R9D, -3R5D, -5R4D, -8R4D, -120D, -170D, -210D, -260D,
-280D et -370D
2
Degré de |* Doit étre exempt de gaz corrosifs ou inflammables.
pollution [+ Ne doit pas étre exposé a I'eau, & I'huile ou aux produits chimiques.
» Doit étre exempt de poussiére, de sels ou de poudre de fer.
Altitude [1000 m maxi.
*1 (Avec déclassement *2, ['utilisation est possible entre 1000 m et 2000 m.)
Autres  [N'utilisez pas le SERVOPACK dans les emplacements suivants : Emplace-
précau- |ments sujets a I'électricité statique, & des champs électromagnétiques/magnéti-
tions ques puissants ou a la radioactivité.

*1  Sivous utilisez un SERVOPACK 2-XS conjointement & un module en option série -V, utili-
sez-les a une température de I'air ambiant comprise entre 0 °C et 55 °C et a une altitude de
1000 m maximum (identique pour un SERVOPACK série 2-V). La plage applicable ne peut
pas étre augmentée par déclassement.
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Installation

*2  Reportez-vous a la section suivante pour plus d’informations sur les spécifications de

déclassement.
IS 3.1 Spécifications de déclassement a la page 31

Observez les précautions suivantes lorsque vous installez le SERVOPACK.

Installez toujours un SERVOPACK dans un panneau de commande.

30

Installation dans un panneau de commande

— Définissez la taille du panneau de commande, I'emplacement d’installation du
SERVOPACK et la méthode de refroidissement de sorte que la température de
I'air ambiant autour du SERVOPACK satisfasse les conditions environnementales
indiquées a la page précédente.

— Si vous installez plusieurs SERVOPACK ensemble, laissez un espace entre deux
SERVOPACK adjacents et installez un ventilateur au-dessus des SERVOPACK.
Laissez également un espace au-dessus et en dessous des SERVOPACK.

Installation prés de sources de chaleur

Mettez en ceuvre les mesures permettant d’éviter les accroissements de température
dus a la chaleur rayonnante ou a la convection émanant de sources de chaleur afin que
la température autour du SERVOPACK satisfasse les conditions environnementales.
Installation a proximité de sources de vibrations

Installez un amortisseur de vibrations sur la surface d’installation du SERVOPACK
afin d’éviter que des vibrations ne lui soient communiquées.

Installation dans les emplacements exposés aux gaz corrosifs

Mettez en ceuvre les mesures permettant d’éviter que des gaz corrosifs ne pénétrent
dans le SERVOPACK. Bien que le SERVOPACK ne soit pas affecté immédiatement
par les gaz corrosifs, le SERVOPACK ou les dispositifs de contact pourraient devenir
défaillants par la suite.

Autres précautions

— Ninstallez pas le SERVOPACK dans un lieu soumis a des températures élevées,
une humidité importante, des gouttes d’eau, de I'huile de coupe, une poussiére
excessive, une saleté excessive, de la poudre de fer en exces, des gaz corrosifs ou
la radioactivité.

— Ne soumettez pas le SERVOPACK au gel ou a la condensation.



3 Installation

3.1 Spécifications de déclassement

Si vous utilisez le SERVOPACK a une température de I'air ambiant comprise entre 55 °C et
60 °C ou a une altitude comprise entre 1000 m et 2000 m, vous devez appliquer les taux de
déclassement indiqués sur les graphiques suivants.

(1) SERVOPACK Xx-XS pour utilisation avec une entrée
d’alimentation 200 V CA

* SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A et -2R8A
Les spécifications dépendent des références des communications comme illustré ci-
dessous.

— Références des communications autres que les communications EtherCAT

100 100 % 100
R P70 NS S R Y0 ISR S .
8 8 8
£ 2 [T PO I
2 2 2
g 2 2
5 g 5
3 3 3
o o o
09 09 ! 09
5°C 55°C 60 °C om 1000 m 2000 m 5°C 55 °C 60 °C
om 1000 m 2000 m
" Température de I'air
Température de I'air ambiant Altitude ambiant et altitude
— Références des communications EtherCAT
100 % 100 100 %
5 5 809 5
8 8 8
% 609 s s
2 60% 2 K3
S s S 8%
3 3 3
o o o
09 0 0%
5°C 55°C 60 °C om 1000 m 2000 m 5°C 55°C 60 °C
om 1000 m 2000 m
Température de I'air ambiant Altitude Température de lair

ambiant et altitude

* SGDXS-3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A, -180A, -200A, -330A, -470A, -550A, -590A
et -780A
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100 100 ¥ 100 9
5 = = 80%
k4 3 g
£ 2 2
5 ] 2
2 2 2
= s s
s E E
3 3 3
o (&) S

0 %- 0%- 0%.-

5°C 55°C 60 °C om 1000m 2000 m 5°C 55°C 60 °C
om 1000 m 2000 m
Température de I'air ambiant Altitude Température de I'air

ambiant et altitude

(2) SERVOPACK X-XW pour utilisation avec une entrée

d’alimentation 200 V CA
SGDXW-1R6A, -2R8A, -5R5A et -TR6A

100 % 100 100
= 80 = 809 =
3 5 5
3 g g
5 b % 64%
2 2 2
s = s
S B 5
3 3 s
o o 8
09 09 | %1 ‘
5°C 55°C 60 °C om 1000 m 2000 m 5°C 55°C 60 °C
om 1000 m 2000 m
Température de I'air ambiant Altitude Température de l'air

ambiant et altitude

(3) SERVOPACK Xx-XS pour utilisation avec une entrée

32

d’alimentation 400 V CA
SGDXS-1R9D, -3R5D, -5R4D, -8R4D, -120D, -170D, -210D, -260D, -280D et -370D

100% 1007 1007

80% 809
H 3 3 ean
g ¢ g o
5 5 5
2 2 2
: E} e}
3 g g
o o o

0% / 0% 0% /
-5°C 55°C 60°C om 1000 m 2000 m -5°C 55°C 60°C
om 1000 m 2000 m
Température de I'air ambiant Altitude

Température de I'air ambiant et altitude



4 Cablage

4 Cablage

4.1 Précautions concernant le cablage

Avant d’entreprendre tout cablage, lisez et assimilez le contenu suivant.
& (e) Précautions concernant le cablage a la page 14

[T La section "Cablage et connexion des SERVOPACK" dans votre manuel du produit
SERVOPACK

4.2 Exemples de connexions standard

L'image suivante présente un exemple de connexions standard pour I'alimentation du circuit
principal et I'alimentation du circuit de commande du SERVOPACK.

Un SERVOPACK a entrée d’alimentation 200 V CA triphasée avec références de communi-
cations MECHATROLINK-III/-4 et un servomoteur rotatif sont utilisés dans cet exemple.
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4 Céblage

—i— Fils du circuit principal

du SERVOPACK

Alimentation
200V CA
triphasée RST
Disjoncteur D@H
Filtre D
antiparasites
Contacteur SERVOPACK
magnétique,
0
L( o 7
\
\

Unité
d’alimentation
du frein d’arrét
Relais pour
'ouverture/la

| Résistance
de régénération

V.

—

ey

Cable d’'alimentation
de commande

Cable de la résistance
de régénération externe

-—Cable de terre

externe
fermeture

du frein d’arrét

(Fils requis pour
un servomoteur
avec un frein)

34

Cable du circuit
principal
du servomoteur

4’_‘[
L

Unité de batterie
(en cas d'utilisation
d’'un encodeur
absolu)

Cable
de 'encodeur

Servomoteur rotatif



4 Cablage

4.3 Symboles et désignation des bornes

Utilisez le connecteur du circuit principal et le bornier du SERVOPACK pour cébler I'ali-
mentation du circuit principal et I'alimentation du circuit de commande sur le
SERVOPACK.

La disposition des bornes d’alimentation du circuit principal sur le SERVOPACK et les
dimensions détaillées du SERVOPACK dépendent de son modele. Pour de plus amples
détails, reportez-vous au manuel du produit concernant votre SERVOPACK.

Les SERVOPACK possedent cinq types de spécifications d’alimentation du circuit princi-
pal : entrée d’alimentation 200 V CA triphasée, entrée d’alimentation 200 V CA monopha-
sée, entrée d’alimentation 270 V CC, entrée d’alimentation 400 V CA triphasée et entrée
d’alimentation 540 V CC.

/N\ AVERTISSEMENT

Cablez toutes les connexions correctement en conformité avec le tableau suivant.
11 existe un risque de panne du produit. Un incendie ou une décharge électrique peut également se
produire entrainant la mort ou des blessures graves.

(1) Entrée d’alimentation 200 V CA triphasée

Symboles| . . .
Désignation des Tyt T
des Spécification
bornes
bornes
Bornes d’entrée de
L1 L2 et I'alimentation du
L3’ circuit principal 200 V CA a240 V CA triphasé, 15 % a +10 %, 50 Hz/60 Hz
pour l'entrée d’'une
alimentation CA
Alimenta- {200 V CA a 240 V CA monophasé, 15 % a +10 %,
tion CA |50 Hz/60 Hz
. LIC:270 VCCa324V CC, 15%a+10 %,
LiCet Bornes d'alimenta- | L2C: 0V CC
L2C tion de commande |Alimenta- :
tionen |ou
cc L2C:270 VCCa324 V CC, 15 % a+10 %,
LIC: 0V CC
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Symboles
des
bornes

Désignation des
bornes

Spécification

B1/®, B2
et B3

Bornes de résis-
tance de
régénération

* SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A et -2R8A
Si la capacité de régénération est insuffisante, connectez une
résistance de régénération externe entre B1/® et B2. La
résistance de régénération externe n’est pas incluse. Procu-
rez-vous cette résistance séparément.

* SGDXS-3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A, -180A, -200A,
-330A et SGDXW-1R6A, -2R8A, -5R5A, -7TR6A
Si la capacité de régénération est insuffisante, retirez le
conducteur ou la courte barre entre B2 et B3 et connectez
une résistance de régénération externe entre B1/DetB2. La
résistance de régénération externe n’est pas incluse. Procu-
rez-vous cette résistance séparément.

* SGDXS-470A, -200A, -550A, -590A et -780A
Connectez une unité de résistance de régénération entre B1/

@ et B2. Procurez-vous une unité de résistance de régénéra-
tion séparément. Ces modéles ne posseédent pas de borne B3.

Ol et

Bornes de la
bobine de réac-
tance a courant
continu

Ces bornes sont utilisées pour connecter une bobine de réactance
a courant continu pour la suppression des harmoniques de
I'alimentation.

©

Aucune. (Ne connectez rien sur cette borne.)

Remarque:
Les SERVOPACK SGDXS-330A a -780A ne possédent pas de

© borne .

B

U. Vet W Bornes du Ces bornes sont celles de la connexion Z-XS pour le cable du
’ servomoteur circuit principal du servomoteur (ligne de puissance).
UA, VA et Bornes du seryo»
WA moteur pour I'axe
A Ces bornes sont celles de la connexion Z-XW pour le cable du
- |circuit principal du servomoteur (ligne de puissance).
UB, VB et Bornes du seryo p P (lig p )
WB moteur pour I'axe
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Symboles| . . .
Désignation des Tyt T
des Spécification
bornes
bornes
Ces bornes sont présentes uniquement sur les SERVOPACK qui
prennent en charge I'option de frein dynamique. Ces bornes sont
. |utilisées pour connecter une résistance de frein dynamique
Bornes de lf_‘ TesiS- [externe pour un SERVOPACK X-XS. Procurez-vous une résis-
DletD2 |tance d.u frein tance de frein dynamique externe séparément.
dynamique
Remarque:
Les SERVOPACK SGDXS-R70A a -2R8A ne possedent pas de
bornes D1 et D2.
Bornes de la résis- [Ces bornes sont présentes uniquement sur les SERVOPACK qui
DIA et tance du frein prennent en charge I'option de frein dynamique. Ces bornes sont
D2A dynamique pour |utilisées pour connecter une résistance de frein dynamique
l'axe A externe pour un SERVOPACK Z-XW. Procurez-vous une résis-
Bornes de la résis- |20¢¢ de frein dynamique externe séparément.
DIB et tance du frein Remarque:
D2B dynamique pour  |Les SERVOPACK SGDXW-1R6A et -2R8A ne possédent pas
l'axe B de bornes D1A, D2A, D1B et D2B.
@ Borne de mise a la |Cette borne est la borne de mise a la terre destinée a éviter toute
terre décharge ¢lectrique. Connectez toujours cette borne.
(2) Entrée d’alimentation 200 V CA monophasée
RUIbClES Désignation des -
des Spécification
bornes
bornes
Bornes d’entrée de
I'alimentation du
LletL2 |circuit principal {200 V CA 4240 V CA monophasé, 15 % a +10 %, 50 Hz/60 Hz
pour l'entrée d’'une
alimentation CA
Alimenta- {200 V CA a 240 V CA monophasé, 15 % a +10 %,
tion CA |50 Hz/60 Hz
L LIC:270 VCCa324V CC, 15%a+10 %,
LiCet Bornes d’alimenta- | L2C: 0V CC
L2C tion de commande Allmema— .
tionen |ou
cc L2C:270 VCCa324V CC, 15%a+10 %,
LIC: 0V CC
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O1et2

bobine de réac-
tance a courant
continu

Symboles| . . .
Désignation des Ay mrtE]
des Spécification
bornes
bornes
* SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A et -2R8A
Si la capacité de régénération est insuffisante, connectez une
résistance de régénération externe entre B1/® et B2. La
résistance de régénération externe n’est pas incluse. Procu-
L. rez-vous cette résistance séparément.
® Bornes de résis-
BI/D,B2 [, e * SGDXS-5R5A, -120A0000008 et SGDXW-1R6A, -2R8A,
et B3 PP -5R5A
régénération . - R . .
Si la capacité de régénération est insuffisante, retirez le
conducteur ou la courte barre entre B2 et B3 et connectez
une résistance de régénération externe entre B1/DetB2. La
résistance de régénération externe n’est pas incluse. Procu-
rez-vous cette résistance séparément.
Bornes de la

Ces bornes sont utilisées pour connecter une bobine de réactance
a courant continu pour la suppression des harmoniques de
I'alimentation.

L3et©

Aucune. (Ne connectez rien sur cette borne.)

dynamique

Bornes du Ces bornes sont celles de la connexion Z-XS pour le cable du
U, Vet W R . R
servomoteur circuit principal du servomoteur (ligne de puissance).
UA, VA et Bornes du seryvo—
WA moteur pour I'axe
A Ces bornes sont celles de la connexion Z-XW pour le cable du
Bornes du servo- |circuit principal du servomoteur (ligne de puissance).
UB, VB et " r
WB moteur pour l'axe
B
Ces bornes sont présentes uniquement sur les SERVOPACK qui
prennent en charge I'option de frein dynamique. Ces bornes sont
. |utilisées pour connecter une résistance de frein dynamique
Bornes de la résis- |externe pour un SERVOPACK E-XS. Procurez-vous une résis-
DletD2 [tance du frein

tance de frein dynamique externe séparément.

Remarque:
Les SERVOPACK SGDXS-R70A a -2R8A ne possedent pas de
bornes D1 et D2.
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Symboles| . . .

Désignation des Tyt T
des Spécification
bornes
bornes

Bornes de la résis- |Ces bornes sont présentes uniquement sur les SERVOPACK qui

DIlAet tance du frein prennent en charge I'option de frein dynamique. Ces bornes sont

D2A dynamique pour |utilisées pour connecter une résistance de frein dynamique
l'axe A externe pour un SERVOPACK X-XW. Procurez-vous une résis-
Bornes de la résis- |20¢¢ de frein dynamique externe séparément.

DIB et tance du frein Remarque:

D2B dynamique pour  |Les SERVOPACK SGDXW-1R6A et -2R8A ne possédent pas
I'axe B de bornes D1A, D2A, D1B et D2B.

@ Borne de mise a la |Cette borne est la borne de mise a la terre destinée a éviter toute
terre décharge électrique. Connectez toujours cette borne.

Les modeles suivants prennent en charge une entrée d’alimentation 200 V. CA monophasée.
* SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, -2R8A et -5R5A
* SGDXW-1R6A, -2R8A et -5R5A
Si vous utilisez une entrée d’alimentation 200 V CA monophasée pour I'alimentation du cir-
cuit principal du SERVOPACK, réglez le paramétre Pn00B sur n.oloo (utilisez une entrée
d’alimentation triphasée comme entrée d’alimentation monophasée).

Information Vous n’avez pas besoin de changer le réglage de Pn00B sur n.oloo
(utilisez une entrée d’alimentation triphasée comme entrée d’alimenta-
tion monophasée) pour un SERVOPACK avec entrée d’alimentation
200 V CA monophasée (numéros de modele : SGDXS-
120A0oo0008).

(3) Entrée d’alimentation 270V CC

A DANGER

Avec une entrée d’alimentation CC, un certain temps est nécessaire pour la
décharge des condensateurs aprés avoir coupé I'alimentation principale. Ne tou-
chez pas les bornes du circuit principal pendant la décharge des condensateurs
aprés avoir coupé I’alimentation en raison des hautes tensions pouvant subsister
dans le SERVOPACK. Lorsque la lampe CHARGE n’est plus allumée apres I’écoule-
ment du temps de décharge des condensateurs, utilisez un multimétre ou un autre
instrument pour mesurer la tension CC du circuit principal (entre les symboles de
borne "B1" et "@2“), et confirmez que la tension est de 50 V CC ou moins.

Pour de plus amples détails sur le temps de décharge des condensateurs, repor-
tez-vous au chapitre suivant.

IS 9 Temps de décharge des condensateurs a la page 112

Si vous ignorez ces précautions, il existe un risque d’incendie ou de décharge électrique entrainant
la mort ou des blessures graves.
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/\ AVERTISSEMENT

Lorsque vous entrez I’alimentation du circuit principal pour le SERVOPACK avec
une alimentation CC, reportez-vous au manuel du produit concernant votre SER-
VOPACK et assurez-vous de régler Pn001 sur n.o1oo (entrée d’alimentation CC)
avant de connecter une entrée pour I'alimentation du circuit principal.

Si vous utilisez une alimentation CC sans régler ce paramétre, les composants internes du SER-
VOPACK peuvent étre endommagés en raison d'une surchauffe et provoquer une défaillance du
produit. Il existe également un risque d’incendie entrainant la mort ou des blessures graves.

Le servomoteur restitue de I’énergie de régénération vers I'alimentation électrique.
Si vous utilisez un SERVOPACK avec une entrée d’alimentation CC, I’énergie de
régénération n’est pas traitée. Traitez I’énergie de régénération au niveau de I’ali-
mentation électrique.

Si vous utilisez une entrée d’alimentation CC avec I'un des SERVOPACK suivants,
connectez en externe un circuit de limite de courant d’appel et utilisez les séquen-
ces de mise sous et hors tension recommandées par Yaskawa : SGDXS-330A,
-470A, -550A, -590A, -780A et -0ooD. Pour obtenir des informations sur les séquen-
ces de mise sous et hors tension, reportez-vous au manuel du produit concernant
votre SERVOPACK.

11 existe un risque d’endommagement de I'équipement ou de panne du produit. Il existe également
un risque d’incendie entrainant la mort ou des blessures graves.

Symboles | Désignation

des bornes | des bornes SEEciication

Alimenta- |200 V CA a 240 V CA monophasé, 15 % a +10 %, 50
tion CA |Hz/60 Hz
Bornes d'ali- LI1C:270V CCa324V CC,15%a+10 %,
L1CetL2C |mentationde |Alimenta- |[L2C:0V CC
commande tion en ou
cC L2C:270V CCa324 V CC, 15 %a+10 %,
Lic:o0vcce
B1/® Bornes d'entrée (270 V. CC 4324 V CC, 15 % a +10 %

de l'alimenta-
tion du circuit
S/ principal pour [ v cC
'entrée de l'ali-
mentation CC

Aucune. (Ne connectez rien sur cette borne.)

L1,L2,L3, Remarque:

B2, B3, 1 |- * Les SERVOPACK SGDXS-470A a -780A ne possedent pas de
borne B3.

at© * Les SERVOPACK SGDXS-330A a -780A ne possedent pas de
© borne .
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Symboles | Désignation Spécification
des bornes | des bornes P
Bornes du Ces bornes sont celles de la connexion Z-XS pour le céble du cir-
U, Vet W o . .
servomoteur  |cuit principal du servomoteur (ligne de puissance).
UA. VA et Bornes du
WA servomoteur
pour 'axe A Ces bornes sont celles de la connexion Z-XW pour le cable du cir-
cuit principal du servomoteur (ligne de puissance).
UB. VB et ion:)ensl:; princip: (lig p )
WB TV ! ur
pour I'axe B
Ces bornes sont présentes uniquement sur les SERVOPACK qui
prennent en charge I'option de frein dynamique. Ces bornes sont
Bornes de la  |utilisées pour connecter une résistance de frein dynamique externe

résistance du

pour un SERVOPACK X-XS. Procurez-vous une résistance de

Dlet D2 frein frein dynamique externe séparément.
dynamique Remarque:
Les SERVOPACK SGDXS-R70A & -2R8A ne possédent pas de
bornes D1 et D2.
Bornes de la
résistance du  |Ces bornes sont présentes uniquement sur les SERVOPACK qui
DI1A et D2A |frein dyna- prennent en charge I'option de frein dynamique. Ces bornes sont
mique pour utilisées pour connecter une résistance de frein dynamique externe
I'axe A pour un SERVOPACK Z-XW. Procurez-vous une résistance de
Bornes de la frein dynamique externe séparément.
résistance du  |Remarque:
DIB et D2B |frein dyna- Les SERVOPACK SGDXW-1R6A et -2R8A ne possédent pas de
mique pour bornes D1A, D2A, DIB et D2B.
l'axe B

S

Borne de mise
a la terre

Cette borne est la borne de mise a la terre destinée a éviter toute
décharge électrique. Connectez toujours cette borne.
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(4) Entrée d’alimentation 400 V CA triphasée

régénération

Symboles Dési .
ésignation des ATl
des bornes Spécification
bornes
Bornes d’entrée de
L1.L2 et I'glin‘fentz}ti@ du . ) ) .
L3’ circuit principal ~ |400 V CA 4480 V CA triphasé, —15 % a +10 %, 50 Hz/60 Hz
pour U'entrée d'une
alimentation CA
24v,0y |Bomesdalimenta- ), o o0 )50
tion de commande
* SGDXS-1R9D, -3R5D, -5R4D, -8R4D, -120D et -170D
Si la capacité de régénération est insuffisante, retirez le
conducteur ou la courte barre entre B2 et B3 et connectez
- une résistance de régénération externe entre B1/®DetB2. La
B/, B2 Bornes de résis- résistance de régénération externe n’est pas incluse. Procu-
ot B3 tance de rez-vous cette résistance séparément.

SGDXS-210D, -260D, -280D et -370D
Connectez une unité de résistance de régénération entre B1/

@ et B2. Procurez-vous une unité de résistance de régénéra-
tion séparément. Ces modeles ne possédent pas de borne B3.

O1et©2

Bornes de la
bobine de réac-
tance a courant
continu

Ces bornes sont utilisées pour connecter une bobine de réactance
a courant continu pour la suppression des harmoniques de

I'alimentation.

U, Vet W

Bornes du
servomoteur

Les bornes de connexion pour le cable du circuit principal du
servomoteur (ligne de puissance).

S

Borne de mise a la
terre

Cette borne est la borne de mise a la terre destinée a éviter toute

décharge ¢lectrique. Connectez toujours cette borne.
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(5) Entrée d’alimentation 540 V CC

A DANGER

Avec une entrée d’alimentation CC, un certain temps est nécessaire pour la
décharge des condensateurs aprés avoir coupé I’alimentation principale. Ne tou-
chez pas les bornes du circuit principal pendant la décharge des condensateurs
aprés avoir coupé I’alimentation en raison des hautes tensions pouvant subsister
dans le SERVOPACK. Lorsque la lampe CHARGE n’est plus allumée apreés I’écoule-
ment du temps de décharge des condensateurs, utilisez un multimétre ou un autre
instrument pour mesurer la tension CC du circuit principal (entre les symboles de
borne "B1" et "92“), et confirmez que la tension est de 50 V CC ou moins.

Pour de plus amples détails sur le temps de décharge des condensateurs, repor-
tez-vous au chapitre suivant.

IZ 9 Temps de décharge des condensateurs a la page 112

Si vous ignorez ces précautions, il existe un risque d'incendie ou de décharge ¢lectrique entrainant
la mort ou des blessures graves.

/\ AVERTISSEMENT

Lorsque vous entrez I’alimentation du circuit principal pour le SERVOPACK avec
une alimentation CC, reportez-vous au manuel du produit concernant votre SER-
VOPACK et assurez-vous de régler Pn001 sur n.o1oo (entrée d’alimentation CC)
avant de connecter une entrée pour I’alimentation du circuit principal.

Si vous utilisez une alimentation CC sans régler ce paramétre, les composants internes du SER-
VOPACK peuvent étre endommagés en raison d'une surchauffe et provoquer une défaillance du
produit. Il existe également un risque d’'incendie entrainant la mort ou des blessures graves.

Le servomoteur restitue de I’énergie de régénération vers I’alimentation électrique.
Si vous utilisez un SERVOPACK avec une entrée d’alimentation CC, I’énergie de
régénération n’est pas traitée. Traitez I'’énergie de régénération au niveau de I’ali-
mentation électrique.

Si vous utilisez une entrée d’alimentation CC avec I'un des SERVOPACK suivants,
connectez en externe un circuit de limite de courant d’appel et utilisez les séquen-
ces de mise sous et hors tension recommandées par Yaskawa : SGDXS-oooD.
Pour obtenir des informations sur les séquences de mise sous et hors tension,
reportez-vous au manuel du produit concernant votre SERVOPACK.

11 existe un risque d’endommagement de I'équipement ou de panne du produit. Il existe également
un risque d’incendie entrainant la mort ou des blessures graves.
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Symboles | Désignation

des bornes | des bornes Spécification

Bornes d'ali-
24V,0V mentationde (24 V CC, £15 %
commande

B1/® Bornes d’entrée|513 V. CC a 679 V CC, ~15% a +10 %
de I'alimenta-
tion du circuit
S5 principal pour |o v CC
l'entrée de l'ali-
mentation CC

Aucune. (Ne connectez rien sur cette borne.)

L1,L2,L3,
B2, B3, S Remarque: ) )
SGDXS-210D a 370D ne possédent pas de borne B3.
Bornes du Les bornes de connexion pour le cable du circuit principal du ser-
U, Vet W - )
servomoteur  (vomoteur (ligne de puissance).
@ Borne de mise |Cette borne est la borne de mise a la terre destinée a éviter toute
ala terre décharge ¢électrique. Connectez toujours cette borne.

4.4 Disjoncteurs et fusibles
(1) Utilisation d’une alimentation CA

Utilisez un disjoncteur et un fusible pour protéger la ligne d’alimentation. Ils protégent la
ligne d’alimentation en coupant le circuit lorsqu'une surintensité est détectée. Sélectionnez
ces dispositifs en fonction des informations figurant dans les tableaux suivants.

Remarque:

Les tableaux suivants fournissent également les valeurs nettes de la capacité de courant et du cou-

rant d’appel. Sélectionnez un fusible et un disjoncteur qui satisfont les conditions suivantes.

« Circuit principal et circuit de commande : Pas de coupure pour trois fois la valeur de courant indi-
quée dans le tableau pendant 5 s.

« Courant d’appel : Pas de coupure a la valeur de courant indiquée dans le tableau pendant 20 ms.
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(a) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 200 V CA
4 SERVOPACK z-XS

Ali- Capacité de Courant Tension
Puis- menta- courant d’appel nominale
Ali sance tion
men't'a maxi- | Modéle | Puis- Al Al
! "| male de it = =
tiondu| SERVO- sance Cll:cu!t menta- | Circuit| menta- . Dis-
circuit | |~ par | Princi-4ion de | princi- |tion de |7 “SP"| jonc.-
rinci. |moteur| PACK | SER- | pal e (I: s s J;’ ®
P | appli- | SGDXS- | VOPA- [Arms] com- pa com- v eur
pa cable CK +, | mande | [AQ-p] | mande v
kW] [KVA] [Arms] [AO-p]
*]
0,05 R70A 0,2 0,4
0,1 R90A 0,3 0,8 2
0,2 1R6A 0,5 1,3
0,4 2R8A 1,0 2,5 02
0,5 3R8A 1,3 3,0 ’
0,75 SR5A 1,6 4,1
Triphasé|__ L0 | TR6A | 23 | 57 o
200 1,5 120A 32 73 34 250 240
VECA L 29 180A | 40 10
0,25
3,0 200A 5,9 15
5,0 330A 7,5 25
6,0 470A 10,7 29 0,3 68
7,5 550A 14,6 37
11 590A 21,7 54
0,4 114
15 780A 29,6 73
0,05 R70A 0,2 0,8
0,1 R90A 0,3 1,6 -
Mono- | 0.2 1R6A 0,6 2,4
p;g(s)e 0,4 2R8A 12 5,0 02 34 250 240
V CA 0,75 SR5A 1,9 8,7
120A 34
1,5 ooo 4,0 16
0008

*1 Il s’agit de la valeur nette a la charge nominale.
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@ SERVOPACK Z-XW

Puis- ) Capacité de Courant Tension
sance Ali- courant d’appel nominale
maxi- menta-
n tion
Ali- | male | o iste | Puis-
menta-| du de | sance | cirens | Al Ali-
tion du | moteur| oo\, o Circuit | 1 enta-| Circuit| menta- . Dis-
ircuit | appli- =| Par | princi- |,. gy | Fusibl-| .
circuit [ app PACK | SER- tion de | princi- | tion de jonc-
princi- | cable pal | com. pal | com- e teur
SGDXW- VOPA- [Arms] [V]
pal (cha- CK 3 mande | [A0-p] | mande I\
que A A0-
axe) [kY]A] [ rms] [ p]
[kW]
0,2 1R6A 1,0 2,5
Trlzpéigse' 04 2RSA 1,9 47
V CA 0,75 5R5A 3,2 7,8
1,0 TR6A 45 11 0,25 34 34 250 240
Mono- 0,2 1R6A 1,3 5,5
phasé | o4 | JRrgA | 24 11
200
VCA | 075 SR5A *2 2,7 12

*1 1l s'agit de la valeur nette a la charge nominale.

*2  Sivous utilisez le modéle SGDXW-5R5A avec une entrée d’alimentation 200 V CA mono-
phasée, abaissez le rapport de charge a 65 %. Un exemple est donné ci-dessous.
Si le rapport de charge du premier axe est de 90 %, utilisez un rapport de charge de 40 %
pour le deuxieme axe de telle sorte que le rapport de charge moyen pour les deux axes soit de
65 %. ((90% + 40%)/2 = 65%)
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(b) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 400 V CA

Ali- Capacité de Courant Tension
Puis- menta- courant d’appel nominale
Ali sance tion
menta-| MaXi- | Modele | Puis- Ali Ali
. | male de ircui - -
tiondu| " " | srRvo. s:r:r:e Clr:r(:g:t menta-| Circuitmenta-| _ . | Dis-
c:ﬁl;llt moteur| PACK | SER- ppal tion de prin(I:i- tion de 5 j:')nc-
P o appli- | SGDXS- | VOPA- [Arms] com- pa com- vl eur
4 cable cK <, 1| mande | [A0-p] | mande (W
[kw] [kVA] (Al [A0-p]
*!
0,5 1IR9D 1,1 1.4 19 -
1,0 3R5D 23 2,9 1,2 19 -
1,5 SR4D 35 43 19 -
2,0 8R4D 4,5 5,8 38 -
Triphasé| 3 120D 7.1 8.6 1,6 38 -
400 600 480
V CA 5,0 170D 11,7 14,5 38 -
6,0 210D 12,4 17,4 34 -
75 260D 14,4 21,7 17 34 -
11 280D 21,9 31,8 ? 68 -
15 370D 30,6 434 68 -

*1 Il s'agit de la valeur nette & la charge nominale.

(2) Utilisation d’une alimentation CC

Cette section indique les spécifications d’alimentation pour I'utilisation d’une entrée d’ali-
mentation CC. Utilisez les fusibles indiqués dans les tableaux suivants pour protéger la
ligne d’alimentation et le SERVOPACK. Ils protégent la ligne d’alimentation en coupant le
circuit lorsqu’une surintensité est détectée.

Le modéle SGDXS-oo D ne nécessite pas de fusible externe car le fusible intégré fonc-
tionne sur une entrée d’alimentation CC. Toutefois, si un fusible externe est nécessaire pour
une raison quelconque, par exemple pour se conformer aux normes de sécurité, utilisez un
fusible externe répondant a ces exigences.

Remarque:

Les tableaux suivants fournissent également les valeurs nettes de la capacité de courant et du cou-

rant d’appel. Sélectionnez des piéces qui satisfont les conditions suivantes.

« Circuit principal et circuit de commande : Pas de coupure pour trois fois la valeur de courant indi-
quée dans le tableau pendant 5 s.

* Courant d’appel : Pas de coupure 4 la valeur de courant indiquée dans le tableau pendant 20 ms.
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(a) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 270 V CC
€ SERVOPACK x-XS

Ali- Capacité de Courant Fusible externe
menta- courant d’appel
Ali- | pogere | Hon , ,
menta- de Puis- e Ali- Ali- Cou Ton
tion du| cepvo_ | sance ircuit | o nta- | Circuit| menta- | Numér- :
circuit par | PriNC1on de | princi- | tion de [Et || Slter
PACK P ode . -
inci SER- pal > | nomi- | nomi
princi-| ¢ bxs- com- | pal | com- Imodele| ", | pale
pal VOPA- [AQ';"s] mande | [A0-p] |mande| *2 A v
CK [Arms] [A0-p] [A] | [Vecc]
[kVA] */
R70A 0,2 0,5 3.5UR-
R90A 0,3 1,0 GI17/ 16
IR6A | 05 15 02 2 16UL
3,5UR-
2R8A 1,0 3,0 GJ17/ 20
20UL
3R8A 1,3 3.8
SR5A 1,6 49
TR6A 2,3 6,9 3,5UR-
1207 02 GIT/ | 40
40UL
270 120A 32 11 34
ooo
34 400
vce 0008
180A 4,0 14 3,5UR-
0,25 GJ17/ 63
200A 59 20 63UL
3,5UR-
330A 7,5 34 . GJ17/ 100
68 *3 100UL
0,3 (Exter-
470A 10,7 36 ne 5 Q) 3,5UR-
GJ23/ 160
550A 14,6 48 160UL
590A 21,7 68 114 *3 3,5UR-
0,4 (Exter- GJ23/ 200
780A | 206 | 92 ne3 Q) 200UL

*1 1l s'agit de la valeur nette a la charge nominale.

*2  Ces fusibles sont fabriqués par Mersen Japan.
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*3  Si vous utilisez une entrée d’alimentation CC avec 1'un des SERVOPACK suivants, connectez
en externe un circuit de limite de courant d’appel et utilisez les séquences de mise sous et
hors tension recommandées par Yaskawa : SGDXS-330A, -470A, -550A, -590A et -780A
11 existe un risque d'endommagement de I'équipement.

Pour obtenir des informations sur les séquences de mise sous et hors tension, reportez-vous
au manuel du produit concernant votre SERVOPACK.

¢ SERVOPACK -XW

Ali- Capacité de Courant Fusible externe
menta- courant d’appel
Ali- | yodele | fion :
menta- de Puis- L. Ali- Ali- ; c T
tion du sance | Circuit| o 4o | Circuit| menta-|Numér-| Cou- | Ten-
... | SERVO- princi- | e o rant sion
circuit PACK par tion de | princi- | tion de . .
- ) pal de nomi- | nomi-
Princi- | o CoxXW- | (oo G- | (el || GEm sle| nal | nale
pal VOPA- [AI;TINS] mande | [A0-p] | mande mogele "
CK [Arms] [A0-p] (Al | Veel
[kVA] */
1R6A 1 3,0 3,5UR-
GJ17/ 40
270 2R8A 1,9 58 40UL
0,25 34 34 400
VCC | 5RSA 32 9,7 3,5UR-
GJ17/ 63
TR6A 4,5 14 63UL

*1 1l sagit de la valeur nette a la charge nominale.
*2  Ces fusibles sont fabriqués par Mersen Japan.

Alimentation en CC
(convertisseur)

Fusibles

SERVOPACK
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Remarque:
Si vous connectez plusieurs SERVOPACK 4 la méme alimentation CC, connectez des fusibles
pour chaque SERVOPACK.

(b) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 540 V CC

Si vous utilisez une entrée d’alimentation CC, connectez en externe un circuit
de limite de courant d’appel et utilisez les séquences de mise sous et hors ten-
Important  sjon recommandées par Yaskawa.
Pour de plus amples détails, reportez-vous a "4. Wiring and Connecting SER-
VOPACKs" dans votre manuel du produit SERVOPACK.
Alimenta- | Capacité de courant Courant d’appel
Monay._ | Modsle de :::czur::r Circuit | tiemds | Gireust | tionde
-~ |SERVOPACK

circuit SGDXS- SERVO- | principal com- | principal | com-
principal PACK [Arms] */ | mande | [A0-p]*2 | mande
[KVA] */ [A] [A0-p]

1R9D 1,1 2 1o -

3R5D 23 3 1.2 36529 -

SR4D 35 5,5 -

8R4D 4,5 6,8 -

540 120D 7,1 11 1,6 (183;; % -

Vv CC 170D 11,7 18 -
210D 12,4 19,6 34 -
260D 14,4 26,2 17 (20 Q *3) -
280D 21,9 383 68 -
370D 30,6 47,6 (10Q*3) -

*1 1l s'agit de la valeur nette a la charge nominale.

*2 1l s'agit de la valeur lorsque la valeur indiquée de la résistance de limitation de courant d’ap-
pel externe est utilisée.

*3 1l s'agit de la valeur de la résistance de limitation de courant d’appel externe.

4.5 Tailles des fils et couples de serrage
(1) Fils du circuit principal du SERVOPACK
Cette section décrit les fils du circuit principal pour les SERVOPACK.
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“Q Ces spécifications sont basées sur les normes IEC/EN 61800-5-1, UL 61800-
5-1 et CSA C22.2 N274.
Important 1. Pour satisfaire ces normes UL, utilisez des fils conformes UL.
2. Utilisez des conducteurs en cuivre avec une température nominale de
75 °C ou supérieure.
3. Utilisez des fils avec une tension nominale de 300 V ou supérieure.

/\ ATTENTION

S’il existe des regles de sécurité distinctes pour les équipements équipés d’un
conducteur de terre de protection a courant élevé, sélectionnez le fil en fonction de
la taille minimale du conducteur de terre de protection spécifiée dans ces regles.

Remarque:

Pour employer un fil isolé en chlorure de polyvinyle thermorésistant de classe 600 V, utilisez le

tableau suivant en tant que référence des fils applicables.

* Les tailles de fils spécifiées sont celles pour trois conducteurs regroupés lorsque le courant nomi-
nal est appliqué avec une température de I'air ambiant de 40 °C.

* Sélectionnez les fils en fonction de la température de I'air ambiant.

Si vous utilisez un SERVOPACK qui prend en charge une option de frein dynamique et si
vous connectez une résistance de frein dynamique externe, reportez-vous a la section
suivante.

I (2) Bornes de la résistance du frein dynamique a la page 67
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(a) SERVOPACK X-XS pour utilisation avec les alimentations

200 V CA triphasées
Modéle
de . ) Couple de
SERVO- Syn:)l:)or:aessdes Tz:zztgieigs Taille des vis serrage
PACK < [N-m]
SGDXS-
L1,L2etL3 AWG16 (1,25 mm2) - -
U, Vet W *I AWG16 (1,25 mm2) - -
2 — —
RI0A LIC et L2C AWG16 (1,25 mm2)
B1/® et B2 AWGI6 (1,25 mm?2) - -
vA
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWG16 (1,25 mm2) - -
U, Vet W */ AWG16 (1,25 mm2) - -
2 — —
ROOA LICet L2C AWG16 (1,25 mm?)
B1/D et B2 AWG16 (1,25 mm?) - -
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWG16 (1,25 mm?) - -
U, Vet W *1 AWG16 (1,25 mm?) - -
2 —_ —
IR6A L1CetL2C AWG16 (1,25 mm?2)
B1/®D et B2 AWGI6 (1,25 mm?) - _
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWG16 (1,25 mm?) - -
U, Vet W I AWGI6 (1,25 mm2) - -
JRSA LICet L2C AWGI6 (1,25 mm2) - -
B1/® et B2 AWGI6 (1,25 mm2) - _
2
@ AWGI14 (2,0 mm2) ou M4 12414
plus
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4 Cablage

Modeéle
de " . Couple de
SERVO- Sy"l"'z‘:'ne:sdes Téal"e':tfiez:;s Taille des vis |  serrage
PACK i IN-m]
SGDXS-
L1,L2etL3 AWG16 (1,25 mm?) - -
U, Vet W */ AWG16 (1,25 mm?) - -
2 _ _
IREA LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?2)
B1/D et B2 AWG16 (1,25 mm?) - —
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWG16 (1,25 mm?2) - -
U, Vet W */ AWG16 (1,25 mm?2) - -
2 — —
SRSA LIC et L2C AWG16 (1,25 mm2)
B1/D et B2 AWG16 (1,25 mm?) - -
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou Ma 12414
plus
L1, L2etL3 AWG16 (1,25 mm?) - -
U, Vet W */ AWGL16 (1,25 mm?) - -
2 — —
TREA LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?)
B1/® et B2 AWG16 (1,25 mm?) _ _
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWG14 (2,0 mm?) - -
U, Vet W */ AWG14 (2,0 mm?) - -
7 _ _
1204 L1C et L2C AWG16 (1,25 mm?)
B1/@® et B2 AWG16 (1,25 mm?) - -
2
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWG14 (2,0 mm?) M4 1,0a1,2
U, Vet W */ AWG10 (5,5 mm?) M4 1,021,
1S0A LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?2) M4 1,021,
B1/D et B2 AWG16 (1,25 mm2) M4 1,021,2
2
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M4 12414

plus
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4 Céblage

Modéle
I
SEg%o- syn::::.lf; dte TZ:::t:‘ies fiIs Taille des vis c::r,:a.;:e
PACK ques [N-m]
SGDXS-
L1,L2etL3 AWGI2 (3,5 mm?) M4 1,0a1.2
U, Vet W */ AWGI0 (5,5 mm?) M4 10412
200A LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) M4 10412
B1/® et B2 AWG16 (1,25 mm?) M4 1,0a1.2
@ AWGI14 ;Zlfsmmz) ou M4 12414
L1,L2etL3 AWGS (8,0 mm?) M4 10412
U, Vet W *I AWGS (8,0 mm?) M4 10412
21308 LIC et L2C AWGI6 (1,25 mm?) M4 1,0a1.2
B1/® et B2 AWG14 (2,0 mm?) M4 10412
@ AWG14 ;21;10Smm2) ou M4 12414
LI, L2etL3 AWGS (8,0 mm?2) M5 22424
U, Vet W * AWG6 (14 mm?) M5 22424
40A LIC et L2C AWGI6 (1,25 mm?) M5 22424
B1/® et B2 AWG14 (2,0 mm2) M5 22424
@ AWG14 (1721;](11n1n2) ou M5 22424
L1,L2etL3 AWGS (8,0 mm?) M5 22424
U, Vet W */ AWG4 (22 mm?) M5 22424
SS0A LIC et L2C AWGI6 (1,25 mm?) M5 22424
B1/® et B2 AWGI0 (5,5 mm2) M5 22424
@ AWG14 ;Zm()Smmz) ou M5 22424
L1,L2etL3 AWG4 (22 mm?) M6 2,743,0
U, Vet W */ AWG4 (22 mm?) M6 2,743,0
590A LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) M6 2,743,0
B1/® et B2 AWGI0 (5,5 mm2) M6 2,743,0
@ AWG14 ;Zﬂimmz) ou M6 27430
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4 Cablage

Modeéle
de " . Couple de
SERVO- Sy"l"'i‘:'ne:sdes TZI"e':t:’iefl;';s Taille des vis |  serrage
PACK q IN-m]

SGDXS-
L1, L2etL3 AWG3 (30 mm?) M6 27430
U, Vet W */ AWG3 (30 mm?) M6 27430
7%0A LIC et L2C AWGI16 (1,25 mm?) M6 27430
B1/®D et B2 AWGS (8,0 mm2) M6 2,743,0

2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M6 27430
plus

*1  Sivous n'utilisez pas le cable recommandé pour le circuit principal du servomoteur, consultez
ce tableau pour choisir les fils électriques.

(b) SERVOPACK Xx-XS pour utilisation avec les alimentations

200 V CA monophasées
Modéle
de " 1 Couple de
SERVO- Syn:)bt::‘es ake T'allllet:Iies fills Taille des vis serrage
PACK ornes électriques IN-m]
SGDXS-
LletL2 AWGI16 (1,25 mm2) - -
U, Vet W */ AWGI16 (1,25 mm?2) - -
) > _ _
RI0A LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?)
B1/D et B2 AWG16 (1,25 mm?) - -
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
LletL2 AWG16 (1,25 mm?) - -
U, Vet W */ AWG16 (1,25 mm?) - -
2 —_ —_
RI0A LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?)
B1/® et B2 AWGI6 (1,25 mm2) - _
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
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4 Céblage

Modéle
de . . Couple de
SERVO- sy";‘;‘:'rle:sdes T;'::t:’iefl;'s's Taille des vis |  serrage
PACK q [N-m]
SGDXS-
LletL2 AWG16 (1,25 mm?) - -
U, Vet W */ AWG16 (1,25 mm?) - -
2 —_ p—
IREA LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?)
B1/® et B2 AWGI16 (1,25 mm2) - _
2
@ AWGI14 (2,0 mm2) ou M4 12414
plus
LletL2 AWG16 (1,25 mm?) - -
U, Vet W */ AWG16 (1,25 mm?) - -
2 — —
JREA LIC et L2C AWGI6 (1,25 mm?)
B1/@ et B2 AWGI6 (1,25 mm2) - _
2
@ AWG14 (2,0 mm2) ou M4 1214
plus
LletL2 AWG14 (2,0 mm?) - -
U, Vet W */ AWG16 (1,25 mm?) - -
LIC et L2C AWGI6 (1,25 mm?) - -
SR5A
B1/@® et B2 AWGI16 (1,25 mm2) _ _
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
LletL2 AWG14 (2,0 mm?) - -
U, Vet W */ AWG14 (2,0 mm?) - -
1\]2;);* LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) - _
0008 BID) et B2 AWG16 (1,25 mm2) - _
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus

*1  Si vous n'utilisez pas le cable recommandé pour le circuit principal du servomoteur, consultez
ce tableau pour choisir les fils électriques.
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4 Cablage

(c) SERVOPACK X-XS pour utilisation avec une entrée
d’alimentation 270 V CC

Modele
de Couple de
SERVO- syt'::)"r"":f:ges Tolhle des fils Taille des vis ser’:age
PACK ques [N-m]
SGDXS-
U, Vet W *2 AWGI16 (1,25 mm?) - _
LIC et L2C AWGI16 (1,25 mm?) - -
R70A B1/D et ©2 AWG16 (1,25 mm?) - -
@ AWG14 LZI;OSmmZ) ou M4 12414
U, Vet W *2 AWG16 (1,25 mm?) - -
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) - -
R90A B1/D et ©2 AWG16 (1,25 mm?) - -
@ AWG14 ;21;105mm2) ou M4 12414
U, Vet W *2 AWGI16 (1,25 mm?) - -
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) - -
IR6A B1/D et ©2 AWGI6 (1,25 mm?) - _
@ AWG14 ;ZIL(meZ) ou M4 12414
U, Vet W *2 AWGI16 (1,25 mm?) - -
LIC et L2C AWGI16 (1,25 mm?) - -
2R8A BI/®D et 2 AWG16 (1,25 mm?) - _
@ AWG14 E)Zl;()smmz) ou M4 12414
U, Vet W * AWGI16 (1,25 mm?) - -
LIC et L2C AWGI16 (1,25 mm?) - -
3R8A BI/®D et &2 AWG16 (1,25 mm?) _ —
@ AWGI4§)21,:)Smm2)ou M4 12414
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4 Céblage

Modéle
de . . Couple de
SERVO- syl':::zf:ges T;':;:’iefl;'s's Taille des vis |  serrage
PACK q [N-m]
SGDXS-
U, Vet W *2 AWG16 (1,25 mm?) - -
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) - -
SR5A BI/® et ©2 AWGI6 (1,25 mm?) - _
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
U, Vet W *2 AWG16 (1,25 mm?) - -
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) - -
TR6A B/ et ©2 AWG16 (1,25 mm?) — _
2
@ AWG14 (2,0 mm2) ou M4 12314
plus
U, Vet W *2 AWG14 (2,0 mm?) - -
120A, LIC et L2C AWGI6 (1,25 mm?) - -
120A
oo B1/D et 2 AWG14 (2,0 mm?) - -
2
0008 @ AWG14 (2,0 mm2) ou Ma 12414
plus
U, Vet W *2 AWGI0 (5,5 mm2) M4 1,0a1,2
LIC et L2C AWGI6 (1,25 mm?) M4 1,0a1.2
180A BI/® et 2 AWGI10 (5,5 mm2) M4 1,0a12
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
U, Vet W #2 AWGI0 (5,5 mm?) M4 1,0a1,2
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) M4 1,0a1.2
200A B/ et ©2 AWGI10 (5,5 mm2) M4 1,0a1.2
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
U, Vet W *2 AWGS (8,0 mm?) M4 1,0a1.2
LIC et L2C AWGI6 (1,25 mm?) M4 1,0a1.2
330A B1/D et @2 AWGS (8,0 mm?) M4 1,0a12
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus

58




4 Cablage

plus

Modeéle
I
SE(F’;\EIO- SV::::’.[:: Jes Tzli::t:’ies filS Taille des vis C::r':a:.:e
PACK qics [N-m]
SGDXS-
U, Vet W #2 AWG6 (14 mm?) M5 22424
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) M5 22424
470A BI/D et &2 AWGS (8,0 mm2) M5 22424
@ AWG14 ;ZI,L:)SmmZ) ou M5 22424
U, Vet W *2 AWG4 (22 mm?) M5 22424
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) M5 22424
550A BI/D et &2 AWG6 (14 mm2) M5 22424
@ AWG14 221{10Smm2) ou M5 22424
U, Vet W *2 AWG4 (22 mm?) M6 2,743,0
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) M6 27430
590A BI/D et &2 AWG3 (30 mm2) M6 2,743,0
@ AWG14 L2I;0Smm2) ou M6 27430
U, Vet W *2 AWGS3 (30 mm?2) M6 27430
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) M6 2,743,0
780A BI/D et ©2 AWG3 (30 mm2) M6 2,743,0
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M6 27430

*1  Ne cablez pas les bornes suivantes: bornes L1, L2, L3, B2, B3, @1 et @

*2  Sivous n'utilisez pas le cable recommandé pour le circuit principal du servomoteur, consultez
ce tableau pour choisir les fils électriques.
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4 Céblage

(d) SERVOPACK X-XW pour utilisation avec les alimentations
200 V CA triphasées

Modéle
de . ) Couple
SERVO- Syn:)boles des Tfalllletc!es flls Taille des vis de serrage
PACK ornes électriques IN-m]
SGDXW-
L1,L2etL3 AWGL16 (1,25 mm?) - -
UA, VA, WA, UB, >
VB el WB # AWGI6 (1,25 mm2) - -
1R6A LiCetL2C AWGI6 (1,25 mm?2) - -
B1/® ct B2 AWG16 (1,25 mm2) - -
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWG14 (2,0 mm?) - -
UA, VA, WA, UB
, VA, WA, UB, ) _ _
VB et WB */ AWGI6 (1,25 mm?2)
2R8A LiCet L2C AWGI6 (1,25 mm2) - —
B1/@ ct B2 AWGI6 (1,25 mm2) _ _
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWGI14 (2,0 mm2) - -
UA, VA, WA, UB
, VA, WA, UB, > _ B
VB et WB */ AWGI6 (1,25 mm?)
SR5A LiCet L2C AWGL16 (1,25 mm?) - -
B1/D et B2 AWG14 (2,0 mm2) - _
2
@ AWG14 (2,0 mm2) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWGI14 (2,0 mm?2) - -
UA, VA, WA, UB, 5 _ —
VB ot WB 1 AWG16 (1,25 mm2)
TR6A LiCetL2C AWGI16 (1,25 mm?) - -
B1/®D et B2 AWG14 (2,0 mm2) - -
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus

*1  Sivous n'utilisez pas le cable recommandé pour le circuit principal du servomoteur, consultez
ce tableau pour choisir les fils électriques.
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4 Cablage

(e) SERVOPACK X-XW pour utilisation avec les alimentations

200 V CA monophasées
Modele
de ) Couple
SERVO- Synl;boles des T'alllletd_es fils Taille des vis de serrage
PACK ornes electriques [N i m]
SGDXW-
LletL2 AWG16 (1,25 mm2) - -
UA, VA, WA, UB, "
VB et WB *1 AWG16 (1,25 mm2) - -
IR6A LICetL2C AWG16 (1,25 mm2) - -
B1/D et B2 AWG16 (1,25 mm?) - _
2
@ AWG14 (2,0 mm2) ou M4 12414
plus
LletL2 AWG14 (2,0 mm2) - -
UA, VA, WA, UB
, VA, WA, UB, ) _ B
VB o1 WB *7 AWG16 (1,25 mm2)
2R8A LICetL2C AWG16 (1,25 mm2) - -
B1/D et B2 AWG16 (1,25 mm2) - -
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
LletL2 AWG14 (2,0 mm2) - -
UA, VA, WA, UB, 5 _ B
VB o1 WB 7 AWG16 (1,25 mm2)
5R5A LICetL2C AWG16 (1,25 mm2) - -
B1/D et B2 AWG14 (2,0 mm2) - _
2
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M4 12414
plus

*1  Sivous n'utilisez pas le cable recommandé pour le circuit principal du servomoteur, consultez
ce tableau pour choisir les fils électriques.
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4 Céblage

(f) SERVOPACK X-XW pour utilisation avec une entrée

d’alimentation 270V CC

Modéle
de ) ) Couple de
SERVO- Sykr:)l:z:eess*clies TZII(:,I:t:ez:;s Taille des vis serrage
PACK & [N-m]
SGDXW-
UA, VA, WA, UB, ) _ _
VB ol WB 22 AWG16 (1,25 mm?)
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) - -
1R6A
BI/® et &2 AWGI6 (1,25 mm2) - _
2
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M4 12414
plus
UA, VA, WA, UB
, VA, WA, UB, > _ _
VB et WB *2 AWGI6 (1,25 mm?2)
LiCetL2C AWGI6 (1,25 mm2) - -
2R8A
B1/D et ©2 AWGI16 (1,25 mm?) _ _
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
UA, VA, WA, UB, 5 _ —
VB el WB *2 AWGI6 (1,25 mm2)
LIC et L2C AWG16 (1,25 mm?) - -
SRSA
BI/D et &2 AWG14 (2,0 mm?) - _
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
UA, VA, WA, UB, 5 _ _
VB o WB 22 AWGI6 (1,25 mm?)
LiCet L2C AWGI6 (1,25 mm?2) - -
TR6A
B1/® et ©2 AWG14 (2,0 mm?) _ _
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus

*1  Ne cablez pas les bornes suivantes: bornes L1, L2, L3, B2, B3, @l et @
*2  Sivous n'utilisez pas le cable recommandé pour le circuit principal du servomoteur, consultez

ce tableau pour choisir les fils électriques.
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4 Cablage

(g) SERVOPACK X-XS pour utilisation avec les alimentations

400 V CA triphasées
Modéle
de . . Couple de
SERVO- Syn';l;c::‘e:sdes Tzllgst:ez:;s Taille des vis serrage
PACK & IN-m]
SGDXS-
L1,L2etL3 AWG16 (1,25 mm?) - -
U, Vet W */ AWGI6 (1,25 mm2) - -
2 - -
IR9D 24V,0V AWG16 (1,25 mm?2)
B1/® et B2 AWG16 (1,25 mm2) - -
2
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWGI6 (1,25 mm?) - -
U, Vet W */ AWGI6 (1,25 mm?) - -
24V,0V AWGI16 (1,25 mm2) - -
3R5D
B1/® et B2 AWG16 (1,25 mm?) - B
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
LI,L2etL3 AWGI16 (1,25 mm?2) - -
U, Vet W */ AWGI16 (1,25 mm?2) - -
2 - -
SRAD 24V,0V AWG16 (1,25 mm?)
B1/@ et B2 AWGI6 (1,25 mm2) - B
2
@ AWG14 (2,0 mm2) ou M4 12414
plus
L1,L2etL3 AWG16 (1,25 mm?) M4 14
U, Vet W */ AWG14 (2,0 mm?) M4 14
2
SR4D 24V,0V AWG16 (1,25 mm?) M4 1.4
BI/@ et B2 AWGI6 (1,25 mm?) M4 1.4
2
@ AWG14 (2,0 mm?) ou M4 12414

plus *2
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4 Céblage

Modéle
de . . Couple de
SERVO- syn::::.lf; s TZ:::t:‘ieils Taille des vis |  serrage
PACK 9 [N-m]
SGDXS-
L1,L2etL3 AWG14 (2,0 mm2) M4 1.4
U, Vet W */ AWG14 (2,0 mm?) M4 1.4
120D 24V,0V AWG16 (1,25 mm?) M4 1.4
B1/® et B2 AWGI6 (1,25 mm2) M4 14
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus *2
L1,L2etL3 AWGI2 (3,5 mm?) M4 1.4
U, Vet W *I AWGI0 (5,5 mm?) M4 1.4
170D 24V,0V AWGI6 (1,25 mm?) M4 14
B1/® et B2 AWG14 (2,0 mm?) M4 1.4
2
@ AWG14 (2,0*mm ) ou M4 12414
plus *2
L1,L2etL3 AWG10 (5,5 mm?) M6 5
U, Vet W * AWG10 (5,5 mm?) M6 5
. 24V,0V AWG16 (1,25 mm?) M4 14
B1/® et B2 AWGI2 (3,5 mm?) M6 5
2
@ AWGI14 (Z,O*mm ) ou M6 2743
plus *2
L1,L2etL3 AWGI0 (5,5 mm?) M6 5
U, Vet W */ AWGS (8,0 mm?) M6 5
2
260D 24V,0V AWG16 (1,25 mm?) M4 1,4
B1/D et B2 AWGI0 (5,5 mm2) M6 5
2
@ AWG14 (2,0*mm ) ou M6 2743
plus *2
L1,L2etL3 AWGS (8,0 mm?) M6 5
U, Vet W */ AWGS (8,0 mm?) M6 5
2
280D 24V,0V AWG16 (1,25 mm?) M4 1.4
B1/® et B2 AWGI0 (5,5 mm2) M6 5
2
@ AWG14 (2,0*mm ) ou M6 2743
plus *2
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4 Cablage

Modeéle
de " . Couple de
SERVO- Sy"l"'i‘:'ne:sdes TZ."e'cetﬂeii'f Taille des vis |  serrage
PACK q IN-m]
SGDXS-
L1, L2etL3 AWGG6 (14 mm?) M6 5
U, Vet W */ AWG6 (14 mm?) M6 5
2
1700 24V,0V AWG16 (1,25 mm2) M4 14
B1/® et B2 AWGS (8,0 mm2) M6 5
2
@ AWG14 (2,0.mm ) ou M6 2743
plus *2

*1  Sivous n'utilisez pas le cable recommandé pour le circuit principal du servomoteur, consultez
ce tableau pour choisir les fils électriques.
*2  Pour la taille du cable de mise a la terre de protection c6té alimentation CA, utilisez AWG7
(10 mm?2) ou plus.

(h) SERVOPACK X-XS pour utilisation avec une entrée

d’alimentation 540V CC

Modéle
de " q Couple de
SERVO- Sy;n t:::\les*clles T?I'"etfies filS Taille des vis serrage
PACK ornes électriques IN-m]
SGDXS-
U, Vet W *2 AWGI16 (1,25 mm2) - -
24V,0V AWGI16 (1,25 mm?2) - -
IR9D BI/®D et 2 AWG16 (1,25 mm?) f B
2
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M4 12414
plus
U, Vet W # AWG16 (1,25 mm?) - -
24V,0V AWG16 (1,25 mm?) - -
3R5D BI/®D et &2 AWGI6 (1,25 mm2) - B
2
@ AWGI14 (2,0 mm?) ou M4 12414
plus
U, Vet W #2 AWG16 (1,25 mm?) - -
24V,0V AWG16 (1,25 mm?) - -
SR4D BI/®D et 2 AWG16 (1,25 mm?) i -
2
@ AWG14 (2,0 mm?2) ou M4 12414
plus
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4 Céblage

Modéle
I
SE;‘:IO- syl':::zf:ges T;T:t:’ies flis Taille des vis C::r;:azge
PACK gues [N-m]
SGDXS-
U, Vet W =2 AWG14 (2,0 mm?2) M4 14
24V,0V AWGI6 (1,25 mm?) M4 14
8R4D BI/® et ©2 AWGI6 (1,25 mm?) M4 1.4
@ AWGMpﬁ;O*;an) o M4 12a14
U, Vet W #2 AWG14 (2,0 mm?) M4 14
24V,0V AWGI6 (1,25 mm?) M4 14
120D B/ et ©2 AWG14 (2,0 mm2) M4 1.4
@ AWG14p§l2l;0*;nmz) ou M4 12314
U, Vet W 2 AWGI0 (5,5 mm?2) M4 14
24V,0V AWGI16 (1,25 mm?) M4 1,4
170D BI/® et 2 AWGI10 (5,5 mm2) M4 1.4
@ AWGMpﬁ;O*;nmz) ou M4 12414
U, Vet W *2 AWGI0 (5,5 mm2) M6 5
24V,0V AWGI6 (1,25 mm?) M4 14
210D BI/® et 2 AWGI10 (5,5 mm2) M6 5
@ AWGIA;i;O*;an) ou M6 2743
U, Vet W #2 AWGS (8 mm?) M6 5
24V,0V AWGI6 (1,25 mm?) M4 14
260D BI/D et @2 AWGS (8 mm?) M6 5
@ AWG14P§§;O*;11m2) ou M6 2743
U, Vet W #2 AWGS (8,0 mm?) M6 5
24V,0V AWGI6 (1,25 mm?) M4 14
280D BI/® et &2 AWGS (8,0 mm?) M6 5
@ AWGI4P§§;O*;11m2) ou M6 2743
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4 Cablage

Modeéle
de . . Couple de
SERVO- syg‘obr:"{::ges Tzl'ggtﬂez;';s Taille desvis |  serrage
PACK 9 [N-m]
SGDXS-
U, Vet W #2 AWG6 (14 mm?) M6 5
24V,0V AWG16 (1,25 mm?) M4 1.4
370D BI/®D et &2 AWG6 (14 mm2) M6 5
2
@ AWG14 (2,0.mm ) ou M6 2743
plus *3

*1  Ne cablez pas les bornes suivantes: bornes L1, L2, L3, B2, B3, et @ 1.
*2  Sivous n'utilisez pas le cable recommandé pour le circuit principal du servomoteur, consultez
ce tableau pour choisir les fils électriques.
*3  Pour la taille du cable de mise a la terre de protection coté alimentation CA, utilisez AWG7
(10 mm?2) ou plus.

(2) Bornes de la résistance du frein dynamique

Ces bornes sont utilisées si vous employez un SERVOPACK qui prend en charge une
option de frein dynamique et si vous connectez une résistance de frein dynamique externe.

(a) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 200 V CA
& SERVOPACK x-XS

Modéle de Symbo- Taille des fil Couple de
SERVOPACK: | les des Zl'e;rieze': Taille des vis serrage
SGDXS- bornes 4 [N-m]
R70A, R90A, IR6A| _ _ _
et 2RSA
3R8A, SRSA, s
7R6A, 120A, 180A, | D1 et D2 AA\ygl]; (((ffr?r';))f] - -
200A et 330A g
AWGI2 (3,5 mm?2) a N
470Aetss0A |DletD2| e oo M4 10412
AWGI2 (3,5 mm?) & .
S90Aet780A [DletD2| s oo M4 1,64 1,8

*1  Toutes les tailles des fils électriques comprises dans les plages indiquées dans ce tableau peu-
vent étre utilisées pour la résistance de frein dynamique externe.
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4 Céblage

@ SERVOPACK Z-XW

Modele de Symbo- Taille des fil Couple
SERVOPACK: | les des Zl'e:tri:ie': Taille des vis | de serrage
SGDXW- bornes [N-m]

1R6A et 2R8A - - - -

DIA,
D2A, | AWGI4 (2,0 mm?)a
SRSACLTROA | bt | AWGIS (0.9 mm2) *1 - -

D2B

*1  Toutes les tailles des fils électriques comprises dans les plages indiquées dans ce tableau peu-
vent étre utilisées pour la résistance de frein dynamique externe.

(b) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 400 V CA

Modele de Symbo- Taille des fils Couple de
SERVOPACK | les des électriques Taille des vis serrage
SGDXS- bornes 9 [N-m]
1R9D, 3R5D et AWG14 (2,0 mm?) &
SR4D DEetD2| "y WGis (0,9 mm?) - -
8R4D, 120D et ] AWG14 (2,0 mm?) a ~ _
170D DletD2l \wGis (0,9 mm2)
210D, 260D, 280D AWGE6 (14,0 mm?) a .
¢t 370D DEetD2 | "4 WGi10 (5,5 mm?) M3 24240

(3) Types de fils électriques

Le tableau suivant présente les tailles des fils et le courant admissible pour trois conducteurs
regroupés.

Fil HIV */ Courant admissibl_e aux températures de I'air
ambiant [Arms] *2
Section nomi-
Dim::Iseions Ct[)::;umcl:;)n 30°C 40°C 50 °C
[mm?]
0,9 7/0.4 15 13 1
1,25 7/0,45 16 14 12
2,0 7/0,6 23 20 17
3,5 7/0,8 32 28 24
55 7/1,0 42 37 31
8,0 7/1,2 52 46 39
14,0 7/1,6 75 67 56
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4 Cablage

Courant admissible aux températures de I'air

FilRIv ambiant [Arms] *2
Section nomi-
Dim:ilseions C?II::;;:ICI:; " 30°C 40°C 50 °C
[mm?]
22,0 7/2,0 98 87 73
38,0 72,6 138 122 103

*1 1l s'agit de données de référence basées sur des fils isolés en chlorure de polyvinyle thermoré-
sistants (HIV) JIS C3317 de classe 600 V.
*2 1l s’agit de données de référence basées sur "Interprétation des normes techniques pour I'équi-
pement électrique” (Bureau du commerce 20130215 n° 4).
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5 Maintenance et inspection

5 Maintenance et inspection

Cette section décrit les procédures d’inspection et de maintenance d’'un SERVOPACK.

5.1 Inspections

Réalisez les inspections indiquées dans le tableau suivant au moins une fois par an pour le
SERVOPACK. Il n’est pas nécessaire d’effectuer des inspections quotidiennes.

Elément |Fréquence Inspection Correction
Vérifier s'il y a de la poussiére, de - , . .
Aspect SRy s p > 77 [Nettoyer a I'aide d’air compressé
la saleté et de I'huile sur les X .
externe N ou d'un chiffon.
. surfaces.
Au moins — - -
. 1 fois par an Veérifier que les vis d_u bornier et ) .
Vis des connecteurs ainsi que les Serrez les vis ou autres piéces
desserrées autres picces sont correctement  |desserrées.
serrées.

5.2 Consignes de remplacement des piéces

Les piéces électriques ou électroniques suivants sont sujettes & 'usure mécanique ou a la
détérioration au fil du temps. Utilisez I'une des méthodes suivantes pour vérifier la période
de remplacement standard.

« Utilisez la fonction du SERVOPACK de prédiction de durée de vie.

« Utilisez le tableau suivant.

o Période de rempla-
Piece Remarques
cement standard
Ventilateur de Les périodes de remplacement standard figurant a gauche
refroidisse- |4 a5 ans concernent les conditions de fonctionnement suivantes.
ment Température de 'air ambiant : Moyenne annuelle de 30 °C
Condensateur Rapport de charge : 80 % maxi.
) . 10 ans . .
électrolytique Taux de fonctionnement : 20 heures/par jour max.
Relais 100000 opérations de |Fréquence de mise sous tension : environ une fois par
mise sous tension heure

. 3 ans sans mise sous . . . .

Batterie tension Température ambiante sans mise sous tension : 20°C

Lorsqu’une période de remplacement standard arrive a expiration, contactez votre représen-
tant Yaskawa. Aprés un examen de la piéce concernée, nous déterminerons si elle doit étre
remplacée ou non.
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5 Maintenance et inspection

“Q Avant de vous le retourner, les paramétres de tous les SERVOPACK qui sont
envoyés a Yaskawa pour le remplacement de piéces sont réinitialisés sur les
Important  parameétres par défaut. Pensez a toujours garder une trace des réglages des
paramétres. De méme, veillez a toujours confirmer que les paramétres sont
correctement réglés avant de le mettre en fonctionnement.
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6 Conformité aux normes internationales

6 Conformité aux normes
internationales

6.1 Conditions de conformité aux directives CE
(1) Conditions de conformité a la directive CEM

Afin de respecter la conformité a la directive CEM, une combinaison de servomoteur et de
SERVOPACK doit utiliser des tores magnétiques, des filtres antiparasites, des parasurten-
seurs et éventuellement d’autres dispositifs. Ces produits Yaskawa sont congus de telle sorte
qu’ils peuvent étre intégrés dans I'équipement. En conséquence, vous devez mettre en
ceuvre les mesures de compatibilité électromagnétique et vérifier la conformité de 1'équipe-
ment final. Les normes applicables sont EN 55011 Groupe 1 Classe A, EN 61000-6-2, EN
61000-6-4 et EN 61800-3 (catégorie C2, deuxieme environnement).

/\ AVERTISSEMENT

Dans un environnement domestique, ce produit est susceptible de provoquer des
interférences radioélectriques. Dans ce cas, des mesures d'atténuation supplé-
mentaires peuvent s'avérer nécessaires.

/\ ATTENTION

Cet équipement n’est pas destiné a étre utilisé dans un environnement résidentiel
et ne peut pas offrir de protection adéquate a la réception radioélectrique dans ce
type d'environnement.

Pour obtenir plus d’informations sur les conditions d’installation respectant la direc-
tive CEM, reportez-vous au manuel du produit concernant votre SERVOPACK.

(2) Conditions de conformité a la directive “Basse tension”

Les produits ont été testés conformément aux normes IEC/EN 61800-5-1 et ils sont confor-
mes a la directive “Basse tension”. Pour satisfaire a la directive “Basse tension”, I'équipe-
ment ou la machine utilisant les produits doit respecter les conditions suivantes.

(a) Conditions d’environnement d’installation et d’isolation

Catégorie de I Normes de conformité : IEC 60364-4-44 et IEC
surtension 60664-1

Degré de Normes de conformité : IEC 60364-4-44 et IEC
pollution 60664-1

Reportez-vous a 3.1 Spécifications de déclassement
=5°Ca60°C* a la page 31 dans le cas d'une application a 55 °C ou
au-dela.

Température de
I’air ambiant
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6 Conformité aux normes internationales

Reportez-vous a 3.1 Spécifications de déclassement

Altitude 2000 m maxi. *2 a la page 31 dans le cas d’une application a 1000 m
ou au-dela.
. Reportez-vous a
Degré .de 3 Installation a la |Norme de conformité : IEC 60529
protection

page 28.

Protection de
classe

I

Norme de conformité : IEC 61140

Alimentation
d’entrée

Alimentation CA ou
alimentation CC

Si vous utilisez une alimentation CC, utilisez une ali-
mentation CC convertie d'une catégorie de surtension
d’alimentation CC III avec une tension de systéme de
300 Vou inférieure dans votre systéme.

*1  Sivous utilisez un SERVOPACK de la série 2-X conjointement & un module en option série
-V, utilisez-les & une température de I'air ambiant comprise entre 0 °C et 55 °C.

*2  Sivous utilisez un SERVOPACK de la série 2-X conjointement & un module en option série
X-V, utilisez-les a une altitude inférieure a 1000 m.

(b) Alimentation externe des circuits de commande

Pour I'alimentation CC raccordée aux circuits E/S des signaux de commande (CN1 et CN8)
et les bornes d’alimentation de commande du SERVOPACK a spécification 400 V CA, utili-
sez un dispositif d’alimentation & double isolation ou a isolation renforcée.

(c) Installation d’une protection contre les courts-circuits

Utilisez toujours des fusibles conformes aux normes UL sur la ligne d’alimentation du cir-
cuit principal. Utilisez des fusibles non temporisés ou des fusibles a semi-conducteur.
Reportez-vous aux tableaux suivants pour plus d’informations sur la sélection du courant
nominal des fusibles.

€ SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 200 V CA
* SERVOPACK X-XS
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6 Conformité aux normes internationales
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Puissance maxi-

Alimentation du | male du moteur Mcdoleds Courant nominal
circuit principal applicable SERVOPACK: |maximal du fusible
kW] SGDXS- [A]
0,05 R70A
0,1 R90A
10
0,2 1R6A
0,4 2R8A
0,5 3R8A
0,75 5R5A 20
1 TR6A
Triphasé 200 V CA L5 120A 36
2 180A
60
3 200A
5 330A 100
6 470A
160
7.5 550A
11 590A
200
15 780A
0,05 R70A
0,1 R90A
10
Monophasé 0,2 IR6A
200V CA 0.4 JREA
0,75 SR5A 20
L5 120A 36




6 Conformité aux normes internationales

Puissance maxi-

Alimentation du male du moteur Modelelds G annominal
circuit principal applicable SERVOPACK: [maximal du fusible
SGDXS- A
[kW] [A]
0,05 R70A
0,1 R90A
10
0,2 1R6A
0,4 2R8A
0,5 3R8A
0.75 SR5A 20
1 TR6A
270V CC 1,5 120A 36
2 180A
60
3 200A
5 330A 100
6 470A
160
7,5 550A
11 590A
200
15 780A
SERVOPACK 2-XW
Puissance maxi-
Alimentation du male du moteur Modéle de Courant nominal
circuit principal applicable SERVOPACK: [maximal du fusible
princip (chaque axe) SGDXW- [A]
[kw]
0,2 1R6A
20
. 0,4 2R8A
Triphasé 200 V CA
0,75 5SR5A
36
1 TR6A
0,2 1R6A 20
Monophasé
200V CA 0,4 2R8A
0,75 SR5A 36
0,2 IR6A
20
0,4 2R8A
270V CC
0,75 SRSA
36
1 TR6A
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6 Conformité aux normes internationales

€ SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 400 V CA

Puissance maxi- N i
Alimentation du cir-| male du moteur Modalelds Courant nominal
cuit principal applicable SEE\éOD;g?K: maXImaI[:]u fusible
[kW]
0,5 1R9D 30
1,0 3R5D 30
15 5R4D 30
2,0 8R4D 30
Triphasé 400 V CA 30 120D 30
5,0 170D 50
6,0 210D 80
7,5 260D 80
11 280D 100
15 370D 100
0,5 IR9D B
1,0 3R5D B
L5 5R4D B
2,0 8R4D -
540V CC 30 120D -
5,0 170D B
6,0 210D B
75 260D B
11 280D -
15 370D -

(d) Conditions de protection contre les fuites a la terre
Ce produit n’est équipé d’aucune fonction de protection contre les fuites a la terre. Installez
un disjoncteur ou un détecteur de fuites a la terre conforme au systéme de mise a la terre.
Ce produit répond aux conditions énoncées dans HD 60364-4-41:2007:-411.3.2 comme
indiqué ci-apres.
€ Conditions de protection contre les fuites a la terre lorsqu’un systéme
terre-neutre est utilisé
* SERVOPACK X-XS pour utilisation avec les alimentations 200 V CA
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6 Conformité aux normes internationales

Disjoncteur (MCCB) Longueur
mpé- | Taitle | 1 | o e
o dance de| des fils o ,
Modeéle Tension| boucle pour des fils | pour I’en-
de N Courant ) | o . | pourla [ trée dali-
SERVO- Modele nominal d:]érs“y: r:;)l(; ! Z{::ﬁe borne |mentation
PACK: recor’n:I maximal [Vrms] | autori- | menta- de mise| CAetla
SGDXs-| Mmandé [A] sée tion ala | bornede
CA terre | miseala
(2] terre
[m]
R70A | NF32-SVF 15 200 0,66 AWGI16 | AWG14 20
R90A | NF32-SVF 15 200 0,66 AWGI16 | AWG14 20
IR6A | NF32-SVF 15 200 0,66 AWGI16 | AWG14 20
2R8A | NF32-SVF 15 200 0,66 AWGI16 | AWG14 23
3R8A | NF32-SVF 15 200 0,66 AWGI16 | AWG14 24
S5R5SA | NF32-SVF 15 200 0,66 AWGI16 | AWG14 25
7TR6A | NF32-SVF 15 200 0,66 AWGI16 | AWG14 25
120A | NF32-SVF 20 200 0,50 AWG14 | AWG14 26
120A
oog NF32-SVF 30 200 0,33 AWGI14 | AWG14 16
0008
180A | NF32-SVF 30 200 0,33 AWG14 | AWG14 16
200A | NF32-SVF 30 200 0,33 AWGI12 | AWGI12 27
330A |NF125-SVF 75 200 0,13 AWGS AWGS 24
470A |NF125-SVF 100 200 0,11 AWGS AWGS 21
550A | NF125-SVF 125 200 0,10 AWGS AWGS 20
590A |NF125-SVF 125 200 0,10 AWG4 | AWG4 54
780A | NF250-SV 175 200 0,07 AWG3 | AWG3 45

*1  Fabriqué par Mitsubishi Electric Corporation.
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78

SERVOPACK X-XW pour utilisation avec les alimentations 200 V CA

Disjoncteur (MCCB) Longueur
Impé- | Taille maximale
Modsle dance de| des fils | 12le | des fils
i des fils | pour I’en-
de Tension| boucle | pour la | trée d’ali-
SERVO-| Modele |C°Urant|qusys-| maxi- | rentrée | POUr'a °
nominal | h borne [mentation
PACK: | recom- N téme male d’ali- .
maximal : de mise | CAetla
SGDX- | mandé */ [Vrms] | autori- | menta- |, b d
W- [A] sée tion ala orne de
CA terre | miseala
(@] terre
[m]
IR6A | NF32-SVF 15 200 0,66 AWG16 | AWG14 22
2R8A | NF32-SVF 15 200 0,66 AWG14 | AWG14 31
SR5A | NF32-SVF 20 200 0,50 AWG14 | AWG14 24
7R6A | NF32-SVF 30 200 0,33 AWG14 | AWG14 14

*1  Fabriqué par Mitsubishi Electric Corporation.

SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 400 V CA

Pour les modéles SGDXS-8R4D a 370D, le courant de contact du conducteur de mise
a la terre de protection peut dépasser 3,5 mA. Pour les fils de la borne de mise a la
terre, utilisez une taille AWG7 (10 mm2) ou plus.

Disjoncteur (MCCB) Longueur
Impé- | Taille Taille m::s";:::e
. dance de| des fils e )
Modéle Tension| boucle | pour des fils | pour I’en-
de . Courant ) | pans e | Pourla |trée d'ali-
SERVO- Modéle nominal d:lérsnyes nr:;)l(; U Z?;:Ie_e borne |mentation
PACK: | 600" |maximal| oo | aitori- | menta- | 9€ Mise | CAetla
SGDXS-| mandé [A] [Vrms] sée T ala |bornede
ICT terre | miseala
(el terre
[m]
IR9D | NF32-SVF 15 277 0,92 AWGI16 | AWG14 34
3R5D | NF32-SVF 15 277 0,92 AWGI16 | AWGI14 35
SR4D | NF32-SVF 15 277 0,92 AWGI16 | AWGI14 36
8R4D | NF32-SVF 20 277 0,69 AWG14 | AWG7 41
120D | NF32-SVF 30 277 0,92 AWGI14 | AWG7 39
170D | NF63-SVF 50 277 0,27 AWGI2 | AWG7 31
210D | NF63-SVF 60 277 0,23 AWGI2 | AWG7 40
260D | NF63-SVF 60 277 0,23 AWGI0 | AWG7 34




6 Conformité aux normes internationales

Disjoncteur (MCCB) Longueur
Impé- Taille maximale
" Taille | des fils
. dance de| des fils ) s
Modeéle A des fils | pour I'en-
de Courant| rcnsion| boucle | pour | | o | trée dali
. u _ ol = -
SERVO- Modele nominal d:lérsny: r:‘aa)l(; IZ?‘:Fe borne |mentation
PACK: | recom- |, . ximal : 21" | demise| CAetla
mandé */ [Vrms] | autori- | menta-
SGDXS- [A] 0 tion ala | bornede
terre | miseala
(2] © terre
[m]
280D |NF125-SVF 75 277 0,20 AWGS AWG7 46
370D |NF125-SVF 75 277 0,20 AWG6 | AWG6 58

*1  Fabriqué par Mitsubishi Electric Corporation.

4@ Conditions de protection contre les fuites a la terre lorsqu’un systéme

terre-terre est utilisé

Les valeurs numériques figurant dans le tableau suivant sont un exemple basé sur les résul-

tats d’'un essai sur un systéme terre-terre au Japon.
Lorsque le SERVOPACK est utilisé dans un systéme réel, respectez toutes les lois et régle-

mentations en vigueur dans votre pays et région en matiére de résistance de terre et de limite
supérieure admissible de la sensibilité du courant nominal du disjoncteur de fuite a la terre

utilisé.
* SERVOPACK X-XS pour utilisation avec les alimentations 200 V CA

. Disjoncteur de fuite a la terre (ELCB) Impédance
Ms"ggfge . Courant | Sensibilité | Tensiondu | de boucle
PACK: ﬂzi‘:: nominal | ducourant | systéme | maximale
SGDXS- mandé */ maximal nominal [Vrms] autorisée

[A] [mA] [2]

R70A NV32-SVF 15 200 200 200

R90A NV32-SVF 15 200 200 200

1R6A NV32-SVF 15 200 200 200

2R8A NV32-SVF 15 200 200 200

3R8A NV32-SVF 15 200 200 200

SR5A NV32-SVF 15 200 200 200

TR6A NV32-SVF 15 200 200 200

120A NV32-SVF 20 200 200 200
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6 Conformité aux normes internationales

Modale de Disjoncteur de fuite a la terre (ELCB) Impédance
SERVO- Modzl Courant | Sensibilit¢ | Tensiondu | de boucle
PACK: CEE0 nominal | ducourant | systéme | maximale
SGDXé- n::ﬁ‘:;;; . maximal nominal [Vrms] autorisee
[A] [mA] [©]
120A
ooo NV32-SVF 30 200 200 200
0008
180A NV32-SVF 30 200 200 200
200A NV32-SVF 30 200 200 200
330A NV125-SVF 75 200 200 200
470A NVI125-SVF 100 200 200 200
550A NVI125-SVF 125 200 200 200
590A NVI125-SVF 125 200 200 200
780A NV250-SV 175 200 200 200

*1  Fabriqué par Mitsubishi Electric Corporation.
* SERVOPACK X-XW pour utilisation avec les alimentations 200 V CA

Modale de Disjoncteur de fuite a la terre (ELCB) ; Impédance
SERVO- Moddle Courant | Sensibilité | Tension du | de boucle
PACK: recom. nominal | du courant systéme | maximale
SGDXW- mandé */ maximal nominal [Vrms] autorisée
[A] [mA] [l
1R6A NV32-SVF 15 200 200 200
2R8A NV32-SVF 15 200 200 200
SRS5A NV32-SVF 20 200 200 200
TROA NV32-SVF 30 200 200 200

*1  Fabriqué par Mitsubishi Electric Corporation.

* SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations 400 V CA
Pour les modéles SGDXS-8R4D a 370D, le courant de contact du conducteur de mise
a la terre de protection peut dépasser 3,5 mA. Pour les fils de la borne de mise a la
terre, utilisez une taille AWG7 (10 mm?2) ou plus.
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T Disjoncteur de fuite a la terre (ELCB) ; Impédance

SERVO- Modale Courant | Sensibilité Tension du | de boucle

PACK: recom. nominal | du courant systeme | maximale

SGDXS- mandé */ maximal nominal [Vrms] autorisée
[A] [mA] [2]
1R9D F204B 25 300 277 184
3RSD F204B 25 300 277 184
SR4D F204B 25 300 277 184
8R4D F204B 25 300 277 184
120D F204B 25 300 277 184
170D F204B 40 300 277 184
210D F204B 63 300 277 184
260D F204B 63 300 277 184
280D F204B 80 300 277 184
370D F204B 80 300 277 184

*1  La série F204 est fabriquée par ABB.

(e) Installation d’un dispositif pour prévenir les dommages
secondaires

/\ AVERTISSEMENT

Configurez le circuit externe afin que I’alimentation du circuit principal du SERVO-
PACK soit coupée par le contacteur magnétique lorsqu’une alarme se déclenche.

11 existe un risque de blessure ou d’'incendie da & une défaillance des composants internes du SER-
VOPACK entrainant la mort ou des blessures graves.
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& Lors d’une entrée d’alimentation de 200 V CA

SERVOPACK

2KM
T

1KM

(Pour I'affichage de I'alarme| +24 V
1PL
Servomécanisme Servomécanisme MM - 1D 9V
soustension  hors tension 1KM
j g 1Ry : Relais
1K™ 1SA 1PL : Lampe témoin
2KM 1QF : Disjoncteur 1SA: Parasurtenseur

1KM 1Ry
—_— 1FLT : Filtre antiparasites 2SA: Parasurtenseur
1KM : Contacteur magnétique (pour [aimentaton de commande) 3SA : Parasurtenseur

2KM : Conlacteur magnétique (pouraiimentaton pincpale) 1D : Diode de volant

*1  Vous n'avez pas besoin de connecter B2 et B3 pour les modeéles suivants : SGDXS-R70A,
-R90A, -1R6A et -2R8A. Ne les connectez pas.
SGDXS-470A, -550A, -590A et -780A n’ont pas de borne B3. Connectez toujours une résis-
tance de régénération entre B1 et B2.
*2  Les SERVOPACK SGDXS-330A, -470A, -550A, -590A et -780A ne possédent pas de borne.
La configuration de céblage illustrée ci-dessus est un exemple d’utilisation d’une entrée
d’alimentation CA.
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@ Lors d’une entrée d’alimentation de 400 V CA

SERVOPACK

(Pour I'affichage de I'alarme| 24V
du servomécanisme)
1Ry ALM + TRy
1PL
Servomécanisme Servomécanisme AM- 1D QV
soustenson horstension 1KM
Eij [‘_‘Eﬂ 1Ry Relais
KM 18A 1PL : Lampe témoin
KM 1Ry 2KM | 1QF : Disjoncteur 1SA: Parasurtenseur
== 1FLT: Filtre antiparasites 2SA: Parasurtenseur

1KM : Contacteur magnéique (pour I'aimentation de commande) 3SA: Parasurtenseur
2A 2KM: Contacteur magnétique (pour lalimentation principale) 1D : Diode de volant

*1  SGDXS-210D, -260A, -280A et -370A n’ont pas de borne B3. Connectez toujours une résis-
tance de régénération entre B1 et B2.

La configuration de cablage illustrée ci-dessus est un exemple d’utilisation d’une entrée
d’alimentation CA.

6.2 Conditions de conformité aux normes UL/cUL

Les produits ont été testés conformément aux normes suivantes et ils sont conformes aux
normes UL/cUL. Pour satisfaire les normes UL/cUL, I'équipement ou la machine utilisant
les produits doit respecter les conditions suivantes.

* UL : UL61800-5-1 (Entrainements électriques de puissance a vitesse variable)

* cUL : CSA _C22.2 No.274 (Entrainements a vitesse variable)

(1) Conditions d’environnement d’installation et d’isolation

Catégorie de Normes de conformité : [EC 60364-4-44 et [EC

surtension 1 60664-1
Degré de 5 Normes de conformité : IEC 60364-4-44 et IEC
pollution 60664-1

Reportez-vous a 3.1 Spécifications de déclassement
-5°C to 60°C */ a la page 31 dans le cas d’une application a 55 °C ou
au-dela.

Température de
P’air ambiant
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6 Conformité aux normes internationales

Reportez-vous a 3.1 Spécifications de déclassement

Altitude 2000 m maxi. *2 a la page 31 dans le cas d'une application a 1000 m

ou au-dela.
“ Reportez-vous a
Ereogtreectdlgn 3 Installation a la |Norme de conformité : IEC 60529
(page 28.

Pra ion

Flotectionde Norme de conformité : IEC 61140
Pour I'alimentation d’entrée pour la spécification d’en-

Amanaton o 5 40 €A mean gl

d’entrée alimentation CC P P ’

utilisez une alimentation CA de 480Y/277 V ou moins
(alimentation 400 V CA avec neutre mis a la terre).

*1  Sivous utilisez un SERVOPACK de la série 2-X conjointement a un module en option série
2-V, utilisez-les & une température de 1'air ambiant comprise entre 0 °C et 55 °C.

*2  Sivous utilisez un SERVOPACK de la série 2-X conjointement a un module en option série
-V, utilisez-les a une altitude inférieure a 1000 m.

(2) Alimentation externe des circuits de commande

Les alimentations CC connectées aux circuits E/S des signaux de commande (CN1 et CN8)
et les bornes d’alimentation de commande du SERVOPACK a spécification 400 V CA doi-
vent respecter I'une des conditions suivantes.

« Utilisez une alimentation de classe 2 (norme de conformité : UL 1310).

* Connectez les circuits E/S des signaux de commande (CN1 et CN8) a un circuit avec
une tension maximale de 30 Vrms et une tension de créte de 42,4 V utilisant un trans-
formateur de classe 2 conforme a la norme UL 5085-3 (norme précédente : UL 1585)
comme alimentation.

 Utilisez une alimentation isolée avec une tension maximale de 30 Vrms et une tension
de créte de 42,4 V qui est isolée par une isolation double ou renforcée.

(3) Cablage des bornes du circuit principal

Cablez les bornes du circuit principal conformément au National Electrical Code (Code
national de I'électricité) (NEC/NFPA70) américain. Toutefois, les SERVOPACK Z-XW
sont compatibles avec une application “Motor Group Installation”, définie dans la norme
UL 61800-5-1.

(a) SERVOPACK avec connecteurs de circuit principal et
connecteurs du moteur fournis

Les modé¢les suivants sont conformes aux normes UL/cUL Utilisez toujours les connecteurs

fournis avec le SERVOPACK pour cabler les bornes du circuit principal.
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Modeles SGDXS: SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A, -2R8A, -3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A,
-1R9D, -3R5D et -5R4D
Remarque:

Si vous utilisez le SGDXS-120A0oo0008 (spécification de 1'entrée d’alimentation 200 V CA
monophasée), un déclassement est requis pour que le courant d’entrée soit de 12 Arms maximum.

Tous les modéles SGDXW

(b) SERVOPACK avec borniers a vis pour les bornes du circuit
principal

Les modéles suivants sont conformes aux normes UL/cUL Connectez toujours des cosses

serties a eeillet conformes aux normes UL aux cables a connecter aux bornes du circuit

principal.

Modeles SGDXS : SGDXS-180A, -200A, -330A, -470A, -550A, -590A, -780A, -8R4D,

-120D, -170D, -210D, -260D, -280D et -370D

Remarque:

1. Utilisez I'outil recommandé par le fabricant de la cosse sertie pour fixer les cosses serties.

2. Utilisez des cables en cuivre supportant 75°C ou une température similaire.

3. Reportez-vous a la section suivante pour plus d’informations sur les tailles des fils électriques
et sur les couples de serrage. Utilisez le couple de serrage maximal indiqué dans la section
suivante pour connecter les fils électriques.

IS 4.5 Tailles des fils et couples de serrage d la page 50

4. Reportez-vous a la section suivante pour plus d'informations sur les cosses serties a ceillet
conformes a la norme UL recommandées et sur les gaines isolantes.
IZ 7 Cosses serties et gaines isolantes d la page 97

5. Unkit de bornes pour les bornes de raccordement spécifiques est fourni avec les SERVO-
PACK mentionnés dans le tableau ci-dessous. Si vous connectez un cable aux bornes de rac-
cordement mentionnées dans le tableau ci-dessous, utilisez le kit de bornes fourni.

Elément Spécification Remarques
Modele de
SERVOPACK: 180A et 200A -
SGDXS-
U, Vet W

Bornede misealaterre| ° | -
(circuit principal du moteur)

Modele de cosses ser-

ties a ceillet 5.5-S4 par J.S.T. Mfg. Co, Ltd.
Modéle de gaine . .
isolante TP-005 (noir) par Tokyo Dip Co., Ltd.

Cosses serties et esclaves pour un

Modeéle de kit de bornes [JZSP-C7T9-200A-E SERVOPACK : 1 ensemble
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6 Conformité aux normes internationales

(4) Installation de la protection contre surintensité de
courant et courant de court-circuit soutenu

La protection intégrale contre les courts-circuits a I'état solide n’assure pas la protection
contre la surintensité de courant. La protection contre la surintensité de courant doit étre
assurée en application du National Electrical Code (Code national de I'électricité) et de tout
autre code local supplémentaire.
Pour disposer d’une protection en cas de court-circuit accidentel au niveau des circuits inter-
nes, connectez toujours des disjoncteurs ou des fusibles coté entrée du SERVOPACK
comme dispositifs de protection contre surintensité de courant.
Tant que les conditions suivantes sont réunies, les SERVOPACK Z-XW conviennent a une
application "Motor Group Installation" définie dans la norme UL 61800-5-1.
¢ Le SERVOPACK Z-XW doit étre utilisé dans un circuit qui fournit le courant de
court-circuit soutenu (SCCR) indiqué dans le tableau suivant.
* Le SERVOPACK Z-XW doit étre protégé par I'un des dispositifs de protection contre
surintensité de courant indiqués dans le tableau suivant.

(a) Lors d’une entrée d’alimentation de 200 V CA

Adapté pour I'utilisation sur un circuit avec une tension maximale de 240 V et des ampéres
symétriques de chaque valeur de courant de court-circuit soutenu (SCCR) (onde sinusoi-
dale) lorsqu'il est protégé par I'un des dispositifs de protection contre les surintensités au
niveau de chaque SCCR indiqués dans les tableaux suivants. Des restrictions au niveau du
boitier ou de I'alimentation de contrdle indiquées dans la section suivante peuvent égale-
ment étre requises dans un circuit qui satisfait a un courant de court-circuit soutenu supéri-
eura 5 kA.

& (5) Restrictions de protection d’alimentation de commande/d’enceint a la page 91
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4 SERVOPACK z-XS

SCCR
5kA 50kA | 65kA 100kA
Dis-
jonc-
. " Fusible | teur de .
SER- | . '2:15(:- '::;'b: non | limita- 2:‘5; Fusible a semi-
VOPA- | nt jonc- | témMPO-! {empo- | tion de | JON°: conducteur
CK teur*/ | risé =2 | . | teur *!
ee risé cou
Modéle rant
nal de
de | oo (cL)
sapx. | sortie
[Arms]| Cou- [ Cou- | Cou- Cou-
S- rant rant rant rant Cou- | Ten-
nomi- | nomi- [ nomi- . nomi- . rant sion
nal nal nal Mogele nal Mogele nomi- | nomi-
maxi- [ maxi- [ maxi- maxi- nal nale
mal mal mal mal [A] [V ca]
[A] [A] [A] [A]
R70A 0,66 15 1 1 15 40 700
R90A 0,91 15 1% 3 15 FWP- 40 700
IR6A 1,6 15 3 6 15 [40A14F | 40 700
2R8A 2,8 15 6 10 15 40 700
3R8A | 38 15 6 15 |NF12s-| 1S 50 700
SR5A 5,5 15 10 20 SV- 15 FWP- 50 700
TR6A | 7.6 15 15 30 | U30IS | 5 |S0AI4F| 50 700
120A 11,6 20 25 45 20 50 700
180A | 18,5 30 30 50 30 FWP- 80 700
200A | 196 30 30 50 30 [80A22F| g0 700
FWP-
330A 32,9 80 50 90 50 100A22-[ 100 700
- F
470A | 46,9 110 80 125 100 | pwH- | 175 500
550A | 54,7 125 90 150 100 175B 175 500
590A 58,6 125 100 175 125 FWH- 200 500
780A 78 175 125 225 125 | 200B | 200 500

*1  Utilisez les disjoncteurs a boitier moulé (MCCB) certifiés UL.
*2  Utilisez les fusibles de classe CC, J, CF ou T certifiés UL.

*3  Fabriqué par Mitsubishi Electric Corporation.
*4  Ces fusibles sont fabriqués par Bussmann.
*5  Pour une alimentation CA monophasée, il ny a pas de fusibles temporisés applicables.
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@ SERVOPACK Z-XW

SCCR
5kA 50kA 65kA 100kA
Disjonc-
Courant I ;
SERVO-| -0 | cionc.| Fusible | Fusible teurde | | pysiple | Fusible
PACK isjonc- ~| non limita- |Disjonc- ~| non
d .~ tempo N tempo
Modé € sor- | teur */ 2., | tempo- | tionde | teur*/ | . " | tempo-
odeéle tie risé *2 - risé *2 ot o
de risé *2 | courant risé *2
(chaque (CL)
SGDX- axe)
W- @EITERD Courant|Courant Courant|Courant|Courant
[Arms] nominal | "oMinal |nominal . |nominal | nominal [nominal
maximal| Maxi- | maxi- Mogele maxi- | maxi- | maxi-
[A] mal mal mal mal mal
[A] [A] [A] [A] [A]
1R6A 1,6 15 6 10 NF125- 15 6 10
SV-
2R8A | 2.8 15 10 20 | u3os | 15 10 20
SR5A 55 30 20 40 30 20 40
7TR6A 7,6 30 30 60 30 25 50

*1  Utilisez les disjoncteurs a boitier moulé (MCCB) certifiés UL.
*2  Utilisez les fusibles de classe CC, J, CF ou T certifiés UL.
*3  Fabriqué par Mitsubishi Electric Corporation.

(b) Lors d’une entrée d’alimentation de 270 V CC
Adapté pour I'utilisation sur un circuit avec une tension maximale de 324 V et des ampéres
symétriques de chaque valeur de courant de court-circuit soutenu (SCCR) (CC) lorsqu’il est
protégé par I'un des dispositifs de protection contre les surintensités au niveau de chaque
SCCR indiqués dans les tableaux suivants. Des restrictions au niveau du boitier ou de I'ali-
mentation de contrdle indiquées dans la section suivante peuvent également étre requises.

IZ (5) Restrictions de protection d’alimentation de commande/d’enceint a la page 91
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4 SERVOPACK z-XS

SCCR 50kA
SERVOPACK | Courant nomi- Fusible a semi-conducteur
Modéle nal de sortie Courant Tension
SGDXS- [Arms] Modele */ nominal nominale
[A] [V cc]
R70A 0,66 40 700
R90A 0,91 40 700
FWP-40A14F
1R6A 1,6 40 700
2R8A 2,8 40 700
3R8A 3,8 50 700
SRSA 55 50 700
FWP-50A14F
TR6A 7,6 50 700
120A 11,6 50 700
180A 18,5 80 700
FWP-80A22F
200A 19,6 80 700
330A 32,9 FWP-100A22F 100 700
470A 46,9 175 500
FWH-175B
550A 54,7 175 500
590A 58,6 200 500
FWH-200B
780A 78 200 500
*1  Ces fusibles sont fabriqués par Bussmann.
4 SERVOPACK X-XW
c ‘ . SCCR 50kA
ourant nomi- s "
SERVOF’ACK nal de sortie Fusible & semi-conducteur
Modéle (chaque axe) Courant Tension
SGDXW- Modele */ nominal nominale
[Arms]
[A] [V cc]
1IR6A 1,6 40 700
FWP-40A14F
2R8A 2,8 40 700
SR5A 5,5 63 700
FWP-63A22F
TR6A 7,6 63 700

*1  Ces fusibles sont fabriqués par Bussmann.

(c) Lors d’une entrée d’alimentation de 400 V CA
Adapté pour I'utilisation sur un circuit avec une tension maximale de 480 V et des ampéres
symétriques de chaque valeur de courant de court-circuit soutenu (SCCR) (onde
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sinusoidale) lorsqu'’il est protégé par I'un des dispositifs de protection contre les surintensi-
tés au niveau de chaque SCCR indiqués dans le tableau suivant.

& SERVOPACK x-XS

SCCR
5kA 100kA
Modé¢le | Courant | Disjonc- l:usible Fus:ble Fusible 3 n A
de SER- | nominal | teur */ e_m'p:':- non en: usible a semi-conducteur
VOPACK: | de sortie e ||[peiss
SGDXS- | [Arms] Cour-ant Coun:ant Cou lzant Courant | Tension
nominal | nominal | nominal L . N
N . . Modéle *3| nominal |nominale
maximal | maximal | maximal 1A] IV ca]
[A] [A] [A]
1R9D 1,9 15 3 6 50 700
FWP-
3R5D 3,5 15 6 10 SOA14F 50 700
5R4D 54 15 10 20 50 700
8R4D 8.4 25 15 30 63 700
120D 11,9 25 20 35 FWP- 63 700
2 63A22F
170D 16,5 40 25 45 63 700
210D 20,8 50 45 80 100 700
260D 25,7 50 50 100 FWP- 100 700
280D 28,1 50 60 110 100A22F 100 700
370D 37,2 50 60 110 100 700

*1  Utilisez les disjoncteurs a boitier moulé (MCCB) certifiés UL.
*2  Utilisez les fusibles de classe CC, J, CF ou T certifiés UL.
*3  Ces fusibles sont fabriqués par Bussmann.

(d) Lors d’une entrée d’alimentation de 540 V CC
Adapté pour I'utilisation sur un circuit avec une tension maximale de 679 V et des ampéres
symétriques de chaque valeur de courant de court-circuit soutenu (SCCR) (onde sinusoi-
dale) lorsqu’il est protégé par I'un des dispositifs de protection contre les surintensités au
niveau de chaque SCCR indiqués dans le tableau suivant.
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4 SERVOPACK z-XS

SCCR 50kA
SERVOPACK | Courant nomi- Fusible a semi-conducteur
Modéle nal de sortie Courant Tension
SGDXS- [Arms] Modéle */ nominal nominale
[A] [V cc]
1R9D 1,9 50 700
3R5D 3,5 FWP-50A14F 50 700
5R4D 54 50 700
8R4D 8.4 63 700
120D 11,9 FWP-63A22F 63 700
170D 16,5 63 700
210D 20,8 100 700
260D 25,7 100 700
FWP-100A22F
280D 28,1 100 700
370D 37,2 100 700

*1  Ces fusibles sont fabriqués par Bussmann.

(5) Restrictions de protection d’alimentation de
commande/d’enceint

Ce produit est de type ouvert et doit donc étre installé dans une enceinte/un panneau ventilé
(e) ou non ventilé(e) conformément aux directives du NEC.

(a) Lors de I'utilisation d’un fusible en tant que dispositif de
protection de circuit de dérivation avec les modéles X-XW
SERVOPACK

L'enceinte ne doit avoir aucun orifice dans les emplacements suivants.

* Pour les modéles SGDXW-1R6A et SGDXW-2R8A : Coté supérieur de I'enceinte

* Pour les modeles SGDXW-5R5A et SGDXW-7R6A : Coté supérieur de I'enceinte,
c6té avant de I'enceinte depuis le milieu du SERVOPACK jusqu’au coté supérieur de
I'enceinte, et coté gauche de I'enceinte depuis le milieu du SERVOPACK jusqu’au coté
supérieur de I'enceinte

(b) Lors de l'utilisation d’un disjoncteur de limitation de courant en
tant que dispositif de protection de circuit de dérivation avec les
modéles Z-XS et X-XW SERVOPACK

Les restrictions de I'enceinte et les exigences en matiére de protection de I'alimentation de

commande indiquées dans le tableau suivant doivent étre respectées.
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Protec-
Restrictions de I'enceinte — Aérations ou orifices tion de
non autorisés aux emplacements suivants I’alimen-
Modeéle tation de
deSERVOPACK com-
Coté Jo ..| mande
Haut Bas Avant gauche Coté droit (MCCB
15A)
3R8A
SGDXS- | SRSA Au-dessus | Au-dessus | Au-dessus
TR6A Haut : dubasdu | dubasdu | dubasdu [ Obliga-
complet SERVO- [ SERVO- | SERVO- toire.
1R6A
SGDXW- PACK PACK PACK
2R8A

(c) Lors de l'utilisation d’un disjoncteur a boitier moulé (MCCB) en
tant que dispositif de protection de circuit de dérivation avec les
modeéles Z-XS et =-XW SERVOPACK

Les restrictions de I'enceinte et les exigences en matiére de protection de I'alimentation de

commande indiquées dans le tableau suivant doivent étre respectées.
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Protec-
Restrictions de I’enceinte — Aérations ou orifices tion de
non autorisés aux emplacements suivants I’alimen-
Modele tation de
deSERVOPACK com-
Coteé Coté mande
Haut | Bas | Avant | che | droit | (MCCB
15 A)
R70A Du milieu
ROOA du SER-
VOPACK
IR6A a la plaque
de montage| Au-dessus | Au-dessus | Au-dessus
JR8A Haut B} dubas du | dubasdu | dubasdu
complet SERVO- | SERVO- | SERVO-
3R3A De l'avant | PACK PACK PACK Obliga-
5R5A du SER- toire.
VOPACK
7R6A a l'avant du
SGDXS- panneau
120A - -
180A Au-dessus
200A Haut du bas du
complet SERVO-
330A PACK
470A
550A -
590A
780A
IR6A De l'avant Au-dessus Au-dessus
du SER- 1 4 bas d du'bas d
VOPACK | 9% 938 dU | Ay_dessus | U bas du
SGDXW- 2R8A Haut |3 'avant du SERVO- | 4 pas du | SERVO- Obliga-
complet | panneau | TACK | SERvO- | PACK toire.
SRSA PACK
TR6A i i i

(6) Pose d’une étiquette d’avertissement concernant une
manipulation en toute sécurité durant la maintenance et
I'inspection

Afin de spécifier les instructions pour une manipulation en toute sécurité de ce produit, des-
tinées au personnel d’inspection et de maintenance, une étiquette d’avertissement auto-
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adhésive est présente dans 'emballage avec ce SERVOPACK. Collez cette étiquette a l'inté-
rieur de I'enceinte (panneau) dans laquelle le SERVOPACK est installé dans un emplace-
ment qui est visible durant la maintenance.

(7) Protection contre une température excessive du
servomoteur

La protection contre une température excessive du moteur conforme aux normes UL (c’est-
a-dire, la protection contre la surcharge sensible a la vitesse) n’est pas fournie. Une protec-
tion contre une température excessive du moteur doit étre prévue par l'utilisateur final lors-
qu’elle est requise par le NEC/NFPA70 (Article 430, Chapitre X, 430.126). Lors de
I'utilisation avec un servomoteur Yaskawa SGMoo, une protection contre une température
excessive externe peut ne pas étre nécessaire, car le moteur est congu pour un couple
continu de 0 a la vitesse nominale.

6.3 Informations concernant les substances
dangereuses dans la RoHS chinoise révisée
(Etiquetage de Période d'utilisation sans risques
pour I'environnement)

Ceci est basé sur les "Méthodes de gestion pour la restriction d'utilisation des substances

dangereuses dans les produits électriques et électroniques."

Tableau 6.1 Contenu en substances dangereuses dans les produits

Substances dangereuses
Chro- Phta-
. | PI- me | Poly- | POV | phta- | Phta- |late de | PPt
Dési- bromo late de
o- | Mer- | Cad- |hexa-|bromo | . . .~ |late de | late de | ben- .
gna- N .. | diphé- " " bis(2-
tion mb| cure | mium | vale- | biphé- nyl dibu- | diiso- | zyle et éthyl-
(P-| (Hg) | (Cd) | nt | nyles | o | tyle |butyle| de hexyle)
b) (Cr | (PBB) (PBDE) (DBP) | (DIBP) | butyle (DEHP)
(V1)) (BBP)
Circuit
impri- [ % o o o o o o o o o
mé
Pieces
élec-
troni- X o o) o o o o o o (e}
ques
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Substances dangereuses
Chro- Phta-
. | P me | Poly- | PO | phta. | Phta- | 1ate de | PNt
Dési- bromo late de
o- | Mer- | Cad- [hexa-|bromo | .- .~ |late de | late de [ ben- .
gna- . .. | diphé-| " . . bis(2-
tion mb| cure | mium | vale- | biphé- nyl dibu- | diiso- | zyle et sthyl-
(:)' (Hg) | (Cd) (gtr (':’y;:) éthers (I;yBkI;’) (t::lg::) b:tile hexyle)
V) (PBDE) (BBP) (DEHP)
Dissi-
pateur
thermi- X o e} o o o o o o o
que
Pieces
méca- | x o o o o o o o o o
niques

Ce tableau a été établi conformément aux dispositions énoncées dans la norme SJ/T 11364.
o: Indique que ladite substance dangereuse contenue dans tous les matériaux homogénes
pour cette piece est inférieure ou égale a la limite requise par la norme GB/T 26572.

x: Indique que ladite substance dangereuse contenue dans au moins un des matériaux homo-
genes utilisés pour cette piece est supérieure a la limite requise par la norme GB/T 26572.
Note: Ce produit est conforme aux directives RoHS européennes. Dans le tableau précé-
dent, la croix "x" indique la présence de substances dangereuses exemptées des directives
RoHS européennes.

6.4 ET“EiTHPEROHS” (FMIFERIFERMR) 89
FRPEREREMEMER

AERRETE (BERFERBEVRRGIERAEENE) HIZ.
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R62 FRPHENRANEHRRAE

BEYR

WEZ

L] Afves | g | B | BEZ | WX BE= TZEQZ:
g 8 | % | @ 0EEEE e mmo mm- mET) 22
®b) | (o) | oy | & | = | (peD.|ETH| RTE| F& | ok

V) |(PBB)| gy | (oBP) |(DIBP)| (BBP)

(DEH-

P)

*;);g * O o @) O @) O O e) o)
Eﬁgri * o @) O @) @) @) @) O 0
mﬁi Tolololo ol ool ols

ARFARIKIBSIIT 11364 B9 HLE ikl o

O:FRRZBEMRE LI T AR RS BI7EGB/T2657 2 EHIFREE K
AT

< FRZAEMREDCEZBHNR RS EBHGB/T26572 M EHIR
BEXR.

E: AFERFFARIMAIROHSIES . ERTH RTEERARHSESHENESE
.

6.5 Précautions pour la Loi coréenne relative aux
ondes radio

Ces produits sont compatibles avec les équipements d’émission et de communication a
usage commercial (conformes a la Classe A) et sont congus pour une utilisation autre que
domestique.

6.6 ohs TItHO| B FoIAE
KR Aol 2 B S 3 bl T AT BN A

o] 7171 -8 BAOIH AET HA 02 AJARE e 717124 A48 2ol
A AHgsHE A% Askibi el $evk gy
(FFE A ST "I -8 FE BN AA” e 4 83k
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7 Cosses serties et gaines isolantes

Si vous utilisez des cosses serties pour le céblage, utilisez des gaines isolantes. Ne laissez
pas de cosses serties a proximité des bornes adjacentes ou du boitier.

Pour satisfaire les normes UL, vous devez utiliser des cosses serties a ceillet conformes a la
norme UL et des gaines isolantes pour les bornes du circuit principal. Utilisez I'outil recom-
mandé par le fabricant de la cosse sertie pour fixer les cosses serties.

Les tableaux suivants indiquent les couples de serrage recommandés, les cosses serties a
ceillet et les gaines isolantes des différents ensembles. Utilisez I'ensemble le plus adapté a
votre modele et a la taille du cable.

Si vous utilisez un SERVOPACK qui prend en charge une option de frein dynamique et si
vous connectez une résistance de frein dynamique externe, reportez-vous a la section
suivante.

& 7.2 Bornes de la résistance du frein dynamique a la page 105
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7 Cosses serties et gaines isolantes

7.1 Bornes du circuit principal

(1) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations
200 V CA triphasées, 270V CC

(a) SERVOPACK xz-XS

Modgle Modele
Lar- ) de Pince |Matric- .

A Taille S gaine
Modéle |Bornes Couple geur de i s e iso-
de SER-| du cir- | Taille hori- A sertie

3 de cable lante
VOPAC-| cuit des zontale
i o _ serrage recom- par
K: princi- [ vis N- de la -
SGDXS-| pal IN'm] | osse e Tokyo
sertie ee | par J.S.T. Mfg. Co, Ltd. [ Dip
Co.,
Ltd.
R70A, [Connec- _
R90A, |[teurs
1R6A,
IREA. AWG14
3R8A, A 10 mm YHT-
skoa, | @D | me [12ana| DM@ | R2a | NS - -
TR6A et mm?)
120A
AWGI10
(5,5 5.5-S4 - TP-005
mm?2)
AWG14
Bomier | M4 |10a12| 77 ™| 20 YHT-
1S0A et maxi. mm?) 2210
2-M4 TP-003
200A AWG16
(1,25 -
mm?2)
AWG14
D | ma [12a14]10mm 00 | Rog | YHT -
maxi. > 2210
mm?2)
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7 Cosses serties et gaines isolantes

Modéle Ll
Lar- ) de Pince | Matric- d_e
: Taille 5 : gaine
Modéle (Bornes Couple | 98Yr de cosse |asertir e iso-
de SER-| du cir- | Taille P hori- A sertie
. de cable lante
VOPAC-| cuit des zontale
i L : serrage recom- par
K: princi- | vis N- dela |° o n-
SGDXS-| pal IN'ml | Cosse dé Tokyo
sertie ee | par J.S.T. Mfg. Co, Ltd. | Dip
Co.,
Ltd.
AWGS8
YPT- |TD-121
(8,(; 8-4NS 60N | TD-111 TP-008
mm?2)
99 AWG14
Bomier | M4 |1,0a12]7 ™| 0 -
maxi. mmz) YHT-
330A R2-4 TP-003
AWG16 2210
1,25 -
mm?)
AWG14
D | M4 [12a14]10mm 00 | rog | YHT P -
maxi. 5 2210
mm?2)
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7 Cosses serties et gaines isolantes

Modéle Modele
Lar- ) de Pince | Matric- .

5 Taille 5 : gaine
Modéele (Bornes Couple geur de coss_e a sertir e is0-
de SER-| du cir- | Taille hori- A sertie

. de cable lante
VOPAC-| cuit des zontale
i L : serrage recom- par
K: princi- | vis N- dela |* "o
SGDXS-| pal IN'm] | o osse a6 Tokyo
sertie ee | par J.S.T. Mfg. Co, Ltd. | Dip
Co.,
Ltd.
AWG4
TD-123
(222 22-S5 TD-112 TP-022
mm?)
AWG6
YPT- |TD-122
(142 R14-5 60N | TD-111 TP-014
mm?2)
A(\ng R8-5 TD-121 s g
3 ) ) TD-111]
Bomier | M5 (22424 m;‘f“ WG
470A et ’
550A (5,52 R5.5-5 TP-005
mm?2)
A\();GOM YHT- _
i 2210
mm?)
R2-5 TP-003
AWG16
1,25 -
mm?2)
AWG14
D | ms [22a24] 2™ 00 | R2s | YHT -
maxi. 5 2210
mm?)
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7 Cosses serties et gaines isolantes

Modéle Ll
Lar- ) de Pince | Matric- d_e
5 Taille 5 : gaine
Modele |Bornes Couple | 98Yr de cosse |asertir e iso-
de SER-| du cir- | Taille P hori- A sertie
. de cable lante
VOPAC-| cuit des zontale
i L : serrage recom- par
K: princi- | vis N- dela |° o n-
SGDXS-| pal IN'ml | osse oG Tokyo
sertie ee | par J.S.T. Mfg. Co, Ltd. | Dip
Co.,
Ltd.
AWG3
TD-124
(30z 38-S6 TD-112 TP-038
mm?2)
AWG4
YPT- |TD-123
(227 R22-6 60N | TD-112 TP-022
mm?)
AWGS8
TD-121
s “(léi,l(z)) R8-6 TD-111 TP-008
Bomier | M6 (27430 m;:n WO
590A et '
780A (5,57 R5.5-6 TP-005
mm?2)
A\(’\;(‘:)M YHT- B
- 2210
mm?2)
R2-6 TP-003
AWG16
1,25 -
mm?)
AWG14
D | M6 [27a30 2™ 20 | R26 | YTHT L -
maxi. 5 2210
mm?)
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7 Cosses serties et gaines isolantes

(b) SERVOPACK Z-XW

Modél-| by o MeOg:I-
Lar- ede 3 |Matric- ST
& geur cosse . e 4
ModelelliBornes) SIS Couple | hori- | Taille . | sertir iso-
de du cir- | Taille " sertie
SERVO- | cuit | des de zon- |de cable lante
L y serrage | tale | recom-
PACK: |princi-| vis [N‘m] | dela |mandée Tp:r
SGDXW-| pal cosse par J.S.T. Mfg. Co, ‘I’)ir’;°
sertie Lt Co.,
Ltd.
1R6A, |Connec- _
2R8A, |[teurs
SR5A et . 10 mm | AWG14 YHT-
rea | @ | M4 |12414 maxt. |20 mm| B2 | 2210

(2) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations
200 V CA triphasées

(a) SERVOPACK =-XS

Modéle Modéle
Lar- Taill de Pince | Matric- g:i?le
Modéle |Bornes Couple | 984 Zlee cosse asertirl e iso-
de SER-| du cir- | Taille de hori- | e sertie Jante
VOPAC-| cuit des zontale
) P ; serrage recom- par
K: princi- | vis dela
SGDXS-| pal IN'ml | osse | MaN- Tokyo
sertic | 9¢€ | par J.S.T. Mfg. Co, Ltd. | Dip
Co.,
Ltd.
R70A, |Connec- _
R90A, |[teurs
1R6A,
e AWG14
SRSA, "
o | @ | M4 [r2anal10M G0 | Rowa | VIR -
ooo T | mm?)
0008
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7 Cosses serties et gaines isolantes

(b) SERVOPACK X-XW

Model-| . Model-
Pince . ede
Lar- ede > |Matric-| ° .
Modéle |Bornes eur cosse | 2. e |%20°
© ! | couple | 9 | Taille .o | sertir iso-
de |ducir-| Taille hori- - sertie
g de de cable lante
SERVO- | cuit des zontale
o el °® | serrage recom- par
PACK: |princi-| vis N- dela e
SGDXW-| pal IN'M] | cosse par J.S.T. Mfg. Co, | T2KY®
sertie Ltd. Dip
Co.,
Ltd.
Connec- _
IROA,  |ioyrs
ZR8A et 10 AWG14 YHT.
5R5A 3 mm _ - — _
@ | w4 |12a14 mat. |commo| B2 | 2210
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7 Cosses serties et gaines isolantes

(3) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations
400 V CA triphasées, 540 VCC

Modéle Modcle
. e
Lar- . de Pince ., .
3 Taille 5 . |Matrice| gaine
Modéle | Bor- Couple | 9eur || SR a sertir .
de SER-|nes du| Taille hori- N sertie
S de cable lante
VOPAC-| circuit | des zontale
L : serrage recom- par
K: princi-| vis N- de la man-
SGDXS-| pal IN'm] | Cosse n Tokyo
sertie ee | par J.S.T. Mfg. Co, Ltd. | Dip
Co.,
Ltd.
Connec- B
IR9D, |teurs
3R5D et AWG14
10 mm YHT-
5R4D 3 - — _
D | wa 12414 DU @0 | R4 | o0
mm?2)
AWGI10
(5,5
mm?2)
R5.5-4 TP-005
AWGI12
3.5
2
Bornier | M4 1.4 IOm.m ) YHT- -
maxi. |AWG14 2210
2,0 R2-4
8R4D, )
120D et TP-003
170D AWG16
(1,25 [R1.25-4
mm?)
AWGI14
@o | rea | YHT 1 rpoo3
10 mm | mm?) 2210
D | w4 [12a14] 00 e
’ YPT- |TD-122
1 -4 TP-
(02 8-4NS 60N | TD-111 008
mm?)
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7 Cosses serties et gaines isolantes

Modéle LiEgEE
de Pince e
. Lar- | Lille s _ - [Matrice| gaine
Modele | Bor- Couple geur de cosse a sertir iso-
de SER-|nes du| Taille hori- A sertie
o de cable lante
VOPAC-| circuit | des zontale
A L . serrage recom- par
K: |princi-| vis N- dela |* -
SGDXS-| pal IN'ml | osse a6 Tokyo
sertie ee | par J.S.T. Mfg. Co, Ltd. [ Dip
Co.,
Ltd.
AWG6
(14 | R14-6 TD-1221 1p 614
2 TD-111
mm?) YPT-
60N
Ag(gs R8-6 TD-1211 s s
. mm?) ) TD-111]
M6 5 mm
maxi. |AWGI10
Bornier (5,5
mm?) YHT-
R5.5-6 - | TP-005
AWG12 2210
210D, (3.5
260D, mm?)
280D et %6 AWG16 VHT
370D M4 14 [S°TM (125 |R1.25-4 S - | TP-003
maxi. 2210
mm?2)
AWG7
TD-121
(10 R8-6 TP-008
5 TD-111
17 mm | mm?) YPT-
i. 60N
@ | M6 |27a3 - Am% R14-6 D221 15 014
i ! TD-111|
mm?2)
AWG14
12 mm 20 R2-6 YHT- R ;
maxi. | & 61 210
mm?2)

7.2 Bornes de la résistance du frein dynamique

Ces bornes sont utilisées si vous employez un SERVOPACK qui prend en charge une
option de frein dynamique et si vous connectez une résistance de frein dynamique externe.
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7 Cosses serties et gaines isolantes

(1) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations
200V CA

(a) SERVOPACK z-XS

Modele Modtiele
de Pince elh
. Largeur . cosse |asertir| 9
Modéle de| Borne . Couple | hori- Taille : I1so-
=~ | Taille - sertie
SERVO- |du frein| ", de |zontale | de cable lante
PACK: |dynami- o serrage | dela recom- par
SGDXS- que [N'm] | cosse | mandée Tokyo
sertie par J.S.T. Mfg. Dip
Co, Ltd.
Co,,
Ltd.
R70A,
R90A, B
IR6A ot Aucune
2R8A
3R8A,
SR5A,
TRO6A, C
120A, ; onnec- _
180A. eurs
200A, et
330A
AWG12
(3.5 mm?) 5.5-S4 TP-005
AWG14
470A et 9.9 mm 2000 YHT.
€l . N ,Y mm -
5504 Bornier M4 1,0a1,2 maxi. AWGI16 R2-4 2210
(1,25 TP-003
mm?)
AWGI18
0.9 mm?) R1.25-4
AWGI12
(3.5 mm?) 5.5-S4 TP-005
AWG14
590A et 10,6 mm H20 0 YHT
el . . ,6 mm -
780A Bornier M4 1,6a1,8 maxi. AWGI16 R2-4 2210
1,25 TP-003
mm?2)
AWG18
0.9 mm?) R1.25-4
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7 Cosses serties et gaines isolantes

(b) SERVOPACK X-XW

Modgle Modele
de Pince ©
Largeur cosse |a sertir| 92!"€
Modeéle de| Borne Tai Couple | hori- Taille rti Iso-
¥ aille A sertie
SERVO- (dufrein| " de zontale | de cable lante
PACK: |dynami- vis serrage | dela recom- par
SGDXW- [ que [N-m] | cosse | mandée Tokyo
sertie par J.S.T. Mfg. Dip
Co, Ltd.
Co,,
Ltd.
1R6A
et Aucune -
2R8A
SiiA Connec- _
TR6A teurs

(2) SERVOPACK pour utilisation avec les alimentations
400V CA

Modéle Moddele
de Pince °
Largeur . cosse |asertir| 92N€
Modéle de| Borne . Couple | hori- Taille : Iso-
- | Taille a sertie
SERVO- |du frein . de zontale | de cable lante
PACK: |dynami- vis serrage | dela | recom- par
SGDXS- que [N-m] | cosse | mandée Tokyo
merhe par J.S.T. Mfg. Dip
Co, Ltd.
Co.,
Ltd.
1R9D,
3R5D,
5R4D, Connec-
8R4D, teurs
120D et
170D
210D,
260D, . N 13mm [ AWGIO0 YHT-
230D ot Bornier M5 24234 maxi. | (5.5 mm?) R5.5-6 210 TP-005
370D
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7 Cosses serties et gaines isolantes

7.3 Dessin dimensionnel des cosses serties

(1) Modeéles de cosse sertie : 2-M4, R1.25-4, R2-4, R2-5, R2-
6, 5.5-S4, R5.5-5 et R5.5-6

dia. d2 59
G| 8
; 83
o 1
F
L
.
-
Modéle Dimensions (mm)
de
cosse | dia. d B L F E dia. D | dia. d4 T
sertie
2-M4 6,6 14,4 6,3
R1.25-4 43 8,0 15,8 7,0
R2-4 8,5 16,8 7,8 4.8 4,1 23 0,8
R2-5 53 9,5 16,8 73
R2-6 6,4 12,0 21,8 11,0
5.5-S4 4,3 7,2 15,7 5,9 6,2
R5.5-5 53 9,5 19,8 83 68 5,6 34 1,0
R5.5-6 6,4 12,0 25,8 13,0 ’

(2) Modeéles de cosse sertie : 8-4NS, R8-5, R8-6, R14-5, R14-
6, 22-S5, R22-6 et 38-S6
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7 Cosses serties et gaines isolantes

Modéle Dimensions (mm)
de
cosse | dia. dz B L F E dia.D | dia. d; T
sertie
8-4NS 43 3,0 21,8
R8-5 5,3 9,3 8,5 7,1 45 1,2
23,8
R8-6 6,4
R14-5 53 12,0
29,8 13,3 10,5 9,0 5.8 1,5
R14-6 6,4
22-S5 5.3 30,0 12,0
12,0 11,5 7,7
R22-6 64 16,5 33,7 13,5 1.8
38-S6 ’ 15,5 38,0 16,0 14,0 133 9.4
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8 Caractéristiques de protection contre la surcharge des SERVOPACK

8 Caractéristiques de protection contre
la surcharge des SERVOPACK

Le niveau de détection de surcharge est défini pour les conditions de démarrage a chaud
avec une température de I'air ambiant du SERVOPACK de 55 °C.
Une alarme de surcharge (A.710 ou A.720) se déclenche lorsqu’une opération de surcharge
dépassant les caractéristiques de protection indiquées sur le diagramme suivant (c’est-a-
dire, une opération située a droite de la ligne applicable) est effectuce.
Le niveau de détection de surcharge réel sera le niveau de détection du SERVOPACK
connecté ou du servomoteur ayant les caractéristiques de protection contre la surcharge les
plus faibles.
Dans la plupart des cas, il s’agit des caractéristiques de protection contre la surcharge du
servomoteur.

10000

Modéle de SERVOPACK :

SGDXS-3R8A, -5R5A, -7R6A, -120A,
-180A, -200A, -320A, -470A,
-550A, -590A, -780A, -000OD:

SGDXW-5R5A et -7R6A

100%
S

10 Enodéle de SERVOPACK =
SGDXS-R70A, -R90A 3
-1R6A, -2REA

; [SGDXW-1RéA, 2ReA

1000

Temps de detection (s)

Courant de sortie maximal instantané
100 200 230 Courant de sortie en continu
(Courant de sortie en continu) (Courant de sortie maximal instantané)

x 100%

Courant de sortie du SERVOPACK
(proportion du courant de sortie en continu) (%)
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8 Caractéristiques de protection contre la surcharge des SERVOPACK

@ * Les caractéristiques de protection contre la surcharge ci-dessus ne vous per-
mettent pas d’exécuter un fonctionnement continu avec une puissance égale
Important ou supérieure a 100 %.
Pour une combinaison de SERVOPACK et de servomoteur spécifiée par
Yaskawa, maintenez le couple effectif ou la force effective dans la zone de
fonctionnement continu des caractéristiques du régime moteur-couple ou du
régime moteur-force du servomoteur. Reportez-vous au catalogue suivant
pour consulter les caractéristiques du régime moteur-couple et du régime
moteur-force.
[T =-X-Series Rotary Servomotor Product Manual (manuel n° : SIEP C230210
00)
« La fonction de protection contre la surcharge n’est pas une fonction de pro-
tection en rapport avec la vitesse. Ce produit n’est pas équipé d’une fonction
de maintien de la mémoire thermique intégrée.
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9 Temps de décharge des condensateurs

9 Temps de décharge des
condensateurs

Ne touchez pas les bornes du circuit principal pendant le temps de décharge des condensa-
teurs indiqué dans le tableau suivant aprés avoir coupé I'alimentation en raison de la haute
tension pouvant encore subsister dans le SERVOPACK. Une fois le témoin CHARGE

éteint, utilisez un testeur pour vérifier la tension sur la ligne bus CC (entre les bornes B1/D

et © ou ©2) et vérifiez que vous pouvez poursuivre en toute sécurité avant de commencer
les travaux de céblage ou d’inspection.

Remarque:

1. Lorsque le paramétre est réglé pour une entrée d’alimentation CA et la séquence de coupure
de I'alimentation recommandée sont configurés (par exemple, couper l'alimentation de
commande aprés avoir coupé I'alimentation du circuit principal), les temps de décharge des
condensateurs indiqués dans la colonne Entrée d’alimentation CA du tableau suivant s’appli-
quent. Si vous coupez I'alimentation de commande avant de couper 'alimentation du circuit
principal, les temps de décharge indiqués dans la colonne Entrée d’alimentation CC s’appli-
quent méme si le paramétre est réglé pour une entrée d’alimentation CA.

2. Sile SERVOPACK rencontre une défaillance, les temps de décharge indiqués dans la colonne
Entrée d’alimentation CC peuvent s’appliquer méme si le paramétre est réglé pour une entrée
d’alimentation CA.

9.1 SERVOPACK pour utilisation avec les
alimentations 200 V CA

(1) SERVOPACK Z-XS

Modéle de SERVOPACK : Temps de décharge
SGDXS- Entrée d’alimentation CA | Entrée d’alimentation CC

R70A 6 min (60 ms */, *2) 6 min
R90A 6 min (60 ms */, *2) 6 min
1R6A 6 min (60 ms */, *2) 6 min
2R8A 6 min (70 ms */, *2) 6 min
3R8A 10 min (80 ms *2) 10 min
SR5A 15 min (140 ms *2) 15 min
TR6A 15 min (140 ms *2) 15 min
120A

(entrée 200 VOCA triphasée) 10 min (50 ms *2) 10 min
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9 Temps de décharge des condensateurs

Modéle de SERVOPACK : Temps de décharge
SGDXS- Entrée d’alimentation CA | Entrée d’alimentation CC
120Acoo
(entrée 2000v CA ?r?c?:ophasée) 20:min (60 ms *2) 20 min
180A 20 min (60 ms *2) 20 min
200A 20 min (60 ms *2) 20 min
330A 70 ms 30 min
470A 90 ms *3 50 min
550A 60 ms *3 65 min
590A 70 ms *3 75 min
780A 90 ms *3 100 min

*1  Les valeurs entre parenthéses s'appliquent lorsqu’une résistance de régénération externe d’'une
résistance minimale admissible de 40 Q est connectée.
*2  Cette valeur est réglée lorsque la fonction de décharge du condensateur de lissage est utilisée
lorsque le circuit principal est coupé dans les paramétres.
*3  Cette valeur est a utiliser lorsque I'unité de résistance de régénération proposée en option est

raccordée.

Si l'unité de résistance de régénération proposée en option n'est pas raccordée, sélectionnez
un dispositif afin que la résistance maximale soit inférieure ou égale a la valeur donnée dans

le tableau suivant.

Modéle de SERVOPACK : SGDXS- Résistance maximale
470A 23Q
550A 18Q
590A 15Q
780A 11Q

(2) SERVOPACK XZ-XW

Modéle de SERVOPACK: Temps de décharge
SGDXW- Entrée d’alimentation CA | Entrée d’alimentation CC
1R6A 10 min (70 ms *7) 10 min
2R8A 15 min (140 ms *7) 15 min
SRSA 20 min (60 ms *7) 20 min
7R6A 20 min (60 ms *7) 20 min

*1  Cette valeur est réglée lorsque la fonction de décharge du condensateur de lissage est utilisée
lorsque le circuit principal est coupé dans les paramétres.
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9 Temps de décharge des condensateurs

9.2 SERVOPACK pour utilisation avec les
alimentations 400 V CA

Modéle de SERVOPACK : Temps de décharge
SGDXS- Entrée d’alimentation CA | Entrée d’alimentation CC
IR9D 6 min (82 ms */) 6 min
3R5D 6 min (82 ms *I) 6 min
SR4D 6 min (82 ms *I) 6 min
8R4D 11 min (90 ms *7) 11 min
120D 11 min (90 ms */) 11 min
170D 15 min (82 ms */) 15 min
210D 110 ms *2 33 min
260D 110 ms *2 33 min
280D 140 ms *2 48 min
370D 140 ms *2 48 min

*1  Cette valeur est réglée lorsque la fonction de décharge du condensateur de lissage est utilisée
lorsque le circuit principal est coupé dans les paramétres.

*2  Cette valeur est a utiliser lorsque I'unité de résistance de régénération proposée en option est
raccordée.
Si I'unité de résistance de régénération proposée en option n’est pas raccordée, sélectionnez
un dispositif afin que la résistance maximale soit inférieure ou égale a la valeur donnée dans
le tableau suivant.

Modéle de SERVOPACK : SGDXS- Résistance maximale
210D 72Q
260D 54Q
280D 43 Q
370D 36 Q
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10 Dimensions extérieures

10 Dimensions extérieures

Les dimensions extérieures des SERVOPACK sont basées sur les SERVOPACK avec réfé-
rences des communications MECHATROLINK-III/-4.

10.1 200V CA, modéles X-XS : SERVOPACK montés sur
base

(1) SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A

2 x M4
o
! *—
: I 35
-1
| g
. | €
H S
Ak | 3
o Extérieur | o
. S
& 2| Deux ‘ Lol 8
7| |ensembles | | & -
de bomes H lw
N | =
: [
i [
? £ [ ! o
CIOFS [ "
Bornes 25 | |[10+0,5 (pas de montage)
de terre 20
2xM4 (4)
== Schéma de I'orifice de montage

Poids approximatif : 0,8 kg

Unité : mm
2x M4
©
4 !
: |
0 g | :
] 5 '
g

H! '
Bl |

g & } g8 | | Extérieur

8| ~{Deux @ | Extérieur
ensembles L | H
de bomes  |* g |
s ] !
I gl
| 7:

1| il al720:05
Bomnes, 5 L__|(pas de montage)
e o w0
Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 1,1 kg
Unité : mm
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(3) SGDXS-3R8A

o
N3 x M4
3|
g
- A Extérieur
|8 3 b
8| % Deux 2
ensembles &
de bornes «
2
2
58405
Bornes 5 (pas de montage)
de terre 70
2x M4
Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 1,7 kg

Unité : mm
(4) SGDXS-5R5A, -7TR6A
0
"3 x M4
8
§
13
o g H Extérieur
€ ™ peux : H -
ensembles g
de bomes -
<
g
I 56105
Bomes c (pas de montage)
de terre
2xM4 70
Schéma de lorfice de montage

Poids approximatif : 1,6 kg
Unité : mm
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(5) SGDXS-120A, SGDXS-120A0o00008

%
80105
5|, (pas de montage)
- |
4 &
A T~
\3 x M4
3
Bl
g
§|
E Extérieur
o
o 3 b
2 ~|peux g 3
‘ensembles £
e bomes 3
%
o
g
o
Bomes
de terre () 2o
2x M4 Schéma de I'orifice de montage

Poids approximati : 2,1 kg
Unité : mm

100
82,5405
(pas de montage)
o |
*
N3 x M4

9|

B

£

§

E Extérieur

s A
e EH
E 2§

Py

ol

%

s

2

Bornes
14 xM4 ¢
@ 75105
12,5_| |(pas de montage)
Schéma de l'orifice de montage
Poids approximatif : 2,8 kg
Unité : mm

Remarque:

Ces dessins présentent le SERVOPACK avec le cache-bornes retiré.
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10 Dimensions extérieures

(7) SGDXS-330A

110
5|, (pas de montage)
© 1
=g TIALIAIE & 4
© o
£
® 9 H
o 3 Extérieur
8 & <] &g
§
9 o
@l== = 2
S
&
Bornes
13 x M4 °
4 x M5
. K q
= i - +
Bornes l
(5) 84105
de terre f-— 13 (pas de montage)
2x M4 210 T
110 Schéma de l'orifice de montage
Poids approximatif : 4,4 kg
Unité : mm
Remarque:

Ces dessins présentent le SERVOPACK avec le cache-bornes retiré.

(8) SGDXS-470A, -550A

9|
5
S|
£
sl | ‘
El
B3l | Extérieur
& g |
& g 1
g !
F|
©
Bornes S !
4xM5 gl
Bornes = ‘
8 x M5 i
Bomnes / B ey oy
v 14 J (pas de montage)
2 xM5 170 | |5 210 14, | (pas demontage) |
170

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 9,0 kg
Unité : mm
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10 Dimensions extérieures

(9) SGDXS-590A, -780A

390

Bornes
4 x M6

Bornes
8 x M6 :

Bornes
de terre
2xM6 260

o)

7.5

390

375 +0.5 (pas de montage)

Extérieur

—t—% A S

210

200 0,5
30| (pas de montage)

260

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 16 kg
nité : mm

10.2 200 V CA, modeles X-XS : SERVOPACK montés sur

support
Code d’option matérielle : 0001
(1) SGDXS-R70A, -R90A, -1R6A

0
~|

195

168
160

Deux
ensembles
de bornes

0| 2x M4
~ ~
v
-
3 l |
% | | Exterieur
? & g | H
ol T |
f | H
8 : |
g | !
: |
.
Z; 77
20
40

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 0,9 kg
Unité : mm
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10 Dimensions extérieures

(2) SGDXS-2R8A

w) 2 36 : 2x M4
~ ~
- 70 Z
< 1277877 v
H 0
)
g
H 5 Extérieur
g
o ¢
g £
8 g8 H CI
Deux o <
ensembles 9
de bomes D H
il - —
Bornes © v
de terre 20| 20,
2xM4
40

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 1,1 kg
Unité : mm

w0 0
:1 185 N 2xM4
o)
g
g
g
s
£
sl ¢ Extérieur
R g o E
1% g8
Deux ol 7
ensembles |
debomes 3] 3
Bornes
de terre 365
2xM4 S — —~—
70

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 1,7 kg
Unité : mm
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10 Dimensions extérieures

(4) SGDXS-5R5A, -7TR6A

]
N 185, RN 2xM4
3|
B
g
£
5
£
8| ¢ Extérieur
8g8 &g
Deux ol -
ensembles i
de bornes 2 8 i
Bornes de terre
2xM4 365
70
Schéma de lorifice de montage
Poids approximatif: 1,7 kg
Unité : mm
) 4xma
g 128 65 fl -
* 7
3
ol g|
h §
o H Extérieur
o o 5] 3
2 g ¢ b g
Deux B o]
ensembles [« 9
de bomes _[%1e7) 3
o 2
ik
oo
T3 F

Bornes de terre
2x M4

10,

90

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif: 2,2 kg
€ :mm
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10 Dimensions extérieures

(6) SGDXS-180A, -200A

w
~| 205
8| Extérieur
T I
g
0| | gl o 8|E
=82 & 8lg
S
3
@
8
]
Bornes
14 x M4 /
5 I
Borne 2
de terre 4’1‘(7)
2x M4 245
18 70 | (75) 180
3) 100 Schéma de l'orifice de montage
Poids approximatif : 2,9 kg
ité : mm
Remarque:
Ces dessins présentent le SERVOPACK avec le cache-bornes retiré.
& | 4 x M5
& ~o~
& LIS A
T— T T —
I 3 :
R :
r £ ‘
g
l g
I gl g Extérieur
0 E
wlo 8l 2
83 ' R
I 0
E
]
Bormes g
13 x M4
I~
305
(255) 1 (2.5) -—(79) 210 |.6)
116
Schéma de l'orifice de montage
Poids approximatif : 4,9 kg
Unité : mm
Remarque:

Ces dessins présentent le SERVOPACK avec le cache-bornes retiré.
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10 Dimensions extérieures

10.3 200V CA, modeéles X-XS : SERVOPACK avec
conduit de ventilation :

Code d’option matérielle : 0001

(1) SGDXS-470A, -550A

0| 4xMe
~ N
e &
|
E
g
£
5
£ "
3 £
3 8l 2l & ¢ Coupe
SE N | Extérieur
2 :
o |
Bomes © !
4xMs s i
Bornes :
8x M5 i
] PN
; ; &
Bornes 145205
137 7: -
de terre 3 72 8.5 || |_ (pas de montage)
2x M5 |_as) 210 =2
s 170 4 162 min
170

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 9,0 kg

ité - mm
(2) SGDXS-590A, -780A
0l o 4x M6
~ 8
3 Rd
g o
2
g
€
5
£
3l g Extérieur
9 P =
3 ° E’ g & 5 Coupe
Bornes. & o 3
4x M6 20 £ N 9
Bomes T ©
8 x M6 - i
e .
XY o
" Bomes 235105
de terre 1.75) 136 (75) 45 (pas de montage)
2xM6 | 260 8 244 min
260

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 15 kg
Unité : mm
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10 Dimensions extérieures

10.4 200 V CA, modeéles X-XW : SERVOPACK montés sur
base

(1) SGDXW-5R5A, -7TR6A

3x M4
4
Bl
g
§|
B 8 3
Deux 3
ensembles 3
de bomes A
g
Bornes 9005
de terre NG 5_|| (pas de montage)
3xM4 | 100 180 0

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 2,4 kg
Inité : mm

10.5 200V CA, modéles X-XW : SERVOPACK montés sur
support

Code d’option matérielle : 0001

(1) SGDXW-5R5A, -7R6A

4x M4

)
N 208,

195
8
60

~| | Deux :
ensembles (5]
de bornes %1 1

195
180 0,5 (pas de montage)

Bornes de terre
3 x M4

180

18
@)

Schéma de lorifice de montage

Poids approximatif : 2,6 kg
Unité : mm
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10 Dimensions extérieures

10.6 400-VAC, X-XS Models: SERVOPACK montés sur
base

(1) SGDXS-1R9D, -3R5D, -5R4D

110
1000,5
w5 | (pas de montage)
« | 1
o= s 4 ¥ Raam
0 ) i :
T e = |
/l - g | i
HY o c
@ W y g é | ¢ Extérieur
0 ° g !
i ol | i
lj . N <] 2 |
/Zzﬁ =a Tl |
H HH Schéma de l'orifice de montage
i (25)|18 ®)
Bomes r (75) 180 T Poids approximatif : 2,2 kg
de terre unité : mm
2xM4
| 4 x M5
P
5 g 1 |
b '
° 2 |
gl "
3 || || Extérieur
| 3l g P
S8 |
el . H
=)
'
. Fi |
=
Bornes &8 .!
13 x M4 L
° & ==
Bornes 100£0.5
de terre & 5 _||(pas de montage)
2xM4 110 ) 180 110

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 4,2 kg
unité : mm
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10 Dimensions extérieures

(3) SGDXS-210D, -260D, -280D, -370D

2 4 x M6
== o o T ha
r 3
. &
2 8
; =
g §
5//{@ €
i Loa] 3 Extérieur
2 v ) g3 | Extécor
& Hﬂ 3| g
[ 0
=
]
o
Bornes 3
4 xM6
wr: o o o 4
Bornes 230 Somes L) 210 780+0,5
2 x M4 CESLLCE &_J (pas de montage)
Bornes de terre 230
2 x M6

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 12 kg
Unité : mm

10.7 400-VAC, X-XS Models: SERVOPACK montés sur
support
(1) SGDXS-1R9D, -3R5D, -5R4D

w
4 x M4
~Lo|
%
B 14
3|
£l
£
H Extérieur
8 £
wlg gl E|
8|3 8 2
21 e ? 8 g
ensembles| w|
de bornes 2
de bomes | E
2
7
7
50405
48 [pesde montage|
110

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 2,3 kg
unité : mm
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10 Dimensions extérieures

(2) SGDXS-8R4D, -120D, -170D

3 )
= I o 4 x M5
— =)
= ol i
. o g i :
. d 2
t{ : El Extérieur
H ;‘Eﬂﬁ o| 8 é T
7 0|
Pr=" «] A 8« |
%ECZE o). g8 |
: o !
n= i g I
Bornes IS
18 x M4 Bornes r e
de terre Az
@2 110 2w ;E‘z) | 50:0.5
112,2 - 245 30 (pas de montage)
|._(75) 180 (6) s

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 4,6 kg
unité : mm

10.8 400-VAC, X-XS Models: SERVOPACK avec conduit
de ventilation :
(1) SGDXS-210D, -260D, -280D, -370D

ﬂﬁ 4 x M6

: U=
~
. B, 3
i < g
/ §|
5/ 9 El |
f o £
3 7 .=I§.l. o ol § Découpe .
k 2 58 g | Extérieur
e
=
) &
Bornes ° o 2
4 x M6 H
Bornes =)
133 (74) i
8 | oo |25 i
= Bornes de terre 12,5 (pas de
2xM6 230

Schéma de l'orifice de montage

Poids approximatif : 10 kg
Unité : mm

127



Historique de révision

La date de publication, le code de révision, le numéro de révision et le numéro de révision
Web figurent dans la partie inférieure droite de la couverture arri¢re. Reportez-vous a

I'exemple suivant.

Code de révision -

Numéro de révision

‘ ’7 Numeéro de révision Web

MANUEL NO. TOMP C710812 00A <0>-0
Publié au Japon Mars 2021

Date de publication

Date Ne
de |[Code| N°
. de | Sec- o
publi- | de de . R Contenu révisé
catio- | rév. | rév. | 1€V tion
Web
n
Juin G <II>| 0 ([Cou- [Révision: Adresse
2026 ver-
ture
arriere
Déce- <10>| 0 |Tous [Partiellement révisé.
mbre les
2025 chapi-
tres
Cou- |Révision : Adresse
ver-
ture
arriére
Octo- F <9> 0 |[Tous [Ajout: Informations de conformité UL pour I'en-
bre les trée d’alimentation CC des modéles 400-V Z-XS
2025 chapi- | SERVOPACK
tres Partiellement révisé.

128




Date

o
de |Code| N° N
. de | Sec- o
publi- | de de ] . Contenu révisé
catio- | rév. | rév. | 1€V tion
Web
n
Février| E <8> | 0 |[Tous |Ajout: SERVOPACK X-XS pour utilisation avec
2025 les les alimentations 400 V
chapi-
tres
6.2 (4) | Ajout : Courant de court-circuit soutenu (SCCR)
(b)(c) |pour le SERVOPACK de type 200 V : 50 kA,
65 kA (onde sinusoidale)
6.2 (5) | Ajout : Informations relatives a la limite de pro-
tection de l'alimentation de commande
Octo- D <7>| 0 |[Cou- |Adresse dans la version japonaise.
bre ver-
2024 ture
arriére
Nove- <6>| 0 |6.2(4)|Révision: SERVOPACK X-XS
mbre- (® | Ajout : SERVOPACK £-XW
2023
6.2 (5) | Ajout : Enceinte
Aolt- C <5> 0 [Cou- [Révision: Adresse
2023 ver-
ture
arriere
Juin <4> 0 |Cou- |Révision: Adresse
2022 ver-
ture
arriére
Mars <3>1| 0 |[Tous |Ajout: SERVOPACK SGDXS-590A et -780A
2022 les pour utilisation avec une entrée d’alimentation
chapi- | 200 V CA triphasée
tres

129




Date N°
de |[Code| N°
. de | Sec- s
publi- | de de . . Contenu révisé
catio- | rév. | rév. | fSV: tion
Web
n

Nove- B <2> | 0 [Cou- [Adresse dans la version japonaise.

mbre- ver-

2021 ture
arriere

Juillet <1>| 0 |Tous |Ajout: SERVOPACK SGDXS-330A, -470A,

2021 les -550A pour utilisation avec une entrée d’alimenta-
chapi- |tion 200 V CA triphasée
tres

Ajout : Informations concernant I'option du frein
dynamique

42 Ajout : Exemples de connexions standard
Chapi- | Ajout : Dimensions extérieures
tre 10

Mars A <0> 0 |- Premiére édition

2021

130




Entrainement de servomécanisme CA série £-X

SERVOPACK modéles 2-XS/Z-XW

Précautions de sécurité

IRUMA BUSINESS CENTER (SOLUTION CENTER)
480, Kamifujisawa, Iruma, Saitama, 358-8555, Japan

Phone: +81-4-2962-5151 Fax: +81-4-2062-6138
www.yaskawa.co.jp

YASKAWA AMERICA, INC.

2121, Norman Drive South, Waukegan, IL 60085, U.S.A.

Phone: +1-800-YASKAWA (927-5292) or +1-847-887-7000 Fax: +1-847-887-7310
www.yaskawa.com

'YASKAWA ELETRICO DO BRASIL LTDA.

777, Avenida Piraporinha, Diadema, S&o Paulo, 09950-000, Brasil
Phone: +55-11-3585-1100 Fax: +55-11-3585-1187
www.yaskawa.com.br

YASKAWA EUROPE GmbH

Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
Phone: +49-6196-569-300

www.yaskawa.eu.com E-mail: support@yaskawa.eu

'YASKAWA ELECTRIC KOREA CORPORATION
6F, 112, LS-ro, Dongan-gu, Anyang-si, Gyeonggi-do, Korea
Phone: +82-31-8015-4224 Fax: +82-31-8015-5034
www.yaskawa.co.kr

YASKAWA ASIA PACIFIC PTE. LTD.

30A, Kallang Place, #06-01, 339213, Singapore

Phone: +65-6282-3003 Fax: +65-6289-3003
www.yaskawa.com.sg

YASKAWA ELECTRIC (THAILAND) CO., LTD.

59, 1F-5F, Flourish Building, Soi 18, Road, Bangkok, 10310, Thailand
Phone: +66-2-017-0099 Fax: +66-2-017-0799

www.yaskawa.co.th

YASKAWA ELECTRIC (CHINA) CO., LTD.

22F, Link Square 1, No.222, Hubin Road, HuangPu District, Shanghai, 200021, China
Phone: +86-21-5385-2200 E-mail: customer@yaskawa.com.cn
www.yaskawa.com.cn

YASKAWA ELECTRIC (CHINA) CO., LTD. BEIJING OFFICE
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YASKAWA ELECTRIC TAIWAN CORPORATION
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Phone: +886-2-8913-1333 Fax: +886-2-8913-1513 or +886-2-8913-1519
www.yaskawa.com.tw
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>-X-Series AC Servo Drive

2-XS/EZ-XW SERVOPACK

Safety Precautions

Entrainement de servomécanisme CA série £-X

SERVOPACK modéles Z-XS/Z-XW

Précautions de sécurité
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Any inquiries related to the product can be directed to the address
listed at the end of each section in the related language.

Chaque demande en rapport avec le produit peut étre envoyée
a l'adresse figurant a la fin de chaque section dans la langue concernée.

YASKAWA

=3

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION © 2021 YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

In the event that the end user of this product s to be the miltary and said product is
o be employed in any weapons systems or the manufacture thereof, the export will
fall under the relevant regulations as stipulated in the Foreign Exchange and Foreign
Trade Act. Therefore, be sure to folow al procedures and submit allrelevant
documentation according to any and al rules, regulations and laws that may apply.
Specifcations are subject to change without notice for ongoing product modifcations
and improvements.

©2021 YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

Dans 'éventualité od I'utisateur final de ce produit est miltaire et que ledit produit est
destiné a étre employé dans un systéme d'armement ou dans sa fabrication, lexportation
tombera sous la réglementation pertinente comme stipulé dans la Lol relative aux
opérations de change et au commerce extérieur. Par conséquent, assurez-vous de
respecter toutes les procédures et de soumettre toute Ia documentation pertinente en
fonction de toutes les régles, réglementations et lois susceptibles de s appliquer.

Les spécifications sont soumises  des évolutions sans nofification suite aux
modifications et aux améliorations permanentes du produit.

© 2021 YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
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