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& Referéncia rapida

Parametros faceis de configurar para aplicag6es especificas

Os parametros predefinidos por padréo estdo disponiveis para configurar aplicagdes. Consulte @

Selegdo de aplicagdo na pdagina 93. Y N
7y

Este inversor pode operar um motor com uma carcaga com um tamanho maior ao executar cargas de torque variavel como ventiladores e bombas.
Consulte C6-01: Selecdo de modo de servigo do inversor na pdagina 102.

Operagido de um motor com uma carcaga maior

Opere um motor PM sincrono

O A1000 pode operar motores PM sincronos. Consulte Grdfico A-3: Operagcdo como motores de
imds permanentes na pdgina 91. 99>

<99> Os modos de controle do motor PM néo estéo disponiveis em inversores de classe 600 V, CIMR-AO5000000.

Realizagao de autoajuste
Autoajuste de parametros do motor. Consulte Autoajuste na pdgina 123.

Verificagcdo de manutencgao utilizando monitores do inversor

Utilize os monitores do inversor para verificar se os ventiladores, capacitores ou outros componentes requerem manutencdo. Consulte Monitores
de vida util - Manutenc¢do na pdagina 165.

Painel com defeito e solucdo de problemas
Consulte Alarmes, falhas e erros do inversor na pdgina 136.

Conformidade com normas

Consulte Normas Europeias na pagina 254 ¢ Consulte Normas UL e CSA na pdgina 260 <1 . C E c @ us ‘

LISTED

<1> Marcagdo CE aplicam-se aos modelos da classe 200 V ¢ 400 V apenas.
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Prefacio e seguranca geral

Esta secdo fornece as mensagens de seguranga pertinentes a este produto que, caso ndo sejam
atendidas, podem resultar em fatalidade, acidentes pessoais ou danos ao equipamento. A Yaskawa
ndo ¢é responsavel pelas consequéncias caso essas instrugdes sejam ignoradas.

i.1 PREFACIO
1.2  SEGURANGA GERAL......ooiececieeeeets i ess s sesss s s e s s ssssssssas s s e sassssss s e ssssnns 13
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i.1 Prefacio

i.1  Prefacio

A Yaskawa fabrica produtos utilizados como componentes em uma grande variedade de sistemas e equipamentos
industriais. A selecdo e a aplicagdo dos produtos da Yaskawa sao de responsabilidade do fabricante do equipamento e do
usuario final. A Yaskawa recusa qualquer responsabilidade pela forma como os seus produtos sdo incorporados no projeto
do sistema final. Sob nenhuma circunstancia qualquer produto da Yaskawa deve ser incorporado a outro produto ou projeto
como unico e exclusivo controle de seguranga. Sem excecdo, todos os controles devem ser projetados para detectar os
defeitos dinamicamente, oferecendo seguranga em caso de falha em todas as circunstancias. Todos os sistemas ou
equipamentos projetados para incorporar um produto fabricado pela Yaskawa devem ser fornecidos ao usuério final com
as adverténcias e instrugdes correspondentes para o uso e a operagdo seguros dessa parte. Todos as adverténcias fornecidas
pela Yaskawa devem ser prontamente disponibilizadas para o usudrio final. A Yaskawa oferece uma garantia expressa
apenas para a qualidade dos seus produtos em conformidade com os padrdes e especificagdes publicadas no manual da
Yaskawa. NENHUMA OUTRA GARANTIA, EXPRESSA OU IMPLICITA, E OFERECIDA. A Yaskawa ndo assume
nenhuma responsabilidade por quaisquer acidentes pessoais, danos a proprledade, perdas ou queixas decorrentes da ma
aplicagdo dos seus produtos.

Este manual foi elaborado para assegurar a aplicagdo correta e adequada dos inversores da Série A1000. Leia este manual
antes de tentar instalar, operar, manter ou inspecionar o inversor ¢ guarde-o em local seguro e conveniente para consultas
futuras. Certifique-se de compreender todas as precaugdes ¢ informagdes de seguranga antes de continuar com a aplicagdo.

€ Documentacao aplicavel

Os seguintes manuais estdo disponiveis para os inversores da série A1000:

Manual de referéncia rapida (TOPPC71061641) do inversor CA da Série A1000

Leia antes este guia. Este guia é embalado juntamente com o produto e contém as informagdes basicas
necessarias para instalar e conectar o inversor. Também oferece um panorama geral sobre diagnostico
de falhas, manutengao e configuracio de parametros. A finalidade deste guia € preparar o inversor para
uma operagdo de teste com uma aplicagdo e para operagdes basicas. Este manual esta disponivel para
ser baixado no nosso site de documentacao: www.yaskawa.com.

Manual técnico (SIPPC71061641) dos inversores CA da Série A1000

Este manual oferece informagdes detalhadas sobre configuragdes de parametros, fungdes do inversor
e especificagdes MEMOBUS/Modbus. Utilize este manual para ampliar a funcionalidade do inversor
¢ aproveitar os recursos de maior desempenho. Este manual esta disponivel para ser baixado no nosso
site de documentagdo: www.yaskawa.com.
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i.2 Seg_;uranga geral

i.2 Seguranga geral

€ Informagdes adicionais de seguranga

Precaugoes gerais

* Os diagramas neste manual podem ser indicados sem as blindagens ou tampas de seguranca para ilustrar os detalhes. Substitua as
tampas ou blindagens antes de operar e rodar os inversores conforme as instrugoes descritas neste manual.

* Tlustragdes, fotografias ou exemplos utilizados neste manual sdo fornecidos apenas como exemplos e podem néo se aplicar a todos
os produtos para os quais este manual ¢ aplicavel.

» Os produtos e as especificagdes descritos neste manual ou o seu contetido ¢ a sua apresentagdo podem ser alterados sem aviso
prévio para aprimorar o produto ou o proprio manual.

* Quando for solicitar uma nova copia do manual devido a dano ou perda, entre em contato com o seu representante Yaskawa ou o
escritorio de vendas Yaskawa mais proximo e fornega o numero do manual mostrado na capa.

* Se a placa de identificaco tornar-se gasta ou danificada, solicite uma substitui¢ao ao seu representante Yaskawa ou ao escritorio
de vendas Yaskawa mais proximo.

Leia e compreenda este manual antes de instalar, operar ou conservar este inversor. O inversor deve ser instalado de
acordo com este manual e os codigos locais.

As seguintes convengdes sao utilizadas para indicar as mensagens de seguranca deste manual. A falta de atengdo a essas
mensagens pode resultar em ferimentos graves ou fatais, danos aos produtos ou aos equipamentos ¢ sistemas relacionados.

A PERIGO

Indica uma situacfo de risco que, se nio for evitada, resultara em morte ou lesdes graves.

Indica uma situacio de risco que, se nio fosse evitada, poderia resultar em morte ou lesdes graves.

ADVERTENCIA! Também pode ser indicada por uma palavra-chave em negrito no texto, seguida por uma mensagem de seguranga
em italico.

A CUIDADO

Indica uma situaciio de risco que, se nao fosse evitada, poderia resultar em lesoes leves ou moderadas.

CUIDADO! Também pode ser indicada por uma palavra-chave em negrito no texto, seguida por uma mensagem de seguranga em
italico.

Indica uma mensagem de dano de propriedade.

ATENGAO: Também pode ser indicada por uma palavra-chave em negrito no texto, seguida por uma mensagem de seguranga em
italico.
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i.2 Seguranga geral

€ Mensagens de seguranga

A PERIGO

Atencio as mensagens de seguranca deste manual.
O ndo cumprimento pode resultar em morte ou ferimentos graves.
A empresa que esta operando € responsavel por quaisquer ferimentos ou danos ao equipamento resultantes da negligéncia
em atender as adverténcias deste manual.
Risco de choque elétrico
Nao conecte ou desconecte a fiacdo enquanto a energia estiver ligada.
O ndo cumprimento pode resultar em morte ou ferimentos graves.

Antes da manutengdo, desconecte toda a alimentacdo do equipamento. O capacitor interno permanece carregado mesmo
depois da fonte de alimentagdo ter sido desligada. Depois de desligar a alimentagao, espere pelo menos o tempo
especificado no inversor antes de tocar em qualquer componente.

A\ ADVERTENCIA

Risco de movimentagao inesperada

O sistema pode iniciar inesperadamente durante a aplicacio de alimentacio, resultando em morte ou ferimentos
graves.

Afaste todo o pessoal da area do inversor, do motor € da maquina antes de ligar. Firme as tampas, juntas, chavetas e
cargas da maquina antes de conectar a fonte de alimentagao.

Ao utilizar o DriveWorksEZ para criar a programacio personalizada, as funcdes dos terminais de entrada/saida
do inversor sao alteradas das configuragoes de fabrica e o inversor nio apresentara o desempenho mostrado neste
manual.

A operagdo imprevisivel do equipamento pode resultar em morte ou ferimentos graves.
Observe atentamente a programagao personalizada de entrada/saida no inversor antes de tentar operar o equipamento.

Risco de choque elétrico
Nao tente modificar ou alterar o inversor sem que tenha sido explicado neste manual.
O ndo cumprimento resultard em morte ou ferimentos graves.

A Yaskawa nio se responsabiliza por qualquer modificagdo que o usuario realizar no produto. Este produto ndo deve ser
modificado.

Nao permita que pessoas niio qualificadas utilizem o equipamento.

O ndo cumprimento resultard em morte ou ferimentos graves.

Manutengao, inspecdo e substitui¢do de pecas devem ser realizadas somente por pessoas autorizadas familiarizadas com
a instala¢@o, ajuste e manutenc¢do de inversores CA.

Nao remova as tampas ou toque nas placas de circuito enquanto a alimentacio estiver ligada.

O ndo cumprimento resultard em morte ou ferimentos graves.

Verifique se o condutor de aterramento de protecio cumpre as normas técnicas e as regulamentacées locais de
seguranca.

Visto que a corrente de fuga excede 3.5 mA nos modelos CIMR-ALCI4A0414 e maiores, a IEC 61800-5-1 estabelece que
a alimentagao elétrica deve ser automaticamente desconectada em caso de interrup¢do do condutor de aterramento de
protegdo ou um condutor de aterramento de protegdo com um didmetro de pelo menos 10 mm? (Cu) ou 16 mm? (Al)
devera ser utilizado. O ndo cumprimento dessas instrugdes pode resultar em morte ou em ferimentos graves.

Sempre utilize o equipamento apropriado para os Disjuntores de Fuga a Terra (GFCls).

O inversor pode provocar uma corrente residual com um componente DC na protecao de aterramento do condutor. Quando

um dispositivo de protecao de corrente residual ou de monitoramento € utilizado para protecao em caso de contato direto
ou indireto, sempre utilize um tipo B GFCI de acordo com a IEC 60755.
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i.2 Seguranga geral

A ADVERTENCIA

Perigo de incéndio
Nao utilize uma fonte de tensdo inadequada.

O n2o cumprimento dessa instrugdo pode resultar em morte ou ferimentos graves.
Verifique se a tensdo do inversor coincide com a tensdo da fonte de alimentagdo de entrada antes de aplicar a alimentagéo.

Perigo de esmagamento

Nio utilize este inversor no levantamento de aplicacdes sem antes instalar circuitos externos de seguranc¢a para
evitar a queda acidental da carga.

O inversor nio possui protecio interna contra queda de carga pelo levantamento de aplicacdes.
O ndo cumprimento dessa instru¢do pode resultar em morte ou ferimentos graves pela queda de cargas.
Instale mecanismos de circuito de seguranga elétricos e/ou mecéanicos independentes do circuito do inversor.

A CUIDADO

Perigo de esmagamento
Nao carregue o inversor pela tampa frontal.

O ndo cumprimento dessa instru¢@o pode resultar em ferimento leve ou moderado devido a queda da carcaca principal
do inversor.

ATENGAO

Observe os procedimentos apropriados de descarga eletrostatica (ESD) ao manipular o inversor e as placas de
circuito.

O n2o cumprimento dessa instrugdo pode resultar em dano ESD ao circuito do inversor.

Nao realize teste de resisténcia de tensio em qualquer parte do inversor.

O ndo cumprimento dessa instrugdo pode resultar em danos aos dispositivos dentro do inversor.
N3ao opere equipamento danificado.

O ndo cumprimento dessa instrugdo pode resultar em maiores danos ao equipamento.

Nao conecte ou opere qualquer equipamento com dano visivel ou sem pegas.

Instale uma protecio adequada de circuito de poténcia por codigos aplicaveis.

O ndo cumprimento deste aviso pode resultar em danos ao inversor.

O inversor ¢ adequado para uso em um circuito com capacidade de entrega de até 100,000 RMS amperes simétricos,
maximo de 240 VCA (classe de 200 V), maximo de 480 VCA (classe de 400 V) e maximo de 600 VCA (classe de 600
V) quando protegido por fusiveis Bussmann tipo FWH ou FWP, conforme especificado em Instalando fusiveis no lado
da entrada na péagina 254.

Nao exponha o inversor a desinfetantes do grupo halogéneo.

O ndo cumprimento dessa instrugdo pode causar danos aos componentes elétricos do inversor.
Nao acondicione o inversor em materiais de madeira que sofreram fumigacao ou esterilizagdo.
Nao esterilize a embalagem inteira apds o acondicionamento do produto.

€ Precaucgdes gerais da aplicagio

B Selecao

Instalando um reator

Utilize um reator CA ou indutor de link CC nas seguintes situagdes:

* Para suprimir a corrente harmonica.

* Para suavizar o pico da corrente que resulta do chaveamento do capacitor.

* Quando a fonte de alimentagao for superior a 600 kVA.

* Quando o inversor estiver sendo acionado a partir de um sistema de fonte de alimenta¢do com conversor tiristor.
Nota: Um indutor de link CC foi construido para os modelos de inversores CIMR-ACI2A110 a 2A0415 e 4A0058 a 4A1200.
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i.2 Seguranga geral

4000 [~ Fontes de alimentagao harménicas
reator necessario

Fonte de alimentacéo
Capacidade (kVA)
600

Reator
desnecessario

60 400
Capacidade do inversor (kVA)

Figura i.1 Instalando um reator

Capacidade do inversor

Para motores especializados, verifique se a corrente nominal do motor é menor do que a corrente nominal de saida para o
inversor.

Ao acionar mais de um motor em paralelo a partir de um Unico inversor, a capacidade do inversor deve ser maior que
[corrente nominal total do motor x 1.1].

Torque de partida

A avaliagdo de sobrecarga do inversor determina as caracteristicas de partida e aceleracdo do motor. Espere um torque
menor do que quando executado a partir da linha de alimentacdo. Para conseguir mais torque de partida, utilize um inversor
maior ou aumente a capacidade tanto do motor quanto do inversor.

Parada de emergéncia

Quando o inversor falha, a saida desliga, mas o motor ndo para imediatamente. Um freio mecanico pode ser necessario
quando for preciso parar o motor mais rapido do que a fungdo Parada rapida do inversor consegue.

Opcoes
ATENGAO: Os terminais B1, B2, +1, +2 e +3 séo utilizados para conectar somente dispositivos opcionais compativeis com a série
A1000. Conectar dispositivos ndo aprovados pela Yaskawa a esses terminais pode danificar o inversor.

Partida/Parada repetitivas

Magquinas de lavar, prensas de impacto e outras aplicacdes com partidas e paradas frequentes, muitas vezes, utilizam 150%
dos valores das suas correntes nominais. Estresse por calor gerado devido a alta corrente repetitiva diminuira o tempo de
vida dos IGBTs.

A Yaskawa recomenda que seja diminuida a frequéncia portadora, particularmente quando o ruido audivel ndo for uma
preocupacdo. E benéfico reduzir a carga, aumentar o tempo de aceleracdo e desaceleragdo ou mudar para um inversor
maior para ajudar a manter os niveis de pico da corrente abaixo de 150%. Verifique os niveis de pico da corrente ao dar
partida e parar repetidamente durante a execucao do teste inicial e faga os ajustes necessarios.

B Instalacao

Painéis de gabinete

Mantenha o inversor em um ambiente limpo, instalando-o em um painel de gabinete ou escolhendo uma area de instalacao
livre de poeira, fiapos e névoa de dleo. Certifique-se de deixar o espago necessario entre os inversores para fornecer
resfriamento e tome as medidas adequadas para que a temperatura do ambiente permaneca dentro dos limites permitidos
¢ mantenha materiais inflamaveis longe do inversor. A Yaskawa oferece projetos protetores para inversores que devem
ser utilizados na areas sujeitas a névoa de oleo e vibragdo excessiva. Entre em contato com a Yaskawa ou o seu agente
autorizado para obter mais detalhes.

Instrucao de instalagao

ATENGAO: Instale o inversor na vertical conforme especificado no manual. Consulte Instalagdo mecéanica na pagina 28 para obter
mais informagbes sobre a instalagdo. O ndo cumprimento dessa instrugdo pode causar dano ao inversor devido ao resfriamento
inapropriado.

B Configuragoes
Codigo do motor

Ao utilizar o OLV/PM, defina o c6digo adequado do motor para o pardmetro E5-01 antes de realizar um teste.

Limites superiores

ATENGAO: O inversor é capaz de rodar o motor até 400 Hz. Defina o limite superior para a frequéncia do inversor para evitar o perigo
de operar acidentalmente o equipamento a uma velocidade superior a nominal. O valor padréo para a frequéncia de saida maxima é
de 60 Hz.

Frenagem por inje¢dao de CC

ATENGAO: Uma corrente excessiva durante a frenagem por inje¢édo de CC e uma duragéo excessiva desta podem causar o
superaquecimento do motor.
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i.2 Seguranga geral

Tempos de aceleragao/desaceleracao

Os tempos de aceleragdo e desaceleragao sao afetados pela quantidade de torque gerado pelo motor, o torque da carga e o
momento de inércia. Defina um tempo de aceleragao/desaceleracdo maior quando a prevengdo de estol estiver ativada. Os
tempos de aceleragdo/desaceleragdo sdao prolongados em um periodo equivalente ao de operacao da fungdo prevencgao de
estol. Instale uma das opgdes disponiveis de frenagem ou aumente a capacidade do inversor para aceleracdo e desaceleracao
mais rapidas.

B Manuseio geral

Verificagao de fiagao
ATENGCAO: Nio conecte linhas de alimentacdo aos terminais de saida U/T1, V/T2 ou W/T3. O ndo cumprimento dessa instrugéo iré

destruir o inversor. Faga uma verificagao final de toda a sequéncia de fiagdo e outras ligagbes antes de ligar a alimenta¢cdo e também
verifique se ha curtos-circuitos nos terminais de controle que possam danificar o inversor.

Selecionando um disjuntor ou interruptor de circuito

A Yaskawa recomenda a instalagdo de um Disjuntor de Fuga a Terra (GFCI) no lado da fonte de alimentacdo. O GFCI
deve ser projetado para o uso com inversores CA (por exemplo, do tipo B de acordo com a IEC 60755).

Selecione um Disjuntor em Caixa Moldada (MCCB) ou GFCI com uma corrente nominal de 1.5 a 2 vezes maior do que
a corrente nominal do inversor para evitar passagens incomodas causadas por harménicos na corrente de entrada do
inversor.

ATENGAO: Previna danos ao equipamento. Instale um fusivel e um GFCI nos modelos CIMR-ALJ4A0930 e 4A1200. O nédo
cumprimento pode causar danos graves as instalagées se o inversor estiver com defeito.

Instalagdao de contator magnético

ADVERTENCIA! Perigo de incéndio. Desligue o inversor com um contator magnético (MC) quando ocorrer uma falha em qualquer
equipamento externo, como resistores de frenagem. O ndo cumprimento pode causar superaquecimento no resistor, incéndio e
ferimentos as pessoas.

ATENGAO: Para obter o desempenho méximo dos capacitores eletroliticos e relés de circuito, evite ligar e desligar a fonte de
alimentagédo do inversor mais de uma vez a cada 30 minutos. O uso frequente pode danificar o inversor. Utilize o inversor para parar
e iniciar o motor.

Inspe¢do e manutengéao

ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. Os capacitores no inversor ndo descarregam imediatamente apés o desligamento da
alimentagédo. Depois de desligar a alimentagdo, espere pelo menos o tempo especificado no inversor antes de tocar em qualquer
componente. O ndo cumprimento dessa instrugdo pode causar ferimentos por choque elétrico.

ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. Quando um inversor estiver executando um motor PM, a tenséo continuara a ser gerada
nos terminais do motor, depois do desligamento do o inversor, enquanto ele para. Tome as precaug¢ées descritas a seguir para evitar
choques e ferimentos:

- Em aplicagbes nas quais a maquina ainda pode rodar depois que o inversor interrompeu totalmente uma carga, instale uma chave
no lado da saida do inversor para desconectar o motor e o inversor.

- N&o permita que uma forga externa rode o motor além da velocidade méxima permitida ou rode-o quando o inversor estiver desligado.
- Antes de inspecionar o inversor ou realizar qualquer manutengao, aguarde pelo menos o tempo especificado na etiqueta de
adverténcia apds a abertura da chave de carga no lado de saida.

- N&o ligue e desligue a chave de carga enquanto o motor estiver funcionando.

- Se 0 motor estiver inerte, certifique-se de que a alimentagdo para o inversor esta ligada e a saida do inversor parou completamente
antes de desligar a chave de carga.

ADVERTENCIA! Perigo de queimadura. Como o dissipador de calor pode ficar muito quente durante a operacdo, tome as devidas
precaucgles para evitar queimaduras. Ao substituir o ventilador de refrigera¢do, desligue a alimentacdo e aguarde pelo menos 15
minutos para ter certeza de que o dissipador de calor esfriou. O ndo cumprimento dessas instrugbes pode causar queimaduras.
Fiagcao

A Yaskawa recomenda o uso de terminais redondos em todos os modelos de inversores. Os modelos de inversores CIMR-
AO2A0069 a 2A0415 ¢ 4A0058 a 4A 1200 requerem o uso de terminais redondos para cumprimento com UL/cUL. Para
crimpagem, utilize somente as ferramentas recomendadas pelo fabricante do terminal.

Transportando o inversor

ATEN(}AO: Nunca limpe a vapor o inversor. Durante o transporte, proteja o inversor do contato com sais, fltior, bromo, éster de ftalato
e outras substéncias quimicas nocivas.
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€@ Precaugdes de aplicagdo do motor
Bl Padrao de motores de indugao

Série de baixa velocidade

O ventilador de resfriamento de um motor padrdo deve esfriar o motor a velocidade nominal. Como a capacidade de
autorresfriamento de tal motor diminui com a velocidade, a aplicacdo de torque total em baixa velocidade, possivelmente,
danificar o motor. Reduza o torque de carga conforme o motor diminui de velocidade para evitar danos por
superaquecimento. Figura i.2 mostra as caracteristicas de carga toleraveis para um motor padrio Yaskawa. Utilize um
motor projetado especificamente para funcionar com um inversor quando 100% de torque continuo € necessario em baixas
velocidades.

25% ED (ou 15 min)
40% ED (ou 20 min)
60% ED (ou 40 min)

100 By~~~ === oo
90 o 1
80—
70 — 1
Torque 60 — 1
(%) 50— - 1
B Operagéao continua 1
|
36 20 60

Frequéncia (Hz)

Figura i.2 Caracteristicas de carga permitidas para um motor Yaskawa

Tolerancia de isolamento

ATENGAO: Considere os niveis de tolerancia de tenséo e de isolamento do motor em aplicagbes com uma tenséo de entrada de mais
de 440 V ou distancias de fiagdo particularmente longas.

Operacao de alta velocidade

ATENGAO: Podem ocorrer problemas com os rolamentos do motor e com o equilibrio dindmico da maquina quando estiver operando
um motor além de sua velocidade nominal. Entre em contato com o fabricante da maquina ou do motor.

Caracteristicas de torque

As caracteristicas de torque diferem em relagdo ao funcionamento do motor diretamente da linha de alimentacdo. O usuario
deve ter um entendimento completo das caracteristicas de carga de torque para a aplicacdo.

Vibragao e choque

O inversor permite a selecao do controle de alta portadora PWM (Swing) e de baixa portadora PWM (Swing). Selecionar
a alta portadora PWM (Swing) pode ajudar a reduzir a oscilagdo do motor.

» Tome cuidado especial ao adicionar um inversor de velocidade variavel para uma aplica¢do acionando um motor a partir
da linha de alimentacdo a uma velocidade constante. Se houver ressonancia, instale uma borracha de absor¢ao de choque
em torno da base do motor e permita a selecdo de frequéncia de salto para impedir o funcionamento continuo na faixa
de frequéncia da ressonancia.

» Ressonancia mecanica pode ocorrer com eixos longos do motor e em aplicagdes como turbinas, ventoinhas e ventiladores
com cargas de alta inércia. Utilize Controle Vetorial de Malha Fechada quando essas aplicagdes apresentarem problemas
de ressonancia mecanica.

Ruido audivel

O ruido criado durante o rodar varia em funcdo da configuracao da frequéncia portadora. Ao utilizar uma alta frequéncia,
o ruido audivel do motor é comparavel ao ruido do motor gerado quando este funciona ligado a uma linha de alimentac3o.
O funcionamento acima da velocidade nominal do motor pode criar um ruido desagradavel.

B Motores sincronos
* Entre em contato com a Yaskawa, ou um com agente desta, caso planeje utilizar um motor sincrono nao aprovado pela
Yaskawa.

+ Utilize um motor de indu¢ao padrao quando estiver executando varios motores sincronos simultaneamente. Um inico
inversor ndo possui essa capacidade.

* Napartida, um motor sincrono pode rodar um pouco na dire¢ao oposta ao comando Rodar, dependendo das configuragdes
de parametros e da posi¢do do rotor.

* A quantidade de torque de partida gerada difere dependendo do modo de controle e do tipo de motor. Configure o motor
com o inversor depois de verificar o torque de partida, as caracteristicas de carga permitidas, a tolerancia de impacto da
carga e o alcance do controle de velocidade.
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i.2 Seguranga geral

Entre em contato com a Yaskawa, ou um com agente desta, caso planeje utilizar um motor que ndo se enquadra nestas
especificagoes:

* No controle vetorial de malha aberta para motores PM, o torque de frenagem ¢ inferior a 125% quando a velocidade se
mantém entre 20% e 100%, mesmo com um resistor de frenagem. O torque de frenagem cai para menos de 50% quando
¢ executado a menos de 20% da velocidade.

* No controle vetorial de malha aberta para motores PM, o momento de inércia da carga permitida ¢ aproximadamente
50 vezes maior do que o momento de inércia do motor.

Entre em contato com a Yaskawa ou um agente desta em caso de dividas sobre aplicacdes com um momento de inércia
maior.

* Ao utilizar um freio de retengdo no controle vetorial de malha aberta para motores PM, solte o freio antes de dar partida
no motor. A falha em definir o momento adequado pode causar perda de velocidade.

* Para reiniciar um motor em processo de parada por inércia, girando a mais de 200 Hz em controle V/f, primeiramente
use a fungdo de frenagem do curto-circuito para para-lo. A frenagem por curto circuito exige um resistor de frenagem
especial. Entre em contato com a Yaskawa ou com um agente Yaskawa para maiores detalhes.

* Para dar partida novamente em um motor em processo de parada por inércia (abaixo de 200 Hz), utilize a fung@o busca
rapida caso o cabo do motor ndo seja muito comprido. Caso este seja relativamente longo, pare o motor utilizando a
frenagem por curto-circuito.

B Motores especializados

Motor multipélo

A corrente nominal de um motor multipdlo difere da corrente de um motor padrao. Entéo, ndo deixe de verificar a corrente
maxima ao selecionar um inversor. Sempre pare o motor antes de mudar seu numero de polos. O motor para por inércia,
se ocorrer uma falha de sobretensdo (ov) ou se a protegdo de corrente excessiva (oC) for acionada.

Motor submersivel

A corrente nominal de um motor submersivel é maior do que a de um motor padrao. Portanto, selecione a capacidade do
inversor adequadamente. Utilize um cabo de motor grande o suficiente para evitar a diminuigdo do nivel de torque maximo
em virtude da queda de tensdo causada por um cabo de motor longo.

Motor a prova de explosao

O motor ¢ o inversor devem ser testados em conjunto para serem certificados como a prova de explosdo. O inversor ndo
¢ projetado para areas potencialmente explosivas.

Ao anexar um encoder para um motor a prova de explosao, verifique se o encoder também ¢ a prova de explosdo. Utilize
um conversor de sinal de isolamento para conectar os sinais de controle do encoder ao cartdo opcional de velocidade de
realimentacéo.

Motor redutor

Verifique se as engrenagens e os lubrificantes sdo classificados para a faixa de velocidade desejada para evitar danos a
engrenagem ao se operar em baixas velocidades ou velocidades muito altas. Consulte o fabricante para aplicagdes que
requerem uma operacdo fora da faixa de velocidade nominal do motor ou uma caixa de transmissao.

Motor monofasico

Variadores de velocidade ndo sdo projetados para operar com motores monofasicos. Utilizar capacitores de partida do
motor faz com que uma corrente excessiva flua e pode danificar os componentes do inversor. Uma partida de fase dividida
ou uma partida de repulsdo pode queimar as bobinas de arranque porque a chave interna centrifuga ndo esta ativada. O
inversor foi projetado para uso com motores de trifasicos apenas.

Motor com freio

Tome cuidado ao utilizar o inversor para operar um motor com um freio de retencdo incorporado. Caso o freio esteja
conectado a saida do inversor, pode ndo soltar-se na partida devido aos baixos niveis de tensdo. Por isso, certifique-se de
instalar uma fonte de alimentagdo separada para o freio do motor. Observe que os motores com freios integrados tendem
a gerar uma quantidade razoavel de ruido em baixas velocidades.

B Notas sobre a maquina de transmissao de energia

Instalar um inversor CA em maquinas que anteriormente eram ligadas diretamente a fonte de alimentagdo permitira que
a maquina opere em velocidades variaveis. A operagdo continua fora da velocidade nominal pode desgastar o material de
lubrifica¢do em caixas de transmissdo e outras pecas de transmissdo de energia. Verifique se a lubrificacdo ¢ suficiente
dentro da faixa inteira de velocidade para evitar danos a maquina. Note que a operacao acima da velocidade nominal pode
aumentar o ruido gerado pela maquina.
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€ Exemplo de etiqueta de adverténcia de inversor

Atente-se sempre as informagoes de adverténcia listadas do aviso Figura i.3 na posi¢cdo mostrada em Figura i.4.

/A WARNING

Risk of electric shock.

* Read manual before installing.

* Wait 5 minutes for capacitor
discharge after disconnecting

ower supply.

* To conform o (€ requirements,
make sure to ground the supply
neutral for 400V class.

o After opening the manual switch
between the drive and motor,
please wait 5 minutes before
inspecting, performing
maintenance or wiring the drive.
Hot surfaces

* Top and Side surfaces may
become hot. Do not touch.

Figura i.3 Exemplo de informagdes de adverténcia

Etiqueta de adverténcia

Figura i.4 Posicao das informagoes de adverténcia

€ Informacgdes de garantia
Bl Restricoes

O inversor nao foi projetado ou fabricado para o uso em dispositivos ou sistemas que podem afetar ou ameacar diretamente
a vida e saude das pessoas.

Os clientes que pretendem usar o produto descrito neste manual para dispositivos ou sistemas relacionados a transporte,
saude, aviacdo, energia nuclear, energia elétrica ou em aplicagdes subaquaticas devem primeiro entrar em contato com os
seus representantes Yaskawa ou com o escritorio de vendas Yaskawa mais proximo.

ADVERTENCIA! Lesées & equipe. No entanto, se este produto for instalado em qualquer local onde a falha deste produto possa
envolver ou resultar em uma situagdo de vida ou morte ou perda de vida humana, ou em uma instalagdo onde uma falha pode causar

um acidente grave ou leséo fisica, dispositivos de seguranca deveréo ser instalados para minimizar a probabilidade de qualquer
acidente.
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Recebimento

Este capitulo explica como inspecionar o inversor apds o recebimento e oferece uma visao geral
dos diferentes tipos de gabinete e componentes.

1.1 NUMERO DO MODELO E VERIFICAGAO DA PLACA DE IDENTIFICAGAO
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1.1 Numero do modelo e verificagao da placa de identificagao

1.1

Numero do modelo e verificagao da placa de identificagcao

Por favor, realize as seguintes tarefas apds o recebimento do inversor:
* Inspecione o inversor por danos.

Se o inversor estiver danificado no recebimento, entre em contato com o remetente imediatamente.
* Verifique o recebimento do modelo correto, conferindo as informagdes na placa de identificagdo.
» Sevocé tiver recebido o modelo errado ou o inversor ndo funcionar corretamente, entre em contato com o seu fornecedor.

@ Placa de identificagio

22

4 ™\
200/400 V Class A
- f ~
H ——{ WoDEL_: CIMR-AU2A0021FAA REV:A c@us
CIC_CIMR-AU2A0021FAA N2
G ——{ TNPUT_: AC3PH 200-240V 5060z 24ATB.9A | 50
F —— OUTPUT : ACSPH 0-240V 0400HZ 2IAIT5A__ 3o g o
MASS :3.7kg (PrRG:1010 )————T8B
E— OIN C €
D—1 SN
IS ST ST ST Zs
FILENO : E131457 P20 ?"W
TYPE 1 ENCLOSURE
Y YASKAWAELECTRIC CORPORATION|  Assembled in USA ROHS/
c
600 V Class A
Ve N\
H——{ MoDEL : CIMR-AUSAQ009FAA REV:A c@us
CIC CIMR-AU5AQ0009FAA
LISTED
G —{ INPUT _: AC3PH 500-600V 50/60Hz 12.0/83A |
F —— "OUTPUT : AC3PH 0-600V 0-400Hz 9.0A6.3A __ 7 ue's
MASS 3.7 kg (PRG: 504X }————B
E—— 0IN
D——sIN
O A T A
FILENO : E131457 P20
TYPE 1 ENCLOSURE
Y YASKAWAELECTRIC CORPORATION|  Assembled in USA ROHS/
c
. /

A — Ampéres de servigo normal/
Ampéres de servigo pesado

B - Versio do software <>

C —Tipo de gabinete

D — Numero de série

E — Numero de lote

F — Especificagdes de saida
G - Especificagbes de entrada
H - Modelo de inversor CA

Figura 1.1 Exemplo de informagoes na placa de identificagdao

<1> Modelos de inversores CIMR-AO4A0930 e 4A1200 utilizam a versédo 3010 do programa. A disponibilidade de certas
fungbes nesses modelos difere de outros modelos de classe 200 V e 400 V, que utilizam a versdo 1010. Consulte Lista
de parametros na pdgina 189 para ver detalhes.
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1.1 Numero do modelo e verificagao da placa de identificagao

CIMR -A

Uz

A
i

0021

F A A

Inversor  A1000 No | Personalizado N© Gabinete Projeto
Séries Especificacdes Tipo Revisao
[ Regizo A | Modelo padréo A | tipo IPOO/ Ordem
N | cedigo aberto
5 tipo 1 IP20/
'; Jap?ao N° |V Classe de voltagem F NpEMA
- China 2 |Trifasico, 200-240 Vca
= iEL;r_°pa Trifasico, 380-480 Vica No | Ambiental
ndia 5 | Trifasico, 500-600 Vca Especificagéo <1>
T Asia A Padrao
U | Estados Unidos K | Resistente a gas
M Resistente a
umidade e poeira
N Resistente a 6leo
S Resistente a vibragao

N

4

Refere-se as tabelas abaixo

<1> Os inversores com essas especificacdes ndo garantem protecdo completa para as condigdes ambientais indicadas.

B Trifasico de 200 V

Servico normal Servico pesado
Ne Capacidade maxima Corrente'nominal Ne Capacidade maxima Corrente' nominal
do motor kW (HP) de saida A do motor kW (HP) de saida A
0004 0.75 (0.75) 3.5 0004 0.4 (0.75) 32
0006 1.1(1) 6.0 0006 0.75 (1) 5
0008 1.5(Q2) 8.0 0008 1.1(2) 6.9
0010 2.2 (3) 9.6 0010 1.5(Q2) 8
0012 3.003) 12 0012 2.2 (3) 11
0018 3.7(5) 17.5 0018 3.03) 14.0
0021 5.5(7.5) 21 0021 3.7(5) 17.5
0030 7.5 (10) 30 0030 5.5(7.5) 25
0040 11 (15) 40 0040 7.5 (10) 33
0056 15 (20) 56 0056 11 (15) 47
0069 18.5 (25) 69 0069 15 (20) 60
0081 22 (30) 81 0081 18.5 (25) 75
0110 30 (40) 110 0110 22 (30) 85
0138 37 (50) 138 0138 30 (40) 115
0169 45 (60) 169 0169 37 (50) 145
0211 55 (75) 211 0211 45 (60) 180
0250 75 (100) 250 0250 55 (75) 215
0312 90 (125) 312 0312 75 (100) 283
0360 110 (150) 360 0360 90 (125) 346
0415 110 (175) 415 0415 110 (150) 415
YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida 23

= Recebimento



1.1 Numero do modelo e verificagao da placa de identificagao

B Trifasico de 400 V

Servico normal

Servico pesado

Capacidade mixima

Corrente nominal

Capacidade maxima

Corrente nominal

f* do motor kKW (HP) de saida A
0002 0.75 (0.75) 2.1
0004 1502) 41
0005 2203) 54
0007 3.0 3) 6.9
0009 375 8.8
0011 5.5(7.5) 1.1
0018 7.5 (10) 17,5
0023 11 (15) 23
0031 15 (20) 31
0038 18.5 (25) 38
0044 22 (30) 44
0058 30 (40) 58
0072 37 (50) 7
0088 45 (60) 88
0103 55 (75) 103
0139 75 (100) 139
0165 90 (125) 165
0208 110 (150) 208
0250 132 (200) 250
0296 160 (250) 296
0362 185 (300) 362
0414 220 (350) 414
250

0515 (400.450) 515
355

0675 (500.550) 675
500

0930 a50) 930
630

1200 (1o00) 1200

B do motor kKW (HP) de saida A
0002 0.4 (0.75) 1.8
0004 0.75 2) 34
0005 1503) 43
0007 2203) 55
0009 3.0 5) 72
0011 3705 9.2
0018 5.5(7.5) 14.8
0023 7.5 (10) 18
0031 11 (15) 24
0038 15 (20) 31
185

0044 25.30) 39
2

0058 @550) 45

0072 30 (40) 60
37

0088 (50.50) 75
45

0103 (50.50) 91

0139 55 (75) 112

0165 75 (100) 150
90

0208 (125150) 180

0250 110 (150) 216

0296 132 (200) 260

0362 160 (250) 304

0414 185 (300) 370

0515 220 (350) 450
315

0675 (400-450-500) 605
450

0930 60 810
560

1200 300) 1090
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B Trifasico de 600 V

Servico normal Servico pesado
N° Capacidade maxima Corrente,nominal N° Capacidade maxima Corrente, nominal
do motor kW (HP) de saida A do motor kW (HP) de saida A
0003 1.5(2) 2.7 0003 0.75 (1) 1.7
0004 220) 39 0004 1.5(2) 3.5
0006 3.7(5) 6.1 0006 220) 4.1
0009 5.5(7.5) 9 0009 3.7(5) 6.3
0011 7.5 (10) 11 0011 5.5(7.5) 9.8
0017 11 (15) 17 0017 7.5(10) 12.5
0022 15 (20) 22 0022 11 (15) 17
0027 18.5(25) 27 0027 15 (20) 22
0032 22 (30) 32 0032 18.5 (25) 27
0041 30 (40) 41 0041 22 (25-30) 32
0052 37 (50) 52 0052 30 (40) 41
0062 45 (60) 62 0062 37 (50-60) 52
0077 55 (75) 77 0077 45 (50-60) 62
0099 75 (100) 99 0099 55(75) 77
0125 90 (125) 125 0125 75 (100) 99
0145 110 (150) 145 0145 90 (125) 130
0192 160 (200) 192 0192 110 (150) 172
0242 185 (250) 242 0242 160 (200) 200
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Esta Pagina Anulada Intencionalmente
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Instalacao mecanica

Este capitulo explica como montar e instalar um inversor corretamente.

2.1 INSTALAGAO MECANICA.........oooreeecerererecreressseeresesas e e e s sas e e e sasas s eees 28
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2.1 Instalagdo mecanica

2.1 Instalagcao mecanica

Esta secdo descreve as especificagdes, procedimento € o ambiente para a instalagdo mecanica correta do inversor.

€ Ambiente de instalacao

Instale o inversor em um ambiente compativel com as especificacdes abaixo para ajudar a prolongar o 6timo desempenho
da vida ttil do inversor.

Tabela 2.1 Ambiente de instalacdo

Condigoes ambientais

Area de instalago Ambiente interno

-10 °C a +40 °C (IP20/NEMA gabinete tipo 1)

-10 °C a +50 °C (gabinete tipo [P00/aberto)

A confiabilidade do inversor aumenta em ambientes sem grandes oscilagdes de temperatura.

Ao utilizar o inversor em um gabinete de painéis, instale um ventilador de refrigeracdo ou um ar-condicionado na
area para garantir que a temperatura do ar dentro do gabinete ndo exceda os niveis especificados.

Nao permita a formagdo de gelo no inversor.

Temperatura ambiente

Umidade UR de 95% ou menos e sem condensagao
Temperatura para 220 °C a 460 °C
armazenamento

Instale o inversor em uma area sem:

* névoa de 6leo ou poeira

* limalha metalica, 6leo, 4gua ou outros materiais estranhos
* materiais radiativos

Arredores * materiais inflamaveis (ex: madeira)

» gases e liquidos prejudiciais

 vibragdo excessiva

 cloretos

* luz solar direta.

Altitude 1000 m ou menos, até 3000 m com queda de rendimento
10220 Hz a 9.8 m/s2 </~

Vibracio 20 a 55 Hz em 5.9 m/s? (modelos CIMR-ACI2A0004 a 2A0211, 4A0002 a 4A0165 ¢ 5A0003 a 5A0099) ou
2.0 m/s? (modelos CIMR-ALCI2A0250 a 2A0415, 4A0208 a 4A1200 ¢ 5A0125 a 5A0242)

Orientacio Instale o inversor na vertical para maximizar os efeitos de refrigeragéo.

<1> Os modelos CIMR-AJ4A0930 e 4A1200 tém os valores nominais definidos em 5.9 m/s?

ATENGAO: Evite posicionar os dispositivos periféricos do inversor, transformadores e outros eletrénicos préximos ao inversor, ja que
o ruido gerado pode provocar um funcionamento incorreto. Caso estes dispositivos sejam utilizados préximo ao instalador, tome as
medidas adequadas para proteger o inversor do ruido.

ATENGAO: Evite a queda de materiais estranhos como limalha metalica ou pedagos de fios sobre o inversor durante a instalagdo. O
nao cumprimento deste aviso pode resultar em danos ao inversor. Posicione uma cobertura proviséria sobre o inversor durante a
instalacdo. Remova a cobertura proviséria antes de ligar o inversor, pois esta reduzira a ventilacdo provocando o superaquecimento.

€ Orientacio e espaco da instalacao

Instale o inversor na vertical, conforme ilustrado em Figura 2.1 para manter uma refrigeracdo adequada.
OK N&o OK N&o OK

Figura 2.1 Orientagao correta da instalagao
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2.1 Instalagdo mecanica

B Instalagao de um unico inversor

Figura 2.2 mostra a distncia necessaria da instalacdo para manter espago suficiente para o fluxo de ar e a fia¢ao. Instale
o dissipador de calor contra uma superficie fechada para evitar o desvio do ar de refrigeracdo ao redor do dissipador de

calor.

Espacgo livre lateral Espago livre superior/inferior

D
Ta
A —minimo 50 mm C —minimo 120 mm
B — minimo 30 mm D - direg¢ao do fluxo de ar
Figura 2.2 Espaco correto da instalagao
Nota: Os modelos com gabinete tipo 1 [IP20/NEMA e tipo [PO0/aberto requerem a mesma quantidade de espaco acima e abaixo do inversor

para a instalag@o.

B Instalagao de multiplos inversores (instalagao lado a lado)

Os modelos CIMR-AC2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0044 ¢ 5A0003 a 5A0032 podem se beneficiar de uma instalagao
lado a lado.

Ao instalar multiplos inversores em um mesmo gabinete de painéis, monte os inversores de acordo com Figura 2.2.

Ao montar inversores com uma distancia de 2 mm de acordo com Figura 2.3, ajuste o parametro L8-35 para 1 ao considerar
a queda de rendimento. Consulte Lista de pardmetros na pdgina 189.

| Alinhe a parte superior dos inversores
Separagao lateral Separagao superior/inferior
|2
L
(=)
;T_@_rh 8 (==
T Jug
® [©]
10
8 7 K
® [©)
=
B ID
Ia T
A — minimo 50 mm C —minimo 2 mm
B — minimo 30 mm D — minimo 120 mm

Figura 2.3 Espaco entre inversores (montagem lado a lado)
Nota: Alinhe a parte superior dos inversores ao instalar inversores de diferentes alturas no mesmo gabinete de painéis. Deixe espago entre a
parte superior e inferior dos inversores empilhadas para facilitar a troca de ventiladores de refrigeragao.

Remova as tampas de protecdo superiores de todos os inversores conforme mostrado em Figura 2.4 ao montar inversores
de gabinete tipo 1 IP20/NEMA lado a lado. Consulte Tampa de protegdo superior na pagina 54 para remover e recolocar
a tampa de protecdo superior.
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2.1 Instalagdo mecanica

Figura 2.4 Montagem lado a lado em gabinete IP20/NEMA 1

€ Precaucgdes e instrugées para a instalacdo de modelos CIMR-ALI4A0930 e 4A1200

Leia as precaugdes e instrugdes a seguir antes de instalar os modelos CIMR-ALI4A0930 e 4A1200.

ADVERTENCIA! Perigo de esmagamento. Observe as seguintes instrucées e precaugdes. o ndo cumprimento deste aviso poderé
resultar em lesées graves ou morte devido a queda de equipamentos.

B Procedimento de suspensao vertical

ADVERTENCIA! Perigo de esmagamento. Utilize uma extensdo de cabo adequada para garantir um éngulo de suspenséo de 50° ou
superior conforme ilustrado em Figura 2.6. A carga maxima permitida dos parafusos de olhal ndo podera ser garantida quando o
inversor for suspenso com cabos em angulos inferiores a 50°. O ndo cumprimento deste aviso podera resultar em lesGes graves ou
morte devido a queda de equipamentos.
Utilize o seguinte procedimento para elevar o inversor com um guindaste:

1. Remova os quatro parafusos de olhal dos painéis laterais do inversor e fixe-os de forma segura no painel superior
(consulte Figura 2.5).
Passe o cabo pelos furos de todos os parafusos de olhal (consulte Figura 2.6).
Gradualmente estique os cabos e erga o inversor quando os cabos estiverem completamente estendidos.

Abaixe o inversor quando estiver pronto para ser instalado no gabinete de painéis. Pare de abaixa-lo quando
estiver proxima ao chéo e, em seguida, comece a abaixar o inversor novamente de forma muito lenta até que o
inversor seja posicionado corretamente.

hoObN
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2.1 Instalagdo mecanica

Parafuso
olhal

A - Parafuso de olhal C - Angulo de suspensio: 50° ou

B - Cabos superior
Figura 2.6 Exemplo de dngulo do cabo de suspensao
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2.1 Instalagdo mecanica

B Inversores com gabinete tipo 1 IP20/NEMA

Nota:

tipo 1 NEMA, mas mantém a conformidade com IP20.

A remog@o da tampa superior de prote¢do ou do suporte do conduite de um inversor com gabinete tipo 1 IP20/NEMA anula a protegio

L1 4d o 4-d t2
F—l < w -
@ — Jr Q ®|e @ @
1 - i °
] k.
= = ]
= & )2
i )V ) ot
0""‘ lll‘ = | HHHH ’
a7 2
= =|s| < N
< 0 e-
A |
R 1]
°
I CH— ) [c)
e + N
N
= <<
ie) 8 8
U [3'1Ks2] 2
€3} @ <|<
t1
t1 —te
P1 P1
L P L2 méax. L2 méx.
Figura 1 Figura 2
Tabela 2.2 Dimensdes para um gabinete tipo 1 IP20/NEMA: Classe 200 V
Modelo do Dimens6es mm (pol)
inversor . Peso
CIMR-AC2A | Figura L A P L1 L2 A0 A1 A2 A3 A4 P1 t1 t2 d kg (Ib)
T 140 300 147 122 B 260 248 6 40 1.5 38 5 B MS 33
(5.51) | (11.81) | (5.79) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) (7.3)
000sE: 140 300 147 122 B 260 248 6 40 1.5 38 5 B M5 33
(5.51) |(11.81)| (5.79) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) (7.3)
T 140 300 147 122 B 260 248 6 40 1.5 38 5 B M5 3.4
(5.51) [(11.81)| (5.79) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) (7.5)
ST 140 300 147 122 260 248 6 40 1.5 38 5 M5 3.4
(5.51) [(11.81)| (5.79) | (4.80) T 1 (1024) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) - (7.5)
AT 140 300 147 122 B 260 248 6 40 1.5 38 5 B MS 3.4
(5.51) | (11.81) | (5.79) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) (7.5)
T 140 300 164 122 B 260 248 6 40 1.5 55 5 B M5 3.8
1 (5.51) |(11.81)| (6.46) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) 8.2)
AT <I> 140 | 300 | 164 | 122 - 260 | 248 6 40 L5 55 5 B M5 3.8
(5.51) |(11.81)| (6.46) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) 8.2)
T 140 300 167 122 260 248 6 40 1.5 55 5 M5 42
(5.51) [(11.81)| (6.57) | (4.80) T 1 (1024) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) - 9.3)
AT 140 300 167 122 B 260 248 6 40 1.5 55 5 B MS 42
(5.51) | (11.81) | (6.57) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) 9.3)
o5eE 180 340 187 160 B 300 284 7.9 40 1.5 75 5 B M5 5.9
(7.09) |(13.39) | (7.36) | (6.30) (11.81) [ (11.18) | (0.31) | (1.57) | (0.06) | (2.95) | (0.20) (13.0)
T 220 400 197 192 B 350 335 7.9 50 1.5 78 5 B M6 9
(8.66) | (15.75) | (7.76) | (7.56) (13.78) [ (13.19) | (0.31) | (1.97) | (0.06) | (3.07) | (0.20) (20.1)
e 220 400 197 192 350 335 7.9 50 1.5 78 5 M6 10
(8.66) | (15.75) | (7.76) | (7.56) T 1 (13.78) | (13.19) | (0.31) | (1.97) | (0.06) | (3.07) | (0.20) - (22.0)
T 254 534 258 195 7.9 400 385 7.7 134 1.5 100 22 22 M6 23
(10.00) | (21.02) | (10.16) | (7.68) | (0.31) | (15.75) | (15.16) | (0.30) | (5.28) | (0.06) | (3.94) | (0.09) | (0.09) (50.7)
e 279 614 258 220 7.9 450 435 7.7 164 B 100 22 22 M6 28
2 (10.98) | (24.17) | (10.16) | (8.66) | (0.31) | (17.72) | (17.13) | (0.30) | (6.46) (3.94) | (0.09) | (0.09) (61.7)
T <I> 329 | 730 | 283 | 260 | 79 | 550 | 535 | 7.7 180 - 1o | 22 2.2 M6 41
(12.95) | (28.74) | (11.14) | (10.24) | (0.31) | (21.65) | (21.06) | (0.30) | (7.09) (4.33) | (0.09) | (0.09) (90.4)
T 329 730 283 260 7.9 550 535 7.7 180 110 22 22 M6 42
(12.95) | (28.74) | (11.14) | (10.24) | (0.31) | (21.65) | (21.06) | (0.30) | (7.09) - (4.33) | (0.09) | (0.09) (92.6)
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2.1 Instalagdo mecanica

Modelo do Dimensées mm (pol)
inversor . Peso
CIMR-ALCI2A | Figura L A P L1 L2 A0 A1 A2 A3 A4 P1 t1 t2 d kg (Ib)
As dimensoes abaixo correspondem aos modelos tipo IP00/aberto apds a instalagao do cliente do kit correspondente tipo 1 IP20/NEMA.
0250A 456 960 330 325 7.9 28 680 12 255 B 130 33 33 M10 83
(17.95) | (37.80) | (12.99) | (12.80) | (0.31) | (27.76) | (26.77) | (0.49) | (10.04) (5.12) | (0.13) | (0.13) (183.0)
0312A 5 456 960 330 325 7.9 28 680 12 255 _ 130 33 3.30 M10 88
(17.95) | (37.80) | (12.99) | (12.80) | (0.31) | (27.76) | (26.77) | (0.49) | (10.04) (5.12) | (0.13) | (0.13) (194.0)
0360A 194 1168 35 370 7.9 800 773 13 368 _ 130 4.6 4.6 MI12 108
(19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) |(14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (238.1)
<1> Retirar a tampa de protecdo do gabinete tipo 1 IP20/NEMA invalida a protecdo tipo ] NEMA e mantém o IP20 em conformidade.
Tabela 2.3 Dimensées para um gabinete tipo 1 IP20/NEMA: Classe 400 V
Modelo do Dimensdes mm (pol)
inversor i Peso
CIMR-ALMA | Figura L A P L1 L2 A0 A1 A2 A3 A4 P1 t1 t2 d kg (Ib)
0002F 140 300 147 122 _ 260 248 6 40 1.5 38 5 B M5 34
(5.51) | (11.81) | (5.79) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) (7.5
0004F 140 300 147 122 B 260 248 6 40 1.5 38 5 B M5 34
(5.51) | (11.81)| (5.79) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) 7.5
0005F 140 300 147 122 _ 260 248 6 40 1.5 38 5 B M5 34
(5.51) | (11.81)| (5.79) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) (7.5
0007F 140 300 164 122 _ 260 248 6 40 1.5 55 5 B M5 3.6
(5.51) | (11.81) | (6.46) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) (7.9)
0009F 140 300 164 122 _ 260 248 6 40 1.5 55 5 B M5 3.8
(5.51) | (11.81) | (6.46) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) (8.2)
0011F 1 140 300 164 122 B 260 248 6 40 1.5 55 5 B M5 3.8
<I> | (551) | (11.81)| (6.46) | (4.80) (10.24) | 9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) (8.2)
0018F 140 300 167 122 _ 260 248 6 40 1.5 55 5 B M5 4.0
(5.51) | (11.81)| (6.57) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) 9.0)
0023F 140 300 167 122 _ 260 248 6 40 1.5 55 5 B M5 4.0
(5.51) | (11.81) | (6.57) | (4.80) (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) 9.0)
0031F 180 340 167 160 _ 300 284 7.9 40 1.5 55 5 B M5 5.8
(7.09) | (13.39) | (6.57) | (6.30) (11.81) | (11.18) | (0.31) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) (12.6)
0038F 180 340 187 160 B 300 284 7.9 40 1.5 75 5 B M5 6.0
(7.09) | (13.39) | (7.36) | (6.30) (11.81) | (11.18) | (0.31) | (1.57) | (0.06) | (2.95) | (0.20) (13.2)
0044F 220 400 197 195 _ 35 335 7.9 50 1.5 78 5 B M6 8.8
(8.66) | (15.75) | (7.76) | (7.68) (13.78) | (13.19) | (0.31) | (1.97) | (0.06) | (3.07) | (0.20) (19.2)
0058F 254 465 258 195 7.9 400 385 7.7 65 _ 100 2.2 2.2 M6 23
(10.00) | (18.31) | (10.16) | (7.68) | (0.31) | (15.75) | (15.16) | (0.30) | (2.56) (3.94) | (0.09) | (0.09) (50.7)
0072F 279 515 258 220 7.9 450 435 7.7 65 _ 100 2.2 22 M6 27
(10.98) | (20.28) | (10.16) | (8.66) | (0.31) | (17.72) | (17.13) | (0.30) | (2.56) (3.94) | (0.09) | (0.09) (59.5)
0088F 329 630 258 260 7.9 509 495 7.7 120 B 105 2.2 33 M6 39
2 (12.95) | (24.80) | (10.16) | (10.24) | (0.31) | (20.08) | (19.49) | (0.30) | (4.72) (4.13) | (0.09) | (0.13) (86.0)
0103F <> 329 630 258 260 7.9 509 495 7.7 120 _ 105 2.2 33 M6 39
(12.95) | (24.80) | (10.16) | (10.24) | (0.31) | (20.08) | (19.49) | (0.30) | (4.72) (4.13) | (0.09) | (0.13) (86.0)
0139F 329 730 283 260 7.9 550 535 7.7 180 _ 110 2.2 2.2 M6 45
(12.95) | (28.74) | (11.14) | (10.24) | (0.31) | (21.65) | (21.06) | (0.30) | (7.09) (4.33) | (0.09) | (0.09) (99.2)
0165F 329 730 283 260 7.9 550 535 7.7 180 _ 110 2.2 22 M6 46
(12.95) | (28.74) | (11.14) | (10.24) | (0.31) | (21.65) | (21.06) | (0.30) | (7.09) (4.33) | (0.09) | (0.09) (101.4)
As dimensoes abaixo correspondem aos modelos tipo IP00/aberto apos a instalagao do cliente do kit correspondente tipo 1 IP20/NEMA.
0208A 456 960 330 325 7.9 28 680 12 255 _ 130 33 33 M10 87
(17.95) | (37.80) | (12.99) | (12.80) | (0.31) | (27.76) | (26.77) | (0.49) | (10.04) (5.12) | (0.13) | (0.13) (191.8)
0250A 194 1168 35 370 7.9 800 773 13 368 B 130 4.6 4.6 M12 106
, (19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) |(14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (233.7)
0296A 194 1168 35 370 7.9 800 773 13 368 _ 130 4.6 4.6 M2 112
(19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) |(14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (246.9)
0362A 194 1168 35 370 7.9 800 773 13 368 _ 130 4.6 4.6 MI12 117
(19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) | (14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (257.9)
<1> Retirar a tampa de protecdo do gabinete tipo 1 [IP20/NEMA invalida a protecdo tipo ] NEMA e mantém o IP20 em conformidade.
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2.1 Instalagdo mecanica

Tabela 2.4 Dimensdes para um gabinete tipo 1 IP20/NEMA: Classe 600 V

Modelo do Dimensdes mm (pol)
inversor . Peso
CIMR-ADIsA |Figura| L | A | P | L1 | L2 [ A0 | A1 [ A2 | A3 [ A4 | P1 | 11 | &2 | d | FS0
300
0003F 140 | Jgp| 47 | 22| 260 | 248 | 6 | 40 |15 | 38 | s s |34
s |1 579 | @) (10.24)| 9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) (1.5)
300
0004 to | e 47| 12 | 260 | 248 | 6 | 40 |15 | 38 | s s |34
ssn | 579 | @s0) (1024)| 9.76) | (0:24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) (7.5)
300
0006E t40 | Ygp| 164 | 12 | 1260 | 248 | 6 | 40 | 15 | 55 | s s |38
ssn) |1 646 | @s0) (1024)| 9.76) | (0:24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) (8.2)
300
0009F 140 | JYgy| 164 | 122 | 260 | 248 | 6 | 40 | 15 | 55 | s s |38
ssn) |1V | 640) | @50 (1024)| 9.76) | (0:24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) (8.2)
| 300
oOLLE 140 | JYgg| 167 | 122 | 260 | 248 | 6 | 40 | 15 | 55 | s s |40
< | ssn [TV 657 | @so) (10.24)| 9.76) | (024) | (1.57) | (0.06) | 2.17) | 0.20) (9.0)
0017 180 (133429 187 | 160 | | 300 (1218‘1‘8 79 | 40 | 15| 75 | s | s |60
@09 | 531 236 | 630) arsn| N8 031 | 157) | 006) | 295) | 020) (13.2)
340 284
0022F 180 | 25,0 187 | 160 || 300 | PPt 79 |40 | ons | s | s | s |60
@09 | 531 2.36) | 630) arsn| N 031 | 157 | 006) | 295) | 020) (13.2)
400 335
220 197 | 192 35 79 | s0 | 15| 78 | s 8.8
0027F (8.66) (15)'75 a6 |ase) | — |1378) (13)'19 ©31) | 1.97) | 0.06) | 3.07) | 0200 — | MO | (19.2)
400 335
220 197 | 192 35 79 | s0 | 15| 78 | s 8.8
k2l (8.66) ('5)'75 a6 |ase)| ~ |38 (13)‘19 031 | 1.97) | 0.06) | 307 [ 0200 — | MO | (192
515 435
0041E 279 | og| 258 | 220 | 79 [ aso | BOT 77 | es || 100 | 22 | 22 | o) 27
(10.99)| *0% | 10.16)| 8.66) | 031) [17.72)| 17| 030) | 256) (3.94) | (0.09) | (0.09) (59.5)
515 435
279 258 | 220 | 79 | 450 77 | 65 100 | 22 | 22 27
Lzl 10.98)| 222 [(10.16)| 8.66) | 031y |17.72)] V713 ] 030) | 256) | ~ | 3.94) | (0.09) | (0.09) | MO | (59.5)
) )
730 260 535
329 283 79 | 550 77 | 180 1o | 22 | 22 45
LU21 2 (1295 (28)'74 (11.14) (10)'24 031) |(21.65) (21)'06 ©30) | (709 | | @33)] ©.09 | 009 | M | 99.2)
730 260 535
329 283 79 | 550 77 | 180 1o | 22 | 22 45
Wyzas (12.95) (28)'74 (11.14) (10)'24 031) |(21.65) (21)‘06 ©30) | 709 | | @33 | 009 ] 009 | M | 992
730 260 535
329 283 79 | 550 77 | 180 1o | 22 | 22 45
Ll (12.95) (28)'74 (11.14) (10)'24 031 | (21.65) (21)'06 ©30) | 709 | | @33 | 009 ] 009 | M | 992
As dimensodes abaixo correspondem aos modelos tipo IP00/aberto apds a instalagao do cliente do kit correspondente tipo 1 IP20/
NEMA.
960 325 630 255
456 330 79 | 28 12 130 | 33 | 33 87
s (17.95) (37)'80 (12.99) (12)‘80 031 |(27.76) (26)'77 (0.49) (10)'04 1612 | 013) | 013) | MO | (1018
960 325 630 255
456 330 79 | 28 12 130 | 33 | 33 87
0145A (17.95) (37)'80 (12.99) (12)‘80 031) |(27.76) (26)'77 (0.49) (10)'04 1 6a 013 | 013) | M| 191
2
1168 370 773 368
194 35 79 | 800 13 130 | 46 | 46 106
brezess (19.84) (45)'98 (13.78) (14)'57 0.31) |(31.50) (30)'43 0.51) (14)'49 1612 | 018y | ©18) | M2 | 2337
1168 370 773 368
194 35 79 | 800 13 130 | 46 | 46 17
L2 S (19.84) (45)'98 (13.78) (14)'57 031y | (31.50) (30)'43 (0.51) (14)'49 1612 | 018) | 0.18) | M2 | (257.9)

<1> A remocao da tampa superior de prote¢do ou da bragadeira do conduite do inversor com gabinete tipo 1 [IP20/NEMA anula a protecao tipo 1
NEMA, mas mantém a conformidade com IP20.
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2.1 Instalagdo mecanica

Dimensées da bragadeira do conduite do gabinete tipo 1 IP20/NEMA
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Tabela 2.5 Dimensdes da bragadeira do conduite para o tipo 1 IP20/NEMA

40 mecanica
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Modelo do Dimensdes mm (pol) Diametro mm (pol)
inversor
CIMR-ALI Figura | L P L1 L2 L3 L4 P1 P2 P3 P4 d5 deé d7
Classe 200 V
43 38 38 41 71 79 23 36
2A0004F an | as | as | - - Tolae | @8 | G| T |09 | a4 | T
43 38 38 41 71 79 23 36
2A0006F an | as | as | - Tolae | @8 | G| T |09y | a4 | T
43 38 38 41 71 79
PR Vlan las | as | - ) ~|ae | ey |6y | B ) )
43 38 38 41 71 79 23 36
2A0010F an | as | 1.5 - - - (1.6) | 28 | 3.1 } 0.9 | (14 B
43 56 38 41 71 79 23 36
2A0012F (1.7 | 22) | (1.5 - N N (1.6) | 2.8 | 3.1 - 0.9) | (1.4 N
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2.1 Instalagdo mecanica

Modelo do Dimensdes mm (pol) Diametro mm (pol)
é’.‘,\v,,;’jfé. Figura | L P L1 L2 L3 L4 P1 P2 P3 P4 d5 dé d7
— an | en oo | | | - |de]es|an| | an | es | an
ZAM2IF an | en oo | | | - |deoles|an| - |an | es | an
2A0030K (;1.37) (25.62) (13.2) - B N (?.16) (27;;) (37.91) N (13.3) (5.39) (f.37)
2A0040F 2 (12.%) (37.?)) (25.62) B - - (fg) (38.‘;) (25.31) - (13.3) (02.39) (f.37)
2A0056F (12.%) (37.%) (25.(;) - B - (f.89) (sgé) (25.31) - (13.3) (5.39) (f.37)
2A0069K (12.81) (37.91) (26."15) N B - (25.1)) (38.3) (25.62) - (13.3) (5.39) (f.37)
2A0081F (12.81) (37.91) (264‘;) - - - (25.1)) (38.3) (25.62) - (13.3) (5.39) (f.37)
W0F | 4| GG e | as oo | 0 | es | an|an | | es | an |
2A0138K > (39.99) (39.99) (38.95) (f.16) N - (39.99) (f.37) (12.?)) - (25.1)) (26.11) (12.%
2A0169F ; (ﬂ) (11(.)39) (25.62) (5.56) (133) (26.66) (279) (11(.)3?) (25.31) (f.lﬁ) (25.1)) (13.3) (26.11)
2A0211TF (ﬂ) (11(.)39) (25.62) (3.56) (13 .g) (26.66) (279) (11(.)39) (25.31) (f.l6) (25.})) (13 fl) (26.11)
2A02504 . 69 | 6 | co |6y | an| = |6 | eo|de| ~ | eo| ey | ab
o o0 [ o | & d | - [ | da] - |dv|dy|de
won | > [ 8 S S S][b]a] [db]d]d
Classe 400 V
1A0002E (f-37) (13-2?5) (13.2) ) B } (f.lé) (27;;) (37.91) N (3_%)) (13.3) -
440004 inlanlan| | ~ | - ldelen|on| ~ oo | o] -
AA000SE anlas|as | | ~ | - ldoles|en| ~ | oo | an]| -
AT 1 (?.37) (25.62) (13.2) 3 ) ) (f.l6) (27.1;) (3?.91) ) (3.39) (132) -
HA0E (f.37) (25-62) (132) - - - (f.lé) (27.1;) (3?.91) - (5.39) (133) -
HA0OTIE (;‘.37) (25.62) (132) - } } (f.lé) (27.1;) (37 .91) ) (3.39) (13 3) -
N an |en |an | | | - |de|es|an| - oo | aw | -
4A0023F (12.?)) (37.%) (25.62) N B N (?.2) (38.‘;) (25.31) - (13.3) (5.39) (f.37)
4A0031F , (12.%) (37.?)) (25.62) N B - (fg) (38.‘;) (25.31) - (13.3) (02.39) (f.37)
4A0038K (12.81) (37.91) (26.‘;) - B B (25.1)) (383) (25.62) N (13.3) (5.39) (f.37)
4A0044F (12.81) (37.91) (26."15) N B - (25.1)) (38.3) (25.62) - (13.3) (5.39) (f.37)
amse | o [an a9 e | - | - Jan | an|an | | e | dn|eo
400728 69 | oo | ao oo | | - o] an|an| ~ | es | an | eo
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2.1 Instalagdo mecanica

Modelo do Dimens6es mm (pol) Diametro mm (pol)
éT,‘J.;’j;’.; Figura | L P L1 L2 L3 L4 P1 P2 P3 P4 d5 dé d7
HAQOSSE p (38-‘;) (11(.)?) (3.39) ) - - (39.99) (26.66) (12.%) N (;.B) (26.2) (12.81)
4A0103E (38-‘;) (11(-)?) (3.39) } B B (39.99) (26.66) (12.%) - (25.})) (26.2) (12.23)
WsE | s | @y | a2 | 0o | a2 | @9 | @n | ey | en | ae | eo | as | ey
U w | @ | en | 00 | | eo | @ | @ | en | de | ey | ay | ey
wsa | s o |6 | e ey | an | - | em | en | de| — |an | ey | de
TR 09 | oo | @n | an | dn | en |6 | en | an| ~ |an | ey | dr
@wses | 9| o5 | | an | an | an | en | e | en|en| ~ |an | ey | dn
LT 0 | oo | an | an | dan | ew | ey enlan| ~ |an ey an
Classe 600 V
SA000E (ﬁ) (132) (13.85) - - - (f.16) (27.18) (37.91) B (3.39) (13.3) -
AN an las |as| ~ | | " laeles|on| ~ oo | aw | -
>A000eF Cilan lenlas | | | ldeles|en| - len|as]| -
SANDF anlenlas| | | " laeles|on| = oo | aw | -
SANHE (f.37) (25.62) (132) - ] B (f.l6) (27.18) (;.91) B (02.39) (13.3) -
SAVOLTE (12%) (37.%) (25.62) B B a (g) (3%2) (25431) B (13.3) (339) (?.37)
SA00Z2E , aolanlen| — | | - 1dslay|en| - |as|es | an
SAQ027E (12-81) (37-91) (26.4‘15) B - - (25.})) (f.i) (25.62) B (13.3) (3.39) (f.37)
SAV032E (12.81) (37-91) (26.4’15) B - B (25,})) (38.2) (25.62) - (fj) (5.39) (;1?7)
SAD04TE 3 (38.95) (39.99) (f.16) (3.39) B B (39.9;) (?.37) (12.%) N (26.11) (12.81) (25.1))
SAQ0S2E (38.95) (39-99) (f.16) (3.39) } ) (3?.99) (f.37) (12.5)) - (26.11) (122) (25.}))
S wh | @y | oo | 0o | ao | eo | @n | @y | en | de | eo | as | o
ST | 7| G [ ey | @2 |00 | an | 2o | @n | ey | en | de | co | os | es
R w | @y | en | 00 | | co | @ | @ | en | de | ey | ay | ey
o | o) [ en | ao ey | an | | es|eo|as| | a0 | es | as
. 6 | o0 | 6o |6y | dan | ~ | e en|de| ~ |an | ey | as
s | s [ v | @n | o | an e |6 | ev|an| | ao|es|an
S 0 | ool an | an |l dan | ew | ey enlan| ~ |an ey dn
Nota: A remogio da tampa superior de protegio ou do suporte do conduite de um inversor com gabinete tipo 1 IP20/NEMA anula a protegio

tipo 1 NEMA, mas mantém a conformidade com IP20.
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2.1 Instalagdo mecanica

B Inversores com gabinetes do tipo IP00/aberto

L1 4-d
I 4’“2 -
s - %
L1 4-d 8 8| O O
S 2 = e = IR
® a 3 @@: @H@Ta_ag
gl
Sy ©
@
Z| <
v At =11 |t
< " 1
: @ L
[ o =l : :
SIS 1 I e I -
i [c] §
il . e b
oo _o o~ Sole—
SO ) =W t1 < P1
L2 max. L < L2 max. P — L2 max. L L2 max. P
Figura 1 Figura 2
L1 6-d
L3 L3 t2
% O = — ple— L1
* ° L3 L4 L3 8-d ©
B 1 ! T
= L = o + 2 : e
i 40 D r <
l
| <
I <«
T 5
i I B I <
N Qk a ! 9 : .
< 'y FLoDT * w
P1 3 dl
p LP1,]
L2 max. L L2 max. L2 max. L L2 max. P
Figura 3 Figura 4
Tabela 2.6 Dimensodes para um gabinete tipo IP00/aberto: Classe 200 V
Modelo Dimensdes mm (pol)
do
CMR. | Figura L A P L1 L2 A1 A2 P1 t1 t2 d Pe(slg)kg
AL2A
- 450 705 330 325 10 680 12 130 33 33 M0 76
0250A 172 | @7176) | 1299 | (12.80) | 039 | 2677 | 049 | 5120 | 013 | 0.13) (167.6)
- 450 705 330 325 10 680 12 130 33 33 M0 80
Ll 1 (17.72) | 7.76) | (1299) | (12.80) | (0.39) | (26.77) | (049 | (5.12) | (0.13) | (0.13) (176.4)
500 800 350 370 10 773 13 130 46 46 98
03604 </ (19.69) | (31.50) | (13.78) | (1457 | (039 | (3043) | (0.51) (5.12) 0.18) | (0.18) MIZ- o160
500 800 350 370 10 773 13 130 4.6 46 99
04154 (19.69) | (31.50) | (13.78) | (1457) | (039) | (3043) | (0.51) (5.12) 0.18) | (0.18) M2 0183

<I> Os clientes podem converter estes modelos para gabinetes do tipo 1 IP20/NEMA utilizando um kit tipo 1 IP20/NEMA. Consulte Sele¢io do
kit tipo 1 IP20/NEMA na pdgina 40 para selecionar o kit apropriado.
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2.1 Instalagdo mecanica

Tabela 2.7 Dimensdes para um gabinete tipo IP00/aberto: Classe 400 V

Modelo Dimensdes mm (pol)
do
inversor | Peso
CIMR- | Figura | L A P L1 L2 L3 L4 A1 A2 D1 t1 t2 d | g b)
AD4A
208 <I> 450 705 330 325 10 j B 680 12.4 130 33 33 M0 79
02084 (17.72) | 27.76) | (12.99) | (12.80) | (0.39) @677 | 049 | (.12) | 0.13) | (0.13) (174.2)
0250A <I> 500 800 350 370 10 B B 773 13 130 4.6 46 M2 96
3 1 (19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (3043) | 051) | 5.12) | ©.18) | (0.18) (211.6)
- 500 800 350 370 10 j i 773 13 130 4.6 4.6 vy | 102
0296A (19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (3043) | (0.51) | 5.12) | 0.18) | (0.18) (224.9)
- 500 800 350 370 10 j i 773 13 130 4.6 4.6 My | 107
03624 (19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (3043) | (0.51) | 5.12) | 0.18) | (0.18) (235.9)
0414A 5 500 950 370 370 7.9 j B 923 13 135 46 4.6 My | 125
(19.69) | (37.40) | (14.57) | (14.57) | (0.31) (3634 | ©051) | (31 | ©18) | (0.18) (275.6)
0515A 670 | 1140 | 370 440 6 220 B 1110 15 150 4.6 46 vz | 216
;0639 | @8y | (457 | 173D | 029) | B66) 43.70) | 059 | .91 | (©.18) | (0.18) (476.2)
0675A 670 | 1140 | 370 440 6 220 i 1110 15 150 4.6 4.6 vy | 221
(26.38) | (44.88) | (14.57) | 17.32) | (0.24) | (8.66) 43.70) | (059 | (5.91) | (0.18) | (0.18) (487.2)
09304 1250 | 1380 | 370 | 1110 6 330 440 | 1345 15 150 4.6 4.6 Mz | 54
L @921 | (5439) | (457 | (@3.70) | 024) | (13.00) | (1732) | (5295) | 059) | 59D | ©18) | ©18) (1201.5)
12004 1250 | 138 | 370 | 1110 6 330 440 | 1345 15 150 46 4.6 My | 5545
“9.21) | (54.33) | (14.57) | 43.70) | (0.24) | (13.00) | (17.32) | (52.95) | (0.59) | (5.91) | (0.18) | (0.18) (1223.6)

<1> Os clientes podem converter estes modelos para gabinetes do tipo 1 IP20/NEMA utilizando um kit tipo 1 IP20/NEMA. Consulte Sele¢io do

kit tipo 1 IP20/NEMA na pdgina 40 para selecionar o kit apropriado.

Tabela 2.8 Dimensdes para um gabinete tipo IP00/aberto: Classe 600 V

Modelo Dimens6es mm (pol)
do
inversor Peso
CIMR- | Figura | L A P L1 L2 L3 L4 A1 A2 D1 t1 t2 d | g b)
ADO5A
- 450 705 330 325 10 j j 680 12.4 130 33 33 M0 79
01254 17.72) | 27.76) | (12.99) | (12.80) | (0.39) 2677 | 049 | 5.12) | ©.13) | ©.13) (174.2)
o145 <> 450 705 330 325 10 j j 680 12.4 130 33 33 M0 79
1 17.72) | 27.76) | (12.99) | 12.80) | (0.39) 2677 | 049 | 5.12) | ©.13) | ©.13) (174.2)
; 500 800 350 370 10 773 13 130 4.6 46 107
01924 <I> - - MI2
(19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (3043) | (0.51) | 5.12) | ©.18) | (0.18) (235.9)
500 800 350 370 10 773 13 130 4.6 4.6 107
02424 ~I> - - Mi12
(19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (3043) | (0.51) | (5.12) | 0.18) | (0.18) (235.9)

<1> Os clientes podem converter estes modelos para gabinetes do tipo 1 [IP20/NEMA utilizando um kit tipo 1 IP20/NEMA. Consulte Sele¢io do

kit tipo 1 IP20/NEMA na pdgina 40 para selecionar o kit apropriado.
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2.1 Instalagdo mecanica

Selec¢ao do kit tipo 1 IP20/NEMA

Os clientes podem converter os modelos de tipo IPO0/aberto para modelos com gabinete tipo 1 IP20/NEMA. Consulte
Tabela 2.9 para escolher o kit tipo 1 [IP20/NEMA apropriado ao realizar a converséo.

Entre em contato com um representante da Yaskawa para consultar sobre a disponibilidade do kit tipo 1 [P20/NEMA para
modelos do tipo [PO0/aberto nao listados.

Tabela 2.9 Selegao do kit tipo 1 IP20/NEMA

Modelo de inversor do tipo IP00/
aberto Cédigo do kit tipo 1 IP20/NEMA Observagoes
CIMR-AO

2A0250A
2A0312A
2A0360A
4A0208A
et Consulte Inversores com gabinete tipo 1

4A0296A 100-054-504 IP20/NEMA na pagina 32 para consultar as
4A0362A dimensoes do kit tipo 1 IP20/NEMA instalado.

100-054-503

S5A0125A
S5A0145A
SA0192A
5A0242A

100-054-503

100-054-504
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Instalacao elétrica

Este capitulo explica os procedimentos adequados para instalar a fiagdo nos terminais do circuito
de controle, do motor e da alimentacao.

3.1 DIAGRAMA DE CONEXAO PADRAO........cccceverurrmrrrnerentsesessessssessssessesssssssnns 42
3.2 DIAGRAMA DE CONEXAO DO CIRCUITO PRINCIPAL........cccccevrerurrererernne 45
3.3 TAMPA DO TERMINAL.......iiiiittrrisnrs s sss s as e s 49
3.4 OPERADOR DIGITAL E TAMPA FRONTAL........ccctimrrrrrnnnnsssrs e sssssnseees 51
3.5 TAMPA DE PROTEGAO SUPERIOR..........cecerererernreneraeneenssesassesesassesseesnens 54
3.6 BORNES DE POTENCIA........ccceururerurerreeeassesessesesesesesesesesesssessesssssssssssssnes 55
3.7 BORNES DE CONTROLE.......ccciiiintrrrinsssrs s s ssss s s s sanses 66
3.8 CONEXOES DE CONTROLE DE ENTRADA/SAIDA.........cccooemereeerrrerreeens 71
3.9 CONECTANDO A UM COMPUTADOR.......ccccirrmmrerisnnnn s sssss s nsanes 75
3.10 LISTA DE VERIFICAGAO DA FIAGAO.......ccocrrererrrereresessssesessesessssessssesessnns 76
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3.1 Diagrama de conexao padrao

3.1 Diagrama de conexao padrao

Conecte o inversor e os dispositivos periféricos conforme exibido em Figura 3.1. E possivel configurar e executar o
inversor através do operador digital sem conectar os fios de entrada/saida. Esta secdo ndo aborda o funcionamento do
inversor; Consulte Programacdo e operacdo iniciais na pdgina 79 para obter instrugdes sobre o funcionamento do
inversor.

ATENGAO: Uma fiagdo incorreta podera resultar em danos ao inversor. Instale uma protecdo adequada de circuito de poténcia por

codigos aplicaveis. O inversor é compativel com circuitos capazes de enviar ndo mais que 100,000 RMS amperes simétricos, maximo
240 Vca (classe 200 V), maximo 480 Vca (classe 400 V), maximo 600 Vca (classe 600 V).

ATENGAO: Quando a tensdo de entrada for 440 V ou superior ou o comprimento da fiagdo for superior a 100 metros, preste atencéo
especial na tensao de isolamento do motor ou utilize um motor especial para inversores. O ndo cumprimento deste aviso pode causar
a ruptura do isolamento do motor.

ATENGAO: N&o conecte um aterramento de circuito de controle CA ao gabinete do inversor. Um aterramento incorreto do inversor
pode causar o mau funcionamento do circuito de controle.

Nota: 10 mA ¢ a carga minima para as saidas do rel¢ M1-M2, M3-M4, M5-M6 e MA-MB-MC.
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Diagrama de conexao padrao
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Figura 3.1 Diagrama de conexao padrao do inversor (exemplo: CIMR-ALI2A0040)

<1>
com um indutor
<2>

de link CC integrado.

opgao de frenagem dindmica.
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Remova o jumper ao instalar um indutor de link CC. Os modelos CIMR-AO2A0110 a 2A0415 e 4A0058 a 4A1200 vém

Defina uma sequéncia de relé térmico para desconectar a forga principal do inversor no caso de superaquecimento na

43

a Instalagéo elétrica



3.1 Diagrama de conexao padrao

<3> Ajuste L8-55 para 0 para desabilitar a fungéo de protegao do transistor de frenagem integrado do inversor ao usar um
conversor regenerativo opcional ou a opgao de frenagem dinamica. Deixar L8-55 habilitado pode causar uma falha do
resistor de frenagem (rF). Além disso, desabilite a prevengao de estol (L3-04 = Q) ao usar um conversor regenerativo
opcional, unidades regenerativas ou de frenagem ou a opgao de frenagem dinamica. Deixar L3-04 habilitado pode impedir
o inversor de parar dentro do tempo de desaceleracéo especificado.

<4> O fornecimento de energia para o circuito de controle separado do circuito de poténcia requer uma fonte de alimentagao
de 24 V (opgéo).

<5> A figura ilustra um exemplo de um valor de sequéncia de S1 até S8 utilizando um relé sem alimentagao ou um transistor
dreno. Instale o fio de ligagédo entre os terminais SC-SP para o modo dreno, entre SC-SN para o modo fonte ou deixe a
ligacao desconectada para uma fonte de alimentagéo externa. Nunca faga um curto circuito entre SP e SN, pois isto
danificaria o inversor.

<6> Esta fonte de tensdo fornece uma corrente maxima de 150 mA quando nao se utiliza uma placa de entrada digital DI-A3.

<7> A capacidade maxima da corrente de saida para os terminais +V e -V no circuito de controle é 20 mA. Nunca faca um
curto circuito entre os terminais +V, -V e AC, pois isto provocaria um funcionamento incorreto ou danos ao inversor.

<8> Ajuste a chave S1 DIP para selecionar entre uma tensdo ou um sinal de entrada de corrente para o terminal A2. Entrada
de corrente é o valor padréao.

<9> Ajuste a chave S4 DIP para selecionar entre entrada analégica ou PTC para o terminal A3.
<10> Ajuste a chave S2 DIP na posigdo ON para habilitar o resistor terminal do ultimo inversor em uma rede MEMOBUS/Modbus.

<11> Utilize o jumper S3 para selecionar entre o modo fonte, dreno e fonte de alimentacao externa para entradas de Desabilitar
por Seguranga.
NOTA: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade,
mas néo sao certificados para EN61800-5-1 e 1ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagdo: Classe 1.

<12> Desconecte o jumper de fio entre H1 - HC e H2 - HC ao utilizar a entrada de desativagdo segura.
NOTA: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos da classe 600 V foram desenhados de acordo com a funcionalidade,
mas nao tém certificagdo EN61800-5-1, 1ISO13849 Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Coordenagéo de isolamento: Classe 1.

<13> As saidas para monitor funcionam com dispositivos como medidores de frequéncia analdgicos, amperimetros, voltimetros
e wattimetros. Ndo foram desenvolvidos para uso como um sinal de realimentagéo.

<14> Utilize o jumper S5 para selecionar entre os sinais de saida de tens&o ou corrente nos terminais AM e FM. Defina os
parametros H4-07 e H4-08 correspondentes.

<15> Os motores com autorresfriamento ndo precisam da mesma fiagdo necessaria para os motores com ventiladores.

ADVERTENCIA! Risco de movimentacédo inesperada. Ndo feche a fiacdo para o circuito de controle a menos que os pardmetros do
terminal de entrada de mau funcionamento estejam definidos corretamente. Um sequenciamento incorreto do circuito de acionamento/
parada poderia resultar em morte ou em lesbées graves devido ao movimento inesperado do equipamento.

ADVERTENCIA! Risco de movimentagéo inesperada. Certifique-se de que os circuitos de seguranga e iniciar/parar estejam
devidamente configurados e no estado correto antes de energizar o inversor. A inobservancia deste aviso podera resultar em morte
ou lesbes graves devido a movimentos inesperados do equipamento. Quando estiver programado para o controle de 3-fios, um
fechamento momentaneo no terminal S1 pode causar a partida do inversor.

ADVERTENCIA! Risco de movimentagéo inesperada. Ao utilizar a sequéncia de 3 fios, configure o inversor com a sequéncia de 3-
fios antes de fazer a ligagao dos terminais de controle e ajuste o pardmetro b1-17 como 0 para que o inversor ndo aceite um comando
Rodar ao ser energizado (padréo). Caso o inversor seja conectado com uma sequéncia de 3-fios, mas configurado para 2-fios (padrdo)
e o parémetro b1-17 estiver ajustado em 1 para que o inversor aceite o comando Rodar quando energizado, o motor girara no sentido
inverso e podera causar lesbes.

ADVERTENCIA! Risco de movimentagéo inesperada. Confirme os sinais de entrada/saida do inversor e a sequéncia externa antes
de executar a fungédo dos ajustes pré-definidos. A execugédo da fungéo predefinida ou definir A1-06 # 0 alterara as fungbes do terminal
de entrada/saida do inversor e podera causar o funcionamento inesperado do equipamento. O ndo cumprimento deste aviso podera
causa mortes ou lesées graves.

ATENGAO: Ao utilizar a fungédo de reinicio automético em caso de falha com a fiagdo desenvolvida para desligar o inversor da fonte

de alimentag&o em caso de falha, certifique-se que o inversor ndo acione uma saida para falhas durante o reinicio por falha (L5-02=
0, padrdo). O ndo cumprimento deste aviso impedira que a fun¢do de reinicio em caso de falha funcione corretamente.
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3.2 Diag_jrama de conexao do circuito principal

3.2 Diagrama de conexao do circuito principal

Consulte os diagramas nesta se¢do para ligar o circuito de poténcia do inversor. As conexdes podem variar com base na
capacidade do inversor. A fonte de alimentagdo CC para o circuito principal fornece energia para o circuito de controle.

ATENGAO: Nio utilize o terminal de barramento CC negativo “~” como terminal de aterramento. Este terminal tem alto potencial de
tensdo CC. Ligagbes inadequadas na fiagdo podem danificar o inversor.

€ Trifasico classe 200 V (CIMR-ALI2A0004 a 2A0081)
Trifasico classe 400 V (CIMR-ALCI4A0002 a 4A0044)
Trifasico classe 600 V (CIMR-ALI5A0003 a 5A0032)

B1 B2

22

Sensor
de corrente

! O U
| K}g OVIT2
y OWIT3

8% Painel de | Painel | Operador
comporta | de controle|

Figura 3.2 Conexao dos terminais do circuito de poténcia

& Trifasico classe 200 V (CIMR-ALJ2A0110, 2A0138)
Trifasico classe 400 V (CIMR-A04A0058, 4A0072)
Trifasico classe 600 V (CIMR-ALI5A0041, 5A0052)

B1 B2

53

Sensor
de corrente

! O UIT1
\ K}g O VIT2

O WIT3

8_% Painel || Painel 1 Operador
de comporta| |de controle

Figura 3.3 Conexao dos terminais do circuito de poténcia
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3.2 Diagrama de conexao do circuito principal

@ Trifasico classe 200 V (CIMR-ACI2A0169 a 2A0211)
Trifasico classe 400 V (CIMR-ACI4A0088 a 4A0139)
Trifasico classe 600 V (CIMR-ALCI5A0062 a 5A0099)

+3

Sensor
de corrente

’ O U1
g | K} OVIT2
9 OWIT3

Painel de|_|Painel defOperador
comporta| |controle

Figura 3.4 Conexao dos terminais do circuito de poténcia

@ Trifasico classe 200 V (CIMR-ACI2A0250 a 2A0415)
Trifasico classe 400 V (CIMR-AC04A0165 a 4A0675)
Trifasico classe 600 V (CIMR-ALI5A0125 a 5A0242)

+3

Sensor
de corrente,

OUIT1
OVIT2
OWIT3

24V . ;
E}é} Supii-|Painel de|_Painel del_o,er54o]
mento| |comporta| (controle

f@ o=l
L el IUlyl

Figura 3.5 Conexao dos terminais do circuito de poténcia

46 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida



3.2 Diag_jrama de conexao do circuito principal

& Trifasico classe 400 V (CIMR-ALI4A0930, 4A1200)

+3

Sensor
de corrente

Painel de| |

comporta

Painel de

controle

+—Operador|

OUIm
OVIT2
OWIT3

Figura 3.6 Conexao dos terminais do circuito de poténcia

Nota: Os modelos CIMR-AI4A0930 e 4A1200 sdo compativeis para utilizagdo com a retificagdo de 12 pulsos. Consulte Retificacio de 12

pulsos na pagina 47 para ver detalhes.

@ Retificagdo de 12 pulsos

B Remoc¢ao do jumper

Os modelos CIMR-AL4A0930 e 4A 1200 sdo compativeis para utilizagdo com a retificagdo de 12 pulsos. O funcionamento
com a retificagdo de 12 pulsos requer que o usuario prepare separadamente um transformador de 6 bobinas para a fonte

de alimentagdo. Entre em contato com a Yaskawa ou o seu representante de vendas mais proximo para obter as

especificagdes do transformador.

ADVERTENCIA! Perigo de incéndio. A ndo remogéo dos jumpers que fazem o curto-circuito dos terminais de alimentag&o no circuito

de poténcia ao utilizar a retificagdo de 12 pulsos podera causar mortes ou lesbes graves devido a incéndio.

Bl Notas de aplicacao

Os modelos CIMR-AC4A0930 e 4A1200 sdo fornecidos de fabrica com jumper ligando os terminais R/L1-R1/L11, S/

L2-S1/L21 e T/L3-T1/L31.

Remova os parafusos e jumpers M5 conforme mostrado em Figura 3.7 para uso da retificacao de 12 pulsos.

Jumper:

R1-L11

Figura 3.7 Remocao do jumper
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3.2 Diagrama de conexao do circuito principal

B Diagrama de conexao

Unidade do resistor de frenagem

] )
(opcional)
©-—© "I Unidade de frenagem

(T) ,,,,,, @‘)} (opcional)
R R o p—
! ®3 o

Figura 3.8 Conexao dos terminais do circuito de poténcia
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3.3 Tampa do terminal

3.3 Tampa do terminal

Siga o procedimento abaixo para remover a tampa do terminal para ligar a fiag@o e recolocar a tampa ap6s concluir a
ligagdo.

4 CIMR-ALI2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0044, 5A0003 a 5A0032
(Gabinete tipo 1 IP20/NEMA)

B Remocao da tampa do terminal

1. Afrouxe o parafuso da tampa do terminal utilizando uma chave de fenda Phillips #2. O tamanho dos parafusos
varia de acordo com o modelo do inversor.

Figura 3.9 Remocao da tampa do terminal de um inversor com gabinete tipo 1 IP20/NEMA

2. Empurre a aba localizada na parte inferior da tampa do terminal e puxe-a com cuidado para frente para remover
a tampa do terminal.

Figura 3.10 Remogéao da tampa do terminal de um inversor com gabinete tipo 1 IP20/NEMA

B Reinstalagao da tampa do terminal

As linhas de alimentagdo e os fios de sinal passam pela abertura disponivel. Consulte Realizando a instalagio elétrica
do terminal de poténcia na pagina 64 ¢ Fiagdo para o terminal do circuito principal na pagina 69 para ver mais
detalhes sobre a fiagdo.

Recoloque a tampa do terminal ap6s concluir a ligagao dos fios ao inversor e a outros dispositivos.

Conecte antes o Terminal de
Aterramento. seguido pela poténcia

e depois pelo circuito de controle.

Os cabos de poténcia e a fiagdo de sinal
saem por aberturas separadas.

Figura 3.11 Recolocagdo da tampa do terminal de um inversor com gabinete tipo 1 IP20/NEMA
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3.3 Tampa do terminal

4 CIMR-AJ2A0110 a 2A0250, 4A0208 a 4A1200 e 5A0125 a 5A0242 (Gabinete tipo IP00/
aberto)

B Remocao da tampa do terminal

1. Afrouxe os parafusos e depois puxe a tampa.
Nota: A tampa do terminal e o numero de parafusos nela variam dependendo do modelo do inversor.

CUIDADO! Néo remova completamente os parafusos da tampa, apenas afrouxe-os. Caso sejam removidos completamente,
a tampa podera cair e provocar lesées.

Figura 3.12 Remoc¢ao da tampa do terminal de um inversor com gabinete tipo IP00/aberto

2. Puxe a tampa do terminal para frente para solta-la do inversor.

Figura 3.13 Remoc¢ao da tampa do terminal de um inversor com gabinete tipo IP00/aberto

B Reinstalagao da tampa do terminal

Apb6s ligar a fiag@o da placa do terminal e de outros dispositivos, confira novamente as conexdes e recoloque a tampa do
terminal. Consulte Realizando a instalacdo elétrica do terminal de poténcia na pdgina 64 ¢ Fiacdo para o terminal
do circuito principal na pagina 69 para ver mais detalhes sobre a fiagao.

Figura 3.14 Reinstalagdo da tampa do terminal de um inversor com gabinete tipo IP00/aberto

<1> Conecte primeiro a fiagdo de aterramento, logo a do circuito principal e, por ultimo, a dos bornes de controle.
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3.4 Operador digital e tampa frontal

3.4 Operador digital e tampa frontal

Desconecte o operador digital do inversor para operagdes remotas ou ao abrir a tampa frontal para instalar um cartdo
opcional.
ATENGAO: Certifique-se de remover o operador digital antes de abrir ou reconectar a tampa frontal. Deixar o operador conectado ao

inversor ao remover a tampa frontal pode resultar em um funcionamento incorreto devido a uma conexéao indevida. Fixe firmemente a
tampa frontal novamente em seu lugar antes de recolocar o operador digital.

€ Remocio/Reinstalagido do operador digital
B Remocao do operador digital

Pressione a aba localizada na lateral direita do operador digital e, a0 mesmo tempo, puxe o operador para frente para
remové-lo do inversor.

Figura 3.15 Remoc¢ao do operador digital

B Reinstalagao do operador digital

Insira o operador digital na abertura na tampa superior alinhando-a com os encaixes no lado esquerdo da abertura. Em
seguida, pressione levemente sobre o lado direito do operador até que se encaixe no local.

5

Figura 3.16 Reinstalagido do operador digital

€ Remocio/Reinstalacio da tampa frontal

B Remocao da tampa frontal
Modelos de inversor CIMR-A[1240004 a 240081, 440002 a 440044 ¢ 540003 a 540032

Apo6s remover a tampa do terminal e o operador digital, solte o parafuso que segura a tampa frontal (os modelos
CIMR-AO2A0056,4A0038,5A0022 e 5A0027 ndo utilizam um parafuso para fixa-la). Pressione as abas que se encontram
em cada lado da tampa frontal e puxe-a para frente para remové-la do inversor.

Figura 3.17 Remova a tampa frontal (2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0044 e 5A0003 a 5A0032)

Modelos de inversor CIMR-AL71240110 a 2A0415 e 440058 a 441200
1. Remova a tampa do terminal e o operador digital.
2. Solte o parafuso da instalagdo na tampa frontal.
3. Utilize uma chave de fenda para soltar os ganchos em cada lado da tampa que a sustentam no lugar.
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3.4 Operador digital e tampa frontal

fle

)
Gancho Gancho
r hl
Parafuso da ©0C MGl P0e= — 0 || o Ganchos livres em it
instalagdo da ambos os lados da tampa ok
tampa frontal ~ p2 . - . @ |
- 2 <

Figura 3.18 Remova a tampa frontal (2A0010 a 2A0415 e 4A0058 a 4A1200)

4. Desenganche a lateral esquerda da tampa frontal e balance o lado esquerdo na sua diregao conforme mostrado
em Figura 3.19 até que a tampa se solte.

Figura 3.19 Remova a tampa frontal (2A0010 a 2A0415 e 4A0058 a 4A1200)
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3.4 Operador digital e tampa frontal

B Reinstalagao da tampa frontal
Modelos de inversor CIMR-ALRA0004 a 240081, 440002 a 440044 ¢ 540003 a 540032

Siga o procedimento contrario descrito em Remova a tampa frontal (240004 a 240081, 440002 a 440044 e 540003 a
540032) na pagina 51 para recolocar a tampa frontal. Pressione para dentro os ganchos que se encontram em cada lado da
tampa frontal, guiando-a de volta para o seu local no inversor. Verifique se estd encaixado firmemente no local.
Modelos de inversor CIMR-AL2A0110 a 240415 e 440058 a 441200

1. Deslize a tampa frontal de modo que os ganchos no alto se encaixem no inversor.

Figura 3.20 Recoloque a tampa frontal (2A0110 a 2A0415 e 4A0058 a 4A1200)

2. Apos conectar os ganchos no inversor, pressione firmemente a tampa para trava-la no local.
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3.5 Tampa de protegao superior

3.5 Tampa de protecao superior

Modelos de inversor CIMR-ACI2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0058 e SA0003 a 5A0032 foram projetadas para atender
as especificagoes tipo 1 IP20/NEMA com uma tampa protetora na parte superior. A remog¢ao da tampa de protegdo superior
ou do suporte do conduite de um inversor com gabinete tipo 1 [P20/NEMA anula a protecdo tipo | NEMA, mas mantém
a conformidade com 1P20.

€ Remocio da tampa de protegdo superior
Insira a ponta de uma chave de fenda de ponta chata na pequena abertura localizada na extremidade dianteira da tampa de
protecdo superior. Pressione levemente conforme mostrado na figura abaixo para soltar a tampa do inversor.

Nota: A remog@o da tampa de protegdo superior ou do suporte do conduite de um inversor com gabinete tipo 1 IP20/NEMA anula a protegio
tipo 1 NEMA, mas mantém a conformidade com 1P20.

Figura 3.21 Remocao da tampa de proteg¢ao superior

€ Reinstalacio da tampa de protecio superior

Insira os dois pequenos ganchos sobressalentes na parte traseira da tampa protetora superior nos furos de montagem
disponiveis proximos a traseira do inversor. Ento, pressione a parte dianteira da tampa de protegdo superior para encaixa-

la no local.
% Tampa de protegéo

Figura 3.22 Reinstalagdo da tampa protetora
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3.6 Bornes de poténcia

3.6 Bornes de poténcia

Esta secdo descreve as fungdes, especificagdes e procedimentos necessarios para ligar o circuito de poténcia corretamente

ao Inversor.

ATENGAO: N&o solde as extremidades dos fios de conexao ao inversor. Os fios soldados podem se soltar com o tempo. Préticas
inadequadas na ligagdo da fiagdo podem resultar no mau funcionamento do inversor devido a mau contato nos terminais.

ATENGAO: N4o ligue e desligue a entrada do inversor para acionar ou parar o motor. Ligar e desligar o inversor com frequéncia reduz
a vida util do circuito de carga e de barramento CC e dos capacitores do barramento CC, podendo também causar falhas prematuras
do inversor. Para que o inversor tenha maior vida util, evite liga-lo e desliga-lo mais de uma vez a cada 30 minutos.

€ Fungdes do terminal do circuito de poténcia

Tabela 3.1 Fung¢o6es dos terminais poténcia

Terminal Tipo
Classe 2A0004 a 2A0110 a 2A0169 a _
200V 2A0081 2A0138 2A0415
Classe | Modelo do 470007 4 4A0058 a 4A0088 a 4A0930 a Funcao Pagina
400 V CIMR-AO 4A0044 4A0072 4A0675 4A1200
Classe 5A0003 a 5A0041 a 5A0062 a _
600 V 5A0032 5A0052 5A0242
R/L1
S/L2 Entrada da fonte de alimentag@o do circuito de poténcia
T/L3 Conecta a linha de 43
R1-L11 Entrada da fonte de | alimentagao ao inversor
S1-L21 Nio disponivel alimentacio do
T1-L31 poténcia
U/T1
VIT2 Saida do inversor Conecta-se a0 motor 43
W/T3
B1 Disponivel para conectar um
. <1 , resistor de frenagem ou uma
B2 Resistor de frenagem Nao disponivel opedo de unidade de resistor -
de frenagem
+2 Conexao do Nao disponivel
+1 glgutor de link Para conexao:
(+1, +2) * do inversor a uma fonte de
(remova a barra alimentagao CC (os
de curto entre  |Entrada da fonte |- Entrada da fonte de alimentagio CC | terminais +1 e —ndo sdo
+1e+2) de alimentacdo CC| (+1,-) aprovados pela EU/CE ou -
. Entrada da fonte |(*1> 7 » Conexdo da unidade de frenagem uL) .
de alimentagao +3,-) * de opgoes de frenagem
CcC dindmica
(+1,-) * de um indutor de link CC
+3 Nao disponivel
Para a classe 200 V: 100 Q ou menos
@ Para a classe 400 V: 10 Q ou menos Terminal de aterramento 64
Para a classe 600 V: 10 Q ou menos
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3.6 Bornes de poténcia

€@ Terminais de protegdo do circuito de poténcia
Bl Capas ou luvas de isolamento

Utilize capas ou luvas de isolamento ao conectar os fios ao inversor com terminais de crimpagem. Tome cuidado especial
para garantir que a fiagdo ndo entre em contato com os terminais préximos ou a area ao redor.

B Barreira de isolamento

As barreiras de isolamento sdo montadas com os modelos de inversor CIMR-AO4A0414 até 4A1200 para oferecer uma
protecdo adicional entre terminais. A Yaskawa recomenda o uso das barreiras de isolamento fornecidas para garantir uma
fiacdo correta. Consulte Figura 3.23 para obter instrugdes sobre a colocagdo de barreiras de isolamento.

Barreira de isolamento

Figura 3.23 Instalagao de barreiras de isolamento
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3.6 Bornes de poténcia

& Calibres de fios e torque de aperto

Utilize as tabelas nesta se¢do para selecionar os fios e os terminais de crimpagem apropriados.

Os calibres listados nas tabelas sdo para uso nos Estados Unidos.

Nota: 1. Asrecomendagdes de calibre dos fios se baseiam na corrente nominal continua (ND) utilizando um fio embainhado com material
vinilico (75 °C, 600 Vca) supondo uma temperatura ambiente de até 40 °C e um comprimento inferior a 100 m.

2. Os terminais +1, +2, +3, —, B1 ¢ B2 sédo para conexdo de dispositivos opcionais como indutor de link CC ou resistor de frenagem.
Nao conecte outros dispositivos ndo especificados nesses terminais.
* Considere a queda de tensdo ao selecionar o calibre do fio. Aumente o calibre do fio quando a queda de tensdo for maior
que 2% da tensdo nominal do motor. Certifique-se que o calibre do fio seja compativel com o bloco do terminal. Utilize
a seguinte formula para calcular a queda de tenséo:

Queda de tensdo de linha (V) = 3 x resisténcia do fio (€/km) x comprimento do fio (m) x corrente (A) x 1073
* Consulte o manual de isolamento TOBPC720600 00 para ver o calibre dos fios para o resistor ou o transistor de frenagem

opcional.

« Utilize o terminal +1 e o terminal negativo ao conectar um transistor de frenagem opcional, um conversor regenerativo

ou uma unidade de regeneracao.

ATENCAO: N3o conecte o resistor de frenagem aos terminais +1 ou —. O ndo cumprimento deste aviso podera resultar em danos
aos circuitos do inversor.

* Consulte Conformidade com normas UL na pdgina 260 para ver informagoes sobre a conformidade com UL.

A Yaskawa recomenda o uso de terminais de crimpagem de circuito fechado em todos os modelos de inversores. A
aprovagdo UL/cUL exige o uso de terminais de crimpagem de circuito fechado ao fazer a fiagdo dos principais terminais

do circuito do inversor nos modelos CIMR-ACI2A0110 a 2A0415 ¢ 4A0058 a 4A1200. Para crimpagem, use somente
ferramentas recomendadas pelo fabricante de terminais. Consulte Tamanho de terminais de crimpagem de circuito
fechado na pagina 260 para ver as recomendacdes de terminais de crimpagem de circuito fechado.

Os calibres de fio listados nas tabelas abaixo sdo recomendacdes da Yaskawa. Consulte os codigos locais para escolher o
calibre apropriado.

B Trifasico classe 200 V

Tabela 3.2 Calibre de fios e especificagoes de torque (trifasico classe 200 V)

Termina oo galitve | Aloancedatiacio | TYGp | Toraue especificade
’ ’ Parafuso
R/LI, S/L2, T/L3 14 14210
2A0004 U/T1, V/T2, W/T3 14 14a10
%ﬁgggg -+, 42 - 14210 M4 (1(1):2 a ié?s)
240010 BI, B2 - 14210
D 10 <I> 14210
R/LI, S/L2, T/L3 12 14210
UITL, V/T2, W/T3 14 14210
240012 —+1,+2 - 14210 M4 (1(1):§ a 1'35.3)
BI, B2 - 14210
D 10 <I> 14a10
R/L1, S/L2, T/L3 10 12210
U/TI, V/T2, W/T3 10 14210
2A0018 — +1,+2 - 14210 M4 (1(]):22 135.3)
BI, B2 _ 14210
D 10 <> 14210
R/L1, S/L2, T/L3 10 12210
U/TL, V/T2, W/T3 10 12210
: T
BI, B2 - 14210
D 10<I> 12a10
R/L1, S/L2, T/L3 8 1026
U/TL, V/T2, W/T3 8 1026 e 12215
2 A0030 T - 1046 (10.6a 13.3)
BI, B2 - 14210
© g1 10a8 M3 (l7%7aa225241)
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3.6 Bornes de poténcia

Modelo Terminal Recom. calibre Alcance da fiagcao Tan&%nho Torque especificado
CIMR-AO AWG, kcmil AWG, kcmil Parafuso N-m (Ib pol)
R/L1, S/L2, T/L3 6 8a6
U/TI, V/T2, W/T3 8 8a6 M4 12als5
S AOOLO . _ 6 (10.6 a 13.3)
BI, B2 - 12210
2a25
<]>
= 8 10a8 M5 (17.7222.1)
R/L1, S/L2, T/L3 6a4
4a6
U/T1, V/T2, W/T3 6a4 M6 (35.4253.1)
o 41,42 - 6a4
2A0056
2a25
BI, B2 - 10a6 M5 (1773 92.1)
4a6
S 6 8ab M6 (3542 53.1)
R/L1, S/L2, T/L3 3 4a3
9all
U/TI, V/T2, W/T3 3 4a3 M8 (79.7297.4)
- 41,42 - 4a3
2A0069
2a25
Bl, B2 - 8a6 M5 (17.792.1)
4a6
S 6 6ad M6 (354a53.1)
R/LI, S/L2, T/L3 2 3a2
9all
U/T1, V/T2, W/T3 2 3a2 M8 (79.72.97.4)
— +1,+2 - 3a2
2A0081
2a2.5
BI, B2 - 6 M5 (17.7292.1)
4a6
S 6 6a4 M6 (354a53.1)
R/L1, S/L2, T/L3 1/0 3al/0
U/T1, V/T2, W/T3 1/0 3al/0
9all
<2> — + —
2A0110 » 2allo M8 (79.7 2 97.4)
Bl, B2 - 6al/0
& 6 6a4
R/L1, S/L2, T/L3 2/0 1a2/0
U/T1, V/T2, W/T3 2/0 1a2/0 1o 18223
a0l <> |t - 1/0 2 3/0 (1592204)
Bl, B2 - 4a2/0
9all
= 4 4 M8 (79.7 2 97.4)
R/LI, S/L2, T/L3 4/0 2/0 a 4/0
U/T1, V/T2, W/T3 4/0 3/0 a 4/0
18223
<2> —+ —
2A0169 1 1a4/0 M10 (159 a 204)
+3 - 1/0 2 4/0
@ 4 4a2
R/LI, S/L2, T/L3 1/0 x 2P 1/0 2 2/0
U/T1, V/T2, W/T3 1/0 x 2P 1/0 2 2/0
18223
<2> -+ _
240211 1 1a4/0 M10 (159 2 204)
+3 - 1/0 a 4/0
D 4 4a1/0
R/LI, S/L2, T/L3 3/0 x 2P 3/0 a 300
32240
U/TI, V/T2, W/T3 3/0 x 2P 3/0 a 300 MI2 (283 2 354)
— +1 - 3/0 a 300
2A0250 2> 13223
+3 - 2a300 MI10 (159 2 204)
32a40
&) 3 3a300 MI2 (283 2 354)
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Modelo Terminal Recom. calibre Alcance da fiagao Tan&inho Torque especificado
CIMR-AO AWG, kcmil AWG, kcmil Parafuso N-m (Ib pol)
R/L1, S/L2, T/L3 4/0 x 2P 3/0 2300
32240
U/T1, V/T2, W/T3 3/0 x 2P 3/0 a 300 M12 (283 2 354)
-+l - 3/0 a 300
2A0312 <> 18223
+3 - 3/0 a 300 M10 (159 2 204)
32240
@ 2 22300 Mi2 (283 2 354)
R/L1, S/L2, T/L3 250 x 2P 4/0 a 600
32240
U/T1, V/T2, W/T3 4/0 x 2P 4/0 a 600 MI12 (283 a 354)
- +1 - 250 a 600
2A0360 <2~
18a23
+3 - 3/0 a 600 MI10 (159 2 204)
32a40
@ 1 12350 MI12 (283 2 354)
R/L1, S/L2, T/L3 350 x 2P 250 a 600
32a40
U/T1, V/T2, W/T3 300 x 2P 300 a 600 MI12 (283 a 354)
— +1 - 300 a 600
2A0415 <>
18a23
+3 - 3/0 a 600 M10 (159 a 204)
32240
@ 1 12350 MI12 (283 2 354)

<1> Ao instalar um filtro EMC, devem ser tomadas medidas adicionais para cumprir a norma IEC61800-5-1. Consulte Instalagdo do filtro de

EMC na pdgina 256 para ver detalhes.

<2> Os modelos de inversor CIMR-A2A0110 a 2A0415 requerem o uso de terminais de crimpagem de loop fechado para conformidade com

UL/cUL. Para crimpagem, utilize somente as ferramentas recomendadas pelo fabricante do terminal.

B Trifasico classe 400 V

Tabela 3.3 Calibre de fios e especificagoes de torque (trifasico classe 400 V)

Modelo CIMR- Terminal Recom. calibre Alcance da fiagao Tan:‘:;nho Torque especificado
AO AWG, kcmil AWG, kcmil Parafuso N-m (Ib pol)
R/L1, S/L2, T/L3 14 14210
U/T1, V/T2, W/T3 14 14a10
4A0002 1.2al.5
4]+ _
4A0004 42 14a 10 Mé (10.6 2 13.3)
B1, B2 - 14a10
) 12 14a12
R/L1, S/L2, T/L3 14 14a10
4A0005 U/T1, V/IT2, W/T3 14 14a10 s
4A0007 - +1,+2 - 14a10 M4 cal
440009 (10.6 2 13.3)
B1, B2 - 14210
&) 10 14a10
R/L1, S/L2, T/L3 12 14a10
U/T1, V/IT2, W/T3 14 14a10
12al5
4]+ _
4A0011 L+, 42 14210 M4 (10.62 13.3)
B1, B2 - 14a10
D 10 14a10
R/L1, S/L2, T/L3 10 12a6
U/T1, V/T2, W/T3 10 12a6 M4 12al5
_ _ 10.6a13.3
4A0018 F1, 2 1226 ( )
B1, B2 - 12a10
2a25
) 10 14a10 M5 (1772 92.1)
R/L1, S/L2, T/L3 10 10a6
U/T1, V/T2, W/T3 10 10a6 Ma 12al5
_ _ 10.6a13.3
4A0023 »+1,+2 1226 ( )
B1, B2 - 12a10
2a25
D 10 12a10 M5 (177 92.1)

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida

59

a Instalagéo elétrica



3.6 Bornes de poténcia

Modelo CIMR- : Recom. calibre Alcance da fiagao Tamanho Torque especificado
Terminal : : do
AO AWG, kcmil AWG, kcmil Parafuso N-m (Ib pol)
R/L1, S/L2, T/L3 8 8a6
2a25
U/TI, V/T2, W/T3 8 10a6 M5 (17.792.1)
— +1,+2 — 10a6
4A0031
2a25
BI, B2 - 10a8 M5 (17.792.1)
4a6
&) 8 10a8 M6 (35.4253.1)
R/LI, S/L2, T/L3 6 8a6
2a25
U/TI, V/T2, W/T3 8 8a6 M5 (17.792.1)
- 41,42 - 6
4A0038
2a25
BI, B2 - 10a8 M5 (17.792.1)
4a6
&) 6 10a6 M6 (3543 93.1)
R/L1, S/L2, T/L3 6 6a4
4a6
U/TL, V/T2, W/T3 6 6a4 M6 (35.4253.1)
o 1,42 - 6a4
4A0044
2a25
BI, B2 - 10a8 M5 (1773 52.1)
4a6
= 6 8a6 M6 (35.4a53.1)
R/L1, S/L2, T/L3 4 6a4
U/TI, V/T2, W/T3 4 6a4
9all
<I> -+ —
4A0058 L+l 6al M8 (79.7297.4)
BI, B2 - 8a4
&) 6 8a6
R/L1, S/L2, T/L3 3 4a3
U/T1, V/T2, W/T3 3 4a3
9all
<I> -+ —
4A0072 +1 dal M8 (79.7297.4)
Bl, B2 - 6a3
&) 6 6
R/L1, S/L2, T/L3 2 3al1/0
U/T1, V/T2, W/T3 2 3al1/0
9all
<I> — + —
4A0088 1 3al/o M8 (79.7 297.4)
+3 - 6al/0
D 4 6a4
R/L1, S/L2, T/L3 1/0 2a1/0
U/T1, V/T2, W/T3 1 2a1/0
9all
<> |-+ - 1
4A0103 i 3alio M8 (79.7297.4)
+3 - 4a1/0
D 4 6a4
R/LI, S/L2, T/L3 3/0 1/0 a 4/0
U/T1, V/T2, W/T3 2/0 1/0 a 4/0
18223
<> |-+ - 1/0a4
4A0139 ] /0a4/0 Mi0 (159 a 204)
+3 - 3a4/0
&) 4 4
R/LI, S/L2, T/L3 4/0 3/0 a 4/0
U/T1, V/T2, W/T3 4/0 3/0 a 4/0
18223
<I> —+ —
4A0165 1 1a4/0 M10 (159 2 204)
+3 - 1/0 2 4/0
D 4 4a2
R/LI, S/L2, T/L3 300 2a300
U/TI, V/T2, W/T3 300 2a300
18223
<I> —+ —
4A0208 1 12250 M10 (159 2 204)
+3 - 3a3/0
) 4 42300
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odelo - . ecom. calibre cance da riagao orque especifticado
Modelo CIMR Terminal R lib Al dafiagdo | 1amanho |y ificad
AO AWG, kcmil AWG, kcmil Parafuso N-m (Ib pol)
R/LL, S/L2, T/L3 400 1 2600
U/TI, V/T2, W/T3 400 1/0 a 600
18223
<I> —+ —
4A0250 1 3/0 a 600 M10 (159 a 204)
+3 - 12325
@) 2 22350
R/LL, S/L2, T/L3 500 2/0 a 600
32240
U/T1, V/T2, W/T3 500 2/0 a 600 MI2 (283  354)
_+1 - 3/0 a 600
4A0296 <I> 18223
+3 - 12325 MI10 (159 3 204)
32240
&) 2 22350 M12 (283 2 354)
R/LL, S/L2, T/L3 4/0 x 2P 3/0 a 600
32240
U/TI, V/T2, W/T3 4/0 x 2P 3/0 a 600 MI2 (283  354)
o+l - 4/0 2 600
4A0362 <I> 18223
+3 - 3/0 a 600 M10 (159 2 204)
32240
D 1 12350 MI12 (283 2 354)
R/LL, S/L2, T/L3 300 x 2P 4/0 2 300
U/T1, V/T2, W/T3 300 x 2P 4/0 2 300
32240
<]> <2> —+1 _
4A0414 X 3/0 2300 Mi2 (283 a 354)
+3 - 3/0 a 300
D 1 1a3/0
R/LL, S/L2, T/L3 3/0 x 4P 3/0 2300
U/TI, V/T2, W/T3 4/0 x 4P 3/0 a 300
32240
<]> <2> —+1 — 1
4A0515 : /02300 MI2 (283 a 354)
+3 - 1/0 a 300
D 1/0 1/0 2 300
R/LL, S/L2, T/L3 300 x 4P 4/0 2 300
U/TI, V/T2, W/T3 300 x 4P 4/0 2 300
32240
<[> <2> |_+ _
4A0675 1 1/0a 300 Mi2 (283 a 354)
+3 - 1/0 a 300
D 2/0 2/0 a 300
¥/1%L1,31S/L2, T/L3, RI/L11, SI/L21, 40 % 4Px2 30 300
U/T1, V/T2, W/T3 4/0 x 4Px2 3/0 2 300 3 440
1 7
4A0930 <I> <> [T - 4/0 2300 Mi12 (283 a 354)
+3 - 4/0 2 300
D 3/0 3/0 2 250
E%Lléls/u, T/L3, RI/L11, S1/L21, 300 x 4P 402 300
U/TI, V/T2, W/T3 300 x 4Px2 4/0 2 300 32440
4A1200 <> <> T _ 250 a 300 Mi2 (283 2 354)
+3 - 4/0 2 300
&) 4/0 4/0 2 250

<1> Os modelos de inversor CIMR-A4A0058 a 4A1200 requerem o uso de terminais de crimpagem de loop fechado para conformidade com
UL/cUL. Para crimpagem, utilize somente as ferramentas recomendadas pelo fabricante do terminal.

<2> Ao instalar um filtro EMC, devem ser tomadas medidas adicionais para cumprir a norma IEC61800-5-1. Consulte Instalagdo do filtro de
EMC na pdgina 256 para ver detalhes.
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B Trifasico classe 600 V

Tabela 3.4 Calibre do fio e especificag6es de torque (trifasico classe 600 V)

Modelo CIMR-ADI Terminal RAWG, kamil ACaWe, kemi | paratugo | | N o pon
R/LI, S/L2, T/L3 14 14210
SA0003 UITI, V/T2, W/T3 14 14210 s
5A0004 o+, +2 - 14210 M4 :
5A0006 BI, B2 - 14210 (106a133)
D 10 14210
R/L1, S/L2, T/L3 14 14210
U/TI, V/T2, W/T3 14 14210
5A0009 —+1,+2 - 14210 M4 (1(1):§ . }55.3)
BI, B2 _ 14210
(&) 10 12a10
R/L1, S/L2, T/L3 10 1426
U/TL, V/T2, W/T3 14 1426 s 12aLs
T - a6 (10.6213.3)
5A0011 »+L
BI, B2 - 14210
S 8 1228 M5 (17%7aa2252.1)
R/L1, S/L2, T/L3 10 1026
UITL, V/T2, W/T3 10 1026 2225
M5
<Aoo L2 - 0a6 (17.7222.1)
BI, B2 - 10a8
S 8 1228 M6 (35.3223.1)
R/LI, S/L2, T/L3 8 1026
UITL, V/T2, W/T3 10 1026 2225
M5
SN - +1,+2 - 1026 (17.7222.1)
BI, B2 - 10a8
@) 8 1026 M6 (35;‘:23.1)
R/LI, S/L2, T/L3 6 6ad
UITL, V/T2, W/T3 6 6ad M6 G 5;‘ 2 23. 1)
SA00D7 L, +2 - 6ad
5A0032 B1, B2 - 1028 M5 (17?7‘1&252‘1)
S 6 10a6 M6 (35.1223.1)
R/LL, S/L2, T/L3 6 10a3
UITL, V/T2, W/T3 6 10a3
SO i - bal M8 (79.97aa1917.4)
BI, B2 - 12a3
D 6 6
R/LI, S/L2, T/L3 4 10a3
U/TL, V/T2, W/T3 6 10a3
5A0052 —+1 - 6al M8 (79?721917.4)
BI, B2 - 8a3
D 6 6
R/LI, S/L2, T/L3 4 10 2 4/0
U/TL, V/T2, W/T3 4 10 2 4/0
5A0062 —+1 - 4a4/0 M10 (1;3 :%4)
+3 - 62a4/0
D 4 4
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q Recom. calibre Alcance da fiagao Tamanho do| Torque especificado
Modelo CIMR-AL] Terminal AWG, kemil AWG, kemil parafuso N-m (Ib pol)
R/L1, S/L2, T/L3 3 10 2 4/0
U/T1, V/T2, W/T3 3 10 a 4/0
18223
4 - 4
5A0077 , 3a4/0 M10 (159 a 204)
+3 - 6a4/0
D 4 4
R/L1, S/L2, T/L3 1/0 10 a 4/0
U/T1, V/T2, W/T3 1 10 a 4/0
18223
-+ -
5A0099 ,+1 2a4/0 M10 (159 a 204)
3 - 424/0
D 4 4
R/L1, S/L2, T/L3 2/0 1a300
U/T1, V/T2, W/T3 2/0 12300
18223
—+ _
5A0125 ,+1 2/043/0 M10 (159 a 204)
+3 - 1al/0
D 3 42300
R/L1, S/L2, T/L3 3/0 2/0 a 300
U/T1, V/T2, W/T3 3/0 2/0 a 300
18223
— + —
5A0145 L+ 3/0 2 4/0 M10 (159 a 204)
+3 - 1/0 2 2/0
&) 3 42300
R/L1, S/L2, T/L3 300 2/0 a 600
32240
U/T1, V/T2, W/T3 250 2/0 a 600 MI12 (283 a 354)
41 - 2/0 a 400
5A0192
18223
+3 - 2/0 2250 MI10 (159 a 204)
32240
(@) 1 1a350 M12 (283 2 354)
R/L1, S/L2, T/L3 400 2/0 a 600
32240
U/T1, V/T2, W/T3 350 2/0 a 600 M12 (283 2 354)
-+l - 2/0 a 500
5A0242
18223
+3 - 250 a 300 M10 (159 a 204)
32240
D 1 12350 MI12 (283 2 354)

€ Fiacao do motor e do terminal de poténcia

Esta secdo descreve os varios passos, precaucoes e pontos de verificagdo para a instalagdo elétrica dos terminais de poténcia
e dos terminais do motor.
ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Ndo conecte a linha de alimentagdo AC aos terminais de saida do inversor. O ndo

cumprimento deste aviso poderia resultar em mortes ou lesées graves por incéndio resultante de danos nos inversores, provocados,
por sua vez, pela aplicagao de tensdo nos terminais de saida.

ATENGAO: Ao conectar o motor aos terminais de saida do inversor U/T1, V/T2 e W/T3, a ordem de fases do inversor e do motor deve
coincidir. O ndo cumprimento das praticas corretas de instalagao elétrica pode fazer com que o motor gire ao contrario se a ordem das
fases estiver invertida.

ATENGAO: Ndo conecte capacitores de avango de fase ou filtros de ruido LC/RC aos circuitos de saida. O ndo cumprimento deste
aviso podera resultar em danos ao inversor, aos capacitores de avango de fase, aos filtros de ruido LC/RC ou aos interruptores do
circuito de falhas de aterramento.

B Comprimento do cabo entre o inversor e o motor

A queda de tensdo ao longo do cabo do motor pode causar uma redugdo do torque do motor quando a fiagao que o conecta
ao inversor € muito longa, especialmente com saida de frequéncia baixa. Isto também pode ser um problema quando os
motores estdo conectados em paralelo com um cabo razoavelmente longo. A corrente de saida do inversor aumentara na
medida em que a fuga de corrente do cabo aumentar. Um aumento na fuga de corrente pode acionar uma situagdo de
corrente excessiva e prejudicar a precisdo da detecgdo de corrente.

Ajuste a frequéncia portadora do inversor de acordo com Tabela 3.5. Caso a distancia da fiagdo do motor passe de 100 m
devido a configuragao do sistema, reduza as correntes do aterramento. Consulte C6-02: Selecdo da frequéncia
portadora na pdgina 103.
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Tabela 3.5 Comprimento do cabo entre o inversor e o motor

Comprimento do cabo 50 m ou menos 100 m ou menos Superior a 100 m
Frequéncia portadora 15 kHz ou menos 5 kHz ou menos 2 kHz ou menos
Nota: 1. Ao definir a frequéncia portadora para inversores que controlam multiplos motores, calcule o comprimento do cabo em fungdo do

comprimento total da fiagdo que conectar todos os motores.
2. O comprimento de cabo maximo ao utilizar OLV/PM (A1-02=5) ou AOLV/PM (A1-02 = 6) é 100 m.

B Fiacao de aterramento

Siga as precaugdes abaixo ao instalar o aterramento de um ou varios inversores.

ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. Verifique se o condutor de aterramento de prote¢do cumpre as normas técnicas e as
regulamentac6es locais de seguranca. Visto que a corrente de fuga excede 3.5 mA nos modelos CIMR-ALJ4A0414 e maiores, a norma
IEC 61800-5-1 estabelece que a alimentagéo elétrica deve ser automaticamente desconectada em caso de interrupgdo do condutor
de aterramento de prote¢do ou um condutor de aterramento de prote¢do com um didmetro de pelo menos 10 mm? (Cu) ou 16 mm?
(Al) devera ser utilizado. O ndo cumprimento dessas instrugbes pode resultar em morte ou em ferimentos graves.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Utilize sempre um cabo de aterramento que cumpra as normas técnicas sobre
equipamentos elétricos e minimize a extenséo deste. Um aterramento inadequado pode causar potenciais elétricos perigosos no
chassis dos equipamentos, o que poderia resultar em mortes ou lesbées graves.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Certifique-se de aterrar o terminal de aterramento do inversor (classe 200 V: terra de 100
Q ou menos; classe 400 V. terra de 10 Q ou menos; classe 600 V: terra de 10 Q ou menos). O aterramento incorreto do equipamento
pode resultar em mortes ou lesées graves devido ao contato com equipamentos elétricos ndo aterrados.

ATENGAO: N&o compartilhe o cabo de aterramento com outros dispositivos, como méaquinas de solda ou equipamentos elétricos de
alta corrente. O aterramento incorreto pode resultar no mau funcionamento do inversor ou do equipamento devido a interferéncia
elétrica.

ATENCAO: Ao utilizar mais de um inversor, aterre os multiplos inversores de acordo com as instrugdes. O aterramento incorreto pode
resultar no funcionamento anormal do inversor ou do equipamento.

Consulte Figura 3.24 ao utilizar multiplos inversores. Nao utilize um aterramento em loop.
NAO OK

Figura 3.24 Fiagao para multiplos inversores

B Realizando a instalagao elétrica do terminal de poténcia

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Desligue a fonte de alimentagéo do inversor antes de instalar a fiacdo dos terminais do
circuito de poténcia. O ndo cumprimento deste aviso podera resultar em morte ou lesbes graves.

Conecte os fios dos terminais do circuito de poténcia ap6s concluir corretamente o aterramento da placa do terminal.

Os modelos CIMR-AO2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0044 ¢ 5A0003 a 5A0032 tém uma tampa sobre o barramento
CC e os terminais do circuito de frenagem, antes do envio, para prevenir uma ligacdo inadequada da fiagdo. Utilize
cortadores de fio para cortar as tampas de cada terminal conforme o necessario.

A et
~ T
5 il
A — Tampa protetora do circuito de B — Prote¢ao dos terminais do
frenagem barramento CC

Figura 3.25 Tampa protetora para evitar uma ligagao indesejada (CIMR-ALI5A0011)

H Diagrama de conexao do circuito principal

Consulte Diagrama de conexdo do circuito principal na pdgina 45 ao conectar os terminais ao circuito de alimentagdo
principal do inversor.
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ADVERTENCIA! Perigo de incéndio. Os terminais de conexao do resistor de frenagem sédo B1 e B2. N&o conecte resistores de
frenagem a qualquer outro terminal. Conexdes incorretas de cabos podem causar o superaquecimento do resistor de frenagem e
provocar mortes ou lesées graves por incéndio. O ndo cumprimento deste aviso podera resultar em danos aos circuito de frenagem
ou ao inversor.
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3.7 Bornes de controle

€@ Funcdes de bloqueio de terminais do circuito de controle

Os parametros do inversor determinam quais fungdes se aplicam as entradas digitais multifuncionais (S1 a S8), as saidas
digitais programaveis (M1 a M6), as entradas analogicas multifuncionais (A1 a A3) e a saida analogica multifuncional
para monitor (FM, AM). A configuragdo padrao esta listada proximo a cada terminal na Figura 3.1 pagina 43.
ADVERTENCIA! Risco de movimentacédo inesperada. Sempre verifique o funcionamento e a fiagdo dos circuitos de controles apés

fazer as conexdes correspondentes. A operagao de um inversor sem o teste prévio dos circuitos de controle pode resultar em mortes
ou lesées graves.

ADVERTENCIA! Risco de movimentacéo inesperada. Confirme os sinais de entrada/saida e a sequéncia externa do inversor antes
de testa-la. A configuragdo do parédmetro A1-06 pode alterar automaticamente a configuragédo de fabrica que determina a fungao do

terminal de entrada/saida. Consulte Selegdo de aplicagdo na pagina 93. O ndao cumprimento deste aviso podera resultar em morte
ou lesées graves.

B Terminais de entrada

A Tabela 3.6 enumera os terminais de entrada no inversor. O texto entre parénteses indica a configuracao definida por
valor padrao para cada entrada multifuncional.

Tabela 3.6 Terminais de entrada do circuito de controle

Tipo N° Nome de terminal (fungao) Valor padrao da fungao (nivel de sinal) Pagina

S1 Entrada multifuncional 1
(fechada: Rodar avante, aberto: Parar)

) Entrada multifuncional 2
(fechada: Rodar reverso, aberto: Parar)

$3 Entrada multifuncional 3
(falha externa, N.A.)

S4 Entrada multifuncional 4

(reinicializagdo) * 24 Vce, 8 mA

* Ajuste o jumper S3 para selecionar entre os modos dreno, 219

fonte ¢ a fonte de alimentagdo. Consulte Chave de modo
dreno/fonte para entradas digitais na pdgina 71.

* Fotoacoplador

S5 Entrada multifuncional 5
(referéncia de velocidade multietapa 1)

S6 Entrada multifuncional 6

?girti(iiss (referéncia de velocidade multietapa 2)
programaveis S7 Entrada multifuncional 7

(referéncia de JOG)

S8 Entrada multifuncional 8
(bloqueio de base externo)

SC |Entrada multifuncional comum Entrada multifuncional comum
Fonte de alimentacdo de +24 Vcc para entrada | Fonte de alimentag@o de 24 Vcc para entradas digitais, max. 150
SP g 0 e . 71
digital mA (somente quando ndo ¢ usada a entrada digital opcional DI-
A3)

Fonte de alimentagdo de 0 V para entrada ATENGAO: N3o ligue os terminais SP e SN via jumper ou
SN | gigital cause curto-circuito. O ndo cumprimento deste aviso 71
resultara em danos ao inversor.

H1 |Entrada de desativagdo segura 1 <> * 24 Vee, 8 mA
* Uma ou ambas abertas: Saida desativada

* Ambas fechadas: Funcionamento normal
* Impedancia interna: 3.3 kQ

Entradas para . o
desativacdo H2 |Entrada para desativagio segura 2 <> » Tempo minimo de apagado: 1 ms (milissegundo) 266
segura * Desconecte os jumpers que ligam os terminais H1, H2 e HC
para utilizar as entradas de desativacdo segura. Ajuste o
jumper S5 para selecionar entre os modos dreno, fonte e a
fonte de alimentag@o conforme explicado na pagina 71.

HC |Terminal comum de desativagdo segura Fun¢do comum de desativagdo segura
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cartdes opcionais

Tipo N° Nome de terminal (fungao) Valor padrao da fungao (nivel de sinal) Pagina
* Intervalo de frequéncia de entrada: 0 a 32 kHz
RP Entra(}a qe trem de Eulsps multifuncional » Ciclo de funcionamento do sinal: 30 a 70% 97227
(referéncia de frequéncia) * Nivel alto: 3.5 a 13.2 Vcc, nivel baixo: 0 a 0.8 Vcc
* Impedancia de entrada: 3 kQ
+V | Fonte de alimentag@o para entradas analdgicas | 10.5 Vcc (corrente méxima permitida 20 mA) 95
-V | Fonte de alimentag@o para entradas analdgicas|-10.5 Vcc (corrente maxima permitida 20 mA) -
. Al ('Eggjf‘ig analogica rgg“f‘r‘i‘éﬁgfgg; 1 -10a 10 Vee, 0 a 10 Vee (impedancia de entrada: 20 kQ) 95 114
%‘;ﬂgg;cgz/ * -10a10 Vce, 0 a 10 Vee (impedéncia de entrada: 20 kQ)
trem de pulsos | A2 Entrada anal(')ﬂgic.a multifungioqal 2 * 4a20mA, 0 a20 mA (impedancia de entrada: 250 Q) 9595
(bias de referéncia de frequéncia) + Entrada de corrente ou tensdo devem ser selecionadas para 116
chave DIP S1 e H3-09.
Entrada analdgica multifuncional 3 * -10a 10 Vcee, 0 a 10 Vee (impedancia de entrada: 20 kQ)
A3 | (referéncia de frequéncia auxiliar)/Entrada « Utilize uma chave DIP S4 na placa do terminal para selecionar 95
PTC entre as entradas analogica e PTC.
AC |Referéncia de frequéncia comum ov 95
E (G) Aterramento das malhas dos cabos e dos _ B

<1> Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos da classe 600 V foram desenhados de acordo com a funcionalidade, mas nao t€m certificacdo
EN61800-5-1, ISO13849 Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Coordenagao de isolamento: Classe 1.

B Terminais de saida

A Tabela 3.7 enumera os terminais de saida no inversor. O texto entre parénteses indica o valor padrdo para cada saida

multifuncional.
Tabela 3.7 Terminais de saida do circuito de controle
Tipo N° Nome de terminal (fungao) Valor padrao da fungao (nivel de sinal) Pagina
MA [N.A.
Saida de relé . 30 Vee, I0mA al A;250 Vea, I0mAalA
de falhas MB_|NF. saida Carga minima: 5 Vcc, 10 mA 112
MC |Contato comum da saida de falha
Ml
) Saida digital multifuncional (durante o rodar)
Saida digital M3 )
multifuncional Saida digital multifuncional (velocidade zero) 30 Vec, !0. mA alA;250 Vea, 10mAalA 112
<> M4 Carga minima: 5 Vcc, 10 mA
M5 | Saida digital multifuncional (velocidade
M6 |concordante 1)
MP |Saida para trem de pulsos (frequéncia de saida) |32 kHz (max) 227
1 FM |Saida analdgica de monitor 1 (frequéncia de saida
Saida de : g tor I (frequ S9142)| 102 +10 Ve, ou 0.a+10 Vee 226
monitor AM |Saida analdgica de monitor 2 (corrente de saida)
AC |Comum do monitor ov -
Saida do DM+ |Saida do monitor de seguranga Exibe estados da fungdo de desativagao segura. Fechada
monitor de ] i quando ambos os canais de desativagdo segura estdo 267
seguranga <2> | DM- Saida do comum do monitor de seguranca fechados. Até +48 Vee 50 mA
<1> Evite atribuir fungdes as saidas de relé digital que implicam o chaveamento frequente, pois isto pode reduzir a vida util do relé. A vida util

estimada ¢ de 200,000 acionamentos (pressupde 1 A, carga resistiva).

<2>

EN61800-5-1, ISO13849 Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Coordenagdo de isolamento: Classe 1.

Os terminais H1, H2, DM+ ¢ DM- nos modelos da classe 600 V foram desenhados de acordo com a funcionalidade, mas ndo tém certificag@o

Conecte um diodo de supressdo conforme mostrado em Figura 3.26 ao conduzir uma carga reativa como a bobina do relé.
Verifique se a capacidade do diodo € maior que a tensdo do circuito.

B
=y

ar o
T R

A — Alimentagao externa, 48 V max. C —Bobina

B — Diodo de supressao

D -50 mA ou menos

Figura 3.26 Conexao de um diodo de supressao
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B Terminais de comunicagao em série

Tabela 3.8 Terminais do circuito de controle: Tipo de comunica¢des seriais

N° Nome do sinal Funcao (nivel de sinal)

R+  |Entrada de comunicagdes (+) RS-485/422

R- Entrada de comunicagdes (-) Comunicagdo MEMOBUS/Modbus: Utilize | Protocolo de
MEMOBUS/Modbus - — um cabo RS-485 ou RS-422 para conectar o |comunicagdo
Comunicagio </~ S+ |Saida de comunicagdes (+) inversor. MEMOBUS/Modbus

S- Saida de comunicagdes (-) 115.2 kbps (méx.)

1G Aterramento de malha ov

<1> Habilite o resistor terminal no ultimo inversor em uma rede MEMOBUS/Modbus ao ajustar a chave DIP S2 para a posi¢do ON. Consulte
Conexdaes de controle de entrada/saida na pdgina 71 para obter mais informagdes sobre o resistor terminal.

€ Configuragio do terminal

Os terminais do circuito de controle sdo distribuidos conforme mostrado em Figura 3.27.

o Q
- I
PDDPDD DD DD DD
E(G)HC H1 H2 DM+DM-IG R+ R- S+ & W3 Ve W
HEEHEHEHEHBHEBHEH 222
oo ooooooooo TRTRT
V+ AC V- A1 A2 A3 FM AM AC MP RP AC 2. X% X%
EEEEEEEEHE T
S1 82 S3 S4 85 S6 S7 S8 SN SC SP X% X7
QODDDDDDDDDLD

A ~ o /
Figura 3.27 Distribuicdo dos terminais do circuito de controle

B Tamanho do fio e especificagdes de torque

Selecione um tipo e calibre de fio apropriado de Tabela 3.9. Para uma fiagao mais simples e confiavel, utilize terminais
tipo agulha na extremidade dos fios. Consulte Tabela 3.10 para ver tipos e tamanhos de terminais tipo agulha.

Tabela 3.9 Calibres de fio

Alust Terminal de fio exposto Terminal tipo agulha
Tamanho toj:‘s e . | Tamanho de ; i
Terminal do qué | Tamanho do fio fio Tamanho do fio | Tamanho de fio | Tjpo de fio
parafuso Nem aplicavel recom aplicavel recom.
(Ib pol) mm? (AWG) | 5 (AWG) mm? (AWG) mm?2 (AWG)
S1-S8,SC, SN, SP
H1, H2, HC
RP, V+, V-, Al, A2, Fio trancado:
A3, AC 02al
MA, MB, MC 0.520.6 (24 a 16) 0.25a0.5 Fio blindado
M3 (44253) Fio rigido: 0.75 (18) (24 2 20) 0520 e
MI1-M6 02al.s
MP, FM, AM, AC (24 a 16)
DM+, DM-
R+, R-, S+, S-, 1G
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B Terminais do tipo ponta de metal

A Yaskawa recomenda o uso de CRIMPFOX 6, uma ferramenta de crimpagem fabricada pela PHOENIX CONTACT,
para preparar as extremidades com mangas isoladas antes de conectar ao inversor. Consulte Tabela 3.10 para ver as
dimensoes.

Figura 3.28 Dimensoes de virola

Tabela 3.10 Tipos e tamanhos de terminais tipo agulha

Tamanho mm? (AWG) Tipo L (mm) d1 (mm) d2 (mm) Fabricante
0.25 (24) Al 0.25-8YE 12.5 0.8 1.8
0.34 (22) Al 0.34-8TQ 10.5 0.8 1.8 PHOENIX CONTACT
0.5 (20) RNTE 14 1.1 25

€ Fiacao para o terminal do circuito principal

Esta secdo descreve os procedimentos e as preparagdes corretos para conectar os terminais de controle.

ADVERTENCIA! Perigo de choque elétrico. Ndo remova as tampas ou toque as placas de circuito enquanto energizado. O néo
cumprimento deste aviso podera resultar em morte ou lesdo grave.

ATENGAO: Separe a fiagéo do circuito de controle dos bornes de poténcia (terminais R/L1, S/L2,T/L3, B1, B2, U/T1, /T2, W/T3, -,
+1, +2) e outras linhas de alta poténcia. Praticas de instalagdo elétrica incorretas podem resultar no mau funcionamento devido a
interferéncia elétrica.

ATENGAO: Separe a fiagédo dos terminais de saida digital MA, MB, MC e M1 a M6 da fiagdo para outras linhas do circuito de controle.
Préticas de instalagao elétrica incorretas podem resultar no mau funcionamento do inversor ou equipamento ou movimentos
indesejaveis.

ATENCAO: Utilize uma fonte de alimentacédo classe 2 ao conectar os terminais de controle. A aplicagéo incorreta de dispositivos
periféricos pode resultar na degradag¢do do rendimento do inversor devido a uma alimentagdo inadequada. Consulte NEC Artigo 725,
Controle remoto, sinalizagéo e circuitos limitados de forga classe 1, classe 2 e classe 3 para ver as exigéncias relacionadas as fontes
de alimentagéo classe 2.

ATENGAO: Isole as protegbes com fita isolante ou tubulagdes de encaixe para impedir o contato com outras linhas de sinal e
equipamentos. Praticas de instalagao elétrica incorretas podem resultar no mau funcionamento do inversor ou do equipamento devido
a curto circuito.

ATENGAO: Conecte a malha do cabo blindado ao terminal de aterramento correto. Um aterramento incorreto do equipamento podera
resultar no mau funcionamento do inversor ou do equipamento ou, ainda, movimentos indesejados.

Conecte o circuito de controle somente depois que os terminais tenham sido aterrados corretamente e a instalagao da fiacao
do circuito principal ja tenha sido concluida. Consulte Guia de instalagio da fiacdo da placa de terminais na pagina
70 para ver detalhes. Prepare as extremidades da fiagdo do circuito de controle conforme mostrado em Figura 3.31.
Consulte Calibres de fio na pdgina 68.

ATENGAO: N4o aperte os parafusos além do torque especificado. O ndo cumprimento deste aviso pode resultar em um funcionamento
incorreto, danos ao bloco de terminais ou causar um incéndio.

ATENGAO: Utilize cabos blindados de par trangado conforme indicado para prevenir falhas operacionais. Préticas de instalagéo elétrica
incorretas podem resultar no mau funcionamento do inversor ou do equipamento devido a interferéncia elétrica.

Conecte os fios de controle conforme Figura 3.29 e Figura 3.30.
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Preparando pontas

D
) dos fios
boooolow c 5

/
O om j

-~

\

A - Solte o parafuso para inserir o fio. C — Evite desfiar os fios trangados ao
B — Fio simples ou trangado remover o isolamento do fio.
Comprimento do segmento 5.5
mm.
D — Espessura da lamina de 0.4 mm
ou menos
Largura da lamina de 2.5 mm ou
menos

Figura 3.29 Guia de instalagao da fiacdo da placa de terminais

Figura 3.30 Localizagao da placa de terminais dentro do inversor

Ao definir a frequéncia por referéncia analoga a partir de um potenciometro externo, utilize fios blindados de par trangado
(preparando as extremidades dos fios conforme mostrado em Figura 3.31) e conecte a malha ao terminal de aterramento
do inversor.

F C

IR 7 =
7K B
LR K
RS

B I

A - Lateral do inversor D — Lateral do dispositivo de controle

B — Conecte a malha ao terminal de E — Revestimento da malha (isolar
aterramento do inversor. com fita isolante)

C - Isolamento F — Malha

Figura 3.31 Preparacao das extremidades de cabos blindados

ATENGAO: A fiagdo do sinal analégico entre o inversor e a estagdo do operador ou equipamentos periféricos ndo deve ter mais de
50 metros ao utilizar um sinal analdgico a partir de uma fonte remota para fornecer a referéncia de frequéncia. O ndo cumprimento
deste aviso pode resultar em um fraco rendimento do sistema.
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3.8 Conexoes de controle de entrada/saida

€ Chave de modo drenolfonte para entradas digitais

Utilize o jumper entre os terminais SC e SP ou SC e SN para selecionar entre os modos dreno, fonte ou uma fonte de
alimentacdo externa para as entradas digitais S1 a S8 em Tabela 3.11 (padrao: Modo dreno, fonte de alimentacao interna).

ATENGAO: Ndo cause curto-circuito em terminais SP e SN. O ndo cumprimento deste aviso resultaré em danos ao inversor.

Tabela 3.11 Selecao de entrada digital entre Dreno/Fonte/Fonte de alimentagao externa

Fonte de alimentagao interna do inversor

Modo (terminais SN e SP) Fonte de alimentagao externa 24 Vcc
_ ] o I
- | |
N | N |
Modo dreno

' SP Externa ~SP
Ez—%—{ — 24 Ve O—K]—{ —

=t |
|

Y el
| Y |
-
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3.8 Conexoes de controle de entrada/saida

€ Selegiao de modo dreno/fonte para entradas de desativagio segura

Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas nao sio certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagdo: Classe 1.

Utilize o jumper S3 na placa de terminais para selecionar entre os modos dreno, fonte ou fonte de alimentagdo externa

para as entradas de desativacdo segura H1 e H2 conforme mostrado em Tabela 3.11 (padrao: Modo fonte, fonte de
alimentacdo interna).

Tabela 3.12 Selecao de entrada de desativagao segura Dreno/Fonte/Fonte de alimentacio externa

Modo Fonte de alimentagao interna do inversor Fonte de alimentagao externa 24 Vcc
Jumper S3 Jumper S3
1 é ,l, 24 Vce ‘ e "~ 24Vce
E & n
xtern: ‘
Q | Eztlt?/cg . Q Q [
Modo dreno —e—— %S:t 1H1 %&:
1 | —0 1 |
L i I
#=( e =
% | : % |
Jumper S3 Jumper S3
1 7777777777 24 Vee ! = 24Veo
« )\HC - [HC
Lk B T '
Modo fonte | %PK | e #r: i
M - LH1 -
4? — | 4@) — |
; | ; B
H2 — | ' H2 — - |

€ Utilizagio da saida de trem de pulsos

O terminal de saida do trem de pulsos MP pode fornecer energia ou ser utilizado com uma fonte de alimentacao externa.

ATENCAO: Conecte os dispositivos periféricos de acordo com as especificacbes. O ndo cumprimento deste aviso pode causar um
funcionamento inesperado do inversor e danifica-lo ou danificar os circuitos conectados.

B Utilizacao da energia a partir do terminal de saida de pulso (modo fonte)

O alto nivel de tensdo do terminal de saida de pulso depende da impedancia da carga.

Impedancia da carga R, (kQ) Tensao de saida Vyp (V) (isolada)
1.5kQ 5V
4kQ 8V
10 kQ 10V
Nota: A resisténcia de carga necessaria para obter uma determinada tensdo Vyp pode ser calculada por: Ry = Vyp 2/ (12 = Viyp)

Impedancia de carga

MP 7'y /

v R

L

AC

Figura 3.32 Conexao da saida de pulso utilizando uma fonte de alimentagao de tensao interna
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3.8 Conexoes de controle de entrada/saida

B Utilizacao de uma fonte de alimentagao externa (modo dreno)

O alto nivel de tensdo do sinal de saida de pulso depende da tensdo externa aplicada. A tensao deve estar entre 12 e 15
Vcce. A resisténcia da carga deve ser ajustada para que a corrente seja inferior a 16 mA.

Fonte de alimentagao externa (V) Impedéncia da carga (kQ)
12 a 15 Vee £10% 1.0 kQ ou maior

Fonte de alimentag&o externa

Impedéancia de carga

MP
<—— Corrente drenada

AC

Figura 3.33 Conexao da saida de pulso utilizando fonte de alimentagéo de tensdo externa

€ Selecgio do sinal de entrada do terminal A2

O terminal A2 pode ser usado para receber tanto um sinal de tensdo como de corrente. Selecione o tipo de sinal usando a
chave S1 conforme explicado em Tabela 3.13. Defina o pardmetro H3-09 corretamente conforme mostrado em Tabela
3.14.

Nota: Se os terminais Al e A2 estiverem ajustados para bias de frequéncia (H3-02 = 0 ¢ H3-10 = 0), ambos os valores de entrada serdo
combinados para criar a referéncia de frequéncia.

Tabela 3.13 Configuragées da chave DIP S$1

Configuragao Descrigao
V (posigdo esquerda) Entrada de tensdo (-10 a +10 V)
I (posicao direita) Entrada de corrente (4 a 20 mA ou 0 a 20 mA): Valores padrao

Tabela 3.14 Parametro H3-09 Detalhes

° A P Intervalo de | Configuragao
N Nome do parametro Descrigao configuraco padrao
Seleciona o nivel de sinal para terminal A2.
0:0a10 Vce
H3-09 |[Selegdo do nivel de sinal do terminal A2 1:-10a 10 Vcc 0a3 2
2:4a20 mA
3:0a20mA

€ Selecio de entrada analégica/PTC do terminal A3

O terminal A3 pode ser configurado tanto como uma entrada analdgica multifuncional como entrada PTC para protegao
de sobrecarga térmica do motor. Utilize a chave S4 para selecionar a func¢ao de entrada conforme descrito em Tabela
3.15.

Tabela 3.15 Configuragoes de chave DIP S4

Configuragao Descrigao
Al (posicao inferior, padrdo) Entrada analdgica para a funcdo selecionada no parametro H3-06
PTC (posigao superior) Entrada PTC. O parametro H3-06 deve ser ajustado para E (entrada PTC)

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida 73

a Instalagéo elétrica



3.8 Conexoes de controle de entrada/saida

@ Seclegio do sinal AM/FM dos terminais

O tipo de sinal para os terminais AM e FM podem ser ajustados tanto para saida de tensdo como corrente usando o jumper
S5 na placa de terminais conforme explicado em Tabela 3.16. Ao alterar a configuracdo do jumper S5, os parametros
H4-07 e H4-08 devem ser configurados corretamente. A selecdo padrdo ¢ saida de tensdo para ambos os terminais.

Tabela 3.16 Configuragdes do jumper S5
Terminal Saida de corrente
AM do terminal
FM do terminal
Tabela 3.17 Parametro H4-07 e detalhes H4-08
o A o Intervalo de Configuragao
N Nome do parametro Descrigao configuragio padrio
H4-07 |Selegdo do nivel de sinal AM do terminal |0: 0a 10 Vce
i - - 1:-10a 10 Vce 0a2 0

H4-08 |Selegdo do nivel de sinal FM do terminal |- 4 3 20 mA
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3.9 Conectando a um computador

Este inversor é equipado com uma porta USB (tipo B).

O inversor pode ser conectado a uma porta USB do PC usando um cabo USB 2 tipo AB (vendido separadamente). Apos
conectar o inversor a um PC, o software DriveWizard Plus da Yaskawa pode ser usado para monitorar o desempenho do
inversor ¢ administrar as configuragdes de parametro. Entre em contato com a Yaskawa para ver mais informagdes sobre
o DriveWizard Plus.

Cabo USB
(tipo AB)

ﬁ —— (=[O — —

(Tipo B) (Tipo A)

[

®
@

Figura 3.34 Conectando a um PC (USB)
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3.10 Lista de verificagao da fiagao

3.10 Lista de verificacao da fiagao

M N° Item Pagina(s)

Inversor, periféricos, cartdes opcionais

1 Verifique o nimero de modelo do inversor para garantir a recep¢ao do modelo correto. 22

5 Certifique-se de ter os resistores de frenagem, as indutores de link CC, filtros de ruido e outros dispositivos periféricos
corretos.

3 Verifique o nimero do modelo do cartio opcional. -

Area de instalacdo e configuracao fisica

| o | o

| 4 |Certiﬁque—se que o entorno do inversor cumpra as especificagdes adequadas. 28
Tensio da fonte de alimentacio, tensdo de saida
5 A tensdo da fonte de alimentagdo deve estar dentro do intervalo de especificacdo de tensdo de entrada do inversor. 105
6 A tensdo nominal para o motor deve coincidir com as especifica¢des de saida do inversor. 2
7 Verifique se o inversor est4 no tamanho correto para controlar o motor. 242
Bornes de poténcia
8 Confirme se a protegdo do ramal de poténcia conforme especificado pelos codigos nacionais e locais. 42

Conecte corretamente a fonte de alimentagao aos terminais do inversor R/L1, S/L2 e T/L3.

Nota: Confirme as informagdes a seguir ao instalar a fiagdo dos modelos CIMR-AC4A0930 ¢ 4A1200:

*Remova os jumpers que ligam os terminais R/L1-R1/L11, S/L2-S1/L.21 ¢ T/L3-T1/L31 ao utilizar 45
com a retificagdo de 12 pulsos.

* Ao utilizar sem a retificagdo de 12 pulsos, conecte corretamente os terminais R1/L11, S1/L21 e
T1/L31 além dos terminais R/L1, S/L.2 e T/L3.

Conecte corretamente o inversor a0 motor.
10 | Os cabos do motor e os terminais de saida do inversor R/T1, V/T2 e W/T3 devem coincidir para produzir a sequéncia 63
de fases desejada. Caso a sequéncia das fases seja incorreta, o inversor girara no sentido oposto.

O

O

O 11 | Utilize fios revestidos com material vinilico de 600 Vca para a fonte de alimentac@o e os cabos do motor. 57
Use os calibres de fio corretos para o circuito principal. Consulte Calibres de fios e torque de aperto na pagina 57. 57

» Considere a queda de tens@o ao selecionar o calibre do fio. Aumente o calibre do fio quando a queda de tensao for

0 maior que 2% da tensdo nominal do motor. Certifique-se que o calibre do fio seja compativel com o bloco do terminal.
12 Utilize a seguinte formula para calcular a queda de tensao: 64

Queda de tensdo de linha (V) =73 x resisténcia do fio (Q/km) x comprimento do fio (m) x corrente (A) x 103
+ Se o cabo entre o inversor e o motor for superior a 50 m, ajuste a frequéncia portadora para C6-02 corretamente.

O 13 | Aterre o inversor corretamente. Revise a pagina64. 64

O 14 Ajuste os parafusos do terminal de aterramento e do circuito de controle. Consulte Calibres de fios e torque de 57
aperto na pdagina 57.

Prepare os circuitos de protegdo contra sobrecarga ao controlar multiplos inversores a partir de um unico inversor.

Suprimento de
energia Variador MC1 oL1
mMc2 OL2 MC1 - MCn ... contator magnético
| 15 — — \—() OL1-OLn .. relé térmico _
MCn oLn :
Nota: Feche MC1 — MCn antes de utilizar o inversor. MC1 — MCn ndo podem ser desligados durante o

rodar.

16 Instale um contator magnético ao utilizar uma frenagem dinadmica opcional. Instale corretamente o resistor e garanta
que a protegdo de sobrecarga desligue a fonte da alimentag@o utilizando o contator magnético.

17 Verifique que os capacitores de correcio do fator de poténcia, os filtros de ruido de entrada ou GFCIs NAO estejam
instalados no lado da saida do inversor.

Fiacao dos bornes de controle

18 | Utilize uma linha cabo do tipo par tragado para toda a fiagdo do circuito de controle. 69

19 | Aterre as protegdes da fiagio blindada no terminal GND © . 69

20 Para uma sequéncia de 3 fios, defina os parametros para os terminais de entrada de contato multifuncional S1 - S8 e
instale a ligag@o dos circuitos de controle.

21 |Instale a fiagdo dos cartdes opcionais corretamente. 69

22 | Confira se ha qualquer outro erro na fiagdo. Somente utilize um multimetro para verificar a fiago. -

23 Aperte corretamente os parafusos do terminal de circuito de controle do inversor. Consulte Calibres de fios e torque 57
de aperto na pagina 57.

24 |Recolha todos os pedagos de fios. -

oo oooooOo (o4

25 | Verifique se ha fios descascados no bloco do terminal que possam estar tocando outros terminais ou conexdes. -
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3.10 Lista de verificagao da fiagao

4l N° Item Pagina(s)
O 26 | Separe corretamente a fiagdo dos bornes de controle e do circuito principal. -
O 27 | A fiag8o do sinal analdgico ndo deve ultrapassar 50 m. -
O 28 | A fiacdo da entrada de desativagdo segura ndo deve ultrapassar 30 m. -
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3.10 Lista de verificagao da fiagao

Esta Pagina Anulada Intencionalmente
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Programacao e operacao iniciais

Este capitulo explica as fungdes do operador digital e como programar o inversor para a operagao

inicial.
4.1 UT|L|ZAQAO DO OPERADOR DIGITAL......coitteeciiirreeeseerrsessss s resensss e s sennssns 80
4.2 0OS MODOS DE OPERAQAO E PROGRAMAQAO .......................................... 84
4.3 FLUXOGRAMAS DE |N|C|AL|ZAQAO ............................................................. 87
4.4 ACIONAMENTO DO INVERSOR........cciiittmmiirirrnnnssserrsnsssssrrsnssssssessnnsssssesennas 92
4.5 SELEQAO DE APLICACAO ............................................................................. 93
4.6 AJUSTES DE CONFlGURA(}AO BASICA DO INVERSOR.......ccceeererrerreraernns 94
4.7 AUTOAUJUSTE.......iitceeciirirteeeiirrrrrnnsss s e s rnnsssss s e rsnassssserrnnssssssersnnssssseessnnsssssennns 123
4.8 TESTE DE OPERAQAO SEM CARGA . ...ttt rrre s e s e enna s 129
49 TESTE DE FUNCIONAMENTO COM CARGA ... erreen e renmnaees 131
4.10 VERIFIQUE OS ITENS DO TESTE DE FUNCIONAMENTO.........cccceevrremnnnnns 132
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4.1 Utilizagao do operador digital

4.1 Utilizacao do operador digital

Utilize o operador digital para inserir os comandos Rodar e Parar, pardmetros de edigdo e exibir dados incluindo

informacdes de falhas e alarmes.

@ Teclas e telas

Figura 4.1

Teclas e telas do operador digital

N° Nome

Funcgao

m

Tecla de fungdo

As fungdes atribuidas a F1 e F2 variam dependendo do menu exibido no momento. O

(F1,F2) nome de cada fungdo aparece na metade inferior da janela da tela.
* Voltar a tela anterior.
2 S Tecla ESC * Move o cursor um espago para a esquerda.
» Ao manter este botdo pressionado, retorna-se a tela de Referéncia de frequéncia.
3 Tecla RESET * Move o cur.sor para a direit'a. .
» Restaura o inversor para eliminar uma falha.
Tecla RUN (RODAR) Aciona o inversor no modo LOCAL.

Tecla seta para cima

Rola a tela para cima para mostrar o préximo item, seleciona numeros de parametros
¢ incrementa os valores das configuragdes.

Tecla seta para baixo

Rola a tela para baixo, seleciona nimeros de parametros e reduz os valores das
configuragoes.

Tecla STOP (PARAR) <I>

Para o inversor.

N

m @ N &l =
S HEBHA g HE:3
o % % = Q

Tecla ENTER

* Insere os valores e as configuragdes dos parametros.
+ Seleciona um item do menu para mover entre as telas

® 10 ~ <»> |Alterna o controle do inversor entre o operador (LOCAL) e uma fonte remota
9 o Tecla de selegio LO/RE (REMOTA) para o comando Rodar e a referéncia de frequéncia.
ar . . .
~g Acessa enquanto o inversor controla o motor. Consulte a pagina 82 para ver mais
10 GSRUN Luz RUN (RODAR) dorthes pag p
1 = Luz LO/RE Acessa quam,io.o operador ¢ selecionado para controlar o inversor (modo LOCAL).
Consulte a pagina 82 para ver detalhes.
12 ALM Luz LED ALM Consulte Telas de LED ALARME (ALM) na pdgina 82.

<1> A tecla STOP tem alta prioridade. Ao pressionar a tecla STOP o inversor detém o motor, mesmo se o comando Rodar estiver ativo em qualquer
outra fonte de comando externa. Para desabilitar a prioridade da tecla STOP, configure o parametro 02-02 em 0.

<2> A tecla LO/RE somente pode alternar entre LOCAL ¢ REMOTO quando o inversor esta parado. Para desabilitar a tecla LO/RE para impedir
a alternancia entre LOCAL ¢ REMOTO, ajuste o pardmetro 02-01 em 0.
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4.1 Utilizagao do operador digital

& TelalLCD

- MODE —|[DWEZ]DEL[ Ry

FREF [COPE

Ul-@1= &l BHz

Ul-B2=68, BBHz  |LSEQ

Ui-83=18. 58  [LREF
L J0G [

10 9 8

Figura 4.2 Tela LCD

Tabela 4.1 Tela e contetido

N° Nome Tela Contetuido

MODO | Exibidos quando no modo de selegéo.

MONITR |Exibido quando no modo de monitor.

VERIFY |Indica o menu de verificar.

1 Menus modo de operagdo

PRMSET |Exibido quando no modo de configuragdo de parametro.

A.TUNE |Exibido durante o autoajuste.

SETUP |Exibido quando no modo de configuragao.

DriveWorksEZ
Selegdo de fungdo

DWEZ |Exibido quando DriveWorksEZ esta ajustado para habilitar. (A1-07=1 ou 2)

DRV Exibido quando no modo de operagao.

3 | Area do modo de exibigdo — —
PRG Exibido quando no modo de programagao.

4 Pronta Rdy Indica que o inversor esta pronto para uso.
Tela de dados — Exibe dados especificos e dados operacionais.
OPR Exibido quando a referéncia de frequéncia ¢ atribuida a op¢do Operador LCD.
L Al Exibido quando a referéncia de frequéncia ¢ atribuida a Entrada analdgica do inversor.
6 A;I;f%lll'lé‘;;flc(;ade COM Exibido quando a referéncia de frequéncia ¢ atribuida as Entradas de comunicagio MEMOBUS/
o> Modbus do inversor.
de frequéncia
OP Exibido quando a referéncia de frequéncia ¢ atribuida a uma Unidade Opcional do inversor.
RP Exibido quando a referéncia de frequéncia ¢ atribuida a Entrada de trem de pulsos do inversor.

RSEQ |Exibido quando o comando acionar ¢ enviado a partir de uma fonte remota.

7 Tela LSEQ Exibido quando o comando acionar ¢ enviado a partir do teclado do operador.
LO/RE <> RREF Exibido quando o comando acionar ¢ enviado a partir de uma fonte remota.
LREF Exibido quando o comando acionar ¢ enviado a partir do teclado do operador.
FRENTE/ -

REV Pressionar alterna entre sentido normal e inverso.

8 Tecla de fungao 2 DADOS Pressionaru rola para a proxima tela.
(F2)
- Pressionarﬂ rola o cursor para a direita.
RESET Pressionarﬂ restaura o inversor apos erro.
FRENTE |Indica o funcionamento do motor no sentido normal.

9 FRENTE/REV

REV Indica o funcionamento do motor no sentido inverso.
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4.1 Utilizagao do operador digital

N° Nome Tela Contetudo

JOG Pressionar executa a fung¢do JOG.

HELP Pressionar exibe a tela de ajuda.

«—

10 Tecla de fungdo 1

. F1
(F1) Pressmnar- rola o cursor para a esquerda.

HOME Pressionar retorna ao menu superior (referéncia de frequéncia).

ESC Pressionar retorna a tela anterior.

<I> Exibido quando no modo Referéncia de frequéncia.

<2> Exibido quando nos modos Referéncia de frequéncia e Monitor.

@ Telas de LED ALARME (ALM)

Tabela 4.2 Estado e conteiidos de LED ALARME (ALM)
Estado Conteudo Tela

Iluminado Quando o inversor detecta um alarme ou erro. ALM

* Quando um alarme ¢é acionado.
Piscando * Quando um oPE ¢ detectado. AH
* Quando uma falha ou erro ocorre durante o autoajuste.

Desligado Operagdo normal (sem falhas ou alarmes). ALM

@ Indicagées de LED LO/RE e LED RODAR

Tabela 4.3 Indicagées de LED LO/RE e LED RODAR
LED Acesso Piscando Piscando rapidamente Desligado

Quando o operador & Quando um dispositivo diferente do

q selecionado para o comando . .
a0 Rodar e controle de o o operador ¢ selecionado para o
Al comando Rodar e controle de

referéncia de frequéncia P P
(LOCAL) referéncia de frequéncia (REMOTO)

* Enquanto o inversor estava
definido como LOCAL, um
comando Rodar foi recebido pelos
terminais de entrada e o inversor
foi alterado para REMOTO.

* Um comando Rodar foi recebido
nos terminais de entrada enquanto
o0 inversor ndo estava no modo de
* Durante a desaceleragdo operacio.

até a parada * Durante a desaceleragdo quando

g 20 qudl
2040 | Durante o rodar * Quando um comando um comando Parada rapida ¢ Durante a parada
Rodar é recebido e a recebido.

referéncia da frequéncia

&0 Hz * A saida do inversor ¢ desligada

pela fungdo Desabilitar por
seguranca.
+ A tecla STOP foi pressionada

enquanto o inversor funcionava
em REMOTO.

* O inversor foi energizado com
b1-17 = 0 (padrdo) enquanto o
comando Rodar esta ativo.

ar
I g

~
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4.1 Utilizagao do operador digital

€ Estrutura do menu para o operador digital

<1>

<2>
<3>
<4>
<5>
<6>

|Modo de operagao <>

Modo de programagéo <2-
I

1

- MODE - DRV Rdy
F (OPR)
00

-MONITR- DRV Rdi

-MODE-  PRG

=)

EENE FWD IDYNIN

(A RBY V]

-MODE - PRG Rdy

EEE FWD DN

(A RRY V]

1

00: " | u1-01100.00Hz
- LSEQ| | e 0.00~60.0!
- .00A [LREF ( O_OOHio)
LOGIZNIFWD/REV] ESG DA Fwo IR | -
- MODE - DRV _Rd! -MONITR- DRV Rdy < “MONITR- DRV Rdy
ENTER Monitor ENTER Frequency Ref
U1-01= 0.00Hz » | U01=0.00Hz » | Ut-6El= 0.00Hz
U1-02= 0.00Hz[LSEQ) U1-02= 0.00HALSEQ U1-02= 0.00HzLSEQ
U1-03= 0.00A LLREF]| = | U1-03= 0.00A = | J103- 000A
Joc IR FWD/REV] ESC oG IZNBIFWD/REV] ESC JoG I FWD/REV,
_MODE- _ PRG -MONFITRI{ TDRV Rdy -MOI\(I]IT:?-(I}.;)RV Rdy
Al P o
M"d'f‘e"c""s“ UB01= oC U1-[@= 0.00Hz
Modified | |Too-—Semmee—eal [ Se—eoimioo o
U2-02= oPr U1-03= 0.00A [SEQ]
X Parameters U2-03= 0.00HALREF] U1-04= 0  LREF
FWD <4> Nelel FwD ERIREY NeYel FwD ETRIREY
-MODE-  PRG
Tela inicia <5>
@ A1000
FWD XXXV, X XIX XKW
A A1000 —_— XX XXIXXXXA
- J t 'YASKAWA <SXXXXXXXXX>

Figura 4.3 Menu do operador digital e estrutura da tela

Pressionar daré partida ao motor.
O inversor ndo pode operar o motor.

Os caracteres piscando sdo mostrados como [@.
Os caracteres “X” s&o utilizados como exemplos neste manual. O operador LCD exibira os valores de configuracéo reais.
A referéncia de frequéncia aparece apos a tela inicial que exibe o nome do produto.
A informag&o que aparece na tela variara dependendo do inversor.
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4.2 Os modos de operagao e prog_jramagéo

4.2 Os modos de operagao e programacao

O inversor tem um modo de operacgdo para ativar o motor ¢ um modo de programagao para editar as configuragdes de
parametros.

Modo de operacao: No modo de operacao o usudrio pode operar o motor e observar os parametros do Monitor U. As
configuragdes de parametros ndo podem ser editadas ou modificadas neste modo.

Modo de programagéo: No modo de programacao o usuario pode editar e verificar as configuragdes de pardmetro e
executar o autoajuste. Quando o inversor estd no modo de programacao o comando Rodar ndo serd aceito a menos que
b1-08 esteja configurado como 1.
Nota: 1. Sebl-08 estiver definido como 0, o inversor somente aceitara um comando Rodar no modo de operagao. Apos editar os parametros,
o usudrio deve sair do modo de Programag@o e entrar no modo Inversor antes de utilizar o motor.
2. Ajuste b1-08 em 1 para permitir que a operagdo do motor a partir do inversor no modo de programagao.

@ Alteragio de valores e configuragdes de parametros

Este exemplo explica como alterar C1-02 (Tempo de desaceleracdo 1) de 10 segundos (padrdo) para 20 segundos.

Passo Tela/Resultado

~MODE- DRV Rdy
FREF (OPR)

. . o U1-01= 0.00Hz

1. |Ligue a for¢a do inversor. A tela inicial é exibida. - U102 0.00HALSEQ

U1-03= 0.0 [LREF

JOGIWIs]FWD/REV]

- MODE - PRG

Programming

Pressione ou até que a tela do modo de configuragdo de pardmetros apareca. nd @
[HELP Vol DATA]

-PRMSET- PRG
Initialization

- B-00= 0

y
Pressione para inserir o menu de arvore de pardmetros. Select Language

ISl FwD I

-PRMSET- PRG
Basic Setup

-p [@1-01= 10.0 sec
Accel Time 1

y
4. | pressione ou para selecionar o grupo de parametros C.

= Fwo I

-PRMSET- PRG -PRMSET- PRG
Accel/Decel Accel Time 1

5 < wp | CH-01= 10.0sec  |map| CHIH= 10.0Sec

Pressione ©=Ni=8 duas vezes. Accel Time 1 (0.0~6000.0)
“10.0 sec”

. rwo I . rwo I

‘PRMSET-  PRG
___DecelTme1
y N C1{B= 10.0Sec
6. | Pressione ou para selecionar o parametro C1-02. (0.0-6000.0)
IEE FWo I
-PRMSET-  PRG
y Decel Time 1
, - - . “Cr02-i01008ec
7. |Pressione YW= para visualizar o valor da configuragdo atual (10 s). O digito daesquerda| — =p (0.0-6000.0)
pisca. “10.0 sec”
el FwWD I

-PRMSET-  PRG

___DecelTime 1
- - €1-02=00f10.0Sec
8. | Pressione ,-ou HE até que 0 numero desejado seja selecionado. “1” pisca. g (0.0~6000.0)
=l Fwo I
PRMSET-  PRG
___DecelTime1
. y .. C1-02=0080.0Sec
9. |Pressione e digite 0020.0. - (O-ﬂ;gOOOD)
“10.0 sec”
IS FWwo I
y
. <
10. | pressione para confirmar a alteragao. nd Entry Accepted
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4.2 Os modos de operagao e programagéo

Passo Tela/Resultado

-PRMSET-  PRG
Decel Time 1

C1{iB= 20.0Sec
-»> (0.0~6000.0)
“10.0 sec”

I F\WD

11. | O sistema retorna automaticamente para a tela mostrada no passo 4.

-MODE - DRV Rdy
FREF (OPR)
U1-01= 0.00Hz

-
. ESC . ;. N L. -p
Pressione quantas vezes sejam necessarias para retornar a tela inicial. 813.’2’; 88&HZ-tEES

FWD ETDIHEY

12.

B Parametros do grupo de preparagao

Tabela 4.4 lista os pardmetros disponiveis por padrao no grupo de preparacdo. Ao selecionar uma Aplicacdo Predefinida
no parametro A1-06 a partir do Menu de Sele¢do de Aplicagdes do grupo de preparagdo os parametros selecionados para
o grupo de preparacdo sdo alterados automaticamente. Consulte Selecdo de aplicacdo na pdgina 93 para obter mais
informacdes.

Utilize o Modo de Programacao para acessar os pardmetros nao exibidos no grupo de preparagao.

Tabela 4.4 Parametros do grupo de preparagao

Parametro Nome Parametro Nome
A1-02 Sele¢do do método de controle E1-13 Voltagem de base
b1-01 Selegdo de referéncia de frequéncia 1 E2-01 Corrente nominal do motor
b1-02 Sele¢do do comando Rodar 1 E2-11 Poténcia nominal do motor
b1-03 Sele¢ao do método de parada E5-01 Selecdo de codigo do motor
C1-01 Tempo de aceleragao 1 E5-02 Poténcia nominal do motor
C1-02 Tempo de desaceleragéo 1 E5-03 Corrente nominal do motor
C6-01 Modo operagido do inversor E5-04 Numero de po6los do motor
C6-02 Selecao de frequéncia portadora E5-05 Resisténcia do estator do motor
d1-01 Referéncia de frequéncia 1 E5-06 Indutancia do eixo d do motor
d1-02 Referéncia de frequéncia 2 E5-07 Induténcia do eixo q do motor
d1-03 Referéncia de frequéncia 3 E5-09 Constante de voltagem de indutancia do motor 1
d1-04 Referéncia de frequéncia 4 E5-24 Constante de voltagem de indutancia do motor 2
d1-17 Frequéncia de JOG H4-02 Ganho do terminal FM de saida analdgico
E1-01 Configuragdo de voltagem de entrada multlfuncmnal‘ -
E1-04 Maxima frequéncia de saida H4-05 gﬁ?g?uﬁgigeé;?mal AM de saida analogico
E1-05 Voltagem Méxima L1-01 Selecdo da fungdo de protecdo de sobrecarga do
E1-06 Frequéncia de base motor
E1-09 Frequéncia de saida minima L3-04 Selegdo de prevengao de estol durante desaceleragio
Nota: A disponibilidade dos parametros depende do modo de controle definido em A1-02. Alguns dos pardmetros listados acima podem nao

estar acessiveis em todos os modos de controle.

€ Alternando entre LOCAL e REMOTO

Quando selecionado o modo LOCAL o inversor aceita o0 comando Rodar enviado quando a tecla RODAR ¢ pressionada
no operador digital. No modo REMOTO o inversor aceita o comando Rodar de um dispositivo externo (isto é, através dos
terminais de entrada ou das comunicagdes seriais).

Programagao e
operagao iniciais

ADVERTENCIA! Perigo de movimento abrupto. O inversor pode comecar a funcionar inesperadamente se o comando Rodar j4 tiver
sido enviado quando o modo é alternado de LOCAL para REMOTO se b1-07 = 1, o que podera resultar em mortes ou lesées graves.
Certifique-se que néo haja pessoas préximas a maquinaria em movimento. ﬂ

Alterne a operagdo entre LOCAL e REMOTO usando a tecla LO/RE no operador digital ou via uma entrada digital.

Nota: 1. Apos selecionar LOCAL, a luz LO/RE se mantera acessa.
2. O inversor ndo permitira que o usudrio alterne entre LOCAL e REMOTO durante o rodar.
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4.2 Os modos de operagao e prog_jramagéo

B Utilizacao da tecla LO/RE no operador digital

Passo Tela/Resultado

1. |Ligue a forga do inversor. A tela inicial é exibida. =)

. .
Pressione @I A Juz LO/RE se acendera. O inversor esta agora no modo LOCAL. -

® 40
Para ajustar o inversor para operagdo REMOTO, pressione a tecla novamente.

B Uso dos terminais de entrada de S1 a S8 para alternar entre LOCAL e REMOTO

E possivel alternar entre os modos LOCAL ¢ REMOTO usando um dos terminais de entrada digital de S1 a S8 (ajuste o
pardmetro correspondente H1-O1O a “1”).

Consulte Lista de pardmetros na pdgina 189 para ver uma lista de selegdes de entrada digital H1-OO ao ajustar os
terminais de entrada multifuncionais.

Nota: Ajustar H1-OO em 1 desabilita a tecla LO/RE no operador digital.
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4.3 Fquog_jramas de inicializagao

4.3 Fluxogramas de inicializagao

Estes fluxogramas resumem os passos necessarios para iniciar o inversor. Utilize os fluxogramas para determinar o método
de partida mais apropriado para uma determinada aplicag@o. Os graficos sdo referéncias rapidas para ajudar o usuario a

familiarizar-se com os procedimentos de partida.
Nota: 1. Consulte Selecio de aplicacdo na pagina 93 para configurar o inversor utilizando uma das aplica¢des predefinidas.

2. A disponibilidade de fungdes ¢ diferente nos inversores dos modelos CIMR-ALO4A0930 ¢ 4A1200. Consulte Lista de
pardmetros na pdgina 189 para ver detalhes.

Fluxograma | Subgraficos Objetivo Pagina
A Procedimento de partida basico e ajuste do motor 88
A-1 Configuracdo de motor simples usando o modo V/f 89
A-2 Operacao de alto desempenho usando um controle de motor vetorial de malha aberta ou fechada 90
_ Configuragdo do inversor para operar um motor de imas (PM) permanentes
A-3 Nota: Os modos de controle de motor PM néo estdo disponiveis para inversores da classe 91
CIMR-ADSOOOOOD.

Programagao e
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4.3 Fquogramas de inicializagao

€ Fluxograma A: Partida basica e ajuste do motor

O fluxograma A em Figura 4.4 descreve a sequéncia basica de partida que varia ligeiramente dependendo da aplicagao.
Utilize as configuragdes de parametros padrdo em aplicagdes simples que ndo requerem alta precisdo.

88

C START )

( Instale e conecte o inversor como explicado nos capitulos 1, 2 e 3. )
( Aplique a alimentagéo principal ao inversor seguindo as diretrizes de seguranga. )

Aplicagoes predefinidas
A1-06 usada?

SIM

Consulte
Aplicativo
Secéo de
selecéo

( Defina o modo de controle no parametro A1-02. )

e

Defina os parametros basicos

- C6-01 para selegao de modo de servigo pesado/normal

- b1-01/b1-02 para a selegéo de referéncia de frequéncia e selegdo de fonte do comando Rodar
- H1-00O,H2-00,H3-00,H4-00,H6-00 para definigdo de terminal de entrada/saida

- d1-00 para utilizar referéncias de diversas velocidades

- C1-00 e C2-00 para definigdes de tempo de aceleragdo/desaceleragéo e curva S

- L3-04 se estiver usando opgdes de freio dindmicas

- L8-55 = 0 se estiver usando um conversor de regeneragao

Modo de controle
A1-02 =

5: OLV/PM
6: AOLV/PM
7: CLVIPM

0: VIf
1: V/f com PG

Ao
Fluxograma A-1

Do fluxograma A-1, A-2 ou A-3

( Parametros de ajuste fino. Ajuste as configuragdes da aplicagdo se necessario. )
( Verifique a operagdo da maquina e verifique as configuragdes dos parametros. )
( O inversor esta pronto para o aplicativo. )

Figura 4.4 Partida basica

Nota: 1. Execute o autoajuste estacionario para testar a resisténcia linha a linha caso o inversor tenha sido autoajustado e logo movido para

um local diferente cujo comprimento do cabo ultrapasse 50 m.
2. Realize o autoajuste novamente apos instalar um reator CC ou outros componentes a saida do inversor.
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4.3 Fquog_]ramas de inicializagao

€ Grafico A-1: Configuragio de motor simples usando controle V/f

O fluxograma A1 em Figura 4.5 descreve a configura¢do de motor simples para controle V/f com ou sem realimentagéo
PG. O controle V/f é apropriado para aplicagdes mais basicas como ventiladores ¢ bombas. Este procedimento ilustra a
economia de energia, a busca rapida de estimativa de velocidade.

Ha um SIM
encoder PG

no motor?

- Definir ou verificar as configuragdes de padrao V/f E1- OO.
Definir ou verificar o padréo V/f nsi ) de pélos d : £2.04 E4-04 tor 2
configuragdes E1-0O0. - Insira o nimero de pdlos de motor para E2-04 (ou E4-04 para motor 2).

- Definir os parametros de realimentago de velocidade PG (F1-C10).

N

Economia de energia
(b8-01=1)ou
Busca rapida de estimativa de velocidade
(b3-24 = 1) ativado
quando b3-01 =1
oul2-01=127

Realizar autoajuste
rotacional para controle de V/f

SIM
O cabo do motor é maior que

(T1-01=3) 50 metros?
Realizar autoajuste estacionario para
resisténcia do estator (T1-01 = 2)
Rode o motor sem carga; verifique a diregao da rotagéo e operagao.
Verifique os comandos de sinal externos para que o inversor trabalhe como desejado.

¥

Acople a carga ou maquina ao motor.
Execute a maquina e verifique a operagéo desejada.

Voltar para
o fluxograma
A

Figura 4.5 Configuracdao de motor simples com economia de energia ou busca rapida
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4.3 Fquogramas de inicializagao

@ Grafico A-2: Operacgao de alto desempenho usando OLV ou CLV

O fluxograma A2 em Figura 4.6 descreve o procedimento de configuracdo para alto desempenho com controle vetorial
de malha aberta ou de malha fechada, que ¢é apropriado para aplicagdes que requerem um alto torque inicial e elevados
limites de torque.

Nota: Embora o inversor defina os pardmetros para o encoder PG durante o autoajuste, as vezes o sentido do motor e o do PG séo invertidos.
Utilize o parametro F1-05 para alternar o sentido do PG, para que coincida com o do motor.

E possivel que o motor
gire durante o ajuste?<13,

A carga é menor SIM
que 30% da carga nominal

do motor?

<2>

N
tdacos 903 Reali toajust Realizar autoajuste
de relatdrio/dados de teste do ealizar autogjuste zar au
! mo{Qr disponivel?2 estacionario 2 (T1-01 = 4) estacionario (T1-01 = 0)

Realizar autoajuste
estacionario 1 (T1-01=1)

¥

Operar o motor sem carga; verificar a diregao de rotagdo e operagao.
Verificar comandos de sinal externos para que o inversor trabalhe como desejado.

v

( Conectar a carga ao motor. )

Ha um encoder NAO
PG no motor?
O inversor deve SIM

definir o ASR novamente
como automatico?

O aplicativo requer qualquer uma
das seguintes fungdes de drive?

- Avanco de alimentagdo
KEB 2

2
Realizar ajuste de inércia Realizar ajuste de ganho ASR
(T1-01 = 8) <3> (T1-01 =9) <4>

Operar a maquina e verificar para
operagao desejada.

Voltar para
o fluxograma

Figura 4.6 Fluxograma A2: Operacao de alto desempenho usando OLV ou CLV

<1> Desvincule a carga do motor para realizar o autoajuste rotacional corretamente.

<2> O autoajuste rotacional pode ser realizado caso a carga seja inferior ou igual a 30%, embora o autoajuste estacionario
possa oferecer um melhor desempenho de controle.

<3> Certifique-se que o motor e a carga possam funcionar livremente (isto é, caso haja um freio instalado, certifique-se de
solta-lo).

<4> O ajuste de ganho ASR realiza automaticamente um ajuste de inércia e define os parametros relacionados com a fungéo
Acéo antecipada e Funcionamento sustentado KEB.
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4.3 Fquog_]ramas de inicializagao

€ Grafico A-3: Operagiao como motores de imas permanentes

Nota:

Os modos de controle de motor PM néo estdo disponiveis para inversores da classe 600 V, CIMR-AO5O0000O0O0O.

O fluxograma A3 em Figura 4.7 descreve o procedimento de configuracao para utilizar um motor PM com controle vetorial
de malha aberta. Os motores PM podem ser utilizados para operagdes com menos dispéndio de energia em aplicacdes de
torque reduzido ou variavel.

Nota:

<1>

<2>

<3>

<4>

<5>
<6>

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Réapida

1. Embora o inversor defina os pardmetros para o encoder PG durante o autoajuste, as vezes o sentido do motor ¢ o do PG sdo invertidos.
Utilize o parametro F1-05 para alternar o sentido do PG, para que coincida com o do motor.

2. Realinhe o pulso Z caso o encoder PG seja substituido. Ajuste T2-0

Do
fluxograma
A

Relatério/dados de teste do motor
a folha de dados esta disponivel?

1 em 3 para recalibrar o inversor com o novo encoder.

Autoajuste (T2-01 = 1)

Realizar estacionario do PM <1>
(T2-01=0)

) (

Inserir dados do motor. <1> J

que 50 metros?

O cabo do motor & maior

Realizar estacionario do PM
JAutoajuste para resisténcia
do estator (T2-01 = 2)

Verifique comandos de sinal externos para o trabalho do inversor,
como desejado.

02

( Conectar a carga ao motor. )

NAO

( Rode o motor sem carga; verifique a direcdo da rotagao e operagao. )

H& um encoder PG

no motor?

O inversor deve definir SIM

ASRT de

modo automético?

O aplicativo exige qualquer uma das
seguintes fungdes do inversor?
Avango da alimentagéo

Realizar ajuste de inércia do P!
(T2-01 = 8) <2>

M Realize ajuste de ganho ASR
(T2-01=9)<3>

Eealize ajuste constante EMF para tras (T2-01 = 11) <4> <5> <6> J

— )

Execute a maquina e verifique quanto
a operagao desejada

Voltar para
o fluxograma
A

Figura 4.7 Operagao como motores de

imas permanentes

Insira o cédigo do motor para E5-01 ao utilizar um motor PM Yaskawa (séries SMRA, SSR1 e SST4). Caso utilize um

motor de outro fabricante, digite “FFFF”.

Certifique-se que o motor e a carga possam funcionar livremente
solta-lo).

(isto é, caso haja um freio instalado, certifique-se de

O ajuste de ganho ASR realiza automaticamente um ajuste de inércia e define os pardmetros relacionados com a fungéo

Acao antecipada e Funcionamento sustentado KEB.

O ajuste constante EMF posterior mede automaticamente a tens&o induzida do motor e ajusta E5-09 quando o relatério

ou a ficha de dados do motor ndo estao disponiveis.

Este tipo de autoajuste esta disponivel para a verséo de software S1015 ou posteriores.
Este tipo de autoajuste ndo esta disponivel para os modelos CIMR-AO4A0930 ou 4A1200
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4.4 Acionamento do inversor

4.4 Acionamento do inversor

€ Acionamento do inversor e tela de estado da operacio
B Acionamento do inversor

Verifique a seguinte lista de controle antes de ligar o inversor.

Item a verificar

Descrigao

Tensao da fonte de alimentagao

Classe de 200 V: Trifasica 200 a 240 VCA 50/60 Hz
Classe de 400 V: Trifasica 380 a 480 VCA 50/60 Hz
Classe de 600 V: Trifasica 500 a 600 VCA 50/60 Hz

Conecte corretamente a fonte de alimentaggo aos terminais de entrada (R/L1, S/L2, T/L3).

Verifique o ate

rramento do inversor € do motor.

e do motor

Terminais de saida do inversor

Conecte os terminais de saida do inversor U/T1, V/T2 e W/T3 com os terminais do motor U, V e W.

controle

Terminais do circuito de

Verifique as conexdes do terminal de circuito de controle.

do inversor

Estado do terminal de controle

Abra todos os terminais do circuito de controle (desligado).

conectado

Estado da carga e maquinario

Desacople o m

otor da carga.

<I> Confirme o seguinte ao conectar os modelos CIMR-AI4A0930 ¢ 4A1200: Remova os jumpers em R1/L11, S1/L21 e T1/L31 ao usar uma
retificagdo de 12 pulsos. Ao utilizar sem a retificagdo de 12 pulsos, conecte corretamente os terminais R1/L11, S1/L21 e T1/L31 além dos
terminais R/L1, S/L2 e T/L3.

B Tela de estado

Quando a fonte de alimentacdo do inversor ¢ ligada, as luzes do operador digital s3o acessas da seguinte forma:

Estado Nome Descrigao
Olf Oe::lg:;o A area de dados da tela exibe a referéncia de frequéncia. acende-se.
- MODE - DRV . . . . L.
EF3 Os dados exibidos variam por tipo de falha. Consulte Exibicoes, causas e possiveis
Falha Ext Fault 83 ~ pp S ¢
solugées de falhas na pdgina 137 para obter mais informagdes. eOrRY] acendem-se.
N D
Falha externa (exemplo)
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4.5 Selegao de aplicagao

4.5 Selecao de aplicacao

Estdo disponiveis diversas aplicagdes predefinidas para facilitar a configurag@o do inversor para aplicagdes mais comuns.
Ao selecionar uma dessas aplicagdes predefinidas, sdo atribuidas automaticamente determinadas fungdes aos terminais de
entrada e saida, bem como conjuntos de pardmetros predefinidos com os valores correspondentes para a aplicagdo
selecionada.

Além disso, os pardmetros com maior probabilidade de serem alterados sdo atribuidos ao grupo de parametros de usuarios,
A2-01 até A2-16. Os parametros de usuarios sao parte do grupo de configuragdo, que oferece um acesso mais rapido ao
eliminar a necessidade de rolar a tela entre diversos menus.

Uma aplicacao predefinida pode ser selecionada a partir do menu Selecdo de aplicagdao no grupo de preparagdo ou no
parametro A1-06. As seguintes predefini¢des podem ser selecionadas:

Nota: 1. Asaplicagdes predefinidas somente podem ser selecionadas se todos os pardmetros do inversor estiverem com suas configuragdes
padrio. Podera ser necessario inicializar o inversor definindo A1-03 como “2220” ou “3330” antes de selecionar uma aplicacdo
predefinida.

2. Digitar um valor para A1-06 permitir que uma aplicacdo predefinida fixe este valor para o pardmetro. O valor ndo pode ser alterado
sem antes definir A1-03 como 2220 ou 3330 para inicializar o inversor.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento abrupto. Confirme os sinais de entrada/saida do inversor e a sequéncia externa antes de realizar
um teste de funcionamento. Definir o pardmetro A1-06 pode alterar automaticamente a fungdo do terminal de entrada/saida do valor
padrdo. A inobservancia deste aviso podera resultar em morte ou lesées graves.

N° Nome do parametro Intervalo de configuragao Padrao

0: Desativado

1: Bomba de fornecimento de dgua
2: Transportador

3: Ventilador de exaustio

4: HVAC

5: Compressor

A1-06 Aplicagdes predefinidas
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

4.6 Ajustes de configuracao basica do inversor

Esta secdo explica as configuragdes basicas necessarias para a operagao inicial do inversor. A verificagdo destas
configuragdes basicas ajudara a garantir uma partida correta do inversor. Consulte Lista de pardmetros na pdagina 189
para ver uma lista completa de parametros do inversor caso sejam necessarias mais informagdes para os parametros nao
relacionados nesta sec¢ao.

H A1-02: Selecao do método de controle

Seleciona o método de controle (também denominado modo de controle) que o inversor utiliza para operar o motor. O
pardmetro A1-02 determina o modo de controle para o motor 1 quando o inversor estiver configurado para operar dois
motores.

Nota: Ao trocar os modos de controle, todas as configuragdes de parametro dependentes da configuragdo de A1-02 serdo alteradas para o
valor padrao.
N° Nome do parametro el el Padrao
P configuragao
A1-02 Selecdo do método de controle 0,1,2,3,5,6,7 2

Modos de controle para motores de inducgdo (IM)

Configuragdo 0: Controle V/f para motores de indugao

Utilize este modo para controle de velocidade simples e para multiplas aplicagdes de motor com baixa demanda para
resposta dindmica ou precisdo de velocidade. Este modo de controle também ¢ utilizado quando os parametros do motor
sao desconhecidos e o autoajuste ndo pode ser realizado. O intervalo da velocidade de controle ¢ 1:40.

Configuragdo 1: Controle V/f com realimentagao de velocidade PG

Utilize este modo para aplicagdes de finalidades gerais que requerem alta precisdo de velocidade, mas ndo exigem uma
elevada resposta dindmica. Este modo de controle também ¢ utilizado quando os pardmetros do motor sdo desconhecidos
e o autoajuste ndo pode ser realizado. O intervalo da velocidade de controle é 1:40.

Configuragdo 2: Controle vetorial de malha aberta

Utilize este modo para aplicacdes gerais de velocidade varidvel com intervalo de velocidade de controle de 1:200 que
requerem controle de velocidade preciso, elevada resposta de torque em baixa velocidade usando um sinal de realimentagdo
de velocidade do motor.

Configuragdo 3: Controle vetorial de malha fechada

Utilize este modo para aplicagdes gerais de velocidade variavel que requerem controle de velocidade precisa até velocidade
zero, rapida resposta de torque ou controle preciso de torque e um sinal de realimentagdo de velocidade do motor. O
intervalo de controle de velocidade chega a 1:1500.

Modos de controle para motores de imds permanentes (SPM ou IPM)

Nota: Os modos de controle de motor PM nao estdo disponiveis para inversores da classe 600 V, CIMR-AO5O00000O0.

Configuragao 5: Controle vetorial de malha aberta para PM

Utilize este modo ao operar um motor PM em uma aplicagdo de torque variavel que se beneficia de uma maior eficiéncia
energética. O inversor pode controlar um motor SPMor IPM com intervalo de velocidade de 1:20 neste modo de controle.
Configuragéao 6: Controle vetorial avangado de malha aberta para PM

Utilize este modo para operar um motor IPM para aplicagdes de torque constante. Defina o parametro n8-57 de injegdo
de alta frequéncia em 1 para atingir um intervalo de controle de velocidade que chegue a 1:100.

Configuragao 7: Controle vetorial de malha fechada para PM

Utilize este modo para controle de alta precisdo de um motor PM em aplicag¢des de torque constante ou varidvel. O intervalo
de controle de velocidade chega a 1:1500. E necessario um sinal de realimentagdo de velocidade.

B A1-03: Inicializar parametros

Restaura os pardmetros com os valores padrdo. Apds a inicializagdo, a configuracdo de A1-03 retorna automaticamente a
0.

o 2 Intervalo de .
N Nome do parametro configuragio Padrao
A1-03 Inicializar parametros 0,1110, 2220, 3330, 5550 0
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4.6 Ajustes de configuragéo basica do inversor

Configuragao 1110: Inicializagao de usuario

Restaura os parametros com os valores selecionados pelo usuario como configuragdes do usuario. As configuragdes do
usuario sdo salvas quando o parametro 02-03 esta definido como “1: Definir padroes”.

Nota: A inicializagdo do usuario restaura todos os pardmetros com os valores definidos pelo usuario de valores-padréo previamente salvos
no inversor. Defina o parametro 2-03 como 2 para limpar os valores padrdo definidos pelo usuario.
Configuragao 2220: Inicializagao de 2 fios

Restaura os parametros com valores padrdo com as entradas digitais S1 e S2 configuradas como rodar avante e rodar
reverso respectivamente.

Configuragao 3330: Inicializagao de 3 fios

Restaura os parametros com as configuragdes padrao com as entradas digitais S1,S2 e S5 configuradas como Rodar, Parar,
Avangar/Reverter respectivamente. Consulte Configuracdo 0: Sequéncia de 3-fios na pdgina 112 para obter mais
informagdes sobre as fungdes de entrada digital.

Configuragao 5550: Restaurar oPE04

Um erro oPE04 aparece no operador digital quando um bloco de terminais com configura¢des salvas na sua memoria
integrada ¢ instalado em um inversor com parametros editados. Ajuste A1-03 em 5550 para utilizar as configuragdes de
pardmetros salvas na memoria do bloco de terminais.

Observagoes sobre a inicializagao de parametros

Os parametros mostrados em Tabela 4.5 ndo serdo restaurados quando o inversor for inicializado pela configuracao A1-03
= 2220 ou 3330. Embora o modo de controle em A1-02 ndo seja restaurado quando A1-03 estd definido como 2220 ou
3330, podera mudar quando uma aplicagdo predefinida for selecionada.

Tabela 4.5 Parametros nao alterados pela inicializagdo do inversor

N° Nome do parametro
A1-00 Selegdo de idioma
Al1-02 Selegdo de método de controle
C6-01 Selecao de servigo
E1-03 Selegdo de padrao V/f
E5-01 Selecdo de codigo do motor (para motores PM)
F6-08 Restauragdo de parametros de comunicagio
L8-35 Selecdo de instalagdo
02-04 Selecao de inversor/kVA

B b1-01: Selegao de referéncia de frequéncia 1

Seleciona a fonte de referéncia de frequéncia 1 para o modo REMOTO.

Nota: 1. Se um comando Rodar for recebido pelo inversor, mas a referéncia de frequéncia digitada for 0 ou inferior a frequéncia minima, o
indicador LED de RODAR no operador digital se acendera e o indicador STOP piscara.

2. Pressione a tecla LO/RE para colocar o inversor no modo LOCAL e utilize o teclado do operador para digitar a referéncia de

frequéncia.
N° Nome do parametro Inte!'valo d~e Padrao
configuracao
b1-01 Selecdo de referéncia de frequéncia 1 0a4d 1

Configuragdo 0: Teclado do operador

Utilizando esta configuragdo, a referéncia de frequéncia pode ser informada das seguintes formas:
* Pela troca das referéncias de multivelocidade nos parametros d1-0007.

* Digitando a referéncia de frequéncia no teclado do operador.

Configuragao 1: Terminais (terminais de entrada analégica)

Utilizando esta configurag¢ao, uma referéncia de frequéncia analégica pode ser informada como um sinal de corrente ou
tensdo a partir dos terminais Al, A2 ou A3.

Entrada de tensdo

A entrada de tensdo pode ser utilizada em qualquer um dos trés terminais de entrada analdgica. Faca as configuragdes
conforme descrito em Tabela 4.6 para a entrada utilizada.
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

Tabela 4.6 Configuragées de entrada analégica para referéncia de frequéncia utilizando sinais de tensao

O +V 10.5V, 20 mA alimentacéo

2kQ 0a10V 4kQ-10

ou

O A1 Entrada analdgica 1
O A2 Entrada analdgica 2
O A3 Entrada analdgica 3

AC Entrada comum analégica

-V -10.5V, 20 mA alimentagéo

al0Vv

Configuracoes de parametro
Terminal | Nivel de sinal 5 i Notas
Seleggc;ﬁ]zrlvel Selecao de fungao Ganho Bias
0a 10 Vce H3-01=0 02 =
Al . H3-02=0 H3-03 H3-04 -
-10a +10 Vee H3-01 =1 (Bias de referéncia de frequéncia)
0al10 Vce H3-09=0 H3-10=0 Ajuste a chave DIP S1 na
A2 (Bias de referéncia de frequéncia) H3-11 H3-12 placa do terminal para “V”
-10a+10 Vee H3-09 =1 q para entrada de tensio.
0al0Vee H3-05=0 H3-06=0 Ajuste chave S4 DIP na placa
= -10 2 +10 Vce H3-05 =1 (Bias de referéncia de frequéncia) H3-07 H3-08 145 terminal para “Al”.
Inversor Inversor

O +V 10.5V, 20 mA alimentacéo

O A1 Entrada analdgica 1

O A2 Entrada analdgica 2

O A3 Entrada analdgica 3

O-V

AC Entrada comum analdgica

-10.5V, 20 mA alimentacao

Figura 4.8 Configuracao da referéncia de frequéncia como sinal de tensao no terminal A1

Utilize o exemplo de fiagdo mostrado em Figura 4.8 para qualquer terminal de entrada analdgica. Ao usar a entrada A2
certifique-se que chave S1 DIP esteja definido como entrada de tensdo.

Entrada de corrente

O terminal de entrada A2 pode aceitar um sinal de entrada de corrente. Consulte Tabela 4.7 para definir o terminal A2
como entrada de corrente.

Tabela 4.7 Configuragdes de entrada analégica para referéncia de frequéncia utilizando um sinal de corrente

O A1 Entrada analdgica 1
O A2 Entrada analdgica 2

O A3 Entrada analdgica 3

AC Entrada comum analdgi

O+V 10.5V, 20 m A Fonte de alimentagéo

ca

-V -10.5V, 20 mA Fonte de alimentagdo

; Configuragoes de parametro
Terminal levif,la?e Selegdo de nivel de | Selegéo de Ganh Bi Notas
sinal funcgao anho 1as
4a20 mA H3-09=2 H3-10=0 Certifique-se de ajustar chave S1
Al (Bias de H3-11 H3-12 DIP na placa do terminal para “I”’
0a20 mA H3-09 =3 frequéncia) para entrada de corrente.
— Inversor

Figura 4.9 Configuracao da referéncia de frequéncia como sinal de corrente no terminal A2

Alternéncia entre referéncias de frequéncia Principal/Auxiliar

A entrada da referéncia de frequéncia pode ser alternada entre os terminais analdgicos Al, A2 e A3 usando entradas de
multivelocidades. Consulte Selegio de velocidade multietapa na pdgina 103 para obter mais detalhes sobre o uso desta

funcao.
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4.6 Ajustes de configuragéo basica do inversor

Configuragao 2: Comunicagdes MEMOBUS/Modbus

Esta configuracdo necessita a inser¢do da referéncia de frequéncia por meio da porta de comunicagdes serial RS-485/422
(terminais de controle R+, R-, S+, S-).

Configuragao 3: Cartao opcional

Esta configuragdo requer que seja digitada a referéncia de frequéncia via uma placa opcional ligada ao conector CN5-A
na placa de controle do inversor. Consulte 0 manual da placa opcional para ver instrugdes para integrar o inversor com o
sistema de comunicagao.

Nota: Se a fonte de referéncia de frequéncia estiver definida como PCB opcional (b1-01 = 3), mas ndo houver uma placa opcional instalada,
um erro de Programagé@o do Operador oPEOS5 sera exibido no operador digital e o inversor ndo funcionara.

Configuragao 4: Entrada do trem de pulsos

Esta configuracdo requer um sinal de trem de pulsos para o terminal RP para fornecer a referéncia de frequéncia. Siga as
instrugdes abaixo para verificar se o sinal de pulso esta funcionando corretamente.

Verificagao do funcionamento do trem de pulsos

* Defina b1-04 como 4 e H6-01 como 0.

* Defina H6-02 com o valor da frequéncia do trem de pulsos que equivale a 100% da referéncia de frequéncia.

* Informe um sinal de trem de pulsos para o terminal RP e verifique se a referéncia de frequéncia esta correta na tela.

B b1-02: Sele¢dao do comando Rodar 1
Determina a fonte do comando Rodar 1 no modo REMOTO.

® A Intervalo de &
N Nome do parametro configuragao Padrao
b1-02 Sele¢do do comando Rodar 1 0a3 1

Configuragao 0: Operador

Esta configuracdo requer que o comando Rodar seja enviado por meio da tecla RUN do operador digital e acende o indicador
LO/RE no operador digital.

Configuragao 1: Terminal do circuito de controle

Esta configuracdo requer que o comando Rodar seja enviado por meio dos terminais de entrada digital usando uma das
seguintes sequéncias:

* Sequéncia de 2 fios 1:

Duas entradas (FWD/Stop-REV/Stop). Defina A1-03 como 2220 para inicializar o inversor e os terminais predefinidos
S1 e S2 como essas fungdes. Esta ¢ a configuragdo padrdo do inversor.

* Sequéncia de 2 fios 2:

Duas entradas (Start/Stop-FWD/REV).
* Sequéncia de 3-fios:
Trés entradas (Start-Stop-FWD/REV). Ajuste A1-03 em 3330 para inicializar o inversor e os terminais predefinidos S1,
S2 e S5 com estas fungdes. Consulte Configuragdo 0: Sequéncia de 3-fios na pagina 112.
Configuragdo 2: Comunicacoes MEMOBUS/Modbus
Esta configuraco requer que o comando Rodar seja enviado por meio das comunicacdes seriais conectando o cabo de
comunicacao serial RS-485/422 para controlar os terminais R+, R-, S+ e S- no bloco terminal removivel.
Configuragao 3: Cartao opcional

Esta configuragdo requer que o comando Rodar seja enviado por meio de uma placa de comunicag@o opcional conectando
esta placa a porta CN5-A na PCB de controle. Consulte o manual da placa opcional para ver instrugdes na integragdo do
inversor no sistema de comunicagao.

Nota: Se b1-02 estiver ajustado em 3, mas uma placa opcional ndo estiver instalada em CN5-A, um erro de programagao do operador oPE0S
sera exibido no operador digital e o inversor ndo funcionara.

B b1-03: Selecao do método de parada

Seleciona como o inversor para o motor quando o comando Rodar é eliminado ou um comando Parar € recebido.

o A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
b1-03 Sele¢do do método de parada 0a3 0

Configuragdo 0: Parada em rampa

Quando o comando Rodar ¢ eliminado, o inversor desacelerara o motor até parar. A taxa de desaceleragdo ¢ determinada
pelo tempo de desaceleragdo ativo. O tempo de desaceleragao padrao ¢ definido no pardmetro C1-02.
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

Quando a frequéncia de saida cai abaixo do nivel definido no parametro b2-01, o inversor iniciara a inje¢ao DC, Controle
de velocidade zero ou a Frenagem por curto circuito dependendo do modo de controle selecionado. Consulte b2-01:
Frequéncia de inicio de frenagem por injecdao de CC na pagina 99 para ver detalhes.

Configuragao 1: Parada por inércia

Quando o comando Rodar ¢ eliminado, o inversor desligard a sua saida e o motor entrara em parada por inércia
(desacelerag@o descontrolada). O tempo de parada ¢ determinado pela inércia e o atrito no sistema controlado.

Comando
r

Rodal ON (Ligado) | OFF (Desligado)

Frequéncia

de saida " A saida do inversor

esta desligada

Velocidade do motor \

Figura 4.10 Parada por inércia

Nota: Ap6s o inicio de uma parada, um novo comando Rodar sera ignorado até que o tempo de bloqueio base (L2-03) expire. Ndo envie um
comando Rodar até que o motor tenha parado por completo. Utilize a inje¢do CC na partida (Consulte b2: Frenagem por injecdo de
CC e frenagem por curto-circuito na pdgina 193) ou busca rapida (Consulte b3: Busca rdpida na pdgina 193) para reiniciar o motor
antes que pare completamente.

Configuracao 2: Frenagem por injecdo de CC para parar

Quando o comando Rodar ¢ eliminado, o inversor informara o bloqueio de base (desligara a sua saida) pelo tempo minimo
de bloqueio de base (L2-03). Quando o tempo de bloqueio de base tiver expirado, o inversor injetara a quantidade de
corrente CC definida no pardmetro b2-02 nos enrolamentos do motor para frea-lo. O tempo de parada em frenagem por
inje¢do de CC ¢ significativamente maior se comparado com a parada por inércia.

Nota: Esta fung@o ndo estd disponivel nos modos de controle para motores PM (A1-02 =5, 6, 7).
Comando
Rodar ON (Ligado) | OFF (Desligado)
E Frenagem por inje¢do de CC
Frequéncia com a corrente definida em
de saida / b2-02
1

Velocidade do motor

N

O motor gira por inércia

e~
Baseblock minimo
Tempo (L2-03)

Figura 4.11 Parada com frenagem por injegao de CC

O tempo de frenagem por injecdo de CC ¢ determinado pelo valor definido para b2-04 e a frequéncia de saida na hora em
que o comando Rodar é eliminado. Ele pode ser calculado das seguintes formas:

Tempo de frenagem _ (b2-04) - 10 - Frequéncia de saida
por injegéo CC Frequéncia de saida maxima (E1-04)
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Tempo de frenagem por injegdo de CC

D2-04% Q) Fommmemmmmmmm e ‘

b2-04

10% Frequéncia de saida quando o 100%

comando Parar foi inserido (Frequéncia de saida
maxima)

Figura 4.12 Tempo de frenagem por inje¢cao de CC dependente da frequéncia de saida

Nota: Caso ocorra uma falha por corrente excessiva (0C) durante a parada por frenagem por injecéo de CC, aumente o tempo de bloqueio
base (L2-03) até que a falha deixe de ocorrer.
Configuragao 3: Parada por inércia com temporizador

Quando o comando Rodar ¢ eliminado, o inversor desliga a saida e o motor desliza até parar por inércia. O inversor nao
voltara a dar partida caso um comando Rodar seja recebido antes que o tempo t (C1-02) tenha expirado. Complete o ciclo
de comando Rodar ativado durante o tempo t depois que este tiver expirado para ligar o inversor.

Comando Rodar ON (Ligado) | OFF ON (Ligado)| OFF ON

' (Desligado) (Desligado) (Ligado)

Frequéncia A saida do inversor i
de saida - esta desligada E

: Tempo de espera de operacéo t

Figura 4.13 Parada por inércia com temporizador

O tempo de espera t ¢ determinado pela frequéncia de saida quando o comando Rodar ¢ eliminado e pelo tempo de
desaceleracdo ativo.

Tempo de espera de operagéo t

Tempo de
desaceleragao ativo

Tempo de bloqueio
de base min. (L2-03)

Frequéncia min. Frequéncia de saida 100%

de saida quando comando Parar  (Frequéncia max.
foi inserido de saida)

Figura 4.14 Tempo de espera do comando Rodar dependente da frequéncia de saida

W b2-01: Frequéncia de inicio de frenagem por injecao de CC

Ativo quando "Parada em rampa" esta selecionada como o método de parada (b1-03 = 0).

N° Nome Intervalo de

configuragao Padréo

b2-01 Frequéncia inicial de frenagem por injegdo de CC 0al0Hz Detergn;r_l(a)uzio por

A fungdo acionada pelo parametro b2-01 depende do modo de controle selecionado.
VIf, VIf wiPG e OLV (A1-02=0, 1, 2)

Para estes modos de controle, o pardmetro b2-01 define a frequéncia inicial para a frenagem por injecdo de CC na parada.
Quando a frequéncia de saida ¢é inferior ao parametro b2-01, a frenagem por inje¢ao de CC ¢ habilitada pelo tempo definido
no parametro b2-04.
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

Frenagem por
injegéo CC

Frequéncia min. E1-09
b2-01 Nivel de velocidade zero

Frequéncia
de saida —
b2-04

Figura 4.15 Frenagem por inje¢cdo de CC durante a parada para V/f, V/f w/PG e OLV

Nota: Se b2-01 estiver definido com um valor menor que o parametro E1-09 (frequéncia minima), a frenagem por injecdo de CC comegara
assim que a frequéncia cair abaixo do valor definido para E1-09.

OLV/PM e AOLV/PM (A1-02 = 5, 6)
Nota: Os modos de controle de motor PM néo estdo disponiveis para inversores da classe 600 V, CIMR-AO5O00000O0.

Para estes modos de controle, o parametro b2-01 define a frequéncia inicial para a frenagem por curto circuito durante
parada. Quando a frequéncia de saida ¢ inferior ao parametro b2-01, a frenagem por curto circuito ¢ habilitada pelo tempo
definido no parametro b2-13. Se o tempo de frenagem por injeg¢do de CC estiver habilitado durante a parada, a frenagem
por inje¢do de CC ¢ realizada pelo tempo definido em b2-04 apds a conclusdo da frenagem por curto circuito.

Frenagem de Frenagem por
Frequéncia min. E1-09 \curto-circuito injecéo CC
b2-01 Nivel de velocidade zero

Frequéncia
de saida

b2-13  b2-04

Figura 4.16 Frenagem por curto circuito durante a parada em OLV/PM e AOLV/PM

Nota: Se b2-01 estiver definido com um valor menor que o parametro E1-09 (frequéncia minima), a frenagem por injecdo de CC comegara
assim que a frequéncia cair abaixo do valor definido para E1-09.

CLV e CLV/PM (A1-02=3,7)
Nota: Os modos de controle de motor PM ndo estdo disponiveis para inversores da classe 600 V, CIMR-AO5O00000O0.

Para estes modos de controle, o parametro b2-01 define a frequéncia inicial para velocidade de controle zero (ndo posi¢do
bloqueio) durante parada. Quando a frequéncia de saida cai abaixo da defini¢do de b2-01, a velocidade de controle zero é
habilitada pelo tempo definido no parametro b2-04 desde que b1-05 esteja ajustado em 0.

Controle de
velocidade zero

Frequéncia min. E1-09
b2-01 Nivel de velocidade zero

Frequenca /7
de saida —]
b2-04

Tempo

Figura 4.17 O controle de velocidade zero durante a parada em CLV e CLV/PM

Nota: Se b2-01 estiver definido com um valor inferior a frequéncia minima (E1-09), o controle de velocidade zero comeca quando a frequéncia
definida em E1-09 ¢ atingida.

B b3-01: Selecdo de busca rapida durante a partida

Determina se a busca de velocidade ¢ realizada automaticamente quando o comando Rodar é enviado.

A Intervalo de 5
o
N Nome do parametro configuragio Padrao
b3-01 Selecdo de busca rapida durante a partida 0,1 Dete Allr_lggo por

Configuragao 0: Desativado

Esta configuragao inicia a operagao do inversor com a frequéncia de saida minima quando o comando Rodar ¢ enviado.
Caso a busca rapida externa 1 ou 2 esteja habilitada por uma entrada digital, o inversor comegara a operagdo com a busca
rapida.

Configuragao 1: Ativado

Esta configuragao realiza a busca rapida quando o comando Rodar ¢ enviado. O inversor aciona o motor apos concluir a
busca rapida.

B C1-01 a C1-08: Tempos de aceleracao, desaceleragdo 1 a 4

Quatro diferentes conjuntos de aceleracdo e desaceleracdo podem ser definidos no inversor por entradas digitais, selecao
de motor ou alternadas automaticamente.
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Os parametros do tempo de aceleragdo sempre definem o tempo de aceleragdo 0 Hz até a frequéncia maxima de saida
(E1-04). Os parametros do tempo de desaceleragdo sempre definem o tempo de desaceleragdo da frequéncia maxima de
saida até 0 Hz. C1-01 e C1-02 sdo as configuragdes de aceleracao/desaceleracao ativas por padrdo.

N° Nome do parametro Jg:ﬁgﬁ:g gdéeo Padrao
C1-01 Tempo de aceleragao 1
C1-02 Tempo de desaceleragao 1
C1-03 Tempo de aceleragado 2
C1-04 Tempo de desaceleragdo 2

— — 0a 6000 s <> 10s

C1-05 Tempo de aceleragdo 3 (tempo de aceleragdo 1 do motor 2)
C1-06 Tempo de desaceleracdo 3 (tempo de desaceleragdo 1 do motor 2)
C1-07 Tempo de aceleragdo 4 (tempo de aceleragdo 2 do motor 2)
C1-08 Tempo de desaceleracio 4 (tempo de aceleragdo 2 do motor 2)

<I> O intervalo de configuragio para os tempos de aceleracdo e desaceleracdo sdo determinados pelas unidades de configuragdo do tempo de
acelerac@o e desaceleracdo em C1-10. Por exemplo, se o tempo estiver definido em unidades de 0.01 s(C1-10 = 0), o intervalo de configuracédo
vai de 0 a 600 s.

Alternando os tempos de aceleragao via entrada digital

Os tempos de aceleragdo/desaceleragdo 1 estdo ativos por padrao caso nenhuma entrada seja definida. Ative os tempos de
aceleragdo/desaceleragdo 2, 3 e 4 através das entradas digitais
(H1-O0O =7 e 1A) conforme explicado em Tabela 4.8.

Tabela 4.8 Selecao do tempo de aceleragdo/desaceleracao via entrada digital

Sel. de tempo de aceleracao/ Sel. de tempo de aceleracao/ Tempos ativos
desaceleragao 1 desaceleragao 2 - -
H1-OO=7 H1-OO = 1A Aceleracao Desaceleragao
0 C1-01 C1-02
1 0 C1-03 C1-04
0 1 C1-05 C1-06
1 1 C1-07 C1-08

Figura 4.18 mostraum exemplo de operacao para alterar os tempos de aceleracdo/desaceleragdo. O exemplo abaixo requer
que o método de parada seja definido em “Parada em Rampa” (b1-03 = 0).

Tempo desac. 1 Tempo desac. 3
empo acel. 1 (€1-02) ;I'grﬂgg)desac. %’empo acel. 3(C1-06) Tempo desac. 4
Frequéncia  (C1 81) : TSTB% acel. 2 (C1-05) (C1-08)
requéncia b ) -
de saida / ¢ x) — — /Ter?g?_ggc)el. 4 Tempo desac. 1
\ Tempo desac.  _y(C1-02)
((';-02)
Tempo
ON ) ON .
Comando Rodar (Ligado) ON (Ligado) (Ligado) ON (Ligado)
avante/reverso OFF (Desligado) OFF (Desligado)
Selecdo de tempo K . K
de aceleragdo/desaceleragio 1 ON (Ligado) OFF (Desligado)|  ON (Ligado)

(Terminais S1 a S8, H1- OO = “7")
Selegédo de tempo
de aceleragdo/desaceleragao 2

(Terminais S1 a S8, H1- OO = “1A”)

ON (Ligado)

Figura 4.18 Diagrama de alteragdo do tempo de aceleragao/desaceleragao

Alternancia de tempos de aceleragido e desaceleragao por sele¢gao de motor

Ao alternar entre o motor 1 e 2 usando uma entrada digital (H1-OOO= 16), os parametros C1-01 a C1-04 se tornam os
tempos de aceleragdo e desaceleracdo 1 e 2 para o motor 1, enquanto C1-05 a C1-08 so aplicados para como tempos de
aceleragdo e desaceleracdo 1 e 2 para o motor 2. Os tempos de aceleracao/desaceleracdo 1 e 2 podem ser alternados para
cada motor usando uma entrada digital definida em H1-0OOO = 7 como mostrado em ZTabela 4.9.

Nota: 1. A func¢do de sele¢do do motor 2 ndo pode ser usada com motores PM.

2. Ao tentar usar a configuragio de entrada digital “Selec@o de tempo de aceleragdo/desaceleragdo 2” (H1-OO = 1A) juntamente com
a alternancia de motor 1/2 um erro oPE03 ¢ acionado, indicando configuragdes contraditorias.
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Tabela 4.9 Alternancia de motor e combinagdes de tempo de aceleragio e desaceleragao

_ Motor 1 seleccionado _ Motor 2 seleccionado
Tempo de aceleragio/ (Terminal definido para H1-0OO = 16 (Terminal definido para H1-0OOO = 16
desaceleragdo 1 (H1-00 =7) DESLIGADO) LIGADO)
Aceleragao Desaceleragao Aceleragao Desaceleragao
Aberto C1-01 C1-02 C1-05 C1-06
Fechado C1-03 C1-04 C1-07 C1-08

Alternancia de tempos de aceleragao/desaceleragao por nivel de frequéncia

O inversor pode alternar diferentes tempos de aceleragdo e desaceleragdo automaticamente. O inversor alterna do tempo
de aceleragdo/desaceleragdo 4 em C1-07 e C1-08 para o tempo de aceleragdo/desaceleragdo padrdo em C1-01 e C1-02
(C1-05 e C1-06 para o motor 2) quando a frequéncia de saida excede o nivel de frequéncia definido no pardmetro C1-11.
Quando a frequéncia cai abaixo deste nivel, os tempos de aceleragdo/desaceleracao sdo alternados novamente. Figura
4.19 mostra um exemplo de operacao.

Nota: Os tempos de aceleracdo e desaceleracdo selecionados por entradas digitais prevalecem sobre o chaveamento automatico por nivel de

frequéncia definido em C1-11. Por exemplo, se o tempo de aceleragdo/desaceleragdo 2 for selecionado, o inversor utilizara apenas o
tempo de aceleragdo/desacelerag@o 2. Nao alternara, nesse caso, do tempo de aceleragdo/desaceleragio 4 para o tempo selecionado.

Frequéncia de saida

C1-11
Tempo de
aceleragao/
desaceleragédo

Frequéncia I
de chaveamento conflguragao conflguragao conflguracao confguracao
C1-07  do C1-01 do C1-02 do C1-08

Quando a frequéncia de saida 2 C1-11, o inversor usa o tempo de aceleragédo/desaceleragéo 1 (C1-01,-02)
Quando a frequéncia de saida < C1-11, o inversor usa o tempo de aceleragdo/desaceleragédo 2 (C1-07, 08)

Figura 4.19 Frequéncia de chaveamento do tempo de aceleragao/desaceleragao

B C6-01: Selecao de modo de servigo do inversor

O inversor tem dois modos de servico diferentes para serem selecionados com base nas caracteristicas de carga. A corrente
nominal do inversor, a capacidade de sobrecarga e a frequéncia maxima de saida variardo dependendo da sele¢do do modo
de servigo. Utilize o pararnetro C6-01 para selecionar servu;o pesado (HD) ou servigo normal (ND) para a aplicagéo.
Consulte Classificacoes de servico pesado e normal na pagina 174 para ver mais detalhes sobre a corrente nominal.

N° Nome do parametro Intervalo de configuragao Padrao
C6-01 Selecéo de modo de servigo 0,1 1 (ND)
Tabela 4.10 Diferengas entre servigo pesado e servigo normal
Caracteristicas Classificagao de servigo pesado (HD) Classificagao de servigo normal (ND)
C6-01 0 1
Sob
150 % orecalda . 120 % Sobrecarga

Carga nominal

100 % Carga nominal ' 100 %
Desempenho ;
0 Velocidade do motor 100 % 0 Velocidade do motor 100 %
Utilize a classificagdo servigo pesado para aplicagdes que | Utilize a classifica¢do servigo normal para aplicagdes nas
Aplicacio requerem uma elevada tolerancia de sobrecarga com um | quais as exigéncias de torque caiam com a velocidade, tais
plicag torque de carga constante, tais como extrusoras ¢ como ventiladores e bombas que néo requerem uma elevada
transportadoras. tolerancia de sobrecarga.
Capacidade de sobrecarga | 150% da corrente nominal do inversor em servigo pesado | 120% da corrente nominal do inversor em servigo normal
(oL2) por 60 s por 60 s
Prevencao de estol
durante aceleracao 150% 120%
(L3-02)
Prevencio de estol o 0
durante o rodar (L.3-06) 150% 120%
Frequéncia portadora S
padriio 2 kHz Oscilagdo PWM 2 kHz
Nota: A alterag@o da selegdo do modo de servigo altera automaticamente o tamanho méaximo do motor que o inversor pode operar, ajusta 0s

pardmetros E2-0000 com os valores apropriados (E4-000 para o motor 2) e recalcula as configuragdes de parametro determinadas pela
capacidade do motor (ex., b8-04, L2-03, n5-02, L3-24, C5-17 ¢ C5-37).
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B C6-02: Selecao da frequéncia portadora

Define a frequéncia de chaveamento dos transistores de saida do inversor. Altera para o ruido audivel mais baixo da
frequéncia de chaveamento e reduz a corrente de fuga.

Nota: Ao aumentar a frequéncia portadora acima do valor padrdo, a corrente nominal do inversor é automaticamente reduzida.
N° Nome do parametro Intervalo de configuracao Padrao
= A Determinado por A1-02, 02-04.
o <I> p >
Loz Selegdo da frequéncia portadora laF Restaurado quando C6-01 ¢ alterado.

<I1> O intervalo de configuragdo é 1, 2 e F para modelos CIMR-AO4A0515 a 4A1200

Nota: O valor padrio para a frequéncia portadora difere com base no tipo de motor e na selecdo do modo de servigo. O padrao ¢ 2 kHz em
HD e “Oscilar PWM1” em ND. Ao usar um motor PM, a frequéncia portadora padrdo ¢ 5.0 Hz.

Configuragoes:

C6-02 Frequéncia portadora C6-02 Frequéncia portadora C6-02 Frequéncia portadora
1 2.0 kHz 5 12.5 kHz (10.0 kHz) 9 Oscilar PWM 3
2 5.0 kHz (4.0 kHz) 6 15.0 kHz (12.0 kHz) A Oscilar PWM 4
3 8.0 kHz (6.0 kHz) 7 Oscilar PWM 1 7 Definido pelo usuério (C6-03 a
4 10.0 kHz (8.0 kHz) 8 Oscilar PWM 2 C6-05)
Nota: 1. Oscilar PWM (Swing) utiliza uma frequéncia portadora de 2.0 kHz como base, logo aplica um padrdo especial PWM para reduzir

o ruido audivel.
2. O valor entre parénteses indica a frequéncia portadora para AOLV/PM.

Diretrizes para configuracio do parametro da frequéncia portadora

Sintoma Medida
Velocidade e torque ficam instaveis em velocidade baixa

O ruido do inversor afeta os dispositivos periféricos

: - Abaixe a frequéncia portadora.
Corrente de fuga excessiva do inversor

A fiagdo entre o inversor e o motor é muito longo. <>

O ruido audivel do motor ¢ muito alto Aumente a frequéncia portadora ou utilize Oscilar PWM. <2~

<1> A frequéncia portadora pode ter que ser reduzida se o cabo do motor for muito longo. Consulte a tabela a seguir.

<2> A frequéncia portadora padrdo no modo ND ¢é Oscilar PWM (C6-02 = 7), usando uma base de 2 kHz. Aumentar a frequéncia portadora é

permitido quando o inversor esta configurado para servico normal, no entanto a corrente nominal do inversor ¢ reduzida quando a frequéncia
portadora ¢ aumentada.

A distancia da fiagao Até 50 m Até 100 m Superior a 100 m
Valor d fi a dad . 1 a2 (até 5 kH: . .
alor de con 1guré<;62i(())2recomen ado para 1 aF (até 15 kHz) 7 ‘E‘Osg}lzr PWl\Z/I))’ 1 (até 2 kHz), 7 (Oscilar PWM)

Nota: O comprimento de cabo maximo ao utilizar OLV/PM (A1-02=5) ou AOLV/PM (A1-02 =6) ¢ 100 m.

H d1-01 a d1-17: Referéncia de frequéncia 1 a 16 e referéncia de frequéncia de JOG

O inversor permite que o usuario alterne até 17 referéncias de frequéncia predefinidas durante o rodar (incluindo a referéncia
de JOG) através dos terminais de entrada digital. O inversor utiliza os tempos de aceleragdo ¢ desaceleragao que foram
selecionados ao alternar entre cada referéncia de frequéncia.

A frequéncia de JOG prevalece sobre todas as outras referéncias de frequéncia, e deve ser selecionada por uma entrada
digital separada.

As referéncias multivelocidade 1, 2 e 3 podem ser fornecidas por entradas analogicas.

a Intervalo de =
o
N Nome de parametro configuragio Padrao
d1-01 ad1-16 Referéncia de frequéncia 1 a 16 0.00 a 400.00 Hz <> <>> 0.00 Hz <*>
d1-17 Referéncia de frequéncia de JOG 0.00 a 400.00 Hz <> <>> 6.00 Hz <%

<1> O limite superior ¢ determinado pela frequéncia maxima de saida (E1-04) e o limite superior para a referéncia de frequéncia (d2-01).

<2> Asunidades de configuragdo sdo determinadas pelo parametro 01-03. O padréo é “Hz” (01-03 = 0) nos modos de controle V/f, V/fw/PG, OLV,
CLV, e OLV/PM. O padrio para os modos de controle AOLV/PM e CLV/PM expressam a referéncia de frequéncia em porcentagem (01-03
=1).

Selegédo de velocidade multietapa

Para utilizar diversas referéncias de velocidade para uma sequéncia de velocidades multietapa, defina os parametros H1-
00 para 3, 4, 5 e 32. Para atribuir a referéncia de JOG para uma entrada digital, defina H1-OO em 6.

Observagdes sobre o uso de entradas analdgicas como multivelocidades 1, 2 e 3:
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

* A primeira referéncia de frequéncia (multivelocidade 1) vem da fonte especificada em b1-01. Ao usar um terminal de
entrada analdgica para fornecer a referéncia de frequéncia, atribua a fonte de referéncia de frequéncia aos terminais de

controle (b1-01 = 1).

* Quando uma entrada analdgica ¢ definida como “Frequéncia auxiliar 17 (H3-02, H2-06 ou H2-10 = 2), o valor definido
para esta entrada serd usado como velocidade multietapa 2 em vez do valor definido para o pardmetro d1-02. Caso
nenhuma entrada analégica esteja definida para “Frequéncia auxiliar 17, d1-02 se torna a referéncia para a velocidade

multietapa 2.

* Quando uma entrada analdgica € definida como “Frequéncia auxiliar 2”” (H3-02, H2-06 ou H2-10 = 3), o valor definido
para esta entrada serd usado como velocidade multietapa 3 em vez do valor definido para o parametro d1-03. Caso
nenhuma entrada analogica esteja definida para “Frequéncia auxiliar 2”, d1-03 se torna a referéncia para a velocidade

multietapa 3.

Selecione diferentes referéncias de velocidade conforme mostrado em Tabela 4.11. Figura 4.20 ilustra a selecao de

velocidade de etapas multiplas.

Tabela 4.11 Referéncia de velocidade de etapas miiltiplas e combinagao de interruptores de terminais

Velocidade Velocidade Velocidade Velocidade | Referéncia de
Referéncia multietapas | multietapa 2 | multietapa 3 | multietapa 4 JOG
H1-OO =3 H1-OO = 4 H1-OO =5 H1-00 = 32 H1-OO =6
Referéncia de frequéncia 1 (definida em b1-01) DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO
e et et ey ) LIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO
i Referéncia de frequéncia 3 .46 DESLIGADO | LIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 4 (d1-04) LIGADO LIGADO DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 5 (d1-05) DESLIGADO | DESLIGADO LIGADO DESLIGADO | DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 6 (d1-06) LIGADO DESLIGADO LIGADO DESLIGADO | DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 7 (d1-07) DESLIGADO LIGADO LIGADO DESLIGADO DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 8 (d1-08) LIGADO LIGADO LIGADO DESLIGADO | DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 9 (d1-09) DESLIGADO | DESLIGADO | DESLIGADO LIGADO DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 10 (d1-10) LIGADO DESLIGADO | DESLIGADO LIGADO DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 11 (d1-11) DESLIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 12 (d1-12) LIGADO LIGADO DESLIGADO LIGADO DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 13 (d1-13) DESLIGADO | DESLIGADO LIGADO LIGADO DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 14 (d1-14) LIGADO DESLIGADO LIGADO LIGADO DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 15 (d1-15) DESLIGADO LIGADO LIGADO LIGADO DESLIGADO
Referéncia de frequéncia 16 (d1-16) LIGADO LIGADO LIGADO LIGADO DESLIGADO
Referéncia de frequéncia de JOG (d1-17) <> - - - - LIGADO

<I> A frequéncia de JOG prevalece sobre todas as demais referéncias.
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d1-16

Referéncia d1-15 /~—

de frequéncia d1-14
d1-13/—
d1—12/—
/_

d1-07

41-06 /—
105
d1-04
d1-01 /
dt-02 A3/
d1-01 A2 /
A / 4117

Rodar/Parar avante (reverso Tempo
ON (Ligado)
Ref. de velocidade multinivel 1 oN ON ON (( ON ON ON
(Ligado) (Ligado) (Ligado) )1 (Ligado)  (Ligado) (Ligado)
Ref. de velocidade multinivel 2 ON (Ligado) [on [ (([on] ON (Ligado)
(Ligado) | )) 1 (Ligado)
Ref. de velocidade multinivel 3 ON (Ligado) () [ ON (Ligado) |
Ref. de velocidade multinivel 4 <)<)| ON (Ligado) |
Referéncia Jog ()() ON (Ligado)

Figura 4.20 Diagrama dos tempos de referéncia predefinidos

B E1-01: Configuragao da tensao de entrada

Ajusta os niveis de alguns recursos de protecdo do inversor (sobretensdo, prevengao de estol, etc.). Ajuste este pardmetro
com a tensdo nominal da fonte de alimentagdo CA.
ATENGAO: Defina o pardmetro E1-01 para que coincida com a tenséo de entrada do inversor. A tensdo de entrada do inversor (ndo

a tensdo do motor) deve estar definida em E1-01 para que o0s recursos de protecdo funcionem corretamente. Nao definir a tensdo de
entrada do inversor corretamente resultara em um funcionamento incorreto.

N° Nome do parametro Intervalo de configuragao Padrao
E1-01 Selecdo da tensdo de entrada 1552255 V<> 230 V<>

<1> Os valores mostrados sdo especificos para os inversores de classe 200 V. Dobre o valor para inversores de classe de 400 V. Multiplique o valor
por 2.875 para os inversores da classe 600 V.

Valores relacionados a E1-01

A configuragdo da tensdo de entrada determina os niveis de detec¢@o de sobretensdo ou subtensdo, os niveis de
funcionamento do transistor de frenagem, a funcao KEB e a fung@o de supressao de alta tensao.

(Valores aproximados)
= Valor de configuracao de Tensso de b toCC|S 30 de alta tens3o /
Tensio . = ensao de barramento upressao de alta tensao
E1-01 Nivel de ?f;?ocﬁg)ao de Uv desejada durante KEB |Nivel de prevengao de estol
(L2-11) (L3-17)
Classe 200 V Todas as configuragdes 190 V 260 V 375V
Configuragdo= 400 V 380V 500V 750 V
Classe 400 V
Configuragdo <400 V 350V 460 V 750 vV
Classe 600 V Todas as configuragdes 475V 635V 930V
Nota: Os niveis de operacdo do transistor de frenagem sdo validos para o transistor de frenagem interno do inversor. Ao usar um obturador

de frenagem CDBR externo, consulte o manual de instrugdes da referida unidade.

B Configuragoes do padrao V/f (E1-03)

O inversor utiliza um padrido V/f para ajustar a tensdo de saida relativa a referéncia de frequéncia. Ha 15 padroes V/f
predefinidos (configuracdo 0 a E) disponiveis para sele¢do, cada um com variados perfis de tensao, niveis de saturagao
(frequéncia na qual a tensdo maxima ¢ atingida) e frequéncias maximas. Além disso, um padrao V/f personalizado esta
disponivel (configuragdo F) para o qual o usuario deve criar o padrao utilizando os pardmetros de E1-04 a E1-10.

B E1-03: Selegao do padrao V/f

Seleciona o padrao V/f para o inversor e o motor dentre 15 padrdes predefinidos ou cria um padrao V/f personalizado.
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

o A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
E1-03 Sele¢io do padrio V/f 0OaF~> F <>

<I> As configura¢des 0 a E ndo ficam disponiveis quando A1-02=2,3,5,6 ou 7.
<2> O parametro ndo ¢ restaurado com o valor padrdo quando o inversor ¢ inicializado utilizando A1-03.

Definicdo de um padrao V/f predefinido (0 a E)

Escolha o padrao V/f que melhor se adapte as exigéncias da aplicag@o na tabela abaixo. As configuragdes estdo disponiveis
somente nos

modos de controle V/f. Defina o valor correto para E1-03. Os parametros E1-04 a E1-13 somente podem ser monitorados
e ndo alterados.

Nota: 1. Definir um padrao V/f inadequado pode resultar em queda do torque do motor ou aumento de corrente devido ao excesso de
excitagdo.
2. A inicializag@o do inversor nao restaura o parametro E1-03.
Tabela 4.12 Padrées V/f predefinidos
Cor;fg:gura Especificagao Caracteristica Aplicagao
0 50 Hz
1 60 Hz Para aplicagdes com objetivos genéricos. O torque
Torque constante permanece constante independentemente de variagdes de
2 60 Hz (com base 50 Hz) velocidade.
3 72 Hz (com base 60 Hz)
4 50 Hz, Servigo pesado 2
5 50 Hz, Servigo pesado 1 T - Para ventiladores, bombas e outras aplicagdes nas quais
; orque variavel 2 : ;
6 50 Hz, Servigo pesado 1 o torque necessario varia de acordo com a velocidade.
7 50 Hz, Servigo pesado 2
8 50 Hz, torque inicial médio Selecione um torque inicial elevado quando:
9 50 Hz, torque inicial elevado . * A fiagdo entre o inversor e motor tem mais de 150 m.
— — Torque inicial elevado , L. o
A 60 Hz, torque inicial médio * E necessario um valor elevado de torque inicial.
B 60 Hz, torque inicial elevado * Um reator CA esta instalado.
C 90 Hz (com base 60 Hz) ) )
D 120 Hz (com base 60 Hz) Saida constante dAetggsIz_iIc; de saida é constante quando funciona com mais
E 180 Hz (com base 60 Hz)
F Para aplicativos com objetivos genéricos. O torque
< 60 Hz Torque constante permanece constante independentemente das variagdes
de velocidade.

<I> A configuragdo F habilita um padrido V/f personalizado alterando os pardmetros E1-04 a E1-13. O inversor é entregue com os parametros E1-04

a E1-13 padrdo equivalentes aos da configuracéo 1.

As tabelas a seguir mostram detalhes sobre os padroes V/f predefinidos.
Padroes V/f predefinidos para modelos CIMR-ACI2A0004 a 2A0021, CIMR-A04A0002 a 4A0011
e CIMR-AO5A0003 a 5A0009

Os valores nos graficos a seguir s@o especificos para os inversores da classe 200 V. Dobre os valores para os inversores
da classe 400 V. Multiplique o valor por 2.875 para os inversores da classe 600 V.

Tabela 4.13 Caracteristicas de torque constante, configuracées 0 a 3

Configuragdo =

Configuragdo =

60 Hz

Configuragao =

Configuragdo =

60 Hz 72 Hz

N
o
o

N
o
o

Frequéncia (Hz)

Frequéncia (Hz)

N
o
o

s < s <

3 < o 2

[%] o Eed 1%}

c Hog g f =

IS 2 5} i
15 |----y 8 151- F 5t 15 -4
9o : i 9t ¢ : 9r-1 ¢ R 9f- E i
0 1.325 50 0153 60 0153 50 60 0153 60 72

Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz)
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Tabela 4.14 Caracteristicas de torque reduzidas, configuragdes 4 a 7

Configuracdo= Configuragdo = Configuragao = Configuragao =
gurag 50 Hz gurag 50 Hz gurag 60 Hz gurag 60 Hz
200 rmsmememeeens 200 (--mmmmm e 200 [-ememmmmmememnnes 200 [mmmmmemeans
S — —
Y = E= S
@ o o =
2 Q50 |------, b & 50 f------,
iy S g : 2 35| P :
s 9 = 2 9t-
8- : ] : ] 8L : ] ! |
013 25 50 013 25 50 015 30 60 015 30 60
Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz)
Tabela 4.15 Torque inicial elevado, configuragoes 8 a B
Configuracdo = Configuracao= Configuracdao= Configuracdo=
gurag 50 Hz gurag 50 Hz gurag 60 Hz gurag 60 Hz
010 1010 1010 S 200 (e
s s > s
8 3 8 s
2 @ 24f- g 2 24
2 19}- k3 2 19 S
m 13 |- F 15}
- ' ) 0 1 1M - ! ' ' 1
0 1.325 50 0 1.325 50 015 3 60 015 3 60
Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz)
Tabela 4.16 Operacao de saida nominal, configuragées C a F
Configuracgoes Configuracgoes Configuragoes Configuracgées
guras 90 Hz gutas 120 Hz surag 180 Hz g 60 Hz
200 [-nnmnmmmmnnnes 200 [-nnmnmmmmnnnes 200 [enememmnnnenes
S s )
< ° o
’é xg |§
c
2 15}y 1Y R 15 ).--
ot ] ot Lo o ]
0153 60 90 0153 60120 0153 60180
Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz)

Padroes V/f predefinidos para modelos CIMR-A[J2A0030 a 2A0211, CIMR-A[04A0018 a 4A0103

e CIMR-A05A0011 a 5A0077

Os valores nos graficos a seguir sdo especificos para os inversores da classe 200 V. Dobre os valores para os inversores
da classe 400 V. Multiplique os valores por 2.875 para inversores de classe de 600 V.

Tabela 4.17 Caracteristicas de torque nominal, configuragdes 0 a 3

013 25 50
Frequéncia (Hz)

013 25 50
Frequéncia (Hz)

6f-
015

30 60
Frequéncia (Hz)

Configuragdo = Configuraciao= Configuracdao= Configuracdo=
gurag 50 Hz gras 60 Hz s 60 Hz g3 ¢ 72 Hz
200 200 (e 200 200 [ ---nnmmmemmoees
s s > s
o S 2 o
L 14 214|- 214 l- 214 f-
T{ : T i Tr-A{ ¢ ] 7r-( ! i
0 1325 50 0153 60 0153 50 60 0153 60 72
Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz)
Tabela 4.18 Caracteristicas de torque reduzido, configuragées 4 a 7
Configuracdo= Configuragdo = Configuragao = Configuragao =
gurag 50 Hz gurag 50 Hz gurag 60 Hz g7 ¢ 60 Hz
1010 S 10 J 0 200 [ mmeeens
s
s S 2 <
Y o 3 %
k1 'B50 f------ 2 @ 50 |------
Sclc] S & 35 |--mn-- / g i
@ - H = 7]

015 30 60
Frequéncia (Hz)
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

Tabela 4.19 Torque inicial elevado, configuragdes 8 a B

Frequéncia (Hz)

Frequéncia (Hz)

Frequéncia (Hz)

Configuragao = Configuragao = Configuracao = Configuracdo=
gurag 50 Hz gurag 50 Hz gurag 60 Hz gurag 60 Hz

200 p----mmmmmee . 200 fommmeeeee e ] 200 p--ccemmmecanaaas 200 - ]

s s S s

o S 23 9 S 23

D18 |- 2 3 18 i

5 & 11 e e 13

oot : : i ot-{ i i : i
0 1.325 50 0 1325 50 015 3 60 015 3 60

Frequéncia (Hz)

Tabela 4.20 Saida constante, configuragcdes C a F

Frequéncia (Hz)

Frequéncia (Hz)

Frequéncia (Hz)

Configuracio = Configuragio = Configuracio= Configuracdo=
gurag 90 Hz gurag 120 Hz gurag 180 Hz gurag 60 Hz

200 f-mmmmme e 200 f--mmmmmm e ; 200 ---mmmmmm e 230 o

3 s s s

o o o i)

5] (53 2 IS

=44 L VY 14 1. 16.1
7t 1] (' L] 7t ] 8t ! !
0153 60 90 0153 60120 0153 60180 0153 60

Frequéncia (Hz)
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Padroes V/f predefinidos para modelos CIMR-A [02A0250 a 2A0415, CIMR-A[04A0139 a 4A1200 e CIMR-ALI5A0099

a 5A0242

Os valores nos graficos a seguir sdo especificos para os inversores da classe 200 V. Dobre o valor para os inversores da
classe 400 V. Multiplique o valor por 2.875 para os inversores da classe 600 V.

Tabela 4.21 Caracteristicas de torque nominal, configuragées 0 a 3

Configuracdo Configuragdo = Configuragdo = Configuracio =
leurag 50 Hz gurac 60 Hz g 60 Hz 8 72 Hz
200 [enemememmnnaes 200 200 f-nnmmmmmmmeans 200 (- e
s s S S
< ~ o
c c O g
i @ 2 &
127 12 121 121---4
6l : 6|-- 6f-{ ! N 6t-(: L]
0 1325 50 015 3 0153 50 60 0153 60 72
Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz)
Tabela 4.22 Caracteristicas de torque reduzido, configuragoes 4 a 7
Configuracéo Configuragdo = Configuragdo = Configuracio =
e 50 Hz gurag 50 Hz 8L 60 Hz gurag 60 Hz
200 rnnmmmmnens 200 [ enemememenanns 200 [enemmmmmmmm s 200 [onememememememenes
S s s S
x% o o xg
» o] 1@ 7]
5 2 50 < 5 50 f------,
Fasloe, e LYY =
6 - -
st-f : : ; i ; ° : :
013 25 50 013 25 50 015 30 60 015 30 60
Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz)
Tabela 4.23 Torque inicial elevado, configuragoes 8 a B
Configuracio Configuracdo = Configuracio = Configuracio =
ra 50 Hz gurag 50 Hz gurag 60 Hz gurag 60 Hz
200 p--mmmmmme e 200 (- 200 200 (-
S e s S
9 8 8 3
E »
£ 5 20 g 5 20
5. 15+
- ' 1"
7t-£ : o : 71 . | .
0 1325 50 0 1325 50 015 3 60 015 3 60
Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz)
Tabela 4.24 Saida constante, configuragées C a F
Configuracao Configuracdo Configuragdo = Configuracdo =
1gurag 90 Hz lgurag 120 Hz gurag 180 Hz gurag 60 Hz
=C =D E
200 f----mmmmmmmma 200 (-=--mmmmmmeea 200 femmmmmeeee e
2 s S s
3 3 E 3
5 g & 5
T F 2 F ozl -
6-( P 6f-(" P 6t-(} .
0153 60 90 0153 60120 0153 60 180
Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz) Frequéncia (Hz)

Configuragado de um padrao V/f personalizado (Configuragao F: Padrao)
Ajustar o parametro E1-03 em F permite que o usuario configure um padrdo V/f personalizado alterando os parametros

E1-04 para E1-13.

Quando inicializado, os valores padrdo para os parametros E1-04 a E1-13 serdo iguais aos do padrao V/f predefinido 1.

B Configuragées E1-04 a E1-13 do padrao V/f

Se E1-03 estiver definido como um padrdo V/fpredefinido (ou seja, com um valor diferente de F), o usuario pode monitorar
o padrao V/f nos pardmetros E1-04 a E1-13. Para criar um novo padrao V/f, defina E1-03 como F. Consulte Padréao V/f
na pagina 110 para ver um exemplo de padrao V/f personalizado.

Nota: Certos pardmetros E1-0000 podem néo estar visiveis dependendo do modo de controle. Consulte Lista de pardmetros na pdgina
189 para ver detalhes.
N° Nome do parametro Intervalo de configuragao Padrao
E1-04 Frequéncia méaxima de saida 40.0 a 400.0 Hz <I> <2>
E1-05 Tensdo maxima 0.0 2255.0 V<3 <1>
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

N° Nome do parametro Intervalo de configuragao Padrao
E1-06 Frequéncia de base 0.0 a [E1-04] <I> <2>
E1-07 Frequéncia de saida média 0.0 a [E1-04] <I>
E1-08 Tensdo de frequéncia de saida média 0.0a255.0vV <> <I>
E1-09 Frequéncia de saida minima 0.0 a [E1-04] <I> <2>
E1-10 Tensdo de frequéncia de saida minima 0.0a255.0vV <3 <I>
El-11 Frequéncia de saida média 2 0.0 a [E1-04] 0.0 Hz <>
E1-12 Tensdo de frequéncia de saida média 2 0.0a255.0V <> 0.0V <> <5>
El-13 Tensio base 0.02255.0V <> 0.0V <

<1> O valor padréo ¢ determinado pelo modo de controle.

<2> Ao usar motores PM, a configuragdo padrdo é determinada pelo codigo do motor definido em E5-01.

<3> Os valores mostrados sao especificos para os inversores da classe 200 V. Dobre os valores para os inversores da classe 400 V. Multiplique o

valor por 2.875 para inversores de classe de 600 V.

<4> O inversor altera estas configuragdes quando o autoajuste ¢ realizado (autoajuste rotacional, autoajuste estaciondrio 1, 2).

<5> Parametro ignorado quando E1-11 ¢ E1-12 s&o definidos como 0.

Tensao de saida (V)

3 ‘
EA-12f -- oo ‘

E1-13f-------- -

E1-08}------- (

E1-10[ -

Frequéncia (Hz)

E1-09 E1-07 E1-06 E1-11E

1-04

Figura 4.21 Padrao V/f

Nota:

. A seguinte condi¢@o deve ser verdadeira ao configurar o padrao V/f: E1-09 <E1-07<E1-06 <E1-11 <E1-04

. Para tornar o padrdo V/f uma linha reta abaixo de E1-06, configure E1-09 igual a E1-07. Neste caso, E1-08 ¢ desconsiderado.

1
2
3. E1-03 nio ¢ afetado quando o inversor ¢ inicializado, mas os parametros E1-04 a E1-13 retornam a seus valores padrao.
4

. Utilize E1-11, E1-12 e E1-13 apenas para regular com precis@o o padrao V/f no intervalo de saida constante. Estes pardmetros

raramente precisam ser alterados.

B E2-01: Corrente nominal do motor

Permite o controle do motor, protege o motor e calcula os limites de torque. Configure E2-01 com a carga maxima de
amperes (FLA) estampada na placa de identificacdo do motor. Caso o autoajuste seja concluido corretamente, o valor

inserido em T1-04 sera automaticamente salvo em E2-01.

N° Nome do parametro Jg:ﬁgﬂlrg c::jﬁeo Padrao
. 10% a 200% da corrente | Determinado por
L2 Corrente nominal do motor nominal do inversor C6-01 e 02-04

Nota:

1. O ntimero de casas decimais no valor do parametro depende do modelo de inversor e da selecdo do tipo de servico (ND/HD) no

pardmetro C6-01. Este valor tera duas casas decimais (0.01 A) se o inversor for configurado para uma capacidade maxima de motor
aplicavel de até 11 kW e uma casa decimal (0.1 A) se a capacidade maxima do motor aplicavel for superior a 11 kW. Consulte

Dados de poténcia na pagina 175.

2. Ocorrera um erro oPE02 se a corrente nominal do motor em E2-01 estiver configurada abaixo da corrente do motor sem carga em

E2-03. Configure E2-03 corretamente para evitar este erro.
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4.6 Ajustes de configuragéo basica do inversor

B H1-01 a H1-08: Funciona para os terminais S1 a S8

Estes parametros atribuem fungdes as entradas digitais programaveis. As diversas fungdes e configuragdes estdo listadas
em Tabela 4.25.

® ~ Intervalo de -
N Nome do parametro configuracio Padrao
H1-01 Selecdo (;a fun¢do do terminal de entrada digital 1a9F 40 (F) <> : Comando Rodar avante (sequéncia de 2
programavel S1 fios)
Selecado da fungdo do terminal de entrada digital 41 (F) <> : Comando Rodar reverso (sequéncia de
H1-02 . 1 a9F
programavel S2 2 fios)
H1-03 Selegdo c}a funcdo do terminal de entrada digital 0a9F 24: Falha externa
programavel S3
Selegdo da fungdo do terminal de entrada digital ~
H1-04 pfo?ligglégelu gzao o terminal de entrada digita 0a9F 14: Restauragao por falha
H1-05 Sfég:glg:eflmslgao do terminal de entrada digital 0a9F 3 (0) <I> : Referéncia de velocidade multietapa 1
H1-06 Sfé;iglggef]uggao do terminal de entrada digital 0a9F 4 (3) <> : Referéncia de velocidade multietapa 2
H1-07 Sreéegcigi)n ggeflulslgao do terminal de entrada digital 0a9F 6 (4) <" : Selegio de referéncia de jog
H1-08 IS)re(l)?;:omggefluggao do terminal de entrada digital 0a9F 8: Comando de bloqueio base externo

<1> O numero entre parénteses ¢ o valor padrdo apos a realizagdo da inicializagdo com 3-fios.

Tabela 4.25 Configuragdes do terminal de entrada digital multifuncional

Configuragé Funcgéo Pagina Configuragﬁ Funcgao Pagina
0 Sequéncia de 3-fios 112 30 Restauracao integral PID —
1 Selecao LOCAL/REMOTO — 31 Espera integral PID —
2 Selecdo de referéncia externa 1/2 — 32 Referéncia de velocidade multietapa 4 —
3 Referéncia de velocidade multietapa 1 — 34 Cancelamento de partida lenta PID —
4 Referéncia de velocidade multietapa 2 — 35 Selegdo do nivel de entrada PID —
5 Referéncia de velocidade multietapa 3 — 40 Comando Rodar avante (sequéncia de 2 o
6 Selecdo de referéncia de jog — fios) .

; gelegﬁo do tempo de aceleragio/ B 41 ggél)lando Rodar reverso (sequéncia de 2 .
esaceleragdo 1
g Comando de blogueio base (N.A.) — 42 Comando Rodar (sequéncia de 2 fios 2) —
9 Comando do bloqueio base (N.F.) — 43 g)omando AVA/REV (sequéncia de 2 fios —
A Rampa de aceleragdo/desaceleracéo gradual — 44 Frequéncia de desvio 1 —
B élle_llrzr;le de superaquecimento do inversor o 45 Frequéncia de desvio 2 —
C Selecdo da entrada de terminal analogico — R Frequéncia de desvio 3 —
D Desabilitar encoder PG — el Configuragdo de nddulo —
E Restauragio integral ASR — 60 Comando de frenagem por inje¢do de CC —
F Modo invisivel — 61 Comando de busca de velocidade externo 1 —
10 Comando para cima — 62 Comando de busca rdpida externo 2 —
11 Comando para baixo — 63 Enfraquecimento de campo —
12 Jog avante - 65 Funcionamento sustentado KEB 1 (N.F.) —
13 Jog reverso — 66 Funcionamento sustentado KEB 1 (N.A.) —
14 Restauragio por falha — 67 Modo de teste de comunicagdes —
15 Parada rapida (N.A.) — 68 Frenagem de escorregamento elevado —
16 Selegdo do motor 2 - 6A Inversor habilitado —
17 Parada rapida (N.F.) — 7 glgfcrlﬁueptor de controle de Velocidade/ o
18 Entrada da fun¢ao temporizador — 7 Servo Zero —
L Desabilitar PID — 75 Comando para cima 2 —
1A ggéﬁgﬂ?ggg;@po de aceleragao/ — 76 Comando para baixo 2 —
B Bloqueio de programa — 77 Interruptor de ganho ASR —
1E Espera de amostra de referéncia — 78 g;/qeézﬁo de polaridade de referéncia de —
2z 2 Falha externa _ 7A Funcionamento sustentado KEB 2 (N.F.) —
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4.6 Ajustes de configuragéo basica do inversor

Conﬁguraga Funcao Pagina Conflguraga Funcéao Pagina
7B Funcionamento sustentado KEB 2 (N.A.) — 90 a 97 Entrada digital DriveWorksEZ 1 a 8 —
7C Frenagem por curto circuito (N.A.) — 9F DriveWorksEZ Desativado —
7D Frenagem por curto circuito (N.F.) —

Detecgdo de Avante/Reverso (controle V/f
7E . _
com PG simples)

Configuragao 0: Sequéncia de 3-fios

A entrada digital programada para controle com 3-fios torna-se a entrada direcional avante/reverso, S1 torna-se a entrada
do comando Rodar e S2 torna-se a entrada do comando Parar.

O inversor aciona o motor quando a entrada S1 configurada para o comando Rodar ¢ fechada por mais de 2 ms. O inversor
interrompe a operacao quando a entrada parar S2 ¢ liberada por 2 ms. Quando a entrada digital programada para a operacao
avante/reverso esta aberta, o inversor ¢ configurado para funcionamento avante. Quando a entrada digital ¢ fechada, o
inversor € configurado para a operagdo reversa.

Nota: Envie os comandos Rodar e Parar via S1 e S2 ao selecionar a sequéncia de 3-fios.
Chave Stop Chave Run INVERSOR
(N.C) (N.O))

Comando Rodar (executa quando fechado)

Comando Parar (para quando aberto)

S5

AVA/REV (entrada programavel)
(H1-05 = 0)

SC

Entrada de sequéncia comum

Figura 4.22 Diagrama da fiagdo da sequéncia de 3-fios

- 2 ms min.
Comando Rodar | Pode ser LIGADO ou DESLIGADO |
Comando Parar ‘ OFF (Desligado)
i parado
Comando ‘ orF (;D\/easr:ItiadO) ON (Ligado) |
Forward/reverse
reverso
Velocidade 3 >
do motor ; TEMPO
Parar Avante J‘ Reverso J‘ PararJ‘ Avante
Figura 4.23 Sequéncia de 3-fios
Nota: 1. O comando Rodar deve ficar fechado por mais de 2 ms.

2. Se o comando Rodar estiver ativo quando o inversor for ligado e b1-17 = 0 (comando Rodar ndo aceito ao ligar), o LED Rodar
piscara para indicar que as func¢des de protecdo estdo agindo. Caso seja necessario, configure b1-17 como 1 para enviar
automaticamente o comando Rodar quando o inversor for ligado.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento abrupto. Certifique-se que os circuitos de rodar/parar estdo conectados corretamente antes de
energizar o inversor. A inobservancia deste aviso podera resultar em morte ou lesées graves devido a movimentos inesperados do
equipamento.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento abrupto. O inversor pode acionar o motor inesperadamente no sentido inverso ao ser ligado,
caso esteja ligado com uma sequéncia de 3-fios, porém configurado para 2-fios (padréo). Certifique-se que b1-17 esteja definido como
“0” (o inversor néo aceita o comando Rodar quando é ligado). Ao inicializar o inversor utilize a inicializagdo de 3-fios. A inobservancia
deste aviso podera resultar em morte ou lesbées graves devido a movimentos inesperados do equipamento.

B H2-01 a H2-03: Selegdo da fungao dos terminais M1-M2, M3-M4 e M5-M6

O inversor tem trés terminais de saida multifuncionais. Tabela 4.26 lista as func¢Ges disponiveis para estes terminais
utilizando H2-01, H2-02 ¢ H2-03.

N° Nome do parametro Jg:ﬁgﬁ:;g;o Padrao
H2-01 Selecgdo da fungdo do terminal M1-M2 (relé) 0al192 0: Durante o rodar
H2-02 Selecdo da fungdo do terminal M3-M4 (relé) 0al92 1: Velocidade zero
H2-03 Selecdo da fungdo do terminal M5-M6 (relé) 0al92 2: Velocidade concordante 1
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Tabela 4.26 Configuragées do terminal de saida digital multifuncional

<I> Nao disponivel nos modelos CIMR-AC4A0930 e 4A1200.
<2> Nao disponivel nos modelos CIMR-AC2A0169 a 2A0415 ¢ 4A0088 a 4A1200.

Configuragdo 2: Velocidade concordante 1 (f..¢/f,,: Coincidéncia 1)

Config. Funcéao Pagina Config. Funcéao Pagina
0 Durante funcionamento — 1E Reiniciar habilitado —
1 Velocidade zero — 1F Alarme de sobrecarga do motor (oL1) —
2 Velocidade concordante 1 113 20 Pré-alarme de superaquecimento do motor (oH) | —
3 Velocidade concordante definida pelousuario 1| 114 22 Detecgao de falha mecéanica —
4 Detecgao de frequéncia 1 — 2F Periodo de manutencéo —
5 Detecgdo de frequéncia 2 — 30 Durante limitago de torque —
6 Inversor pronto — 31 Durante limitagdo de velocidade —
7 subtensdo de barramento CC — 30 Durante limitagdo de velocidade em controlede|
8 Durante bloqueio base (N.A.) — torque
9 Fonte de referéncia de frequéncia — = Servo zero completo —
A Fonte do comando Rodar — 37 Durante saida de frequéncia —
B Detecgdo de torque 1 (N.A.) — 38 Inversor habilitado —
C Perda de referéncia de frequéncia — 2 Saida de pulso watt/hora _

DN Falha do resistor de frenagem — 3C Estado LOCAL/REMOTO —
E Falha — 3D Durante busca rapida —
F Modo invisivel — 3E Baixa realimentagdo de PID —
10 Falha menor — 3F Alta realimentagdo de PID —
11 Comando de restauragdo por falha ativo — A Durante operagdo KE_B - —
D) Saida do temporizador — 4B Frenagem por curto circuito —
13 Velocidade concordante 2 — 4C D}lrﬁmte parada répida —
2 Velocidade concordantee 2 — 4D Limite de tempo de pré-alarme de oH —
15 Deteceio de frequéncia 3 — 4E <?>  |Falha do transistor de frenagem (rr) —
16 Detecgio de frequéncia 4 _ 4F <2> Superaquecimento do resistor de frenagem (rH) —
17 Deteccdo de torque 1 (N.F.) _ 60 Alarme do ventilador de refrigeragdo interna —
18 Detecgiio de torque 2 (N.A.) _ 61 Detecgao da posigao do rotor concluida —
19 Detecgiio de torque 2 (N.F.) . 90 Saida digital DriveWorksEZ 1 —
1A During o reverso _ 91 Saida digital DriveWorksEZ 2 —
1B Durante bloqueio base (N.F.) _ 92 Saida digital DriveWorksEZ 3 —
1C Sele¢io do motor 2 _ 100 a 192 |Fungdes 0 a 92 com saida inversa —
1D Durante regeneragao —

Fecha-se quando a frequéncia de saida real ou a velocidade do motor (CLV, CLV/PM) esta dentro da largura de velocidade
concordante (L4-02) da referéncia de frequéncia atual independentemente do sentido.

Estado Descrigao
Aberto A frequéncia de saida ou velocidade do motor ndo coincide com a referéncia de frequéncia enquanto o inversor estd em
funcionamento.
Fechado A frequéncia de saida ou a velocidade do motor esta dentro da faixa de referéncia de frequéncia £1.4-02.
Nota: A detecgdo funciona independentemente do sentido.

Referéncia de
—

frequéncia

Frequéncia de saida
ou velocidade
do motor

OFF (Desligado){ON (Ligado),

Velocidade concordante 1

Figura 4.24 Quadro de tempos de velocidade concordante 1
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

Configuragao 3: Velocidade concordante definida pelo usuario 1 (f../f,,: Coincidéncia 1)

Fecha-se quando a frequéncia de saida real ou a velocidade do motor (CLV, CLV/PM) e a referéncia de frequéncia estdo
dentro da largura de velocidade concordante (L4-02) do nivel de velocidade concordante programada (L4-01).

Estado Descrigao
Aberto A frequéncia de saida ou a velocidade do motor ¢ a referéncia de frequéncia ndo estdo ambas dentro da faixa L4-01 £1.4-02.

Fechado A frequéncia de saida ou a velocidade do motor e a referéncia de frequéncia estdo ambas dentro da faixa L4-01 £L.4-02.

Nota: A detecgdo de frequéncia funciona em ambos os sentidos. O valor de L4-01 é usado como o nivel de detecgdo para ambos os sentidos.

************************** Referéncia de frequéncia + L4-02

L4-01 +L4-02
******** Y= =~~~ 777717\~~~ "~ Referéncia de frequéncia— L4-02
T

L4-01 —L4-02 Frequéncia de saida

Durante
avante

0 Hz
Durante reverso

Frequéncia de saida

1

! / —L4-01 +L4-02

X —L4-01

! T 3\7 7777777 / ~ "Referéncia de frequéncia + L4-02
: 4-01 — L4-02
1
1

1
1 P -
1 Referéncia de frequéncia
1

,,,,, L

; OFF OFF OFF I 1 anci ancia — L4-
velpc_ldade concord@nte (Desligado)[on (Des“gado)m (Des”gado)m IO_N| Referéncia de frequéncia — L4-02
definida pelo usuario 1 TLigado) (Ligado) (Ligado) (Ligado)

Figura 4.25 Quadro de tempos de velocidade concordante definida pelo usuario 1

B H3-01: Selegao do nivel de sinal do terminal A1

Seleciona o nivel de sinal de entrada para a entrada analogica Al.

o A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
H3-01 Selegdo do nivel de sinal do terminal Al Oal 0

Configuragdo 0: 0 a 10 Vcc

O nivel de entrada ¢ 0 a 10 Vcc. O nivel minimo de entrada ¢ limitado a 0%, para que todo sinal de entrada negativo devido
a ganho ou bias seja lido como 0%.

Configuragdo 1: -10 a 10 Vcc

O nivel de entrada é -10 a 10 Vcc. Caso a tensdo resultante seja negativa apos o ajuste pelas configuragdes de ganho e
bias, o motor girara no sentido reverso.

B H3-02: Selegao da funcao do terminal A1

Seleciona o nivel de sinal de entrada para a entrada analogica A3.

o A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
H3-02 Selecdo da fungdo do terminal Al 0a3l 0

B H3-03, H3-04: Configuragdes de ganho e bias do terminal A1

O parametro H3-03 define o nivel do valor de entrada selecionado que equivale a entrada de 10 Vcc no terminal A1 (ganho).
O parametro H3-04 define o nivel do valor de entrada selecionado que equivale a entrada de 0 V no terminal A1 (bias).
Utilize ambos os parametros para ajustar as caracteristicas do sinal de entrada analogica para o terminal Al.

o A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
H3-03 Configuragdo de ganho do terminal Al -999.9 2 999.9% 100.0%
H3-04 Configuragdo de bias do terminal Al -999.9 a2 999.9% 0.0%

Exemplos de configuragao
* Ganho H3-03 =200%, bias H3-04 =0, terminal A1 como entrada de referéncia de frequéncia (H3-02 = 0):

Uma entrada de 10 Vcce € equivalente a uma referéncia de frequéncia de 200% e 5 Vcc é equivalente a uma referéncia
de frequéncia de 100%. Como a saida do inversor ¢ limitada pelo parametro de frequéncia maxima (E1-04), a referéncia
de frequéncia serd equivalente a E1-04 acima de 5 Vcc.
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* Ganho H3-03 = 100%, bias H3-04 =25%, terminal A1 como entrada de referéncia de frequéncia:

H3-01=0
A
Ganho = 200%
Referéncia de
frequéncia
100%
E1-04
Bias = 0% :
oV 5V 10V

H3-0

4
Ganho = 200%

100%
E1-04

1=1

0V 5V 10V

-100%
E1-04

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Ganho =-200%

Uma entrada de 0 Vcc serd equivalente a uma referéncia de frequéncia de -25%.

Figura 4.26 Configuracao de referéncia de frequéncia pela entrada analégica com aumento de ganho

Quando o parametro H3-01 = 0, a referéncia de frequéncia é 0% quando a entrada estiver entre 0 ¢ 2 Vcc.

Quando o parametro H3-01 = 1, o motor girara no sentido reverso quando a entrada estiver entre -10 e 2 Vcc.

H3-01=0

L1115 e - ;

Referéncia H3-01=0
de frequéncia

0 — ‘ >
;S 20V 10V
/. Entrada analdgica
-25% de tensdo
H3-01=1

H3-01 =
A

100% [~

1

-0V -6.0V
i : 2

E1-

Bl H3-05: Selegao do nivel de sinal do terminal A3

Determina a fungao atribuida ao terminal de entrada analdgica A3.

0V 10V
-25% Entrada analdgica

de tensdo

-100%

04

-150%

Figura 4.27 Configuracao de referéncia de frequéncia pela entrada analégica com bias negativo

ND

Nome do parametro

Intervalo de configuragao

Padrao

H3-05

Selecdo da fungdo do terminal A3

0,1

0

Configuragdo 0: 0 a 10 Vcc
O nivel de entrada € 0 a 10 Vcc. Ver explicag@o de H3-01. Consulte Configuragio 0: 0 a 10 Vce na pagina 114.

Configuragao 1: -10 a 10 Vcc
O nivel de entrada ¢ -10 a 10 Vcc. Ver explicacdao de H3-01. Consulte Configuracdo 1: -10 a 10 Vcc na pagina 114.

B H3-06: Selegcao da fungao do terminal A3

Determina a fungao atribuida ao terminal de entrada analdgica A3.

NO

Nome do parametro

Intervalo de
configuragao

Programagao e
operagao iniciais

Padrao

H3-06

Selecao da fungdo do terminal A3

0a3l

\S)

B H3-07, H3-08: Configuragao de ganho e bias do terminal A3

O parametro H3-07 define o nivel do valor de entrada selecionado que equivale a entrada de 10 Vcc no terminal A3 (ganho).

O parametro H3-08 define o nivel do valor de entrada selecionado que equivale a entrada de 0 V no terminal A3 (bias).

o A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
H3-07 Configuragdo de ganho do terminal A3 -999.9 a 999.9% 100.0%
H3-08 Configuragdo de bias do terminal A3 -999.9 2 999.9% 0.0%
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Bl H3-09: Selegao do nivel de sinal do terminal A2

Seleciona o nivel de sinal de entrada para a entrada analogica A2. Configure chave S1 DIP na placa do terminal de acordo
com a entrada de tensdo ou corrente.

o A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
H3-09 Selegdo do nivel de sinal do terminal A2 0a3 2

Configuragdo 0: 0 a 10 Vcc
O nivel de entrada é 0 a 10 Vcc. Consulte Configuracdo 0: 0 a 10 Vcc na pdagina 114.

Configuragao 1: -10 a 10 Vcc
O nivel de entrada é -10 a 10 Vcc. Consulte Configuracdo 1: -10 a 10 Vece na pagina 114.

Configuragao 2: Entrada de corrente de 4 a 20 mA

O nivel de entrada é 4 a 20 mA. Os valores de entrada negativos devido as configuragdes de ganho ou bias negativo serdo
limitados a 0%.

Configuragéao 3: Entrada de corrente de 0 a 20 mA

O nivel de entrada ¢ 0 a 20 mA. Os valores de entrada negativos devido as configura¢des de ganho ou bias negativa serdo
limitados em 0%.

B H3-10: Selegdo da funcao do terminal A2

Determina a fung¢ao atribuida ao terminal de entrada analogica A2.

9 A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
H3-10 Selecdo da fungdo do terminal A2 0a3l 0

B H3-11, H3-12: Configuragado de ganho e bias do terminal A2

O parametro H3-11 define o nivel do valor de entrada selecionado que equivale a entrada de 10 Vcc ou 20 mA no terminal
A2.

O parametro H3-12 define o nivel do valor de entrada selecionado que equivale a entrada de 0 V, 4 mA ou 0 mA no terminal
A2.

Utilize ambos os pardmetros para ajustar as caracteristicas do sinal de entrada analogica para o terminal A2. Esta
configuragdo funciona da mesma forma que os parametros H3-03 e H3-04 para a entrada analogica Al.

o A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
H3-11 Configuragdo de ganho do terminal A2 -999.9 2 999.9% 100.0%
H3-12 Configuragdo de bias do terminal A2 -999.9 2 999.9% 0.0%

B H4-01, H4-04: Selecao do terminal de saida analégica multifuncional FM e do Monitor AM

Define o pardmetro U do monitor do inversor desejadod]-O0O para enviar valor analdgico via terminal FM e AM. Consulte
Ul: Monitores com estados de operagdo na pagina 245 para ver uma lista de todos os monitores. A coluna “Nivel de
saida analdgica” indica se um monitor pode ser usado para saida analdgica.

Exemplo: Digite “103” para U1-03.

A Intervalo de =
o
N Nome do parametro configuragio Padrao
H4-01 Selecdo do monitor do terminalF(%SI saida analogica multifuncional 000 a 999 102
H4-04 Selegdo do monitor do terminakdl\e/[ saida analdgica multifuncional 000 2 999 103

Um valor de 031 ou 000 ndo aplica nenhum monitor do inversor a saida analdgica. Com esta configuracdo, as fun¢des do

terminal como os niveis de saida FM ¢ AM podem ser definidos por uma PL.C via uma comunicagdo opcional ou
MEMOBUS/Modbus (modo invisivel).
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4.6 Ajustes de configuragéo basica do inversor

B H4-02, H4-03: Ganho e bias do terminal de saida analégica multifuncional FM
H4-05, H4-06: Ganho e bias do terminal de saida analégica multifuncional AM

Os pardmetros H4-02 e H4-05 definem o nivel de sinal de saida do terminal FM e AM quando o valor do monitor
selecionado estd em 100%. Os pardmetros H4-03 e H4-06 definem o nivel de sinal de saida do terminal FM e AM quando
o valor do monitor selecionado esta em 0%. Ambos sdo definidos como porcentagem, sendo que 100% equivale a uma

saida analdgica de 10 Vcc ou 20 mA e 0% equivale a 0 V ou 4 mA. A tensdo de saida de ambos os terminais esta limitada

em +/-10 Vcc.

A faixa de sinal de saida pode ser selecionada entre 0 e +10 Vec ou-10a +10 Vee ou 4 a 20 mA usando os pardmetros
H4-07 e H4-08. Figura 4.28 ilustra como funcionam as configuragdes de ganho e bias.

N° Nome do parametro Jg;‘;gz:_g géeo Padrao
H4-02 Ganho do terminal de saida analégica multifuncional FM -999.9 2 999.9% 100.0%
H4-03 Bias do terminal de saida anal6gica multifuncional FM -999.9 a 999.9% 0.0%
H4-05 Ganho do terminal de saida analdgica multifuncional AM -999.9 a 999.9% 50.0%
H4-06 Bias do terminal de saida analogica multifuncional AM -999.9 2 999.9% 0.0%

Uso do ganho e bias para ajustar o nivel de sinal de saida

Ao visualizar um parametro de configura¢ao de ganho (H4-02 ou H4-05) no operador digital, a saida analdgica fornecera
um sinal de tensao igual a 100% do valor do monitor (incluindo mudangas realizadas por configuragdes de bias e ganho).
Ao visualizar um parametro de configuragdo de bias (H4-03 ou H4-06), a tensdo da saida analdgica fornecera um sinal

igual a 0% do valor do monitor.
Exemplo 1: Defina H4-02 em 50% para ter um sinal de saida de 5 V no terminal FM quando o valor monitorado estd em
100%.
Exemplo 2: Defina H4-02 em 150% para ter um sinal de saida de 10 V no terminal FM quando o valor monitorado esta
em 76.7%.
H4-07,08 =0 H4-07, 08 = 1
(17 S ;
1 x . g Ganho = 150%
! Tenséo de saida i Bias = 0%
; 10V [oomeee
Y : | Ganho = 100%
,,,,,,,,,,,,,,,, T : ey
: Ganho 150% 5V0L-_ LA ___ | Bias O_A) o
B ! Bias 0% ! Ganho = 50%
Tensao ! ! Bias = 0%
i I 9 I
de saida : Ganho 100% 109 % !
BV f--mmm S ) Bias 0% | 100%
l i Valor do monitor
T v ___ L /L__ ] 5V
! Ganho 50% |
! Bias 0% i
oV ‘ et -0V
0% Valor do monitor  100% i
Vi 15V

Figura 4.28 Exemplos 1 e 2 de configuracdo de bias de ganho e polarizagao de saida analégica

Exemplo 3: Defina H4-03 em 30% para ter um sinal de saida de 3 V no terminal FM quando o valor monitorado estd em

0%.

Ganho = 100%

H4-07, 08 = 0 H4-07, 08 = 1 / Bias = 30%
£[61V2 S .
Ganho = 100%
10V frrmmmmmmmmmmm o Tenso de saida Bias = 0%

T
~ . '
Tens&o de saida !
i

3V

ov

Bias 30%
Ganho 100%

3V

Bias 0%

Ganho 100% 4V

0% Valor do monitor

Valor do monitor

Figura 4.29 Exemplo 3 de configuragao de bias de ganho e polarizagcido de saida analdgica
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

B H4-07, H4-08: Selegcao do terminal de saida analégica multifuncional FM e do nivel de sinal
AM

Define os dados do nivel de saida de tensdo do parametro U (pardmetro de monitoragdo) para os terminais FM e AM
usando os parametros H4-07 e H4-08.

Ajuste o jumper S5 na placa do terminal corretamente ao alterar estes parametros. Consulte Selecdo do sinal AM/FM
dos terminais na pagina 74 para obter mais detalhes sobre a configuracdo de S5.

o A Intervalo de =
N Nome do parametro configuragio Padrao
H4-07 Terminal de saidzj anal()gica mulftifuncional FM 0a?2 0
Selecdo do nivel de sinal
H4-08 Terminal de saidzi analégica mul'gifuncional AM 0a?2 0
Selegdo do nivel de sinal

Configuragdo 0: 0 a10V

Configuragdo 1: -10a 10V

Configuragao 2: 4 a 20 mA

Bl L3-01: Selecao de prevencao de estol durante aceleragao

A prevengdo de estol durante aceleracdo evita movimentos inesperados com falhas por corrente excessiva (0C), sobrecarga
do motor (oL.1) ou do inversor (0L.2) comuns durante a aceleragdo com cargas pesadas.

O L3-01 determina o tipo de prevengao de estol que o inversor deve usar durante a aceleracao.

Intervalo de =
o

N Nome configuragio Padrao
L3-01 Prevencdo de estol durante aceleragio 0a2<P 1

<I> A configuracdo 2 ndo esta disponivel para OLV/PM.

Configuragao 0: Desativado
Nao fornece prevencdo de interrupgdo. Caso o tempo de aceleragdo seja muito curto, o inversor pode ndo ser capaz de
fazer com que o motor alcance a velocidade desejada a tempo, causando uma falha por sobrecarga.
Configuragéo 1: Ativado
Ativa a prevengdo de estol durante a aceleragdo. O funcionamento varia dependendo do modo de controle.
» Controle V/f, controle V/f com PG e controle vetorial com malha aberta:
A aceleragdo ¢ reduzida quando o valor da corrente de saida excede 85% do nivel definido no parametro L3-02 por um

tempo maior que o definido em L3-27. A aceleracdo se detém quando a corrente excede L3-02. A aceleracdo continua
quando a corrente cai abaixo de L3-02 por um tempo superior ao definido em L3-27.

O nivel de prevencao de estol é automaticamente reduzido na faixa de poténcia constante. Consulte L3-03: Limite de
prevengdo de estol durante aceleragdo na pdgina 119.

Corrente de saida

Nivel de prevencéo de estol
durante aceleragéo

L3-02

L3-02
-15%

; Tempo
Frequéncia de saida |
N
‘ Controla a frequéncia de saida ‘
prevenindo o motor de interrupgdes
Tempo

Figura 4.30 Prevencgao de estol durante a aceleragao para motores de indugao

* Controle vetorial de malha aberta para PM:
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4.6 Ajustes de configuragéo basica do inversor

A aceleragdo para quando a corrente de saida chega ao nivel definido em L3-02. Quando o tempo definido no pardmetro
L3-27 se esgota, o inversor desacelera utilizando o tempo de desaceleracao definido em L3-22. A desaceleragdo para
quando a corrente cai abaixo de 85% de L3-02. O inversor tentara reacelerar apds o tempo definido em L3-27.

Corrente &
de saida
L3-02 15 % de L3-02
Tempor
Frequéncia
de saida
> L3-27

L3-27 >

- > Tempor
' Desaceleracao '
usando L3-22

Figura 4.31 Prevencéao de estol durante a aceleragao para motores de imas permanentes
Nota: Os modos de controle de motor PM ndo estdo disponiveis para inversores da classe 600 V, CIMR-AO50000O00.

Configuragdo 2: Prevengao de interrupgao inteligente

O inversor desconsidera o tempo de aceleragdo selecionado e tenta acelerar no tempo minimo. O indice de aceleragdo ¢
ajustado para que a corrente nao exceda o valor definido no parametro L3-02.

B L3-02: Nivel de prevengao de estol durante aceleragao

Define o nivel de corrente de saida no qual a preven¢ao de estol durante a aceleracdo € ativada.

Intervalo de 5
o

N Nome configuragio Padrao
L3-02 Nivel de prevenc¢do de estol durante aceleragdo 0a150% <> <>

<1> O limite superior e o valor padrdo sdo determinados pela classificagdo de servigo e a seleg@o da reducdo da frequéncia portadora (C6-01 e
L8-38 respectivamente).

 Abaixe L3-02 caso ocorram interrupg¢des ao usar um motor relativamente pequeno comparado ao inversor.
* Configure também o parametro L3-03 ao operar o motor na faixa de poténcia constante.
B L3-03: Limite de prevencgao de estol durante aceleragao

Onivel de prevengao de interrupgao ¢ automaticamente reduzido quando o motor ¢ utilizado na faixa de poténcia constante.
L3-03 define o limite inferior para esta redugdo como uma porcentagem da corrente nominal do inversor.

o Intervalo de 5
N Nome configuragao Padrao
L3-03 Limite de prevenc¢ao de estol durante aceleracao 0a 100% 50%

Nivel da prevencao de estolamento durante a aceleragéo

L3-02

L3-03

Frequéncia de saida
E1-06
Frequéncia base

Figura 4.32 Limite e nivel de prevencao de estol durante a aceleragao
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

H L3-04: Selecao de prevencao de estol durante a desaceleragao

A prevencgdo de estol durante a desaceleragdo controla a desaceleragdo com base na tensdo de barramento CC e previne
falhas por tensdo excessiva causadas por inércia elevada ou rapida desaceleragao.

Intervalo de =
o

N Nome configuragio Padrao
L3-04 Prevencdo de estol durante a desaceleragio 0as5<> < 1

<1> As configura¢des de 3 a 5 ndo estdo disponiveis em OLV/PM. As configuragdes 2 a 5 ndo estdo disponiveis em AOLV/PM e CLV/PM.
<2> A configuracdo 3 ndo esta disponivel para os modelos CIMR-ACI4A0930 e 4A1200.

Configuragao 0: Desativado

O inversor desacelera de acordo com o tempo de desaceleragao. Com cargas de inércia elevadas ou rapida desaceleragéo,
podem ocorrer falhas por sobretensdo. Caso ocorra uma falha por sobretensao, utilize as opgdes de frenagem dinamica ou
alterne para outra selecdo L3-04.

Configuragéao 1: Prevencao de estol com objetivos genéricos

O inversor tenta desacelerar de acordo com o tempo de desaceleracdo definido. O inversor pausa a desaceleracdo quando
a tensdo do barramento CC excede o nivel de prevengao de estol e logo continua a desaceleragdo quando a tensdo do
barramento CC cai abaixo desse nivel. A prevencéo de estol pode ser acionada repetidas vezes para evitar falhas por malha
abertatensdo. O nivel de tensdo do barramento CC para a prevencao de estol depende da configuragdo da tensdo de entrada
E1-01.

Tensao de entrada do inversor Nivel de prevengao de estol durante a desaceleragao
Classe 200 V 377 Vce
Classe 400 V 754 Vce
Classe 600 V 1084 Vce
Nota: 1. Nao utilize esta configuracdo em combinag@o com um resistor de frenagem dindmica ou outras opgdes de frenagem dindmica. Caso

a prevencdo de estol esteja ativada, serd acionada antes que a opg¢ao de frenagem dindmica possa agir.

2. Este método pode aumentar o tempo total de desaceleragdo em relagéo ao valor definido. Caso néo seja apropriado para a aplicagdo,
considere o uso de uma opgao de frenagem dinamica.

Figura 4.33 ilustra a fungdo de prevenc¢ao de estol durante a desaceleragao.
Frequéncia de saida
Caracteristicas da desaceleragao
quando a preveng&o contra
/ estolamento era acionada durante

a desaceleragéo

Tempo

tempo de desaceleragéo especificado

Figura 4.33 Prevencgiao de estol durante a desaceleragao.

Configuragao 2: Prevengao de interrupgao inteligente
O inversor ajusta a velocidade de desaceleracdo para que a tensdo do barramento CC se mantenha no nivel definido no
parametro [.3-17. Isto produz o tempo de desaceleragdo mais curto possivel e protege o motor de interrupgdes. O tempo
de desaceleracao selecionado é desconsiderado e o tempo de desaceleracao alcangavel nao pode ser menor que 1/10 do
tempo de desaceleragao definido.
Esta fun¢@o utiliza os seguintes pardmetros para ajustar a velocidade de desaceleragéo:
* Ganho de tensdo do barramento CC (L3-20)
* Ganho de calculos de velocidade de desaceleragdo (L3-21)
* Calculos de inércia para o tempo de aceleragdo do motor (L3-24)
* Coeficiente de inércia de carga (L3-25)
Nota: O tempo de desaceleracdo ndo ¢ constante. Nao utilize a prevencdo de estol inteligente nas aplicagdes em que a precisdo da parada seja
uma preocupagdo. Utilize as op¢des de frenagem dinadmica nesses casos.
Configuragéao 3: Prevencao de estol com opgao de frenagem dindmica

Ativa a funcdo de prevengdo de estol ao mesmo tempo que utiliza um resistor de frenagem dindmica. Problemas de
sobretensdo no barramento CC podem ocorrer se a prevengao de estol durante a desacelerag@o for desativada (L3-04) em
OLYV e uma opgao de frenagem dindmica estiver instalada. Configure L3-04 em 3 para evitar esta situagdo.

120 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida



4.6 Ajustes de configuragéo basica do inversor

Configuragao 4: Desaceleragao por excesso de excitagao 1

A desaceleragdo por excesso de excitagdo 1 (aumento do fluxo do motor) é mais rapida que a desaceleragdo sem prevengéo
de estol (L3-04 = 0). A configuragdo 4 altera o tempo ¢ as func¢des de desaceleracdo selecionados para oferecer protecao
contra movimentos inesperados por sobretensao.

Configuracao 5: Desaceleracdo por excesso de excitacédo 2

A desaceleragdo por excesso de excitagdo 2 diminui a velocidade do motor enquanto tenta manter a tensdo do barramento
CC no nivel definido no parametro L.3-17. Esta fun¢do diminui o tempo de desaceleragdo atingivel, ainda mais que usando
a desaceleragao por excesso de excitagdo 1. O ajuste 5 encurtard/prolongara o tempo de desaceleragdo para manter o nivel
do barramento L.3-17 .

Bl L3-05: Selegao de estol de interrupgoes durante o rodar

Determina como ocorre a prevengdo de estol durante o rodar. A prevengao de estol impede que o motor fique bloqueado
reduzindo automaticamente a velocidade ao sofrer uma sobrecarga transitoria quando o motor funciona a velocidade
constante.

Intervalo de 5
o

N Nome configuragao Padrao
L3-05 Prevengdo de estol durante o rodar 0a2 1

Nota: 1. Este parametro esta disponivel em V/f,V/f w/PG, e OLV/PM.

2. A prevengio de estol é desativada quando a frequéncia de saida é 6 Hz ou menor independentemente das configura¢des L3-05 e
L3-06.

Configuragéao 0: Desativado

O inversor funciona segundo a referéncia de frequéncia estabelecida. Uma carga pesada pode causar a interrupgdo do
motor e causar uma falha no inversor por uma oC ou oL.

Configuragdo 1: Desacelerar usando C1-02

Caso a corrente exceda o nivel de prevencdo de interrupgdo estabelecido no parametro L.3-06, o inversor desacelerara no
tempo de desaceleragdo 1 (C1-02). Quando o nivel de corrente cai abaixo do valor de L3-06 menos 2% durante 100 ms,
o inversor acelera novamente a referéncia de frequéncia no tempo de acelerag@o ativo.

Configuragao 2: Desacelerar usando C1-04

Igual que com a configuragdo 1 exceto que o inversor desacelera no tempo de desaceleragdo 2 (C1-04).

B L3-06: Nivel de prevengao de estol durante o rodar

Ajuste o nivel corrente para estimular a prevencao de interrup¢ao durante o rodar. Dependendo da configuracdo do
parametro L.3-23, o nivel ¢ automaticamente reduzido na faixa de energia constante (velocidade por cima da velocidade
base).

O nivel da prevencao de interrupcao pode ser ajustado usando uma entrada analédgica.

N° Nome Jg;‘;{;ﬁlr: ;éeo Padrao
L3-06 Nivel de prevencio de estol durante o rodar 30a 150 <> <>
<1> O limite superior e padrio para esta configuracéo ¢ determinado por C6-01 e L8-38.
Bl L7-01 a L7-04: Limites de torque
Estes pardmetros estabelecem os limites de torque em cada modo de operagao.
N° Nome do parametro Intervalo de Padrao
configuracgao
L7-01 Limite de torque direto 0a300% 200%
L7-02 Limite de torque inverso 02a300% 200%
L7-03 Limite de torque regenerativo direto 0a300% 200%
L7-04 Limite de torque regenerativo reverso 0a300% 200%
Nota: Se a entrada analdgica programavel ¢ programada para “10: Limite de torque direto”, “11: Limite de torque reverso”, “12: Limite de
;%rﬂuéz irceag.enerativo”, ou “15: Limite de torque geral”, o inversor usa o menor valor de L7-01 a L7-04, ou o limite de torque da entrada
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4.6 Ajustes de configuragao basica do inversor

Referéncia de torque positiva

- = Monitoramento de avanco em
Regenerativo reverso em execugao A = ¢
execugao

10: Limite de torque positivo 10: Limite de torque positivo
12: Limite de torque regenerativo 15: Parametro do limite
15: Parametro do limite de torque L7-01

de torque L7-04
Quadrante 2 | Quadrante 1

Rotagao do motor reverso - Rotagio do motor avante
Quadrante 3 | Quadrante 4

11: Parametro do limite de torque

11: Parametro do limite de torque 12: Limite de torque regenerativo
15: Parametro do [—— 15: Pardmetro do limite
limite de torque L7-03 de torque L7-02

Monitoramento reverso em execugao Regenerativo de avanco em
execugao

Referéncia de torque negativa

Figura 4.34 Configuracao de parametros de limites de torque e entrada analégica
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4.7 Autoajuste

4.7 Autoajuste

@ Tipos de autoajuste

O inversor oferece diferentes tipos de autoajuste para motores de indugdo e motores de imas permanentes. O tipo de

autoajuste usado varia também segundo o modo de controle e outras condi¢des de operacdo. Consulte as tabelas abaixo
para escolher o tipo de autoajuste de melhor adaptagdo a aplicacdo. Consulte Fluxogramas de inicializagcdo na pagina
87 para as diretrizes sobre a execuc¢do do autoajuste.

Nota: O inversor somente mostrara os parametros do autoajuste validos para o modo de controle estabelecido em A1-02. Caso o modo de
controle seja para um motor de inducdo, os pardmetros de autoajuste para motores PM ndo estardo disponiveis. Se o modo de controle
¢ para motor PM, os parametros de autoajuste para motores de indugdo nio estardo disponiveis. Os parametros de ajuste de inércia e

de ajuste de ganho ASR e as opgdes de configuragdo serdo visiveis somente quando o inversor opere com CLV ou CLV/PM.

B Autoajuste para motores de indugao

Esta fungao estabelece automaticamente o padrao V/f e os parametros do motor E1-0000 e E2-0001 (E3-000, E4-000 para
motor 2) para um motor de indugdo. Além disso, a fungdo também estabelece alguns pardmetros F1-CI0 para a detecgdo
de realimentacao de velocidade vetorial de malha fechada.

Tabela 4.27 Tipos de autoajuste para motores de indugao

Tipo

Configuragao

Condigoes da aplicagao e beneficios

Modo de controle

Vif

VIf w/
PG

oLV

CLV

Autoajuste rotacional

T1-01=0

O motor pode ser desacoplado da carga e girar
livremente enquanto ¢ feito o autoajuste.

O motor e a carga ndo podem estar desacoplados mas a
carga do motor ¢ menos de 30%

Com o autoajuste rotacional sdo obtidos resultados mais
exatos e ¢ recomendado, caso seja possivel.

SIM

SIM

Estacionario
Autoajuste 1

T1-01=1

O motor e a carga ndo podem estar desacoplados e a
carga ¢ maior que 30%

Um relatério do teste do motor informando os dados do
motor ndo esta disponivel.

Calcula automaticamente os parametros do motor
necessarios para o controle vetorial.

SIM

SIM

Estacionario
Autoajuste 2

T1-01=4

O motor ¢ a carga ndo podem estar desacoplados e a
carga ¢ maior que 30%

Um relatorio do teste do motor estd disponivel. Uma vez
entrados os dados da corrente sem carga e o
escorregamento nominal, o inversor calcula e estabelece
todos os outros pardmetros relacionados ao motor.

SIM

SIM

Autoajuste estacionario
para resisténcia linha a
linha

T1-01=2

O inversor ¢ usado no controle V/f e outras sele¢des de
autoajustes ndo sdo possiveis.

As capacidades do motor e do inversor sdo diferentes.

Ajuste o inversor apds o cabo entre o inversor € 0 motor
tenha sido substituido por um cabo de mais de 50 m de
comprimento. Suponha que o autoajuste ja foi feito.

Nao deveria ser usado para qualquer modo de controle
vetorial a0 menos que o cabo do motor tenha sido
trocado.

SIM

SIM

SIM

SIM

Autoajuste rotacional
para controle V/f

T1-01=3

Recomendado para aplicagdes que usam busca rapida
de estimativa de velocidade ou quando ¢ usada a fungao
Economia da energia em

controle V/f.

Supde que o motor pode girar enquanto ¢ executado o
autoajuste. Aumenta a precisdo para certas fun¢des
como compensacdo de torque, compensagio de
escorregamento, Economia da Energia e busca rapida.

SIM

SIM

Tabela 4.28 liste os dados que devem ser fornecidos para o autoajuste. Confirmar que estes dados estejam disponiveis
antes de iniciar o autoajuste. A informag@o necessaria costuma estar listada na placa de identificagdo do motor ou no
relatorio do teste do motor, fornecido pelo fabricante. Também consulte as paginas 89 e 90 para obter detalhes sobre os
processos ¢ selecdo do autoajuste.
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4.7 Autoajuste

Tabela 4.28 Entrada de dados de autoajuste

Tipo de ajuste (T1-01)
Parametros . 1 2 3 4
Valor de entrada Unidade i
de entrada Pac(i)ré o Estacionario | Resisténcia aR'gtifg:{:,zll o | Estacionario
1 linha a linha |P 2
VIf

Poténcia nominal do motor T1-02 kW SIM SIM SIM SIM SIM
Voltagem nominal do motor T1-03 Vca SIM SIM - SIM SIM
Corrente nominal do motor T1-04 A SIM SIM SIM SIM SIM
Frequéncia nominal do
motor T1-05 Hz SIM SIM - SIM SIM
Numero de pélos do motor T1-06 - SIM SIM - SIM SIM
Velocidade nominal do .
motor T1-07 r/min SIM SIM - SIM SIM
PG Numero de pulsos por <I> <I> _ _ <I>
revolucio T1-08 - SIM SIM SIM
Corrente do motor no T1-09 A _ SIM _ _ SIM
carregado
Escorregamento nominal do
motor T1-10 Hz - - - - SIM
Perda de ferro do motor T1-11 W - - - SIM -

<1> Os dados de entrada somente sdo necessarios para CLV/PM.

B Autoajuste para motores de imas permanentes

Nota:

Os modos de controle de motor PM néo estdo disponiveis para inversores da classe 600 V, CIMR-AO500000O0.

Estabelece automaticamente o padrio V/fe os parametros do motor E1-C00 e E5-000 quando o motor PM ¢é usado. Além
disso, a fungdo também estabelece alguns parametros F1-C10 para a detecgdo de realimentagdo de velocidade vetorial de

malha fechada.

Tabela 4.29 Tipos de autoajuste para motores de imas permanentes

Tipo

Configuracao

Condigoes da aplicagao e beneficios

Modo de controle

OLV/IPM | AOLV/PM CLV/IPM
Configuracio de O motor néo gira durante o autoajuste.
parimetros do motor T2-01=0 O relatério do teste do motor ou os dados do motor SIM SIM SIM
PM similares a Tabela 4.30 estao disponiveis.
Um relatorio do teste do motor informando os dados do
Auto?ju§t§ T2-01 = 1 m(?tor nao esta disponivel. . SIM SIM SIM
estacionario PM O inversor calcula automaticamente e estabelece os
paradmetros do motor.
. Util para sintonizar o inversor quando os dados do motor
Autoajuste sejam estabelecidos manualmente ou pelo codigo do
estacionario PM para T2-01 =2 motor e o cabo seja maior de 50 m. SIM SIM SIM
a resisténcia do , . . .
estator Também deveria ser feito se o comprimento do cabo
tivesse mudado apds o ajuste anterior.
. O encoder PG foi substituido. Calcula a compensagio do
Ajuste da pulso Z
compensac¢io do pulso T2-01=3 . . . - - SIM
7 Necessita 0 motor girar sem carga ou com muito pouca
carga.
Usar quando um teste do motor ndo esteja disponivel.
Ajuste somente a voltagem por indug@o do motor.
Deveria ser feito ap6s que os dados do motor sejam
estabelecidos e ajustada a compensacdo do encoder.
. O motor deve estar desacoplado do sistema mecéanico
Voltar ao ajuste EMF T2-01 =11 (cargas removidas). _ _ SIM
L T Nota: 1. A configuragdo 11 ¢ valida em software
do inversor nas versdes S1015 e
posteriores.
2. A configuragdo 11 ndo ¢ disponivel nos
modelos
CIMR-ALI4A0930 e 4A1200.

Tabela 4.30 liste os dados que devem ser fornecidos para o autoajuste. Confirmar que os dados estejam disponiveis antes
de iniciar o autoajuste. A informacdo necessaria costuma estar listada na placa de identificagdo do motor ou no relatério
do teste do motor, fornecido pelo fabricante. Também consulte a pagina 91 para obter detalhes sobre os processos ¢ selecdo

do autoajuste.
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Tabela 4.30 Entrada de dados de autoajuste

Tipo de ajuste (T2-01)

2 11
Parametros - 1 Resisténci 3 Voltar a
Valor de entrada Unidade esistencia
de entrada Configuragio dos Estacionari | do estator |Compensagio| EMF
parametros do motor o estacionari | do pulsoZ |constante

a <5> <6>
Modo de controle A1-02 - 56,7 5 6,7 5 6,7 56,7 7 7
Cédigo do motor T2-02 _ <1> <1> <1> <2> <2> <2> <2> <2>

(hex.)

Tipo de motor T2-03 - - - - SIM |SIM - - -
e e G| RS kW - SIM | SIM | SIM [SIM - - -
motor
Voltagem nominal do
o T2-05 Vca - SIM SIM SIM [SIM - - -
Corrente nominal do
motor T2-06 A - SIM SIM SIM |SIM SIM - -
Frequéncia nominal
do motor T2-07 Hz - SIM - SIM - - - -
B T2-05 - - SIM | SIM | SIM |SIM - - -
motor
Velocidade nominal -
do motor T2-09 r/min — - SIM - SIM - - —
Resisténcia de fase
unica do estator T2-10 Q SIM SIM SIM - B B - B
Indutancia do eixo d T2-11 mH SIM SIM SIM - - - - -
Induténcia do eixo q T2-12 mH SIM SIM SIM - - - - -
Seleciio de unidade
constante da mVs/rad
voltagem induzida T2-13 (elec.) SIM SIM SIM - B B B B
<3>
Voltagem constante mVmin
3> <> T2-14 (mec.) SIM SIM SIM - - - - -
Ajuste da corrente de T2-15 A _ _ _ SIM |sim _ _ _
ativacao
Numero PG de pulsos : _ <> _ <> _ SIM B _ B
por revolugio T2-16 SIM SIM <4>
Compensacio de SIM
pulsopZ ¢ T2-17 deg (mec.) | SIM ¥ - SIM <~ - <4> - - B

<1>
<2>
<3>
<4>
<5>
<6>
<7>

T2-02 néo ¢ disponivel.

Os dados de entrada somente sdo necessarios para CLV/PM.

Somente € necessario entrar T2-13 ou T2-14. Escolher um e deixar os outros vazios.

A configuragdo 11 ¢ valida em software do inversor nas versdes S1015 e posteriores.
A configuragdo 11 ndo esta disponivel nos modelos CIMR-AO4A0930 e 4A1200.
Dependendo da configuragao T2-13.

B Ajuste de inércia e autoajuste de malha do controle da velocidade

Entrada do cédigo do motor quando ¢ usado um motor Yaskawa. Escolher “FFFF” quando ¢ usado um motor de outro fabricante.

O ajuste de inércia pode ser feito quando o inversor esta usando o controle CLV para motores IM ou PM. O ajuste de
inércia calcula automaticamente a carga e a inércia do motor e otimiza a configuracdo relacionada ao funcionamento
sustentado KEB 2 e o controle da acdo antecipada.

O ajuste de ganho ASR faz a mesma operagao que o ajuste de inércia, também otimiza a configuracdo de malha de controle

da velocidade.
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4.7 Autoajuste

Tabela 4.31 Ajuste de malha de controle de velocidade e Inércia

Configuragao Modo de controle

Tipo Motor [\ . PM Condicoes da aplicacédo e beneficios
]

CLV CLV/PM

Possibilita a rotagdo do motor a uma certa velocidade e aplica um
teste de sinais. A resposta a este teste ¢ analisada ¢ os ajustes

Ajuste de inércia T1-01 =8| T2-01 =8 |necessarios sdo feitos para o controle dos pardmetros da A¢ao SIM SIM
antecipada e do funcionamento sustentado KEB (KEB 2, L2-29 =
1).

Autoajuste de ganho _ _ o |Fazer a mesma operagdo que o ajuste de inércia, enquanto também

ASR T1-01=9| T2-01=9 ¢ ajustado o ganho ASR para a resposta do teste do sinal. SM SIM

Tabela 4.32 explique os dados que deverdo entrar para fazer o ajuste de inércia e o autoajuste de ganho ASR. Consulte
Autoajuste para motores de imds permanentes na pdgina 124 para ver detalhes.

Tabela 4.32 Entrada de dados de autoajuste

" Tipo de ajuste (T1-01 ou T2-01)
Valor de entrada Pa':r:'t‘ggg e Unidade 8 9
Ajuste de inércia Ajuste de ganho ASR
Frequéncia do teste de sinal T3-01 Hz SIM SIM
Amplitude do Teste de sinal T3-02 rad SIM SIM
Inércia do motor T3-03 kgm? SIM SIM
Frequéncia de resposta do sistema T3-04 Hz - SIM

& Cobdigo de falhas e interrupgio do autoajuste

Caso os resultados do ajuste sejam anormais a tecla STOP € pressionada antes de completar o processo, o autoajuste sera
interrompido e o cddigo de falhas aparecera sobre o operador digital.

- MODE -

XXX Hz/ X XXA Er-03
STOP key

LS S>> o>

N F\D I | R RESET

A — Durante o autoajuste B — Autoajuste cancelado
Figura 4.35 Visualizacido abortada do autoajuste

€@ Exemplo de operagio do autoajuste
O seguinte exemplo demonstra o autoajuste rotacional quando € usado OLV (A1-02 =2) e CLV (A1-02 =3).
B Selecédo do tipo de autoajuste

Passo Tela/Resultado

-MODE - DRV Rdy
FREF (OPR)

. . L U1-01= 0.00Hz

1. |Ligue a forga do inversor. A tela inicial € exibida. -> U1-02= 0.00HZ[SEQ]

01-03= 000\ [LREF

FWD [ETDIRY

-MODE- PRG

y
2. | pressione ou até que a tela do autoajuste aparega. -

HELP WUl DATA

-A.TUNE - PRG Rdy
Tuning Mode Sel

3 . . - TI® 0 o
* |Pressione $SW=® para comegcar a configurar os pardmetros. StandardTuning
@00s] DATA
-ATUNE - PRG Rdy
Tuning Mode Sel
4 > Trot=@e0e
4. Pressione para mostrar o valor para T1-01. <> StandardTuning
P

FWD =N
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Passo

Tela/Resultado

. <
Salve a configuracdo pressionando .

Entry Accepted

6. |O sistema retorna automaticamente para a tela mostrada no passo 3.

-A.TUNE - PRG Rdy
Tuning Mode Sel

T1{H= 0 =0+
StandardTuning

FWD ILNIN

<1> TI1-00 aparecera sobre a tela quando uma das entradas multifuncionais tenha sido estabelecida para alternar entre o motor 1 e o motor 2 (H1-
00 = 16).

Bl Entrar dados da placa de identificagao do motor

Ap6s selecionar o tipo de autoajuste, entrar os dados necessarios da placa de identificagdo do motor.

Nota:

Essas instru¢des continuam do passo 6 em “Selecionando o tipo de autoajuste”.

Passo

Tela/Resultado

1. | pressione para acessar ao parametro T1- 02 de poténcia de saida do motor.

-A.TUNE - PRG Rdy
Mtr Rated Power

T1{B= 0.75kW
(0.00 ~ 650.00)
“0.75kW”

FWD ILNIN

-
. <
Pressione para ver o valor padrdo.

-A.TUNE - PRG Rdy
Mtr Rated Power

T1-02= [§00.75kW
(0.00 ~ 650.00)
“0.75kW”

FWD IS

F1 F2

~ = 2 n.0
3. |Pressione esquerda,  direita | , A e V para entrar os dados da placa de
identificag@o de potencia do motor, em kW.

-A.TUNE - PRG Rdy
Mtr Rated Power

T1-02= 000.4GkW
(0.00 ~ 650.00)
“0.75KW”

FWD IS

y
. <
Pressione para salvar a conﬁgurag:ao.

Entry Accepted

5. | O sistema retorna automaticamente para a tela mostrada no passo 1.

-A.TUNE - PRG Rdy
Mtr Rated Power

T1{B= 0.40kW
(0.00 ~ 650.00)
“0.75KW”

FWD IBIXIN

Repetir os passos 1 ao 5 para estabelecer os seguintes pardmetros:

T1-03, Voltagem nominal do motor
T1-04, Corrente nominal do motor
T1-05, Frequéncia de base do motor

-A.TUNE - PRG
Rated Voltage

T18E= 200.0VAC
(0.0 ~ 255.0)
“200.0VAC”

FWD

.
.

6. ) , v
* T1-06, Nimero de po6los do motor v
e Tl- énci -ATUNE - PRG
T1-07, Frequéncia de base do motor - - M Raton S

* T1-09, Corrente sem carga do motor (somente autoajuste estacionario 1 ou 2 ) TR XXX Hz

» TI1-10, Escorregamento nominal do motor (somente autoajuste estacionario 2) u;f’x")’fgj"'“")
FWD

Nota: Para executar somente o autoajuste estacionario para a resisténcia linha a linha, estabelecer os parametros T1-02 e T1-04.
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4.7 Autoajuste

H Iniciando autoajuste

ADVERTENCIA! Perigo de movimento abrupto. O inversor e o motor podem iniciar inesperadamente durante o autoajuste, isso poderia
resultar em morte ou sérios danos. Verifique que a area ao redor do motor e do inversor e a carga esteja despejada antes de comecar
o autoajuste.

ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. Alta voltagem alimentara o motor quando é feito o autoajuste estacionario, ainda quando
o motor esteja parado, isso poderia resultar em morte ou sérios danos. N&o encostar-se ao motor até que o autoajuste tenha sido
completado.

ATENGAO: O autoajuste rotacional ndo funcionaréa corretamente caso seja mantido o freio sobre a carga. Uma falha ao completar
poderia resultar em uma operagdo impropria do inversor. Assegurar que o motor possa girar livremente antes de iniciar o autoajuste.

y
Entre com a informacao requerida da placa de identificagdo do motor. Pressione para proceder ao Visualizagdo inicial
do autoajuste

Nota: Estas instru¢des continuam do passo 6 em "Entrar dados da placa de identificacdo do motor".
Passo Tela/Resultado
~ATUNE - DRV Rdy
Auto-Tuning
””””””””
1. |Apos entrar os dados listados na placa de identificagdo do motor, Pressione para| wp Qfl?r%r%ngé%(;A?
confirmar. Press RUN key
FwWD I
Pressione para ativar o autoajuste. 'BRV! piscas. O inversor come¢a injetando -ATUNE - DRV Rdi
corrente no motor por aproximadamente 1 min, e entdo € iniciada a rotagdo do motor. L_Tune broceeding
2. L o ) ) - XXX Hzl X.XXA
Nota: O primeiro digito da tela indica qual ¢ o motor que esta fazendo o e e
autoajuste (motor 1 ou motor 2). O segundo digito indica o tipo de N A0
autoajuste que esta sendo feito.
“MODE - DRV
. . . . . End
3. | O autoajuste finaliza em aproximadamente um ou dois minutos. - Tune Successful

| WaWIRESET
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4.8 Teste de operacao sem carga

€ Teste de operagio sem carga

Esta secdo explica como operar o inversor com o motor desacoplado da carga durante o teste.

B Antes de dar partida ao motor

Verificar os seguintes itens antes da operagao:
* Confirme que a area ao redor do motor € segura.

* Verifique que o circuito de parada externo de emergéncia funcione corretamente e que outras precaucdes de seguranga

foram tomadas.

Bl Durante a operagao

Verificar os seguintes itens antes da operacao:
* O motor deve girar suavemente (ou seja, sem ruido ou oscilagdo anormal).
* O motor deveria acelerar ¢ desacelerar suavemente.

B Instrugoes para a operagao sem carga

O seguinte exemplo ilustra o procedimento de teste usando um operador digital.

Nota: Antes de dar partida ao motor, estabelecer a referéncia da frequéncia d1-01 a 6 Hz.
Passo Tela/Resultado
~MODE - DRV _Rdy
FREF (OPR)
. . L U1-01= 0.00Hz

1. |Ligue a forca do inversor. A tela inicial ¢ exibida. =-> U1-02= 0.00HLSEQ]
U1-03= 0.0 [LREF
FWD

Mo
2. | Pressione para selecionar LOCAL. Aluz LO/RE acendera. nd

Desligado Ligado

Pressione ara dar ao inversor o comando de funcionamento. RUN acendera e
3. e -p
0 motor girard a 6 Hz.

T

K - E

Desligado Ligado

4 Verifique que o motor esta girando na dire¢do correta e que nao ocorrem falhas ou
* |alarme.

Motor

y
Caso ndo ocorra erro no passo 4, pressione para aumentar a referéncia de
frequéncia. Aumente a frequéncia com incrementos de 10 Hz, com uma suave operagio
em todas as velocidades. Para cada frequéncia, verifique a corrente de saida do inversor -
usando um monitor U1-03. A corrente deveria ser bem inferior a corrente nominal do
motor.
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4.8 Teste de operagdao sem carga

Passo Tela/Resultado

Ut
0 FwoiREV

v
. . . STOP
6. |O inversor deveria operar normalmente. Pressione para parar o motor. -p
RUN( pisca até que o motor pare completamente.

A")
e -~

Desligado Ligado
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4.9 Teste de funcionamento com carga

€ Teste de funcionamento com carga
Apos fazer o teste de funcionamento sem carga, ligue o motor ¢ inicie o funcionamento do motor ¢ a carga juntos.

B Precaucgées para as maquinas ligadas

ADVERTENCIA! Perigo de movimento abrupto. Afastar todo o pessoal do inversor, motor e da &rea de méaquinas antes de aplicar
energia. O sistema pode iniciar em forma inesperada sob aplicagdo de energia, causando morte ou sérios danos.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento abrupto. Verifique sempre a operagéo de algum circuito de deten¢do rapida apdés sejam ligados.
Os circuitos de detengao rapida fornecem seguranga e permitem uma rapida detengdo do inversor. Preparar para iniciar uma parada
de emergéncia durante o teste de funcionamento. Operando um inversor com um circuito ndo testado de emergéncia poderia resultar
em morte ou sérios danos.

* O motor deveria parar completamente sem problemas.
 Ligar a carga e maquinaria ao motor.
 Apertar apropriadamente todos os parafusos de instalag@o e verificar que o motor e a maquinaria ligada estdo no lugar.

B Verifique os itens antes da operacgao

* O motor deveria girar na dire¢do apropriada.

* O motor deveria acelerar e desacelerar suavemente.

B Operando o motor em condi¢cdes de carga

Faca o teste de funcionamento em forma similar ao procedimento de teste sem carga ao ligar a maquinaria ao motor.
* Com o monitor Ul- 03 verificar corrente excessiva durante a operagao.

 Caso a aplicag@o permita funcionar a carga na dire¢o reversa, mude a dire¢do do motor e a referéncia de frequéncia
enquanto observa se ocorre uma vibragdo ou oscilagdo anormal do motor.

* Corrija qualquer problema que possa ocorrer com oscilagdo e outros assuntos relacionados ao controle.
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4.10 Verifique os itens do teste de funcionamento

Revise os itens antes de comegar o teste de funcionamento. Verifique cada item que corresponda.

M N° Lista de verificagcdo Pagina
O 1 |Leia completamente o manual antes de iniciar o teste de funcionamento. -
O 2 |Ligue a energia. 92
O 3 |Determine a voltagem para o suprimento de energia a E1-01. 105
O 4 |Selecione a correta classificacdo de servigo (C6-01) para a aplicagdo. -

Verifique os itens correspondentes ao modo de controle usado.

ADVERTENCIA! Perigo de movimento abrupto. Certifique-se que os circuitos de rodar/parar estdo conectados corretamente antes de
energizar o inversor. A inobservancia deste aviso podera resultar em morte ou les6es graves devido a movimentos inesperados do

equipamento. Quando programada para controle dos 3-fios, um fechamento momentaneo sobre o terminal S1 pode causar o inicio do
funcionamento do inversor.

M N° Lista de verificagao Pagina
Controle V/f (A1-02 = 0) e controle V/f com PG (A1-02 =1)
O 5 |Selecione o melhor padrdo V/f de acordo com a aplicagdo e as caracteristicas do motor. -
O 6 |Faca o controle V/f de autoajuste rotacional se for usada a fun¢do de economia de energia. 123
O controle V/f com PG (A1-02 = 1)
O 7 ﬁ)j;lrséttea .0 parametro de realimentagdo PG corretamente e assegure que dire¢@o do contador de pulso do encoder esta _
O 8 | Ajuste o ganho proporcional para o controle de velocidade ASR a C5-01 e o tempo integral a C5-02. -
Controle vetorial de malha aberta (A1-02 =2) ou fechada (A1-02 =3)
O 9 | Desacople os eixos do motor e maquinas quando faga o autoajuste rotacional. 123
| 10 | Ajuste o modo de autoajuste a T1-01 (0 para autoajuste rotacional). 123
Entre os seguintes dados de acordo com a informagao listada sobre a placa de identificagdo do motor:
» Poténcia nominal do motor a T1-02 (kW)
* Voltagem nominal do motor a T1-03 (V)
O 11 |+ Corrente nominal do motor a T1-04 (A) 123
» Frequéncia de base do motor a T1-05 (Hz)
» Numero de pélos do motor a T1-06
» Velocidade base do motor a T1-07 (r/min)
Controle vetorial de malha fechada (A1-02 = 3)
O 12 |Ajuste F1-01 e F1-05. -
O 13 | Ajuste o ganho proporcional ASR a C5-01 e tempo integral ASR a C5-02. Realize o ajuste ASR se for possivel. -
Controle vetorial de malha aberta para PM (A1-02 = 5)
O | 14 |Realize 0 autoajuste como descrito. 123
Controle vetorial de malha aberta avangado para PM (A1-02 = 6)
O 15 |Realize o autoajuste como descrito. 123
O 16 |Ajuste o ganho proporcional para o controle de velocidade ASR a C5-01 e o tempo integral a C5-02. -
Controle vetorial do loop fechado para PM (A1-02 = 7)
O 17 | Ajuste os dados do motor PM usando parametros E5-O001 . 123
O 18 | Ajuste o ganho proporcional ASR a C5-01 e tempo integral ASR a C5-02. Realize o ajuste ASR se for possivel. -
O 19 |Ajuste F1-01 e F1-05. -
O 20 |Ajuste a compensagdo entre o eixo magnético do rotor e o pulso Z do encoder ligado a E5-11. -
O 21 |ABRV! luz deveria acender ap6s dar o comando Rodar. -
O 2 Para dar o comando Rodar e a referéncia de frequéncia a partir do operador digital, pressione a chave “LO/RE” para 85
ajustar como LOCAL.
O 23 | Se o motor gira na dire¢do oposta durante o teste, comute duas de U/T1, V/T2, W/T3, ou mude b1-14. 92
O 24 De acorc}o coma condif;éo de carga, ajuste de servigo pesado ou de servigo normal usando o parametro C6-01. Servigo _
normal ¢é a configuragdo padrio.
O 25 gjunsitgaa corrente nominal do motor (E2-01, E4-01, E5-03) e os valores da prote¢do do motor (L1-01) para protecao _
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M N° Lista de verificagcdo Pagina
O 26 Ajuste o inversor para REMOTO quando os terminais do circuito de controle fornecam o comando Rodar e a referéncia 85
de frequéncia.
Se os terminais do circuito de controle fornecem a referéncia de frequéncia, selecione o nivel correto da voltagem de
O 27 |entrada 95
(0 a 10 V) ou o nivel correto da corrente de entrada (4 a 20 mA ou 0 a 20 mA).
O 28 | Ajuste a voltagem apropriada para os terminais Al ¢ A3 (-10 a+10 V). 95
O 29 |Ajuste a corrente apropriada ao terminal A2. (-10 a+10 V, 4 a 20 mA ou 0 a 20 mA). 95
O 30 Quando a corrente de entrada ¢ usada, comute a chave DIP S1 do lado V para o lado I. Ajuste o nivel para o sinal de 95
corrente usada a H3-09 ( “2” para 4 a 20 mA, ou “3” para 0 a 20 mA).
O 31 |Ajuste o chave S1 DIP no inversor a “I” quando use entrada de corrente. -
Se uma entrada analdgica fornece a referéncia de frequéncia, verifique que seja produzida a referéncia de frequéncia
desejada. Faga os seguintes ajustes se o inversor ndo funciona como esperado:
O 32 Ajuste do ganho: Ajuste o sinal maximo de voltagem/corrente e ajuste o ganho de entrada analégica (H3-03 para Al, _
H3-11 para A2, H3-07 para A3) até que o valor da referéncia de frequéncia atinja o valor desejado.
Ajuste de bias: Ajuste o sinal minimo de voltagem/corrente e ajuste o bias de entrada analdgica (H3-04 para A1, H3-12
para A2, H3-08 para A3) até que o valor de referéncia de frequéncia atinja o valor minimo desejado.
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Esta Pagina Anulada Intencionalmente

134 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida



Solucao de problemas

5.1
5.2
5.3
5.4
5.5
5.6

Este capitulo fornece descrigdes das falhas do inversor, alarmes, erros, exibigcdes relacionadas e
orientagdo para solugdo de problemas. Este capitulo também pode servir como guia de referéncia
para ajustar o inversor durante uma operagdo de teste.
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5.1 Alarmes, falhas e erros do inversor

5.1 Alarmes, falhas e erros do inversor

@ Tipos de alarmes, falhas e erros

Verifique se ha informagdes sobre possiveis falhas no operador digital se o inversor ou o motor ndo operar. Consulte
Utilizacdo do operador digital na pagina 80.

Se ocorrerem problemas que ndo estdo incluidos neste manual, entre em contato com o representante Yaskawa mais
préoximo com as seguintes informacdes:

* Modelo do inversor

* Versdo do software

» Data da compra

* Descri¢ao do problema

A Tabela 5.1 contem descrigdes dos varios tipos de alarmes, falhas e erros que podem ocorrer durante a operagéo do
inversor.

Tabela 5.1 Tipos de alarmes, falhas e erros

Tipo Resposta do inversor

Quando o inversor detecta uma falha:

* O operador digital exibe um texto que indica a falha especifica e o LED indicador de ALM permanece aceso até que
seja feito o reset da falha.

Falhas * A falha interrompe a saida do inversor e o motor para por inércia.

* Algumas falhas permitem que o usuario selecione o método de parada quando estas ocorrem.

* Os terminais de saida de falha MA-MC irdo se fechar e os terminais MB-MC irdo se abrir.

O inversor permanecera inoperavel até que a falha seja removida. Consulte Métodos de reset de falhas na pdgina 158.

Quando o inversor detecta um alarme ou falha leve:
* O operador digital exibe um texto que indica o alarme ou falha leve especificos e o LED indicador de ALM pisca.

* O inversor continua operando o motor, embora alguns alarmes permitam que o usudrio selecione um método de parada

Falhas e alarmes leves quando o alarme ocorrer.
* Uma saida de contato programavel configurada para ser disparada por uma falha leve (H2- OO = 10) se fecha. Se a

saida estiver programada para ser disparada por uma alarme, o contato ndo ira se fechar.
* O operador digital exibe um texto que indica o alarme especifico e o LED indicador de ALM pisca.
Remova a causa do problema para fazer o reset de uma falha ou alarme leve.

Um erro de operagao ocorre quando as configuragdes de pardmetro estdo em conflito ou ndo correspondem com as
configuragdes de hardware (como com um cartdo opcional).
Quando o inversor detecta um erro de operagao:

Erros de operacio * O operador digital exibe um texto que indica o erro especifico.
 As saidas de contatos programaveis ndo operam.

O inversor ndo operara o motor até que seja feito o reset do erro. Corrija as configuragdes que causaram o erro de operagao
para remover o €erro.

Os erros de ajuste ocorrem durante a execugdo do autoajuste.

Quando o inversor detecta um erro de ajuste:

. * O operador digital exibe um texto que indica o erro especifico.

Erros de ajuste . A
 As saidas de contatos programaveis ndo operam.

* O motor para por inércia.

Remova a causa do erro e repita o processo de autoajuste.

Os erros da funcdo de copia ocorrem ao usar o operador digital ou a unidade de copia USB para copiar, ler ou verificar
configuragdes de parametro.

Erros da funcio de * O operador digital exibe um texto que indica o erro especifico.
copia  As saidas de contatos programaveis ndo operam.

Pressione qualquer tecla no operador digital para remover a falha. Investigue a causa do problema (como incompatibilidade
de modelos) e tente novamente.
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5.2 Deteccao de falha

€ Exibicoes, causas e possiveis solucées de falhas

As falhas sdo detectadas para a protecdo do inversor e fazem com que o inversor pare, enquanto disparam o terminal de
saida de falha MA-MB-MC. Remova a causa da falha e limpe manualmente a falha antes de tentar operar o inversor

novamente.

Tabela 5.2 Exibicoes de falhas detalhadas, causas e possiveis solugoes

Exibi¢cao do operador digital

Nome da falha

Falha de sobrecarga do transistor de frenagem

Lo
oor bOL N . .

O transistor de frenagem atingiu seu nivel de sobrecarga.

Erro de comunicagdo do opcional
515 bUS * A conexdo foi perdida ap6s o estabelecimento da comunicagao inicial.

* Detectado apenas quando a referéncia de frequéncia do comando Rodar estiver designada a um
cartao opcional.

Causa

Solugdo possivel

Nenhum sinal foi recebido do PLC

circuito existente

Fiacdo de comunicacgdo com falha ou curto-

* Verifique se ha falha na fiacdo.
* Corrija a fiag@o.
* Verifique se hé cabos desconectados e curtos-circuitos, e corrija se necessario.

devido ao ruido

Ocorreu um erro nos dados de comunicagéo

* Verifique as diversas opgdes disponiveis para minimizar os efeitos do ruido.
» Neutralize o ruido no circuito de controle, circuito de poténcia e fiagdo de aterramento.

* Certifique-se de que outros equipamentos, como chaves ou relés, ndo causem ruido. Use protegdes
contra pico, se necessario.

+ Use apenas os cabos recomendados ou outros cabos blindados. Aterre a malha no lado do controlador
ou no lado da energia de entrada do inversor.

 Separe toda a fiagdo de comunicagdo das linhas de energia do inversor. Instale um filtro de ruido
EMC na entrada de energia do inversor.

O cartdo opcional esta danificado

Substitua o cartdo opcional se ndo houver problemas com a fiagdo e o problema continuar ocorrendo.

O cartdo opcional ndo esta conectado
adequadamente ao inversor

* Os pinos conectores do cartdo opcional ndo estdo alinhados corretamente com 0s pinos conectores
no inversor.

* Reinstale o cartdo opcional.

Exibi¢cao do operador digital

Nome da falha

==
[

CE

Erro de comunicagido MEMOBUS/Modbus

Os dados de controle nao foram recebidos para o tempo de detecgdo de CE definido em H5-09.

Causa

Solugéo possivel

circuito existente

Fiacdo de comunicagdo com falha ou curto-

* Verifique se ha falha na fia¢éo.
 Corrija a fiacdo.
» Verifique se hé cabos desconectados e curtos-circuitos, e corrija se necessario.

devido ao ruido

Ocorreu um erro nos dados de comunicagdo

» Verifique as diversas opgdes disponiveis para minimizar os efeitos do ruido.
 Neutralize o ruido no circuito de controle, circuito de poténcia e fiagdo de aterramento.

» Use apenas os cabos recomendados ou outros cabos blindados. Aterre a blindagem no lado do
controlador ou no lado da energia de entrada do inversor.

+ Certifique-se de que outros equipamentos, como chaves ou relés, ndo causem ruido. Use protegdes
contra pico, se necessario.

* Separe toda a fiagdo de comunicagdo das linhas de energia do inversor. Instale um filtro de ruido
EMC na entrada de energia do inversor.

Exibi¢cao do operador digital

Nome da falha

Falha de controle

L CF O limite de torque foi atingido continuamente por trés segundos ou mais durante a parada em rampa
no Controle OLV (Controle Vetorial em Malha Aberta).
CREDD oulPEDY 855% é : ggg%g Erro do circuito de controle

R Erro de conversdao A/D

Lirruc CPF02 . .
Ocorreu um erro de conversdo A/D ou um erro de circuito de controle.

o Erro de conexdo da placa de controle

CPEGI CPF03 P

Erro de conex@o entre a placa de controle e o inversor
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CPF06

Erro de Dados da Memoria EEPROM
Erro nos dados gravados na EEPROM

Causa

Solucio possivel

EEPROM

Ha um erro no circuito de controle da

» Desligue a energia e verifique a conexao entre a placa de controle e o inversor.

* Se o problema continuar, substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Entre em contato com
a Yaskawa ou com um representante Yaskawa para obter instrugdes para substituir a placa de
controle.

A alimentag@o foi desligada enquanto
parametros estavam sendo salvos no inversor

Reinicie o inversor usando o pardmetro A1-03.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

CREOQT CPF07 .
FEELD CPFOS Erro de conexdo da placa de terminal
| CREZOoul PR | CPF20 ou CPF21 |Err0 do circuito de controle |
| CREZC | CPF22 | Falha do circuito integrado hibrido |
reEa3 CPF23 Erro de conexdo da placa de controle
Erro de conexdo entre a placa de controle e o inversor
Falha de sinal da unidade do inversor
LRFCH CPF24 Nao foi possivel detectar corretamente a capacidade do inversor (a capacidade do inversor ¢ verificada
quando o inversor ¢ ligado).
CPFP6a0PFI4 | CPF26aCPF34 |Erro do circuito de controle
LHFY a0 LPFHS CPF40 a CPF45  |Erro da CPU
Causa Solugio possivel

O hardware esta danificado

Se o problema continuar, substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Entre em contato com a
Yaskawa ou com um representante Yaskawa para obter instru¢des para substituir a placa de controle.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

Desvio de velocidade (para modo de controle com PG)

dtu dEv O desvio entre areferéncia de velocidade e a realimentagdo de velocidade estd maior que a configuragdo
em F1-10 por um periodo mais longo que o definido em F1-11.
. Falha do pulso Z
ou i dvl -
O motor girou uma rotagdo completa sem que o pulso Z fosse detectado.
Detecgao de falha de ruido do pulso Z
dud dv2 O pulso Z esta fora de fase por mais de 5 graus durante o numero de vezes especificado no parametro
F1-17.
Detecgao de inversio
dud dv3 A referéncia de torque e a aceleragdo estdo em dire¢des opostas, ¢ a referéncia de velocidade e a
velocidade real do motor diferem em mais de 30% do niimero de vezes configurado em F1-18.
Detecgdo de prevencdo de inversdo
Os pulsos indicam que o motor esta girando na dire¢do oposta da velocidade de referéncia. Configure
dut dv4 o numero de pulsos para disparar a detec¢do de reverso em F1-19.
Nota: Configure F1-19 como 0 para desativar a detec¢@o de reverso em aplicagdes nas quais
o motor pode girar na dire¢@o oposta da velocidade de referéncia.
l:"l_l -" . .
<> dv7 Timeout do detector de polaridade
<I> Disponivel nas versdes de software 1015 e mais recentes.
dbdAl dWAL .
T Falha do DriveWorksEZ
dbdL dWFL
c Es Erro do temporizador Watchdog SI-T3
[
O watchdog atingiu o tempo limite.
cCh EFO Falha externa de cartdo opcional
Ciu
Uma condigao de falha externa esta presente.
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Causa

Solucio possivel

Uma falha externa foi recebida do PLC e o
F6-03 esta configurado para um valor
diferente de 3.

* Remova a causa da falha externa.
* Remova a entrada da falha externa do PLC.

Problema com o programa PLC

Verifique o programa PLC e corrija os problemas.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

£F EF1 Falha externa (terminal de entrada S1)

Falha externa no terminal de entrada programavel S1.
£Ez EF2 Falha externa (terminal de entrada S2)

Falha externa no terminal de entrada programavel S2.
£E3 EF3 Falha externa (terminal de entrada S3)

Falha externa no terminal de entrada programavel S3.
£Fy EF4 Falha externa (terminal de entrada S4)

Falha externa no terminal de entrada programavel S4.
33 EFS Falha externa (terminal de entrada S5)

Falha externa no terminal de entrada programavel S5.
CEG EF6 Falha externa (terminal de entrada S6)

Falha externa no terminal de entrada programavel S6.
£on EF7 Falha Externa (terminal de entrada S7)

Falha externa no terminal de entrada programavel S7.
£Eg EF8 Falha externa (termina.ll de entrada S8)

Falha externa no terminal de entrada programavel S8.

Causa

Solugéo possivel

Um dispositivo externo disparou uma fungao
de alarme

Remova a causa da falha externa ¢ faga reset.

A fiagdo esta incorreta

» Conecte adequadamente os sinais de controle aos terminais designados para deteccao de falha
externa
(H1-O0O =20 a 2F).

* Reconecte o sinal de controle.

A configuragio da entrada de contato
programavel esté incorreta

* Verifique se ha terminais ndo usados configurados para H1-OOO = 20 a 2F (falha externa).
* Altere as configurag¢des dos terminais.

Exibi¢cao do operador digital

Nome da falha

Erro de gravagdo de EEPROM

E i Err
Nao ¢ possivel gravar dados na EEPROM

- o Falha do ventilador interno

FHr FAn - .
Falha do ventilador ou do contator magnético
Realimentagdo de PID excessiva

FoH FbH A entrada de realimentag¢do de PID esta maior que o nivel configurado em b5-36 por mais tempo que
o configurado em b5-37. Configure b5-12 como 2 ou 5 para ativar a detec¢do de falha.
Perda de realimentagdo PID

[l FbL Essa falha ocorre quando a detecg@o de perda de realimentagdo de PID estiver programada para disparar
uma falha (b5-12=2) e o nivel de realimentagao de PID estiver abaixo do nivel de detec¢éo configurado
em b5-13 por um periodo maior que o configurado em b5-14.
Falha do terra

LF GF » Um curto-circuito atual com a terra excedeu 50% da corrente nominal no lado da saida do inversor.
» Configurar L8-09 como 1 ativa a detecgdo de falha de terra.

Causa

Solucio possivel

O isolamento do motor esta danificado

* Verifique a resisténcia do isolamento do motor.
* Substitua o motor.

Um cabo danificado do motor esta criando
um curto-circuito

* Verifique o cabo do motor.
* Remova o curto-circuito e reaplique energia no inversor

* Verifique a resisténcia entre o cabo e o terminal de aterramento ©.
* Substitua o cabo.
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Corrente de fuga excessiva na saida do
inversor

* Reduza a frequéncia portadora.
» Reduza a capacitancia de fuga.

O inversor comegou a operar durante uma
falha de offset de corrente ou enquanto
parava por inércia

* O valor configurado excede a faixa de configuragdo permitida enquanto o inversor ajusta
automaticamente o offset atual. Isso acontece apenas ao tentar reiniciar um motor PM que esta
parando por inércia.

* Configure b3-01 como 1 para ativar a busca rapida na partida.
» Execute a buscas rapidas 1 ou 2 (H1-OO = 61 ou 62) via um dos terminais externos.

Nota: As buscas rapidas 1 e 2 s@o as mesmas ao usar OLV/PM.

Problema de hardware

Se o problema continuar, substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Entre em contato com a
Yaskawa ou com um representante Yaskawa para obter instru¢des para substituir a placa de controle.

Exibi¢ao do operador digital

Nome da falha

F LF

1
L

Perda da fase de saida

» Perda de fase no lado da saida do inversor.
» Configurar L8-07 como 1 ou 2 ativa a detecgio da perda de fase.

Causa

Solugéo possivel

O cabo de saida esta desconectado

» Verifique se ha erros de fiagdo e conecte adequadamente o cabo de saida.
* Corrija a fiagéo.

O enrolamento do motor esta danificado

» Verifique a resisténcia entre as linhas do motor.
« Substitua 0 motor se o enrolamento estiver danificado.

O terminal de saida esta solto

» Aplique o torque especificado neste manual para prender os terminais. Consulte Calibres de fios
e torque de aperto na pagina 57 para obter detalhes.

A corrente nominal do motor que esta sendo
usado ¢é inferior a 5% da corrente nominal do
inversor

Verifique as capacidades do inversor e do motor.

Unm transistor de saida esta danificado

Se o problema continuar, substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Entre em contato com a
Yaskawa ou com um representante Yaskawa para obter instru¢des para substituir a placa de controle.

Um motor monofasico esta sendo usado

O inversor ndo pode operar um motor monofasico.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

LF2

Desequilibrio de corrente de saida

Uma ou mais fases da corrente de saida esta perdida.

Causa

Solugio possivel

Ocorreu uma perda de fase no lado da saida
do inversor

» Verifique se ha fiagdo com defeito ou ligagdes precarias no lado da saida do inversor.
» Corrija a fiagdo.

Fios de terminal estdo soltos no lado da saida
do inversor

Aplique o torque especificado neste manual para prender os terminais. Consulte Calibres de fios e
torque de aperto na pdgina 57 para mais detalhes.

O circuito de saida esta danificado

Se o problema continuar, substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Entre em contato com a
Yaskawa ou com um representante Yaskawa para obter instru¢des para substituir a placa de controle.

A impedancia do motor ou as fases do motor
estdo desiguais

* Mega a resisténcia de linha a linha para cada fase do motor. Certifique-se de que todos os valores
correspondam.

¢ Substitua o motor.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

LF3

Perda de fase de saida da unidade de alimentagdo 3

* Ocorreu perda de fase no lado da saida
» Configurar L8-78 como 1 ativa a prote¢do contra perda de fase na saida da unidade de energia

Causa

Solugdo possivel

A placa de acionamento da porta na unidade
de energia esta danificada.

Desligue a alimentag@o e ligue-a novamente. Se a falha continuar ocorrendo, substitua a placa de
acionamento da porta ou o inversor. Entre em contato com a Yaskawa ou com um representante
Yaskawa para obter instrugdes para substituir a placa de acionamento da porta.

O cabo para o circuito de detecgdo de
corrente na unidade de energia esta
danificado ou ndo esta conectado
adequadamente.

Verifique se a fiagdo esta incorreta e corrija os erros na fiagdo.

O cabo entre o reator de saida e a unidade de
energia esta solto ou ndo esta conectado.

Entre em contato com a Yaskawa ou com seu representante de vendas mais proximo para obter
instrugoes.

<1> Detectados em modelos CIMR-ALI4A0903 e 4A1200.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

[y
[

nSE

[n]

Erro de configuragdo de no

Um terminal designado a fungdo de configuracdo de nd se fechou durante o rodar.

Causa

Solugéo possivel
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O terminal de configuragdo de no se fechou
durante o rodar.

Um comando Rodar foi emitido enquanto a
fun¢do de configuracdo de nod estava ativa.

Pare o inversor ao usar a func¢do de configuragdo de noé.

Exibi¢cao do operador digital

Nome da falha

oC

Sobrecorrente

Os sensores do inversor detectaram uma corrente de saida maior que o nivel de sobrecorrente
especificado.

Causa

Solucio possivel

O motor foi danificado devido a
superaquecimento ou o isolamento do motor
esta danificado

 Verifique a resisténcia do isolamento.
* Substitua o motor.

Um dos cabos do motor esta em curto-
circuito ou ha um problema de aterramento

* Verifique os cabos do motor.
* Remova o curto-circuito e reaplique a energia no inversor.

» Verifique a resisténcia entre o cabo do motor e o terminal de terra ©.
 Substitua cabos danificados.

A carga ¢ pesada demais

* Mega a corrente que esta entrando no motor.

* Substitua o inversor por outro com maior capacidade, caso o valor da corrente exceda a corrente
nominal.

* Determine se ha flutuag@o subita no nivel da corrente.
* Reduza a carga para evitar alteragdes subitas no nivel da corrente ou troque por um inversor maior.

Os tempos de acelerag@o ou desaceleragio
estdo curtos demais

Calcule o torque necessario durante a aceleragdo em relagdo a inércia da carga e o tempo de aceleragdo
especificado. Se ndo for possivel configurar o torque adequado, faga as seguintes alteragdes:

* Aumente o tempo de aceleracdo (C1-01, C1-03, C1-05, C1-07)
* Aumente as caracteristicas da curva S (C2-01 a C2-04)
* Aumente a capacidade do inversor.

O inversor esta tentando operar um motor
especializado ou um motor maior que o
tamanho maximo permitido

* Verifique a capacidade do motor.

* Certifique-se de que a capacidade nominal do inversor seja maior ou igual a capacidade nominal
que consta na placa de identificagcdo do motor.

O contator magnético (MC) no lado da saida
do inversor foi ligado ou desligado

Configure a sequéncia de operagdo para que o MC nao dispare enquanto o inversor estiver emitindo
corrente.

A configuragdo V/f ndo esta funcionando
como o esperado

» Verifique as razdes entre a tensdo e a frequéncia.
» Configure os parametros E1-04 a E1-10 adequadamente (E3-04 a E3-10 para o motor 2).
* Reduza a tensdo se estiver alta demais em relagdo a frequéncia.

Compensagao de torque excessiva

* Verifique o valor da compensagio de torque.

* Reduza o ganho de compensagao de torque (C4-01) até que ndo haja perda da velocidade e haja
menos corrente.

O inversor ndo funciona adequadamente
devido a interferéncia do ruido

» Revise as solugdes possiveis para lidar com a interferéncia de ruido.

» Revise a segdo sobre como lidar com interferéncia de ruido e verifique as linhas do circuito de
controle e do circuito de poténcia e a fiagdo de aterramento.

A configurag@o do ganho de sobre-excitagao
esta alta demais

* Verifique se a falha ocorre ao mesmo tempo que a operacdo da fungio de sobre-excitagéo.

» Considere a satura¢ao de fluxo do motor e reduza o valor de n3-13 (ganho de desaceleragéo de
sobre-excitagao).

Um comando Rodar foi aplicado enquanto o
motor estava parando por inércia

* Configure b3-01 como 1 para ativar a busca rapida na partida.

* Programe a entrada do comando Busca de velocidade por meio de um dos terminais de entrada de
contato programaveis (H1-OO = 61 ou 62).

Um co6digo de motor errado foi inserido para
OLM/PM (apenas motores Yaskawa) ou os
dados do motor estéo errados

* Insira o codigo correto do motor em E5-01.

* Configure E5-01 como FFFF se estiver usando um motor PM que ndo seja Yaskawa. Configure os
dados corretos do motor nos pardmetros E5-OO ou execute o autoajuste.

0O método de controle do motor € 0 motor ndo
sdo compativeis

* Verifique o modo de controle.
» Para motores IM, configure A1-02 como 0, 1, 2 ou 3.
* Para motores PM, configure A1-02 como 5, 6 ou 7.

A corrente de saida nominal do inversor é
pequena demais

Use um inversor maior.

Exibi¢cao do operador digital

Nome da falha

conn Erro de conex@o de cartdo opcional na porta de opcional CN5-A
or h oo OFAOO o . .
Erro de compatibilidade de opcional
R Falha de cartdo opcional na porta de opcional CN5-A
or o oFAO1 N - S
O opcional nédo esta conectado adequadamente
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de falha

oFA03 a oFA06

Ocorreu um erro do cartdo opcional na porta de opcional CN5-A

of A0 aFR 1 oFA10, oFA1l
oFA Icdaoaff ! | oFA12a0FAl17 |Erro de conexio de cartdo opcional (CN5-A)
oFR30 a0afAHS oFA30 a oFA43 |Erro de conexdo de cartdo opcional de comunica¢do (CN5-A)
CcLAn Falha de cartdo opcional na porta de opcional CN5-B
oL oFb00 —— -
Erro de compatibilidade de opcional
- A Falha de cartdo opcional na porta de opcional CN5-B
ool oFb01 - -
O opcional ndo esta conectado adequadamente
. Falha de cartdo opcional na porta de opcional CN5-B
of&lc 0oFb02 P P P

O mesmo tipo de cartdo opcional esta conectado no momento

orG oafb i 0Fb03 a oFbl1 . ) '
T TR Ocorreu um erro do cartdo opcional na porta de opcional CN5-B
ofbidaooro Y oFb12 a oFb17
PR, Erro de conexgdo de cartdo opcional na porta de opcional CN5-C
oo oFCO00 . R
Erro de compatibilidade de opcional
R Falha de cartdo opcional na porta de opcional CN5-C
o F [N oFCO01 - - .
O opcional ndo esta conectado adequadamente
R Falha de cartdo opcional na porta de opcional CN5-C
oF G2 oFC02 0 opelona’ 14 p P
O mesmo tipo de cartdo opcional esta conectado no momento
aflf03a0aFl 11 | oFCO03aoFCI1 ) _
] = Ocorreu um erro do cartdo opcional na porta de opcional CN5-C
OrL icaodrL 1 oFC12 a oFC17
Superaquecimento do dissipador de calor
oH oH A temperatura do dissipador de calor excedeu o nivel do pré-alarme de superaquecimento configurado
em L8-02. O valor padrao de L8-02 ¢ determinado pela capacidade do inversor (02-04).
Causa Solucio possivel

A temperatura ao redor esta alta demais

» Verifique a temperatura ao redor do inversor. Verifique se a temperatura esta dentro das
especificacdes do inversor.

* Melhore a circulagdo de ar dentro do painel do gabinete.
* Instale um ventilador ou aparelho de ar condicionado para resfriar a area ao redor.
* Remova qualquer coisa proxima do inversor que possa estar produzindo calor em excesso.

A carga é pesada demais

¢ Mega a corrente de saida.
* Diminua a carga.
* Reduza a frequéncia portadora (C6-02).

O ventilador de refrigeraco interno esta

parado

 Substitua o ventilador de refrigeragao.

* Apos substituir o ventilador de refrigeracdo, configure o parametro 04-03 como 0 para fazer reset
da manuten¢do do ventilador de refrigerag@o.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

oH !

oHl1

Superaquecimento 1 (superaquecimento do dissipador de calor)

A temperatura do dissipador de calor excedeu o nivel de superaquecimento do inversor. O nivel de
superaquecimento ¢ determinado pela capacidade do inversor (02-04).

Causa

Solugio possivel

A temperatura ao redor est alta demais

* Verifique a temperatura ao redor do inversor.

* Melhore a circulagdo de ar dentro do painel do gabinete.

* Instale um ventilador ou aparelho de ar condicionado para resfriar a area ao redor.

* Remova qualquer coisa préxima do inversor que possa estar produzindo calor em excesso.

A carga ¢ pesada demais

* Mega a corrente de saida.
* Reduza a frequéncia portadora (C6-02).
* Reduza a carga.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

-
o3

oH3

Alarme de superaquecimento do motor (entrada de PTC)

* O sinal de superaquecimento do motor do terminal de entrada analdgica A1, A2 ou A3 excedeu o
nivel de deteccdo do alarme.

» A deteccdo requer a configuragdo das entradas analdgicas programaveis H3-02, H3-06 ou H3-10
como E.
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aht oH4

Falha de superaquecimento do motor (entrada de PTC)

* O sinal de superaquecimento do motor do terminal de entrada analdgica A1, A2 ou A3 excedeu o
nivel de detecgdo da falha.

* A detecgdo requer a configuragdo das entradas analdgicas programaveis H3-02, H3-06 ou H3-10
como E.

Causa

Solucio possivel

O motor superaqueceu

» Verifique o tamanho da carga, os tempos de aceleragdo/desaceleragéo e a duragio do ciclo.
* Diminua a carga.
* Aumente os tempos de aceleraggo e desaceleragdo (C1-01 a C1-08).

* Ajuste o padrdo de V/f predefinido (E1-04 a E1-10) reduzindo E1-08 e E1-10.

» Nao configure E1-08 ¢ E1-10 com valores baixos demais. Isso reduz a tolerancia da carga em
velocidades baixas.

 Verifique a corrente nominal do motor.

* Insira a corrente nominal do motor no parametro E2-01 como indicado na placa de identificagéo do
motor.

* Certifique-se de que o sistema de refrigeracdo do motor esteja operando normalmente.
* Repare ou substitua o sistema de refrigeragdo do motor.

Exibigcao do operador digital

Nome da falha

_uC
Ond
<]>

oH5

Superaquecimento do motor (entrada de NTC)

A temperatura do motor excedeu o nivel configurado em L1-16 (ou L1-18 para o motor 2)

Causa

Solugéo possivel

O motor superaqueceu

* Reduza a carga.
+ Verifique a temperatura ambiente.

<1> Detectados em modelos CIMR-ALI4A0903 ¢ 4A1200.

Exibi¢cao do operador digital

Nome da falha

ol | oLl

Sobrecarga do motor

A protecdo eletronica contra sobrecarga do motor disparou

Causa

Solugéo possivel

A carga ¢ pesada demais

Reduza a carga.

A durag@o do ciclo esta curta demais durante
a aceleracgdo e desaceleragdo

Aumente os tempos de aceleragdo ¢ desaceleracdo (C1-01 a C1-08).

Um motor de uso geral é acionado abaixo da
velocidade nominal com uma carga alta

* Reduza a carga.
* Aumente a velocidade.

* Se for necessario operar o motor em velocidades baixas, aumente a capacidade do motor ou use um
motor projetado especificamente para operar na faixa de velocidade desejada.

A tensdo de saida esta alta demais

» Ajuste o padréo de V/f definido pelo usuério (E1-04 a E1-10) reduzindo E1-08 e E1-10.

» Naio configure E1-08 e E1-10 com valores baixos demais. Isso reduz a tolerancia da carga em
velocidades baixas.

O valor errado de corrente nominal do motor
esta configurado em E2-01

* Verifique a corrente nominal do motor.

* Insira a corrente nominal do motor no parametro E2-01 como indicado na placa de identificagdo do
motor.

A configuragdo da frequéncia de saida
méxima esté incorreta

* Verifique a frequéncia nominal indicada na placa de identificacdo do motor.
* Insira a frequéncia nominal em E1-06 (frequéncia de base).

Diversos motores estio operando com o
mesmo inversor

Configure L1-01 como 0 para desativar a fungdo de prote¢do do motor e instale um relé térmico em
cada motor.

As caracteristicas de protegdo térmica
elétrica e as caracteristicas de sobrecarga do
motor ndo sio correspondentes

» Verifique as caracteristicas do motor.
+ Corrija o tipo de protecdo do motor que foi selecionado (L1-01).
* Instale um relé térmico externo.

O relé térmico elétrico esta operando no nivel
errado

+ Verifique a corrente nominal indicada na placa de identificagdo do motor.
* Verifique o valor da corrente nominal do motor configurado (E2-01).

O motor superaqueceu devido a operagéo de
sobre-excitagdo

» A sobre-excitagdo aumenta a perda e a temperatura do motor. A duragdo excessiva da sobre-
excitagdo pode causar danos ao motor. Evite a operagdo excessiva em sobre-excitagdo ou aplique
uma refrigeracdo apropriada ao motor.

* Reduza o ganho de desaceleragdo de excitagdo (n3-13).
» Configure L3-04 (prevengdo de estol durante a desacelerag@o) com um valor diferente de 4.

A configurag@o dos pardmetros relacionados
a busca rapida esta incorreta

 Verifique os valores configurados dos pardmetros relacionados a busca rapida.
* Ajuste a corrente e o tempo de desaceleragdo da busca rapida (b3-02 e b3-03 respectivamente).
* Apos o autoajuste, configure b3-24 como 1 para ativar a busca rapida de estimativa de velocidade.

Flutuagdo da corrente de saida devido a perda
de fase da entrada

Verifique se ha perda de fase na alimentagdo de energia.
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5.2 Detecgao de falha

Exibicao do operador digital

Nome da falha

(o

olL2

_ !
OL L

Sobrecarga do inversor

O sensor térmico do inversor disparou a protecdo contra sobrecarga.

Causa

Solugdo possivel

A carga ¢ pesada demais

Reduza a carga.

O tempo de aceleragdo ou desaceleragdo esta
curto demais

Aumente as configuracdes dos tempos de aceleragdo e desaceleragdo (C1-01 a C1-08).

A tensdo de saida esta alta demais

* Ajuste o padrio de V/f predefinido (E1-04 a E1-10) reduzindo E1-08 e E1-10.
» Naio diminua excessivamente E1-08 e E1-10. Isso reduz a tolerancia da carga em velocidades baixas.

A capacidade do inversor ¢ muito pequena

Substitua o inversor por um modelo maior.

Ocorreu sobrecarga ao operar em baixa
velocidade

* Reduza a carga ao operar em velocidade baixa.
 Substitua o inversor por um modelo com tamanho maior.
* Reduza a frequéncia portadora (C6-02).

Compensagdo de torque excessiva

Reduza o ganho de compensagio de torque no pardmetro C4-01 até que ndo haja perda da velocidade,
mas haja menos corrente.

A configuragdo dos parametros relacionados
a busca rapida esta incorreta

» Verifique as configuragdes de todos os parametros relacionados a busca rapida.

* Ajuste a corrente usada durante a busca rapida (b3-03) e o tempo de desaceleragdo da busca rapida
(b3-02).
* Apos o autoajuste, configure b3-24 como 1 para ativar a busca rapida de estimativa de velocidade.

Flutuacdo da corrente de saida devido a perda
de fase da entrada

Verifique se ha perda de fase na alimentagdo de energia.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

Detecgdo de sobretorque 1

ol 3 oL3 A corrente excedeu o valor configurado para detecgdo de torque (L6-02) por mais tempo que o
permitido (L6-03).
Detecgao de sobretorque 2

olH oL4 A corrente excedeu o valor configurado para detecgdo de sobretorque 2 (L6-05) por mais tempo que
o permitido (L6-06).

. LS Detecgdo de falha mecanica 1

[ ] o
Ocorreu sobretorque, correspondendo as condigdes especificadas em L6-08.
Frenagem de alto escorregamento oL

ol oL7 A frequéncia de saida permaneceu constante por um tempo maior que o configurado em n3-04 durante
a frenagem de alto escorregamento.
Falha de conexdo do operador digital externo
O operador externo foi desconectado do inversor.

ofr oPr Nota: Uma falha oPr ocorre quando todas as seguintes condigdes sdo verdadeiras:

* A saida ¢ interrompida quando o operador ¢ desconectado (02-06 = 1).
*O comando Rodar ¢ atribuido ao operador (b1-02 = 0 e LOCAL foi selecionado).
c S Velocidade excessiva (para modo de controle com PG)

03 o
A realimentagdo de velocidade do motor excedeu a configuragdo de F1-08.
Sobretensao
A tensdo no barramento CC excedeu o nivel de detec¢do de sobretensao.

au ov  Para inversores de classe 200 V: Aproximadamente 410 V
 Para inversores de classe 400 V: Aproximadamente 820 V (740 V quando E1-01 for menor que

400)
» Para inversores de classe 600 V: Aproximadamente 1.040 V
Causa Solugio possivel

O tempo de desaceleragdo ¢é curto demais e a
energia regenerativa esta passando do motor
para o inversor

* Aumente o tempo de desaceleragdo (C1-02, C1-04, C1-06, C1-08).
* Instale um resistor de frenagem dindmica ou uma unidade de resistor de frenagem dindmica.

* Configure L3-04 como 1 para ativar a prevengdo de interrupcdo durante a desaceleracdo. A
prevencdo de estol € ativada como a configuragio padréo.

O tempo de aceleragdo rapido faz com que o
motor ultrapasse a referéncia de velocidade

* Verifique se a aceleracdo subita do inversor dispara um alarme de sobretensao.
* Aumente o tempo de aceleragdo.

» Use tempos mais longos de aceleracdo e desacelerag@o de curva S.

» Ative a func¢do de Supressdo de Sobretensdo (L3-11=1).

* Amplie a curva S no final da aceleracdo.
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Carga de frenagem excessiva

O torque de frenagem estava alto demais, fazendo com que a energia regenerativa carregasse o
barramento CC. Reduza o torque de frenagem, use um opcional de frenagem dindmica ou amplie o
tempo de desaceleragao.

Tensdo de pico entrando a partir da energia
de entrada do inversor

Instale um indutor de link CC.

Nota: Um pico de tensdo pode ser resultado de um conversor tiristor e um capacitor de corre¢éo

do fator de poténcia usarem a mesma alimentacdo de entrada.

A falha de aterramento no circuito de saida
causa sobrecarga no capacitor do barramento
CcC

* Verifique se ha falhas de aterramento na fiagdo do motor.
+ Corrija curtos-circuitos de aterramento e reconecte a fonte de alimentagao.

Parametros incorretos relacionados a busca
rapida (incluindo busca rapida apds uma
perda de energia temporaria e apds um
reinicio com falha)

» Verifique as configuragdes dos parametros relacionados a busca rapida.
* Ao reiniciar, ative a fung¢@o da busca rapida (b3-19 maior ou igual a 1 até 10).

* Ajuste o nivel de corrente durante a busca rapida e o tempo de desaceleragdo (b3-02 e b3-03,
respectivamente).

+ Execute o autoajuste estacionario para a resisténcia linha a linha e, em seguida, configure b3-14
como 1 para ativar a busca rapida de estimativa de velocidade.

A tensdo da energia de entrada do inversor
esta alta demais

 Verifique a tensdo.
* Reduza a tensdo da energia de entrada do inversor dentro dos limites listados nas especificagoes.

O transistor de frenagem ou o resistor de
frenagem esta ligado incorretamente

 Verifique se ha erros na fiagdo do transistor de frenagem e do resistor de frenagem.
* Religue adequadamente o dispositivo resistor de frenagem.

O cabo PG esta desconectado

Reconecte o cabo.

A fiagdo do cabo PG esta errada

Corrija a fiagao.

Interferéncia de ruido ao longo da fiagdo do
encoder PG

Separe a fiagdo da origem do ruido. Geralmente, sdo as linhas de saida do inversor.

O inversor nao funciona adequadamente
devido a interferéncia do ruido

* Revise a lista de solugdes possiveis fornecidas para controlar o ruido.

» Revise a se¢do sobre como lidar com interferéncia de ruido e verifique as linhas do circuito de
controle e do circuito de poténcia e a fiagdo de aterramento.

A configuracdo de inércia de carga esta
incorreta

* Verifique as configuragdes de inércia de carga ao usar KEB, supressdo de sobretensdo ou prevengao
de estol durante a desaceleragio.

» Ajuste o indice de inércia da carga em L3-25 para corresponder melhor a carga.

A fungio de frenagem esta sendo usada em
OLV/PM

Conecte um resistor de frenagem.

Ocorre oscilagdo do motor

* Ajuste os pardmetros que controlam a oscilagao.
» Configure o ganho da prevengao de oscilagdo (n1-02).
» Ajuste a constante de tempo de AFR (n2-02 e n2-03).

» Ajuste o ganho de supressdo da detecgdo de realimentago de velocidade para motores PM (n8-45)
¢ a constante de tempo de corrente de entrada (n8-47).

Exibicdo do operador digital

Nome da falha

=
IL

PF

Perda da fase de entrada

A energia de entrada do inversor tem uma fase aberta ou tem um grande desequilibrio de tensao entre
as fases. Detectado quando L8-05 esta configurado como 1 (ativado).

Causa

Solucio possivel

Perda de fase na energia de entrada do
inversor

* Verifique se ha erros de fiagdo na energia de entrada do inversor do circuito de poténcia.
* Corrija a fiag@o.

Fiacdo solta nos terminais de energia de
entrada do inversor

* Certifique-se de que os terminais estdo apertados firmemente.

* Aplique o torque especificado neste manual. Consulte Calibres de fios e torque de aperto na pagina
57 para mais detalhes.

Ha flutuag@o excessiva na tensdo da energia
de entrada do inversor

* Verifique a tensdo da energia de entrada do inversor.
* Revise as solucgdes possiveis para estabilizar a energia de entrada do inversor.

Ha um equilibrio precério entre as fases de
tensdo

Estabilize a energia de entrada do inversor ou desative a detecgdo de perda de fase.

Os capacitores do circuito de poténcia estdo
gastos

* Verifique o tempo de manuteng@o dos capacitores (U4-05).

* Substitua o capacitor se U4-05 for maior que 90%. Para obter instrugdes sobre como substituir o
capacitor, entre em contato com a Yaskawa ou com um representante Yaskawa.

Verifique se ha problemas com a energia de entrada do inversor. Se a energia de entrada do inversor
parecer normal, mas o alarme continuar ocorrendo, substitua a placa de controle ou o inversor inteiro.
Para obter instru¢des sobre como substituir a placa de controle, entre em contato com a Yaskawa ou
com um representante Yaskawa.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

ar PG Desligamento PG (para qualquer modo de controle usando um cartéo opcional PG)
Cu0 0
L Nenhum pulso PG foi recebido por um tempo maior que o configurado em F1-14.
ar u Falha de hardware PG (detectada ao usar um cartdo opcional PG-X3)
PloH PGoH -
O cabo PG nio esta ligado adequadamente.
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- . Falha do resistor de frenagem
i T
A resisténcia do resistor de frenagem esta baixa demais.
Superaquecimento do resistor de frenagem
rH tH A protecdo do resistor de frenagem foi acionada.
A detecgdo de falha esta ativada quando L8-01 = 1 (desativada como padrao).

Causa

Solugéo possivel

O tempo de desaceleracdo é curto demais e a
energia regenerativa excessiva esta voltando
para o inversor

» Verifique a carga, o tempo de desaceleragio e a velocidade.
* Reduza a inércia de carga.
* Aumente os tempos de desaceleragao (C1-02, C1-04, C1-06, C1-08, C1-09).

 Substitua o opcional de frenagem dinamica por um dispositivo maior que possa lidar com a energia
sendo descarregada.

Inércia de frenagem excessiva

Calcule novamente a carga de frenagem e a poténcia de frenagem. Reduza a carga de frenagem
ajustando as configuragdes do resistor de frenagem.

O ciclo de servico da operagdo de frenagem
¢ alto demais

Verifique o ciclo de servigo da operagdo de frenagem. Protecdo de resistor de frenagem para resistores
de frenagem tipo ERF
(L8-01 = 1) permite um ciclo de servico de frenagem de no maximo 3%.

O resistor de frenagem opcional adequado
ndo foi instalado

» Verifique as especifica¢des e condi¢des do dispositivo resistor de frenagem.
 Selecione o resistor de frenagem ideal.

Nota:

A magnitude da carga de frenagem dispara o alarme de superaquecimento do resistor de frenagem, NAO a temperatura de superficie.
Usar o resistor de frenagem mais frequentemente do que a sua classificacdo permite disparard o alarme mesmo quando a superficie
do resistor ndo estiver muito quente.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

[ 1T

Transistor de frenagem dindmica

O transistor de frenagem dinamica integrado falhou.

Causa

Solugio possivel

O transistor de frenagem esta danificado

O circuito de controle esta danificado

» Desligue o inversor, ligue-o novamente e verifique se a falha ocorre de novo.

» Substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Para obter instru¢des sobre como substituir a
placa de controle, entre em contato com a Yaskawa ou com um representante Yaskawa.

Exibicao do operador digital

Nome da falha

5C o
Z I'; SC Curto-circuito IGBT ou falha do terra
<1> Disponivel nas versoes de software 1015 e mais recentes.
cr SE Numero excessivo de reinicios de busca rapida
Jcr r e, . ,_ .
O nimero de reinicios de busca rapida excedeu o valor configurado em b3-19.
_ Deteccdo de extragdo ou saida do motor
5o STo — - —
Ocorreu extragdo ou saida do motor. O motor excedeu seu torque de extracdo.
- - Falha do servo zero
Sub SvE - —
Desvio de posicao durante servo zero.
FHao TH Desligamento do termistor
Y - -
<I> O termistor que detecta a temperatura do motor foi desconectado.

<1> Detectados em modelos CIMR-A[I4A0903 e 4A1200.

UL3

Detecgao de subtorque 1

A corrente estd abaixo do valor minimo configurado para detecg@o de torque (L6-02) por mais tempo
que o permitido (L6-03).

Causa

Solugio possivel

As configuragdes dos parametros nao sao
apropriadas para a carga

Verifique as configura¢des dos parametros L6-02 e L6-03.

Ha uma falha no lado da maquina

Verifique se ha problemas na carga.

Exibi¢cao do operador digital

Nome da falha

Detecgao de subtorque 2
uLH UL4 A corrente esta abaixo do valor minimo configurado para detecgdo de torque (L6-05) por mais tempo
que o permitido (L6-06).
Detecgao de falha mecénica 2
uLs UL5 , ,
As condigdes de operagdo corresponderam as condi¢des configuradas em L6-08.

146

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida



5.2 Detecgao de falha

1
Lo

<]>

UnbC

Desequilibrio de corrente

O fluxo de corrente tornou-se desequilibrado.

<1> Detectados em modelos CIMR-ALI4A0903 e 4A1200.

Uu i Uvl

Subtensdo de barramento CC

A tensdo no barramento CC ficou abaixo do nivel de detecg¢ao de subtensao (L2-05).
 Para inversores de classe 200 V: Aproximadamente 190 V

* Para inversores de classe 400 V: Aproximadamente 380 V (350 V quando E1-01 for menor que
400)

+ Para inversores de classe 600 V: Aproximadamente 475 V

A falha ¢ emitida apenas se L2-01 estiver configurado como 0 ou 1 e a tensdo do barramento CC ficar
abaixo do nivel configurado em L2-05 por mais tempo que o configurado em L2-02.

Causa

Solugdo possivel

Perda de fase de energia de entrada

* A energia de entrada do inversor do circuito de poténcia esta ligada incorretamente.
* Corrija a fiag@o.

Um dos terminais de energia de entrada do
inversor esta solto

* Certifique-se de que ndo haja terminais soltos.

* Aplique o torque especificado neste manual para prender os terminais. Consulte Calibres de fios
e torque de aperto na pdgina 57 para obter detalhes.

Ha um problema com a tensdo da energia de
entrada do inversor

* Verifique a tensdo.

* Corrija a tensdo para que fique dentro da faixa listada nas especificagdes da energia de entrada do
inversor.

+ Se ndo houver problemas com a alimentagao do circuito de poténcia, verifique se ha problemas no
contator magnético do circuito de poténcia.

A energia foi interrompida

Corrija a energia de entrada do inversor.

Os capacitores do circuito de poténcia estdo
gastos

* Verifique o tempo de manuteng@o dos capacitores (U4-05).

 Substitua a placa de controle ou o inversor inteiro se U4-05 exceder 90%. Para obter instru¢des
sobre como substituir a placa de controle, entre em contato com a Yaskawa ou com um representante
Yaskawa.

O relé ou contator no circuito de desvio de
carga lenta esta danificado

 Desligue e ligue novamente o inversor e veja se a falha ocorre de novo.

+ Se o problema continuar, substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Para obter instru¢des
sobre como substituir a placa de controle, entre em contato com a Yaskawa ou com um representante
Yaskawa.

 Verifique a vida 1til do desvio de carga lenta no monitor U4-06.

+ Substitua a placa de controle ou o inversor inteiro se U4-06 exceder 90%. Para obter instrugdes
sobre como substituir a placa de controle, entre em contato com a Yaskawa ou com um representante
Yaskawa.

Exibi¢cao do operador digital

Nome da falha

~iy

Uv2

7]
[

Falha da tensdo da alimentag&o de controle

A tensdo esta baixa demais para a energia de entrada do inversor de controle.

Causa

Solugéo possivel

Nos inversores modelos CIMR-AO2A0004
a2A0056 ou 4A0002 a 4A0031, L2-02 foi
alterado de seu valor padrido sem instalar uma
unidade de funcionamento continuado em
perda de energia temporaria

Corrija a configuragdo em L2-02 ou instale uma unidade de funcionamento continuado em perda de
energia temporaria.

A fiagdo da alimentag@o de controle esta
danificada

* Desligue o inversor e ligue-o novamente. Verifique se a falha ocorre novamente.

* Se o problema continuar, substitua a placa de controle, o inversor inteiro ou a alimenta¢do de
controle. Para obter instrugdes sobre como substituir a placa de controle, entre em contato com a
Yaskawa ou com um representante Yaskawa.

O circuito interno esta danificado

* Desligue o inversor e ligue-o novamente. Verifique se a falha ocorre novamente.

* Se o problema continuar, substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Para obter instru¢des
sobre como substituir a placa de controle, entre em contato com a Yaskawa ou com um representante
Yaskawa.

Exibigcao do operador digital

Nome da falha

A Uv3 Subtensio 3 (falha do circuito de desvio de carga lenta)
o d \% . .
O circuito de desvio de carga lenta falhou.
oY Uva Subtensdo da placa de acionamento de porta
%
<> Queda de tensdo no circuito da placa de acionamento da porta

<1> Detectados em modelos CIMR-ALI4A0903 e 4A1200.

voF

Falha de detecgdo da tensdo na saida

Problema detectado com a tensdo no lado da saida do inversor.
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5.3 Detecgao de alarme

5.3 Deteccao de alarme

€ Coddigos de alarmes, causas e possiveis solugdes

Alarmes sdo fungodes de protegdo do inversor que ndo necessariamente fazem com que o inversor pare. Quando a causa
de um alarme for removida, o inversor ira retornar para o mesmo estado em que estava antes que o alarme ocorresse.

Quando um alarme ¢ disparado, a luz ALM no operador digital pisca e a exibi¢cdo de coédigo de alarme se acende. Se uma
saida programavel estiver configurada para um alarme (H2-OOO = 10), essa saida sera disparada.

Nota: Se uma saida programavel estiver configurada para se fechar quando um alarme ocorrer (H2-OO = 10), ela também se fechara quando
os periodos de manutengdo forem atingidos, disparando os alarmes LT-1 a LT-4 (disparados apenas se H2-OOO = 2F).

Tabela 5.3 Codigos de alarmes, causas e possiveis solugdes

Erro de configuracdo do numero de estagdo do opcional de comunicagdo (CC-Link, CANopen,
At - AFEr MECHATROLINK-II)
O endereco do nd do cartdo opcional esta fora da faixa aceitavel.
Bloqueio de base
bh bb - - - — - .
A saida do inversor foi interrompida, como indicado por um sinal de bloqueio de base externo.
L boL Falha de sobrecarga do transistor de frenagem
ooL 0
O transistor de frenagem no inversor foi sobrecarregado.
Erro de comunicagdo do opcional
bUS bUS + A conexdo foi perdida apds o estabelecimento da comunicagio inicial.
* Atribua uma referéncia de frequéncia do comando Rodar ao opcional.
PR Erro de transmissdo da comunicagdo serial
LRLL CALL . . :
A comunicacdo ainda néo foi estabelecida.
e CE Erro de comunicagado MEMOBUS/Modbus
LC
Dados de controle nao foram recebidos corretamente por dois segundos.
LrGl CrST Nao ¢é possivel fazer reset
Desvio de velocidade (ao usar um cartéo opcional PG)
dtu dEv O desvio entre a referéncia de velocidade e a realimentacdo de velocidade estd maior que a configuragio
em F1-10 por um periodo mais longo que o definido em F1-11.
dnf dnE Inversor desativado
cr EF Erro de entrada do comando Rodar avante/reverso
cr
Rodar avante e rodar reverso se fecharam simultaneamente por mais de 0.5 s.
con Falha externa de cartdo opcional
Cryg EFO  ~ .
Uma condicdo de falha externa esta presente.
- EF1 Falha externa (terminal de entrada S1)
s Falha externa no terminal de entrada programavel S1.
- Falha externa (terminal de entrada S2)
Circ EF2
Falha externa no terminal de entrada programavel S2.
. EF3 Falha externa (terminal de entrada S3)
CrJ
- Falha externa no terminal de entrada programavel S3.
. Falha externa (terminal de entrada S4)
trY EF4 - -
Falha externa no terminal de entrada programavel S4.
rc EFS Falha externa (terminal de entrada S5)
C
l Falha externa no terminal de entrada programavel S5.
cor EF6 Falha externa (terminal de entrada S6)
I
s Falha externa no terminal de entrada programavel S6.
. EF7 Falha externa (terminal de entrada S7)
C
s Falha externa no terminal de entrada programavel S7.
coo EF8 Falha externa (terminal de entrada S8)
I
s Falha externa no terminal de entrada programavel S8.
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Realimentagdo de PID excessiva

FhH FbH A entrada de realimentagdo de PID estd maior que o nivel configurado em b5-36, por mais tempo que o
configurado em b5-37, e b5-12 esta configurado como 1 ou 4.
Perda da realimentagdo de PID

Fol FbL A entrada de realimentag¢do de PID esta menor que o nivel configurado em b5-13, por mais tempo que o
configurado em b5-14, ¢ b5-12 esta configurado como 1 ou 4.

UL Entrada do sinal de desativagio segura </>

noo Hbb

Ambos os canais de entrada de desativagdo segura estdo abertos.

<1> Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos da classe 600 V foram desenhados de acordo com a funcionalidade, mas ndo t€m certificacdo
EN61800-5-1, ISO13849 Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Coordenagéo de isolamento: Classe 1.
_ : . ~ <I>
HbLE HbbE Entrada do sinal de. desativacao segura
Um canal de desativagdo segura esta aberto enquanto o outro canal esta fechado.
<1> Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos da classe 600 V foram desenhados de acordo com a funcionalidade, mas nao t€m certificacao
EN61800-5-1, ISO13849 Cat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Coordenagdo de isolamento: Classe 1.
- Alarme de corrente
HLH HCA - - .
A corrente do inversor excedeu o nivel de aviso de sobrecorrente (150% da corrente nominal).
Tempo de manutengdo do ventilador de refrigeracao
B O ventilador de refrigeracdo alcangou seu periodo de manutengao estimado e talvez precise ser
Lh- LT-1 substituido.
Nota: Uma saida de alarme (H2-O0O = 10) sera disparada apenas se (H2-0OO = 2F ¢ H2-0O0 =
10) estiverem configurados.
Tempo de manutencdo do capacitor
Lr- LT-2 O circuito de poténcia e os capacitores do circuito de controle estdo se aproximando do fim de sua vida
util estimada.
Nota: Uma saida de alarme (H2-O0O = 10) sera dispara apenas se H2-OOO = 2F.
Tempo de manutencdo do relé de desvio da carga lenta
Lr-3 LT-3 O relé de carga lenta do barramento CC esté se aproximando do fim de sua vida util estimada.
Nota: Uma saida de alarme (H2-OO = 10) sera dispara apenas se H2-OO = 2F.
Tempo de Manutengio do IGBT (50%)
L=y LT-4 Os IGBTs alcangaram 50% de sua vida util estimada.
Nota: Uma saida de alarme (H2-O00O = 10) sera dispara apenas se H2-OI0 = 2F.
Superaquecimento do dissipador de calor
of oH A temperatura do dissipador de calor excedeu o nivel do pré-alarme de superaquecimento definido em
L8-02 (90-100 °C). O valor padréo de L8-02 é determinado pela capacidade do inversor (02-04).
. Aviso de superaquecimento do inversor
ofd oH2 “Aviso de Superaquecimento do Inversor” foi inserido em um terminal de entrada programavel, S1 a S8
(H1-O0= B).
Superaquecimento do motor
ofd oH3 O sinal de superaquecimento do motor inserido em um terminal de entrada analdgica programavel
excedeu o nivel do alarme (H3-02, H3-06 ou H3-10 = E).
oHS 15 Superaquecimento do motor (Entrada de NTC)
0
<> A temperatura do motor excedeu o nivel configurado em L1-16 (ou L1-18 para o motor 2)
<1> Detectados em modelos CIMR-AI4A0903 ¢ 4A1200.
. Sobretorque 1
old oL3 A corrente de saida do inversor (ou torque em OLV, CLV, AOLV/PM e CLV/PM) estava maior que
L6-02 por um periodo maior que o configurado em L6-03.
Sobretorque 2
ol Y oL4 A corrente de saida do inversor (ou torque em OLV, CLV, AOLV/PM e CLV/PM) estava maior que
L6-05 por um periodo maior que o configurado em L6-06.
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o
-
1

oL5

Deteccdo de falha mecanica 1

Ocorreu sobretorque, correspondendo as condigdes especificadas em L6-08.

oS

Velocidade excessiva (para modo de controle com PG)

A realimentagdo de velocidade do motor excedeu a configuragdo de F1-08.

ov

Sobretensao no barramento CC

A tensdo do barramento CC excedeu o ponto de disparo.

* Para inversores de classe 200 V: Aproximadamente 410 V

* Para inversores de classe 400 V: Aproximadamente 820 V (740 V quando E1-01 for menor que 400)
+ Para inversores de classe 600 V: Aproximadamente 1.040 V

PASS

MEMOBUS/Modbus concluido

PGo

Desligamento de PG (para modo de controle com PQG)

Detectado quando nenhum pulso PG ¢ recebido por um periodo maior que o configurado em F1-14.

Or _ o
Coon

PGoH

Falha de hardware PG (detectada ao usar um cartdo opcional PG-X3)

O cabo PG desconectou-se.

(M)
=y

SE

Erro do Mmodo de teste de comunicagido MEMOBUS/Modbus

Nota: Este alarme ndo ira disparar um terminal de saida programavel que esteja configurado para
saida de alarme
(H2-O0 = 10).

)
[ afx]
<]>

THo

Desligamento do termistor

O termistor usado para detectar a temperatura do motor foi desconectado.

<1> Detectados em modelos CIMR-A[I4A0903 e 4A1200.

TrPC

Tempo de manuteng¢do do IGBT (90%)

Os IGBTs alcangaram 90% de sua vida util estimada.

Iz
==
(K]

UL3

Detecgao de subtorque 1

A corrente de saida do inversor (ou torque em OLV, CLV, AOLV/PM e CLV/PM) estava menor que
L6-02 por um periodo maior que o configurado em L6-03.

UL4

Detecgao de subtorque 2

A corrente de saida do inversor (ou torque em OLV, CLV, AOLV/PM e CLV/PM) estava menor que
L6-05 por um periodo maior que o configurado em L6-06.

Subtensido

Uma das seguintes condigdes era verdadeira quando o inversor foi parado e um comando Rodar foi
inserido:

* A tensdo do barramento CC caiu para menos que o nivel especificado em L2-05.
* O contator para suprimir a corrente de partida no inversor foi aberto.

+ Baixa tensdo na energia de entrada do inversor de controle. Este alarme ¢ emitido apenas se L2-01 ndo
for 0 e a tens@o do barramento CC for menor que L2-05.

voF

Falha de deteccdo da tensdo na saida

Ha um problema com a tensio de saida.
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5.4 Erros de programagéo do operador

5.4 Erros de programacgao do operador

€ Cobdigos, causas e possiveis solugdes de erros de programagéo do operador

Um erro de programagdo do operador (oPE) ocorre quando um parametro contraditorio € configurado ou um parametro

individual é configurado com um valor inapropriado.

O inversor ndo ird operar ate que o parametro ou pardmetros que estdo causando o problema sejam configurados
corretamente. No entanto, um oPE ndo dispara um alarme ou saida de falha. Se um oPE ocorrer, investigue a causa e
consulte a Tabela 5.4 para a agdo apropriada. Quando um oPE aparecer na exibi¢do do operador, pressione o botdo ENTER
para visualizar U1-18 e ver qual parametro esta causando o oPE.

Tabela 5.4 Coédigos, causas e possiveis solucoes de oPEs

oPEO1

Falha de Configuracdo da Capacidade do Inversor

A capacidade do inversor e o valor configurado em 02-04 nio séo
correspondentes.

oPE02

Erro de configuracdo da faixa de parametro

Use U1-18 para localizar pardmetros configurados fora da faixa.

oPE03

Erro de selegdo de entrada programavel

Uma configuragio contraditoria esta atribuida as entradas de contato
programaveis H1-01 a H1-08.

oPE04

| Inicializag@o necessaria |

oPEO5

|Err0 de selecao de fonte de referéncia de comando Rodar/Frequéncia |

oPE06

Erro de selecdo do método de controle

Corrija a configuragdo do método de controle.

oPE07

Erro de selecdo de entrada analdgica multifuncional

Uma configuragdo contraditéria esta atribuida as entradas analogicas
programaveis H3-02, H3-06 ou H3-10, ¢ as fung¢des de PID estdo em
conflito.

oPE08

Erro de selegdo de pardmetro

Foi configurada uma fungo que nio pode ser usada no método de
controle do motor selecionado.

oPE09

Falha de selegdo de controle PID

A selecdo da fungio de controle de PID esta incorreta. Requer que o
controle de PID esteja ativado (b5-01 =1 a 4).

]
P

oPEI10

Erro de configuracdo de dados V/f

Um dos seguintes erros de configuragdo ocorreu:
+ E1-04 2E1-06

E1-06 2 E1-07

E1-07 2 E1-09

ouE1-09 2El-11
» E3-04 2 E3-06

E3-06 = E3-07

E3-07 2 E3-09

ou E3-09 2 E3-11

oPE11

Erro de configuragdo da frequéncia portadora

Corrija a configuragéo da frequéncia portadora.

oPE13

Erro de sele¢@o do monitor de pulsos

Configuragao incorreta da sele¢@o de monitor do trem de pulsos (H6-06).

oPE15

Erro de configuragéo do controle de torque

Foram definidas configuragdes de pardmetros que nio sdo permitidas em

conjunto com o controle de torque.

oPE16

Erro das constantes de economia de energia
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Erro de configuragdo do pardmetro de ajuste on-line

1o . . ~ ~
orcou oPE18 Os parametros que controlam o ajuste on-line ndo estdo configurados
corretamente.
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5.5 Detecgao de falhas de autoajuste

5.5 Deteccao de falhas de autoajuste

Quando as falhas de autoajuste mostradas abaixo sdo detectadas, a falha ¢ exibida no operador e o motor para por inércia.
Falhas do autoajuste ndo disparam um terminal programével configurado para saida de falha ou alarme.

Um erro EndO indica que, embora o autoajuste tenha concluido com sucesso, ha alguma discrepancia nos célculos. Se
um erro End[d ocorrer, verifique a causa do erro usando a tabela abaixo e execute o autoajuste novamente apos corrigir o
problema. Inicie a aplicagdo se nenhum problema for diagnosticado apesar da existéncia do erro End.

€ Codigos, causas e possiveis solugdes do autoajuste

Tabela 5.5 Coédigos, causas e possiveis solugdes do autoajuste

Exibicdao do operador digital

Nome de erro

Endl1

Configuragdo de V/f excessiva (detectado apenas durante o autoajuste rotacional e exibido apds o
autoajuste estar completo)

Causa

Possiveis Solugoes

A referéncia de torque excedeu 20%
durante o autoajuste.

Nos resultados do autoajuste, a corrente
sem carga excedeu 80%.

Antes do autoajuste, verifique as informagdes na placa de identificagdo do motor.

* Insira os valores apropriados da placa de identificagdo do motor nos parametros T1-03 a T1-05 e repita
0 autoajuste.

+ Se possivel, desconecte o motor da carga e execute o autoajuste. Se ndo for possivel desacoplar a carga,
use os resultados atuais do autoajuste.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

End2

C 17
tnod

Coeficiente de saturac@o do niicleo de ferro do motor (detectado apenas durante o autoajuste rotacional
e exibido apds o autoajuste estar completo)

Causa

Possiveis Solucgoes

Os dados do motor inseridos durante o
autoajuste estavam incorretos.

* Certifique-se de que os dados inseridos nos parametros T1 correspondam as informagdes escritas na
placa de identificagdo do motor.

+ Reinicie o autoajuste e insira as informagdes corretas.

Os resultados do autoajuste estdo fora da
faixa de configuragdo de pardmetros,
atribuindo coeficientes de saturagdo de

temporarios.

nucleo de ferro (E2-07 e E2-08) a valores | *

» Verifique e corrija a fiagdo do motor defeituosa.
Desconecte o motor da maquina e execute o autoajuste rotacional.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

End3

Endd |

Alarme de configuracdo de corrente nominal (exibido apds o autoajuste estar completo)

Causa

Possiveis Soluc¢oes

A corrente nominal correta impressa na
placa de identificagdo do motor ndo foi
inserida em T1-04.

 Verifique a configurag@o do pardmetro T1-04.
+ Verifique os dados do motor e repita o autoajuste.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

)

[
cCoo

End4

Erro de célculo do escorregamento ajustado

Causa

Possiveis Solugoes

O escorregamento calculado esta fora da
faixa permitida.

* Certifique-se de que os dados inseridos para o autoajuste estejam corretos.
* Se possivel, excute o autoajuste rotacional. Se ndo for possivel, execute o autoajuste estacionario 2.

Exibi¢cao do operador digital

Nome de erro

End5

C 1C
Endb

Erro de ajuste da resisténcia

Causa

Possiveis Solugdes

O valor calculado da resisténcia esta fora
da faixa permitida.

+ Verifique duas vezes os dados inseridos para o processo de autoajuste.
» Verifique se ha falhas no motor e nas ligagdes de cabo do motor.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

Endb End6

Alarme de dispersdo do motor

Causa

Possiveis Solucdes

O valor calculado da indutancia de
dispersdo esté fora da faixa permitida.

Verifique duas vezes os dados inseridos para o processo de autoajuste.
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5.5 Detecgdo de falhas de autoajuste

Exibicao do operador digital

Nome de erro

tﬂDl

' | End7

Alarme de corrente sem carga

Causa

Possiveis Solugoes

O valor da corrente sem carga inserido
estava fora da faixa permitida.

Verifique e corrija a fiagdo do motor defeituosa.

Os resultados do autoajuste foram
inferiores a 5% da corrente nominal do
motor.

Verifique duas vezes os dados inseridos para o processo de autoajuste.

Exibigcao do operador digital

Nome de erro

E--01 Er-01

Erro de dados do motor

Causa

Possiveis Solucdes

Os dados do motor ou os dados inseridos
durante o autoajuste estavam incorretos

» Verifique se os dados do motor inseridos nos parametros T1 correspondem a entrada da placa de
identificagdo do motor antes do autoajuste.

* Reinicie o autoajuste e insira as informagdes corretas.

A configuracdo de energia de saida e a
corrente nominal do motor (T1-02 e
T1-04) ndo sdo correspondentes.

* Verifique as capacidades do inversor e do motor.
* Corrija as configuracdes dos pardmetros T1-02 e T1-04.

A corrente nominal do motor e a corrente
sem carga detectada sdo inconsistentes.

+ Verifique a corrente nominal do motor e a corrente sem carga.
* Corrija as configuragdes dos pardmetros T1-04 ¢ E2-03.

A frequéncia basica e a velocidade
nominal do motor (T1-05 e T1-07) ndo sdo
correspondentes.

* Corrija as configura¢des dos pardmetros T1-05 e T1-07.
* Verifique se o numero correto de pdlos foi inserido em T1-06.

Exibi¢cao do operador digital

Nome de erro

Er-02 | Er-02

[

Falha Leve

Causa

Possiveis Solucoes

Um alarme foi disparado durante o
autoajuste.

Saia do menu do autoajuste, verifique o codigo do alarme, remova a causa do alarme e repita o autoajuste.

Exibi¢cao do operador digital

Nome de erro

Er-03

Entrada do botdo STOP

Causa

Possiveis Solugoes

O autoajuste foi cancelado com o
pressionamento do botdo STOP.

O autoajuste ndo foi concluido adequadamente. Reinicie o autoajuste.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

[y
ULI

E-- Er-04

Erro de resisténcia linha a linha

Causa

Possiveis Solu¢oes

Os dados do motor inseridos durante o
autoajuste estavam incorretos.

* Certifique-se de que os dados inseridos nos pardmetros T1 correspondam as informagdes escritas na
placa de identificagdo do motor.

* Reinicie o autoajuste e insira as informagdes corretas.

Os resultados do autoajuste estdo fora da
faixa de configuragdes dos parametros ou
o processo de ajuste demorou demais.

Cabo do motor ou conexdo de cabo com
defeito.

Verifique e corrija a fiagdo do motor defeituosa.

Exibi¢cao do operador digital

Nome de erro

C nc

[ |

Er-05

Erro de corrente sem carga

Causa

Possiveis Solugoes

Os dados do motor inseridos durante o
autoajuste estavam 1ncorretos.

* Certifique-se de que os dados inseridos nos parametros T1 correspondam as informagdes escritas na
placa de identificagdo do motor.

* Reinicie o autoajuste e insira as informagdes corretas.

Os resultados do autoajuste estdo fora da
faixa de configuragdes dos parametros ou
o processo de ajuste demorou demais.

* Verifique e corrija a fiagdo do motor defeituosa.
+ Execute o autoajuste rotacional.

A carga estava alta demais durante o
autoajuste rotacional.

* Desconecte o motor da maquina e reinicie o autoajuste. Se ndo for possivel desacoplar o motor e a
carga, certifique-se de que a carga seja menor que 30%.

* Se um freio mecanico estiver instalado, certifique-se de que esteja totalmente levantado durante o
ajuste.
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5.5 Deteccgao de falhas de autoajuste

Exibicao do operador digital

Nome de erro

no
t N N]

Er-08

Erro de escorregamento nominal

Causa

Possiveis Solugdes

Os dados do motor inseridos durante o
autoajuste estavam 1ncorretos.

* Certifique-se de que os dados inseridos nos parametros T1 correspondam as informagdes escritas na
placa de identificagdo do motor.

» Reinicie o autoajuste e insira as informagdes corretas.

Os resultados do autoajuste estdo fora da
faixa de configuragdes dos parametros ou
o processo de ajuste demorou demais.

 Verifique e corrija a fiagao do motor defeituosa.
» Execute o autoajuste rotacional.

A carga estava alta demais durante o
autoajuste rotacional.

» Desconecte o motor da maquina e reinicie o autoajuste. Se ndo for possivel desacoplar o motor ¢ a
carga, certifique-se de que a carga seja menor que 30%.

* Se um freio mecanico estiver instalado, certifique-se de que esteja totalmente levantado durante o
ajuste.

Exibicdao do operador digital

Nome de erro

E--0% | Er-09

Erro de aceleragdo

Causa

Possiveis Solugdes

O motor ndo acelerou pelo tempo de
acelerag@o especificado.

» Aumente o tempo de aceleragdo (C1-01).
» Desconecte a maquina do motor se possivel.

O limite do torque quando o motor esta
operando esta baixo demais (L7-01 e
L7-02).

* Verifique as configuragdes de L7-01 e L7-02.
* Aumente a configuragio.

A carga estava alta demais durante o
autoajuste rotacional.

* Desconecte o motor da maquina e reinicie o autoajuste. Se ndo for possivel desacoplar o motor e a
carga, certifique-se de que a carga seja menor que 30%.

+ Se um freio mecanico estiver instalado, certifique-se de que esteja totalmente levantado durante o
ajuste.

Exibicao do aperador digital

Nome de erro

E--10 Er-10

i

Erro de dire¢do do motor

Causa

Possiveis Solugoes

Os sinais de controle do encoder ndo
estavam conectados adequadamente ao
inversor.

Verifique e corrija a fiagdo do encoder PG.

A direg@o do motor e a diregdo de PG
estdo opostas.

Verifique o monitor de velocidade do motor U1-05 enquanto gira manualmente o motor no sentido avante.
Se o sinal exibido for negativo, altere a configura¢do do pardmetro F1-05.

A carga puxou o motor na direcdo oposta
da referéncia de velocidade e o torque
excedeu 100%.

Desacople o motor da carga e reinicie o autoajuste.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

C__ 1

|
Ci [

Er-11

Falha da velocidade do motor

Causa

Possiveis Solugdes

A referéncia de torque esta alta demais.

» Aumente o tempo de aceleragdo (C1-01).
» Desconecte a maquina do motor se possivel.

Nome de erro

Exibicao do operador digital
! | Er-12

iy ]
Er-1c

Erro de detecgdo de corrente

Causa

Possiveis Soluc¢oes

Uma das fases do motor esta ausente:
(U/T1, V/T2, W/T3).

Verifique a fiagdo do motor e corrija qualquer problema.

A corrente excedeu a corrente nominal do
inversor.

A corrente esta baixa demais.

» Verifique a fiagdo do motor para ver se ha um curto-circuito nas linhas do motor.
» Feche qualquer contator magnético usado entre os motores.

 Substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Para obter instru¢des sobre como substituir a placa
de controle, entre em contato com a Yaskawa ou com um representante Yaskawa.

Tentou-se fazer o autoajuste sem que o
motor estivesse conectado ao inversor.

Conecte 0 motor e reinicie o autoajuste.

Erro do sinal de detec¢do de corrente.

Substitua a placa de controle ou o inversor inteiro. Para obter instru¢des sobre como substituir a placa de

controle, entre em contato com a Yaskawa ou com seu representante de vendas mais proximo.
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5.5 Detecgdo de falhas de autoajuste

Exibicao do operador digital

Nome de erro

£-- 13 | Er-13

Erro de indutancia de disperséo

Causa

Possiveis Solugoes

O inversor ndo conseguiu concluir o
ajuste da indutancia de dispersdo em até
300 segundos.

» Verifique toda a fiagdo e corrija qualquer erro.

* Verifique o valor da corrente nominal do motor na sua placa de identificagdo e insira o valor correto
em T1-04.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

E:“ I”-Il EI'-14

Erro de velocidade do motor 2

Causa

Possiveis Solugoes

A velocidade do motor excedeu o dobro
da amplitude da referéncia de velocidade
durante o Ajuste da Inércia.

Reduza o ganho ASR configurado em C5-01.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

E-- 15 Er-15

Erro de saturagdo de torque

Causa

Possiveis Solugoes

O torque de saida alcangou o limite de
torque configurado em L7-01 a L7-04
durante o ajuste de inércia.

* Aumente os limites de torque em L7-01 a L7-04 dentro de limites razoaveis.

* Reduzaaamplitude do sinal de teste em T3-01 e reinicie o autoajuste. Se necessario, reduza a frequéncia
do sinal de teste (T3-02) e reinicie o autoajuste.

Nome de erro

Exibicao do operador digital
II‘_ Er-16

[}

iyl

Erro da deteccdo de inércia

Causa

Possiveis Solu¢oes

A inércia identificada pelo inversor estava
anormalmente pequena ou grande durante
o0 ajuste de inércia.

* Reduzaaamplitude do sinal de teste em T3-01 e reinicie o autoajuste. Se necessario, reduza a frequéncia
do sinal de teste (T3-02) e reinicie o autoajuste.

* Verifique o valor basico da inércia do motor inserido em T3-03.

Exibi¢cao do operador digital

Nome de erro

|
<2

Er-17

Erro de reverso proibido

Causa

Possiveis Solugoes

O inversor ¢ impossibilitado de girar o
motor em reverso enquanto tenta realizar
o ajuste de inércia.

* O Autoajuste de Inércia ndo podera ser realizado se o inversor ndo puder girar em reverso.

* Se for aceitavel para a aplicagdo girar em reverso, configure b1-04 como 0 e em seguida execute o
Ajuste da Inércia.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

Er-18 | Er-18

[n}

Erro de tensdo de indugdo

Causa

Possiveis Solu¢oes

O resultado do ajuste constante da forca
contraelectromotriz (tensdo induzida)
excede a faixa de configuragdo permitida.

Verifique duas vezes os dados inseridos nos pardmetros T2-0010 e reinicie o autoajuste.

Exibicao do operador digital

Nome de erro

-9 | Er-19

Erro de indugdo de PM

Causa

Possiveis Solucdes

A constante de tensdo induzida tentou
configurar um valor em E5-08 a E5-09
que estava fora da faixa permitida.

Verifique duas vezes os dados inseridos nos pardmetros T2-00 e reinicie o autoajuste.

Exibicdo do operador digital

Nome de erro

an
ll:l- _C’Ll

Er-20

Erro da resisténcia de estator

Causa

Possiveis Solugoes

O ajuste da resisténcia do estator tentou
configurar um valor em E5-06 que estava
fora da faixa de configuragdo permitida.

Verifique duas vezes os dados inseridos nos pardmetros T2-0 e reinicie o autoajuste.
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5.5 Detecgao de falhas de autoajuste

Exibicao do operador digital

Nome de erro

E--21 Er-21

Erro de correcdo de pulso Z

Causa

Possiveis Solugdes

O motor estava parando por inércia
quando o autoajuste foi realizado.

Certifique-se de que o motor parou completamente. Reinicie o autoajuste.

O motor ou o encoder PG no motor ndo
esta ligado adequadamente.

Verifique a fiagdo do motor e do encoder PG. Reinicie o autoajuste.

A configuragdo da dire¢@o do encoder PG
esta incorreta ou a configuragio do
numero de pulsos do encoder PG esta
errada.

Verifique a configuragdo da dire¢do e do numero de pulsos do encoder PG. Reinicie o autoajuste.

O encoder PG esta danificado.

Verifique a saida de sinal do encoder PG conectado ao motor. Substitua o PG se ele estiver danificado.
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5.6 Exibigoes relacionadas a fungao de copia

5.6 Exibicoes relacionadas a funcao de cépia

@ Tarefas, erros e solugio de problemas

A tabela abaixo lista as mensagens e erros que podem aparecer ao usar a fungdo de copia.

Ao executar as tarefas oferecidas pela fungdo de copia, o operador indicaré a tarefa que esta sendo realizada. Quando um

erro ocorrer, um codigo aparecera no operador para indica-lo. Observe que erros relacionados a fun¢do de copia nao

disparam um terminal de saida programavel que tenha sido configurado para se fechar quando uma falha ou alarme ocorrer.

Para limpar um erro, basta pressionar qualquer tecla no operador ¢ a exibigdo do erro desaparecera.

A Tabela 5.6 lista as agdes corretivas que podem ser executadas quando um erro ocorrer.

Nota: 1. Sempre que usar a funcdo de Cdpia, o inversor deve estar totalmente parado.

2. O inversor ndo aceitarda um comando Rodar enquanto a fung@o de cdpia estiver sendo executada.

3. Os parametros apenas podem ser salvos em um inversor quando a classe de tensao, capacidade, modo de controle e versdo do

software corresponderem.

Tabela 5.6 Exibi¢oes de tarefa e erro da funcdo de copia

Exibicao do operador digital

Tarefas

r_ou

Loird | CoPy Gravando configuragdes de pardmetros (piscando)
| CPEF | CPEr |Inc0mpatibilidade do modo de controle |
| CPYE | CPyE |Erro ao gravar dados |
| L5Er | CSEr |Erro da unidade de copia |
| gFFPs | dFPS |Incompatibi1idade do modelo do inversor |
| Crg | End | Tarefa concluida |
| WFEF | iFEr |Erro de comunicagdo |
| nofl | ndAT |Incompatibilidade de modelo, classe de tensdo, capacidade |
| rdfr | rdEr |Erro ao ler os dados |
| rERd | rEAd |Lendo configuragdes de pardmetros (piscando) |
| uftr | VvAEr |Incompatibilidade de classe de tensdo, capacidade |

cuc As configuracdes dos parametros no inversor e as configuragdes salvas na fung@o de copia ndo

vt VEYE sdo iguais

| urkY | vrFy |Comparando configuragdes de pardmetros (piscando) |

€ Métodos de reset de falhas

Quando uma falha ocorre, a sua causa deve ser removida e o inversor deve ser reiniciado. A tabela abaixo lista as diferentes
maneiras de reiniciar o inversor.

Apos a falha ocorrer

Procedimento

Corrija a causa da falha, reinicie o inversor ¢
faca reset

. > -
Pressione no operador digital.

Fazendo reset via entrada digital de reset de
falhas S4

Feche e depois abra a entrada digital de sinal de falha
via terminal S4. S4 est4 configurado para “Reset de
falhas” por padrao (H1-04 = 14).

)

\E)have de Reset

Inversor

S4 Entrada digital do Reset|

Entrada digital SC comum
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5.6 Exibigoes relacionadas a fungao de copia

Apos a falha ocorrer Procedimento

Desligue a alimentagao principal se os métodos acima nao fizerem reset na falha. Reaplique a energia
apos a exibigdo do operador digital ser desligada.

ON
® g

(Ligado) [l

o
(@ OFF (Desligado)

Nota: Se o comando Rodar estiver presente, o inversor ird ignorar qualquer tentativa de reset da falha. Remova o comando Rodar antes de

tentar remover uma situacao de falha.
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5.6 Exibigoes relacionadas a fungao de copia

Esta Pagina Anulada Intencionalmente
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Inspecao e manutencao periodicas

Este capitulo descreve a inspe¢ao ¢ a manutencao periddicas do inversor, para garantir que ele
receba o cuidado apropriado para manter o desempenho geral.

(3 B 1 V5 2] = o7 Y 162
6.2 MANUTENGAO PERIODICA...........cooeirereeeceerereeeeesas e ee e sas e e e sasas e neeens 165
6.3 SUBSTITUIGAO DO INVERSOR
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6.1 Inspecgao

6.1 Inspecao

Produtos eletronicos tém vida til limitada e podem exibir alteragdes nas caracteristicas ou deterioragdo no desempenho
apos anos de uso em condi¢des normais. Para ajudar a evitar tais problemas, ¢ importante realizar manutencéo preventiva
e inspecao periddica no inversor.

Os inversores contém diversos componentes eletronicos, como transistores, semicondutores, capacitores, resistores,
ventiladores e relés. Os componentes eletronicos do inversor exercem um papel essencial na manutencio do controle
adequado do motor.

Siga as listas de inspecao fornecidas neste capitulo como parte de um programa de manutengao regular.
Nota: O inversor precisara de inspe¢do mais frequente caso esteja em ambientes hostis, como:

* Altas temperaturas ambientes

* Partida e parada frequentes

* Flutuacdes na alimentagdo CA ou na carga

* Vibracdes ou ondas de choques excessivas

» Atmosferas com poeira, pé de metal, sal, acido sulfurico e cloro

» Condig¢des precarias de armazenamento.

Realize a primeira inspec¢ao do equipamento um a dois anos apo0s a instalacao.

@ Inspecio diaria recomendada

A Tabela 6.1 mostra a inspe¢ao diaria recomendada para inversores Yaskawa. Verifique os seguintes itens diariamente
para evitar deterioracdo prematura no desempenho ou falha do produto. Copie esta lista de verificacdo e marque a coluna
“Verificado” ap6s cada inspegao.

Tabela 6.1 Lista recomendada de verificagao geral da inspecgao diaria

Categoria de

inspecio Pontos de inspecao Acao corretiva Verificado

* Verifique o acoplamento da carga.
* Meca a vibragao do motor.
» Aperte todos os componentes frouxos.

Verifique se ha oscilagdo anormal ou ruido vindo do

Motor
motor.

Verifique o seguinte:

. . * Carga excessiva.
Verifique se ha calor anormal gerado pelo inversor ou

motor e descoloragdo visivel. * Ligagdes soltas.

* Dissipador de calor ou motor sujo.
Refrigeragao * Temperatura ambiente.

Verifique o seguinte:

Inspecione o ventilador de refrigeragdo do inversor e [+ Ventilador obstruido ou sujo.

a operagdo do ventilador de circulag@o. « Corrija a configuragdo dos parametros de

operagdo do ventilador.

Verifique se o ambiente do inversor esta de acordo
Ambiente com as especificacdes listadas em Ambiente de
instalagdo na pagina 28.

Elimine a fonte de contaminantes ou corrija o
ambiente precario.

Verifique o seguinte:

A corrente de saida do inversor ndo deve ser maior do .
» Carga excessiva.

Carga que a nominal do motor ou do inversor por um periodo ‘ . .
prolongado.  Corrija as configuragdes dos parametros do
motor.
+ Corrija a tensdo ou alimentagao para que fiquem
Tensio da ali taci Verifique a alimentagdo principal e as tensdes de dentro das 5:spec1ﬁcaqoes da placa de
ensdo da alimentagdo | - " identificacdo.

* Verifique todas as fases do circuito de poténcia.

162 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida



6.1 Inspecgao

@ Inspecio periédica recomendada

A Tabela 6.2 mostra as inspec¢oes periodicas recomendadas para instalagdes de inversores Yaskawa. Embora as inspegoes
periddicas em geral devam ser realizadas uma vez por ano, o inversor talvez exija inspe¢des mais frequentes em ambientes
hostis ou com uso rigoroso. As condi¢des de operacdo e ambientais, junto com a experiéncia em cada aplicagdo,
determinardo a frequéncia real de inspecédo para cada instalag@o. A inspecdo periddica ajudara a evitar deterioragao
prematura no desempenho ou falha do produto. Copie esta lista de verificacdo e marque a coluna “Verificado” ap6s cada

inspecao.

B Inspecao periddica

ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. Ndo inspecione, conecte ou desconecte a fiagdo enquanto a energia estiver ligada. O ndo
cumprimento pode resultar em acidente pessoal grave. Antes de realizar servigo no inversor, desconecte toda a alimentagcéao do

equipamento. O capacitor interno permanece carregado mesmo depois de a fonte de alimentagéo ter sido desligada. Depois de desligar
a alimentagéo, espere pelo menos o tempo especificado no inversor antes de tocar em qualquer componente.

Tabela 6.2 Lista de verificagao da inspecéao periédica

Area de inspegio Pontos de inspecéao Acaéo corretiva Verificado
Inspecao periédica do circuito de poténcia
« Verifique se h4 descoloragiio no equipamento . Substit}la_l componentes danificados conforme
devido a superaquecimento ou deterioragao. nec.:essano. o
» Verifique se ha pecas danificadas ou deformadas * O inversor tem poucas peeas substituiveis e pode
: exigir substituicdo completa.
* Inspecione a vedagdo da porta do gabinete, se
Geral usada.
Verifique se ha poeira, particulas estranhas ou actmulo | Usear quente para eliminar matéria estranha. Use
de oec%ra nos cgm on,eI;ltes uma pressdo de 39.2 x 10* a 58.8 x 10* Pa
p P : (4 - 6 kgecm?) (57 a 85 psi).
+ Substitua os componentes se ndo for possivel
limpar.
* Verifique se hé descoloracdo, danos ou estresse
- causado por calor na fiagéo e ligagdes. . ~ .
Condutores e Fiacio . P , ¢ . £y . Repare ou substitua a fiagdo danificada.
» Verifique se ha desgaste no isolamento ¢ blindagem
dos fios.

Terminais Verifique se ha ligagdes descascadas, danificadas ou | Aperte os parafusos soltos e substituta parafusos ou
soltas nos terminais. terminais danificados.

* Verifique se hé ruido excessivo nos contatores e * Verifique se ha condicdes de tensdo excessiva ou

Relés e Contatores relés durante a operagao. subtensdo das bobinas.

» Verifique se ha sinais de superaquecimento nas  Substitua a placa de circuito, relés removiveis ou
bobinas, como isolamento derretido ou rachado. contatores que estiverem danificados.

. . , N * Uma descoloragdo leve pode ser aceitavel.
Resistores de Verifique se ha descoloragdo ou estresse causado por i h’gl' - P ) hai
frenagem calor nos resistores ou ao redor deles. * Verifique se ha ligages soltas caso haja

descoloragao.
* Verifique se ha vazamento, descoloragdo ou

Capacitor eletrolitico rachaduras. O inversor tem poucas pegas substituiveis e pode
+ Verifique se a tampa se soltou, se hd inchago ou se |€Xigir substituicdo completa.

os lados arrebentaram.

Diodo, IGBT . , . .. Use ar quente para eliminar matéria estranha. Use

(Transistor de Xc?frlnﬁtggzgs r}:; Sl?eelﬁ?igilé outros materiais estranhos |/, pressio de 39.2 x 10* a 58.8 x 10* Pa

energia) P ’ (4-6 kgecm?) (57 a 85 psi).

Inspecao periodica do motor
Verificacdo de Verifique se hd vibracio ou ruido além do normal Pare o motor e entre em contato com o pessoal de
operagao q ¢ ’ manutengdo qualificado conforme necessario.
Inspecao periddica do circuito de controle
« Verifique se hd ligagSes descascadas, danificadas ou| Aperte 0 par(ailfu§tgs s(ci)ltos ¢ substituta parafusos
soltas nos terminais. ou terminais danificados.

Geral . s .. |+ Se os terminais forem parte integrante de uma

* Certifique-se de que todos os terminais tenham sido P . Pt o
apertados adequadamente placa de circuito, talvez seja necessario substituir
P q ) a placa ou o inversor.
 Corrija ligagdes soltas.
* Se um tecido antiestatico ou um desentupidor a
] . ] vacuo nao puder ser usado, substitua a placa.
Verifique se ha qualquer odor, desgolora@a}o € poeira. |, Nz use solventes para limpar a placa.

Placas de circuito Certifique-se de que todas as liga¢des estejam o -
apropriadamente presas e que poeira ou névoa de 6leo |* Usear quente para ehmmezr materia estganha. Use
ndo tenha se acumulado na superficie da placa. uma pressdo de 39.2 x 10* a 58.8 x 10% Pa

4-6 kgecm?) (57 a 85 psi).
g p
O inversor tem poucas pecas substituiveis e pode
exigir substitui¢do completa do inversor.
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6.1 Inspecgao

Area de inspegido | Pontos de inspecao Acao corretiva Verificado
Inspecao periddica do sistema de refrigeragao
Ventilador de
§f§;it%l‘:‘;§f?i’e . X]ecgrf;ll?llrl]f se hé oscilagdo anormal ou ruido
circulacio, . ’ ., . Substitua se necessario.
Ventilador de  Verifique se ha pas danificadas ou faltando nos

refrigeraciio da placa ventiladores.
de controle

Use ar quente para eliminar matéria estranha. Use
uma pressdo de 39.2 x 10*a 58.8 x 10 Pa
(4 - 6 kgecm?) (57 a 85 psi).

Inspecione a entrada de ar e as aberturas do exaustor. |* Inspecione a area visualmente.
Duto de ar Elas devem estar livres de obstrucdo e instaladas + Remova as obstrugdes e limpe o duto de ar
adequadamente. conforme necessario.

Inspecao periédica do visor

Verifique se ha poeira ou outros materiais estranhos

Dissipador de calor .
acumulados na superficie.

* Certifique-se de que os dados aparecam no visor |+ Entre em contato com o escritério de vendas mais

Operador digital devidamente. proximo se houver problemas com o visor ou 0
igi . L. .
P = * Verifique se hd poeira ou outro material estranho teclado.
acumulado nos componentes ao redor. + Limpe o operador digital.
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6.2 Manutengao periédica

6.2 Manutencao periddica

O inversor tem monitores de manutengdo que acompanham o desgaste dos componentes. Esse recurso proporciona um
pré-aviso de manutengao e elimina a necessidade de desligar o sistema inteiro em caso de problemas inesperados. O
inversor permite ao usuario verificar os periodos de manutencao previstos para os componentes listados abaixo.

 Ventilador de refrigeracdo, Ventilador de circulagdo, Ventilador de refrigeracao da placa de controle
* Capacitores eletroliticos

+ Circuito de prevencao de corrente de partida

* IGBTs

Para pecgas de reposicdo, entre em contato com o distribuidor do qual o inversor foi comprado ou diretamente com a
Yaskawa.

@ Pecas de reposicio

A Tabela 6.3 contém a vida 1til estimada dos componentes que requerem substitui¢do durante a vida 1til do inversor. Use
apenas pecas de reposicao Yaskawa para o modelo e revisdo apropriados do inversor.

Tabela 6.3 Vida util Vida util

Componente Vida util estimada
Ventilador de refrigeragdo, Ventilador de circulagao 10 anos
Capacitores eletroliticos 10 anos <>

<1> O inversor tem poucas pegas substituiveis e pode exigir substituigdo completa do inversor.

ATENCAO: A vida util estimada é baseada em condigdes de uso especificas. Essas condigbes sdo fornecidas com a finalidade de
substituir pe¢as para manter o desempenho. Algumas pegas podem exigir substituicdo mais frequente devido a ambientes precarios
OU USO rigoroso.

Condigbes de uso para a vida util estimada:

Temperatura ambiente: Média anual de 40 °C (Gabinete tipo IPO0/aberto)

Fator de carga: 80% méaximo

Tempo operacional: 24 horas por dia

B Monitores de vida util - Manutengao

O inversor calcula o periodo de manuten¢do dos componentes que podem exigir substituicdo durante a vida do inversor.
Um percentual do periodo de manuteng@o ¢ exibido no operador digital ao visualizar o parametro de monitor apropriado.

Quando o periodo de manutengao alcanca 100%, ha um risco maior de ocorrer defeito no inversor. A Yaskawa recomenda
verificar regularmente o periodo de manutencdo para garantir a maxima vida util.

Consulte Inspecdo periodica recomendada na pdgina 163 para obter mais detalhes.

Tabela 6.4 Monitores de vida util usados para substituicio de componentes

Parametro Componente Conteudo
U4-03 Ventilador de Exibe o tempo de operagdo acumulado do ventilador, de 0 a 99999 horas. Esse valor ¢ automaticamente
refrigeragdo redefinido para 0 quando atinge 99999.
Ventilador de
circulagdo . N . , ~
U4-04 Ventilador de Exibe o tempo acumulado de operagdo do ventilador como percentual do periodo de manutengdo

refrigeragdo da placa especificado.
de controle

U4-05 Capacitores do Exibe o tempo acumulado em que os capacitores sdo usados como percentual do periodo de manutengéo
barramento CC especificado.

U4-06 Relé de corrente de | Exibe o nimero de vezes que o inversor ¢ ligado como percentual da vida util do circuito de corrente de
partida (pré-carga) partida.

U4-07 IGBT Exibe o percentual do periodo de manutengdo alcangado pelos IGBTs.
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6.2 Manutengao periédica

Bl Saidas de alarme para monitores de manutengao

Uma saida pode ser configurada para informar ao usuario quando um componente especifico se aproximou de sua vida
util estimada.

Quando um dos terminais de saida digital multifuncional tiver sido atribuido a fung¢do de monitor de manutengao (H2-
OO0 = 2F), o terminal se fechara quando o ventilador de refrigerac@o, os capacitores do barramento CC ou o relé de pré-
carga do barramento CC alcancar 90% da vida util estimada, ou quando os IGBTs alcangarem 50% de sua vida titil estimada.
Além disso, o operador digital exibira um alarme como o mostrado na Tabela 6.5 para indicar os componentes especificos
que podem precisar de manutencao.

Tabela 6.5 Alarmes de manutengao

Exibicao do alarme do
operador digital

L m_ <> LT-1 Os ventiladores de refrigeragdo alcangaram 90% de sua
L ] - . . .
vida util designada.

Fungao Acao corretiva

Substitua o ventilador de refrigerag@o.

Entre em contato com um
representante Yaskawa ou com o
escritorio de vendas Yaskawa mais
proximo para possivel substitui¢do do
INVErsor.

F_a <> LT-2 Os capacitores do barramento CC alcangaram 90% de
' sua vida 1til designada.

Entre em contato com um
representante Yaskawa ou com o
escritorio de vendas Yaskawa mais
proximo para possivel substitui¢do do
inversor.

<I> LT3 O circuito de carga do barramento CC alcangou 90%
de sua vida util designada.

Li-H=r> LT-4 Os IGBTs alcangaram 50% de sua vida util designada. Verifique a carga, a frqquencufl
portadora ¢ a frequéncia de saida.

Entre em contato com um
representante Yaskawa ou com o
FrPl <> TrPC Os IGBTs alcangaram 90% de sua vida 1til designada. |escritorio de vendas Yaskawa mais
préximo para possivel substituicdo do
inversor.

<I> Esta mensagem de alarme sera emitida apenas se a fungdo Monitor de manutencgao tiver sido atribuida a uma das saidas digitais (H2-0OO =
2F). O alarme também disparara uma saida digital que esteja programada para indicag@o de alarme (H2-OO = 10).

<2> Esta mensagem de alarme sempre sera emitida, mesmo que a fungdo Monitor de manuteng@o nédo tenha sido atribuida a uma das saidas digitais
(H2-O0O = 2F). O alarme também disparara uma saida digital que esteja programada para indica¢do de alarme (H2-O0O = 10).

B Parametros relacionados do inversor
Use os parametros 04-03, 04-05, 04-07 e 04-09 para zerar um monitor de manutencao apos substituir um componente
especifico. Consulte Lista de pardmetros na pagina 189 para obter detalhes sobre configuragdes de pardmetros.

ATENGAO: Se esses pardmetros ndo forem zerados ap6s as pegas correspondentes terem sido substituidas, a fungédo Monitor de
manutengao continuara a contar a vida util a partir do valor alcangado com a pega antiga. Se o monitor de manutengao néo for zerado,
o inversor néao tera o valor correto da vida util do novo componente.
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6.3 Substituicao do inversor

& Substituindo o inversor

ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. Ndo conecte ou desconecte a fiagdo enquanto a energia estiver ligada. O ndo cumprimento
pode resultar em acidente pessoal grave. Antes de realizar servigo no inversor, desconecte toda a alimentacéo do equipamento. O
capacitor interno permanece carregado mesmo depois da fonte de alimentagao ter sido desligada. Depois de desligar a alimentagéo,
espere pelo menos o tempo especificado no inversor antes de tocar em qualquer componente.

ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. Ndo permita que funcionérios sem qualificagédo trabalhem no inversor. O ndo cumprimento
pode resultar em ferimentos graves. A instalagdo, manutengao, inspeg¢édo e servigo devem ser realizados apenas por funcionarios
autorizados, familiarizados com a instalacdo, ajuste e manutencédo de inversores CA.

ATENGAO: Observe os procedimentos corretos de descarga eletrostética (ESD) ao manusear o inversor e as placas de circuito. O
n&o cumprimento dessa instrugdo pode resultar em dano por ESD ao circuito do inversor.

O procedimento a seguir explica como substituir o inversor.
Esta se¢do fornece instrugdes apenas para a reposi¢ao do inversor.
Para instalar placas opcionais ou outros tipos de opcionais, consulte os manuais especificos dos opcionais.

ATENGAO: Ao transferir um transistor de frenagem, resistor de frenagem ou outro tipo de opcional de um inversor danificado para um
novo, certifique-se de que esteja funcionando adequadamente antes de reconecta-lo ao novo inversor. Substitua opcionais quebrados
para evitar a quebra imediata do inversor de reposi¢do.

1. Remova a tampa do terminal.

Figura 6.1 Remova a tampa do terminal

2. Afrouxe os parafusos que prendem a placa do terminal no lugar. Remova o parafuso que prende a tampa inferior
e remova a tampa inferior do inversor.

Nota: Inversores com gabinete Tipo IP0O0/Abertos ndo tém tampa inferior ou conduite.
™~
g
S =
H T (W2
[awasE]
9
o OD

Figura 6.2 Desparafuse a placa do terminal e remova a tampa inferior

3. Deslize a placa do terminal conforme ilustrado pelas setas para remové-la do inversor com a tampa inferior.
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6.3 Substituicao do inversor

Figura 6.4 Placa do terminal removivel desconectada

4. Desconecte todos os cartdes opcionais e opcionais, certificando-se de que estejam intactos antes de reutiliza-
los.

5. Substitua o inversor e ligue o circuito de poténcia.

B Instalando o inversor

1. Ap6s ligar o circuito de poténcia, conecte o bloco do terminal ao inversor como mostra a Figura 6.5. Use um
parafuso de instalagao para prender o bloco do terminal no lugar.

‘5‘; ™~

Figura 6.5 Instale a placa do terminal

2. Reconecte os opcionais do novo inversor da mesma maneira que os opcionais estavam conectados no inversor
antigo. Conecte placas opcionais nas mesmas portas de opcionais no novo inversor que eram usadas no inversor
antigo.

3. Substitua a tampa do terminal.
4. Apés ligar o inversor, todas as configuragdes de parametros sdo transferidas na placa do terminal para a memdria
do inversor. Se ocorrer um erro oPEO4, carregue as configuragdes de parametro salvas na placa do terminal no

novo inversor configurando o pardmetro A1-03 como 5550. Faga reset dos temporizadores da fungao monitor de
manuteng¢do configurando os parédmetros 04-01 a 04-12 como 0, e o pardmetro 04-13 como 1.

168 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida



7

Dispositivos periféricos e opcionais

Este capitulo explica os procedimentos de instalagcdo opcionais do inversor.

7.1 INSTALAGAO DE CARTOES OPCIONAIS........cccooerererererereseresenesssenesssaenes 170
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7.1 Instalagao de cartdoes opcionais

7.1 Instalacao de cartoes opcionais

Esta segdo fornece instrucdes para instalagdo dos cartdes opcionais.

€ Instalando cartdées opcionais
Tabela 7.1 abaixo lista o nimero de cartdes opcionais que podem ser conectados ao inversor € as portas para conecta-los.

Tabela 7.1 Instalagado de cartées opcionais

Cartao opcional Porta/Conector Numero de cartées possiveis
SI-EN3, SI-EM3, SI-N3, SI-P3, SI-T3, SI-C3, SI-S3,
AI-A3 <I> DI-A3 <> CN3-A !
PG-X3, PG-B3 CNS-B, C 22>
DO-A3, AO-A3 CN5-A, B, C 1

<I> Os cartdes opcionais AI-A3 e DI-A3 nio podem definir a referéncia de frequéncia quando instalados nas portas CN5-B ou CN5-C. E possivel,
no entanto, visualizar o estado de entrada usando U1-21, U1-22, U1-23 (para AI-A3) e U1-17 (para DI-A3).

<2> Use a porta CN5-C ao conectar um cartdo opcional PG. Use as portas CN5-B e CN5-C ao conectar dois cartdes opcionais PG.

€ Procedimento de instalagédo

PERIGO! Risco de choque elétrico. Desconecte toda a energia para a unidade e espere pelo menos o periodo de tempo especificado
na etiqueta de segurancga na tampa frontal do inversor. Apés todos os indicadores serem desligados, mega a tensdo do barramento
CC para confirmar se o nivel é seguro, e verifique se ha tensdo perigosa antes de realizar o servigo, para evitar choque elétrico. O
capacitor interno permanece carregado mesmo depois da fonte de alimentagéo ter sido desligada.

ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. Ndo permita que funcionérios sem qualificagdo trabalhem no inversor. O ndo cumprimento
podera resultar em morte ou ferimentos graves. A manutencgéo, inspegéo e substituicdo de pecas devem ser realizadas somente por
pessoas autorizadas familiarizadas com a instalagao, ajuste e manutengao de inversores CA e cartbes opcionais.

ATENGAO: Danos ao equipamento. Siga os procedimentos de descarga eletrostética adequados (ESD) ao manusear o cartdo
opcional, o inversor e as placas de circuito. O ndo cumprimento dessa instrugdo pode resultar em dano ESD aos circuitos.

ATENCAO: Danos ao equipamento. Aperte todos os parafusos do terminal segundo o torque especificado. O ndo cumprimento dessa
instrugdo pode fazer com que a aplicagdo opere incorretamente ou danifique o inversor.
Use o procedimento descrito abaixo ao instalar cartdes opcionais no inversor.

1. Desligue a alimentaco do inversor, aguarde o periodo de tempo apropriado para que a tens3o se dissipe e, em
seguida, remova o operador e tampa frontal. Consulte Operador digital e tampa frontal na pagina 51.

2. |Insira o conector CN5 do cartdo opcional no conector CN5 correspondente do inversor e, em seguida, prenda-o
usando um dos parafusos incluidos com o cartdo opcional.

A - Conector CN5-C G —Parafuso de montagem

B — Conector CN5-B H - Fio terra

C - Conector CN5-A | — Use cortadores de fio para criar

D — Terminal de aterramento do uma abertura para os cabos
inversor (FE) J — Tampa frontal

E - Insira o conector CN5 aqui K — Operador digital

F — Cartao opcional L — Tampa do terminal

Figura 7.1 Instalando um cartdo opcional

3. Conecte o fio terra ao terminal de terra usando um dos parafusos.

170 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida



7.1 Instalagao de cartdoes opcionais

Alguns cartdes opcionais vém com fios terras de diferentes comprimentos para conectar o cartdo ao inversor.
Selecione o fio terra com o comprimento mais adequado.

Nota: Ha apenas dois orificios de parafuso no inversor para terminais de terra. Ao conectar trés cartées opcionais, dois fios
terras precisardo compartilhar o mesmo terminal de terra.

Figura 7.2 Conectando o terminal de terra

4, Ligue com fio o cartdo opcional ao bloco de terminal no cartao opcional.
Consulte as instrugdes de fiagdo no manual do cartdo opcional.

Ao instalar cartdes opcionais em modelos CIMR-AC2A0004 a 2A0040, CIMR-AC4A0002 a 4A0023

e CIMR-AO5A0003 a 5A0011, pode ser necessario passar os cabos conectados ao opcional através da tampa
superior para o exterior. Nesse caso, corte as aberturas perfuradas no lado esquerdo da tampa superior do
inversor, tendo cuidado de n&o deixar extremidades afiadas que possam danificar o cabo.

Os modelos CIMR-AO2A0056 a 2A0415, CIMR-AO4A0031 a 4A1200 e CIMR-AOS5A0017 a 5A0242 tém espacgo
suficiente para manter toda a fiagdo dentro da unidade.

—4

A - Cabo através de um orificio B - Espaco para a fiagao
(CIMR-AO2A0004 a 2A0040, (CIMR-AO2A0056 a 2A0415,
CIMR-AO4A0002 a 4A0023 CIMR-AI4A0031 a 4A1200
e CIMR-AO5A0003 a 5A0011) e CIMR-AO5A0017 a 5A0242)

Figura 7.3 Espaco da fiagdo

5. Substitua a tampa frontal e o operador digital no inversor.

Nota: 1. Deixe espaco suficiente ao instalar a fiagao para recolocar facilmente a tampa frontal. Cuidado para que nenhum fio
fique preso entre a tampa frontal e o inversor.

2. Fiagao exposta ira anular a classificagdo do gabinete montado na parede.
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7.1 Instalagao de cartdoes opcionais

Esta Pagina Anulada Intencionalmente
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A.1 Classificagbes de servigo pesado e normal

A.1 Classificagcoes de servigo pesado e normal

A capacidade do inversor ¢ baseada em dois tipos de caracteristicas de carga: Servigo pesado (HD) e servico normal (ND).
Consulte na tabela a seguir as diferengas entre HD e ND.

Tabela A.1 Selecionando a classificagao de carga apropriada

Parametro de

configuragio C6-01 Corrente de saida nominal Tolerancia a sobrecarga Frequéncia portadora padrao

A classifica¢do HD varia de acordo

. M 0 ’ .
0: Servigo pesado com o modelo <> 150% da corrente de saida nominal por 60 s 2 kHz
1: Servigo normal | A classificagdo de ND varia de 120% da corrente de saida nominal por 60 s varia| | 11 s
5 <1> z, variagdo PWM
(padrdo) acordo com o modelo de acordo com o modelo

<1> Consulte Dados de poténcia na pdgina 175 para obter informagdes sobre mudangas de classificagdo baseadas no modelo do inversor.

g * HD e ND: HD se refere a aplicagdes que exigem saida constante de torque, enquanto ND se refere a
= aplicagdes com necessidades de torque varidveis. O inversor permite que o usudrio selecione o torque de
HD ou ND dependendo da aplicagdo. Ventiladores, bombas e sopradores devem usar ND (C6-01 = 1); outras
aplicacdes em geral usam HD (C6-01 = 0).
* Variacao PWM (Swing): Variacdo PWM (Swing) equivalente ao ruido audivel de 2 kHz. Essa fung¢éo
transforma o ruido do motor em um ruido de fundo menos perturbador.

Nota: As diferengas entre as classificagdes de HD e ND para o inversor incluem corrente nominal de entrada e de saida, capacidade de
sobrecarga, frequéncia portadora e limite de corrente. A configuragdo padrao ¢ ND (C6-01 = 1).
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A.2 Dados de poténcia

A.2 Dados de poténcia

€ Modelos de inversor de classe de 200 V e trifasicos CIMR-ALJ2A0004 a 2A0030

Tabela A.2 Dados de poténcia (trifasicos de classe de 200 V)

Item Especificacdao
CIMR-AO2A 0004 0006 0008 0010 0012 0018 0021 0030
ClassificaciodeND| 0.75 1 2 3 3 5 7.5 10
Capacidade maxima aplicavel do a8t 1.cag:ao~ ¢
motor (HP) <> Classificaciode | ¢ 75 I 2 2 3 3 5 75
ClassificaciodeND| 3.9 7.3 8.8 10.8 13.9 18.5 24 37
Corrente de entrada (A) - —
= Classificaciode |, o 58 7 75 1 156 | 189 | 28
HD
Tensdo nominal o 3
Frequéncia nominal Trifésica 200 a 240 VCA 50/60Hz/270 a 340 VCC <~
ek Flutuacio de tensao permitida -15a10%
Flutuacio de frequéncia permitida +5%
Classificacao de ND 2.2 3.1 4.1 5.8 7.8 9.5 14 18
Poténcia de entrada (kVA i 5
Ly Classificacdode | ) 3 22 3.1 4.1 58 758 95 14
Classificagao de
1.3 2.3 3 3.7 4.6 6.7 8 11.4
Capacidade de saida ND <5~
nominal (kVA) <# Classificaciio de 1.2 1.9 2.6 3 42 53 6.7 9.5
HD <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6>
Classificacao de
3.5 6 8 9.6 12 17.5 21 30
Corrente de saida nominal ND <>
GV Classificacio de 3.2 5 6.9 8 11 14 17.5 25
Sal’da HD <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6>
Classificagdo de ND: 120% de corrente de saida nominal para 60 s
Aoy 5 Classificagdo de HD: 150% de corrente de saida nominal para 60 s
[ (A redugao talvez seja necessaria para aplicagdes que comegam e param com
frequéncia)
Frequéncia portadora Ajustavel pelo usuario entre 1 e 15 kHz
Tensao maxima de saida (V) Trifasica, 200 a 240 V (proporcional a tensdo de entrada)
Frequéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (configurada pelo usuario)
<1> A capacidade do motor (HP) se refere a um motor de 4 pélos e classificacdo NEC. A corrente de saida nominal dos amperes de saida do inversor

<2>

<3>
<4>
<5>
<6>

deve ser igual ou maior do que a corrente do motor. Selecione o inversor de capacidade adequada se operar o motor continuamente acima da
corrente na placa de identificagdo do motor.

Supde-se que a operacdo ocorrera na corrente de saida nominal. A classificacdo da corrente de entrada varia dependendo do transformador de
alimentacdo, reator de entrada, ligagdes da fiacdo e impedancia da alimentagao.

CC ndo esta disponivel para os padrdes UL/CE.
A capacidade nominal do motor ¢ calculada com tensdo de saida nominal de 220 V.
A frequéncia portadora esta definida como de 2 kHz. A redugdo de corrente ¢ necessaria para aumentar a frequéncia portadora.

A frequéncia portadora pode ser aumentada para 8 kHz, mantendo essa redug@o de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redug@o.
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€ Modelos de inversor de classe de 200 V e trifasicos CIMR-ALJ2A0040 a 2A0211

Tabela A.3 Dados de poténcia continuados (trifasicos de classe de 200 V)

Item Especificagao
CIMR-AO2A 0040 0056 0069 0081 0110 0138 0169 0211
Classificacao de
15 20 25 30 40 50 60 75
Capacidade maxima aplicavel do ND
tor (HP) <> ificaci
motor (HP) Classificagdode | 15 20 25 30 40 50 60
LB IEARDIE | ) 68 80 96 11 136 | 164 200
Corrente de entrada (A) ND
<2> . ~
Classificagiode | 35 52 68 80 82 11 136 164
Tensio nominal o <3
Frequéncia nominal Trifasica 200 a 240 VCA 50/60Hz/270 a 340 VCC =~
Entads Flutuacio de tensiao permitida -15a10%
Flutuacio de frequéncia permitida +5%
Classifeadode | 36 44 52 51 62 75 91
Poténcia de entrada (kVA) Classificach
lassificacio de | g 27 36 44 37 51 62 75
Classificacao de
15.2 21 26 31 42 53 64 80
Capacidade de saida ND <~
nominal (kVA) <> Classifica¢io de 12.6 17.9 23 29 32 44 55 69
HD <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6> <7>
Classificagiode | 56 69 81 110 138 169 211
Corrente de saida nominal ND
(A) Classificacio de | 33 47 60 75 85 115 145 180
; HD <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6> <7>
Saida
Classificagdo de ND: 120% de corrente de saida nominal para 60 s
Tolerancia a sobrecarga Classificag@o de HD: 150% de corrente de saida nominal para 60 s
(A reducdo talvez seja necessaria para aplicagdes que comecam e param com frequéncia)
Ajustavel pelo
Frequéncia portadora Ajustavel pelo usuario entre 1 e 15 kHz usuario entre 1 e
10 kHz
Tensdao maxima de saida (V) Trifasica, 200 a 240 V (proporcional a tensdo de entrada)
Frequéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (configurada pelo usuario)
<I> A capacidade do motor (HP) se refere a um motor de 4 polos e classificacdo NEC. A corrente de saida nominal dos amperes de saida do inversor

<>
<3>
<4>
<5>

<6>

<7>
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deve ser igual ou maior do que a corrente do motor. Selecione o inversor de capacidade adequada se operar o motor continuamente acima da
corrente na placa de identificagdo do motor.

Supde-se que a operagdo ocorrerd na corrente de saida nominal. A classificagdo da corrente de entrada varia dependendo do transformador de
alimentagdo, reator de entrada, ligagdes da fiagdo e impedancia da alimentagao.

CC nao esta disponivel para padroes UL/CE.
A capacidade nominal do motor ¢é calculada com tensdo de saida nominal de 220 V.
A frequéncia portadora esta definida como de 2 kHz. A redug@o de corrente ¢ necessaria para aumentar a frequéncia portadora.

A frequéncia portadora pode ser aumentada para 8 kHz, mantendo essa redugéo de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redugio.

A frequéncia portadora pode ser aumentada para 5 kHz, mantendo essa redugio de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redugdo.
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A.2 Dados de poténcia

€ Modelos de inversor de classe de 200 V e trifasicos CIMR-ALJ2A0250 a 2A0415

Tabela A.4 Dados de poténcia continuados (trifasicos de classe de 200 V)

Item Especificagcao
CIMR-AO2A 0250 0312 0360 0415
. S, el . Classificacao de ND 100 125 150 175
apacidade mixima aplicavel do motor (HP) == 1 C o - 50 de HD 75 100 125 150
% - trada (A) <2 Classificacao de ND 271 324 394 471
orrente de entrada (A) Classificacio de HD 200 271 324 394
Tensio nominal o <>
Frequéncia nominal Trifasica 200 a 240 VCA 50/60Hz/270 a 340 VCC
11 £ Flutuacéo de tensiao permitida -152a10%
Flutuacio de frequéncia permitida +5%
.. Classificaciio de ND 124 148 180 215
Poténcia de entrada (kVA) - —
Classificacao de HD 91 124 148 180
. ; . Classnﬁcilgfo de ND 95 119 137 158
Capacidade de saida nominal (kVA)
<4>
Classificacao de HD <862> 1<2§ 23 1<§§
Classnﬁcilgfo de ND 250 312 360 415
Corrente de saida nominal (A)
] = 215 283 346 415
Saida Classificacdo de HD <6> <6> <6> <5>
Classificagdo de ND: 120% de corrente de saida nominal para 60 s
Tolerancia a sobrecarga Classiﬁcagﬁo de HD: 150% de, corrente de_said~a nominal para 60 s
(A redugio talvez seja necessaria para aplicagdes que comecam e
param com frequéncia)
Frequéncia portadora Ajustavel pelo usuario entre 1 e 10 kHz
Tensao maxima de saida (V) Triféasica, 200 a 240 V (proporcional a tensdo de entrada)
Frequéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (configurada pelo usuario)
<1> A capacidade do motor (HP) se refere a um motor de 4 pélos e classificacdo NEC. A corrente de saida nominal dos amperes de saida do inversor

<2>

<3>
<4>
<5>
<6>

deve ser igual ou maior do que a corrente do motor. Selecione o inversor de capacidade adequada se operar o motor continuamente acima da
corrente na placa de identificagdo do motor.

Supde-se que a operacdo ocorrera na corrente de saida nominal. A classificacdo da corrente de entrada varia dependendo do transformador de
alimentagdo, reator de entrada, ligagdes da fiacdo e impedancia da alimentagao.

CC ndo esta disponivel para padroes UL/CE.
A capacidade nominal do motor ¢é calculada com tensédo de saida nominal de 220 V.
A frequéncia portadora esta definida como de 2 kHz. A redugdo de corrente € necessaria para aumentar a frequéncia portadora.

A frequéncia portadora pode ser aumentada para 5 kHz, mantendo essa redugao de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redug@o.
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A.2 Dados de poténcia

€ Modelos de inversor de classe de 400 V e trifasicos CIMR-AL14A0002 a 4A0031
Tabela A.5 Dados de poténcia (trifasicos de classe de 400 V)

Item Especificacao
CIMR-AO4A 0002 | 0004 | 0005 | 0007 | 0009 | 0011 | 0018 | 0023 | 0031
Classificaciode ND| 0.75 2 3 3 5 7.5 10 15 20
Capacidade maxima aplicavel do ASSt 1'cag:a0~ ¢
motor (HP) </ Classificagiode | 75 | 3 3 5 5 75 | 10 | 15
Classificacaiode ND| 2.1 4.3 5.9 8.1 9.4 14 20 24 38
Corrente de entrada - =
) > Classificagiode | 15 | 32 | 44 6 82 | 104 | 15 | 20 | 29
Tensido nominal cpr 3>
Frequéncia nominal Trifasico: 380 a 480 VCA 50/60 Hz/510 a 680 VCC
Entaags Flutuacio de tensiao permitida -15a10%
Flutuaciio de frequéncia permitida +5%
. Classificacdode ND| 2.3 4.3 6.1 8.1 10.0 14.5 19.4 28.4 37.5
Poténcia de entrada - —
(KVA) Classiicaciode | 14 | 23 | 43 | 61 | 81 | 100 | 146 | 192 | 284
Classificacao de
1.6 3.1 4.1 5.3 6.7 8.5 13.3 17.5 24
Capacidade de saida ND <%~
nominal (kVA) <> : -
(VA) Classiicaciode || 14 | 26 | 37 | 42 | 55 7 113 | 137 | 183
Classificacao de
2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1 17.5 23 31
Corrente de saida ND <>
nominal (A) Classifica¢do de 1.8 34 4.8 55 7.2 9.2 14.8 18 24
Saida HD <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6>
Classificagdo de ND: 120% de corrente de saida nominal para 60 s
Tolerancia a sobrecarga Clas~siﬁca(;50 de HD: 15()% de corrente d~e saida nominal para 60 s
(A redugdo talvez seja necessaria para aplicagdes que comegam € param com
frequéncia)
Frequéncia portadora Ajustavel pelo usuario entre 1 e 15 kHz
Tensao maxima de saida (V) Trifasico: 380 a 480 V (proporcional a tensdo de entrada)
Frequéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (ajustavel pelo usuario)
<1> A capacidade do motor (HP) se refere a um motor de 4 pélos e classificacdo NEC. A corrente de saida nominal dos amperes de saida do inversor

deve ser igual ou maior do que a corrente do motor. Selecione o inversor de capacidade adequada se operar o motor continuamente acima da
corrente indicada na placa de identificagdo do motor.

<>

alimentagdo, reator de entrada, liga¢des da fiagdo e impedancia da alimentagao.

<3>
<4>
<5>
<6>

exigem redugdo.
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CC ndo esta disponivel para padrdoes UL/CE.

A capacidade nominal do motor ¢ calculada com tensdo de saida nominal de 440 V.

A frequéncia portadora esta definida como de 2 kHz. A redugao de corrente é necessaria para aumentar a frequéncia portadora.
A frequéncia portadora pode ser aumentada para 8§ kHz, mantendo essa reducéo de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora

Supde-se que a operagdo ocorrerd na corrente de saida nominal. A classifica¢@o da corrente de entrada varia dependendo do transformador de
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A.2 Dados de poténcia

€ Modelos de inversor de classe de 400 V e trifasicos CIMR-AL14A0038 a 4A0165

Tabela A.6 Dados de poténcia continuados (trifasicos de classe de 400 V)

Item Especificagao
CIMR-AO4A 0038 0044 0058 0072 0088 0103 0139 0165
Classificacao de
25 30 40 50 60 75 100 125
Capacidade maxima aplicavel do ND
tor (HP) <> ificaci
motor (HP) Classificacdode | 59 | 2530 | 2530 | 40 | 50-60 | 5060 | 75 100
Classificagdode | 52 58 71 86 105 142 170
Corrente de entrada (A) ND
<2> . ~
Classificadode | 5 44 43 58 7 86 105 142
Tensio nominal or s <3
Frequéncia nominal Trifasico: 380 a 480 VCA 50/60 Hz/510 a 680 VCC <~
L En e Flutuacio de tensiao permitida -15a10%
Flutuacio de frequéncia permitida +5%
o Classificagdode | ;¢ | 549 | 530 | 649 | 786 | 960 | 130 156
Poténcia de entrada ND
kVA i 5
LY Classificaclode | 375 | 466 | 393 | 53.0 | 649 | 786 | 960 | 130
Classificacao de
29 34 44 55 67 78 106 126
Capacidade de saida ND <5~
nominal (kVA) ¥ ; S
(VA) Classificaciode | 30 34 48 57 69 85 114
Classificacao de
38 44 58 72 88 103 139 165
Corrente de saida ND =~
nominal (A) Classificaciio de 31 39 45 60 75 91 112 150
HD <6> <6> <6> <6> <6> <6> <6> <7>
Saida
Classificagdo de ND: 120% de corrente de saida nominal para 60 s
Tolerancia a sobrecarga Classificagdo de HD: 150% de corrente de saida nominal para 60 s
(A redugdo talvez seja necessaria para aplicagdes que comecam e param com frequéncia)
Ajustavel pelo
Frequéncia portadora Ajustavel pelo usudrio entre 1 e 15 kHz usudrio entre 1 e
10 kHz
Tensao maxima de saida (V) Trifasica: 380 a 480 V (proporcional a tensdo de entrada)
Frequéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (ajustavel pelo usuario)
<1> A capacidade do motor (HP) se refere a um motor de 4 pélos e classificacdo NEC. A corrente de saida nominal dos amperes de saida do inversor

<2>

<3>
<4>
<5>
<6>

<7>

deve ser igual ou maior do que a corrente do motor. Selecione o inversor de capacidade adequada se operar o motor continuamente acima da
corrente indicada na placa de identificagdo do motor.

Supde-se que a operagdo ocorrera na corrente de saida nominal. A classificagdo da corrente de entrada varia dependendo do transformador de
alimentagdo, reator de entrada, ligagdes da fiacdo e impedancia da alimentagao.

CC ndo esté disponivel para padroes UL/CE.
A capacidade nominal do motor ¢é calculada com tensdo de saida nominal de 440 V.
A frequéncia portadora esta definida como de 2 kHz. A redugao de corrente ¢ necessaria para aumentar a frequéncia portadora.

A frequéncia portadora pode ser aumentada para 8 kHz, mantendo essa redugao de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redug@o.

A frequéncia portadora pode ser aumentada para 5 kHz, mantendo essa redug@o de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redugéo.

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida 179

a Especificagdes



A.2 Dados de poténcia

€ Modelos de inversor de classe de 400 V e trifasicos CIMR-AL14A0208 a 4A1200

Tabela A.7 Dados de poténcia continuados (trifasicos de classe de 400 V)

Item Especificagao
CIMR-AO4A 0208 0250 0296 0362 0414 0515 0675 0930 1200
Classificacao
150 200 250 300 350 400-450 | 500-550 | 750 1000
Capacidade maxima aplicavel de ND
do motor (HP) </ Classificacio 400-450-
de HD 125-150 150 200 250 300 350 500 650 900
Classificacdo | 7 | 45 | 300 | 346 | 410 | 465 | 657 | 922 | 1158
Corrente de entrada de ND
@A) =
Classificacao
de HD 170 207 248 300 346 410 584 830 1031
di Tensdo nominal e <3>
m;gl%:?a Frequéncia nominal Trifasico: 380 a 480 VCA 50/60 Hz/510 a 680 VCC
da Flutuacio de tensdo permitida -15a10%
Flutuacio de frequéncia permitida +5%
. (ESIHEGED | R 27 | 274 | 316 375 25 | 601 843 | 1059
Poténcia de entrada de ND
kVA i 5
By Classificacio | 55 | 159 | 227 | 274 | 316 | 375 | s34 | 759 | 943
de HD
Classificaglio | 55 191 226 276 316 392 514 709 915
Capacidade de saida | de ND <~
nominal (kVA) ~** | Clagsificacio | 137 165 198 232 282 343 461 617 831
de HD <6> <6> <6> <6> <5> <5> <5> <5> <5>
Classificacao
208 250 296 362 414 515 675 930 1200
Corrente de saida deND <~
nominal (A) Classificagio | 180 216 260 304 370 450 605 810 1090
de HD <6> <6> <6> <6> <5> <5> <5> <5> <5>
S Classificagdo de ND: 120% de corrente de saida nominal para 60 s
Tolerédncia a sobrecarga Classificagdo de HD: 150% de corrente de saida nominal para 60 s
(A redugdo talvez seja necessaria para aplicagdes que comegam e param com frequéncia)
Frequéncia portadora Ajustavel pelo usuario entre 1 e 10 kHz Ajustavel p:lso ﬁlﬁﬁano entre 1 2 kHz
Tensdo maxima de saida (V) Trifasica: 380 a 480 V (proporcional a tensdo de entrada) 0'956?&;2325]10 de
Frequéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (ajustavel pelo usuario) 150 Hz (ajgspavel
pelo usuario)

<I> A capacidade do motor (HP) se refere a um motor de 4 polos e classificacdo NEC. A corrente de saida nominal dos amperes de saida do inversor
deve ser igual ou maior do que a corrente do motor. Selecione o inversor de capacidade adequada se operar o motor continuamente acima da
corrente indicada na placa de identificagdo do motor.

<2> Supde-se que a operagdo ocorrerd na corrente de saida nominal. A classificacdo da corrente de entrada varia dependendo do transformador de
alimentagao, reator de entrada, ligagdes da fiagdo e impedancia da alimentagao.

<3> CC nao esta disponivel para padroes UL/CE.

<4> A capacidade nominal do motor ¢é calculada com tensdo de saida nominal de 440 V.

<5> A frequéncia portadora estd definida como de 2 kHz. A redug@o de corrente ¢ necessaria para aumentar a frequéncia portadora.

<6> A frequéncia portadora pode ser aumentada para 5 kHz, mantendo essa redugdo de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora

exigem redugdo.
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A.2 Dados de poténcia

€ Modelos de inversor de classe de 600 V e trifasicos CIMR-AI5A0003 a 5A0032

Tabela A.8 Dados de poténcia (trifasicos de classe de 600 V)

Item Especificacao
CIMR-AO5A 0003 | 0004 | 0006 | 0009 | 0011 | 0017 | 0022 | 0027 | 0032
Classificacao de
2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
Capacidade maxima aplicavel do ND
tor (HP) <> ificac
motor (HP) Classificaciode | 2 3 5 75 10 15 20 25
Classificacao de
3.6 5.1 8.3 12 16 23 31 38 45
Corrente de entrada ND
A <2> . ~
@) Classificagiode | 19 | 36 | 51 | 83 12 16 | 23 | 31 38
Tensao nominal cor
Frequéncia nominal Trifasica 500 a 600 VCA 50/60 Hz
Loy Flutuacéo de tensio permitida -10 (-15) a+10%
Flutuacio de frequéncia permitida +5%
o Classificagiode | ,, | 53 | 95 14 18 26 35 8 51
Poténcia de entrada ND
kVA i 5
&) Classificaglode | 5, | 41 | 58 | 95 14 18 | 26 | 35 | 43
Classificacao de
2.7 3.9 6.1 9 11 17 22 27 32
Capacidade de saida ND <#
nominal (kVA) < | Classificacio de | 1.7 35 4.1 6.3 9.8 12 17 22 27
HD <5> <5> <5> <5> <5> <5> <5> <5> <5>
Classificacao de
2.7 3.9 6.1 9 11 17 22 27 32
Corrente de saida ND <~
nominal (A) Classificagiio de 1.7 35 4.1 6.3 9.8 12.5 17 22 27
Saida HD <5> <5> <5> <5> <5> <5> <5> <5> <5>
Classificagdo de ND: 120% de corrente de saida nominal para 60 s
Tolerancia a sobrecarga Classificagdo de HD: 150% de corrente de saida nominal para 60 s
(A redugio talvez seja necessaria para aplicagdes que comegam e param com frequéncia)
Frequéncia portadora Ajustavel pelo usuario entre 2 e 15 kHz Ajustavel pelo ?{%l;mo entre2 ¢ 10
Tensao maxima de saida (V) Trifésica, 500 a 600 V (proporcional a tensdo de entrada)
Frequéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (configurada pelo usuario)
<1> A capacidade do motor (HP) se refere a um motor de 4 pélos e classificagdo NEC. A corrente de saida nominal dos amperes de saida do inversor

deve ser igual ou maior do que a corrente do motor. Selecione o inversor de capacidade adequada se operar o motor continuamente acima da
corrente na placa de identificagdo do motor.

<2>

alimentagdo, reator de entrada, ligagdes da fiacdo e impedancia da alimentagao.

<3>
<4>
<5>

exigem reducdo.

A capacidade nominal do motor é calculada com tensdo de saida nominal de 575 V.
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Supde-se que a operagdo ocorrera na corrente de saida nominal. A classificagdo da corrente de entrada varia dependendo do transformador de

A frequéncia portadora esta definida como de 2 kHz. A redug@o de corrente ¢ necessaria para aumentar a frequéncia portadora.
A frequéncia portadora pode ser aumentada para 8 kHz, mantendo essa redugéo de corrente. Configuracdes mais altas de frequéncia portadora
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A.2 Dados de poténcia

€ Modelos de inversor de classe de 600 V e trifasicos CIMR-AL15A0041 a 5A0099

Tabela A.9 Dados de poténcia continuados (trifasicos de classe de 600 V)

Item Especificagao
CIMR-AOS5A 0041 0052 0062 0077 0099
. o - Classificacao de 40 50 60 75 100
Capacidade maxima aplicavel do motor (HP) ND
i Classificacao de
HD 25-30 40 50-60 50-60 75
Cl“ss“;f];‘?i“ de 44 54 66 80 108
Corrente de entrada (A) <> - -
Classificacdo de 33 44 54 66 80
HD
Tensao nominal er
Frequéncia nominal Trifasica 500 a 600 VCA 50/60 Hz
e Flutuacio de tensiio permitida -10 (-15) a+10%
Flutuacio de frequéncia permitida +5%
Classifieagdo de 50 62 75 91 123
Poténcia de entrada (kVA) Classificacio d
assificacdo de
HD 38 50 62 75 91
Classificacao de
41 52 62 77 99
Capacidade de saida nominal ND <*
(kVA) > Classificagiio de 32 41 52 62 77
HD <5> <5> <5> <5> <6>
Cl”;g“iﬁi‘“ de 41 52 62 77 99
Corrente de saida nominal (A)
Classificacdo de 32 41 52 62 77
HD <5> <5> <5> <5> <6>
Saida Classificagdo de ND: 120% de corrente de saida nominal para 60 s
Tolerancia a sobrecarga Classiflca(;ﬁo de HD: 150% de corrente de §aida nominal para 60 s
(A redugio talvez seja necessaria para aplicagdes que comecam e param
com frequéncia)
Ajustavel
At S - pelo usuario
Frequéncia portadora Ajustavel pelo usuario entre 2 e 10 kHz entre 2 ¢ 8
kHz
Tensdao maxima de saida (V) Trifasica, 500 a 600 V (proporcional a tensdo de entrada)
Frequéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (configurada pelo usuario)
<I> A capacidade do motor (HP) se refere a um motor de 4 polos e classificacdo NEC. A corrente de saida nominal dos amperes de saida do inversor

<2>

<3>
<4>

<5>

<6>
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deve ser igual ou maior do que a corrente do motor. Selecione o inversor de capacidade adequada se operar o motor continuamente acima da
corrente na placa de identificacdo do motor.

Supde-se que a operagdo ocorrera na corrente de saida nominal. A classificagdo da corrente de entrada varia dependendo do transformador de
alimentagdo, reator de entrada, ligagdes da fiag@o e impedancia da alimentagao.

A capacidade nominal do motor ¢ calculada com tensdo de saida nominal de 575 V.

A frequéncia portadora pode ser aumentada para 2 kHz, mantendo essa redugio de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redugdo.

A frequéncia portadora pode ser aumentada para 8§ kHz, mantendo essa redugdo de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redugdo.

A frequéncia portadora pode ser aumentada para 5 kHz, mantendo essa redugéo de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redugdo.
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A.2 Dados de poténcia

€ Modelos de inversor de classe de 600 V e trifasicos CIMR-AD5A0125 a 5A0242

Tabela A.10 Dados de poténcia continuados (trifasicos de classe de 600 V)

Item Especificagao
CIMR-AOS5A 0125 0145 0192 0242
Classificacao
de ND 125 150 200 250
Capacidade maxima aplicivel do motor (HP) </~ -
Classificacio 100 125 150 200
de HD
Classificacao
de ND 129 158 228 263
Corrente de entrada (A) <> : ~
Classificaciio 108 129 158 2238
de HD

Tensido nominal

Frequéncia nominal Trifasica 500 a 600 VCA 50/60 Hz

LD Flutuacio de tensiao permitida -10 (-15) a+10%
Flutuacio de frequéncia permitida +5%

Classificagdo

X de ND 147 181 261 301
Poténcia de entrada (kVA) Classificaca

assificacio
de HD 123 147 181 261
C‘l;;sls\;gciﬁi‘“ 124 144 191 241

Capacidade de saida nominal (kVA) <>

o ( ) Classificagdo 99 129 171 199
de HD <{> <4> <4> <{>

Classificagido
i . de ND < 125 145 192 242

Corrente de saida nominal (A)

Classificagido 99 130 172 200
Saida de HD <> <> <> <>

Classificagdo de ND: 120% de corrente de saida nominal para 60 s
Classificagdo de HD: 150% de corrente de saida nominal para 60 s
(A redugio talvez seja necessaria para aplicagdes que comecam e param
com frequéncia)

Tolerincia a sobrecarga

Frequéncia portadora Ajustavel pelo usuario entre 2 e 3kHz
Tensao maxima de saida (V) Triféasica, 500 a 600 V (proporcional a tensdo de entrada)
Frequéncia maxima de saida (Hz) 400 Hz (configurada pelo usuario)

<1> A capacidade do motor (HP) se refere a um motor de 4 pélos e classificacdo NEC. A corrente de saida nominal dos amperes de saida do inversor
deve ser igual ou maior do que a corrente do motor. Selecione o inversor de capacidade adequada se operar o motor continuamente acima da
corrente na placa de identificagdo do motor.

<2> Supde-se que a operagdo ocorrera na corrente de saida nominal. A classificacdo da corrente de entrada varia dependendo do transformador de
alimentagdo, reator de entrada, ligagdes da fiacdo e impedancia da alimentagao.

<3> A capacidade nominal do motor ¢ calculada com tensdo de saida nominal de 575 V.

<4> A frequéncia portadora pode ser aumentada para 2 kHz, mantendo essa redugao de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redugéo.

<5> A frequéncia portadora pode ser aumentada para 8 kHz, mantendo essa redug@o de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem reducdo.

<6> A frequéncia portadora pode ser aumentada para 5 kHz, mantendo essa reducdo de corrente. Configuragdes mais altas de frequéncia portadora
exigem redug@o.
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A.3 Especificagdes do inversor

A.3 Especificagoes do inversor

Nota: 1. Execute autoajuste rotacional para obter as especificagdes de desempenho mencionadas abaixo.
2. Paraqueavidautil de desempenho do inversor seja a melhor possivel, instale o inversor em um ambiente que atenda as especificacdes
exigidas.
Item Especificacao
Os métodos de controle a seguir podem ser configurados usando parametros do inversor:
* Controle V/f (V/f)
* Controle V/f com PG (V/f ¢/ PG)
* Controle vetorial de malha aberta (OLV)
Método de controle + Controle vetorial de malha fechada (CLV)
* Controle vetorial de malha aberta para PM (OLV/PM)
* Controle vetorial de malha aberta avangado para PM (AOLV/PM)
+ Controle vetorial de malha fechada para PM (CLV/PM)
Nota: Os modos de controle de motor do PM ndo estdo disponiveis em inversores da classe
600 V, CIMR-AO5AO000000.
Conttl:ole de fgixa de 001 a 400 Hz
requéncia
Precisiio de frequéncia | Entrada digital: Dentro de £0.01% da frequéncia maxima de saida (-10 a +40 °C)
(flutuacio de temperatura) | Entrada analdgica: Dentro de +0.1% da frequéncia méaxima de saida (25 °C +10 °C)
Resolucao da configuracio |Entradas digitais: 0.01 Hz
de frequéncia Entradas analdgicas: 1/2048 da configuragdo méaxima de frequéncia de saida (11 bits mais sinal)
Resolugao da'frequéncia de 0.001 Hz
saida
Sl d? cont;igu.ragﬁo ik -10a10V,0a10V,0a20mA, 4 a20mA, Entrada de trem de pulsos
requéncia
V/A, V/f e/ PG: 150% a 3Hz
. OLV: 200% a 0.3 Hz <>
<2>
Torque de partida CLV, AOLV/PM, CLV/PM: 200% a 0.0 r/min </~
OLV/PM: 100% a 3 Hz
VI, V/fc/ PG: 1:40
: OLV: 1:200
C‘"‘t{ ole ddflfa‘j;i e 1CLv, CLV/PM: 1:1500
s veloaidade OLV/PM: 1:20
Caracteristicas AOLV/PM: 1:100
controle Precisdo do controle de |OLV: £0.2% (25 °C +10 °C)
velocidade <> CLV: £0.02% (25 °C £10 °C)
OLV, OLV/PM, AOLV/PM: 10Hz
. 2> s ]
Velocidade de resposta = CLV. CLV/PM: 50 Hz
- A configuracdo dos parametros permite limites separados em quatro quadrantes
LLITTa G 4 GO Te (disponivel em OLV, CLV, AOLV/PM, CLV/PM)
Tempo de aceleragio/ de 0.0 a 6000.0 s (4 combinagdes selecionaveis de configuragdes independentes de aceleragéo e
desaceleracao desaceleracdo)
Aprox. 20% (aprox. 125% ao usar resistor de frenagem) <5~
* Torque de desaceleragiio em um curto periodo <> : Mais de 100% para motores de 0.4/ 0.75
kW, mais de 50% para motores de 1.5 kW e mais de 20% para motores de 2.2 kW e superior
T fi > .
orque de frenagem <5> (frenagem de excesso de excitagdo/Frenagem de alto escorregamento: aprox. 40%)
* Torque regenerativo continuo: Aprox. 20% <% (aprox. 125% com opgio de resistor de frenagem
dindmica <3>: 10% ED, 10 s)
Transistor de frenagem t(")s modelos 2A0004 a 2A0138, 4A0002 a 4A0072 e SA0003 a SA0052 tém um transistor de
renagem integrado.
Caracteristicas V/f Programas selecionados pelo usuario e padrdes presentes de V/f possiveis
Controle de torque, controle de droop, chaveamento de controle de velocidade/torque, controle de
feed-forward, funcdo zero servo, fungo passagem para perda de energia, busca rapida, deteccdo
de sobretorque/subtorque, limite de torque, velocidade em 17 marchas (max.), interruptor de
acceleragdo/desaceleragdo, acceleragdo/desaceleragdo em curva de S, sequéncia de 3-fios,
autoajuste (ajuste rotacional, estacionario), contato, interruptor liga/desliga do ventilador de
Funcoes de controle refrigeragdo, compensacdo de escorregamento, compensacdo de torque, salto de frequéncia,
¢oes de limites superiores/inferiores de referéncia de frequéncia, frenagem por inje¢éo de CC na partida
principal s
e na parada, frenagem de excesso de excitagdo, frenagem de alto escorregamento, controle PID
(com fungdo de baixo consumo), controle para economia de energia, MEMOBUS/Modbus Comm.
(RS-422/485 max. 115.2 kbps), reinicio por falha, aplica¢des predefinidas, DriveWorksEZ (fungéo
personalizada), bloco de terminal removivel com fung@o de backup de parametro, ajuste on-line,
KEB, desaceleracdo de excitagdo excessiva, ajuste de inércia (ASR), supressdo de sobretensao,
injegdo de alta frequéncia.
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Item Especificagao
Protecdo do motor Relé de sobrecarga térmica eletronica
I momentanea | ;o para quando a corrente de saida ultrapassa 200% da classificagdo de servigo pesado
contra corrente excessiva
Proteciio contra sobrecarga | O inversor para apos 60 s a 150% da corrente de saida nominal para servico pesado <6~
Classe de 200 V: Para quando a tensdo do barramento CC ultrapassa aprox. 410 V
Protecéo contra sobretensdo | Classe de 400 V: Para quando a tens@o do barramento CC ultrapassa aprox. 820 V
Classe de 600 V: Para quando a tensio do barramento CC ultrapassa aprox. 1040 V
Classe de 200 V: Para quando a tensdo do barramento CC cai aprox. 190 V
Prote¢ao contra subtensao |Classe de 400 V: Para quando a tens@o do barramento CC cai aprox. 380 V
Classe de 600 V: Para quando a tensdo do barramento CC cai aprox. 475 V
Funcdes de LolingEe I:(slsaa(glzm Pard | para imediatamente ap6s 15 ms ou mais da perda de energia <7> .
protecio energig e ATER Operagdo continua por 2 s (padrio) durante a perda de energia <5>
Protecao contra
superaquecimento do Termistor
dissipador de calor
Protecao contra
superaquecimento do Sinal de entrada de superaquecimento para o resistor de frenagem (opcional tipo ERF, 3% ED)
resistor de frenagem
Prevencao de estol A prevencdo de estol estd disponivel durante a aceleragdo, desaceleragao e durante o rodar.
Protecdo de terra Protecdo do circuito eletrdnico <%>
AP G 6l Permanece aceso até que a tensdo do barramento CC fique abaixo de 50 V
barramento CC q q
Area de uso Interna
Temperatura ambiente |[-10 a 40 °C (gabinete tipo 1 IP20/NEMA), -10 a 50 °C (gabinete tipo [P00/aberto)
Umidade 95 UR% ou menos (sem condensagao)
AN E ::::gze:;‘;lggn?g -20 a 60 °C (temperatura por curto prazo durante o transporte)
Altitude Até 1000 metros sem redugao; até 3000 m com redugédo de corrente e tensdo de saida.
10 a 20 Hz: 9.8 m/s2 <10>
Vibracio/Choque 20 a 55 Hz: 5.9 m/s? (2A0004 a 2A0211, 4A0002 a 4A0165 ¢ SA0003 a SA0099)
2.0 m/s? (2A0250 a 2A0415, 4A0208 a 4A1200 e SA0125 a 5A0242)
Padrio de seguranca UL 508C, EN61800-5-1, ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, CSA </7>
Design de protecio Gabinete tipo [P00/aberto, gabinete tipo 1 IP20/NEMA </2>

<1> Selecione modos de controle de acordo com a capacidade do inversor.

<2> A precisdo desses valores depende das caracteristicas do motor, condi¢des ambientais e configuragdes do inversor. As especificagdes talvez
variem com motores diferentes e com as mudangas de temperatura do motor. Entre em contato com a Yaskawa para consulta.

<3> Desative a prevencao de estol durante a desaceleragio (L3-04 =0) ao usar um conversor regenerativo, unidade regenerativa, resistor de frenagem
ou unidade do resistor de frenagem. A configuracdo padrio da funcao de prevencao de estol interferira no resistor de frenagem.

<4> O torque de desaceleragdo instantdnea média se refere ao torque necessario para desacelerar o motor (desconectado da carga) a partir da

velocidade nominal do motor até zero no tempo mais curto.
<5> As especifica¢des reais podem variar de acordo com as caracteristicas do motor.

<6> A protegdo de sobrecarga pode ser acionada ao operar com 150% da corrente de saida nominal se a frequéncia de saida for inferior a 6 Hz.

<7> Pode ser menor devido a condi¢des da carga e velocidade do motor.

<8> Umaunidade de funcionamento continuado em perda de energia temporaria separada ¢ necessaria para os modelos 2A0004 a 2A0056 ¢ 4A0002
a4A0031 se a aplicagdo precisar continuar em operagdo por até 2 segundos durante uma perda de energia temporaria.

<9> A protecdo de terra ndo pode ser fornecida quando a impedancia do caminho da falha de terra for muito baixa ou quando o inversor estiver

ligado a0 mesmo tempo em que ocorre uma falha de terra na saida.
<10> Os modelos CIMR-A4A0930 e 4A1200 tém classificagdo de 5.9 m/s2.

<11> Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V sdo projetados para apresentar funcionalidade, mas néo séo certificados

para coordenagdo de isolamento: Classe 1.

<12> Retirar a tampa de protecdo do gabinete ou a bragadeira de conduite inferior de um inversor com gabinete tipo 1 IP20/NEMA invalida a protecio
NEMA Tipo | e mantém a conformidade com IP20. Isso se aplica aos modelos 2A0004 a 2A0211, 4A0002 a 4A0165 e SA0003 a 5A0242.
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A.4 Dados de perda em watts do inversor

A.4 Dados de perda em watts do inversor

Tabela A.11 Modelos trifasicos, classe de 200 V, com perda de watts

Servigo pesado Servigo normal
N?n";?;;od © Perda do Perda da Amperes Perda do Perda da
CIMR-AO " :nr:iir?:iI:?A) dissipador de| unidade Penz‘a’\v;otal nominais (A) | dissipador de _ unidade Per((j‘:;lv;otal
calor (W) interna (W) <3> calor (W) interna (W)

2A0004 3.2 <I> 14.8 44 59 3.5 18.4 47 66
2A0006 5.0 <I> 24 48 72 6.0 31 51 82
2A0008 6.9 <I> 35 49 84 8.0 43 52 95
2A0010 8.0 <I> 43 52 95 9.6 57 58 115
2A0012 11.0 <> 64 58 122 12.0 77 64 141
2A0018 14.0 <I> 71 60 137 17.5 101 67 168
2A0021 17.5 <I> 101 67 168 21 138 83 222
2A0030 25 <I> 194 92 287 30 262 117 379
2A0040 33<I> 214 105 319 40 293 145 437
2A0056 47<I> 280 130 410 56 371 175 546
2A0069 60 <I> 395 163 558 69 491 205 696
2A0081 75 <I> 460 221 681 81 527 257 785
2A0110 85 <I> 510 211 721 110 719 286 1005
2A0138 115 <I> 662 250 912 138 842 312 1154
2A0169 145 <I> 816 306 1122 169 1014 380 1394
2A0211 180 <> 976 378 1354 211 1218 473 1691
2A0250 215<2> 1514 466 1980 250 1764 594 2358
2A0312 283 <2> 1936 588 2524 312 2020 665 2686
2A0360 346 <2> 2564 783 3347 360 2698 894 3591
2A0415 415<3> 2672 954 3626 415 2672 954 3626

<I> O valor supde que a frequéncia portadora foi configurada como 8 kHz ou menos.

<2> O valor supde que a frequéncia portadora foi configurada como 5 kHz ou menos.

<3> O valor supde que a frequéncia portadora esta configurada como 2 kHz.

Tabela A.12 Modelos trifasicos, classe de 400 V, com perda de watts
Servico pesado Servigo normal
N‘:,,":,ZZ’,: ° Perda do Perda da Amperes Perda do Perda da
CIMR-AO = :':i"f:ir:?A) dissipador de| unidade Perc(i‘a’av;otal nominais (A) | dissipador de| unidade Pertz‘a’av;otal
calor (W) interna (W) <3> calor (W) interna (W)

4A0002 1.8 <I> 15.9 45 61 2.1 20 48 68
4A0004 3.4 <I> 25 46 70 4.1 32 49 81
4A0005 48 <I> 37 49 87 54 45 53 97
4A0007 5.5 <I> 48 53 101 6.9 62 59 121
4A0009 72 <I> 53 55 108 8.8 66 60 126
4A0011 92 <I> 69 61 130 11.1 89 73 162
4A0018 14.8 <> 135 86 221 17.5 177 108 285
4A0023 18.0 <I> 150 97 247 23 216 138 354
4A0031 24 <I> 208 115 323 31 295 161 455
4A0038 31 <I> 263 141 403 38 340 182 521
4A0044 39 <I> 330 179 509 44 390 209 599
4A0058 45<I> 349 170 518 58 471 215 686
4A0072 60 <I> 484 217 701 72 605 265 870
4A0088 75 <I> 563 254 817 88 684 308 993
4A0103 91 <I> 723 299 1022 103 848 357 1205
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A.4 Dados de perda em watts do inversor

Servigo pesado Servigo normal
NL’,:ZZZ: ° Perda do Perda da Amperes Perda do Perda da
CIMR-AD |, :nfi‘gaei';"?A) dissipador de| _unidade Pe"(’;‘v;“a' nominais (A) |dissipador de| unidade Pe"("j‘v;“a'
calor (W) interna (W) <3> calor (W) interna (W)

4A0139 112 <I> 908 416 1325 139 1215 534 1749
4A0165 150 <2~ 1340 580 1920 165 1557 668 2224
4A0208 180 <> 1771 541 2313 208 1800 607 2408
4A0250 216 <2> 2360 715 3075 250 2379 803 3182
4A0296 260 <2~ 2391 787 3178 296 2448 905 3353
4A0362 304 <2> 3075 985 4060 362 3168 1130 4298
4A0414 370 <2> 3578 1164 4742 414 3443 1295 4738
4A0515 450 <3> 3972 1386 5358 515 4850 1668 6518
4A0675 605 <3> 4191 1685 5875 675 4861 2037 6898
4A0930 810 <> 6912 2455 9367 930 8476 2952 11428
4A1200 1090 <3> 7626 3155 10781 1200 8572 3612 12184

<1> O valor supde que a frequéncia portadora foi configurada como 8 kHz ou menos.

<2> O valor supde que a frequéncia portadora foi configurada como 5 kHz ou menos.

<3> O valor supde que a frequéncia portadora estd configurada como 2 kHz.

Tabela A.13 Modelos trifasicos, classe de 600 V, com perda de watts
Servigo pesado Servigo normal
Nl:nn::;;: ° Perda do Perda da Amperes Perda do Perda da
CIMR-AO] n:nr:ilrrl)aeirse?A) dissipador de . unidade Pert}l‘z;v;otal nominais (A) | dissipador de . unidade Pertz‘?v;otal
calor (W) interna (W) <1> calor (W) interna (W)

5SA0003 1.7<2> 28.9 19.8 48.7 2.7 21.5 233 44.8
5A0004 3.5<> 54.3 27.6 81.9 39 27.5 33.6 61.1
5A0006 4.1<%> 53.0 27.0 80.0 6.1 28.1 43.7 71.8
SA0009 6.3<2 78.7 36.4 115.1 9.0 43.4 68.9 112.3
SA0011 9.8 <> 110.9 49.5 160.3 11 56.1 88.0 144.0
5A0017 12.5<2> 144.7 67.5 212.2 17 96.6 146.7 243.2
5A0022 17 <2> 203.8 81.1 284.8 22 99.4 178.3 277.7
SA0027 22 <2> 267.2 113.8 381.1 27 132.1 2272 359.3
5A0032 27 <3> 332.9 132.2 465.1 32 141.6 279.9 421.5
5SA0041 32 3> 405.9 127.6 533.5 41 330.8 136.2 467.0
5SA0052 41<3> 527.2 161.4 688.5 52 427.8 166.2 594.0
5A0062 52 <3> 1271.5 335.0 1606.5 62 791.2 279.0 1070.2
SA0077 62 3> 1457.0 379.5 1836.5 77 959.1 329.4 1288.6
SA0099 77 <2> 1267.0 352.0 1619.0 99 1253.2 411.7 1664.9
5A0125 99 <I> 1328 422 1750 125 1641 537 2178
SA0145 130 <I> 1638 508 2146 145 1860 603 2463
5A0192 172 <I> 2114 648 2762 192 2420 769 3189
5A0242 200 <I> 2526 896 3422 242 3100 1131 4231

<1> Esses valores presumem que a frequéncia portadora seja definida acima de 2 kHz.
<2> Esses valores presumem que a frequéncia portadora seja definida acima de 5 kHz.
<3> Esses valores presumem que a frequéncia portadora seja definida acima de 8 kHz ou menos.
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Apéndice: B

Lista de parametros

Este apéndice contém uma lista completa de todos os parametros e definicdes disponiveis no

INVersor.
B.1 A: PARAMETROS DE INICIALIZACAO........oooeeceeececeseees s e e 190
B.2 B: APLICAGAOD......ci e sec s s s sss e sssss e s s s se s e s b ssaesse s s e sae s e ssnesns 192
B.3 C: AJUSTE..... .o r s s e s s s s e s s s s e e s e e e nmm s n s s s e e e e e nnnnnnn 198
B.4 D: REFERENCIAS......coi it es e s s sae e se e e s s se s s sassasssesaessesns 203
B.5 E: PARAMETROS DO MOTOR......ccoeetieieieencsessessssssssss e saessessesssssessessssssans 207
3T S 0] Tod o) 1= TN 212
B.7 PARAMETROS H: TERMINAIS MULTIFUNCIONAIS.........ccoceierereerecaenes 219
B.8 L: FUNGAO DE PROTEGAD........cooiiieciiercecse s snssass s sssssessnsssssssssnssnns 228
B.9 N: AJUSTE ESPECIAL.......eieerrrreeecss s s s e s sssmss s s s s s s s nnnss s s s e s e e nnns 236
B.10 O: CONFIGURAGCOES RELACIONADAS AO OPERADOR..........ccccoerruennen. 239
B.11 PARAMETROS DO DRIVEWORKSEZ.........ccoieiiririsesesessessssssssssssssssessens 241
B.12 T: AJUSTE DO MOTOR.......ccciiiiiiiirirrrrrseessssssssss s s e s s s e s s ssnmnssssssssssssssssnnnnnnns 242
B.13 U: MONITORES....... oot iirrrcesssss s s s s s s snssss s s s s s s s s nmnss s s s s s s e s nnnnnsssssssnnnnns 245
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B.1 A: Parametros de inicializagao

B.1 A: Parametros de inicializagao

Tabela B.1 Simbolos e icones usados nas descrigoes de parametros

Simbolo Descrigao
O parametro pode ser alterado durante o funcionamento.
Motor 2 Refere-se a um segundo motor quando o inversor estiver operando dois motores. Use terminais de entrada
multifuncionais para alternar entre os motores.

O grupo de parametros A cria o ambiente operacional para o inversor. Isso inclui o pardmetro de nivel de acesso, método
de controle de motor, senha, pardmetros de usuario e outros.

€ Af1: Inicializagao

NO
(End). Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.
0: Inglés
1: Japonés
Al1-00 2: Alemio
(100) Seleciio de idi 3: Francés Padrdo: 0
elegao de 1diomas 4: Italiano Faixa: 0 a7 a
<I> 5: Espanhol
6: Portugués
7: Chinés
0: Visualizar e definir A1-01 e A1-04. UO-O0 pardmetros também podem
‘?]16(1))1 ser exibidos.
~ . 1: Parametros escolhidos pelo Usuario (acesso ao conjunto de parametros |Padrio: 2
Selegdo de nivel de acesso selecionado pelo usuario, A2-01 a A2-32) Faixa: 0 a2 N
<2> 2: Acesso avangado (acesso a visualizagdo e defini¢do de todos os
parametros)
0: Controle V/f
1: Controle V/f com PG
2: Controle vetorial de malha aberta
A1-02 N i 3: Controle vetorial de malha fechada Padrio: 2
(102) Selegao do método de 5: Controle vetorial de malha aberta para PM Faixa: 0 a 3: 94
<I> controle 6: Controle vetorial de malha aberta avangado para PM 5a7 ’
7: Controle vetorial de malha fechado para PM
Nota: Os modos de controle do motor PM nao estdo disponiveis em
inversores de classe 600 V, CIMR-AO5SO0O000O00.
0: Sem inicializagdo
1110: Inicializar usudrio (valores de parametro precisam ser armazenados Padrio: 0
A1-03 Iniciali A usando o pardmetro 02-03) a raf). .
nicializar parametros i oo Faixa: 0 a 3330; 94
(103) 2220: Inicializagdo com 2 fios 5550
3330: Inicializagdo com 3-fios
5550: Redefinir erro oPE04
A1-04 Quando um valor definido em A 1-04 ndo coincidir com o valor definido em | Padrao: 0000
(104) Senha A1-05, os parametros de A1-01 a A1-03, A1-06 e de A2-01 a A2-33 ndo |Min.: 0000 -
podem ser alterados. Max.: 9999
A1-05 ) Quando um valor definido em A 1-04 ndo coincidir com o valor definido em | Padrao: 0000
(105) Defini¢ao de senha A1-05, os parametros de A1-01 a A1-03, A1-06 ¢ de A2-01 a A2-33 ndo |Min.: 0000 -
podem ser alterados. Max.: 9999
0: Proposito geral
1: Bomba de fornecimento de agua
Al-06 1. - definid 2: Transportador Padrao: 0 B
(127) Justes pre-delinidos 3: Ventilador de exaustio Faixa:0a5
4: Ventilador HVAC
5: Compressor de ar
A1-07 |Selegdo da fungdo Oj DWEZ desativado Padrdo: 0
(128) |DriveWorksEZ 1: DWEZ ativado Faixa: 0 a2 B
2: Entrada digital (ativada quando H1-O0O = 9F) ’

<1> O valor de defini¢do do parametro ndo ¢ redefinido como o valor padrdo quando o inversor ¢ inicializado.

<2> O valor de configuragio padrido depende dos ajustes pré-definidos selecionados com o pardmetro A1-06.
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B.1 A: Parametros de inicializagao

€ A2: Parametros escolhidos pelo usuério

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
A2-0la Os parametros editados recentemente estio listados aqui. O usuario também Padrio: <>
A2-32 | Parametros escolhidos pelo | pode selecionar parametros para exibi¢ao aqui para o acesso mais rapido. Fa' ra.c)Bl 01 _
(106 a |usuario de 1 a 32 zl)g' vla
125) 0%~
0: Os parametros A2-01 a A2-32 sdo reservados para o usudrio criar uma
~ - lista de Parametros escolhidos pelo Usuario. 5 1 <2>
‘?12 2'2)3 Sigrgsgtr%u:ioon:;t&ﬁigo 1: Salvar histérico dos pardmetros visualizados recentemente. Os llzadra.ob 11 -
p pardmetros editados recentemente serio gravados em A2-17 a A2-32 para | & 21Xa: U,
acesso mais rapido.
<1> O valor de configuragdo padrao depende dos ajustes pré-definidos selecionados com o parametro A1-06.
<2> Os valores padrao de definigdo dependem do pardmetro A1-06. O padrao é 0 quando A1-06 =0, e 1 quando A1-06 # 0.
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B.2 b: Aplicagao

B.2 b: Aplicacao

Os parametros de aplicagdo configuram a fonte do comando Rodar, Frenagem por inje¢do de CC, busca rapida, fungoes
do temporizador, controle PID, fungdo Contato, economia de energia e uma variedade de outras configuracdes relacionadas
a aplicacdes.

@ b1: Selecido do modo de operagio

NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex)
0: Operador digital
N . 1: Terminais de entrada analdgica 5.
b1-01 | Selecdo da referéneia de . comynicagses MEMOBUS/Modbus Padrdo: 1 95
(180) |frequéncia 1 : ~ Faixa: 0 a 4
3: Opgao PCB
4: Entrada de pulso (terminal RP)
0: Operador digital
b1-02 |Sele¢do do comando 1: Terminais de entrada digital Padrao: 1 97
(181) |Rodar 1 2: Comunicagdes MEMOBUS/Modbus Faixa: 0 a 3
3: Opgdo PCB
0: Parada em rampa
b1-03  |Selegdo de método de 1: Parada por inércia Padrao: 0 97
(182) |parada 2: Frenagem por injecdo CC para parar Faixa: 0 a 3 </~
3: Inércia com temporizador
b1-04 |Selecdo de operagdo 0: Reverso ativado. Padréo: 0 B
(183) |reversa 1: Reverso desativado. Faixa: 0, 1
0: Opera de acordo com a referéncia de frequéncia (E1-09 esta desativado).
1: Saida ¢ desligada (parada por inércia se menor que E1-09).
b1-05 |Sele¢do de agdo abaixo da |2: Opera de acordo com E1-09 (referéncia de frequéncia definida como  |Padrdo: 0 B
(184) |frequéncia minima de saida|E1-09). Faixa: 0 a3
3: Velocidade zero (referéncia de frequéncia se torna zero quando ¢ menor
do que E1-09).
0: O estado ¢é lido uma vez e processado imediatamente (para resposta mais
b1-06 | itura de entrada digital répida) . Padréo; 1 -
(185) 1: A entrada ¢ lida duas vezes e processada somente se o estado for o mesmo | Faixa: 0, 1
em ambas as leituras (sinais robustos contra ruidos)
b1-07 |Selegdo de execucio gt:i\lljar(rllocomando externo de Rodar deve ser rodado na nova fonte para ser Padrio: 0 -
(186) |LOCAL/REMOTO 1: Um comando Rodar externo na nova fonte ¢ aceito imediatamente. Faixa: 0, 1
~ 0: O comando Rodar ndo ¢é aceito enquanto estiver em modo de
Selegdo do comando ~ <.
b1-08 programagao. Padrdo: 0
executar em modo de . , . . N . _
(187) ooramacio 1: O comando Rodar ¢ aceito enquanto estiver em modo de programacdo. |Faixa: 0 a2
prog ¢ 2: Proibida entrada em modo de programagao durante o rodar.
bl-14 |Selegdo da sequéncia de  |0: Padrao Padrdo: 0 _
(1C3) |[fase 1: Trocar sequéncia de fase (inverte a dire¢do do motor) Faixa: 0, 1
Ativado quando um terminal de entrada definido como “Referéncia externa”
(H1-00 = 2) fecha.
bl-15 |Sele¢do da referéncia de (1) ?p erador digital d d 16gi Padrdo: 0
(1C4)  |frequéncia 2 : Terminais (terminais de entrada analogica) Faixa: 0 a 4 -
2: Comunicagdes MEMOBUS/Modbus
3: Cartdo opcional
4: Entrada de trem de pulso
Ativado quando um terminal definido como "Referéncia externa" (H1-
00 = 2) fecha.
bl-16 |Selecdo do comando 0: Operador digital Padrao: 0 _
(1C5) [Rodar 2 1: Terminais de entrada digital Faixa: 0 a3
2: Comunica¢des MEMOBUS/Modbus
3: Cartdo opcional
0: Desconsiderado. Um novo comando Executar deve ser enviado apds
bl-17 | Executar comando ao ligar ligar. e : . . Padrdo: 0 -
(1Co6) 1: Permitido. O motor iniciard imediatamente depois de ligar a alimentacéo | Faixa: 0, 1
se um comando Rodar ja estiver ativado.

<1> As configuragdes 2 e 3 ndo estdo disponiveis em CLV.
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€ b2: Frenagem por injegdo de CC e frenagem por curto-circuito

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
.. L, Define a frequéncia na qual a frenagem por injecdo de CC inicia quando |Padrio: <I>
t()%égi gre;l;ellgla ieiIIII.HC%O c(lie cc "Parada em Rampa" (b1-03 = 0) ¢é selecionado. Min.: 0.0 Hz 99
chagem porinjecao de Max.: 10.0 Hz
Define a corrente de frenagem por injegdo CC como uma porcentagem da | Padrao: 50%
b2-02 Corrente de frenagem por corrente nominal do inversor. Min.: 0 -
(18A) |injegdo de CC Mix.- 100
Define o tempo de frenagem por inje¢do CC (controle de velocidade zero |Padrdo: 0.00 s
b2-03 | Tempo de frenagem por quando em CLV e CLV/PM) na partida. Inativo quando definido em 0.00 |Min.: 0.00 -
(18B) |injegdo de CC na partida segundos. Max.: 10.00
Define o tempo de frenagem por injegdo CC (controle de velocidade zero |Padrio: <>
l()lzéocé; ;l;lemeO ((116 fCreCnagem por quando em CLV e CLV/PM) na parada. Min.: 0.00 s -
Jegdo de Max.: 10.00 s
b2-08 | Valor de compensacio de Define a compensagéo de fluxo magnético como uma porcentagem do valor | Padrdo: 0%
mp ¢ da corrente sem carga (E2-03). Min.: 0 -
(190)  |fluxo magnético Max.: 1000
b2-12 | Tempo de frenagem por Define o tempo para operagio de frenagem por curto circuito na partida. <2~ 11\)/?1(111@% (())(.)00 s B
(1BA) |curto-circuito na partida Max.: 25.50
b2-13 | Tempo de frenagem por Define o tempo para operagdo de frenagem por curto circuito na parada. <2~ II\)/?icrllr?((); 8(-)50 S -
(1BB) |curto-circuito na parada Mix.: 25.50
b2-18 | Corrente de frenagem por Determina o nivel da corrente para a frenagem por curto-circuito. Definido | Padrdo: 100.0%
- P gemp como uma porcentagem da corrente nominal do motor. Min.: 0.0 -
(177)  |curto-circuito Méx.- 200.0
<1> Os valores padrdo sdo determinados pelo parametro A1-02, sele¢do do método de controle.
<2> Um motor em processo de parada por inércia pode exigir um circuito de resistor de frenagem para interrompé-lo no tempo exigido.
€ b3: Busca rapida
NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
b3-01 [Selegdo de busca rapida na |0: Desativado Padrio: <I> 100
(191) |partida 1: Ativado Faixa: 0, 1
- Define o nivel de corrente no qual se presume que a velocidade seja Padrao: <>
bfégz E orrente dg desativagdo da detectada e a busca rapida seja concluida. Definido como uma porcentagem | Min.: 0% —
(192) usca rapida da corrente nominal do inversor. Max.: 200%
b3-03 | Tempo de desaceleragio da Define o tempo de reducéo da frequéncia de saida durante a busca rapida. 11\)/?1(111@% 12.0 S B
(193) |busca rapida Max.: 10.0
Determina o quanto reduzir a taxa de V/f durante a busca rapida.
A tensdo na saida durante a busca rapida corresponde as configuragdes de
V/f multiplicadas por b3-04. Padrio: <2
b3-04 | Ganho de V/f durante a Nota: Modo de controle disponivel para o pardmetro b3-04 varia de N?inr.z:tol.o% _
(194)  |busca rapida acordo com o modelo do inversor: Méx.: 100%
CIMR-ALCI2A0004 para 2A0415, 4A0002 para 4A0675 e
5A0003 para 5A0242: Disponivel quando A1-02 =0, 1
CIMR-AO4A0930 € 4A1200: Disponivel quando A1-02 =0
b3-05 | Tempo de atraso da busca Ao usar um contator externo no lado da saida, b3-05 demora a executar a |Padrdo: 0.2 s
(195) |r4 id]?a u busca rapida ap6s a perda de energia temporaria para permitir que o contator | Min.: 0.0 -
P feche. Mix.: 100.0
, Define a corrente injetada no motor no inicio da busca rapida pela estimativa | Padrio: <2~
b3-06 | Corrente ,de. saida 1 durante| 4o elocidade. Definido como um coeficiente da corrente nominal do motor. Min.: 0.0 -
(196) |a busca rapida Miéx. 2.0
Define o ganho que ¢ aplicado a velocidade detectada pela busca rapida da Padrio: 1.05
b3-10 |Ganho de compensagdo na |estimativa de velocidade antes que o motor seja acelerado novamente. Min.: 1.00 _
(19A) |detecgdo da buscardpida | Aumente essa configuragdo se ocorrer tensao excessiva ao realizar a busca Mix.: 1.20
rapida ap6s um periodo relativamente longo de bloqueio de base. T
b3-14  |Selegdo de busca rapida 0: Desativado (usa a dire¢do da referéncia de frequéncia) Padrdo: <>
(19E) |bidirecional 1: Ativado (o inversor detecta qual a dire¢do em que o motor esta girando) | Faixa: 0, 1 -
. Define o nivel da corrente para reinicio da busca rapida como uma Padrdo: 150%
b3-17 N1've,:1 da corrente para porcentagem da corrente nominal do inversor. Min.: 0 -
(1F0) |reinicio da busca rapida Méx.- 200
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
Tempo de detec¢do para | Define o tempo para detectar a reinicializagdo da busca rapida. Padrdo: 0.10 s
b3-18 nicializacio da b Min.: 0.00
(IF1) |reinicializagdo da busca n.: 0. -
rapida Max.: 1.00
b3-19 | Numero de reinicializacdes Define o nimero de vezes que o inversor pode tentar reiniciar ao realizar a | Padrdo: 3
. - ¢ busca rapida. Min.: 0 -
(1F2) |da busca rapida Max.: 10
b3-24 |Sele¢do de método da busca|0: Detecgdo da corrente Padréo: 0 _
(1C0) |rapida 1: Estimativa da velocidade Faixa: 0, 1
b3-25 |Tempo de espera da busca Define ? terrlpodqul;e o inV(;rsgr deve esperar entre cada tentativa de Il\)/?’dré(()): (()).5 ]
(1C8)  |rapida reinicializa¢do da busca rapida. M:’E{ 109 —
Seleciona a condig@o para ativar a sele¢do da busca rapida no inicio (b3-01)
b3-27 |Sele¢do da busca rapida de |ou o comando externo da busca rapida 1 ou 2 na entrada multifuncional. |Padrdo: 0 B
(1C9) |velocidade na partida 0: Acionado quando o comando Executar ¢ emitido (normal). Faixa: 0, 1
1: Acionado quando um bloqueio de base externo € liberado.
<I> Os valores padrao sdo determinados pelo pardmetro A1-02, sele¢do do método de controle.
<2> Os valores padrdo dependem do parametro 02-04, sele¢do do modo de operagéo.
€ b4: Fungio do temporizador
NO
End. Nome Descricao Valores Pagina
1% g
Hex.)
Tempo de atraso na Define o tempo de atraso em operagdo e fora de operacdo da saida de um |Padrio: 0.0 s
ba-0l fio de fungdo d izador digital Min.: 0.0
(1A3) |operagdo de fungdo do temporizador digita in.: 0. -
temporizador (H2-O0O=12). Max.: 3000.0
0402 Tempo de atraso fora de ﬁlsaéié e’; 'iuéi)onada por uma saida digital programada para Padrio: 0.0 s
(1A4) operagdo da fungdo do . ) Min.: 0.0 -
temporizador Max.: 3000.0
€ b5: Controle de PID
NO
na. ome escricao alores agina
End N D ica Val Pagi
Hex.)
0: Desativado
1: Ativado (a saida do PID se torna a referéncia de frequéncia da saida,
controlada por desvio D) ) )
b5-01 |Configuragio da funcio 2: Attl\iago (a salde;.do PtlD~se ]‘g)ma a referéncia de frequéncia da saida, Padriio: 0
(1A5) |PID controlada por realimentagao D) A A . Faixa: 0 a 4 -
3: Ativado (a saida do PID somada a referéncia de frequéncia de saida,
controlada por desvio D)
4: Ativado (a saida do PID somada a referéncia de frequéncia de saida,
controlada por realimentagio D)
b5-02 Define o ganho proporcional do controlador PID. 30:
onfiguragdo de ganho PR
(1A6) | Configuracdo de ganh S PP ﬁfﬁ?%.éooo -
proporcional (P) Max.: 25.00
b5-03 . Define o tempo integral para o controlador PID. Padrio: 1.0 s
onfiguragdo de tempo P
(1A7) |Confi det Min.: 0.0 -
integral () Méx.: 360.0
b5-04 Confi 50 do limi Deﬁn? aAsaidz} maxima pqssivel do integrador como uma porcentagem da |padrio: 100.0%
(1A8) |Contiguragao do limite frequéncia maxima de saida. Min.: 0.0 _
integral Mix.: 100.0
b5-05 Define o tempo derivado do controle D. Padrio: 0.00 s
(A9) Tempo derivado (D) Min.: 0.00 -
["Srun ] Max.: 10.00
b5-06 Define a saida méximg pqssivrel.de todo o,controlador PID como uma Padrio: 100.0%
(A) Limite da saida PID porcentagem da frequéncia maxima de saida. Min.: 0.0 _
["Srun ] Max.: 100.0
b5-07 Aplica uma compensagao a sajdga do contr’olador PID. Defina como uma | padrio: 0.0%
(1AB) | Ajuste de offset PID porcentagem da frequéncia maxima da saida. Min.: -100.0 _
Max.: 100.0
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
b5-08 Define uma constante de tempo do filtro de nivel baixo na saida do Padrdo: 0.00 s
(1AC) |Constante de tempo de controlador PID. Min.: 0.00 _
atraso primario PID Max - 10.00
b5-09 |Selegdo do nivel de saida | 0: Saida normal (efeito direto) Padrdo: 0 _
(1AD) |PID 1: Saida reversa (efeito reverso) Faixa: 0, 1
b5-10 | Configuragio de ganho da Define o ganho aplicado a saida PID. 11\)/?51@% (}(.)00 B
(1AE) |saida PID Max.: 2
ax.: 25.00
0: Saida PID negativa aciona o limite zero.
b5-11 |Selegdo reversa da saida | 1+ Diregao da rotagéo ¢ revertida com a saida PID negativa. Padrio: 0 B
(1AF) |PID Nota: Ao usar a configuragdo 1, verifique se a operagdo reversa é Faixa: 0, 1
permitida por b1-04.
0: Sem falha. Apenas saida digital.
1: Detecgao de falha. Saida de alarme; o inversor continua a operar.
2: Detecgdo de falha. Saida de falha; o inversor ¢ desligado.
b5-12 | Selecio de detecciio da 3:Sem falha. Apenas saida digital. Sem detecgdo de falha quando o controle Padrio: 0
(1B0) erda de realimentacdo PID PID esta desativado. . . . Faixa: 0a 5 -
p ¢ 4: Deteccao de falha. O alarme € acionado e o inversor continua sendo :
executado. Detecgdo de falha mesmo quando o PID esta desativado.
5: Deteccdo de falha. A saida do inversor ¢ fechada. Sem deteccdo de falha
quando o controle PID esta desativado.
b5-13 | Nivel de detecgiio da perda Define o nivel de detegqép da pqrda de rez}limentag:io PID como Paﬂr?o: 0%
(1B1) |de realimentacio PID porcentagem da frequéncia maxima de saida. Min.: 0 -
¢ Max.: 100
~ Define o tempo de atraso para a perda de realimentacdo PID. Padrdo: 1.0 s
b5-14 | Tempo de detecgdo da Min.: 0.0 _
(1B2) |perda de realimentagdo PID Max - 25.5
L. N Define o nivel da frequéncia que aciona a fung@o de hibernagao. Padrio: <1~
b5-15 |Nivel inicial da fungdo de
(1B3) |hibernagao PID I\I\;II;I)I( . %(())0}%)ZHZ )
bS-16 | Tempo de atraso de Define um tempo de atraso antes que a fung@o de hibernagao seja acionada. 11\’25{2?1(()): (()).O S B
(1B4) |hibernagdo PID Max.- 25.5
b5-17 |Tempo de aceleragio/ Define o tempo da aceleragdo e desaceleragdo do ponto de ajuste PID. I]\)/?&r?‘(()): (()).O s B
(1BS5) |desaceleragdo PID Max.: 6000.0
b5-18 |Selegdo do ponto de ajuste |0: Desativado Padrdo: 0 _
(1DC) |[PID 1: Ativado Faixa: 0, 1
b5-19 | Valor do ponto de ajuste Define o valor do alvo PID quando b5-18 = 1. Define como uma Padrao: 0.00%
(IDD) |PID p ) porcentagem da frequéncia maxima de saida. Min.: 0.00 -
Maéx.: 100.00
0: Unidades de 0.01 Hz
b5-20 |Reducdo do ponto de ajuste| 1: Unidades de 0.01% (100% = frequéncia maxima de saida) Padrdo: 1 B
(1E2) |PID 2: r/min (digitar o nimero de p6los do motor) Faixa: 0a3
3: Definido pelo usuario (defina a escala para b5-38 e b5-39)
b5-34 Define a saida minima possivel do controlador PID como uma porcentagem | Padrio: 0.00%
(9F) Limite inferior da saida PID | da frequéncia maxima de saida. Min.: -100.00 -
["Srun] Maéx.: 100.00
b5-35 Restringe a entrada do controle PID (sinais de desvio) como uma Padrio: 1000.0%
(1A0) |Limite da saida PID porcentagem da frequéncia maxima de saida. Age como limite bipolar. Min.: 0.0 _
Max.: 1000.0
b5-36 | Nivel de detecgdo alto do Elgf)ziné:l o (Iiliveli ((iie deteccdo alto de realimentacdo PID como uma frequéncia 11\)/?31@((); 100% -
(1A1) |[realimenta¢do PID axima de saida. Max.: 100
) ~ Define o tempo de atraso de deteccdo alta do nivel de realimentagdo PID. |Padrio: 1.0 s
P53 |Tameo o eeccioatiod N -
¢ Méx.: 25.5
: ] _ T S
b5-38 | Visor do ponto de ajuste lll)rit;r;z i?i :alor do visor de U5-01 e U5-04 quando a frequéncia maxima ¢ E/?’dr?()l' B
(IFE)  |PID do usuério ' P
Max.: 60000
0: Sem casas decimais
b5-39 | Digitos do visor do pontode | 1: Uma casa decimal Padrdo: <2> _
(1FF) |ajuste PID 2: Duas casas decimais Faixa: 0a3
3: Trés casas decimais
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
1540 Contetido do monitor de gi:dlgg(sitircgil ;ngeg"aerenma de frequéncia (U1-01) apos a compensagao PID ter Padriio: 0
referéncia de frequéncia ) . . . et _
(17F) durante PID 1: Mostra a referéncia de frequéncia (U1-01) antes de a compensacdo PID |Faixa: 0, 1
ter sido adicionada.
Selegdo da operagdo reversa quando b5-01 = 3 ou 4.
0: Limite zero quando a saida PID ¢ um valor negativo.
b5-47 <> | Selegdo da operagio 1: Operagdo reversa quando a saida PID ¢ um valor negativo Padrio: 1
(17D)  |reversa 2 por uma saida PID (Limite zero se a operagdo reversa for proibida por b1-04). Faixa: 0, 1 -
Nota: Esse parametro ndo esta disponivel nos modelos CIMR-
ADO4A0930 e 4A1200.
<1> Os valores padrdo sdo determinados pelo pardmetro A1-02, sele¢do do método de controle.
<2> Os valores padrdo dependem do pardmetro b5-20, escala do ponto de ajuste PID.
<3> Disponivel nas versoes de software 1015 e mais recentes.
€ b6: Funcio de contato
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
b6-01 |Referéncia de espera na Os p?rétfmetr(gs b6-01 ¢ l,’6,‘02 definem a frequéncia e o tempo para manter II\)/ZIl’dré(z): (()).0 Hz
(1B6) |partida aquela frequéncia no inicio. in.: 0. -
Max.: 400.0
b6-02 . Pa,draflo: 0.0s
(1B7) Tempo de espera na partida Min.: 0.0 -
Max.: 10.0
b6-03 |Referéncia de espera na Os pzliréfmetrgs b6-03 ¢ b6(—104 definem a frequéncia e o tempo para manter K/?’drzti%: (()).0 Hz
(IB8) |parada aquela frequéncia na parada. in.: 0. -
Max.: 400.0
b6-04 Pa,dreflo: 0.0s
(1B9) Tempo de espera na parada Min.: 0.0 -
Max.: 10.0
€ b7: Controle de droop
ND
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
b7-01 Define o ganho de redugdo da velocidade aplicado a referéncia de torque de | padrio: 0.0%
(1CA) | Ganho de controle de droop | 100%. Defina como uma porcentagem da velocidade de base do motor. | Min.: 0.0 _
Mix.: 100.0
b7-02 T de atraso d Ajusta a receptividade do controle de droop. Padrio: 0.05 s
(dCB) | e de droon Min.: 0.03 -
controle de droop Max.: 2.00
?17 §%§ Selecdo do limite do (1) Bteisva;té\éado Padrio: 1 B
<I> controle de droop ’ Faixa: 0, 1
<1> Disponivel nas versdes de software 1015 e mais recentes do inversor.
€ b8: Economia de energia
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
b8-01 |Sele¢do do controle de 0: Desativado Padrio: <I> B
(1CC) |economia de energia 1: Ativado Faixa: 0, 1
b8-02 Define o ganho usado para a economia de energia. 5o <I>
(1cD) |Ganho de economia de g P g Pad rao:
energia Mix: 100 i
b8-03 | Constante de tempo do Define uma constante de tempo para a economia de energia. Padrio: <2
(1CE)  Ifiltro de controle para Min.: 0.00 s -
economia de energia Max.: 10.00 s
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
Determina o nivel de eficiéncia maxima do motor. A faixa de configuragao Padrio: <3> <>
b8-04 | Valor do coeficiente de ¢ de 0.0 até 2000.0 para inversores de 3.7 kW e menores. A resolugéo do N?' ra}%. 00 _
(1CF) |economia de energia visor depende da alimentagdo da saida nominal do inversor apds o servigo Ml,n". 65500
do inversor ter sido definido no pardmetro C6-01. ax.: :
b8-05 | Tempo de filtro de detecgdo ls)a?g;e um filtro da constante de tempo para a detecgdo de alimentagio da ll\)/?i?]r?% 20 ms B
(1D0) |da alimentagdo Mix.- 2000
. . ~ ~ 3 O,
b8-06 | Limite de tensio da Define 0 limite para a operagd@o de busca da tensdo como uma porcentagem Pardrzluo. 0%
(ID1) |operagdo de busca da tensdo nominal do motor. Min.: 0 -
perag Mix.: 100
Coeficiente para ajustar a linearidade de torque.
Defina ao valor de Ki na placa de identificagao do motor.
b8-16 | Parmetro para a economia Quando o pardmetro E5-01, Sele¢do de codigo do motor, for ajustado para| padrio: 1.00
(1F8)  |de energia (Ki) para 1000 ou 200030, o valor calculado automaticamente sera definido. Esse| pin.: 0.00 _
<5> motores PM valor definido ndo pode ser alterado. Max.: 2.00
Nota: Esse parametro ndo esta disponivel nos modelos CIMR-
ADO4A0930 e 4A1200.
Coeficiente para ajustar a linearidade de torque.
Defina ao valor de Kt na placa de identificagdo do motor.
b8-17 | ParAmetro para a economia | Quando o pardmetro E5-01, Selecdo de cédigo do motor, for ajustado para|padrio: 1.00
(IF9) |de energia IEKt) para 1000 ou 200010, o valor calculado automaticamente sera definido. Esse | Min.: 0.00 —
<5> motores PM valor definido ndo pode ser alterado. Max.: 2.00
Nota: Esse parametro ndo esta disponivel nos modelos CIMR-
ADO4A0930 e 4A1200.

<1>
<>

modelo do inversor.

<3>
<4>
<5>

Os valores padrdo sdo determinados pelo parametro A1-02, selegdo do método de controle.

O valor do parametro ¢ modificado automaticamente se E2-11 for modificado manualmente ou por autoajuste.
Disponivel nas versdes de software 1015 e mais recentes do inversor.

Os valores padrdo dependem do parametro 02-04, sele¢do do modelo do inversor e C6-01, sele¢do do servigo do inversor.

Os valores padrao dependem dos pardmetros A1-02, selecdo de método de controle, C6-01, sele¢ao do servigo do inversor e 02-04, selecdo do

€9 b9: Zero servo

NO

(End. Nome Descrigao Valores Pagina

Hex.)

59-01 Define o ganho do ciclo da posi¢ao para a fungdo Zero servo. Padrdo: 5

(IDA) Ganho zero servo Min.: 0 -
Max.: 100

b9-02 | Lareura da conclusio zero Define a faixa para acionar um terminal de saida definido como “Zero Servo | Padrio: 10

(IDB) |se r“;;o completo” durante a operagdo Zero servo. Min.: 0 -
Max.: 16383
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B.3 C: Ajuste

Os parametros C sdo usados para ajustar o tempo de aceleracdo e desaceleragao, as curvas em S, a compensacao de torque
e as selecdes de frequéncia portadora.

€@ C1: Tempos de aceleragio e desaceleragio

NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
C1-01 Define o tempo de acelerag@o de 0 para a frequéncia maxima.
(200 Tempo de aceleragao 1 100
Padrdo: 10.0 s
Min.: 0.0
C1-02 Define o tempo de desaceleragdo da frequéncia maxima para 0. Max.: 6000.0 <I>
(01) Tempo de desaceleragdo 1 100
RUN
C1-03 Define o tempo de aceleragdo de 0 para a frequéncia maxima.
(202) | Tempo de aceleragio 2 100
Padrdo: 10.0 s
Min.: 0.0
C1-04 Define o tempo de desaceleragdo da frequéncia maxima para 0. Max.: 6000.0 <I>
(03) Tempo de desaceleragado 2 100
RUN
?21(;91)5 Tempo de aceleragdo 3 Define o tempo de aceleragdo de 0 para a frequéncia maxima.
(motor 2, tempo de 100
aceleragdo 1) Padrdo: 10.0 s
Min.: 0.0
((3216(5))6 Tempo de desaceleragio 3 |Define o tempo de desaceleragdo da frequéncia maxima para 0. Max.: 6000.0 <I>
(motor 2, tempo de 100
desaceleracdo 1)
?216(6))7 Tempo de aceleragio 4 Define o tempo de aceleragdo de 0 para a frequéncia maxima.
(motor 2, tempo de 100
acelerag@o 2) Padrﬁ%: (}0.0 s
Min.: 0.
C1-08 | Tempo de desaceleragio 4 |Define o tempo de desaceleragdo da frequéncia méaxima para 0. Méx.: 6000.0 <>
(207) (motor 2, tempo de 100
desaceleragdo 2)
C1-09 Define o tempo para a funco da parada rapida. Padréo: 10.0' s
(268) Tempo de parada rapida Min.: 0.0 , -
Max.: 6000.0 </~
Unidades de definigdo de |0: 0.01 s (0.00 a 600.00 s) _
%216;;) tempo de aceleragao/ 1: 0.1 s (0.0 para 6000.0 s) EZ?‘;:.OOI 1 -
desaceleracdo T
Cl-11 Frequéncia de chaveamento | Define a frequéncia de comutagio entre as configuragdes do tempo de Padrao: 0.0 Hz
(20A) do tempo de aceleragdo/  |aceleragdo/desaceleragdo Min.: 0.0 -
desaceleragdo Max.: 400.0

<1> Definir um valor de intervalo depende do parametro C1-10, unidades de configuragdo de tempo de aceleragdo/desaceleragdo. Quando C1-10
=0 (unidades de 0.01 segundos), o intervalo de configuragdo fica entre 0.00 e¢ 600.00 segundos.

@ C2: Caracteristicas de curvaem S

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
C2-01 | Caracteristica da curva em s A curva em S pode ser controlada nos quatro pontos indicados abaixo. Pa,drﬁo: 020s <I>
(20B) [no inicio da aceleragdo Comando Executar]  ON (Ligado) | OFF (Desligado) Ml}l.i 018%0 -
Frequéncia de saida ax.. 10

C2-02 | Caracteristica da curva em \/_»g?-os Padrao: 0.20's

N Min.: 0.00 -
(20C) |S no fim da aceleragao Mix.: 10.00
C2-03 Carapterg’stica da curva em i/?ldnr ?1(()): 8(')20 s _
(20D) |Snoinicio da desaceleragdo Max.: 10.00
C2-04 |Caracteristica da curva em Iﬁﬁ@% 8(')00 s _
(20E)  [S no fim da desaceleracdo Max.: 10.00

<1> Os valores padrdo sdo determinados pelo pardmetro A1-02, sele¢do do método de controle.
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€ C3: Compensacgio de escorregamento

NO
nd. ome escricao alores agina
End N D ica Val Pagi
Hex.)
C3-01 N Define o ganho para a fungio de compensagdo de escorregamento do motor | padrzo: <>
(20F) |Ganho de con;pensaqao de |usada no motor 1. Min.: 0.0 _
escorregamento Méx.: 2.5
C3-02 Tempo de atraso primario Ajusta o tempo de atraso da fun¢do de compensagdo de escorregamento | padrio: </~
(1 0) |da compensacdo de usado no motor 1. Min.: 0 ms -
[*<Srun| escorregamento Max.: 10000 ms
. . ~ X 3O 0,
C3-03 |Limite de compensacdo de Define um limite superior para a fun¢éo de compensagéo de escorregamento Pardrallo. 200%
Q211) escorregamento como porcentagem do escorregamento nominal do motor para o motor 1 |Min.: 0 -
(E2-02). Max.: 250
Selegdo de compensagéo de|0: Desativado. <.
C3-04 escorregamento durante a | 1: Ativado acima de 6 Hz. Padra.o. 0 -
(212) po e . . Faixa: 0 a2
regeneragao 2: Ativado sempre que a compensagdo de escorregamento for possivel.
0: Desativado.
1: Ativado. Reduz automaticamente o fluxo do motor quando a saturagao
da tensdo de saida ¢ atingida.
C3-05 |Selecdo de operagdo de Nota: O modo de controle disponivel para o pardmetro C3-05 varia| padrio: 0
(213)  |limite de tensdo da saida de acordo com o0 modelo de inversor: Faixa: 0, 1 B
CIMR-ALO2A0004 para 2A0415, 4A0002 para 4A0675 e
5A0003 para 5A0242: Disponivel quando A1-02 =0.1.
CIMR-A4A0930 e 4A1200: Disponivel quando A1-02 =
2,3,6,7.
Nivel inicial de operagdo do | Define o nivel inicial de operagéo do limite de tensdo de saida (modulagdo Padrio: 85.0%
C3-16 |limite de tensdo de saida | d€ porcentagem) quando C3-05 estd ativado. N?inrz'io7.0 o ° B
(261) | (modulagdo de Nota: Esse pardmetro esta disponivel somente nos modelos CIMR- | Max.: 90.0
porcentagem) AD4A0930 e 4A1200.
. o . Define a operagdo do limite de tensdo da saida determinada por C3-18 .
c3.17 |Nivel do limite maximo de | (modulagio de porcentagem) quando C3-05 esté ativado. Padréo: 90.0%
262 tensdo de saida (modulagdo . o ] Min.: 85.0 -
(262) de porcentagem) Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos CIMR- | Max.: 100.0
ADO4A0930 ¢ 4A1200.
Define a porcentagem méaxima da reducao da tensdo de saida quando C3-05
o A ati Padrdo: 90.0%
C3-18 | Nivel de limite de tensdo da | €std ativado. Min.- 3‘0 0' B
(263)  |saida Nota:  Esse parametro esta disponivel somente nos modelos CIMR-| Max.: 100.0
ADO4A0930 e 4A1200.
C3-21 Define o ganho de compensagao de escorregamento usado pelo motor 2. 5. <2>
(33E) | Ganho de compensagdo de g pensas g . P I]\)/?S]r?% 0 _
escorregamento do motor 2 Méx..': 2 5
C3-22 | Tempo de atraso primario | Define o tempo de atraso de compensag@o de escorregamento usado pelo | padrio: <2>
(241) | de compensagdo de motor 2. Min.: 0 ms -
escorregamento do motor 2 Max.: 10000 ms
C3-23 |Ganho de compensagdio de Define o limitze %pte_:rior para a fun(;ﬁto de c%mpensacﬁo de estcorreggmlerclito II\)/?'dr?%: 200%
(242) |escorregamento do motor 2 Iri?(ﬁ?o(r) glazt%rz ). efine como porcentagem do escorregamento nominal do Mg;{ A _
Selegdo de compensagdo de|0: Desativado. s .
C3-24 escorregamento durante a |1: Ativado acima de 6 Hz. Pagira.o. 0 -
(243) . er 5 . Faixa: 0 a2
regeneragdo do motor 2 2: Ativado sempre que a compensacdo de escorregamento for possivel.
<1> Os valores padrdo sdo determinados pelo pardmetro A1-02, selegdo do método de controle.
<2> Os valores padrao sdo determinados pelo pardmetro E3-01, sele¢do de modo de controle do motor 2.
€ C4: Compensacio de torque
NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
C4-01 N Define o ganho para a fun¢do de impulso do torque automético (tensdo) € |padrio: <>
Ganho de compensagao de ili 3 adrao:
(215) . p ¢ auxilia na produgio de melhores torques de arranque. Usado para o motor | Min - 0.00 _
orque L Max.: 2.50
C4-02 Define o tempo do filtro de compensacdo de torque. 3. <2>
(216) |Tempo de atraso primério P pensag d 11\)/?{11;?% ms _
de compensagao de torque 1 Méx - 60000 ms
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
C4-03 |Compensaio de torque na Define a compensag¢do de torque na partida do avango como porcentagem |Padrao: 0.0%
(217) | partida do avanco do torque do motor. Min.: 0.0 -
Max.: 200.0
C4-04 | Compensacio de torque na Define a compensagao de torque na partida reverso como uma porcentagem | Padrao: 0.0%
(218) a rticrl)a revge;rso q do torque do motor. Min.: -200.0 -
p Miéx.: 0.0
Define a constante de tempo para a compensagao de torque nas partidas do|Padrdo: 10 ms
%24 1' 8? CC(;)TESt:;lStZ %%tgreng) (; dee avango e do reverso (C4-03 e C4-04). Min.: 0 -
pensag qu Mix.: 200
C4-06 |Tempo de atraso primério Define o tempo de compensagdo de torque 2. Padrdo: 150 ms
< Min.: 0 -
(21A) |decompensacdo de torque 2 Mix.: 10000
C4-07 N Define o ganho de compensacado de torque usado pelo motor 2. Padrdo: 1.00
(341) |Ganho de compensagao de Min.: 0.00 _
torque do motor 2 Max - 2.50

<I> Os valores padrao sdo determinados pelo parametro A1-02, selegdo do método de controle.
<2> Os valores padrao sdo determinados pelos pardmetros A1-02, sele¢do de método de controle e 02-04, sele¢ao de modelo do inversor.

€ C5: Regulador automatico de velocidade (ASR)

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
ex.
C5-01 Define o ganho proporcional do ciclo de controle da velocidade (ASR). | padrio: <I>
(21B) | Ganho proporcional ASR 1 Min.: 0.00 -
Mix.: 300.00 <2
C5-02 Define o ganho integral do ciclo de controle da velocidade (ASR). Padrio: <I*
(21C) | Tempo integral ASR 1 Min.: 0's -
Max.: 10000 s
C5-03 Define o ganho de controle da etapa 2 do ciclo de controle da velocidade j0: <I>
g p Padrao:
(21D)  |Ganho proporcional ASR 2 (ASR). Min.: 0.00 -
Méx.: 300.00 <2
C5-04 Define o ganho integral 2 do ciclo de controle da velocidade (ASR). Padrio: <I*
(21E) Tempo integral ASR 2 Min.: 0's —
Max.: 10000 s
Define o limite superior para o ciclo de controle da velocidade (ASR) como | Padrdo: 5.0%
C5-05
Limite ASR porcentagem da frequéncia maxima da saida (E1-04). Min.: 0.0 -
(21F)
Maéx.: 20.0
Define a constante de tempo do filtro para o tempo do ciclo da velocidade |Padrio: <I>
((:252'8)6 S?;:éan;fngfgﬁ%%de a saida de comando do torque. Min.: 0's —
P Max.: 0.500 s
C5-07 |Frequéncia de chaveamento Peﬁne.a tfreqLieF%a de chaveamento entre o ganho proporcional 1,2 e o K/?’dre?(z): (()).0 Hz
(221)  |de ganho ASR empo integral 1, 2. in.: 0. -
Max.: 400.0
Define o limite superior integral de ASR como porcentagem do torque de |Padrao: 400%
C5-08 11 imite integral ASR inal Min.: 0
(222) imite integra carga nominal. fn.: -
Max.: 400
0: Desativado. As fungdes integrais sdo ativadas somente durante a
C5-12  |Operagdo integral durante a | velocidade constante. Padrdo: 0 _
(386) |aceleragdo/desaceleragdo | 1: Ativado. As fungdes integrais estdo sempre ativadas, durante a Faixa: 0, 1
aceleragdo/desaceleracdo e durante a velocidade constante.
Define a inércia do motor. Esse valor é definido automaticamente durante |Padrio: <3~ <4>
C5-17 .. 0 ASR ou o autoajuste da inércia. Min.: 0.0001 kgm?
276) Inércia do motor Méx.: 600.00 B
kgm?
Define a taxa entre o motor ¢ a inércia de carga. Esse valor ¢ definido Padrdo: 1.0
C5-18 |;
(77 Indice de inércia na carga |automaticamente durante o ASR ou o autoajuste da inércia. Min.: 0.0 -
Max.: 6000.0
C5-21 . Define o ganho proporcional do ciclo de controle da velocidade (ASR) para | padrio: <5>
(356) ngrilgtgrr%porcwnal ASR 116 motor 2. Min.: 0.00 _
Max.: 300.00 <2
C5-22 Define o tempo integral do ciclo de controle da velocidade (ASR) para o 5. <5>
(357) |Tempo integral ASR 1 para|motor 2 P g ( )P Padr, ao.
o motor 2 : Min.: 0 s -
Max.: 10000 s
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
C5-23 . Define o ganho de controle da etapa 2 do ciclo de controle da velocidade |padrio: <5
(358) |Ganho proporcional ASR 2 (ASR) para o motor 2. Min.: 0.00 _
do motor 2 Max.: 300.00 <2
C5-24 Define o tempo integral 2 do ciclo de controle da velocidade (ASR) para o 3. <5>
Tempo integral ASR 2 para P & v ( )P Pa,d rao-
(359) motor 2. 0 _
0 motor 2 Min.: 0 s
Mix.: 10000 s
C5-25 Define o limite superior do ciclo de controle da velocidade (ASR) para o |Padrdo: 5.0%
Limite ASR do motor 2 motor 2 como porcentagem da frequéncia maxima da saida (E3-04). Min.: 0.0 -
(35A) P
Max.: 20.0
C5-26 Constante de tempo de Define a constante de tempo do filtro para o tempo do ciclo da velocidade | Padrio: <*>
G S_B) atraso primario ASR do a saida de comando do torque usada no motor 2. Min.:0's -
motor 2 Max.: 0.500 s
C5-27 |Frequénciade chaveamento ll)zf;ng 2 rgfquiggg (I))ail;?eog g?tlore 22 para alternar entre o ganho proporcional lf\’jicrllré%: (()).0 Hz B
(35C) |de ganho ASR do motor 2 Max - 400.0
3 3 1 3 XA 0,
C5-28 | Limite integral ASR do Define o limite superior integral ASR para motor 2 como porcentagem do Pardrzluo. 400%
(35D) | motor 2 torque de carga nominal. Min.: 0 -
oto Miéx.: 400
< 0: Desativado. As fungdes integrais do motor 2 sdo ativadas somente durante
C5-32 gl%?;?gagggsgsélggagf 21 velocidade constante. Padrdo: 0 _
(361) ¢ ¢ 1: Ativado. As fung¢des integrais estdo sempre ativadas para o motor 2, Faixa: 0, 1
para o motor 2 = = :
durante a aceleragdo/desaceleragdo e durante a velocidade constante.
Define a inércia do motor 2 sozinho e sem a carga. Esse valor é definido | Padrio: <5~ <#
C5-37 e automaticamente durante o ASR ou o autoajuste da inércia. Min.: 0.0001 kgm?
(278) Inércia do motor 2 Méx - 600.00 -
kgm?
C5-38 | Taxa de inéreia de carea do Define a taxa entre o motor 2 ¢ a inércia da maquina. Esse valor ¢ definido | Padrdo: 1.0
g automaticamente durante o ASR ou o autoajuste da inércia. Min.: 0.0 -
(279)  |motor 2 L
Max.: 6000.0
<1> Os valores padrao sdo determinados pelo parametro A1-02, selegdo do método de controle.
<2> A faixa de defini¢do é de 1.00 a 300.00 nos modos de controle CLV ¢ AOLV/PM.
<3> Os valores padrdo dependem do pardmetro E5-01, selecdo do codigo do motor.
<4> Os valores padrao dependem dos parametros C6-01, selegdo de servigo do inversor e 02-04, selecdo do modelo do inversor.
<5§> Os valores padrdo sdo determinados pelo parametro E3-01, selegdo de modo de controle do motor 2.
& C6: Frequéncia portadora
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
C6-01 |[Selegdo de servico do 0: Servico pesado (HD) para ajustes constantes de torque. Padrdo: 1 102
(223) |inversor 1: Servigo normal (ND) para ajustes de torque variaveis. Faixa: 0, 1
1: 2.0 kHz
2:5.0 kHz
3:8.0kHz
4:10.0 kHz
5:12.5kHz
6: 15.0 kHz Padrio: <I>
C6-02 |Selecio da frequénci 7: Oscilagdo PWM1 (Som audivel 1) adrao:
e eqdo €a frequencia 8: Oscilagdo PWM2 (Som audivel 2) Faixa: 1 29; 103
(224) |portadora e p
9: Oscilacdo PWM3 (Som audivel 3) AF
A: Oscilagdo PWM4 (Som audivel 4)
B a E: Nenhuma defini¢do possivel
F: Definido pelo usuério (determinado por C6-03 até C6-05)
Nota: As configuragdes disponiveis sdo 1, 2 e F para modelos
CIMR-ALO4A0930 e 4A1200.
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
. . Nota: C6-04 e C6-05 estao disponiveis somente nos modos de Padrio: <%
?26523; If;lf:m:ltgns(:tilger(l)(;tr a(éf)ra controle V/fe V/f ¢/ PG. Min.: 1.0 kHz _
d P Max.: 15.0 kHz

Determina os limites superiores e inferiores para a frequéncia portadora.

C6-04 | Limite inferior da Em OLV, C6-03 determina o limite superior da frequéncia portadora. l}\)/?iclilréol; (;ﬁ_lz
(226) |frequéncia portadora Frequéncia da transportadora Mix. 15.0 kHz

C6-03

b
C6-04 %ncia de saida
" % (C6-05) x K _— 5. <2>
C6-05 |Ganho proporcional da = Frequéncia Pa’dr ao;
(227)  |frequéncia portadora E1-04 desaida Min.: 0
q p Saida maxima Max.: 99
de saida
Nota: A faixa de configuragdo é de 1.0 a 5.0 kHz para os modelos

CIMR-ALI4A0930 e 4A1200.
0: Frequéncia portadora = 5 kHz

C6-09 |Frequéncia portadora 1: Valor de defini¢@o para C6-03 Padréo: 0
9B durante o autoajuste N N L . Faixa: 0 1
(22B) rotacional Nota: Esse pardmetro ndo esta disponivel nos modelos CIMR- aixa. U,
A4A0930 e 4A1200.

<1> Os valores padrdo dependem dos parametros A1-02, sele¢do de método de controle, C6-01, selegdo do servigo do inversor ¢ 02-04, sele¢do do
modelo do inversor.

<2> Os valores padrao dependem do parametro C6-02, sele¢cdo de frequéncia portadora.
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Os parametros de referéncia definem os varios valores de referéncia de frequéncia durante a operagao.

€ d1: Referéncia de frequéncia

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
d1-01 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢éo | Padrao: 0.00Hz
(280) L o sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
Referéncia de frequéncia 1 . <I> 103
Max.: 400.00
<2>
d1-02 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrdo: 0.00 Hz
(281) . .. sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
Referéncia de frequéncia 2 . <I> 103
Max.: 400.00
<2>
d1-03 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrao: 0.00 Hz
(282) A . o sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
Referéncia de frequéncia 3 . <I> 103
Max.: 400.00
<2>
d1-04 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrao: 0.00 Hz
(283) .. .. sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
Referéncia de frequéncia 4 . <I> 103
Max.: 400.00
<2>
d1-05 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢ao | Padrao: 0.00 Hz
(284) - .. sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
Referéncia de frequéncia 5 . <1> 103
Max.: 400.00
<2>
d1-06 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrdo: 0.00 Hz
(285) L o sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
. Referéncia de frequéncia 6 Max.: 400.00 <I> 103
- <2>
d1-07 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrdo: 0.00 Hz
(286) . .. sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
Referéncia de frequéncia 7 Lo <I> 103
Max.: 400.00
<2>
d1-08 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrao: 0.00 Hz
(287) . . sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
Referéncia de frequéncia 8 . <I> 103
Max.: 400.00
<2>
d1-09 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢ao | Padrdo: 0.00 Hz
(288) .. .. sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
Referéncia de frequéncia 9 . <I> 103
Max.: 400.00
<2>
di-10 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢éo | Padrdo: 0.00 Hz
(28B)  |Referéncia de frequéncia 10 sdo determinadas pelo parametro 01-03. ern.:.0.00 o 103
Max.: 400.00
<2>
di-11 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrdo: 0.00 Hz
(C) Referéncia de frequéncia 11 sdo determinadas pelo parametro 01-03. x;l( :' (l(())(()) 0 <= 103
RUN a N
<2>
di-12 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢éo | Padrdo: 0.00 Hz
(28D)  |Referéncia de frequéncia 12 sdo determinadas pelo parametro 01-03. M1’n..00.00 - 103
Max.: 400.00
<2>
d1-13 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrdo: 0.00 Hz
(28E)  |Referéncia de frequéncia 13 sdo determinadas pelo parametro 01-03. M1’n...0.00 o 103
Max.: 400.00
<2>
di-14 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrdo: 0.00 Hz
. . a i 1 a 1-03. in.: 0.
(28F) | Referéncia de frequéncia 14 sdo determinadas pelo parametro 01-03 ern .0 00 . 103
Max.: 400.00
<2>
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
d1-15 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrao: 0.00 Hz

290 .. .. sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
(290)  |Referénciade frequéncia 15 Mix.: 400.00 <I> 103
Méx.: 400.
di-16 Define a referéncia de frequéncia para o inversor. As unidades de defini¢do | Padrio: 0.00 Hz

291 . . sdo determinadas pelo parametro 01-03. Min.: 0.00
(291)  |Referénciade frequéncia 16 Max - 400.00 <I> 103
Mix.: 400.
di-17 Define a referéncia de frequéncia de JOG. As unidades de defini¢do sdo |Padrdo: 6.00 Hz
(292) Referéncia de frequéncia de | determinadas pelo pardmetro 01-03. Min.: 0.00 103
JOG Max.: 400.00 </~

<2>

<I> O limite superior da faixa é determinado pelos parametros d2-01, limite superior da referéncia de frequéncia e e1-04, frequéncia maxima de

saida.

<2> A faixa de defini¢ao ¢ de 0.0 a 66.0 em AOLV/PM.

€ d2: Limites superiores/inferiores de frequéncia

NO
(End. Nome Descricao Configuragdao | Pagina
Hex.)
L . Define o limite superior da referéncia de frequéncia como porcentagem da|Padrdo: 100.0%
((%ég; gg rleE:iSiL;p (elgl%reda éncia frequéncia méaxima de saida. Min.: 0.0 -
qu Max.: 110.0
T Define o limite inferior da referéncia de frequéncia como porcentagem da |Padrdo: 0.0%
21222;?‘3 ?ggrlgérilafeééogrgauéncia frequéncia maxima de saida. Min.: 0.0 -
d Max.: 110.0
TP - Define o limite inferior para referéncias de frequéncia de entradas Padrdo: 0.0%
d2-03 |Limite inferior principal da e P p P
Pl . analdgicas como porcentagem da frequéncia maxima de saida. Min.: 0.0 -
(293)  |referéncia de velocidade o
Max.: 110.0
& d3: Frequéncia de salto
NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
Elimina problemas com vibragao ressoante do motor/maquina, evitando
43-01 operagdes continuadas em faixas de frequéncia predefinidas. O inversor |Padrdo: 0.0 Hz
(294) Frequéncia de salto 1 acelera e desacelera o motor através das faixas de frequéncia proibidas. Min.: 0.0 -
efini¢do 0.0 desativa essa fungéo. ax.: 400.
A defini¢@o 0.0 desati funca Max.: 400.0
Os parametros devem ser definidos de modo que d3-01 > d3-02 > d3-03.
Elimina problemas com vibragio ressoante do motor/maquina, evitando
d3-02 operagdes continuadas em faixas de frequéncia predefinidas. O inversor |Padrdo: 0.0 Hz
(295) Frequéncia de salto 2 acelera e desacelera o motor através das faixas de frequéncia proibidas.  |Min.: 0.0 -
A definicdo 0.0 desativa essa fungéo. Max.: 400.0
Os parametros devem ser definidos de modo que d3-01 > d3-02 > d3-03.
Elimina problemas com vibragao ressoante do motor/maquina, evitando
43-03 operagdes continuadas em faixas de frequéncia predefinidas. O inversor |Padrdo: 0.0 Hz
(296) Frequéncia de salto 3 acelera e desacelera o motor através das faixas de frequéncia proibidas.  |Min.: 0.0 -
A defini¢do 0.0 desativa essa fungao. Max.: 400.0
Os parametros devem ser definidos de modo que d3-01 > d3-02 > d3-03.
. Define a largura da zona morta em volta de cada ponto de referéncia de  |Padrio: <I>
d3-04 | Largura da frequéncia de frequéncia de salto selecionado. Min.: 0.0 -
(297) |salto Méx - 20.0

<1> Os valores padrdo sdo determinados pelo pardmetro A1-02, configura¢do do modo de controle.
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€ d4: Manutencgao de referéncia de frequéncia de fungdo Aumentar/Diminuir 2

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
44-01 Selegdo de fungdo da 0: Desativado. O inversor inicia em zero quando a alimentagdo ¢ ligada. Padrio: 0
(298) manutengdo de referéncia |1: Ativado. Na inicializa¢ao, o inversor inicia o motor na frequéncia de Faixa: 0. 1 -
de frequéncia manutengdo em que foi salvo. axa: U,
d4-03 | Etapa de bias de referéncia |Define o bias adicionado a referéncia de frequéncia quando as entradas | padrao: 0.00 Hz
(A) de frequéncia (Aumentar/ |digitais Aumentar 2 ¢ Diminuir 2 estdo ativadas (H1-O0O =75, 76). Min.: 0.00 _
& |Diminuir 2) Max.: 99.99
d4-04 |Aceleracdo/desaceleragdo |0: Use o tempo de aceleragdo/desaceleragio selecionado.
de bias de referéncia de 1: Use o tempo de aceleracao/desaceleracao 4 (C1-07 e C1-08). Padrao: 0
(2AB) p -
frequéncia (Aumentar/ Faixa: 0, 1
Diminuir 2)
i Selecdo de modo da 0: Valor de bias ¢ mantido se nenhuma entrada Aumentar 2 ou Diminuir 2
di-03 operagdo de bias de estiver ativa. Padrao: 0
(2AC) rfl:)ferégt:lcia de frequéncia 1: Quando as referéncias Aumentar 2 ¢ Diminuir 2 estiverem ligadas ou F:ix;'ob 1 -
reque desligadas, o bias aplicado se converte em 0. Os tempos de aceleragao/ T
(Aumentar/Diminuir 2)
desaceleragdo especificados sdo usados para aceleracdo ou desacelerag@o.
P p
44-06 Bias de referéncia de O valor de bias Aumentar/Diminuir 2 ¢ salvo em d4-06 quando a referéncia | Padrio: 0.0%
(2AD) frequéncia (Aumentar/ de frequéncia ndo ¢ inserida pelo operador digital. Defina como uma Min.: -99.9 -
Diminuir 2) porcentagem da frequéncia maxima da saida. Max.: 100.0
Restringe o quanto a referéncia de frequéncia tem permissdo para ser
- Limite de flutuagio de alterada enquanto um terminal de entrada definido como Aumentar 2 ou 1Mo
d4-07 . . terada enquar ! ; ; Padrdo: 1.0%
(2AE) |referéncia de frequéncia | Diminuir 2 estiver ativado. Se a referéncia de frequéncia for alterada para |\ /o~ 01 _
analogica (Aumentar/ além do valor definido, o valor do bias ¢ mantido e o inversor acelera ou Max.: 100.0
Diminuir 2) desacelera em relagdo a referéncia de frequéncia. Defina como uma - )
porcentagem da frequéncia maxima da saida.
d4-08 | Limite superior ia Define o limite superior para o bias e o valor que pode ser salvo em d4-06. 30: 0.09
uperior do bias de ' ( Padréo: 0.0%
( AF) referéncia de frequéncia Define como uma porcentagem da frequéncia maxima de saida. Min.: 0.0 _
["Srun | (Aumentar/Diminuir 2) Max.: 100.0
d4-09 | Limite inferior do bias de |Define o limite inferior para o bias e o valor que pode ser salvo em d4-06. | Padrio: 0.0%
(BO) referéncia de frequéncia Define como uma porcentagem da frequéncia maxima de saida. Min.: -99.9 _
*<Srun| (Aumentar/Diminuir 2) Max.: 0.0
Selegdo de limite da TR - - . ~ .
d4-10 referéncia de frequéncia 0: O 11.m1.te 1.nfer1.or ¢ determ{nado por d2-02 ou por uma entrada analogica. Pagira.o. 0 _
(2B6) Aumentar/Diminuir 1: O limite inferior ¢ determinado por d2-02. Faixa: 0, 1
€ d5: Controle de torque
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Controle de velocidade
d5-01 |Selegao do controle de 1: Controle de torque Padrao: 0 _
(29A) |torque Defina como 0 quando usar uma entrada digital para alternar entre controle | Faixa: 0, 1
de velocidade e de torque (H1-O0O = 71).
d5-02  |Tempo de atraso de Define o tempo de atraso para o sinal da referél}cig de torque. Usado para Pa,drzjio: 0 ms
o suprimir efeitos por sinais ruidosos ou de referéncia de torque flutuantes. |Min.: 0 -
p
(29B) |referéncia do torque q Mix.- 1000
d5-03 [Selecdo de limite de 1: Limite definido pela referéncia de frequéncia em b1-01. Padrao: 1 _
(29C) |velocidade 2: Limite definido por d5-04. Faixa: 1,2
Define o limite de Velocidade dqrante [ controle.de torque como Padrio: 0%
d25—04 Limite de velocidade porcentagem da ~frequen(.:la maxima de saida. At1yad9 quando d5-03 =2. Min.: -120 _
(29D) Uma configuragio negativa define um limite na dire¢@o oposta do comando Mix.- 120
Rodar. -
Define o bias do limite da velocidade como uma porcentagem da frequéncia 100
- : Padrio: 10%
d5-05 | Bjas de limite de velocidade | M4Xima de saida. Min.: 0 -
(29E) O bias ¢ aplicado ao limite da velocidade especificado e pode ajustar a Max.: 120
margem ao limite da velocidade. -
d5-06 Tempo de chaveamento do | Define o tempo de atraso de chaveamento entre o controle de velocidade e | Padréo: 0 ms
controle de velocidade/ de torque usando um terminal de entrada (H1-OOO = 71). Os valores de  |Min.: 0 -
(29F) q
torque referéncia sdo mantidos durante esse tempo de atraso da chave. Max.: 1000
p
d5-08 |Biasdo limite de velocidade | 0: Desativado Padrio: 1 _
(2B5)  |unidirecional 1: Ativado Faixa: 0, 1
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€ d6: Enfraquecimento de campo e imposicio de campo

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)

Define a tensdo da saida do inversor para a fungdo de enfraquecimento de

xAe 0,
d6-01  |Nivel de enfraquecimento |campo como porcentagem da tensdo maxima de saida. Padrao: 80%

(2A0) |de campo Ativado quando uma entrada multifuncional ¢ definida para o Mg}l{ g 0100 B
enfraquecimento de campo (H1-OO = 63). -
Define o limite inferior da faixa de frequéncia onde o controle do
. A enfraquecimento de campo ¢ valido. Padrao: 0.0 Hz
d6-02  |Limite de frequéncia do : e A P
(A1) |enfraquecimento de campo O comando de enfraquecimento de campo ¢ valido somente em frequéncias | Min.: 0.0 -
q PO | acima dessa configuragdo e somente quando a frequéncia de saida Max.: 400.0
corresponde a referéncia de frequéncia (velocidade concordante).
d6-03  [Selegdo da imposi¢do de  |0: Desativado Padréo: 0 _
(2A2) |campo 1: Ativado Faixa: 0, 1
Define o limite superior do comando da corrente de estimulo durante a Padrio: 400%
d6-06 |Limite da imposi¢do de imposic¢ao do campo magnético. Uma configuragdo de 100% ¢ igual a Min.: 100 0 B
(2AS5) |campo corrente sem carga do motor. Desativada somente durante a frenagem por Max. 400
injecao de CC. "
@ d7: Frequéncia de deslocamento
NO
nd. ome escricao onfiguracao agina
End N D ica Confi a Pagi
Hex.)
d7-01 . Adicionado a referéncia de frequéncia quando a entrada digital Padrio: 0.0%
(2B2) |Frequéncia de “Deslocamento de frequéncia 1”7 (H1-OO = 44) ¢ ligada. Min.: -100.0 _
deslocamento 1 Méx.- 100.0
d7-02 . Adicionado a referéncia de frequéncia quando a entrada digital Padrio: 0.0%
(2B3) |Frequéncia de “Deslocamento de frequéncia 2” (H1-O0O = 45) ¢ ligada. Min.: -100.0 _
deslocamento 2 Méx.: 100.0
d7-03 . Adicionado a referéncia de frequéncia quando a entrada digital Padrio: 0.0%
(2B4)  |Frequéncia de “Deslocamento de frequéncia 3” (H1-O0O = 46) ¢ ligada. Min.: -100.0 _
deslocamento 3 Mix.: 100.0
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B.5 E: Parametros do motor

€ E1: Padrao de V/f para motor 1

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
Esse pardmetro deve ser definido de acordo com a tensdo de alimentagao.
ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. A tensdo de entrada do Padrio: 230 V <I>
E1-01 |Configuragdo de tensio de |inversor (ndo a tens&o do motor) deve ser definida em E1-01 para Min.: 155 105
(300) |entrada que os recursos de prote¢do do inversor operem adequadamente. L <I>
A falha na operagéo pode causar danos ao equipamento e/ou morte Max.: 255
ou acidente pessoal.
0: 50 Hz, Torque constante 1
1: 60 Hz, Torque constante 2
2: 60 Hz, Torque constante 3 (base de 50 Hz)
3: 72 Hz, Torque constante 4 (base de 60 Hz)
4: 50 Hz, Torque variavel 1
5: 50 Hz, Torque variavel 2
6: 60 Hz, Torque variavel 3
E1-03 7: 60 Hz, Torque variavel 4 Padriio: F <>
(302) Selegdo do padrao V/f 8: 50 Hz, Torque inicial alto 1 Faixa: 0a9; 105
9: 50 Hz, Torque inicial alto 2 AaFs3>
A: 60 Hz, Torque inicial alto 3
B: 60 Hz, Torque inicial alto 4
C: 90 Hz (base de 60 Hz)
D: 120 Hz (base de 60 Hz)
E: 180 Hz (base de 60 Hz)
F: V/fpersonalizado, E1-04 através das configuragdes de E1-13 define o V/
f padrao
4 3 icavei - i 5. <4> <5>
E1-04 |Frequéncia méxima de ll:g'sses parametros sdo aplicaveis somente quando E1-03 for definido como II\)/?S;?(Z " 109
(303)  |saida Para definir as caracteristicas lineares de V/f, defina os mesmos valores para| pax - 400.0 <6>
E1-07 e E1-09.
E1-05 Nesse caso, a definigio para E1-08 serd desconsiderada. Certifique-se de |Padrdo: < <5
(304) Tensdo maxima que as quatro frequéncias estejam definidas de acordo com estas regras:  |Min.: 0.0 V 109
E1-09 <E1-07 <El1-06 <El1-11 <E1-04 Max.: 255.0 V </~
106 Tensao de saida (V) Padrio: <> <5
(305) Frequéncia de base E1-05 Min.: 0.0 109
E1-12 Max.: E1-04 <6~
E1-07 E1-13 Padrio: <%
(306) Frequéncia média de saida Min.: 0.0 109
Max.: E1-04
x . <qd>
E1-08 |Tensdo da frequéncia média E1-08 Pafi rao:
(307)  |de saida Min.: 0.0 V 109
Max.: 255.0 V <1~
E1-10 | ‘ Padrio: < <5>
E1-09 Frequéncia minima de saida ‘ ‘ ‘ ‘ Min.: 0.0 109
(308) E1-09 E1-07 E1-06 E1-11 E1-04 Mix. E1-04 <6>
Frequéncia (Hz) <7>
E1-10 |Tensdo da frequéncia Nota: Alguns parametros podem no estar disponiveis dependendo | Padrao: <
o p Min.: 0.0 V 109
(309) |minima de saida do modo de controle. Mix.: 25,0V <I>
* E1-07,E1-08 e E1-10 estdo disponiveis somente nos seguintes modos de ax.: .
El-11 o L , controle: Controle V/f, V/f com PG, Vetor de malha aberta. Padrao: 0.0 Hz
(30A) Frequéncia média de saida . . . Min.: 0.0 109
oo 2 * EI-11, El1-12 e E1-13 estdo disponiveis somente nos seguintes modos de| M1 Y- .
controle: Controle V/f, V/f com PG, Vetor de malha aberta, Vetor de | Max.: E1-04
El-12 | oo o | malha fechada. Padrdo: 0.0 V
(30B) | T s auenciamedia Min.: 0.0 109
<9> Mix.: 255.0 V <>
EL-13 Padréo: 0.0 V <%~
(30C) Tensdo da base Min.: 0.0 109
Méx.: 255.0 V </~
<1> Os valores mostrados sdo especificos para os inversores de classe . Dobre o valor para inversores de classe de . Multiplique o valor
1> Osval dos sdo especificos p i decl 200 V. Dob lor para i de cl de 400 V. Multipliq 1
por 2.875 para inversores de classe de 600 V.
<2> QO valor da configuragdo do parametro néo ¢ redefinido como valor padrdo quando o inversor ¢ inicializado.
<3> O valor de defini¢do ¢ F nos modos OLV.
<4> Os valores padrao dependem dos parametros A1-02, sele¢do de modelo de controle, C6-01, selegdo do servigo do inversor e 02-04, sele¢do do

modelo do inversor.
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<5> Os valores padrdo dependem do pardmetro E5-01, sele¢do de codigo do motor.

<6> Em OLV/PM, a faixa de configurag@o varia de acordo com o cddigo do motor inserido em E5-01. A faixa de configuracdo ¢ de 0.0 a 400.0 Hz
quando E5-01 for definido como FFFF.

<7> A faixa de definigdo ¢ de 0.0 a 66.0 em AOLV/PM.
<8> Ao realizar o autoajuste, E1-13 ¢ E1-05 seréo definidos com o mesmo valor.

<9> Parametro ignorado quando E1-11 (frequéncia média de saida 2 do motor 1) e E1-12 (tensédo da frequéncia média de saida 2 do motor 1) sdo
definidos como 0.0.

&€ E2: Parametros do motor 1

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
Define a corrente de carga completa da placa de identificagdo do motor em | Padrio: <>
amps. Definido automaticamente durante o autoajuste. Min.: 10% da
E2-01 ) corrente nominal
(30E) Corrente nominal do motor do inversor 110

Maix.: 200% da
corrente nominal

do inversor <%>

. Define o escorregamento nominal do motor. Definido automaticamente d0: <I>
E2-02 |Escorregamento nominal & Padréo:

durante o autoajuste. in.: -
GOF) | do motor J M- 20.00 1z

Define a corrente sem carga para o motor. Definido automaticamente Padrio: <I>
E2-03 | Corrente sem carga do durante o autoajuste. Min.: 0 A -

(310)  [motor Max.: E2-01 <%~

Define o niimero de p6los do motor. Definido automaticamente durante o |Padrdo: 4

E2-04

G11) Numero de polos do motor |autoajuste. Min.: 2 -
Max.: 48
Define a resisténcia fase a fase do motor. Definida automaticamente durante .o
E2-05 |Resisténcia linha a linha do | © autoajuste. l{’/i‘g‘lre.‘% 000 Q) _
(312)  {motor Nota: As unidades sdo expressas em m€2 nos modelos CIMR- MAax.: 65.000 O
ADO4A0930 e 4A1200.
a . N Define a queda da tensdo devido a indutancia de dispersdo do motor como | Padrio: <I>
E321'(3)6 Indtutanc1a de dispersao do porcentagem da tensdo nominal do motor. Definido automaticamente Min.: 0.0% —
(313) | motor durante o autoajuste. Max.: 40.0%
. ~ Define o coeficiente de saturacdo do ferro do motor em 50% do fluxo Padrgo: 0.50
E2-07 | Coeficiente da saturagio no magnético. Definido automaticamente durante o autoajuste Min.: E2-07 -
(314) |ntcleo de ferro do motor 1 g ) Juste. O
Max.: 0.50
- 5 Define o coeficiente de saturagdo do ferro do motor em 75% do fluxo Padrao: 0.75
E2-08 |Coeficiente da saturagdo no i . . . P
, magnético. Definido automaticamente durante o autoajuste. Min.: E2-07 -
(315) |nucleo de ferro do motor 2 o
Max.: 0.75
E2-09 Define a perda mecanica do motor como uma porcentagem da potencia | Padrio: 0.0%
erda mecanica do motor |nominal do motor . in.: 0. -
(316) Perd anica d inal d kW) Min.: 0.0
Max.: 10.0
Ea2-10 |Perdano ferro do motor Define a perda no ferro do motor. Padrio: <I*
(17) para compensacdo de Min.: 0 W -
torque Max.: 65535 W
E2-11 Define a potencia nominal do motor em quilowatts (1 HP = 0.746 kW). Padrio: <>
3 1' 8) Poténcia nominal do motor | Definido automaticamente durante o autoajuste. Min.: 0.00 kW _

Max.: 650.00 kW

<1> Os valores padrao dependem dos pardmetros C6-01, sele¢do de servigo do inversor e 02-04, selegdo do modelo do inversor.

<2> O nuamero de casas decimais do valor de pardmetro depende do modelo do inversor e da selegio ND/HD no parametro C6-01. Esse valor possui
duas casas decimais (0.01 A) se o inversor for definido para capacidade maxima aplicdvel do motor até 11 kW e uma casa decimal (0.1 A) se
a capacidade maxima aplicavel do motor for maior do que 11 kW.
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€ E3: Padrao de V/f para motor 2

Os parametros ficam ocultos quando um modo de controle de motor PM foi selecionado para o motor 1 (A1-02=35, 6, 7).

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Controle V/f
E3-01 |Selegdo do modo de 1: Controle V/f com PG Padrdo: 0 _
controle do motor : Controle vetorial de malha aberta aixa: O a
319 le d 2 2:C 1 ial d lha ab Faixa: 0 a3
3: Controle vetorial de malha fechada
. . Esses parAmetros séo aplicaveis somente quando E1-03 ¢é definido como F.|Padrio: <>
13331'24 Frggugnma rtnalema de Para definir as caracteristicas lineares de V/f, defina os mesmos valores para | Min.: 40.0 -
( ) [saida do motor E3-07 e E3-09. Nesse caso, a configuracao para E3-08 serd desconsiderada. | Max.: 400.0
Certifique-se de que as quatro frequéncias estejam definidas de acordo com TS
E3-05 o essas regras ou ocorrera uma falha de oPE10: Padréo:
(31B) | Tensdo maxima do motor 2| E3.09 <'E3-07 < E3-06 < E3-11 < E3-04 Min.: 0.0 V -
Tensao de saida (V) Méx.: 255.0V <>
E3-05 Padrio: <I>
E3-06 |Frequéncia de base do E3-12 1\/?' r?%‘ 0 _
(31C) | motor 2 in.- 9.
E3-13 Max.: E3-04
~ . <[>
E3-07 |Frequéncia média de saida 1{’;&@% 0 -
(31D) |do motor 2 E3-08 Maéx - F3-04
[ 5. <I>
E3-08 |Tensdo dafrequéncia média E3-10 ‘ II\)/?S{?% 0V 3
(31E)  |de saida do motor 2 E3-09 E3-07 E3-06 E3-11 E3-04 Max.: 255.0V <>
Frequéncia (Hz) = .
. L, . , 5. <I>
E3-09 |Frequénciaminimadesaida| Nota:  E3-07 e E3-08 estio disponiveis somente nos seguintes II\)/?S;?% 0 _
(31F)  |do motor 2 modos de controle: V/f, V/f ¢/ PG e OLV. e B
Max.: E3-04
5. <I>
E3-10 |Tensdo de frequéncia I]\)/?S]r?% 0V _
(320) |minima de saida do motor 2 s <>
Max.: 255.0V
]?33 ‘g)l Frequéncia média de saida 11\)/?31@(()): 8 0 _
3> 2 do motor 2 T <>
Max.: E3-04
E3-12 o NEET Padrao: 0.0 V
(346) Tensdo da frequéncia média Min.: 0.0 _
3> de saida 2 do motor 2 Miéx. 255.0 <2>
E3-13 Padréo: 0.0 V<>
(347) Tensdo da base do motor 2 Min.: 0.0 -
Méx.: 255.0 <2~

<1> Os valores padrao dependem de E3-01, selecdo de modo de controle do motor 2. O valor mostrado aqui € para o controle de V/f (0).

<>

por 2.875 para inversores de classe de 600 V.

<3>

como 0.

<4>
<5>

A faixa de defini¢do é de 0.0 a 66.0 em AOLV/PM.
Ao realizar o autoajuste, E1-13 e E1-05 serdo definidos com o mesmo valor.
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& E4: Parametros do motor 2

Os parametros ficam ocultos quando um modo de controle de motor PM foi selecionado para o motor 1 (A1-02=5, 6, 7).

NO
End. Nome Descrigao Valores Pagina
g
Hex.)
Define a corrente de carga completa para o motor 2. Definida Padrio: <>
automaticamente durante o autoajuste. Min.: 10% da
E4-01 |Corrente nominal do motor corrente nominal
321) |2 do inversor -
Max.: 200% da
corrente nominal
do inversor <>
inal Define o escorregamento nominal do motor 2. Definido automaticamente |Padrio: <>
]E:;‘Z-gg dEgcr?lgfo%aénento nominal | qurante o autoajuste. Min.: 0.00 Hz -
Max.: 20.00 Hz <2>
Fa.03 |C ¢ Define a corrente sem carga para o motor 2. Definida automaticamente Padrio: <I>
(32'3) nc())rilrier?af gg?lng:grg% durante o autoajuste. Min.: 0 A B
Max.: E4-01 <2~
E4-04 Define o nimero de pdlos do motor 2. Definidos automaticamente durante | Padrdo: 4
Polos do motor 2 0 autoajuste. Min.: 2 -
(324) J
Max.: 48
Define a resistépcia fase a fase do motor 2. Definida automaticamente S
E4-05 |Resisténcia linha a linha do | durante o autoajuste. i/?i(lilr?% 000 Q _
(325)  |motor 2 Nota: As unidades sdo expressas em mQ nos modelos CIMR- Mix.: 65.000 O
A4A0930 e 4A1200.
a . N Define a queda da tenséo para o motor 2 devido a indutancia de dispersdo |Padrio: <I>
E;‘Z'gé lnd;nagma de dispersio do do motor como porcentagem da tensdo nominal. Definido automaticamente | Min.: 0.0% -
(326) | motor durante o autoajuste. Max.: 40.0%
E4-07 Coeﬁmente de saturagdo 1 Definido como coeficiente de saturag@o de ferro do motor a 50% do fluxo Pa,d r?O: 0.50
no nucleo de ferro do motor e . ) . Min.: 0.00 -
(343) magnético para o motor 2. Definido automaticamente durante o autoajuste. Méx.- 0.50
E4-08 Cocficiente de saturagdo 2 |Definido como coeficiente de saturag@o de ferro do motor a 75% do fluxo |Padrao: 0.75
(344) no nucleo de ferro do motor | magnético para o motor 2. Esse valor é definido automaticamente durante | Min.: E4-07 -
2 0 autoajuste. Max.: 0.75
E4-09 Define a perda mecanica do motor 2 como uma porcentagem da poténcia |Padrio: 0.0%
Perda mecanica do motor 2 |nominal do motor (kW). Min.: 0.0 -
(33F)
Max.: 10.0
E4-10 Define a perda no ferro do motor. Padrio: <I>
(340) Perda de ferro do motor 2 Min.: 0 W -
Max.: 65535 W
a . Define a capacidade nominal do motor em kW. Definida automaticamente | Padrio: <!>
](3;2-’17} 2Potenc1a nominal do motor | g .o autoajuste. Min.: 0.00 kW B
Maix.: 650.00 kW

<1>
<>

Os valores padréo dependem dos parametros C6-01, sele¢@o de servigo do inversor e 02-04, selecdo do modelo do inversor.

O numero de casas decimais do valor de parametro depende do modelo do inversor e da selegdo ND/HD no parametro C6-01. Esse valor possui
duas casas decimais (0.01 A) se o inversor for definido para capacidade maxima aplicavel do motor até 11 kW, e uma casa decimal (0.1 A) se
a capacidade maxima aplicavel do motor for maior do que 11 kW.
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€ E5: Configuragdées do motor PM

NO
End. Nome Descrigao Valores Pagina
g
Hex.)
Insira o codigo do motor Yaskawa para obter o motor PM que esta sendo
usado. Varios parametros de motor sdo definidos automaticamente com
E5-01 base nos valores desse pardmetro. As configuragdes que foram alteradas | padrzg: <35> <6>
(329) | Selegiio de codigo do motor | manualmente serdo sobrescritas pelos padrdes do codigo do motor Min.: 0000 _
<2> selecionado. Max.: FFEF <>
Nota: Definido como FFFF ao usar um motor PM que néo seja
Yaskawa.
E5-02 Define a capacidade nominal do motor. Padrio: <>
(32A) |Poténcia nominal do motor Min.: 0.10 kW -
<2> Max.: 650.00 kW
Define a corrente nominal do motor. Padrdo: <3>
Min.: 10% da
E5-03 corrente nominal
(32B) |Corrente nominal do motor do inversor -
<2> Max.: 200% da
corrente nominal
do inversor <>
E5-04 Define o nimero de pélos do motor. Padrdo: <%>
(3%C) Numero de pélos do motor Min.: 2 -
<2> Max.: 48
_ rtBAnei 5. <3>
E5-05 Resisténcia do estator do Define a resisténcia para cada fase do motor. Paglrao.
(32D) |1t Min.: 0.000 Q -
<2> Maéx.: 65.000 Q
- . ~ . . _ x . <3>
E52g6 Induténcia do cixo D do Define a indutancia do eixo-D para o motor PM. Pafirao,
(32E) motor Min.: 0.00 mH -
<2> Maéx.: 300.00 mH
B . N . ~ L <3>
E3521(g7 Indutancia do eixo Q do Define a indutancia do eixo Q para o motor PM. Pardr?o,
(32F) motor Min.: 0.00 mH -
<2> Max.: 600.00 mH
Define a tensdo de pico de fase induzida em unidades de 0.1 mV/(rad/s) |Padrdo: <3>
E5-09 ~ [angulo elétrico]. Defina esse pardmetro ao usar um motor PM da série Min.: 0.0 mV/
(331) C(()instgntg 1 dattensao de  |Yaskawa SSR1 com torque reduzido ou um motor da série Yaskawa SST4|(rad/s) -
<2> ndugao do motor com torque constante. ) Max.: 2000.0 mV/
Defina E5-24 como 0 ao ajustar esse parametro. (rad/s)
Define o offset entre o eixo magnético do rotor e o pulso Z de um encoder | Padrio: 0.0°
E5-11 | Deslocamento do pulso Z incremental durante o ajuste do offset do pulso Z. Min.: -180 -
(333) |do encoder J p
Max.: 180
Define a tensdo rms induzida de fase a fase em unidades de 0.1 mV/(r/min) | Padrdo: <5~
E5-24 Constante 2 da tensio de g?ngl?lo me]cva[llglzo]. Defina esse pardmetro ao usar um motor SPM da série Min.: 0.0 mV/
(333) indugio do motor askawa S : (r/min) -
<2> Max.: 6500.0 mV/
(r/min)

<1> As selegdes podem variar dependendo do cédigo do motor inserido em E5-01.

<2>
<3>
<4>

O valor de configuracdo ndo € reiniciado para o valor padrdo quando o inversor ¢ inicializado.
Os valores padrdo dependem do parametro E5S-01, selecdo do codigo do motor.

a capacidade maxima aplicavel do motor for maior do que 11 kW.

<5>

do servigo do inversor.

<6>

Ao usar um motor SPM da Série Yaskawa SMRA, o valor padrdo ¢ de 1800 r/min.
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O niimero de casas decimais do valor de parametro depende do modelo do inversor e da selegdo ND/HD no parametro C6-01. Esse valor possui
duas casas decimais (0.01 A) se o inversor for definido para capacidade maxima aplicavel do motor até 11 kW, e uma casa decimal (0.1 A) se

Os valores padrdo dependem dos pardmetros A1-02, selecdo do método de controle, 02-04, selegdo do modelo do inversor e C6-01, selegdo
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B.6 F: Opgoes

B.6 F: Opcgoes

Os parametros F programam o inversor para a realimentacdo PG (encoder) do motor e para operar com cartdes opcionais.

€ F1: Cartiao de controle de velocidade de PG (PG-X3/PG-B3)

Os parametros F1-01, F1-05, F1-06, F1-12, F1-13 e F1-18 até o F1-21 incluem “PG 1"’ no nome do parametro e sao usados
para instalar um cartdo opcional PG conectado a porta de op¢ao CN5-C do inversor.

Os parametros F1-21 até o F1-37 incluem “PG 2” no nome do parametro e sdo usados para instalar um cartfo opcional
PG conectado a porta de op¢ao CN5-B do inversor.

Outros parametros no grupo F1 s3o usados para definir a operagao para as opgoes PG conectadas as portas CN5-C e CN5-

NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
Define o numero de pulsos de PG (gerador ou encoder de pulso). Define o N
F1-01 . numero de pulsos por rotagdo do motor. p afirao: 1024 ppr
380 Pulsos PG 1 por rotagdo . L, Min.: 1 -
(380) Nota: A faixa de definicdo € de 0 a 15000 ppr quando A1-02=7 |Max.: 60000
(modo de controle de CLV/PM).
0: Parada em rampa. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragio
em C1-02.
1: Parada por inércia.
2: Parada rapida. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragdo em
F1-02 |Selegdo de operagdo no C1-09. Padrao: 1 _
(381) |circuito aberto de PG (PGo) |3: Somente alarme. Faixa: 0 a 4
4: Nenhuma exibigdo de alarme.
Nota: Devido ao dano potencial ao motor ¢ a0 maquinario, use
somente as configuragdes "Alarm only" e "No alarm display"
sob circunstancias especiais.
0: Parada em rampa. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleracio
N ~ em C1-02.
F1-03 fgslgcgg gglgggfggo em 1 Parada por inércia. ) N Pagirz?l.(): 1 _
(382) : 2: Parada rapida. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragdo em |Faixa: 0 a 3
excessiva (0S) C1-09
3: Somente alarme.
0: Parada em rampa. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragio
em C1-02.
F1-04 |Selegdo de operagdo no 1: Parada por inércia. Padrao: 3 _
(383) |desvio 2: Parada rapida. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragdo em | Faixa: 0 a 3
C1-09.
3: Somente alarme.
F1-05 5 x 0: Inicio com o pulso A Padrio: <I*
(384) Selegdo de rotagao PG 1 |17 [nicio com o pulso B Faixa: 0, 1 B
Define a razdo de divisao do monitor de pulsos usado no cartdo opcional
P PG instalado na porta CN5-C. Padrao: 1
1231 ég? ;%ﬁtii gglﬁgol:&},(l} do Ao definir “xyz”, a razo da divisdo se torna = [(1 + x) / yz]. Min.: 1 -
p Se for usado somente o pulso A para a entrada de trilha tnica, a razdo de |Max.: 132
entrada sera 1:1, independente da configuragdo de F1-06.
f % ; : 20 [
F1-08 |Nivel de deteccio de Define oAmv.el dq d;tecqao dE,I velocidade excessiva como uma porcentagem Pa’drzflo. 115%
(387) |velocidade excessiva da frequéncia méaxima de saida. Min.: 0 -
Max.: 120
F1-09 Tempo de atraso da Df;ﬁne o tempo em segundos em que uma situagdo de velocidade excessiva|Padrio: <I>
(388) detec¢do de velocidade acionara uma falha (0S). Min.: 0.0 s _
excessiva Miéx.:2.0's
7 X 3 : 3 N 0,
F1-10 | Nivel de detecgiio do desvio Deﬁneto mve}idef deteggap do 'df.:swodda Vp(110c1dade excessiva como lli/?’dr?(()). 10%
(389) |da velocidade excessiva porcentagem da frequéncia maxima de saida. in.: -
Max.: 50
empo de atraso da efine o tempo em segundos em que uma situacdo de desvio de velocidade | Padrdo: 0.5 s
Fi-11 |T d d Defi d ituagdo de desvio de velocidade | Padrao: 0.5
(38A) detec¢do do desvio da acionara uma falha (dEv). Min.: 0.0 -
velocidade excessiva Max.: 10.0
Define a proporgao das engrenagens entre o eixo do motor e o encoder (PG). | Padrao: 0
(F31é]13§ }]?(e}n{es da engrenagem 1 de Uma proporcdo de engrenagem 1 sera usada se F1-12 ou F1-13 forem Min.: 0 -
definidos como 0. Max.: 1000
Define a proporgao das engrenagens entre o eixo do motor ¢ o encoder (PG). | Padrdo: 0
€31é(133) llggn{es da engrenagem 2 de Uma proporg¢do de engrenagem 1 serd usada se F1-12 ou F1-13 forem Min.: 0 -
definidos como 0. Max.: 1000
F1-14 |Tempo de detecgdo do Define o tempo necessario para acionar uma falha de PG aberto (PGo). Pa,drz?lo: 2.0s
(38D)  |circuito aberto PG Min.: 0.0 -
Max.: 10.0
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
F1-18 0: Desativado Padrao: 10
(3AD) Selegdo de detecgdo dv3  |n: O niimero de ocorréncias dv3 que devem ser detectadas para acionar uma | Min.: 0 -
falha dv3. Max.: 10
F1-19 0: Desativado Padrdo: 128
(3AE) Selegdo de detecgdo dv4  |n: O niimero de pulsos nos quais os pulsos A e B sdo revertidos e que aciona | Min.: 0 -
a detecgdo dv4. Max.: 5000
F1-20 |Detecgdo da desconexao do |0: Desativado Padrdo: 1 _
(3B4) |cartdo opcional PG 1 1: Ativado Faixa: 0, 1
F1-21 ~ . 0: Detecgao de pulso A Padrdo: 0
(3BC) Selegdo de sinal de PG 1 1: Detecgdo de pulso AB Faixa: 0, 1 a
F1-30 |Selecdo da porta de opgdes Deﬁne a porta para o cartdo opcional PG usado pelo motor 2. Padrio: 1
(3AA) |do cartdo PG para o motor 2 (1): Sgg:g Faixa: 0, 1 B
F1-31 Define o nimero de pulsos de um cartdo opcional PG conectado a porta Padriio: 1024 ppr
(3B0) Pulsos PG 2 por rotagio CN5-B Min.: 1 -
) Max.: 60000
F1-32 ~ ~ 0: Inicio com o pulso A Padrao: 0
(3B1) Selegdo de Rotagdo PG 2 1: Inicio com o pulso B Faixa: 0, 1 B
Define a proporcdo das engrenagens entre o eixo do motor ¢ o encoder (PG). | Padréo: 0
531;)23; I]?(e}n;es da engrenagem 1 de Uma proporgdo de engrenagem 1 sera usada se F1-33 ou F1-34 forem Min.: 0 -
definidos como 0. Max.: 1000
Define a proporgao das engrenagens entre o eixo do motor e o encoder (PG). | Padrdo: 0
211;3;; Eénztes da engrenagem 2 de Uma proporg¢do de engrenagem 1 serd usada se F1-33 ou F1-34 forem Min.: 0 -
definidos como 0. Max.: 1000
A Define a razdo de divisdo do monitor de pulsos usada no cartdo opcional |Padrio: 1
EI]_;,:};ES) ;{giﬁtgi géwialgozc} 2 do PG 2 instalado na porta CN5-B. Min.: 1 -
p Ao definir "xyz", a razdo da divisao se torna = [(1 + x) / yz]. Max.: 132
F1-36  |Deteccdo da desconexdo do | 0: Desativado Padrio: 1 _
(3B5) |cartdo opcional PG 2 1: Ativado Faixa: 0, 1
F1-37 ~ . 0: Detecgdo de pulso A Padrio: 0
(3BD) Selecdo de sinal de PG 2 1: Detecgdo de pulso AB Faixa: 0, 1 -
<1> Os valores padrao sdo determinados pelo parametro A1-02, selegdo do método de controle.
€ F2: Cartdo de entrada analégica (Al-A3)
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
Seleciio da operacio do 0: Os terminais de entrada do cartdo opcional V1, V2 e V3 substituem os
F2-01 ca rtﬁgo oncio rI: al d% entrada terminais de entrada do inversor Al, A2 e A3. Padrao: 0 _
(38F) anald ic‘; 1: Os sinais de entrada nos terminais V1, V2 e V3 séo somados para criar |Faixa: 0, 1
g a referéncia de frequéncia.
F2-02 N . Define o ganho do sinal de entrada do cartdo analdgico. Padrio: 100.0%
(368) |Ganho do cartdo opcional Min.- -999.9 _
de entrada analogica Max.: 999 9
F2-03 ) N ) Define o bias do sinal de entrada do cartdo analogico. Padrio: 0.0%
(369) |Bias do cartdo opcional de Min.- -999.9 _
entrada analogica Max.: 999 9
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€ F3: Cartiao de entrada digital (DI-A3)

NO
nd. ome escricao alores agina
End N D ica Val Pagi
Hex.)
0: BCD, unidades de 1%
1: BCD, unidades de 0.1%
2: BCD, unidades de 0.01%
3: BCD, unidades de 1 Hz
Selegdo de entrada do 4: BCD, unidades de 0.1 Hz <.
E;ég% cartdo opcional de entrada |5: BCD, unidades de 0.01 Hz 1122?;:96(; 7 -
digital 6: BCD configuragdo personalizada (5 digitos), unidades de 0.02 Hz ’
7: Entrada binaria
Quando as unidades do operador digital sdo definidas para serem exibidas
em Hertz ou unidades definidas pelo usuario (01-03 = 2 ou 3), as unidades
de F3-01 sao determinadas pelo pardmetro o1-03.
Selegdo da extensdo dos 0: 8 bits ~ .
F;é%% dados da opgdo de entrada |1: 12 bits ggidr:.oOZa b -
digital DI-A3 2: 16 bits xa:
€ F4: Cartiao analogico do monitor (AO-A3)
NO
na. ome escricao alores agina
(End N D ica Val Pagi
Hex.)
. . Define o sinal do monitor para a saida do terminal V1. Defina esse pardmetro -
1(:;‘;)% tSefilrflci;igld\(l)lmomtor do com os Gltimos trés digitos do monitor UO-O0 desejado. Alguns 11;2?;:90(1)8231 999 -
parametros em U estao disponivels somente em alguns modos de controle. ’
a U estdo di ivei 1 dos d 1
lzglég% Ganho do monitor do Define o ganho da saida de tensdo pelo terminal V1. Pa,draflo: 100.0%
terminal V1 Min.: -999.9 -
Miéx.: 999.9
~ . Define o sinal do monitor para a saida do terminal V2. Defina esse pardmetro ..
l(sgggi tSeilr?lgl;igld\(/)Zmonltor do com os Ultimos trés digitos do monitor UO-O10 desejado. Alguns lgzid;:%égi 999 -
parametros em U estdo disponiveis somente em alguns modos de controle. )
F4-04 . Define o ganho da saida de tensdo pelo terminal V2. Padrio: 50.0%
(394) | Ganho do monitor do Min.: -999.9 _
terminal V2 Max.: 999.9
F4-05 . . . |Define a quantidade de bias somado a saida de tensdo pelo terminal V1.  |padrio: 0.0%
(395) |Bias do monitor do terminal Min.: -999.9
) in.: -999. -
Méx.: 999.9
F4-06 . . . |Define a quantidade de bias somado a saida de tensdo pelo terminal V2. |padrio: 0.0%
(396) Bias do monitor do terminal Min.: -999 9
V2 Mix.: 999.9 B
F4-07 |Nivel do sinal do terminal [0:0a 10 V Padrao: 0 _
(397) |VI1 1:-10a10V Faixa: 0, 1
F4-08 |Nivel do sinal do terminal |0:0a 10 V Padréo: 0 _
(398) |V2 1:-10al0V Faixa: 0, 1
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€ F5: Cartdo digital de saida (DO-A3)

NO

(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
F5-01 |Selegdo da saida do Define a fungdo dos terminais de saida de contato M1-M2, M3-M4 e os  |Padrdo: 2 _
(399) |[terminal P1-PC terminais de saida do fotoacoplador P1 a P6. Faixa: 0 a 192
F5-02 |Selegdo da saida do Padrio: 4 _
(39A) |[terminal P2-PC Faixa: 0 a 192
F5-03  |Sele¢do da saida do Padrdo: 6 _
(39B) |[terminal P3-PC Faixa: 0 a 192
F5-04 |Selecéo da saida do Padrao: 37 _
(39C) |terminal P4-PC Faixa: 0 a 192
F5-05 |Selecdo da saida do Padrio: F _
(39D) |terminal P5-PC Faixa: 0 a 192
F5-06 |Selegdo da saida do Padrdo: F _
(39E) |terminal P6-PC Faixa: 0 a 192
F5-07 |Sele¢do da saida do Padrdo: 0 _
(39F) |terminal M1-M2 Faixa: 0 a 192
F5-08 |Selecdo da saida do Padrdo: 1 _
(3A0) |terminal M3-M4 Faixa: 0 a 192

0: Sdo atribuidas fungdes de saida separadas para cada terminal de saida.
F5-09 |Selegdo do modo de saida |1: Saida em codigo binario. Padrdo: 0 _
(3A1) |DO-A3 2: Use as fungdes do terminal de saida selecionadas pelos pardmetros de |Faixa: 0 a2

F5-01 a F5-08.

@ F6, F7: Cartiao opcional de comunicagéo

Os parametros F6-01 a F6-03, e F6-06 a F6-08 sdo usados nas opgdes CC-Link, CANopen, DeviceNet, PROFIBUS-DP
e MECHATROLINK-II. Outros parametros no grupo F6 sao usados para configuragdes especificas de protocolos de
comunicacdo. Os parametros F7 sdo usados nas opg¢des EtherNet/IP, Modbus TCP/IP e PROFINET.

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Parada em rampa. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragao
em C1-02.
F6-01 |Selegdo da operagdo com | 1: Parada por inércia. Padrao: 1 _
(3A2) |erro de comunicagio 2: Parada rapida. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragdo em |Faixa: 0 a 3
C1-09.
3: Somente alarme.
Falha externa da selegdo de|0: Sempre detectado. -
536.&%2) deteccdo da opgdo de 1: Detecgdo somente durante o rodar. E:S:g%o 1 -
comunicagio n
0: Parada em rampa. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragao
Falha externa da selegdo de| ™ Cl-02. .
F6-03 da operacio da o 509 de 1: Parada por inércia. Padrao: 1 _
(3A4) comgnicggio p¢ 2: Parada rapida. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragdo em |Faixa: 0 a 3
C1-09.
3: Somente alarme.
~ Define o tempo de atraso para deteccio de erros se ocorrer um erro de Padrdo: 2.0 s
5362?5‘; glejrélpo de detecgdo do erro |y amento Min.: 0.0 -
Miéx.: 5.0
F6-06 rseefl:féiocﬁfc{éngre gg t(;)arque/ 0: Desativado. Referéncia de torque/limite da placa de opgdes desativado. | Padrio: 0 _
3A7 ~ que ¢ 1: Ativado. Referéncia de torque/limite da placa de opgdes ativado. Faixa: 0, 1
opc¢ao de comunicagio
Selecdo Ativar/Desativar a |0: Referéncia multietapas desativada (igual a F7)
F6-07 |velocidade multietapas 1: Referéncia multietapas ativada (igual a F7) Padrao: 0 _
(3A8) |quando NefRef/ComRef Faixa: 0, 1
estiver selecionado
F6-08 0: Os parametros relacionados a comunicagdo (F6-C100) ndo sdo redefinidos
Redefinir parametros de quando o inversor ¢ inicializado por A1-03. Padrio: 0
(36A) _
<I> comunicacdo 1: Redefina todos os pardmetros relacionados a comunicagdo (F6-O0O)  |Faixa: 0, 1
quando o inversor for inicializado por A1-03.
F6-10 Define o endere¢o do n6 se uma opgao de link CC estiver instalada. Padrdo: 0
(3B6) Enderego do nd no link CC Min.: 0 -
Max.: 64
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: 156 Kbps
F6-11  |Velocidade de é 32551\1/%)5: Padréo: 0 _
(3B7) [comunicagdo do link CC 3:5 Mbps Faixa: 0 a 4
4: 10 Mbps
F6-14 |Redefini¢do automatica do |0: Desativado Padrdo: 0 B
(3BB) |erro bUS do link CC 1: Ativado Faixa: 0, 1
F6-20 |Endereco da estagdo Define o enderego da estagao quando a op¢ao MECHATROLINK-II tiver i/?idnrégozl o
(36B) |MECHATROLINK sido instalada. U
Max.: 3F
F6-21 |Tamanho do quadro do 0: 32 byte Padrdo: 0 o
(36C) |MECHATROLINK 1: 17 byte Faixa: 0, 1
F6-22 | Velocidade da conexdo do |0: 10 Mbps Padrdo: 0 o
(36D) |MECHATROLINK 1: 4 Mbps Faixa: 0, 1
~ . Padrio: 0
F6-23 |Sele¢do do monitor do . p
Define o monitor do MECHATROLINK-II (E). Min.: 0 —
(36E) |MECHATROLINK (E) Méx - FFFF
N . Padrdo: 0
F6-24 |Sele¢do do monitor do . .
Define o monitor do MECHATROLINK-II (F). Min.: 0 —
(36F) |MECHATROLINK (F) Max.- FFFF
0: Parada em rampa. Desacelere usando o tempo de desaceleragao em
F6-25  |Selegdo de operagdes no IC'II;(;EA da por inércia Padrao: 1 o
(3C9) | erro do watchdog timer (E5) 2: Parada rapida. Desacelere usando o tempo de desaceleragdo em C1-09. Faixa: 023
3: Somente alarme
F6-26 Erros bUS Padrdo: 2
(3CA) MECHATROLINK Define o niimero de erros de comunicagao de op¢des (bUS) Min.: 2 —
detectados Max.: 10
F6-30 |Endereco do né Define o enderego do no. Padrdo: 0
Min.: 0 -
(3CB) [PROFIBUS-DP Mix .- 125
F6-31 |Selegdo do modo limpo (1) II\{/Ieirlllti ,Crir?liza? gp eziragﬁo rdo jnve;lrtscg crom 1;12 comarrrlld(r)lc(lie év[?so dlilﬁg? * |Padrdo: 0 _
(3CC) |PROFIBUS-DP 1: Mantém o estado de operagdo anterior quando o comando de modo limpo | .0 "
¢ fornecido.
F6-32  |Selegdo do formato de 0: Tipo PPO Padrao: 0 _
(3CD) |dados PROFIBUS-DP 1: Convencional Faixa: 0, 1
F6-35 |Selecdo da ID do né Define o enderego do no. Padrdo: 0
(3D0) |CANopen Min.: 0 -
Max.: 126
0: Detecgdo automatica
1: 10 kbps
2: 20 kbps
F6-36 Veloci(_iade de i ?gskllzg;s Pa_drﬁo: 6 _
(3D1) |comunicagdo CANopen 5:250 kbps Faixa: 0 a 8
6: 500 kbps
7: 800 kbps
8: 1 Mbps
F6-50 |Enderego MAC de Seleciona o endereco MAC do inversor. Padrio: 64
: Min.: 0 -
(3C1) |[DeviceNet Max - 64
0: 125 kbps
F6-51 Velocidade da . ; ggg igg : Paglrﬁo: 4 B
(3C2) |comunicagdo de DeviceNet 3. Ajustavel a partir da rede Faixa: 0 a 4
4: Detecg@o automatica
F6-52  |Configuragio PCA de Define o formato dos dados obtidos do mestre DeviceNet para o inversor. |Padro: 21
. Min.: 0 -
(3C3) |[DeviceNet Max - 255
F6-53 |Configuragdo PPA de Define o formato dos dados configurados a partir do inversor para o mestre | Padréo: 71
(3C4) | DeviceNet DeviceNet. ern. :' 0 -
Maéx.: 255
F6-54 |Detecgao de falha do modo |0: Ativado Padrdo: 0 _
ocioso do DeviceNet : Desativado, sem detecc@o de falhas aixa: 0,
(3C35) ioso do DeviceN 1: Desativad d do de falh Faixa: 0, 1
Verifica a taxa de transmissao da rede.
F6-55 |Monitor de taxa de 0: 125 kbps Padrao: 0 _
(3C6) |transmissdo do DeviceNet |1:250 kbps Faixa: 0 a2
2: 500 kbps
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
Define o fator de escalonamento do monitor de velocidade no DeviceNet. |Padrdo: 0
F6-56 |Escalonamento de Min.: -15 _
(3D7) |velocidade do DeviceNet o
Max.: 15
Define o fator de escalonamento do monitor de corrente de saida no Padréo: 0
F6-57 |Escalonamento de corrente - o
- DeviceNet. Min.: -15 -
(3D8) |do DeviceNet L
Méx.: 15
F6-58 |Escalonamento de torque Define o fator de escalonamento do monitor de torque no DeviceNet. Pafir?o: 0
(3D9) |do DeviceNet Min.; -15 a
Max.: 15
F6-59 |Escalonamento de poténcia Define o fator de escalonamento do monitor de poténcia do DeviceNet. Pa,dréo: 0
(3DA) | do DeviceNet Min.: -15 -
Max.: 15
~ Define o fator de escalonamento do monitor de tensdo no DeviceNet. Padrao: 0
F6-60 |Escalonamento de tensdo o
(3DB) |do DeviceNet Min.: -15 -
Max.: 15
F6-61 |Escalonamento de tempo Define o fator de escalonamento do monitor de tempo no DeviceNet. Pardrajloz 0
(3DC) |do DeviceNet Min.: -15 B
Max.: 15
F6-62 |Intervalo de pulsacio do Define o intervalo de pulsag@o para as comunicagdes do DeviceNet. Pafir?o: 0
(3DD) | DeviceNet Min.: 0 -
Max.: 10
F6-63 |ID MAC de rede do Salva e monitora as configuragdes de 0 a 63 de F6-50 (enderego MAC do Pa,dréo: 63
(3DE) |DeviceNet DeviceNet). Min.: 0 -
Max.: 63
F6-64 a Reservado para os pardmetros de montagem de entrada/saida dindmica.
F6-71 | peservado - -
(3DF a
3C8)
F7-01 Padrao: 192
(3<]25>5) Enderego IP 1 Define o octeto mais significativo do endereco IP estatico da rede. Faixa: 0 a 255 -
F7-02 Padrio: 168
(3<]25>6) Endereco IP 2 Define o segundo octeto mais significativo do enderego IP estético da rede. Faixa: 0 a 255 -
F7-03 Padrio: 1
(BE7) |Endereco IP 3 Define o terceiro octeto mais significativo do enderego IP estatico da rede. Fa. ra.o. -
<> aixa: 0 a 255
F7-04 Padrio: 20
(3<];3§) Endereco IP 4 Define o quarto octeto mais significativo do endereco IP estatico da rede. Faixa: 0 a 255 -
fgﬁ%ﬁ Mascara de sub-rede 1 Define o octeto mais significativo da mascara de sub-rede estatica da rede. EZ?;S%ZS 55 -
F7-06 Miscara de sub-rede 2 Define o segundo octeto mais significativo da mascara de sub-rede estatica | Padrdo: 255 _
(3EA) da rede. Faixa: 0 a 255
F7-07 . Define o terceiro octeto mais significativo da mascara de sub-rede estatica | Padrdo: 255
(3EB) Miéscara de sub-rede 3 da rede. Faixa: 0 a 255 -
F7-08 Mascara de sub-rede 4 Define o quarto octeto mais significativo da méscara de sub-rede estatica |Padrdo: 0 _
(3EC) da rede. Faixa: 0 a 255
(F37é]0)9) Enderego de gateway 1 Define o octeto mais significativo do enderego de gateway da rede. gzgf:?:o 121922 55 -
53715113(; Enderego de gateway 2 Define o segundo octeto mais significativo do enderego do gateway da rede. 11?:?;::06 1a6§ 55 -
F7-11 Enderego de gateway 3 Define o terceiro octeto mais significativo do endereco do gateway da rede Padrio: | -
(3EF) g y g g Y ‘| Faixa: 0 a 255
F7-12 Endereco de gateway 4 Define o quarto octeto mais significativo do endereco do gateway da rede Padriio: 1 -
(3E0) ¢0 de gateway q g godog y ‘| Faixa: 0 a 255
Selecione o método de definicdo do endereco de opgéo
F7-13  |Modo de enderegamento na|0: Estatico <5~ Padrio: 2 _
(3F1) |inicializagdo 1: BOOTP Faixa: 0 a2
2: DHCP
Seleciona a configuragdo do modo duplex.
F7-14  qolecio do modo duplex |9 Meio duplex forgado Padréo: 1 _
(3F2) ¢ P 1: Modo duplex de negociagdo automatica e velocidade de comunica¢do |Faixa: 0 a2
2: Duplex completo forcado
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B.6 F: Opgoes

usudrio e, por isso, sera retornado o valor do registro padrdo da opgao.

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
F7-15 |Selegdo da velocidade de De.ﬁne a velocidade de comunicagio Padrio: 10
(3F3) |comunicagdo 10: 10 Mbps Faixa: 10, 100 B
¢ 100: 100 Mbps dhht
. Define o valor de tempo limite na detec¢do de perda de comunicag@o, em |Padrio: 0
5371;18 gggggign;: da perda de décimos de segundo. Um valor de 0 desativa o tempo limite da conexdo. |Min.: 0 -
¢ Exemplo: Um valor de 100 inserido representa 10.0 segundos. Max.: 300
F7-17 |Fator de escalonamento de |Define o fator de escalonamento do monitor de velocidade no objeto classe i/?i(lilr??:lg B
(3F5) |velocidade de EtherNet/IP |EtherNet/IP de ID 2AH. Mix.- 15
F7-18 |Fator de escalonamento da |Define o fator de escalonamento do monitor de corrente de saida no objeto i/?ldnra?lg _
(3F6) |corrente de EtherNet/IP classe EtherNet/IP de ID 2AH. Méx. " 15
. . Padrdo: 0
F7-19 |Fator de escalonamento de |Define o fator de escalonamento do monitor de torque no objeto classe Min.- -15 _
(3F7) |torque de EtherNet/IP EtherNet/IP de ID 2AH. O
Max.: 15
F7-20 |Fator de escalonamento da |Define o fator de escalonamento do monitor de poténcia no objeto classe Il\)/iira?l(s) B
(3F8) |poténcia de EtherNet/IP EtherNet/IP de ID 2AH. Max.: 15
. ~ . Padréo: 0
F7-21 |Fator de escalonamento de |Define o fator de escalonamento do monitor de tensdo no objeto classe Min.: -15 B
(3F9) |tensdo de EtherNet/IP EtherNet/IP de ID 2AH. L
Max.: 15
F7-22 |Escalonamento de tempo de | Define o fator de escalonamento do monitor de tempo no objeto classe i/?ldnra?l(s) _
(3FA) |EtherNet/IP EtherNet/IP de ID 2AH. o
Max.: 15
Parametros usados na montagem de saida 116. Cada pardmetro contém um
F7-23 a endereco MEMOBUS/Modbus. O valor recebido para a montagem de saida
F7-32 |Parametros dindmicos de | 116 serd gravado nesse endereco MEMOBUS/Modbus correspondente. Um Padriio: 0 B
(3FBa |montagem de saida endereco MEMOBUS/Modbus com valor 0 significa que o valor recebido :
374) na montagem de saida 116 ndo serd gravado em nenhum registro
MEMOBUS/Modbus.
Parametros usados na montagem de entrada 166. Cada pardmetro contém
F7-33 a um enderego MEMOBUS/Modbus. O valor enviado para a montagem de
F7-42 |Parametros dindmicos de |entrada 166 sera lido a partir desse endereco MEMOBUS/Modbus Padriio: 0 _
(375a |montagem de entrada correspondente. Um enderego MEMOBUS/Modbus com valor 0 significa ’
37E) que o valor enviado para a montagem de entrada 166 ndo foi definido pelo

<1> O valor da configuragido do parametro ndo ¢ redefinido como valor padrdo quando o inversor ¢ inicializado.

<2> Desligue e ligue o dispositivo para que as alteracdes sejam efetuadas.
<3> Se F7-13 for definido como 0, todos os enderegos IP (F7-01 até F7-04) devem ser inicos.

218

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida




B.7 Parametros H: Terminais multifuncionais

B.7 Parametros H: Terminais multifuncionais

Os parametros H atribuem fung¢des aos terminais multifuncionais de entrada e saida.

€ H1: Entradas digitais programaveis

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
. . Atribui uma fung@o as entradas digitais programaveis. . <>
H1-01 Selegdo de fungdes do Consulte as paginas 219 a 222 para obter descri¢des sobre os valores de | Padrdo: 40 (F)
(438) terminal de entrada digital |configuragdo. Min.: 1 111
programavel S1 L Méx.: 9F
Nota: Defina os terminais nao utilizados como F.
. . Atribui uma fung@o as entradas digitais programaveis. . <>
Hi-02 |Selegdo de fungdesdo | Consulte as paginas 219 a 222 para obter descrigdes sobre os valores de | Padrdo: 41 (F)
(439) terminal de entrada digital |configuraco. Min.: 1 111
programavel S2 L Max.: 9F
Nota: Defina os terminais ndo utilizados como F.
. . Atribui uma fung¢@o as entradas digitais programaveis. .
H1-03 |Selegdo de fungdes do Consulte as paginas 219 a 222 para obter descri¢des sobre os valores de ~ |Padrdo: 24
terminal de entrada digital |confiouracio Min.: 0 111
(400) . guragao. P
programavel S3 o Max.: 9F
Nota: Defina os terminais nao utilizados como F.
. . Atribui uma fungdo as entradas digitais programaveis. N
H1-04 Selego de fungdes do Consulte as paginas 219 a 222 para obter descrigdes sobre os valores de Pagirao: 14
terminal de entrada digital |configuragdo. Min.: 0 111
(401) . g !
programavel S4 o Max.: 9F
Nota: Defina os terminais nao utilizados como F.
. . Atribui uma fung¢@o as entradas digitais programaveis. . <
Hi-05 |Selegdo de fungdes do Consulte as paginas 219 a 222 para obter descrigdes sobre os valores de | Padrdo: 3 (0)
(402) terminal de entrada digital |configuragdo. Min.: 0 111
programavel S5 L . Max.: 9F
Nota: Defina os terminais ndo utilizados como F.
. . Atribui uma fung@o as entradas digitais programaveis. . <>
H1-06 Selegdo de fungdes do Consulte as paginas 219 a 222 para obter descrigdes sobre os valores de Pa,drao: 4(3)
terminal de entrada digital |confi uragao. Min.: 0 111
(403) . g !
programavel S6 o Max.: 9F
Nota: Defina os terminais ndo utilizados como F.
. . Atribui uma fung@o as entradas digitais programaveis. . <>
Hi-07 |Selegdo defungdesdo | Consulte as paginas 279 a 222 para obter descrigdes sobre os valores de | Padrdo: 6 (4)
(404) terminal Fle entrada digital |configuragio. Min.: 0 111
programavel S7 o Mix.: 9F
Nota: Defina os terminais néo utilizados como F.
. . Atribui uma fungdo as entradas digitais programaveis. .
Hi-08 |Selegdo de fungdes do Consulte as paginas 219 a 222 para obter descrigdes sobre os valores de | Padrao: 8
terminal de entrada digital |confiouracio Min.: 0 111
(405) . guragao. P
programavel S8 o Max.: 9F
Nota: Defina os terminais nao utilizados como F.
<1> O valor em parénteses ¢ o valor padrdo quando uma inicializagdo de 3-fios for executada (A1-03 =3330).
Sele¢oes de entrada digital programavel H1
H1-00
Configur Funcéao Descrigao Pagina
acao
Fechado: Rotagdo reversa (somente se o inversor for configurado para uma sequéncia de
0 Sequéncia de 3-fios 3-fios) 112
Os terminais S1 e S2 s@o configurados automaticamente para os comandos Rodar e Parar.
Aberto: REMOTO (as configuragdes do parametro determinam a fonte da referéncia de
1 Sele¢gdo LOCAL/REMOTO frequéncia 1 ou 2 [b1-01, b1-02 ou b1-15, b1-16]) -
Fechado: LOCAL, o operador digital ¢ a fonte de execug@o e referéncia
Aberto: Fonte do comando Rodar e da referéncia de frequéncia 1 (determinada por b1-01
2 Selecdo 1/2 da referéncia externa %bl-Oz). - N . -
echado: Fonte do comando Rodar e da referéncia de frequéncia 2 (determinada por b1-15
ebl-16)
N . Quando os terminais de entrada sdo definidos como referéncias de velocidade multietapa
3 Referéncia de velocidade 1 até 3. o ch d binaces d S, sncia d
multietapa 1 até 3, o chaveamento de combinagdes desses terminais criard uma sequéncia de -
velocidades multietapa usando a referéncia de frequéncia definida em d1-01 a d1-08.
A . Quando os terminais de entrada sdo definidos como referéncias de velocidade multietapa
4 Referéncia de velocidade 1 até 3 h tod binacdes d terminais criars sncia d
multictapa 2 até 3, o chaveamento de combinagdes desses terminais criard uma sequéncia de -
velocidades multietapa usando a referéncia de frequéncia definida em d1-01 a d1-08.
Referéncia de velocidade Quando os terminais de entrada sdo definidos como referéncias de velocidade multietapa
5 multictana 3 1 até 3, o chaveamento de combinag¢des desses terminais criard uma sequéncia de -
P velocidades multietapa usando a referéncia de frequéncia definida em d1-01 a d1-08.
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Selecoes de entrada digital programavel H1

H1-00
Configur Funcao Descrigao Pagina
acao
6 Selegdo de referéncia de JOG Fechado: Referéncia de frequéncia dﬂe JOG (d1-17) selecionada. O JOG possui prioridade _
sobre todas as outras fontes de referéncia.
7 Sele¢do de tempo de aceleragdo/ | Usado para alternar entre o tempo de aceleragdo e desaceleracao 1 (definido em C1-01, B
desaceleragdo 1 C1-02) e o tempo de aceleragdo e desaceleragdo 2 (definido em C1-03, C1-04).

8 (CI\?IXa)n do blogueio de base Fechado: Nenhuma saida do inversor -
9 Comando bloqueio de base (N.F.) | Aberto: Nenhuma saida do inversor -
Manutenciio da rampa de Aberto: A aceleragdo/desaceleragdio ndio ¢ mantida )

A aceleragio/desaceleragio ggcsg?ggz O inversor ¢ pausado durante a aceleragdo e desaceleragdo e mantém a frequéncia -
B Alarme de superaquecimento do Fechado: Fecha quando ocorre um alarme oH2 -

inversor (oH2)
C Selecao de entrada do terminal | Aberto: A fungdo atribuida por H3-14 ¢ desativada. _
analogico Fechado: A fungdo atribuida por H3-14 ¢ ativada.
D Desativacio do encoder PG Aberto: A realimentagdo de velocidade do controle de V/f com PG ¢ ativado. _
¢ Fechado: Realimentagdo de velocidade desativado.
. Aberto: Controle de PI
18 Reset integral de ASR Fechado: Redefini¢do integral B
Selecione essa configuragdo quando usar o terminal em um modo de passagem. O terminal
F Modo de passagem ndo aciona uma fun¢@o do inversor, mas pode ser usado como entrada digital para o -
controlador ao qual o inversor esta conectado.
O inversor acelera quando o terminal do comando Aumentar ¢ fechado, e desacelera
quando o comando Diminuir é fechado. Quando ambos os terminais estdo fechados ou
10 Comando Aumentar : . J P L -
abertos, o inversor mantém a referéncia de frequéncia. Os comandos Aumentar ¢ Diminuir
devem sempre ser usados em conjunto.
O inversor acelera quando o terminal do comando Aumentar ¢ fechado, e desacelera
11 Comando Diminuir quando o comando Diminuir é fechado. Quando ambos os terminais estdo fechados ou _
abertos, o inversor mantém a referéncia de frequéncia. Os comandos Aumentar e Diminuir
devem sempre ser usados em conjunto.
12 JOG avante Fechado: E executado para frente na frequéncia de JOG (d1-17). -
13 JOG reverso Fechado: E executado para tras na frequéncia de JOG (d1-17). -
14 Reset de falhas Fechado: Redefine as falhas se a causa for resolvida e o comando Rodar for removido. -
15 Parada rapida (N.A.) Fechado: Desacelera no tempo de parada rapida definido em C1-09. -
~ Aberto: Motor 1 (E1-00, E2-0000)
e Selegio do motor 2 Fechado: Motor 2 (E3-000, E4-0000) B
17 Parada rapida (N.F.) Aberto: Desacelera até parar no tempo de parada rapida definido em C1-09. -
18 Entrada da fungio do Aciona o temporizador definido pelos pardmetros b4-01 e b4-02. Deve ser definido em _
temporizador conjunto com a saida de func¢do do temporizador (H2-O0O = 12).
: Aberto: Controle PID ativado
19 Desativar PID Fechado: Controle PID desativado B
Usado em conjunto com um terminal de entrada definido como “Selec@o de tempo 1 de
1A Selegdo do tempo de aceleracdo/ | aceleragdo/desaceleragdo” _
desaceleracdo 2 (H1-O0O=7) e permite que o inversor alterne entre os tempos de aceleragdo/desaceleragido
3e4.
Aberto: Os parametros ndo podem ser editados (exceto U1-01 se a fonte de referéncia for
1B Bloqueio do programa atribuida ao operador digital). -
Fechado: Os parametros podem ser editados e salvos.
1E Manuteng¢@o da amostra de Fechado: Tira uma amostra da referéncia de frequéncia analdgica e opera o inversor nessa _
referéncia velocidade.
20: N.A., sempre detectada, parada em rampa
21: N.F., sempre detectada, parada em rampa
22: N.A., durante o rodar, parada em rampa
23: N.F., durante o rodar, parada em rampa
24: N.A., sempre detectada, parada por inércia
25: N.F., sempre detectada, parada por inércia
26: N.A., durante o rodar, parada por inércia
27: N.F., durante o rodar, parada por inércia
B F2lha externa 28: N.A., sempre detectada, parada rapida B
29: N.F., sempre detectada, parada rapida
2A: N.A., durante o rodar, parada rapida
2B: N.F., durante o rodar, parada rapida
2C: N.A., sempre detectada, somente alarme (continuar a execugao)
2D: N.F., sempre detectada, somente alarme (continuar a execugao)
2E: N.A., durante o rodar, somente alarme (continuar a execucao)
2F: N.F., durante o rodar, somente alarme (continuar a execucao)
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Selegoes de entrada digital programavel H1

H1-00
Configur Funcgao Descrigao Pagina
acao
30 Reset integral de PID Fechado: Redefine o valor integral do controle PID. -
I Aberto: Executa a operagdo integral.
31 Manutencgo integral de PID Fechado: Mantém o valor integral atual do controle PID. -
30 Velocidade multietapa Usada na combinagdo com terminais de entrada definidos como referéncia de velocidade _
Referéncia 4 multietapa 1, 2 e 3. Use os parametros d1-09 a d1-16 para definir os valores de referéncia.
34 Cancelamento da inicializagdo | Aberto: A inicializag@o suave PID ¢ ativada. _
suave PID Fechado: Desativa a inicializagao suave PID b5-17.
35 Selegdo do nivel de entrada PID |Fechado: Inverte o sinal de entrada PID. -
Aberto: Parar
40 Comando Rodar avante Fechado: Rodar avante —
(Sequéncia de 2 fios) .
Nota: Nao pode ser definido com as configuragdes 42 ou 43.
Aberto: Parar
41 Comando Rodar reverso Fechado: Rodar reverso -
(Sequéncia de 2 fios) .
Nota: Nao pode ser definido com as configuragdes 42 ou 43.
Aberto: Parar
42 Comando Rodar Fechado: Rodar -
(Sequéncia de 2 fios 2) . . .
Nota: Nao pode ser definido com as configuragdes 40 ou 41.
Aberto: Avante
43 |Comando FRENTE/REV Fechado: Reverso _
(Sequéncia de 2 fios 2) Nota: Determina a dire¢do do motor, mas ndo emite um comando Rodar. Ndo pode
ser definido com as configuragdes 40 ou 41.
44 Frequéncia offset 1 Fechado: Adiciona d7-01 a referéncia de frequéncia. -
45 Frequéncia de offset 2 Fechado: Adiciona d7-02 a referéncia de frequéncia. -
46 Frequéncia de offset 3 Fechado: Adiciona d7-03 a referéncia de frequéncia. -
47 Configuragdo do no Fechado: Configuragdo do no para SI-S3 habilitada. -
60 Cqmgndo de frenagem por Fechado: Aciona a frenagem por inje¢do CC -
inje¢do CC
61 Busca rapida externa Fechado: Ativa a busca rapida de detecgdo de corrente na frequéncia maxima de saida _
comando 1 (E1-04).
62 Busca répida externa Fechado: Ativa a busca rapida de detecgdo de corrente na referéncia de frequéncia. -
comando 2
. Fechado: O inversor executa o controle de enfraquecimento do campo definido como d6-01
63 Enfraquecimento do campo ¢ d6-02 -
65 Passagem KEB 1 (N.F.) Aberto: Passagem KEB 1 ativada. -
66 Passagem KEB 1 (N.A.) Fechado: Passagem KEB 1 ativada. -
S Testa a interface MEMOBUS/Modbus RS-485/422. Exibe “PASSOU NO TESTE” se o
67 Modo de teste de comunicagao ) -
teste for concluido com sucesso.
63 Frenagem de alto escorregamento Fechado: Ativa a frenagem de alto escorregamento para parar o inversor durante um _
comando Rodar.
Aberto: Inversor desativado. Se essa entrada for aberta durante o rodar, o inversor parara
6A Ativar inversor como especificado por b1-03. -
Fechado: Pronto para a operagéo.
7 Chave de controle de velocidade | Aberto: Controle de velocidade _
e torque Fechado: Controle de torque
72 Zero servo Fechado: Zero servo ativado -
Usado para controlar o bias adicionado a referéncia de frequéncia pela fungdo Aumentar/
75 Comando Aumentar 2 Do e : -
Diminuir 2. Os comandos Aumentar 2 ¢ Diminuir 2 devem sempre ser usados em conjunto.
S Usado para controlar o bias adicionado a referéncia de frequéncia pela fungdo Aumentar/
76 Comando Diminuir 2 Je b L . -
Diminuir 2. Os comandos Aumentar 2 ¢ Diminuir 2 devem sempre ser usados em conjunto.
Aberto: Ganho proporcional ASR 1 (C5-01)
i Chave de ganho ASR Fechado: Ganho proporcional ASR 2 (C5-03) -
78 Inverséo de polaridade da Aberto: Referéncia de torque avante. _
referéncia externa de torque Fechado: Polaridade reversa.
TA Passagem KEB 2 (N.F.) Aberto: Pass,agem KEB 2 ativada. O inversor ignora L2-29 e executa uma passagem KEB _
de inversor unico 2.
7B Passagem KEB 2 (N.A.) Fechado: Pagsggem KEB 2 ativada. O inversor ignora L2-29 e executa uma passagem KEB _
de inversor unico 2.
7C g:lega)gem de curto-circuito Fechado: Frenagem de curto-circuito ativada -
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Selecoes de entrada digital programavel H1
H1-00
Configur Funcao Descrigao Pagina
acao
7D gflega)gem de curto-circuito Aberto: Frenagem de curto-circuito ativada -
Detecgdo avante/reversa
7E (Controle V/f com realimentagdo | Detecgdo da diregdo da rotagdo (para V/f com realimentacdo PG simples) -
PG simples)
90a97 llir;tléadas digitais DriveWorksEZ Reservado para as fungdes de entrada DWEZ -
. . Aberto: DWEZ ativado
9F DriveWorksEZ desativado Fechado: DWEZ desativado -
€ H2: Saidas digitais multifuncionais
ND
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
H2-01 |Selec¢ao da fungdo do Consulte as configuragdes de saida digital multifuncional H2 nas paginas |Padrdo: 0 112
(40B) |terminal M1-M2 (rel¢) 222 a 224 para obter descri¢des dos valores das configuracdes. Faixa: 0 a 192
H2-02 |Selegdo da fungdo do Padrao: 1 112
(40C) |terminal M3-M4 (relé) Faixa: 0 a 192
H2-03 |Selecdo da fungdo do Padréo: 2 112
(40D) |terminal M5-M6 (relé) Faixa: 0 a 192
Emite um sinal de pulso de 200 ms quando o contador de watts-horas
aumenta na unidade selecionada.
H2-06 |Sele¢do da unidade de saida 0 Unidades de 0.1 kWh Padrdo: 0
(437) |de watts-horas 1: Unidades de I kWh Faixa: 0 a4 N
2: Unidades de 10 kWh :
3: Unidades de 100 kWh
4: Unidades de 1000 kWh
Configuragoes de saida digital multifuncional H2
H2-000
Configur Funcgao Descrigao Pagina
acao
0 Durante o rodar Fechado: Um comando Rodar esta ativo ou a tenséo ¢ a saida. -
1 Velocidade zero Aberto: A frequéncia de saida esta acima da frequéncia minima de saida definida em E1-09. _
Fechado: A frequéncia de saida estd abaixo da frequéncia minima de saida definida em E1-09.
2 Velocidade concordante 1 Fechado: A frequéncia de saida ¢ igual a referéncia de velocidade (mais ou menos a histerese 113
definida como L4-02).
Velocidade concordante 1 Fechado: A frequéncia de saida e a velocidade sdo iguais a L4-01 (mais ou menos a histerese
3 ; pagy ; 114
definida pelo usuario definida como L4-02).
~ N Fechado: A frequéncia de saida € menor ou igual ao valor em L4-01, com a histerese
4 Detecgdo de frequéncia 1 - -
determinada por L4-02.
5 Detecciio de frequéncia 2 Fechado: A frequéncia de saida € maior ou igual ao valor em L4-01, com a histerese _
¢ q determinada por L.4-02.
6 Tnversor pronto ie(:)cd};z;doz A inicializaco esta concluida e o inversor esta pronto para aceitar um comando _
~ Fechado: A tensdo do barramento CC esta abaixo do nivel de acionamento Uv definido em
7 Subtensio do barramento CC L2-05 -
8 Durante bloqueio de base Fechado: O inversor entrou no estado bloqueio de base (sem tensao de saida). _
N.A)
A Aberto: A referéncia externa 1 ou 2 fornece a referéncia de frequéncia (definida em b1-01 ou
9 Fonte da referéncia de bl-15) _
frequéncia Fechado: O operador digital fornece a referéncia de frequéncia.
Aberto: A referéncia externa 1 ou 2 fornece o comando Rodar (definido em b1-02 ou b1-16).
A Fonte do comando Executar i . -
Fechado: O operador digital fornece o comando Rodar.
B Detecgdo de torque 1 (N.A.) |Fechado: Uma situagdo de sobretorque ou baixo foi detectada. -
c Perda de referéncia de Fechado: A referéncia de frequéncia analdgica foi perdida. _
frequéncia
. Fechado: O resistor ou transistor de frenagem esta superaquecido ou com falha.
D Falha no resistor de frenagem . -
Nota: Esta fun¢@o ndo esta disponivel nos modelos CIMR-ALI4A0930 e 4A1200.
E Falha Fechado: Ocorreu uma falha. -
F Modo de passagem Defina esse valor ao usar o terminal no modo de passagem. -

222

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida




B.7 Parametros H: Terminais multifuncionais

Configuragoes de saida digital multifuncional H2

H2-00
Configur Funcédo Descricao Pagina
acao
10 Falha menor Fechado: Um alarme foi acionado ou os IGBTs alcangaram 90% de sua vida til prevista. -
. |Fechado: Um comando foi inserido pelos terminais de entrada ou rede serial a fim de resolver
11 Comando reset de falhas ativo -
uma falha.
12 Saida do temporizador Fechado: Saida do temporizador. -
13 Velocidade concordante 2 Fechado: Quando a frequéncia de saida do inversor for igual a referéncia de frequéncia £1.4-04. -
14 Velocidade concordante 2 Fechado: Quando a frequéncia de saida do inversor for igual ao valor em L4-03 £L.4-04. _
definida pelo usuario
15 Detecio de frequéncia 3 ii(z‘}%jo: Quando a frequéncia de saida do inversor for menor ou igual ao valor em L4-03 _
16 Detecgiio de frequéncia 4 iiakiz(i)joz Quando a frequéncia de saida do inversor for maior ou igual ao valor em L4-03 _
17 Detecgdo de torque 1 (N.F.) |Aberto: Foi detectado sobretorque ou subtorque.
18 Detecgdo de torque 2 (N.A.) |Fechado: Foi detectado sobretorque ou subtorque.
19 Detecgdo de torque 2 (N.F.) [Aberto: Foi detectado torque excessivo ou baixo. -
1A Durante o reverso Fechado: O inversor esta operando na diregao reversa. -
1B Durante bloqueio de base Aberto: O inversor entrou no estado bloqueio de base (sem tensdo de saida). _
(N.F.)
1C Sele¢@o do motor 2 Fechado: O motor 2 ¢ selecionado por uma entrada digital (H1-OOO = 16) -
1D Durante a regeneracao Fechado: O motor esta regenerando energia no inversor. -
1E Reiniciar ativado Fechado: Uma reinicializagdo automatica é executada -
IF Alarme de sobrecarga do Fechado: oL1 esta a 90% ou mais de seu ponto de acionamento. Uma situagdo oH3 também _
motor (oL1) aciona esse alarme.
Pré-alarme de Fechado: A temperatura do dissipador de calor ultrapassa o valor do parametro L8-02.
20 superaquecimento do -
inversor (oH)
22 Detecgdo de falha mecéanica |Fechado: Falha mecénica detectada. -
. ~ Fechado: O ventilador de refrigeragdo, capacitores eletroliticos, IGBTs ou o relé¢ de desvio de
2F Periodo de manutengéo . ~ -
carga suave podem necessitar de manutengdo.
30 Durante o limite de torque | Fechado: Quando o limite de torque foi alcangado. -
31 Durante o limite de Fechado: O limite de velocidade foi alcangado. _
velocidade
Durante o limite de Fechado: O limite de velocidade foi alcangado ao usar o controle de torque.
32 velocidade no controle de -
torque
33 Zero servo completo Fechado: A operagdo Zero servo foi concluida. -
Aberto: O inversor parou ou entdo o bloqueio de base, a frenagem por inje¢éo de CC ou o
37 Durante a saida de frequéncia estimulo inicial estdo sendo executados. _
q Fechado: O inversor esta operando o motor (fora do estado de bloqueio de base, ¢ a inje¢do
de CC nao esta sendo executada).
38 Inversor ativado gzc)hadoz A entrada multifuncional definida como “Inversor ativo” esta fechada (H1-0OOO = -~
39 Saida de pulso watt-hora As unidades de saida sdo determinadas por H2-06. Emite um pulso a cada 200 ms para indicar _
a contagem de kWh.
Aberto: REMOTO
3C Estado LOCAL/REMOTO Fechado: LOCAL -
3D Durante a busca rapida Fechado: A busca rapida esta sendo executada. -
3E Realimentagdo PID baixa Fechado: O nivel de realimenta¢do PID esta baixo demais. -
3F Realimentagado PID alta Fechado: O nivel de realimentagdo PID esta alto demais. -
4A Durante a passagem KEB Fechado: A passagem KEB esta sendo executada. -
4B Durante a frenagem de curto- | Fechado: A frenagem de curto-circuito estd ativa. _
circuito
4C Durante a parada rapida Fechado: Um comando de parada rapida foi inserido nos terminais do operador ou de entrada. -
4D Limite do tempo de pré- Fechado: O limite do tempo de pré-alarme oH passou. _
alarme oH
P Falha do transistor de Fechado: O transistor de frenagem dinamica embutido falhou.
frenagem (ir) Nota: Esta fungédo ndo esta disponivel nos modelos CIMR-AC4A0930 e 4A1200.
i Superaquecimento do resistor | Fechado: O resistor de frenagem dindmica superaqueceu.
de frenagem (oH) Nota: Esse parametro ndo esta disponivel nos modelos CIMR-AO4A0930 e 4A1200.
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Configuragoes de saida digital multifuncional H2
H2-000
Configur Funcgao Descrigao Pagina
acao
60 Alarme do ventilador de Fechado: Alarme do ventilador de refrigeracdo interno _
refrigeragdo interno
61 Detecgdo da posicao do rotor | Fechado: O inversor detectou a posi¢ao do rotor do motor PM com éxito. B
concluida
Saidas digitais Reservado para as fungdes de saida digital DWEZ.
90292 |DriveWorksEZ _
la3
100 2 192 Fungdo 0 a 92 com saida Inverte o chaveamento de saida das fungdes de saida multifuncional. B
inversa Defina os Gltimos dois digitos de 100 para reverter o sinal de saida dessa fungao especifica.

€ H3: Entradas analégicas multifuncionais

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
H3-01 |Selegdo do nivel do sinaldo|0: 0a 10 V Padréo: 0 114
(410) |terminal Al 1:-10a10V Faixa: 0, 1
H3-02 |Selecdo de fungoes do Define a fungdo do terminal A1l. Padrio: 0 114
(434) |terminal A1l Faixa: 0 a 31
H3-03 N Define o nivel do valor de entrada selecionado em H3-02 quando 10 V sdo | padrio: 100.0%
(411) | Configuragdo do ganho do | inseridos no terminal A1. Min.: -999.9 114
terminal Al Maéx.: 999.9
H3-04 N . Define o nivel do valor de entrada selecionado em H3-02 quando 0 V€  |padrio: 0.0%
(412) | Contfiguragdo do bias do  |inserido no terminal Al. Min.: -999.9 114
terminal Al Max.: 999.9
H3-05 |Selecdo do nivel dosinal do|0: 0a 10 V Padrao: 0 115
(413) |terminal A3 1:-10a 10V Faixa: 0, 1
H3-06 |Selecdo de fungdes do Define a fungdo do terminal A3. Padrio: 2 115
(414)  |terminal A3 Faixa: 0 a 31
H3-07 . Define o nivel do valor de entrada selecionado em H3-06 quando 10 V sdo | padrio: 100.0%
(415)  |Configuragdo do ganho do |ingeridos no terminal A3. Min.: -999.9 115
terminal A3 Max.: 999.9
H3-08 N . Define o nivel do valor de entrada selecionado em H3-06 quando 0 V sdo | padrio: 0.0%
(416) |Configuragdo do bias do |ingeridos no terminal A3. Min.: -999.9 115
terminal A3 Max.: 999.9
0:0al10V
1:-10al0V
H3-09 |Selegio do nivel do sinal do | 2: 4 a 20 mA Padréo: 2 116
(417) |terminal A2 3:0a20mA Faixa: 0 a3
Nota: Use a chave DIP S1 para configurar o terminal de entrada A2
para um sinal de entrada de corrente ou tensao.
H3-10 |Selegdo de fungdes do Define a fung@o do terminal A2. Padréo: 0 116
(418) |terminal A2 Faixa: 0 a 31
H3-11 N Define o nivel do valor de entrada selecionado em H3-10 quando 10 V (20| padrio: 100.0%
(419) |Configuragdo do ganho do mA) sdo inseridos no terminal A2. Min.: -999.9 116
terminal A2 Max.: 999 9
H3-12 . . Define o nivel do valor de entrada selecionado em H3-10 quando 0 V (0 ou| padrio: 0.0%
(41A) |Configuragdo do biasdo |4 mA) ¢ inserido no terminal A2. Min.: -999.9 116
terminal A2 Max.: 999.9
Define uma constante de tempo de filtragem de atraso primaria para os Padrdo: 0.03 s
H3-13 | Constante de tempo do. terminais Al, A2 e A3. Usado na filtragem de ruido. Min.: 0.00 -
(41B) |filtro da entrada analogica U
Max.: 2.00
Determina quais terminais de entrada analdgica serdo ativados quando uma
entrada digital programada para “Entrada analdgica ativada” (H1-OO = C)
for ativada.
Seleciio de ativacio do 1: Somente o terminal Al
H3-14 term?nal de entrgda 2: Somente o terminal A2 Padrio: 7 _
410) analogica 3: Somente os terminais Al e A2 Faixa: 1 a7
& 4: Somente o terminal A3
5: Terminais Al e A3
6: Terminais A2 e A3
7: Todos os terminais ativados
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NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
H3-16 |Deslocamento do terminal |Adiciona um offset quando o sinal analdgico do terminal Al estiver em 0 11\)/?5{?(3:580 _
(2F0) Al V. Max.: 500
H3-17 |Deslocamento do terminal |Adiciona um offset quando o sinal analégico do terminal A2 estiver em 0 I]\)/?{(Ii]r?(jzs(())() _
(2F1) A2 V. Max.: 500
H3-18 |Deslocamento do terminal |Adiciona um offset quando o sinal analégico do terminal A3 estiver em 0 i/?glr?l%go _
(2F2) A3 V. Mix.: 500
Configuragoes de entrada analégica multifuncional H3
H3-0O0
Configur Funcéao Descrigao Pagina
acao
0 Bias de frequéncia 10 V = E1-04 (frequéncia méaxima de saida) -
1 Ganho de frequéncia OsinaldeOal 0V permite uma configuragio de 0 a 100%. O sinalde-10 a0 V permite _
uma configuragdo de -100 a 0%.
Referéncia de frequéncia auxiliar 1 |10 V = E1-04 (frequéncia maxima de saida)
2 (usadas como uma velocidade -
multietapa 2)
3 Referéncia de frequéncia auxiliar2 |10 V = E1-04 (frequéncia maxima de saida) _
(analdgicas de 3% etapa)
4 Bias da tensdo de saida 10 V = E1-05 (tens@o nominal do motor) -
5 Ganho de tempo de aceleracdo/ 10V =100% _
desaceleracdo
6 Corrente de frenagem por injecdo de |10 V = Corrente nominal do inversor _
CcC
7 Sobretorque/torque baixo 10 V = Corrente nominal do inversor (V/f, V/f com PG) B
nivel de deteccdo 10 V = Torque nominal do motor (OLV, CLV, OLV/PM, AOLV/PM, CLV/PM)
8 Nivel de prevengdo de estol durante 0| 10 V = Corrente nominal do inversor B
rodar
9 Nivel do limite inferior da frequéncia| 10 V = E1-04 (frequéncia maxima de saida) _
de saida
B Realimentagdo PID 10V =100% -
C Ajuste PID 10V =100% -
D Bias de frequéncia 10 V = E1-04 (frequéncia méaxima de saida) -
E Temperatura do motor (entrada PTC) | 10V = 100% -
F Modo de passagem Defina esse valor ao usar o terminal no modo de passagem. -
10 Limite do torque de avango 10 V = Torque nominal do motor -
11 Limite do torque reverso 10 V = Torque nominal do motor -
12 Limite do torque regenerativo 10 V = Torque nominal do motor -
13 Referéncia de torque/Limite de torque | 10 V = Torque nominal do motor -
14 Compensagio de torque 10 V = Torque nominal do motor -
15 Limite geral de torque 10 V = Torque nominal do motor -
16 Realimentagdo PID diferencial 10V =100% -
10V=-9°C
. 0V=234°C
17 Termistor do motor (NTC) . o ) _
Nota: Essa fungéo esta disponivel apenas nos modelos CIMR-AO4A0930 e
4A1200.
IF Modo de passagem Defina esse valor ao usar o terminal no modo de passagem. -
30432 |Entradas analogicas DriveWorksEZ | A saida ¢ determinada pela fungdo selecionada usando DWEZ. _
la3
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€ H4: Saidas analégicas

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
Seleciona os dados a serem transmitidos através do terminal FM da saida
H4-01 Selegdo do monitor do analdgica multifuncional. Padrio: 102
(41D) terminal de saida analdgica | Defina o pardmetro de monitoramento desejado aos digitos disponiveis em Faixa: 000 2 999 116
multifuncional FM uOd-ono. )
Por exemplo, insira “103” para U1-03.
H4-02 |Ganho do terminal FM da |Define o nivel do sinal no terminal FM igual a 100% do valor de Padrdo: 100.0%
(41E)  |saida analogica monitoramento selecionado. Min.: -999.9 117
multifuncional Miéx.: 999.9
H4-03  |Bias do terminal FM da Define o nivel do sinal no terminal FM igual a 0% do valor de Padrio: 0.0%
(41F)  |saida analogica monitoramento selecionado. Min.: -999.9 117
multifuncional Max.: 999.9
Seleciona os dados a serem transmitidos através do terminal AM da saida
H4-04 Sele¢do do monitor do analogica multifuncional. Padrio: 103
terminal AM da saida Defina o pardmetro de monitoramento desejado aos digitos disponiveis em | . = 116
(420) o - - Faixa: 000 a 999
anal6gica multifuncional |UO-O0.
Por exemplo, insira “103” para U1-03.
H4-05 | Ganho do terminal AM da |Define o nivel do sinal no terminal AM igual a 100% do valor de Padrio: 50.0%
(421)  |saida analogica monitoramento selecionado. Min.: -999.9 117
multifuncional Mix.: 999.9
H4-06 |Bias do terminal AM da Define o nivel do sinal no terminal AM igual a 0% do valor de Padrdo: 0.0%
(422)  |saida analdgica monitoramento selecionado. Min.: -999.9 117
multifuncional Max.: 999.9
Selegdo do nivel do sinaldo|0: 0 a 10 V ~ .
HAOT |ierminal FM dasaida ~ |1:-10a 10V Padrao: 0 18
(423) Faixa: 0 a2
analogica multifuncional [2:4 a 20 mA )
Selecdo do nivel do sinal do|0: 0 a 10 V ~ .
Iilfz'gf terminal AM da saida 1:-10a10V ggicl;;()(.)(; 5 118
analogica multifuncional [2:4 a 20 mA )
€ H5: Comunicagio serial MEMOBUS/Modbus
NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
HS5-01 Seleciona o nimero do n6 da estagdo do inversor (enderego) dos terminais | Padrdo: 1F (Hex)
(425) | Endereco do n6 do inversor| MEMOBUS/Modbus R+, R-, S+, S-. Desligue e ligue o dispositivo para |Min.: 0 —
<I> que as alteragdes sejam efetuadas. Max.: FF
0: 1200 bps
1: 2400 bps
2: 4800 bps
3: 9600 bps
H5-02 |Selegdo da velocidade de  |4: 19200 bps Padrido: 3 _
(426) |comunicagdo 5: 38400 bps Faixa: 0 a 8
6: 57600 bps
7: 76800 bps
8: 115200 bps
Desligue e ligue o dispositivo para que as alteragdes sejam efetuadas.
0: Nenhuma paridade
H5-03 |Selegdo da paridade de 1: Paridade par Padrdo: 0 _
(427) |comunicagdo 2: Paridade impar Faixa: 0 a2
Desligue e ligue o dispositivo para que as alteragdes sejam efetuadas.
0: Parada em rampa
H5-04 |Método de parada apds erro | 1: Parada por inércia Padrdo: 0 B
(428) |de comunicagdo (CE) 2: Parada rapida. Faixa: 0 a3
3: Somente alarme
H5-05 |Selegdo de detecgdo das 0: Desativado ] . Padrdo: 0
N a0 ¢ 1: Ativado. Se a comunicagao for perdida por mais de dois segundos, S -
(429) |falhas de comunicagdo . Faixa: 0, 1
ocorrera uma falha CE.
- empo de espera da ) p ~ :
H5-06 |T d ad Defina o tempo de espera entre o recebimento e o envio de dados i/ailldnrac; 5 ms -
(42A) |transmiss@o do inversor Max - 65
- 5 : Desativado. esta sempre ativado. adrao:
H5-07 Selecdo do controle RTS 0: Desativado. O RTS estd sempre ativado. Padrdo: 1 -
(42B) 1: Ativado. O RTS ¢ ativado somente ao enviar. Faixa: 0, 1
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
H5-09 Define o tempo necessério para detectar um erro de comunicagao. Padrao: 2.0 s
(435) Tempo de detec¢do CE Pode ser necessario efetuar um ajuste ao ligar varios inversores em rede. |Min.: 0.0 -
Max.: 10.0
Selecdo de unidade para 0: Unidades de 0.1 V -
I({jgé? registro MEMOBUS/ 1 Unidades de 1 V padrao 0, -
Modbus 0025H T
0: O inversor requer um comando Enter antes de aceitar qualquer alteragio
H5-11  |Selegdo da fungdo ENTER |nas configuragdes dos parametros. Padrdo: 1 _
(43C) |nas comunicagdes 1: As alteragdes dos pardmetros sdo ativadas imediatamente sem o comando | Faixa: 0, 1
Enter (0o mesmo que V7).
H5-12 | Executar a selegdo do 0: AVA/Parar, REV/Parar Padrdo: 0 -~
(43D) |método de comando 1: Executar/Parar, AVA/REV Faixa: 0, 1
<1> Se esse parametro for definido como zero, o inversor ndo podera responder aos comandos do MEMOBUS/Modbus.
€ H6: Entrada/saida do trem de pulsos
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Referéncia de frequéncia
Selegdo da fungdo RP do | 1: Valor de realimentagido PID <.
1(262'8; terminal de entrada do trem|2: Valor de ajuste PID gzg:g%(; 3 -
de pulso 3: Controle V/f com realimentagdo PG simples (somente possivel na )
utilizagdo do motor 1 no controle V/f)
H6-02 Define a frequéncia do sinal de entrada RP do terminal, que ¢ igual a 100% | padrio: 1440 Hz
(42D)  |Escala de entrada do trem | o valor selecionado em H6-01. Min.: 1000 _
de pulso Max.: 32000
H6-03 Define o nivel do valor selecionado em H6-01, quando ¢ inserida uma Padrio: 100.0%
(42E) ganh(l) de entrada do trem | frequéncia com o valor definido em H6-02. Min.: 0.0 _
¢ puiso Max.: 1000.0
He6-04 ) Define o nivel do valor selecionado em H6-01, quando ¢ inserido 0 Hz. | padrio: 0.0%
(42F) |Bias de entrada do trem de PR
Iso Min.: -100.0 -
pu Max.: 100.0
H6-05 Define a constante do tempo de filtragem da entrada do trem de pulsos. | Padrio: 0.10 s
(430) |Tempo de filtragem da Min.: 0.00 _
entrada do trem de pulso Méx. " 2 00
H6-06 . . Seleciona a fungéo de saida do monitor do trem de pulso (o valor do .
(431) |Sele¢do do monitor do trem| .00 parte de UCJ-0100). Padréo: 102 _
de pulso Por exemplo, insira “501” para U5-01. Faixa: 000 a 809
H6-07 Define a frequéncia do sinal de saida do terminal MP quando o valor do 5.
(432) |Escala do monitor do trem | monitor for 100%. II\)/?S;?% 1440 Hz -
de pulso Para que a saida do monitor do trem de pulsos seja igual & frequéncia de L
saida, defina H6-06 como 2 € H6-07 como 0. Max.: 32000
A Define a frequéncia minima para a detec¢do da entrada do trem de pulsos. | Padrdo: 0.5 Hz
}(1463‘%‘ Frequéncia minimade - ypiiitado quando H6-01 =0, 1 ou 2. Min.: 0.1 -
p Max.: 1000.0
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B.8 L: Fungao de protecao

Os parametros L fornecem prote¢do ao inversor e ao motor, incluindo o controle durante quedas de energia temporarias,
prevengao de estol, deteccao de frequéncia, reinicializagdo, deteccao de torque excessivo e outros tipos de protecdo de

hardware.

€ L1: Protegio do motor

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Desativado
1: Motor de uso geral (resfriado por ventilador padréo)
2: Motor dedicado ao inversor com um intervalo de velocidades de 1:10
3: Motor de vetor com um intervalo de velocidade de 1:100
L1-01 |Selecdo da protegdo contra |4: Motor PM com torque variavel Padrio: <I> B
(480) |sobrecarga do motor 5: Motor PM com controle de torque constante Faixa: 0 a 6
6: Motor de uso geral (50 Hz)
O inversor talvez ndo consiga fornecer protecdo se motores multiplos forem
usados, mesmo se a sobrecarga tiver ativada em L1-01. Defina L1-01 como
zero e instale relés térmicos separados em cada motor.
L1-02 |Tempo da proteio contra Define o tempo da proteg@o contra sobrecarga térmica (oL1) do motor. i/?idrfé(()): 11.0 min -
(481) |sobrecarga do motor Max.: 5.0
Define a operag@o quando a entrada analdgica de temperatura do motor
Selegdo de operagdes de | (H3-02, H3-06 ou H3-10 = E) ultrapassa o nivel de alarme oH3.
alarme do 0: Parada em rampa ~ .
L1-03 . : e Padrio: 3
(482) superaquecimento do motor | 1: Parada por inércia Faixa: 023 -
(entrada PTC) 2: Parada rapida (desacelere até a parada usando o tempo de desaceleragdo )
em C1-09)
3: Somente alarme (“oH3” piscard)
Seleciio de operacdes de Define o método de parada quando a entrada analdgica de temperatura do
N peragoe motor (H3-02, H3-06 ou H3-10 = E) ultrapassa o nivel de falha oH4.
falha do superaquecimento | . <.
L1-04 0: Parada em rampa Padrao: 1
do motor : P e _
(483) (entrada PTC) 1: Parada por inércia Faixa: 0 a2
2: Parada rapida (desacelere até a parada usando o tempo de desaceleragéo
em C1-09)
L1-05 Tempo de filtragem da Ajusta o filtro para a entrada analdgica de temperatura do motor (H3-02, |Padréo: 0.20 s
(484) entrada de temperatura do |H3-06 ou H3-10 = E). Min.: 0.00 -
motor (entrada PTC) Max.: 10.00
L1-13 |Selecdo de operacdes 0: Desativado Padrao: 1 _
(46D) |eletrotérmicas continuas 1: Ativado Faixa: 0, 1
0: Desativado
1: Ativado
L1-15 |Selecio de termistor do Nota: ise&:lég?gtrzzs{%gésponivel somente nos modelos CIMR- |, 4~ . ) -
(440)  |motor 1 (NTC) ¢ : Faixa: 0, 1
Define a temperatura do motor 1 que ativa uma falha de superaquecimento .
Li-16 |Temperatura de (oH5). Padrdo: 120 °C
441 superaquecimento do motor R o . Min.: 50 -
(441) 1 Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos CIMR- | Max.: 200
ADO4A0930 e 4A1200.
0: Desativado
L1-17 |Selecdo de termistor do I: Ativado Padrdo: 0 _
(442)  |motor 2 (NTC) Nota: Esse parmetro est4 disponivel somente nos modelos CIMR- | Faixa: 0, 1
ADO4A0930 e 4A1200.
Define a temperatura do motor 1 que ativa uma falha de superaquecimento .
L1-1g |Temperatura de (oH5). Padrao: 120 °C
443 superaquecimento do motor R o ) Min.: 50 -
(443) Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos CIMR- | Max.: 200
ADO4A0930 e 4A1200.
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NO
(End. Nome Descrigcao Valores Pagina
Hex.)
Determina a resposta do inversor quando ocorrer uma falha de desconexao
do termistor (THo).
0: Parada em rampa
. . 1: Parada por inércia .
L1-19 |Operagdo na desconexdo do |2: Parada rapida (desacelere até a parada usando o tempo de desaceleragdo | Padrdo: 3 _
(444) |[termistor (THo) (NTC) definido em C1-09) Faixa:0a3
3: Somente alarme (“THo” piscara)
Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos CIMR-
ADO4A0930 e 4A1200.
Determina a resposta do inversor quando ocorrer uma falha de
superaquecimento do motor (oHS).
0: Parada em rampa
Operagdo no 1: Parada por inércia .
I( ié-ég) superaquecimento do motor (21: f}"aygda répé(ila ég;:sacelere até a parada usando o tempo de desaceleragdo {:’ Z?;:-Oé)la 3 _
oH5 efinido em C1- :
( ) 3: Somente alarme ("oHS5" piscard)
Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos CIMR-
ADO4A0930 e 4A1200.
<1> A configuragdo padrio ¢ determinada pelo parametro A1-02, selecdo do método de controle.
€ L2: Fungio Passagem para perda momentanea de energia
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Desativado. O inversor dispara uma falha Uvl quando hd uma queda de
energia.
1: Efetue a recuperagéo dentro do intervalo de tempo definido em L2-02.
L2-01 Selecdo de operagdes em |Uvl sera detectado se a queda de energia for mais longa que L2-02. Padrio: 0
(485) perdas momentaneas de 2: Efetue a recuperagdo enquanto a CPU ainda tiver energia. Uv1 ndo ¢ Faixa: 0a 5 -
energia detectado. :
3: A desaceleragdo KEB para o intervalo de tempo definido como L2-02.
4: Efetue a desacelerag@o enquanto a CPU ainda tiver energia.
5: Desaceleragdo KEB até a parada.
1.2-02 Tempo de passagem para |Define o tempo de passagem para perda de energia. Ativado somente Padrdo: <>
(436) perda momenténea de quando L.2-01 =1 ou 3. Min.: 0.0 s -
energia Max.: 25.5 s
Define o tempo de espera minimo para a queda da tensao residual do motor
. antes que a saida do inversor seja reenergizada apds a execucdo do periodo < <>
L2-03 ;?ﬁg?odeo?log;g:o de base ocioso por perda de energia. I{)/?fir?% 1 _
(487) tem orérpia dIé eneraia Aumentar o tempo definido como L2-03 pode ajudar se houver corrente ou Ml,n". 5 s
P g tensdo excessiva durante a busca rapida ou durante a frenagem por injegdo | 2%+ 2 §
de CC.
Periodo de rampa da Define o tempo no qual a tensdo de saida deve retornar ao padrao V/f . <I>
= ~ . s Padrdo: </
L2-04 |recuperagdo de tensdo em |predefinido durante a busca rapida. Min.- 0.0 _
(488)  |uma perda tempordria de Mg; I §
energia -
Define o nivel de disparo de subtensdo do barramento CC. Padrao: 190 VCC
<> <3>
L2-05 |Nivel de deteccao de .
= Min.: 150 VCC -
4 1
(489) |[subtensdo(Uvl1) Max.: 210 VCC
<3>
L2-06 |T de d leraca Define o tempo necessario para desacelerar da velocidade no momento em | Padrdo: 0.00 s
( 48_ A) K%n];po ¢ desaceleracdo | KEB foi ativado até a velocidade zero. Min.: 0.00 -
Max.: 6000.0 <4
L2-07 Define o tempo para acelerar até a referéncia de frequéncia quando a queda | Padrdo: 0.00 s
48_B Tempo de aceleragdo KEB |momentanea de energia acabar. Se estiver definido como 0.0, é usado o |Min.: 0.00 -
(48B) tempo de acelerago ativo. Max.: 6000.0 <#
Define a porcentagem da redugio da frequéncia de saida no inicio da Padrio: 100%
L2-08 |Ganho de frequéncia no desaceleracdo, quando a fungdo de preservagdo da passagem KEB for Min.: 0 0 _
(48C) |inicio de KEB iniciada. P
Redugdo = (frequéncia de escorregamento antes de KEB) x L.2-08 x 2 Max.: 300
L2-10  |Tempo de deteccio KEB Define o tempo para executar a preservagdo da passagem KEB. Pa@r?o: 50 ms
(48E) |(tempo KEB minimo) Min. 0 -
P Max.: 2000
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Hex.)
Define o valor desejado da tensdo do barramento CC durante a preservagio | Padrio: <2~
L2-11 Ponto de ajuste da tensdo do da passagem KEB. [E1-01] x 1.22
(461) barramento CC durante Min.:150 VCC —
KEB Max.: 400 VCC
<5>
0: Preservacdo da passagem KEB de inversor tnico 1
L2-29 . . 1: Preservacdo da passagem KEB de inversor tinico 2 Padrdo: 0 B
475) Selegdo de método KEB 2: Preservacdo da passagem KEB de sistema 1 Faixa:0a3
3: Preservacdo da passagem KEB de sistema 2
<1> A configuragdo padréo depende dos parametros C6-01, selecdo de servigo do inversor, e 02-04, selegdo do modelo do inversor.
<2> Os valores padrao sdo dependentes dos pardmetros E1-01, configuracdo de tensdo de entrada.
<3> Os valores mostrados sdo especificos para os inversores de classe 200 V. Dobre o valor para inversores de classe de 400 V. Multiplique o valor
por 2.875 para inversores de classe de 600 V.
<4> Definir um valor de intervalo depende do parametro C1-10, unidades de configuragdo de tempo de aceleragdo/desacelera¢do. Quando C1-10
=0 (unidades de 0.01 segundos), o intervalo de configuragdo fica entre 0.00 ¢ 600.00 segundos.
<5> Os valores mostrados sdo especificos para inversores de classe de 200 V. Dobre o valor para inversores de classe de 400 V. Multiplique o valor

por 2.875 para inversores de classe de 600 V, mas defina o valor abaixo de 1.040 VCC (nivel de protegdo de sobretensdo).

€ L3: Prevencio de estol

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Desativado.
1: Uso geral. A aceleragdo é pausada enquanto a corrente estiver acima da
L3-01 |Selegdo de prevengdo de | configuragdo L.3-02. ; ; Padrdo: 1 118
(48F) |estol durante a aceleragdo |2: Inteligente. Acelere no menor tempo possivel sem ultrapassar o nivel | Faixa: 0 a 2
L3-02.
Nota: A configuracdo 2 ndo esta disponivel ao usar OLV/PM.
1302 |Nivel de prevengio de estol Usado quando L3-01 =1 ou 2. 100% ¢ igual a corrente nominal do inversor. i/?idnré(());ojl > 110
(490) |durante a aceleragdo Méx‘.': 1 500% <>
L3-03 |Limite de prevencio de Define o limite inferior da prevencéo de interrupgdo durante a aceleragdo |Padrio: 50%
(491) |estol dura I?te a ac%lera 3o quando estiver operando no intervalo de energia constante. Definido como |Min.: 0 119
¢ uma porcentagem da corrente nominal do inversor. Max.: 100
0: Desativado. Desacelera¢do na taxa de desaceleragdo ativa. Pode ocorrer
uma falha de tensdo excessiva.
1: Uso geral. A desaceleragdo é pausada quando a tensao do barramento CC
ultrapassar o nivel de prevencao de estol.
2: Inteligente. Desacelere o mais rapido possivel enquanto evita falhas de
. . tensdo excessiva.
L3-04 Selego de prevengdo de | 3: Prevengdo de estol com um resistor de frenagem. A prevengdo de estol |padrio: 1
(492) estol durantg a durante a desaceleracéo ¢ ativada junto com a frenagem dinamica. Faixa: 0 a 5 <2~ 120
desaceleragdo 4: Desaceleragdo de excesso de excitagdo. Desacelera enquanto aumenta o ’
fluxo do motor.
5: Desaceleragdo de excesso de excitagdo 2. Ajuste a taxa de desaceleracdo
de acordo com a tensdo do barramento CC.
Nota: A configuragdo 3 ndo esta disponivel nos modelos CIMR-
ADO4A0930 e 4A1200.
0: Desativado. O inversor ¢ executado em uma frequéncia definida. Uma
carga pesada pode causar perda de velocidade.
L3-05 |Selecdo de prevencdo de |1: Tempo de desaceleragdo 1. Usa o tempo de desaceleragdo definido como | Padréo: 1 121
(493)  |estol durante o rodar C1-02 enquanto a prevengao de estol ¢ executada. Faixa: 0 a2
2: Tempo de desaceleracdo 2. Usa o tempo de desacelerago definido como
C1-04 enquanto a prevengao de estol ¢ executada.
, R Ativado quando L3-05 for definido como 1 ou 2. 100% ¢ igual a corrente |Padrio: </>
]Ejégr? yg;étieoprrggzﬁqao de estol| ;o minal do inversor. Min.: 30% 121
Max.: 150% <>
Ativa ou desativa a fungdo de supressdo de tensdo excessiva, que permite
L3-11 Selecao da fungdo de que o inversor modifique a frequéncia de saida a medida que a carga é Padrio: 0
(4C7) supressdo da tensdo alterada para prevenir uma falha de tensao excessiva. Faixa: 0. 1 -
excessiva 0: Desativado T
1: Ativado
Tensdo-alvo do barramento | Define o valor desejado para a tensdo do barramento CC durante a supressao | Padrio: 370 VCC
L3-17 |CC para a supressdo de de sobretensdo e para a de estol durante a desaceleragao. <3> <8
(462) |sobretensdo e prevengdo de Min.: 150 B
estol Max.: 400 <8~
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(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
. ~ | Define o ganho proporcional para a preservagdo da passagem KEB, Padrio: <#
I(‘jégg) gg%g?rgglgﬁg%ge tensdo | yrevengdo de estol e supressio de tensdo excessiva. Min.: 0.00 -
Max.: 5.00
. Define o ganho proporcional usado para calcular a taxa de desaceleracdo |Padrdo: 1.00
I(‘jé%)l ii?:;dgoiﬁtgge?:r;aéide durante a preservacdo da passagem KEB, funcdo de supressdo de tensdo |Min.: 0.10 -
¢ ¢ excessiva e prevencdo de estol durante a desaceleragéo (L3-04 = 2). Max.: 10.00
L3-22 Tempo de desaceleracdo na|Define o tempo de desaceleracdo usado para a prevencao de estol durante |Padrdo: 0.0 s
(4F9) prevencdo de estol durante |a aceleragdo em OLV/PM. Min.: 0.0 -
a aceleracdo Max.: 6000
Selegdo de redugdo 0: Define o nivel de prevengao de estol definido em L3-04 usado em todo
L3-23 |automatica para a o intervalo de frequéncias. Padrio: 0 _
(4FD) |prevengdo de estol durante |1: Redugdo do nivel automéatico de prevencao de estol no intervalo de saida|Faixa: 0, 1
o rodar constante. O valor do limite inferior é 40% de L3-06.
N Define o tempo necessario para acelerar o motor ndo acoplado com torque | Padrio: <%> <6~
L3-24 Terilpo de ac;lleralu;a(()ido nominal, da parada até a frequéncia maxima. <7>
(46E) |09 Or para caietios €e Min: 0.001 s B
inércia
Max.: 10.000 s
L3-25 Define a taxa entre a inércia do motor e da maquina. Padrdo: 1.0
(46F) Taxa de inércia da carga Min.: 1.0 -
Max.: 1000.0
L3-26 | Capacitores adicionais do Quando os capacitores do barramento CC forem adicionados externamente, | Padrdo: 0 uF
(455) bargamento cC certifique-se de adicionar esses valores a tabela interna de capacitores para|Min: 0 -
obter os calculos corretos de barramento CC. Max.: 65000
13-27 |Tempo de deteccio da Define o tempo no qual a corrente deve ultrapassar o nivel de prevencdo de|Padrdo: 50 ms
(456) revgn 30 de estgol interrupgdo para ativar a prevencdo de estol. Min.: 0 -
preveng Miéx.: 5000

<1> O limite superior depende dos parametros C6-01, seleg@o do servigo do inversor, ¢ L8-38, sele¢@o de reducdo de frequéncia.

<2>

controle OLV/PM.

<3>
<4>
<5>
<6>
<7>
<8>

A configuracdo padrdo depende dos parametros E1-01, configuracdo de tensdo de entrada.
A configuracdo padrao ¢ determinada pelo parametro A1-02, configuragdo do modo de controle.
O valor do parametro é modificado automaticamente se E2-11 for modificado manualmente ou por autoajuste.

A configuracdo padrao depende do parametro E5-01, selegdo do codigo do motor.

A configuracdo padrdo depende dos parametros C6-01, selegdo de servigo do inversor, e 02-04, selecdo do modelo do inversor.

por 2.875 para inversores de classe de 600 V, mas defina o valor abaixo de 1040 VCC (nivel de protecdo de tensdo excessiva).

O intervalo de configuracao ¢ de 0 a 2 no modo de controle OLV/PM. O intervalo de configuracdo ¢ de 0 e 1 no modo CLV ou no modo de

Os valores mostrados sdo especificos para os inversores de classe 200 V. Dobre o valor para inversores de classe de 400 V. Multiplique o valor

@ L4: Deteccdo de velocidade

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
L4-01 | Nivel de detecgdo do ajuste 5;;—&11 define o nivel da detecc@o de frequéncia para as fungdes de saida E/?Slrécg (()).O Hz B
(499)  |de velocidade H>.00 =2, 3.4, 5. Miéx.: 400.0
" i it 3 i . <I>
1402 |Largura de detecgio do L4-02 define a histerese ou a margem permitida na deteccdo de velocidade. II\)/?'dr?% ) B
(49A) |ajuste de velocidade M:& 50.0
14-03 | Nivel de detecgdo do ajuste dLig_l(t)gl define o nivel da detecgdo de frequéncia para as fungdes de saida II\’/silicliqraTuZl (())OOOHZ -
(49B) | de velocidade (+/-) H2-0O0 = 13, 14, 15, 16. Max.: 400.0
" i it 3 i . <I>
L4-04 |Largura de detecgdo do L4-04 define a histerese ou a margem permitida na detecgdo de velocidade. 1}\)/?'(1@% ) B
(49C) |ajuste de velocidade (+/-) Mg)l(' 50.0
L4-05 Selegdo de detecgdo de 0: Parar. O inversor para quando a referéncia de frequéncia ¢é perdida. Padrio: 0
perda de referéncia de 1: Executar. O inversor é executado com uma velocidade reduzida quando | ... =" -
(49D) v PO i 4 . Faixa: 0, 1
frequéncia a referéncia de frequéncia ¢ perdida.
L4-06 |Referéncia de frequéncia na Define a porcentagem da referéncia de frequéncia com a qual o inversor |Padrao: 80%
Jred deve ser executado quando a referéncia de frequéncia ¢ perdida. Min.: 0.0 -
(4C2) |perda de referéncia Mix.: 100.0
L4-07 |Selegdo de detecgdo do 0: Nenhuma detecgdo durante bloqueio de base. Padrdo: 0 _
(470) |ajuste de velocidade 1: A detecgdo esta sempre ativada. Faixa: 0, 1
<1> A configuracdo padrdo depende do parametro A1-02, sele¢do do método de controle.
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€ L5: Reinicio por falha

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
, . Define o nimero de vezes que o inversor pode tentar reiniciar apds a Padrao: 0
1(4459-% i?r?;;;?igzggt:&zﬁ ég?ca ocorréncia das seguintes falhas: GF, LF, oC, ov, PF, rH, rr, oL 1, oL2, oL3,|Min.: 0 -
oL4, STo, Uvl. Maix.: 10
L5-02 Selecao de operacdes de 0: A saida de falhas ndo ¢ ativada. Padriio: 0
saida de falhas da 1: A saida de falhas se torna ativa durante a tentativa de reinicializagdo. S -
(49F) Lo T - Faixa: 0, 1
reinicializagdo automatica
15-04 |Tempo do intervalo de Define o tempo de espera entre a execugao de reinicializacdes de falha. i/?iclllr;?lc()): 510.0 s
(46C) |reinicializagdo de falha Max.- 600.0
0: Tenta reiniciar continuamente enquanto aumenta o contador de
15-05 |Selecdo de operacdo de rneli:r;inclisl(ilﬁ?é(; zogl7e)r1te no caso de uma reinicializagdo bem-sucedida (o Padriio: 0 B
(467)  [reinicializagdo de falha 1: Tenta reiniciar com o tempo de intervalo definido em L5-04 ¢ incrementa Faixa: 0, 1
o contador de reinicializagdo em cada tentativa (o mesmo que V7).
€ L6: Detecgdo de torque
NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
0: Desativado
1: A detecgdo oL3 fica ativa somente durante a velocidade concordante, e
a operagdo continua apds a detecgdo.
2: A detecgdo oL3 fica sempre ativa durante o rodar, e a operagdo continua
apos a detecgdo.
3: A detecgdo oL3 fica ativa somente durante a velocidade concordante, e
a saida ¢ desligada em caso de uma falha oL.3
L6-01 Detecgdo de torque 4: A detecgdo oL3 fica sempre ativa durante o rodar, ¢ a saida ¢ desligada Padrio: 0
\ Selecdo 1 em caso de uma falha oL.3 adrao: -
(4A1) = . . Faixa: 0 a 8
5: A detecgdo UL3 fica ativa somente durante a velocidade concordante, e
a operagdo continua apds a deteccdo.
6: A detecg@o UL3 fica sempre ativa durante o rodar, e a operagdo continua
apos a detecgdo.
7: A detecgdo UL3 fica ativa somente durante a velocidade concordante, e
a saida ¢ desligada em caso de falha oL3
8: A deteccdo UL3 fica sempre ativa durante o rodar, e a saida ¢ desligada
em caso de uma falha oL.3
L6-02 Detecgao de torque Define o nivel de deteccdo de sobretorque e torque baixo. Padrao: 150%
(4A2) Nivel 1 Min.: 0 -
Max.: 300
L6-03 Detecgdo de torque Define a duragio em que uma condi¢éo de sobretorque ou baixo deve existir | Padrdo: 0.1 s
(4A3) Tempo 1 para acionar a detecgdo de torque 1. Min.: 0.0 -
Max.: 10.0
0: Desativado
1: A detecgdo oL4 fica ativa somente durante a velocidade concordante, e
a operagdo continua apds a detecgao.
2: A deteccdo oL4 fica sempre ativa durante o rodar, e a operagdo continua
apos a detecgdo.
3: A detecgdo oL4 fica ativa somente durante a velocidade concordante, e
a saida ¢ desligada em caso de uma falha oL4
L6-04 Detecgao de torque 4: A detecgdo oL4 fica sempre ativa durante o rodar, e a saida ¢ desligada Padriio: 0
\ Selecdo 2 em caso de uma falha oL4 acrao: -
(4A4) 5 - - Faixa: 0 a 8
5: A detecgdo UL4 fica ativa somente durante a velocidade concordante, ¢
a operagdo continua apds a detecgao.
6: A detecgdo UL4 fica sempre ativa durante o rodar, e a operag@o continua
apos a detecgdo.
7: A detecgdo UL4 fica ativa somente durante a velocidade concordante, ¢
a saida ¢ desligada em caso de uma falha oL4
8: A deteccdo UL4 fica sempre ativa durante o rodar, e a saida ¢ desligada
em caso de uma falha oL4
L6-05 Detecgdo de torque Define o nivel de deteccdo de sobretorque e torque baixo. Padrio: 150%
(4A5) Nivel 2 Min.: 0 -
Max.: 300
L6-06 Detecgao de torque Define a duragéo em que uma condigao de torque excessivo ou baixo deve | Padrdo: 0.1 s
(4A6) Tempo 2 existir para acionar a detecgdo de torque 2. Mln 01(()) 0 -
ax.: 10.
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
Essa funcdo pode detectar um sobretorque ou baixo em certo intervalo de
velocidades como resultado da fadiga da maquina. Ela é acionada por um
tempo de operagdo especificado e utiliza as configura¢des de deteccdo de
oL1 (L6-01 e L6-03).
0: Detecgdo de falha mecanica desativada.
1: Continuar a execugdo (somente alarme). Detectado quando a velocidade
(sinalizada) for maior que L6-09.
2: Continuar a execugdo (somente alarme). Detectado quando a velocidade
(ndo sinalizada) for maior que L6-09.
L6-08 | Operacdo de deteccio de 3: Saida do inversor de protecdo (falha). Detectado quando a velocidade Padrio: 0
(468) | falha mecanica (sinalizada) for maior que L6-09. ) Faixa: 0 a 8 -
4: Saida do inversor de protecdo (falha). Detectado quando a velocidade )
(ndo sinalizada) for maior que L6-09.
5: Continuar a execugdo (somente alarme). Detectado quando a velocidade
(sinalizada) ¢ menor que L6-09.
6: Continuar a execugdo (somente alarme). Detectado quando a velocidade
(ndo sinalizada) for menor que L6-09.
7: Saida do inversor de protegdo (falha). Detectado quando a velocidade
(sinalizada) ¢ menor que L6-09.
8: Saida do inversor de protegdo (falha). Detectado quando a velocidade
(ndo sinalizada) for menor que L6-09.
L6-09 |Nivel da velocidade de Define a velocidade que aciona a detecgdo da falha mecanica. Quando L6-08 | Padrdo: 110.0%
(469) | detecciio da falha mecnica estiver definido com um valor ndo sinalizado, € usado o valor absoluto se a|Min.: -110.0 -
¢ configuragdo for negativa. Max.: 110.0
L6-10 | Tempo da detecciio de falha Define o tempo no qual a falha mecénica deve ser detectada antes que um |Padrio: 0.1 s
(46A) meca{)nica ¢ alarme ou falha sejam acionados. Min.: 0.0 -
Max.: 10.0
: - Define o tempo de operagdo (U1-04) necessario antes que a deteccdo de  |Padréo: 0 h
%46 6]133 ggg fq%ged;:ngllﬁad;ecénica falha mecéanica seja ativada. Min.: 0 -
Max.: 65535
€ L7: Limite de torque
NO
(End. Nome Descrigcao Valores Pagina
Hex.)
L7-01 Define o valor do limite de torque como uma porcentagem do torque Padrédo: 200%
Limite do torque avante nominal do motor. Quatro quadrantes individuais podem ser definidos. Min.: 0 121
4A7
( ) Torque de saida Max.: 300
Torque positivo
L7-01 Padrao: 200%
L7-02 L L7-04 Motor p
Limite do t . i Min.: 0 121
(4A8) imite do torque reverso . e imin o Mg;( 000
Regeneracao - o
L7-03 |Limite do torque R L7-03 ll\)/?glr?% 200% 121
o Torqu tive .
(4A9) |regenerativo avante orque negativo Mix.- 300
L7-04 |Limite do torque 11\)/?51@(()): 200% 121
(4AA) |regenerativo reverso Max.: 300
L7-06 | Constante de tempo integral Define a constante de tempo integral para o limite de torque. Padrdo: 200 ms
S Min: 5 -
(4AC) |do limite de torque MZ;.: 10000
Selecio do método de 0: Controle proporcional (modificagdes no controle integral em velocidade
L7-07 contgole do limite de torque constante). Use essa configura¢do quando a aceleragdo até a velocidade Padriio: 0
(4C9) |durante a aceleragio/ q desejada deve ter preferéncia sobre o limite de torque. Faixa: 0. 1 -
desaceleracio ¢ 1: Controle integral. Defina L7-07 como 1 se o limite de torque deve ter T
¢ preferéncia.
€ L8: Protegio do inversor
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
. . 0: Protecdo do superaquecimento do resistor desativada
1.8-01 |Selecdo da protegio do 1: Protegdo do superaquecimento do resistor ativada Padrdo: 0
(4AD) resistor da frenagem R . o ) Faixa: 0. 1 -
dindmica interna (tipo ERF) Nota: Esse parametro ndo esta disponivel nos modelos CIMR- -V
AO4A0930 e 4A1200.
, Um alarme de superaquecimento ¢é ativado quando a temperatura do Padrao: <>
{fA_%Z) é\ﬂvgrlad?l:é?;n;itge dissipador de calor ultrapassa o nivel de L8-02. Min.: 50 °C -
peraq Max.: 150 °C
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acima da corrente nominal do inversor.

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Parada em rampa. Uma falha ¢ acionada.
1: Parada por inércia. Uma falha ¢ acionada.
Sele¢do da operagdo de pré- | 2: Parada rapida. Desacelere até parar usando o tempo de desaceleragdo em - .
L8-03 PO Padrdo: 3
alarme de C1-09. Uma falha é acionada. S -
(4AF) . . . ~ o Faixa: 0 a 4
superaquecimento 3: Continue a operag@o. Um alarme ¢ acionado.
4: Continue a operag@o com uma velocidade reduzida, como definido em
L8-19.
Seleciqna a detecgao da perda da fase da corrente de entrada, do
18-05 |Selegio de protegio de desequilibrio de tensdo da alimentagdo :ele‘grlca ou da deterioragdo do Padrio: 1
capacitor eletrolitico do circuito de poténcia. S -
(4B1) |perda da fase de entrada i - Faixa: 0, 1
0: Desativado
1: Ativado
~ ~ 0: Desativado 50
I(“fég; S:iggaé)adfe; Eer(g:iz? d‘;e 1: Ativado (acionado por uma unica perda de fase) }I;:g(r:%la 5 -
p 2: Ativado (acionado quando duas fases sdao perdidas) )
Selecdo da detecgdo de 0: Desativado ~ <>
L3-09 falhas de aterramento de 1: Ativado Pafirao. -
(4B5) p Faixa: 0, 1
saida
Seleciio da operacio do 0: Somente durante a execugdo. O ventilador opera somente durante o rodar,
L8-10 b perag ~ . |pelos segundos definidos em L8-11 apds a parada. Padréo: 0
ventilador de refrigeragdo |4, : . . . . ~ o -
(4B6) P 1: O ventilador esta sempre ligado. O ventilador de refrigeracdo opera Faixa: 0, 1
do dissipador de calor . .
sempre que o inversor for ligado.
Tempo de atraso do Define um tempo de atraso apds o qual o ventilador de refrigeragio sera Padriio: 60 s
L8-11 |desligamento do ventilador |desligado, depois que o comando Rodar for removido quando L8-10 = 0. Min.: 0 B
(4B7) |de refrigeragdo do ‘e -
dissi Max.: 300
issipador de calor
18-12 |Configuracio de. Insira a temperatura ambiente. Esse valor ajusta o nivel de detecgado oL2. i/?i(lilra}?:l 30 C -
(4B8) |temperatura ambiente Max.: 50
L8-15 Selegdo de caracteristicas  |0: Nenhuma redug@o do nivel oL.2 abaixo de 6 Hz. Padrio: 1
de oL2 em velocidades 1: O nivel de oL2 é reduzido linearmente abaixo de 6 Hz. Ele é reduzido S -
(4BB) . Faixa: 0, 1
baixas pela metade em 0 Hz.
L8-18 |[Selecdo do limite de 0: Desativado Padrdo: 0 B
(4BE) |corrente do software 1: Ativado Faixa: 0, 1
Taxa de redugdo de Especifica o ganho da reducido de referéncia de frequéncia no pré-alarme Padriio: 0.8
L8-19 |frequéncia durante pré- de superaquecimento quando L8-03 = 4. Min: 0.1 B
(4BF) |alarme de v ()
. Miéx.: 0.9
superaquecimento
Define o ganho para detecg@o de corrente excessiva como uma porcentagem Padrio: 300.0%
L8-27 |Ganho de deteccdo de da corrente nominal do motor. A corrente excessiva ¢ detectada usando o Min.- 0 0 e B
(4DD) |corrente excessiva valor menor entre o nivel de corrente excessiva do inversor ou o valor o
. Max.: 300.0
definido como L8-27.
L8-29 |Deteccao de desequilibrio |0: Desativado Padrio: 1 B
(4DF) |da corrente (LF2) 1: Ativado Faixa: 0, 1
Determina a resposta do inversor quando uma falha ocorre no ventilador de
refrigeragdo interno.
Sele¢do do contator 0: Parada em rampa
L8-32 |principal e da falha da 1: Parada por inércia Padrio: 1 _
(4E2) |alimentagdo elétrica do 2: Parada rapida (desacelere até a parada usando o tempo de desaceleracdo |Faixa: 0 a 4
ventilador de refrigeragdo |definido como C1-09)
3: Somente alarme (“Ventilador” piscara)
4: Continue a operagdo com velocidade reduzida, como definido em L8-19.
0: IP00/Gabinete de chassi aberto <
. . 1: Montagem lado a lado Padrio: <17 <>
{ﬁ::és) iSnesl; %205%0 método de 2: Gabinete tipo 1 [IP20/NEMA <3> -
¢ 3: Instalag@o de inversor de modelo sem aleta ou de dissipador de calor Faixa: 0 a 3
externo
~ N 0: Desativado 5. <4>
I(‘fé’f;i)g Rg&:gg(r)ade frequéncia 1: Ativado abaixo de 6 Hz Ilzadra% 5 -
p 2: Ativado para todo o intervalo de velocidades aixa: 9 a
Define o tempo no qual o inversor continua em execugdo com frequéncia < <>
L8-40 Tempo de atraso do ~ de portadora reduzida depois que a condigdo de redugdo da portadora ndo Pafirao.
desligamento da redugdo de| . : ~ . = Min.: 0.00 s -
(4F1) frequéncia portadora existe mais. A configuragdo 0.00 s desativa o tempo de reducdo de Méx - 2.00
q p frequéncia portadora. ax.: 2ous
N 0: Desativado 5.
L8-41 Selegdo do alarme de 1: Ativado. Um alarme é acionado em caso de correntes de saida 150% Pagira.(). 0 -
(4F2) |corrente elevada Faixa: 0, 1
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NO
(End.
Hex.)

Nome

Descrigao

Valores

Pagina

L8-55
(45F)

Protecédo do transistor de
frenagem interna

0: Desativado. Desative ao usar um conversor de regeneragdo ou uma
unidade de frenagem opcional.
1: Protecdo habilitada.

Nota: Esse parametro ndo esta disponivel nos modelos CIMR-
ADO4A0930 e 4A1200.

Padrao: 1
Faixa: 0, 1

L8-78
(2CC)

Protecdo da perda de fase da
saida da unidade de energia

Ativa a prote¢do do motor em caso de perda de fases de saida.
0: Desativado
1: Ativado

Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos CIMR-
AO4A0930 e 4A1200.

Padrio: 1
Faixa: 0, 1

<1> A configurac¢do padrdo depende dos parametros C6-01, selegdo de servigo do inversor, ¢ 02-04, sele¢do do modelo do inversor.

<2> O valor da configuragdo do parametro nao ¢ redefinido como valor padrao quando o inversor € inicializado.

<3> A configuragdo padrdo ¢ determinada pelo modelo do inversor:
Configuragdo 2: Codigo do modelo CIMR-ALCI2A0004 a 2A0211, 4A0002 a 4A0165 ¢ SA0003 a 5A0242
Configuragdo 0: Cédigo do modelo CIMR-AO2A0250 a 2A0415 ¢ 4A0208 a 4A1200

<4> A configuracdo padrdo depende dos parametros A1-02, selecdo do método de controle, e 02-04, selegdo do modelo de inversor.

<5> A configuracdo padrdo depende do parametro A1-02, sele¢do do método de controle.
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B.9 n: Ajuste especial

Os parametros n ajustam as caracteristicas de desempenho mais avangadas, como a prevencao de oscilagdo, detecgao de
realimentacdo de velocidade, frenagem de alto escorregamento e o ajuste on-line da resisténcia linha a linha do motor.

€ n1: Prevencgio de oscilagido

NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
nl-01 |Selegdo de prevencdo de  |0: Desativado Padrdo: 1 _
oscilagdo : Ativado aixa: 0,
(580) ilaca 1: Ativad Faixa: 0, 1
~ Se o motor vibrar quando estiver com carga leve, aumente o ganho em 0.1 | Padrdo: 1.00
n1-02 | Configuragdo de ganho da | que a vibragdo pare. Se o motor sofrer estol, diminua o ganho em 0.1 até | Min.: 0.00 -
(581) |prevencdo de oscilagdo L
que a estol acabe. Max.: 2.50
3 H 3 ~ . <]>
n1-03 | Constante de tempo para Define a constante de tempo usada para a prevencado de oscilagdo. II\’/?’drg}(E)_ B
(582) |prevencdo de oscilagdo Mlir; i ng)sms
n1-05 Ganho da prevengdo de Define o ganho usado para prevengao de oscilag@o. Se for definido como 0, | Padrdo: 0.00
(530) oscilagdo enquanto estiver |o ganho definido em n1-02 ¢é usado para a operacdo em reverso. Min.: 0.00 -
em reverso Max.: 2.50
<I> A configuracdo padrdo depende do parametro 02-04, sele¢do do modelo do inversor.
€ n2: Ajuste do controle de detecgio de realimentagio de velocidade (AFR)
NO
nd. ome escricao alores agina
End N D ica Val Pagi
Hex.)
Define o ganho do controle de detecg@o de realimentagdo de velocidade no ~ .
n2-01 GanhoNdo controle de ~ . |regulador automatico de frequéncia (AFR). Pa,d rao. 1.00
detec¢do de realimentagdo e . . Min.: 0.00 -
(584) de velocidade (AFR) Se houver oscilagdo, aumente o valor definido. Se a resposta for baixa, Max - 10.00
diminua o valor definido. o
Constante de tempo 1 do | Define a constante de tempo usada para o controle de detecgdo de Padrio: 50 ms
n2-02 |controle de detecgdo de realimentacdo de velocidade (AFR). Min.- 0 _
(585) |realimentagdo de Max - 2000
velocidade (AFR) -
Constante de tempo 2 do | Define a constante de tempo AFR a ser utilizada durante a busca rapida e Padrio: 750 ms
n2-03 |controle de detecgdo de durante a regeneragao. Min.: 0 _
(586) |realimentagdo de Méx' i 2000
velocidade (AFR) -

€ n3: Frenagem de alto escorregamento (HSB) e frenagem de excesso de excitagao

ND
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
- Define a largura da etapa de redugdo da frequéncia de saida quando o = . <o
n3-01 {“:Srfél;ﬁa S: groe?il;ef? gLaadZm inversor para o motor usando HSB. Defina como uma porcentagem da i/?idnr?(i' % _
(588) de alto esc%rre amentog frequéncia maxima de saida. Aumente essa configuragao se houver Mix.- 20
g sobretenséo durante HSB. -
Limite de corrente da Define o limite da corrente durante HSB como uma porcentagem da corrente | Padrio: <!>
n3-02 frenagem de alto nominal do motor Min.: 100%
. . (1] -
(589) escorregamento Maix.: 200%
Define o tempo no qual o inversor sera executado com a frequéncia minima - .
n3-03 grzg;p (;rcllledceogltta;o da (E1-09) no fim da desaceleragao. i’/illclll 1”2.1(6. (} Os B
(58A) esco r%e amento na parada Se esse intervalo definido for muito baixo, a inércia da maquina podera fazer Mix.- 10.0
g p 0 motor girar um pouco apds HSB. o
n3-04 Tempo de sobrecarga da | Define o tempo necessario para a ocorréncia de uma falha de sobrecarga |Padrdo: 40 s
(58B) frenagem de alto HSB (oL7) quando a frequéncia de saida do inversor ndo é modificada Min.: 30 -
escorregamento durante uma parada HSB. Esse pardmetro normalmente ndo requer ajuste. | Max.: 1200
~ Define o ganho aplicado ao padrdo V/f durante a desaceleragao de excesso | Padrdo: 1.10
?53313 gg;ggodged:;ifgggg‘?ao de | e excitacio (L3-04 = 4). Min.: 1.00 -
Maéx.: 1.40
Injegdo de alta frequéncia |0: Desativado ~ .
03-14 | qurante a desaceleragdo de |1: Ativado Pa_dra'o. 0 -
(532) I Faixa: 0, 1
excesso de excitagdo
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
Nivel da corrente de Define o nivel de corrente de~ saida no qual o inversor comegara a reduzir o Padriio: 100%
n3-21 supressio de alto ganho de excesso de excitagdo a fim de evitar um escorregamento grande Min.: 0 _
(579) esg orresamento demais do motor durante a desaceleracdo de excesso de excita¢do. Definido Méx. 1 50
g como porcentagem da corrente nominal do inversor. -
n3-23  |Selecdo da operagdo de 0 Ativado em ambas as dlreg 0es Padrao: 0
(57B) |excesso de excitacio 1: Aqvado somente na rotagao avante Faixa: 0 a 2 -
2: Ativado somente em reverso )
<1> A configuracdo padrdo depende dos parametros C6-01, selegdo do servigo do inversor, e L8-38, sele¢do de reducdo de frequéncia.
€ n5: Controle de feed-forward
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
n5-01 | Selecdo do controle de feed- | 0: Desativado Padrdo: 0 _
(5B0) |forward 1: Ativado Faixa: 0, 1
~ Define o tempo exigido para acelerar o motor no torque nominal da parada|Padrio: <> <>
?551'3012) ;{gg;o de aceleragdo do até a velocidade nominal. Min.: 0.001 s -
Max.: 10.000 s
15-03 | Ganho do controle de feed- Def;_ne a proporgao entre a inércia do mf(gtor1 ed ada Targa; Diminua essa II\)/?'dr?% 5000
(5B2) |forward configuragdo se ocorrer um excesso no final da acelerag@o. in.: 0. -
Max.: 100.00
<1> A configuracdo padrio depende do pardmetro E5-01, selecdo do codigo do motor.
<2> A configurac¢do padrdo depende dos parametros C6-01, selecdo de servigo do inversor, ¢ 02-04, sele¢do do modelo do inversor.
€ n6: Ajuste on-line
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Desativado
n6-01 Selecio de aiuste on-line 1: Ajuste de resisténcia linha a linha Padrao: 0 _
(570) ¢ J 2: Corregao de tensdo. A configuragdo ndo é possivel quando a economia |Faixa: 0 a2
de energia estiver ativada (b8-01).
16-05 Diminua essa configuragdo em motores com uma constante de tempo de  |Padrio: 1.00
(5C7) Ganho do ajuste on-line rotor relativamente alta. Se ocorrer sobrecarga, aumente essa configuragdo | Min.: 0.10 -
lentamente, em incrementos de 0.10. Maix.: 5.00
€ n8: Ajuste do controle de motor PM
NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
Define a corrente usada na estimativa da posi¢ao inicial do rotor como uma Padrio: 50%
n8-01 |Corrente da estimativa da |porcentagem da corrente nominal do motor (E5-03). Se a placa de Min.: 0 0 _
(540) |posigdo inicial do rotor identifica¢do do motor mostrar um valor “Si”, esse valor deve ser inserido Max.: 100
aqui. -
X SIS SA- 0,
n8-02 |Corrente de atragio dos Deﬁnet a corrg:ntelz gurantte a ziltrag;ao polar11n1c1latl como élrria ptorcentagetm da 1I\’/?Vdre.ac()). 80%
(541) |polos corrente nominal do motor. Insira um valor alto quando tentar aumentar o | Min.: -
torque inicial. Max.: 150
n8-35 |Selegdo da detecgdo da O At.ra(;Nao I Padrdo: 1
Y 1: Injecdo de alta frequéncia - -
(562) |posigdo inicial do rotor R Faixa: 0 a2
2: Injecdo de pulsos
18-45 Ganho do controle de Aumente essa configuragdo se ocorrer oscilagdo. Diminua para reduzir a | Padréo: 0.80
(538) deteccdo de realimentagdo |resposta. Min.: 0.00 —
de velocidade Max.: 10.00
Constante de tempo de Define a constante de tempo na qual a referéncia da corrente de atragdo e o Padrio: 5.0 s
n8-47 ~ valor real da corrente devem coincidir. Diminua o valor se 0 motor comegar |y rr .
compensagao da corrente . . P Min.: 0.0 -
(53A) de atracio aoscilar e aumente-o se levar tempo demais para que a referéncia da corrente Mix.- 100.0
¢ fique igual a corrente de saida. - :
Define a referéncia de corrente do eixo D durante uma operagdo sem carga, Padrio: 30%
n8-48 s em velocidade constante. Definido como uma porcentagem da corrente PR 0
Corrente de atragdo . p e Min.: 20 -
(53B) nominal do motor. Aumente essa configuragdo se ocorrer oscilagéo na L
~ - Max.: 200
execugdo em velocidade constante.
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
. Define a referéncia de corrente do eixo D durante a execugdo com uma carga | Padrio: <>
nSS;é9 Cor:renlteélo elixofl_) para elevada e velocidade constante. Definido como uma porcentagem da Min.: -200.0% —
( ) |controle de alta eficiéncia corrente nominal do motor. Max.: 0.0%
18-51 | Corrente de atracio de Define a referéncia da corrente do eixo D durante a acelera¢do/ Padrdo: 50%
~ N 5 desaceleragdo como uma porcentagem da corrente nominal do motor. Min.: 0 -
(53E) |aceleragdo/desaceleragdo p g . L .
Defina um valor alto quando for necessario um torque inicial maior. Max.: 200
Constante de tempo da Ajusta o valor quand0~ocorre oscilagdo em velocidade baixa. Se ocorrer Padrio: 1.00 s
n8-54 compensacio de erros na oscilagdo com alteragdes repentinas de carga, aumente n8-54 em Min.: 0.00 _
(56D) N P ¢ incrementos de 0.1. Reduza essa configuragdo se a oscilagdo ocorrer no P
ensao inicio. Max.: 10.00
Define a proporgdo entre a inércia do motor e a da maquina.
1n8-55 0: Menor do que 1:10 Padrdo: 0
(56E) Inércia de carga 1: Entre 1:10 e 1:30 Min.: 0 -
2: Entre 1:30 e 1:50 Max.: 3
3: Maior do que 1:50
0: Desativado. Desative ao usar um motor SPM. ~ .
n8-57 . . . : . Padrdo: 0
Injecdo de alta frequéncia |1: Ativado. Use essa configuragdo para aprimorar o intervalo de controle de ... “ " -
(574) Faixa: 0, 1
velocidade ao usar um motor IPM. T
Evita a saturag@o da tensdo de saida. Deve ser definido um pouco abaixo da|Padrio: 200.0 V
8-62 . . i tensdo fornecida pela alimentacdo de entrada. <2>
n Limite da tensdo de saida -
(57D) Min.: 0.0
Méx.: 230.0 <>
Ganho do controle de Define o ganho usado para detecg@o interna de realimentag@o da velocidade
1n8-65 deteccdo de realimentagdo |durante a supressdo de tensao excessiva. Padrdo: 1.50
(65C) de velocidade durante a Min.: 0.00 -
supressao de tensdao Max.: 10.00
excessiva
Define o ganho proporcional para o controle PLL de um observador
n8-69 ) estendido. Normalmente nio hé necessidade de modificar esse pardmetro |padrio: 1.00
(65D) Ganho do calculo de do valor padrfo. Min.: 0.00 _
3> velocidade A ~ L1 . Max.: 20.00
Nota: Esse pardmetro ndo esta disponivel nos modelos CIMR- ax.. 2U.
ADO4A0930 e 4A1200.
Define a corrente para determinar a polaridade para o céalculo de polaridade
n8-84 c e d liacEo d inicial como uma porcentagem da corrente nominal do motor. Padrio: 100%
(2D3) orrente de avaliagao de¢ | 100% = corrente nominal do motor Min.: 0 _
3> polaridade R . o . Méx.- 150
Nota: Esse pardmetro ndo esta disponivel nos modelos CIMR- ax..
ADO4A0930 e 4A1200.

<l]>
<>

A configuracdo padrdo depende do parametro E5-01, selegdo de codigo do motor.

por 2.875 para inversores de classe de 600 V.

<3>
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Disponivel nas versdes de software 1015 e posteriores do inversor.

Os valores mostrados sdo especificos para inversores de classe de 200 V. Dobre o valor para inversores de classe de 400 V. Multiplique o valor
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B.10 o: Configuragoes relacionadas ao operador

Os parametros o definem as visualizagdes digitais do operador.

€ o1: Selecio do visor digital do operador

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
01-01 | Seleciio do monitor da Seleciona o conteudo do Gltimo monitor exibido ao navegar pela Padrio: 106
(500) |unidade do modo de visualizagdo do modo de operagdo. Insira os Gltimos trés digitos do numero | (Monitor U1-06) _
operagdo de pardmetro do monitor a ser exibido: UO-O10. Faixa: 104 a 809
1: Referéncia de frequéncia (U1-01)
01-02 . 2: Direcd
Selecdo do monitor do s oresao Padrdo: 1
o usuario apos a inicializagdo 3: Frequéncia de saida (U1-02) Faixa: 1 a 5 B
p 40| 4: Corrente de saida (U1-03) ’
5: Monitor selecionado pelo usuario (definido por 01-01)
Define as unidades a serem utilizadas pelo inversor para exibir os monitores
de referéncia de frequéncia e de velocidade do motor.
~ . .. 0: 0.01 Hz 5. <I>
‘()51(‘)(5 Seleglo do visor digital do |17 /9194 (100% = E1-04) Padro; =1 -
P 2: r/min (calculado usando o numero da configuragio dos pélos do motor |FaXa:ta
em E2-04, E4-04 ou E5-04)
3: Unidades selecionadas pelo usudrio (definidas por o1-10 e 01-11)
01-04 |Unidade de exibigdo do 0:Hz Padrio: <> -~
(503) |padrao V/f 1: r/min Faixa: 0, 1
0l-10 Valor méximo das unidades | Essas configuragdes definem os valores de exibi¢do quando 01-03 ¢ Padrio: <>
(520) de visualizagdo definidas |definido como 3. Fa' ra.().l 60000 -
pelo usuario 01-10 define o valor de exibigdo que & igual 4 frequéncia maxima de saida. | T 31%a: 1 @
Exibicio decimal d 0l1-11 define a posi¢do do ponto decimal.
ol-11 xibigao decimal das Padrio: <>
unidades de visualizagdo Lo -
(21 definidas pelo usuario Faixa: 0 a 3
<1> A configuracdo padrdo depende do parametro A1-02, sele¢cdo do método de controle.
<2> A configuracdo padrdo depende do parametro 01-03, sele¢do do visor digital do operador.
@ 02: Fungdes do teclado digital do operador
NO
End. Nome Descricao Valores Pagina
9
Hex.)
02-01 |[Selecdo da fungdo da tecla |0: Desativado Padréo: 1 _
(505) |LO/RE 1: Ativado. A tecla LO/RE alterna entre a operagdo LOCAL ¢ REMOTA. |Faixa: 0, 1
02-02  [Selecdo da fungdo da tecla |0: Desativado. A tecla STOP estd desativada na operagdo REMOTA. Padrdo: 1 _
(506) |[PARAR 1: Ativado. A tecla STOP esta sempre ativada. Faixa: 0, 1
0: Nenhuma alteragio
~ A 1: Definir padrdes. Salva as configuragdes dos pardmetros como valores s .
02-03 | Valor padrdo do parametro dra inicializacio d Pt Padrao: 0
(507) |do usuério padrdo para inicializagdo do usudrio. N Faixa: 0 a2 -
2: Limpar tudo. Limpa as configuragdes padrdo que foram salvas para uma
inicializa¢@o do usuario.
Insira o modelo do inversor. A configuragdo ¢ exigida somente ao instalar | Padrao:
02-04 |[Selegdo do modelo do uma nova placa de controle. Determinado pela _
(508) |inversor capacidade do
inversor
~ , 0: A tecla ENTER deve ser apertada para inserir uma referéncia de
02-05 Eg}lefgagrgoﬁngt;)fgfgreéncia frequéncia. Padrao: 0 _
(509) de fr eg uégcia 1: A tecla ENTER ndo ¢ necessaria. A referéncia de frequéncia pode ser |Faixa: 0, 1
q ajustada usando somente as teclas de setas para cima e para baixo.
02-06 Selegdo de operagao 0: O inversor continua em operacao se o operador digital for desconectado. Padrio: 1
quando o operador digital |1: E acionada uma falha oPr e o motor para por inércia. P -
(504) estiver desconectado Faixa: 0, 1
N 0: Avante
02-07 }?llirceigﬁ(;:%gﬁolfsgi o 1: Reverso Padrao: 0 B
(527) opera dorg Esse parametro exige a atribuigdo da operagdo do inversor ao operador Faixa: 0, 1
digital.
02-09 _ Uso de fabrica. _ _
(50D)
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€ 03: Funcio de copia

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Nenhuma agédo
03-01 1: Leia os parametros no inversor, salvando-os no operador digital. Padriio: 0
(515) Selegdo da fungdo de copia |2: Copie os pardmetros do operador digital, gravando-os no inversor. Faixa: 0 a 3 -
3: Verifique as configura¢des dos pardmetros no inversor para verificar se )
eles correspondem aos dados salvos no operador.
03-02 Selecio de copia permitida 0: Operagao de leitura proibida Padréo: 0 _
(516) ¢ piap 1: Operagdo de leitura permitida Faixa: 0, 1
@ 04: Configuragdes do monitor de manutengio
NO
(End. Nome Descricao Valores Pagina
Hex.)
~ Define o valor do tempo de operacéo cumulativa do inversor em unidades |Padrdo: 0 h
04-01 | Configuragdo do tempo de de 10 h Min: 0 _
(50B) |operagao cumulativo : Mix.- 9999
04-02 | Selegdo do tempo de (1) Mgﬁtermn ug logidt(; teén Ilorggadc? ra¢do quando a saida do inversor Padrao: 0 -
(50C) |operagdo cumulativo " en um regisiro do tempo de operagao quando a s 0 IMVEISOT | paixa: 0,1
estiver ativa (tempo de operagao de saida).
04-03 Configuragdo do tempo de |Define o valor do monitor do tempo de operagdo do ventilador U4-03 em |Padrdo: 0 h
(50E) operacdo do ventilador de |unidades de 10 h. Min.: 0 -
refrigeragao Max.: 9999
04-05 | Confieuracio da Define o valor do monitor de manutengao dos capacitores. Consulte U4-05 | Padrao: 0%
(51D) manutgé 0 go do capacitor | Para verificar quando pode ser necessario substituir os capacitores. Min.: 0 -
¢ P Max.: 150
Configuragédo da Define o valor do monitor de manutengéo para o relé de desvio de carga Padrio: 0%
04-07 |manuten¢do do relé pré- suave. Consulte U4-06 para verificar quando talvez seja necessario Min.: 0 ¢ B
(523) |carregado do barramento |substituir o relé de desvio. Max - 150
ccC -
~ Define o valor do monitor de manutengio dos IGBTs. Consulte U4-07 para | Padrdo: 0%
(()gég? g(;?lgtgel:lragg?gg-r os ciclos de substituigdo dos IGBTs. Min.: 0 -
¢ Méx.: 150
0: Os dados de monitoria de U2-00 e U3-00 ndo sdo zerados quando o
04-11 RS inversor ¢ inicializado (A1-03). Padrdo: 0
(510) Inicializagéo U2, U3 1: Os dados de monitoria de U2-000 e U3-00 sdo zerados quando o Faixa: 0, 1 B
inversor ¢ inicializado (A1-03).
0: Os dados de monitoria de U4-10 e U4-11 nio sdo zerados quando o
04-12  |Inicializag@o do monitor de |inversor ¢ inicializado (A1-03). Padrdo: 0 _
(512) |kWh 1: Os dados de monitoria de U4-10 e U4-11 sdo zerados quando o inversor|Faixa: 0, 1
¢ inicializado (A1-03).
Inicializacio do contador 0: O contador do nimero de comandos Rodar néo ¢ zerado quando o inversor
04-13 do nﬁmer% de comandos ¢ inicializado (A1-03). Padrdo: 0 B
(528) Rodar 1: O contador do nimero de comandos Rodar ¢ zerado quando o inversor é | Faixa: 0, 1
inicializado (A1-03).
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B.11 Parametros do DriveWorksEZ

€ q: Parametros do DriveWorksEZ

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
ql-01 até Reservado para DriveWorksEZ Consulte a ajuda
q6-07 | Parametros do 0 S0 ftwareJ _
(1600 até | DriveWorksEZ DWEZ
1746) )
€ r: Parametros de conexio do DriveWorksEZ
NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
rlr-i)_14201té Parametros de conexdo do Parametros de conexdo do DriveWorksEZ 1 a 20 (superior/inferior) Padrio: 0
(1840 até DriveWorksEZ 1 a 20 Min.: 0 -
1867) (superior/inferior) Max.: FFFF
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B.12 T: Ajuste do motor

Insira os dados nos seguintes parametros para ajustar o motor e o inversor a fim de obter o melhor desempenho.

€ T1: Autoajuste do motor de indugéo

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
T1-00 Selecio do motor 1/motor 2 1: Motor 1 (define E1-000, E2-00) Padrio: 1 _
(700) ¢ 2: Motor 2 (define E3-000, E4-0000) Faixa: 1, 2
0: Autoajuste rotacional
1: Autoajuste estacionario 1
2: Autoajuste estaciondrio para resisténcia linha a linha
T1-01 3: Autoajuste rotacional para o controle V/f (necessario para economia de | pygrao: 0
Sele¢do do modo de energia e busca rapida da estimativa de velocidade) . .
(701) . . . L Faixa: 0a4; 8,9 -
<I> autoajuste 4: Autoajuste estacionario 2 <>
8: Ajuste de inércia (execute o autoajuste rotacional antes do ajuste de
inércia)
9: Ajuste do ganho ASR (execute o autoajuste rotacional antes do autoajuste
do ganho ASR)
Define a poténcia nominal do motor como especificada na placa de
T1.02 identificacdo do motor. Padrio: <>
(702) Poténcia nominal do motor Nota: Use a formula seguinte para converter cavalos-vapor em Min.: 0.00 kW -
uilowatts: Max.: 650.00 kW
q
ITHP =0.746 kW.
Define a tensdo nominal do motor como especificada na placa de Padrao: 200.0 V
T1-03 | inal d . identificagdo do motor. <>
(703) ensdo nominal do motor Min.: 0.0 -
Max.: 255.0 <
Define a corrente nominal do motor como especificada na placa de Padrio: <>
identificacdo do motor. Min.: 10% da
T1-04 corrente nominal
(704) Corrente nominal do motor do inversor -
Max.: 200% da
corrente nominal
do inversor
T1-05 |Frequéncia de base do Define a frequéncia nominal do motor como especificada na placa de i/?i?lr?(()): g 0.0 Hz _
(705)  |motor identificacdo do motor. Max - 400.0
T1-06 Define o niimero de p6los do motor como especificado na placa de Padrio: 4
(706) Numero de polos do motor |identificagdo do motor. Min.: 2 -
Max.: 48
Padrao: 1750 r/
T1-07 Velocidade base do motor Define a velocidade nominal do motor como especificada na placa de min B
(707) identifica¢do do motor. Min.: 0
Max.: 24000
T1-08 |Numero PG de pulsos por |Define o numero de pulsos por rotagdo do PG que esta sendo usado (gerador I]\’/'iti(:lra.\o]: 1024 ppr B
(708) |rotagdo ou encoder de pulsos). Max.: 60000
Define a corrente sem carga do motor. Apds definir a capacidade do motor
T1-09 Corrente sem carga do como T1-02 e a corrente nominal do motor como T1-04, esse parametro |Padrdo: —
(709) motor (autoajuste exibira automaticamente a corrente sem carga para um motor Yaskawa  |[Min.: 0 A -
estacionario) padrdo de 4 pdlos. Insira a corrente sem carga como indicado no relatoério |Max.: T1-04
de teste do motor.
. Define o escorregamento nominal do motor. Apds definir a capacidade do <.
Escorregamento nominal A I . Padrao: —
T1-10 - motor como T1-02, esse parametro exibira automaticamente o P
do motor (autoajuste ~ . . |Min.: 0.00 Hz -
(70A) estacionsrio) escorregamento do motor para um motor Yaskawa padrao de 4 pdlos. Insira Miix.- 20.00 Hz
o0 escorregamento do motor como indicado no relatério de teste do motor. e
Define a perda de ferro para determinar o coeficiente de economia de
TI-11 energia. Padrio: 14 W <>
(70B) Perda no ferro do motor O valor ¢ definido como E2-10 (perda no ferro do motor) quando um ciclo|Min.: 0 -
de energia for concluido. Se T1-02 for alterado, sera exibido um valor Mix.: 65535
padréo apropriado a capacidade do motor inserida.
<I> A disponibilidade de certos métodos de autoajuste depende do modo de controle selecionado para o inversor.
<2> A configuracdo padrdo ¢ determinada pelo parametro A1-02, configuragdo do método de controle.
<3> A configuragdo padréo depende do parametro 02-04, selegdo do modelo do inversor.
<4> Os valores mostrados sdo especificos para inversores de classe de 200 V. Dobre o valor para inversores de classe de 400 V. Multiplique o valor
por 2.875 para inversores de classe de 600 V.
<5> O valor da configuragdo padrao varia dependendo do valor do cédigo do motor e das configuragdes do pardmetro do motor.
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€ T2: Autoajuste do motor PM

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
0: Configuragdes do parametro do motor PM
1: Autoajuste estacionario PM
2: Autoajuste estacionario PM para resisténcia do estator
3: Ajuste de deslocamento do pulso Z
8: Ajuste de inércia
9: Autoajuste do ganho ASR
11: Ajuste constante EMF contraeletromotriz </> Padrio: 0
T2-01  |Selegdo do modo de Antes de executar o ajuste de inércia ou o autoajuste do ganho ASR, Faixa: 0 a 3: _
(750)  |autoajuste do motor PM | certifique-se de seguir as seguintes etapas: 8.9 11 <2
» Execute o autoajuste dos dados do motor (T2-01 =0, 1 ou 2) ou defina o o
co6digo do motor como E5-01.
* Compare todos os dados de motor inseridos no inversor com a placa de
identifica¢do do motor ou com o relatorio de teste do motor.
Nota: A configurag@o 11 ndo esta disponivel nos modelos CIMR-
AO4A0930 e 4A1200.
Insira o c6digo do motor quando usar um motor Yaskawa PM. Apds inserir
x . o cddigo do motor, o inversor automaticamente definira os parametros Padrio: <%~
F{’%g(l)i gi}[egao do cbdigo do motor| > 316 T2-14. Quando usar um motor sem um codigo de motor suportado | Min: 0000 -
ou um motor ndo Yaskawa, defina FFFF e ajuste os outros pardmetros T2 | M4x.: FFFF
de acordo com a placa de identificag@o ou o relatorio de teste do motor.
T2-03 Tino de motor PM 0: Motor IPM Padrao: 1 B
(752) P 1: Motor SPM. O parametro T2-17 néo sera exibido com essa configuragdo. | Faixa: 0, 1
Define a poténcia nominal do motor. Padrio: <
A : adrdo:
T2-04 | Poténcia nominal do motor Nota: Use a formula seguinte para converter cavalos-vapor em Min.: 0.00 kW _
(7300 \PM quilowatts: Max.: 650.00 kW
1HP = 0.746 kW.
Insira a tensdo nominal do motor como indicada na placa de identificagdo |Padrio: 200.0 V
T2-05 |Tensdo nominal do motor |do motor. <5> B
(732) |PM Min.: 0.0
Max.: 255.0 <%
Insira a corrente nominal do motor como indicada na placa de identificagdo | Padrio: <4
do motor. Min.: 10% da
T2-06 |Corrente nominal do motor corrente nominal
(733)  |PM do inversor -
Max.: 200% da
corrente nominal
do inversor
T2-07  |Frequéncia de base do motor Insira a frequéncia de base do motor como indicada na placa de identificacao | Padrdo: 87.5 Hz
q do motor. Min.: 0.0 -
(753) |PM
Max.: 400.0
, . Insira o numero de pdlos do motor PM como indicado na placa de Padrio: 6
{723_)%; II;I&mero de pdlos do motor identifica¢do do motor. Min.: 2 -
Max.: 48
Insira a velocidade base do motor PM como indicado na placa de Padrao: 1750
T2-09 |Velocidade base do motor |identificagdo do motor. r/min _
731 PM Min.: 0
(
Maéx.: 24000
o Insira a resisténcia do rotor do motor PM como indicada na placa de Padrao: <6~
F{72§411§) ﬁ%stlsrt%lﬁa do estator do identifica¢do do motor. Min.: 0.000 O -
Max.: 65.000 Q
A . Insira a indutancia do eixo-D do motor PM como indicada na placa de Padrio: <6>
F{%é)l ggg?%ﬁ do eixo D do identifica¢do do motor. Min.: 0.00 mH —
Max.: 600.00 mH
A . Insira a indutancia do eixo Q do motor PM como indicada na placa de Padrio: <6~
€723- g gllg;lot flf,i\l/? do eixo Q do identificagdo do motor. Min.: 0.00 mH _
Max.: 600.00 mH
Seleciio da unidade 0: mV/(r/min). E5-09 sera definido automaticamente como 0.0, e E5-24 sera
T2-13 cons(iante dg tensio utilizado. Padrdo: 1 _
(755) induzida 1: mV/(rad/seg). E5-24 sera definido automaticamente como 0.0, e E5-09 |Faixa: 0, 1
sera utilizado.
o Insira o coeficiente de tensdo induzida do motor PM como indicado na placa | Padrio: <6
F{%% g&ﬁiﬁ:ig%zﬁﬁ%M de identificagdo do motor. Min.: 0.1 -
Max.: 2000.0
T2-15  |Nivel de corrente de atracio Define a quantidade de corrente de atragao a ser usada no autoajuste como | Padrao: 30%
(756) ara o aruste do motor Pl%/[ porcentagem da corrente nominal do motor. Aumente essa configuracdo |Min.: 0 -
p J para cargas altas de inércia. Max.: 120
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NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
T2-16 Numero PG de pulsos por |Define o nimero de pulsos por rotagdo para o PG que esta sendo usado | Padrao: 1024 ppr
(738) rotagdo para o ajuste do (gerador ou encoder de pulsos). Min.: 1 -
motor PM Max.: 15000
: At 30° o
T2-17 | Deslocamento do pulso Z do dD:fr'l:te(:) ;) deslocamento entre o deslocamento do encoder e o eixo magnético Il\’/'itl(lilra(fl 3600 B
(757) |encoder ) Max - 180.0
<1> Disponivel nas versoes de software 1015 e posteriores do inversor.
<2> O intervalo de configuragio é determinado pelo pardmetro A1-02, selegdo do método de controle.
<3> A configuragdo padrdo depende dos parametros A1-02, selecdo do método de controle, e 02-04, selegdo do modelo de inversor.
<4> A configuracdo padrio depende do parametro 02-04, selegdo do modelo do inversor.
<5> Os valores mostrados sdo especificos para inversores de classe de 200 V. Dobre o valor para inversores de classe de 400 V. Multiplique o valor
or 2.875 para inversores de classe de 600 V.
p p
<6> A configuracdo padrdo depende do parametro T2-02, sele¢do do coédigo do motor PM, e da capacidade do inversor.

€ T3: Ajuste de inércia e ASR

NO
(End. Nome Descrigao Valores Pagina
Hex.)
T3-01 Define a frequéncia do sinal de teste usado durante o ajuste de inércia e o |Padrdo: 3.0 Hz
(760)  |Frequéncia do sinal de teste |autoajuste de ganho ASR. Reduza esse valor se a inércia for grande ou se |Min.: 0.1 -
<I> ocorrer uma falha. Max.: 20.0
T3-02 Define a amplitude do sinal de teste usada durante o ajuste de inércia e 0 | Padrdo: 0.5 rad
(761) | Amplitude do sinal de teste | autoajuste de ganho ASR. Reduza esse valor se a inércia for grande demais | Min.: 0.1 -
<I> ou se ocorrer uma falha. Max.: 10.0
Define a inércia do motor. A configuragdo padrio ¢é a inércia de um motor | Padrio: <%~ <3>
T3-03 Yaskawa. Min.: 0.0001 kg/
(762)  |Inércia do motor m? -
<I> Maéx.: 600.00 kg/
m?2
T3-04 F sncia d ta d Define a frequéncia de resposta do sistema mecanico conectado ao motor. |Padrdo: 10.0 Hz
(763) requencia de resposta do | pode ocorrer oscilagdo se o valor definido for muito alto. Min.: 0.1 -
1> |Sistema Méx.: 50.0

<1> Exibido somente ao executar o ajuste de inércia ou o autoajuste de ganho ASR (T1-01 = 8 ou T2-01 =9).

<2> A configuracédo padrdo depende do parametro E5-01, selecdo do codigo do motor.

<3> A configuragdo padrdo depende dos parametros C6-01, selecao de servigo do inversor, e 02-04, selegdo do modelo do inversor.
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B.13 U: Monitores

Os parametros dos monitores permitem que o usuario veja o estado do inversor, as informagdes de falhas e outros dados
relacionados a operacdo do inversor.

€ U1: Monitores com estados de operagio

N° . .
. o Nivel de saida :
E_IIEer;(d). Nome Descrigao analogico Unidade
U1-01 A ... |Monitora a referéncia de frequéncia. As unidades de exibiggo sdo 10 V: Frequéncia
(40) Referéncia de frequéncia determinadas por 01-03. méx. 0.01 Hz
U1-02 Frequéncia de saida Exibe a frequéncia de saida. As unidades de exibigdo sdo determinadas 10V: Frequéncia 0.01 Hz
(41) por o1-03. max.
Exibe a corrente de saida.
U1-03 Ie de said . i 10 V: Corrente <I> <2>
(42) orrente de saida Nota: A unidade é expressa em 1 A para os modelos CIMR- | hominal do inversor
AO4A0930 e 4A1200.
0: Controle V/f
UlL-04 114040 de controle 1: Controle V/f com PG Nenhuma saida de _
(43) 2: Controle vetorial de ciclo aberto sinal disponivel
3: Controle vetorial de ciclo fechado
U1-05 Velocidade do motor E}(ibe o realimentagdo da velocidade do motor. As unidades de exibi¢do 10,V: Frequéncia 0.01 Hz
(44) s80 determinadas por 01-03. max.
Ul-06 |Referéncia da tensdo de . . . . <3>
(45) saida Exibe a tensdo de saida. 10 V: 200 Vrms 0.1 VCA
U(L_(g7 Tensdo do barramento CC | Exibe a tensdo do barramento CC. 10V: 400V <> 1vCC
U1-08 Exibe a poténcia de saida (esse valor é calculado internamente). 10 V: Poténcia
(47) Poténcia de saida nominal do inversor <4
(kW)
U1-09 Referéncia de torque Monitora a referéncia interna de torque. 10 V: Torque nominal 01%
(48) do motor
Exibe o estado do terminal de entrada.
U1-10=00000000
L 1 Entrada digital 1
L (terminal S1 habilitado)
1 Entrada digital 2
(terminal S2 habilitado)
1 Entrada digital 3
(terminal S3 habilitado)
Ul-10 |Estado do terminal de 1 Entrada digital 4 Nenhuma saida de _
(49)  |entrada (terminal S4 habilitado) sinal disponivel
1 Entrada digital 5
(terminal S5 habilitado)
1 Entrada digital 6
(terminal S6 habilitado)
1 Entrada digital 7
(terminal S7 habilitado)
1 Entrada digital 8
(terminal S8 habilitado)
Exibe o estado do terminal de saida.
U1-11=00000000
t'] Multifuncional
Saida digital
(terminal M1-M2)
Ul-11 |Estado do terminal de 1 Mulfuncional Nenhuma saida de 3
(4A) saida (terminal M3-M4) sinal disponivel
1 Multifuncional
Saida digital
(terminal M5-M6)
0 Né&o usado
Falha de relé
(terminal MA-MC fechadc
MA-MC aberto)
YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida 245

a Lista de parametros



B.13 U: Monitores

N° . ‘
. Nivel de saida ;
S-IIEenxd). Nome Descrigao analogico Unidade
Verifica o estado da operacdo do inversor.
U1-12=00000000
t 1 Durante a execugéo
1 Durante a velocidade zero
1 Durante a REV
Ul-12 Estado do i 1 Durante o restabelecimento de | Nenhuma saida de
(4B) stado do mversor falhas entrada de sinal sinal disponivel -
1 Durante a concordancia
de velocidade
1 Inversor pronto
1 Durante o alarme
1 Durante detecgéo de falhas
I{}liil):; Nive] d? le\nltrada do Exibe o nivel do sinal do terminal de entrada analdgica Al. 10 V: 100% 0.1%
termina ’ '
[{‘1‘%1)4 ?Iive} dT antrada do Exibe o nivel do sinal do terminal de entrada analdgica A2. 10 V: 100% 0.1%
ermina
[gb 1)5 Five.l d(i: Zn;rada do Exibe o nivel do sinal do terminal de entrada analogica A3. 10 V: 100% 0.1%
ermina
Ul-16 |Frequéncia de saida apds |Exibe a frequéncia de saida com o tempo de aclive e as curvasem S. |10 V: Frequéncia
q p q p q 0.01 Hz
(53) a inicializac@o suave Unidades determinadas por 01-03. max. ’
Exibe a entrada do valor de referéncia do cartdo de opgdes DI-A3.
Ul1-17 |Estado de entrada de DI- | A exibigdo aparecera em codigo hexadecimal, como determinado pela |Nenhuma saida de
p g p _
(58) A3 selecdo de entrada do cartdo digital em F3-01. sinal disponivel
3FFFF: Configuragao (1 bit) + sinal (1 bit) + 16 bit
Ul-18 Parametro de falha oPE Exibe o nimero de pardmetro que causou o erro oPECIO ou Err (erro de | Nenhuma saida de _
61) gravacdo EEPROM). sinal disponivel
Exibe o contetido de um erro MEMOBUS/Modbus.
U1-19=00000000
LL 1 Erro de CRC
1 Erro de extenséo d
Ul-19 | Codigo de erro 0 Néo usado Nenhuma saida de _
(66) MEMOBUS/Modbus 1 Erro de paridade sinal disponivel
1 Erro de perda de d
1 Erro de enquadrar
1 Tempo excedido
0 N&o usado
Monitor de tensdo de Exibe a tensdo de entrada do terminal V1 no cartdo de entrada analogica
Ul-21 &
77) entrada do terminal V1 | AI-A3. 10 V: 100% 0.1%
AI-A3
Monitor de tenséo de Exibe a tensdo de entrada do terminal V2 no cartdo de entrada analogica
Ul1-22
(12A) entrada do terminal V2 | AI-A3. 10 V: 100% 0.1%
AI-A3
Monitor de tensao de Exibe a tensdo de entrada do terminal V3 no cartéio de entrada analogica
Ul1-23 g
(72B) entrada do terminal V3 | AI-A3. 10 V: 100% 0.1%
AI-A3
Ul1-24  |Monitor do pulso de Exibe a frequéncia do terminal de entrada RP do trem de pulsos. Determinado por
1 Hz
(7D) entrada H6-02
Ul-25 |[Numero de software FLASH ID Nenhuma saida de _
(4D) (Flash) sinal disponivel
Ul-26 o ROM ID Nenhuma saida de
(5B) N de software (ROM) sinal disponivel B
U1-29 PWM ID Nt ad
- o enhuma saida de
(TAA) N° de software (PWM) Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos sinal disponivel -
CIMR-AO4A0930 e 4A1200.
<1> O nuamero de casas decimais do valor de pardmetro depende do modelo do inversor e da selegdo ND/HD no parametro C6-01. Esse valor possui
duas casas decimais (0.01 A) se o inversor for definido para capacidade maxima aplicavel do motor até 11 kW, e uma casa decimal (0.1 A) se
a capacidade maxima aplicavel do motor for maior do que 11 kW.
<2> Ao ler o valor desse monitor através do MEMOBUS/Modbus, um valor de 8192 equivale a 100% da corrente de saida nominal do inversor.
q
<3> Os valores mostrados sdo especificos para inversores de classe de 200 V. Dobre o valor para inversores de classe de 400 V. Multiplique o valor
por 2.875 para inversores de classe de 600 V.
<4> A resolugdo do visor depende da sele¢io ND/HD no parametro C6-01. Esse valor possui duas casas decimais (0.01 kW) se o inversor for
P p p
definido para a capacidade maxima aplicavel do motor até, e incluindo, 11 kW, e uma casa decimal (0.1 kW) se a capacidade méaxima aplicavel
do motor for maior do que 11 kW.
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& U2: Rastreio de falha

N° . :

e Nivel de saida .
glier;(d). Nome Descrigao analégico Unidade
U2-01 Falha atual Exibe a falha atual. Nenhuma sajda de _

(80) sinal disponivel
U2-02 - Exibe a falha anterior. Nenhuma saida de
Falha anterior ) . . -
(81) sinal disponivel
U2-03 |Referéncia de frequéncia |Exibe a referéncia de frequéncia na falha anterior. Nenhuma saida de 001 Hz
(82) na falha anterior sinal disponivel ’
U2-04 |Frequéncia de saidana |Exibe a frequéncia de saida na falha anterior. Nenhuma saida de 001 Hz
(83) falha anterior sinal disponivel ’
U2-05 |Corrente de saida na falha | Exibe a corrente de saida na falha anterior. Nenhuma saida de <I> <>
(84) anterior sinal disponivel
U2-06 |Velocidade do motor na |Exibe a velocidade do motor na falha anterior. Nenhuma saida de 001 Hz
(85) falha anterior sinal disponivel )
U2-07 |Tensédo de saida na falha |Exibe a tensdo de saida na falha anterior. Nenhuma saida de
: ) . p 0.1 VCA
(86) anterior sinal disponivel
U2-08 |Tensdo dobarramento CC | Exibe a tensdo do barramento CC na falha anterior. Nenhuma saida de 1 VCC
87) na falha anterior sinal disponivel
U2-09 |Poténcia de saida na falha | Exibe a poténcia de saida na falha anterior. Nenhuma saida de 0.1 kW
(88) anterior sinal disponivel :
U2-10 |Referéncia de torque na |Exibe a referéncia de torque na falha anterior. Nenhuma saida de 0.1%
(89) falha anterior sinal disponivel e
U2-11 |Estado do terminal de Exibe o estado do terminal de entrada na falha anterior. Exibido como |Nenhuma saida de _
(8A) entrada na falha anterior |em U1-10. sinal disponivel
U2-12  |Estado do terminal de Exibe o estado de saida na falha anterior. Exibe o mesmo estado exibido|Nenhuma saida de _
(8B) saida na falha anterior em Ul-11. sinal disponivel
U2-13  |Estado da operacdo do  |Exibe o estado de operacdo do inversor na falha anterior. Exibe o mesmo | Nenhuma saida de _
(8C) inversor na falha anterior |estado exibido em U1-12. sinal disponivel
U2-14 Templo de opertgc,iio Exibe o tempo de operagdo cumulativo na falha anterior. Nenhuma saida de .
(8D) cumulativo na falha sinal disponivel
anterior
U2-15 Referéncia deNVelocidade Exibe a referéncia de velocidade da inicializagdo suave na falha anterior. Nenhuma saida de
(7E0) da inicializagdo suave na sinal disponivel 0.01 Hz
falha anterior P
U2-16 |Corrente do eixo Q do Exibe a corrente do eixo Q do motor na falha anterior. Nenhuma saida de 0.10%
(7E1)  |motor na falha anterior sinal disponivel e
U2-17 |Corrente do eixo D do Exibe a corrente do eixo D do motor na falha anterior. Nenhuma saida de 0.10%
(7E2)  |motor na falha anterior sinal disponivel e
U2-19 |Desvio do rotor na falha |Exibe o grau de desvio do rotor quando a falha mais recente ocorreu (o | Nenhuma saida de 0.1°
(7EC) |anterior mesmo estado sera exibido como mostrado em U6-10). sinal disponivel )
Temperatura do Exibe a temperatura do dissipador de calor quando a falha mais recente .
U2-20 emp P p q Nenhuma saida de
(8E) dissipador de calor na ocorreu. sinal disponivel 1°C
falha anterior P
Exibe a temperatura do motor quando a falha mais recente ocorreu.
U2-27 |Temperatura do motor na R . Nenhuma saida de 1°C
(7FA) |falha anterior (NTC) Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos sinal disponivel
CIMR-AO4A0930 e 4A1200.
<1> O namero de casas decimais do valor de pardmetro depende do modelo do inversor e da selegio ND/HD no parametro C6-01. Esse valor possui
duas casas decimais (0.01 A) se o inversor for definido para capacidade maxima aplicavel do motor até 11 kW, e uma casa decimal (0.1 A) se
a capacidade maxima aplicavel do motor for maior do que 11 kW.
<2> Ao ler o valor desse monitor através do MEMOBUS/Modbus, um valor de 8192 equivale a 100% da corrente nominal de saida do inversor.
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€@ U3: Historico de falhas

N° . :
A Nivel de saida .
glEnd. Nome Descrigao analégico Unidade
ex.)
U3-01 até Exibe as primeiras quatro falhas mais recentes.
(;‘103;0;3 Primeira até quarta falha Nenhuma saida de _
mais recente sinal disponive
[800 a ' inal disponivel
803])
Exibe da quinta a décima falha mais recente.
U3-05 até 59 até a 10° falha mais Ap6s dez falhas, os dados da falha mais antiga sdo excluidos. A falha Nenhuma saida de
U3-10 recente mais recente aparece em U3-01, ¢ a proxima falha mais recente em U3-02. sinal disponivel -
(804 a 809) Os dados sdo movidos ao proximo pardmetro de monitoramento cada vez P
que uma falha ocorrer.
U3-11 até Exibe o tempo de operagdo cumulativa quando as primeiras quatro falhas
U3-14 |Tempo de operagao mais recentes ocorreram. .
(94297 |cumulativo da 1 4 4° Nenhuma saida de Ih
[80A a |falha mais recente P
80D])
U3-15 até | Tempo de operagdo Exibe o tempo de operacdo cumulativa quando a quinta até a décima .
U3-20 |cumulativo da 5*a 10* | falhas mais recentes ocorreram. Is\iﬁg%l Hir;laosr?il\(/l:l de 1h
(80E a 813) | falha mais recente P
€ U4: Monitores de manutengio
b Nivel de said
o Ivel de saida .
(End. Nome Descrigcao analogico Unidade
Hex.)
Exibe o tempo de operagdo cumulativo do inversor. O valor do contador
de tempo de operagdo cumulativo pode ser zerado no parametro 04-01.
U4-01 |Tempo de operagdo Use o parametro 04-02 para determinar se o tempo de operagdo deve |Nenhuma saida de
lh
40) cumulativo iniciar quando a energia for ligada ou somente quando o comando Rodar | sinal disponivel
estiver presente. O nimero maximo exibido € 99999, depois dele o valor
¢ redefinido para 0.
U4-02 | Namero de comandos E)}lbe o numero de vezes que o comando Bodar foi inserido. Zera o | Nenhuma saida de
(75) Rodar numero de comandos Rodar usando o pardmetro 04-13. Esse valor sera sinal disponivel 1 vez
redefinido como 0 e a contagem comegara novamente apds atingir 65535. P
Exibe o tempo de operagdo cumulativo do ventilador de refrigeragdo. O
U4-03 |Tempo de operacdo do  |valor padrao do tempo de operagdo do ventilador de refrigeracéo ¢ zerado | Nenhuma saida de
p P p p P g 1h
(67) ventilador de refrigerag@o | no parametro 04-03. Esse valor sera redefinido como 0 ¢ a contagem  |sinal disponivel
comegara novamente apds atingir 99999.
U4-04 | Manutengio do Exibe o tempo de uso do yqntlladpr de refrlgeragao principal como uma Nenhuma saida de ,
. . ~ | porcentagem de sua vida 1til prevista. O parametro 04-03 pode ser usado | _. . p 1%
(7E) ventilador de refrigeracdo para reinicializar esse monitor sinal disponivel
Exibe o tempo de uso do capacitor do circuito principal como uma .
U4-05 Manuteng¢ao do capacitor | porcentagem de sua vida util prevista. O pardmetro 04-05 pode ser usado Nenhyma sa}da de 1%
(70) P p 1age li it p p p sinal disponivel
para reinicializar esse monitor.
06 | Vanutensio do el ds |12 (empo doanutenio o rle do i de s s como [ entuma sidade | 1
(7D6) |desvio de carga suave P gem P P p sinal disponivel
usado para reinicializar esse monitor.
Exibe o tempo de uso de IGBT como uma porcentagem de sua vida util .
U4-07 Manutengao IGBT prevista. O parametro 04-09 pode ser usado para reinicializar esse Nenhuma sa;da de 1%
(7D7) monitor sinal disponivel
U4-08 |Temperatura do Exibe a temperatura do dissipador de calor. 10 V: 100 °C 1°C
(68) dissipador de calor )
U4-09 . ~ Liga todos os segmentos do LED para verificar se o mostrador estd Nenhuma saida de
(5E) Verificagéio do LED funcionando corretamente. sinal disponivel a
U4-10 KWh. 4 digitos inferiores Monitora a poténcia de saida do inversor. O valor é exibido como um |Nenhuma saida de 1 kWh
(50) ’ & numero de 9 digitos, exibido em dois pardmetros de monitoria: U4-10 e |sinal disponivel
U4-11.
Exemplo: )
U411 i, 5 digitos superiores | 12343678.9 kWh & exibido como: Nenhuma saida de 1 MWh
(5D) U4-10: 678.9 kWh sinal disponivel
U4-11: 12345 MWh
U4-13 C te de pi Exibe o valor de corrente mais alto que ocorreu durante o rodar. Nenhuma saida de 0.01 A<I>
(7CF) |-orrente depico sinal disponivel <2>
U4-14 |Frequéncia de saida de  |Exibe a frequéncia de saida quando o valor de corrente mostrado em | Nenhuma saida de 0.01 Hz
(7D0)  |pico U4-13 ocorreu. sinal disponivel )
U4-16 |Estimativa de sobrecarga | Exibe o valor do acumulador de detecgéo de sobrecarga do motor. 100% 10 V: 100% 0.1%
(7D8)  |do motor (oL1) equivale ao nivel de detecgdio de oL1. : ° e
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NO
(End.
Hex.)

Nome

Descrigao

Nivel de saida
analégico

Unidade

U4-18
(7DA)

Selecdo de fonte da
referéncia de frequéncia

Exibe a fonte da referéncia de frequéncia como XY-nn.
X: Indica qual referéncia é usada:

1 = Referéncia 1 (b1-01)

2 = Referéncia 2 (b1-15)

Y-nn: Indica a fonte de referéncia

0-01 = Operador digital

1-01 = Analogico (terminal A1)

1-02 = Analégico (terminal A2)

1-03 = Analogico (terminal A3)

2-02 a 17 = Velocidade multietapa (d1-02 a 17)
3-01 = Comunicagdes MEMOBUS/Modbus
4-01 = Cartdo de opgdes de comunicagio

5-01 = Entrada de pulsos

7-01 =DWEZ

Nenhuma saida de
sinal disponivel

U4-19
(7DB)

Referéncia de frequéncia
da comunicagdo
MEMOBUS/Modbus

Exibe a referéncia de frequéncia fornecida por MEMOBUS/Modbus
(decimal).

Nenhuma saida de
sinal disponivel

0.01%

U4-20
(7DC)

Referéncia de frequéncia
opcional

Exibe a entrada de referéncia de frequéncia fornecida por um cartdo
opcional (decimal).

Nenhuma saida de
sinal disponivel

U4-21
(7DD)

Selegdo da fonte do
comando Executar

Exibe a fonte do comando Rodar como XY-nn.

X: Indica qual fonte de Executar é usada:

1 = Referéncia 1 (b1-02)

2 = Referéncia 2 (b1-16)

Y: Dados de fornecimento de alimentacio de entrada

0 = Operador digital

1 = Terminais externos

3 = Comunica¢des MEMOBUS/Modbus

4 = Cartdo de opg¢des de comunicagdo

7=DWEZ

nn: Dados de estado do limite do comando Rodar

00: Nenhum estado de limite.

01: O comando Rodar foi deixado em execugao quando foi parado no
modo PRG

02: O comando Rodar foi deixado em execugao ao alternar entre uma
operagdo LOCAL e uma REMOTA

03: Esperando o contator de desvio de carga suave apos a inicializagdo
(Uv ou Uvl pisca apés 10 s)

04: Esperando que o periodo “Comando Rodar proibido” termine

05: Parada rapida (entrada digital, operador digital)

06: b1-17 (O comando Rodar ¢ executado na inicializa¢ao)

07: Durante o bloqueio de base enquanto esta na parada por inércia com
temporizador

08: A referéncia de frequéncia estd abaixo da referéncia minima durante
o bloqueio de base

09: Esperando pelo comando Enter

Nenhuma saida de
sinal disponivel

U4-22
(7DE)

Referéncia de
comunicagao
MEMOBUS/Modbus

Exibe os dados de controle do inversor definidos pelo registro de
comunicacdes MEMOBUS/Modbus n° 0001H como numero
hexadecimal de quatro digitos.

Nenhuma saida de
sinal disponivel

U4-23
(7DF)

Referéncia do cartdo de
op¢des de comunicagio

Exibe os dados de controle do inversor definidos por um cartdo opcional
como um numero hexadecimal de quatro digitos.

Nenhuma saida de
sinal disponivel

U4-32
(7FB)

Temperatura do motor
(NTC)

Exibe a temperatura do motor (NTC).
U4-32 exibira “20 °C” quando uma entrada analdgica multifuncional ndo
estiver definida para a entrada do termistor do motor (H1-O00 = 17H).

Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos

CIMR-A4A0930 e 4A1200.

200 °C

U4-37
(1044)

Monitor de localizagdo do
alarme oH

Exibe 0 moédulo onde ocorreu o alarme oH como um niimero binario.

Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos

CIMR-A4A0930 e 4A1200.

Nenhuma saida de
sinal disponivel

U4-38
(1045)

Monitor de localizagdo do
alarme FAn

Exibe 0 mddulo onde ocorreu o alarme FAn como um nimero binario.

Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos

CIMR-A4A0930 ¢ 4A1200.

Nenhuma saida de
sinal disponivel

U4-39
(1046)

Monitor de localizag¢do do
alarme voF

Exibe o modulo onde ocorreu o alarme voF como um numero binario.

Nota: Esse parametro esta disponivel somente nos modelos

CIMR-A4A0930 e 4A1200.

Nenhuma saida de
sinal disponivel

<1> Ao ler o valor desse monitor através do MEMOBUS/Modbus, um valor de 8192 equivale a 100% da corrente nominal de saida do inversor.
<2> A unidade é 1 A em modelos CIMR-ACI4A0930 e 4A1200.
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4 U5: Monitores PID

N° : c
A Nivel de saida .
(AEnd. Nome Descrigao analégico Unidade
ex.)
Ué—% 1 Realimentacdo PID Exibe o valor de realimentagdo PID. 10 V: 100% 0.01%
U5-02 Entrada PID Exibe a quantldNade de entrada PID (desvio entre o ponto de ajuste PID 10 V: 100% 0.01%
(63) ¢ a realimentagdo).
U(Z;g3 Saida PID Exibe a saida de controle PID. 10 V- 100% 0.01%
U(2-5(§4 Ajuste PID Exibe o ponto de ajuste PID. 10 V: 100% 0.01%
US5-05 |Realimentagdo Exibe o 2° valor de realimentagdo PID se a realimentagdo diferencial . o o
(7D2) | diferencial PID for usada (H3-00 = 16). 10 V: 100% 0.01%
. 5 Exibe a diferenca de ambos os valores de realimentagéo se a
U506 |Realimentagéio PID realimentagdo diferencial for usada (U5-01 - US-05). Se arealimentacéo | 10 V: 100% 0.01%
(7D3) |ajustada
J diferencial ndo for usada, U5-01 e U5-06 serdo iguais.
Us-21 | ValorKido coeficiente de | Exibe o valor Ki do coeficiente de economia de energia.
(822) gz&lﬁggg de energia Nota: Esse parametro ndo esta disponivel nos modelos CIMR- Is\llﬁglh Hglgosnail\?; de 0.01
<I>
automaticamente ADO4A0930 e 4A1200.
Us-a2 | ValorKtdo coeficiente de | Exibe o valor Kt do coeficiente de economia de energia.
(523) g;ﬁgﬁggg de energia Nota: ESE& [féggn(;:tr% RZB g(s)té disponivel nos modelos CIMR- ggg%l gir;lgosril‘?; de 0.01
automaticamente e :
<1> Disponivel nas versdes de software 1015 e posteriores.
4 U6: Monitores com estado de operacio
N° . ‘
(End. Nome Descricao N';ﬁLf:g?&')da Unidade
Hex.)
- Exibe o valor da corrente secundaria do motor (1q). A corrente nominal | 10 V: Corrente
U6-01 |Corrente secundaria do e . o . - o
(51) motor (I) secundaria do motor € 100%. nominal secundaria 0.1%
q do motor
U6-02 | Corrente de excitagdo do Exibe ;) valor ca%culadod(!a.c%rrentetde F:)i((:)i(t)%/g:ﬁo do motor (1d). A 10 V: Clorrented' . 019
(52) motor (Id) corrente nominal secundéria do motor é 0. ggrﬁlgﬁorsecun aria 1%
U(g;g3 Entrada ASR Exibe os valores de entrada e saida ao usar o controle ASR. 10V: Frequéncia
max.
U6-04 Saida ASR 10 V: Clorrented' . 0.01%
(55) aida nominal secundéria
do motor
U6-05 |Referéncia da tensdo de |Referéncia da tensdo de saida (Vq) para o eixo Q. . <I>
(59) saida (Vq) 10 V: 200 Vrms 0.1 VCA
U6-06 |Referéncia da tensdo de |Referéncia da tensdo de saida (Vd) para o eixo D. . <>
(5A) saida (Vd) 10 V: 200 Vrms 0.1 VCA
l{gi:(); Saida ACR do eixo Q dE())girl;e(t) g) ;/?é(i))r( (;1% iéida do controle atual relativo a corrente secundaria 10 V- 200 Vims <I> 0.1%
U6-08 . . Exibe o valor de saida do controle atual relativo a corrente secundaria . <I>
(60) Saida ACR do eixo D do motor (eixo D). 110 V: 200 Vrms 0.1%
U6-09 |Compensagdo de fase Exibe o grau da corregdo da fase avangada apds calcular o desviode |10 V: 180° 0.1°
(7C0) |avangada (AB) ABcmp. -10 V: -180° :
U6-10 |Desvio do eixo de Exibe a quantidade de desvio entre os eixos D/Q reais e os eixos y/6 |10 V: 180° 0.1°
(7C1)  |controle (AB) usados no controle do motor. -10 V: -180° :
U6-13  |Detecgao da posi¢do de | Monitora o valor da detec¢ao da posi¢do de fluxo (sensor). 10 V: 180° 0.1°
(7CA) |fluxo (sensor) -10 V: -180° )
U6-14 | Estimativa da posi¢do de |Monitora o valor da estimativa da posi¢ao de fluxo. 10 V: 180° 01°
(7CB) |fluxo (observador) -10 V: -180° ’
U6-18 |Contador PG1 de Monitora o numero de pulsos na detecg@o de velocidade (PG1). .
(7CD) |detecgao de velocidade 10'V: 65536 1 pulso
U6-19 |Contador PG2 de Monitora o niimero de pulsos da detecgdo de velocidade (PG2). .
(7E5)  |deteccdo de velocidade 10V: 65536 1 pulso
U6-20 Bias (}e referéncia de Exibe o valor de bias usado para ajustar a referéncia de frequéncia. 10 V: Frequéncia .
(7D4) frequéncia (Acima/ max 0.1%
Abaixo 2) ’
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N° . .

e Nivel de saida ;
g_llier;(d). Nome Descrigao analogico Unidade
U6-21  |Frequéncia de Exibe a frequéncia adicionada a referéncia de frequéncia principal. B 0.1%
(7D5) | deslocamento e
U6-22  |Movimento de pulso de |Exibe o quanto o rotor foi movimentado a partir de sua ultima posigéo, |10 V: N° de pulsos por 1

(62) Servo zero em pulsos PG (multiplicados por 4). rotacdo
U6-25 | Saida do controle de Monitor de saida do circuito de velocidade ASR. 10 V: Corrente . ,
(6B) realimentacio nominal secundaria 0.01%
¢ do motor
U6-26 | Controle de saida feed- Monitor de saida do controle feed-forward. 10 V: Corrente . ,
(6C) forward nominal secundaria 0.01%
do motor

<1> Os valores mostrados sdo especificos para inversores de classe de 200 V. Dobre os valores para inversores de classe de 400 V. Multiplique os
valores por 2.875 para inversores de classe de 600 V.

4 U8: Monitores do DriveWorksEZ

N° . :
= Nivel de saida ;
g-llier;(cll). Nome Descrigao analogico Unidade
US8-01 até Monitor personalizado DriveWorksEZ 1 a 10
U8-10  |Monitor personalizado .
(19502 |DriveWorksEZ 1 a 10 10 V: 100% 0.01%
1959)
US8-11 até Monitor d le d Monitor de controle de versdo DriveWorksEZ 1 a 3
U8-13 onitor de contrlci e de Nenhuma saida de
(195A a gersao DriveWorksEZ 12 sinal disponivel h
195C)
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Esta Pagina Anulada Intencionalmente

252 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida



Apéndice: C

Atendimento a normas

Este apéndice explica as diretrizes e os critérios para atender as normas CE e UL.
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C.1 Normas Europeias

C.1 Normas Europeias

Figura C.1 Marca CE

A indica conformidade com os regulamentos europeus ambientais ¢ de seguranga. Ela é necessaria para fazer negocios e
transacOes comerciais na Europa.

As normas europeias incluem a Diretiva de Maquindrio para fabricantes de maquinas, a Diretiva de Baixa Tensao para
fabricantes de produtos eletronicos e as diretrizes de compatibilidade eletromagnética (EMC) para controle de ruido.
Este inversor apresenta a marca CE com base nas diretrizes de EMC e na Diretiva de Baixa Tensdo.

* Diretiva de Baixa Tensao: 2006/95/EC

* Diretrizes de EMC: 2004/108/EC

Os dispositivos utilizados em combinagdo com este inversor também devem ser certificados pela CE e exibir a marca CE.
Ao utilizar inversores que exibem a marca CE em combinacgao com outros dispositivos, a responsabilidade final de garantir
a conformidade com as normas CE recai sobre o usuario. Depois de configurar o dispositivo, verifique se as condigdes
atendem as normas europeias.

Nota: Os inversores de classe de 600 V (modelos CIMR-AO5000000) ndo cumprem as normas europeias.

€ Conformidade com a Diretiva de Baixa Tensio CE

Este inversor foi testado de acordo com a norma europeia IEC61800-5-1 e esta em plena conformidade com a Diretiva de
Baixa Tensao.

Para cumprir a Diretiva de Baixa Tensao, certifique-se de atender as seguintes condi¢des ao combinar este inversor com
outros dispositivos:

B Areade uso

Nao use os inversores em areas com polui¢do acima da severidade 2 e da categoria de sobretensdo 3, em conformidade
com [EC664.

B Instalando fusiveis no lado da entrada
Sempre instale fusiveis de entrada. Selecione os fusiveis de acordo com a Tabela C.1.

Tabela C.1 Fusiveis de selegdo de fusiveis de entrada

Tipo de fusivel
Modelo CIMR-AO Fabricante: Modelo
Bussmann Classificagcao de amperagem do fusivel (A)
Trifasico, classe de 200 V
2A0004 FWH-70B 70
2A0006 FWH-70B 70
2A0008 FWH-70B 70
2A0010 FWH-70B 70
2A0012 FWH-70B 70
2A0018 FWH-90B 90
2A0021 FWH-90B 90
2A0030 FWH-100B 100
2A0040 FWH-200B 200
2A0056 FWH-200B 200
2A0069 FWH-200B 200
2A0081 FWH-300A 300
2A0110 FWH-300A 300
2A0138 FWH-350A 350
2A0169 FWH-400A 400
2A0211 FWH-400A 400
2A0250 FWH-600A 600
2A0312 FWH-700A 700

254 YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Rapida



C.1 Normas Europeias

Tipo de fusivel
Modelo CIMR-A] Fabricante: Modelo
Bussmann Classificagao de amperagem do fusivel (A)
2A0360 FWH-800A 800
2A0415 FWH-1000A 1000
Trifasico, classe de 400 V
4A0002 FWH-40B 40
4A0004 FWH-50B 50
4A0005 FWH-70B 70
4A0007 FWH-70B 70
4A0009 FWH-90B 90
4A0011 FWH-90B 90
4A0018 FWH-80B 80
4A0023 FWH-100B 100
4A0031 FWH-125B 125
4A0038 FWH-200B 200
4A0044 FWH-250A 250
4A0058 FWH-250A 250
4A0072 FWH-250A 250
4A0088 FWH-250A 250
4A0103 FWH-250A 250
4A0139 FWH-350A 350
4A0165 FWH-400A 400
4A0208 FWH-500A 500
4A0250 FWH-600A 600
4A0296 FWH-700A 700
4A0362 FWH-800A 800
4A0414 FWH-800A 800
4A0515 FWH-1000A 1000
4A0675 FWH-1200A 1200
4A0930 FWH-1200A 1200
4A1200 FWH-1600A 1600
Trifasico, classe de 600 V
5A0003 <I> FWP-50B 50
5A0004 <> FWP-50B 50
5A0006 <> FWP-60B 60
5A0009 <I> FWP-60B 60
5A0011 <> FWP-70B 70
5A0017 <I> FWP-100B 100
5A0022 <> FWP-100B 100
5A0027 <I> FWP-125A 125
5A0032 </~ FWP-125A 125
5A0041 <> FWP-175A 175
5A0052 <I> FWP-175A 175
5A0062 ~I> FWP-250A 250
5A0077 <I> FWP-250A 250
5A0099 <> FWP-250A 250
5A0125 <I> FWP-350A 350
5A0145 <I> FWP-350A 350
5A0192 <I> FWP-600A 600
540242 <1~ FWP-600A 600

<1> Os inversores de classe de 600 V ndo atendem as normas europeias.
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B Protecao contra materiais perigosos

Ao instalar os inversores de gabinete tipo IP00/aberto, use um gabinete que impeca a entrada de material estranho no
inversor por cima ou por baixo.

B Aterramento

O inversor foi projetado para ser usado em redes T-N (com ponto neutro de terra). Se instalar o inversor em outros tipos
de sistemas aterrados, entre em contato com seu representante Yaskawa para obter instrucgoes.

4 Conformidade com as diretrizes de EMC
Este inversor foi testado de acordo com as normas europeias EN61800-3: 2004.

B Instalagao do filtro de EMC

As seguintes condi¢des devem ser atendidas para garantir a conformidade continua com as diretrizes. Consulte Filtros
de EMC na pdgina 258 para ver uma selegao de filtros de EMC.
Método de instalagao

Verifique as condigdes de instalagdo a seguir para garantir que outros dispositivos e maquinas usados em combinagdo com
este inversor também atendam as diretrizes de EMC.

1. Instale um filtro de ruido de EMC no lado da entrada especificado pela Yaskawa para conformidade com as
normas europeias.

Coloque o inversor e o filtro de ruido de EMC no mesmo gabinete.
Use cabo blindado trangado na fiagdo do inversor e do motor, ou passe a fiagdo por um conduite de metal.
Mantenha a fiagdo o mais curta possivel. Faga o aterramento da malha no lado do inversor e no lado do motor.

PN

A - Inversor D — Conduite de metal

B — Comprimento max. do cabo de 10 E — O fio de aterramento deve ser o
m entre o inversor e o motor mais curto possivel.

C — Motor

Figura C.2 Método de instalacao

5. Verifique se o condutor de aterramento de protegéo estad em conformidade com as normas técnicas e com os
regulamentos de seguranca locais.

ADVERTENCIA! Risco de choque elétrico. Como a corrente de fuga ultrapassa 3.5 mA nos modelos CIMR-ALJ4A0414 e
4A 1200, a IEC 61800-5-1 afirma que a fonte de alimentagdo deve ser desconectada automaticamente em caso de
descontinuidade do condutor de aterramento de protegdo, ou entdo um condutor de aterramento de protegdo com corte
transversal de pelo menos 10 mm? (Cu) ou 16 mm? (Al) deve ser usado. O ndo cumprimento dessas instrugbes pode resultar
em morte ou ferimentos graves.

A - Cabo blindado trangado C — Grampo do cabo (condutor)
B — Painel de metal

Figura C.3 Area de aterramento

6. Conecte um reator de link CC para minimizar a distorcdo harménica. Consulte Indutores de link CC para
conformidade com a EN 61000-3-2 na pagina 259.
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Trifasico, classe de 200 V/400 V

L2 A
i+
PE
R
D
I |
| :
L3—L2—LT
/
K
©) EEEEE] E
HH
@ 2 o -
/ hi
J - +
11 .
! B

A - Certifique-se de que o fio terra G — Motor
esteja aterrado H - Cabo de aterramento blindado
B — Superficie de aterramento | — Grampo do cabo
(remova toda a tinta ou selante) J — Placa de aterramento (raspe
C —Placa de metal qualquer tinta visivel)
D - Painel do gabinete K - Filtro de ruido de EMC

E - Inversor
F — Cabo do motor (cabo blindado
trangado, compr. max. 10 m)

Figura C.4 Instalagao do filtro de EMC e do inversor para conformidade CE (trifasico, classe de 200 V/400 V)

YASKAWA ELECTRIC TOPP C710616 41C Inversor YASKAWA CA - A1000 Manual de Referéncia Réapida

257

a Atendimento a normas



C.1 Normas Europeias

B Filtros de EMC

Instale o inversor com os filtros de EMC listados abaixo para atender aos requisitos da norma EN61800-3.
Tabela C.2 Filtros EN61800-3

Dados do filtro (Fabricante: Schaffner)
Modelo CIMR-ALO] . Corrente nominal Dimensodes .
Tipo (A) Peso (Ib) [L x P x A] (pol) Y x X (pol) Figura
Trifasico, classe de 200 V
2A0004
2A0006 FS5972-10-07 10 2.6 5.6 x1.8x13.0 4.5%x12.3
2A0008
2A0010
2A0012 FS5972-18-07 18 2.9 5.6 x1.8x13.0 4.5x%x12.3
1
2A0018
2A0021 FS5972-35-07 35 4.6 8.1 x2.0x14.0 6.9 x13.2
2A0030
2A0040
PTG FS5972-60-07 60 8.8 9.3 x2.6x16.1 8.1 x154
2A0069
e FS5972-100-35 100 7.5 3.5x59x13.0 2.6 x10.0
2A0110
T FS5972-170-40 170 13.2 4.7x6.7x17.8 4.0 x14.4 2
2A0169
AT FS5972-250-37 250 25.8 5.1 x9.5x24.0 3.5%x19.6
2A0250
NG FS5972-410-99 410 23.1 10.2x4.5%x15.2 9.3x4.7
3
2A0360
NI FS5972-600-99 600 243 10.2 x 5.3 x 15.2 9.3 x4.7
Trifasico, classe de 400 V
4A0002
4A0004
L FS5972-10-07 10 24 5.6x1.8x13.0 45x123
4A0007
4A0009
ATOIL FS5972-18-07 18 3.7 5.6 x1.8x13.0 4.5%x12.3
1
4A0018
4A0023 FS5972-35-07 35 4.6 8.1 x2.0x14.0 6.9 x13.2
4A0031
4A0038
4A0044 FS5972-60-07 60 8.8 9.3 x2.6x16.1 8.0x 154
4A0058
4A0072
4AD088 FS5972-100-35 100 7.5 3.5%x59x13.0 2.6 x 10.0
4A0103 5
4A0139 FS5972-170-35 170 10.4 4.7x6.7%x17.8 4.0 x 14.4
4A0165
4A0208 FS5972-250-37 250 25.8 5.1 x9.5x24.0 3.5%x19.6
4A0250
4A0296 FS5972-410-99 400 23.1 10.2 x4.5x15.2 9.3x47
4A0362
4A0414
T FS5972-600-99 600 243 10.2 x 5.3 x 15.2 9.3 x4.7 3
4A0675 FS5972-800-99 800 69.4 11.8 x 6.3 x 28.2 10.8 x 8.3
4A0930 FS$5972-600-99 <> 600 243 102 x53 % 15.2 93 x47
4A1200 FS5972-800-99 <I> 800 69.4 11.8x28.2%6.3 10.8 x 8.3

<I> Conecte dois do mesmo filtro em paralelo.
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Figura 3

Figura C.5 Dimensées do filtro de EMC

B Indutores de link CC para conformidade com a EN 61000-3-2

Tabela C.3 Indutores de link CC para redugao harménica

Modelo do inversor Indutores de link CC
CIMR-AO] Modelo | Classificagao
Unidades trifasicas de 200 V
2A0004 54 A
UZDA-B ’
2A0006 8 mH
Unidades trifasicas de 400 V
4A0002 32 A
UZDA-B .
4A0004 28 mH
Nota: Entre em contato com a Yaskawa para obter informagdes sobre indutores de link CC para outros modelos.
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C.2 Normas UL e CSA

€ Conformidade com normas UL

A marca UL/cUL se aplica a produtos dos Estados Unidos e Canada. Ela indica que a UL realizou testes e avaliagdo dos
produtos e determinou que suas normas rigidas de seguranca do produto foram cumpridas. Para que um produto receba a
certificagdo UL, todos os componentes internos desse produto também devem receber essa certificagao.

C US
LISTED

Figura C.6 Marca UL/cUL

Este inversor foi testado em conformidade com a norma UL508C e esta em conformidade com os requisitos UL. As
condigoes descritas a seguir devem ser atendidas para manter a conformidade ao utilizar este inversor em combinagdo com
outros equipamentos:

B Area de instalacio

Nao instale o inversor em uma area com grau de poluicao superior a 2 (norma UL).

B Fiacao do circuito de poténcia

A Yaskawa recomenda o uso de terminais de crimpagem de circuito fechado em todos os modelos de inversores. A
aprovagdo UL/cUL exige o uso de terminais de crimpagem de circuito fechado ao fazer a fiagdo dos principais terminais
do circuito do inversor nos modelos CIMR-AO2A0110 a 2A0415 ¢ 4A0058 a 4A1200. Para crimpagem, use somente
ferramentas recomendadas pelo fabricante de terminais. Consulte Tamanho de terminais de crimpagem de circuito
fechado na pagina 260 para ver as recomendacdes de terminais de crimpagem de circuito fechado.

Recomendagdes de terminais de crimpagem de circuito fechado

A Yaskawa recomenda o uso de terminais de crimpagem de circuito fechado em todos os modelos de inversores. A
aprovagdo UL/cUL exige o uso de terminais de crimpagem ao fazer a fiacdo dos terminais do circuito de poténcia do
inversor nos modelos CIMR-ACI2A0110 a 2A0415 ¢ 4A0058 a 4A1200. Utilize apenas ferramentas de crimpagem
especificadas pelo fabricante do terminal de crimpagem. A Yaskawa recomenda os terminais de crimpagem feitos pela
JST e Tokyo DIP (ou equivalentes) para a tampa de isolamento.

A Tabela C.4 faz a correspondéncia entre o calibre dos fios ¢ os tamanhos dos parafusos dos terminais com os terminais
e ferramentas de crimpagem e tampas de isolamento recomendados pela Yaskawa. Consulte a tabela apropriada de
Especificagdes de calibre dos fios e torque para saber qual € o calibre dos fios e tamanho de parafuso do seu modelo de
inversor. Faga os pedidos com um representante da Yaskawa ou com o departamento de vendas da Yaskawa.

Os tamanhos e valores dos terminais de crimpagem de circuito fechado listados na Tabela C.4 sao recomendagdes da
Yaskawa. Consulte os codigos locais para saber quais as selegoes adequadas.

Tabela C.4 Tamanho de terminais de crimpagem de circuito fechado

; Numero do Ferramenta ‘Tampa de

Calibre dos Fios Pa::rumsiz;do do g'?'gi?:; de N° da maquina Boca de crimpagem lsohﬁ,"(“%nto Cédigo 1>
crimpagem modelo
2 mm? M4 R2-4 YA-4 AD-900 TP-003 100-054-028
14 AWG

35755 mm> M4 R5.5-4 YA-4 AD-900 TP-005 100-054-029
12/10 AWG M5 R5.5-5 YA-4 AD-900 TP-005 100-054-030
M4 8-4 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-031
881;n\§vné M5 R8-5 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-032
M8 R8-8 YA-4 AD-901 TP-008 100-061-111
M4 14-NK4 YA-4 AD-902 TP-014 100-054-033
M5 R14-5 YA-4 AD-902 TP-014 100-054-034
é“Af% M6 R14-6 YA5 AD-952 TP-014 100-051-261
M8 R14-8 YA-5 AD-952 TP-014 100-054-035
M10 R14-10 YA-5 AD-952 TP-014 100-061-112
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Numero do Ferramenta Tampa de
q q Parafusos do modelo isolamento .
Calibre dos Fios : : 1 <1>
terminal | do terminalde |  N° da maquina Boca de crimpagem N° do Codigo
crimpagem modelo
M6 R22-6 YA-5 AD-953 TP-022 100-051-262
2
izAf% M8 R22-8 YA-5 AD-953 TP-022 100-051-263
M10 R22-10 YA-5 AD-953 TP-022 100-061-113
30 /38 mm? MS R38-8 YA-5 AD-954 TP-038 100-051-264
32 AWG M10 R38-10 YA-5 AD-954 TP-038 100-061-114
50 / 60 mm> M8 R60-8 YA-5 AD-955 TP-060 100-051-265
1 AWG
1/0 AWG M10 R60-10 YF-1, YET-300-1 TD-321, TD-311 TP-060 100-051-266
1/0 AWG x 2P
1 AWGx 2P
S A op M10 38-L10 YF-1, YET-150-1 TD-224, TD-212 TP-038 100-051-556
80 mm?
2/0/3/0 AWG M10 80-10 YF-1, YET-300-1 TD-323, TD-312 TP-080 100-051-267
2/0 AWG x 2P
3/0 AWG x 2P M10 80-L10 YF-1, YET-150-1 TD-227, TD-214 TP-080 100-051-557
3/0 AWG x 4P M12 80-L12 YF-1, YET-300-1 TD-323, TD-312 TP-080 100-051-558
100 mm? YF-1, YET-300-1 TD-324, TD-312
4/0 AWG LA R100-10 YF-1, YET-150-1 TD-228. TD-214 TP-100 100-051-269
40 AWG x 2P M10 100-L10 YF-1, YET-150-1 TD-228, TD-214 TP-100 100-051-559
4/0 AWG x 4P M12 100-L12 YF-1, YET-300-1 TD-324, TD-312 TP-100 100-051-560
150 mm? M10 R150-10 YF-1. YET-150-1 TD-229, TD-215 TP-150 100-051-272
250/300 kemil MI12 R150-12 YF-1, YET-300-1 TD-325, TD-313 TP-150 100-051-273
250 kemil x 2P M10 150-L10 YF-1, YET-150-1 TD-229, TD-215 TP-150 100-051-561
250 kcm@l x 4P
300 kemil x 2P MI12 150-L12 YF-1, YET-300-1 TD-325, TD-313 TP-150 100-051-562
300 kemil x 4P
200 mm? M10 200-10 YF-1, YET-300-1 TD-327, TD-314 TP-200 100-051-563
350 kemil
200 kcmh M12 R200-12 YF-1, YET-300-1 TD-327, TD-314 TP-200 100-051-275
350 kemil x 2P
200 kil x 2P M12 200-L12 YF-1, YET-300-1 TD-327, TD-314 TP-200 100-051-564
325 mm? M10 325-10 YF-1, YET-300-1 TD-328, TD-315 TP-325 100-051-565
500 kemil
600 / 650 kemil
500 kemil * 2P M12 325-12 YF-1, YET-300-1 TD-328, TD-315 TP-325 100-051-277
600 kemil x 2P

<1> Os cédigos se referem a um conjunto de trés terminais de crimpagem e trés tampas de isolamento. Prepare a fiagao de entrada e saida usando
dois conjuntos para cada conexao.
Exemplo 1: Modelos com 300 kemil para entrada e saida precisam de um conjunto de terminais de entrada e um conjunto de terminais de saida,
de modo que o usudrio deve solicitar dois conjuntos de [100-051-272].
Exemplo 2: Modelos com 4/0 AWG x 2P para entrada e saida precisam de dois conjuntos de terminais de entrada e dois conjuntos de terminais
de saida, de modo que o usudrio deve solicitar quatro conjuntos de [100-051-560].

Nota: Nas conexdes da fiagdo, use terminais isolados de crimpagem ou tubulagdo termorretratil isolada. Os fios devem ter uma temperatura

maxima admissivel continua de 75 °C 600 VCA com isolamento de bainha de vinil aprovado pela UL.

Instalagao de fusiveis de entrada

Forneca protegao do ramal de poténcia utilizando os fusiveis listados em Instalando fusiveis no lado da entrada na pagina
254
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B Fiacao de baixa tensao para terminais do circuito de controle

Use fios de baixa tensdo com condutores de circuito NEC classe 1. Consulte os cddigos nacionais, estaduais ou municipais
para fiagdo. Use uma alimentagdo classe 2 para o terminal de circuito de controle quando ndo estiver usando a alimentagao
de controle interna do inversor. Consulte o0 NEC Artigo 725, Circuitos de controle remoto, sinalizac¢ao e energia limitada
de classes 1, 2 e 3 para conhecer os requisitos a respeito de condutores de circuito de classe 1 e fontes de alimentagao de

classe 2.
Tabela C.5 Alimentagao do terminal de circuito de controle
Entrada/Saida Sinal do terminal Especificagoes da fonte de alimentagao

Saidas de coletor aberto P1, P2, PC, DM+, DM- Exige fonte de alimentagdo classe 2
Use a fonte de alimentagdo interna LVLC do inversor.

Entradas digitais S1a 88, SC, HC, HI, H2 Use a classe 2 para fonte de alimentagdo externa.
Entradas/Saidas analégicas 1V, -V, Al, A2, A3, AC, AM, FM Use a fonte de alimentagdo interna LV~LC do inversor.
Use a classe 2 para fonte de alimentagdo externa.

B Classificagao de curto-circuito do inversor

O inversor ¢ adequado para uso em um circuito com capacidade de entrega de até 100,000 RMS amperes simétricos,
maximo de 240 VCA (classe de 200 V), maximo de 480 VCA (classe de 400 V) e maximo de 600 VCA (classe de 600
V) quando protegido por fusiveis Bussmann tipo FWH ou FWP, conforme especificado em Instalando fusiveis no lado
da entrada na pagina 254.

€ Conformidade com as normas CSA

Figura C.7 Marca CSA

Bl CSA para equipamento de controle industrial
O inversor ¢ certificado pela CSA como equipamento de controle industrial classe 3211.
Especificamente, o inversor ¢ certificado para: CAN/CSA C22.2 N° 04-04 e CAN/CSA C22.2 N° 14-05.

€ Protegio contra sobrecarga do motor do inversor

Ajuste o parametro E2-01 (corrente nominal do motor) para o valor apropriado a fim de ativar a protecao contra sobrecarga
do motor. A prote¢ao contra sobrecarga interna do motor € listada na UL e estd de acordo com a NEC e CEC.

B E2-01: Corrente nominal do motor
Intervalo de configuracao: Depende do modelo
Configuragdo padrdo: Depende do modelo

O parametro E2-01 protege o motor quando o parametro L1-01 ndo esta definido como 0. O padrdo para L1-01 ¢ 1, que
ativa a prote¢do para motores de indugdo padrao.

Se o autoajuste tiver sido realizado com sucesso, os dados do motor inseridos em T1-04 serdo gravados automaticamente
no parametro E2-01. Se o autoajuste ndo tiver sido realizado, insira manualmente a corrente nominal correta do motor no

parametro E2-01.
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Bl L1-01: Selegao da proteg¢ao contra sobrecarga do motor

O inversor possui uma fungdo de protecao eletronica de sobrecarga (oL.1) com base no tempo, corrente de saida e frequéncia
de saida que protege o motor contra superaquecimento. A fungdo de sobrecarga térmica eletronica é reconhecida pela UL
e, por isso, ndo precisa de relé térmico externo para operagdo de motor tnico.

Esse parametro seleciona a curva de sobrecarga do motor usada de acordo com o tipo de motor aplicado.

Tabela C.6 Configuragdes de protegcao contra sobrecarga

Config. Descrigao

0 Desativado A protecdo interna contra sobrecarga do motor do inversor esta desativada.

Seleciona as caracteristicas de protecdo para um motor autorrefrigerado padrdo com recursos
de refrigeracao limitados ao funcionar abaixo da velocidade nominal. O nivel de detecgéo de

1 Motor padréio refrigerado por ventilador sobrecarga do motor (oL1) é reduzido automaticamente quando esta em execugao abaixo da
velocidade nominal do motor.
Seleciona as caracteristicas de protegdo para um motor com capacidade de autorresfriamento
2 Motor especial para inversores com dentro de um intervalo de velocidades de 10:1. O nivel de detecg@o de sobrecarga do motor
intervalo de velocidades de 1:10 (oL1) é reduzido automaticamente quando esta em execugdo abaixo de 1/10 da velocidade
nominal do motor.
. . Seleciona as caracteristicas de prote¢do para um motor com capacidade de autorresfriamento
Motor vetorial com um intervalo de : : . ; - ~ f
3 velocidades de 1:100 em qualquer velocidade, incluindo velocidade zero (motor com refrigeracdo externa). O nivel

de deteccao de sobrecarga do motor (oL 1) ¢ constante em todo o intervalo de velocidades.

Seleciona as caracteristicas de protegdo para um motor PM de torque variavel. O nivel de

4 Mot or de im permanente com torque deteccdo de sobrecarga do motor (oL 1) ¢ reduzido automaticamente quando esta em execugdo
variavel X . h
abaixo da velocidade nominal do motor.
5 Motor de ima permanente com torque Seleciona as caracteristicas de prote¢do para um motor PM de torque constante. O nivel de
constante deteccdo de sobrecarga do motor (oL1) ¢ constante em todo o intervalo de velocidades.
Seleciona as caracteristicas de protecdo para um motor autorrefrigerado padrao com recursos
6 Motor padrao refrigerado por ventilador |de refrigeragdo limitados ao funcionar abaixo da velocidade nominal. O nivel de detec¢ao de
(50 Hz) sobrecarga do motor (oL 1) ¢ reduzido automaticamente quando esta em execugdo abaixo da

velocidade nominal do motor.

Ao conectar o inversor a mais de um motor para operagao simultanea, desative a protecao de sobrecarga eletronica (L1-01
=0) e conecte cada motor com seu proprio relé de sobrecarga térmica do motor.

Ative a protegdo contra sobrecarga do motor (L1-01 =1 a 5) ao conectar o inversor a um unico motor, a menos que outro
dispositivo de prevengdo de sobrecarga do motor esteja instalado. A fungdo de sobrecarga térmica eletronica do inversor
causa uma falha oL 1, que desliga a saida do inversor e evita superaquecimento adicional do motor. A temperatura do motor
¢ calculada continuamente enquanto o inversor estiver ligado.

H L1-02: Tempo da protecao contra sobrecarga do motor
Intervalo de configuracdo: 0.1 a 5.0 min
Padrao de fabrica: 1.0 min

O parametro L.1-02 determina quanto tempo o motor pode operar antes de ocorrer uma falha o1 quando o inversor estiver
funcionando a 60 Hz e a 150% da poténcia de amperagem em carga total (E2-01) do motor. O ajuste do valor de L.1-02
pode deslocar o conjunto de curvas de oL1 para cima do eixo y do diagrama abaixo, mas nao alterara a forma das curvas.

Tempo (min)
W0 N b S—
7 N L
3N
Partida a frio
[T DS HR
oa| B |
. : . Partida a quente
0.1 ; Corrente do motor (%)
0 100 150 200 (E2-01 =100 %)

Figura C.8 Tempo da protecdo contra sobrecarga do motor
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@ Notas de precaugées do dissipador de calor externo (gabinete tipo IP00/aberto)

Ao usar um dissipador de calor externo, a conformidade UL exige que os capacitores expostos do circuito de poténcia
sejam cobertos para evitar acidentes com o pessoal ao redor.

A parte do dissipador de calor externo que se projeta para fora pode ser protegida com o gabinete ou com uma tampa
adequada do capacitor depois de ser concluida a instalagcdo do inversor. Use a Tabela C.7 para fazer a correspondéncia
entre os modelos de inversor e as tampas de capacitor disponiveis. Faca pedidos de tampas de capacitores com um
representante da Yaskawa ou diretamente com o departamento de vendas da Yaskawa.

Tabela C.7 Tampa do capacitor

Modelo CIMR-AOI Numero de codigo Modelo Figura
2A0110 100-061-273 ECAT31875-11
2A0138 100-061-274 ECAT31876-11
2A0169
100-061-275 ECAT31877-11
2A0211
2A0250
100-061-277 ECAT31726-11
2A0312
2A0360
100-061-278 ECAT31698-11
2A0415
4A0058 100-061-273 ECAT31875-11
4A0072 100-061-274 ECAT31876-11
4A0088 Figura C.9
100-061-276 ECAT31878-11
4A0103
4A0139
100-061-275 ECAT31877-11
4A0165
4A0208 100-061-277 ECAT31726-11
4A0250
4A0296 100-061-278 ECAT31698-11
4A0362
4A0414 100-061-279 ECAT31740-11
4A0515
100-061-280 ECAT31746-11
4A0675
440930 100-061-281 <> ECAT31741-11 Fi C.10
4A1200 o ) e
5A0041
100-061-274 ECAT31876-11
5A0052
5A0062
5A0077 100-061-275 ECAT31877-11
5A0099 Figura C.9
5A0125
100-061-277 ECAT31726-11
5A0145
5A0192
100-061-278 ECAT31698-11
5A0242

<I> Exige dois conjuntos.

Nota: O modelo CIMR-ALI4A1200 esta em conformidade com UL quando o ar que entra no painel ou gabinete instalado no inversor esta a
45 °C ou mais frio. Para obter mais informagdes, entre em contato com seu representante Y askawa mais proximo ou com nosso escritorio
de vendas.
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4 4

D
A —Inversor (painel externo) D - Parafusos de instalagao
B - Inversor (painel interno) E - Tampa do capacitor

C — Abertura para os capacitores
Figura C.9 Tampa do capacitor

A —Inversor (painel externo) D - Parafusos de instalagao
B — Abertura para os capacitores E — Tampa do capacitor
C —Inversor (painel interno)

Figura C.10 Tampa do capacitor (4A0930, 4A1200)
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C.3 Funcao de entrada de desativacao segura

@ Especificagdes

Duas entradas de desativagao segura e uma saida EDM de acordo com ISO13849-1 categoria 3

Enradas/Saidas PLd, IEC61508 SIL2. <I>
Tempo de operagio O tempo da abertura da entrada até a parada de saida do inversor ¢ inferior a 1 ms.
Taxa de demanda
: PFD = 5.15E°
Probabilidade de baixa
falha Taxa de demanda alta/ o
continua PFH =1.2E

As entradas de desativacdo segura atendem a todos os requisitos do nivel de desempenho (PL) d

R EECERIETo de acordo com 1SO13849-1 (CC de EDM considerado). </~

<I> Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas ndo sdo certificados para
EN61800-5-1, ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagdo: Classe 1.

& Precaucdes

Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas néo sdo certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagao: Classe 1.

PERIGO! Risco de movimentagédo inesperada. O uso indevido da fungéo de desativagdo segura pode resultar em ferimentos graves
ou até em morte. Certifique-se de que todo o sistema ou maquinario no qual a fungao de desativagdo segura é utilizada esteja em
conformidade com os requisitos de seguranga. Ao implementar a fungdo de desativagdo segura no sistema de seguranga de uma
maquina, realize uma avaliagdo completa dos riscos para o sistema inteiro a fim de assegurar o cumprimento das normas de seguranca
relevantes.

PERIGO! Risco de movimentag&o inesperada. Ao utilizar um motor PM, mesmo que a saida do inversor esteja desligada pela fungdo
de desativagdo segura, uma pane nos dois transistores de saida pode fazer a corrente fluir pelo enrolamento do motor, o que resulta
em movimento do rotor com um &ngulo maximo de 180 graus (eletricamente). Certifique-se de que uma situagdo dessas néo tenha
efeito sobre a seguranga da aplicagdo ao utilizar a funcao de desativagdo segura.

PERIGO! Risco de movimentagédo inesperada. a fungdo de desativagdo segura pode desligar a saida do inversor, mas néo corta a
alimentacéo para ele e ndo isola eletricamente a saida do inversor a partir da entrada. Sempre desligue a alimentagdo para o inversor
ao executar a manutengéo ou instalagbes no lado de entrada ou de saida do inversor.

ADVERTENCIA! Risco de movimentacéo inesperada. Ao usar entradas de desativagdo segura, certifique-se de remover os links de
fios entre os terminais H1, H2 e HC que foram instalados antes do envio. Deixar de fazer isso impedira que o circuito de desativagdo
segura funcione adequadamente e pode causar lesées ou até mesmo a morte.

ATENGAO: Todos os recursos de seguranca (incluindo a desativacdo segura) devem ser inspecionados diaria e periodicamente. Se
o sistema nao estiver funcionando normalmente, existe risco de acidente pessoal grave.

ATENGAO: Somente um técnico qualificado com conhecimento aprofundado do inversor, do manual de instrugdes e das normas de
seguranga deve ser autorizado a conectar, inspecionar e fazer a manutengéo da entrada da desativagdo segura.

ATENGAO: Do momento em que as entradas de terminal H1 e H2 sdo abertas, leva até 1 ms para que a saida do inversor se feche
completamente. A configuragdo da sequéncia para acionar os terminais H1 e H2 deve se certificar de que ambos os terminais
permanegam abertos durante pelo menos 1 ms a fim de interromper corretamente a saida do inversor.

ATENGAO: O monitor de desativagéo segura (terminais de saida DM+ e DM-) ndo deve ser usado para qualquer outro propésito além
de monitorar o estado da desativagdo segura ou descobrir um defeito nas entradas de desativagdo segura. A saida do monitor ndo é
considerada uma saida segura.

ATENGAO: Ao utilizar a funcdo de desativagdo segura, use apenas filtros de EMC recomendados em Filtros de EMC na pégina
258.

€ Usando a fungio de desativagido segura

Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas néo sdo certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagao: Classe 1.

As entradas de desativagdo segura fornecem uma funcao de parada em conformidade com “Desativagdo segura de torque”,
conforme definido em IEC61800-5-2. As entradas da desativagao segura foram projetadas para atender aos requisitos de
ISO13849-1, categoria 3 PLd e IEC61508, SIL2.

Um monitor de estado de desativagdo segura para detec¢do de erros também ¢ fornecido no circuito de seguranca.

B Circuito de desativagao segura

Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas nao sio certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagdo: Classe 1.

O circuito de desativagdo segura consiste em dois canais de entrada independentes que podem bloquear os transistores de
saida e proporcionar um canal de monitoramento para indicar o estado desses canais de entrada.
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A entrada pode usar a fonte de alimentagdo interna do inversor ou uma fonte de alimentagdo externa e suportara os modos
fonte/dreno. O modo selecionado para os terminais de entrada digital S1 a S8 pelo interruptor S3 também sera usado para
as entradas de desativacdo segura. Consulte Chave de modo dreno/fonte para entradas digitais na pdgina 71 para obter
mais informagaoes.

O monitor de desativagdo segura usa uma saida de fotoacoplador de canal Gnico. Consulte Terminais de saida na pagina
67 para saber quais sdo as especificagdes de sinal ao usar essa saida.

Alimentag&o principal

E L 24 Vee PI
Relé de seguranga ou PLC ci?gjitge
com recurso de seguranga i

Yy vy
Yy vy

Jumper S3
Ajuste:
SINK

Chave de
saidas

f
N Modiode p

=} Blogueio de porta 1

Lo s

oqueio de porta 2

Figura C.11 Exemplo de fiacdo da funcao de desativagdo segura (modo dreno)

B Desativar e ativar a saida do inversor (“Desativacao segura de torque”)

Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas nao sao certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagdo: Classe 1.

A Figura C.12 ilustra a operacao de entrada da desativacdo segura.

O motor para
Frequéncia por inércia
de saida . Executar comando deve ser
" liberado para desabilitar a
desativagéo segura O inversor esta pronto
para a operagao
Comando Rodar Executar ‘ Parar
OFF (Desligado) I’
—_— (Desativagao de
Entrada H1, H2 ON (Ligado) seguranga ativada)
(Desativagéo de 1
seguranca desativada) i
Saida do Operagéao normal Desativagdo segura de !orqueX Bloqueio base (nédo seguro!)
inversor

Figura C.12 Operacao de desativagao segura

Entrando no estado “Desativacdo segura de torque”

Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas nao sio certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagdo: Classe 1.

Sempre que uma ou ambas as entradas de desativagdo segura estiverem abertas, o torque do motor sera desligado ao desligar
a saida do inversor. Se o motor estava funcionando antes das entradas de desativacdo segura serem abertas, ele entrara em
parada por inércia, independente do método de parada programado no parametro b1-03.

Note que o estado “Desativacao segura de torque” s6 pode ser obtido ao usar a fun¢do de desativacdo segura. Remover o
comando Rodar para o inversor e desliga a saida (bloqueio de base), mas ndo cria o estado “Desativacdo segura de torque”.

Nota: Para evitar uma parada descontrolada durante a operag@o normal, certifique-se de que as entradas da desativagdo segura estdo abertas
em primeiro lugar quando o motor tiver parado completamente.

Voltando ao funcionamento normal apés a desativagao segura

Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas nao sao certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagdo: Classe 1.

A fungao de desativacao segura sé pode ser desativada quando um comando Rodar nao estiver ativo.

Se a desativagdo segura tiver sido ativada durante a parada, ligue ambas as entradas de desativagao segura desativando
“Desativacao segura de torque” para retornar a operagao normal.

Se a desativagdo segura estava ativada durante o rodar, remova o comando Executar e ligue as entradas da desativagao
segura antes de reiniciar o inversor.
B Funcao de saida do monitor de desativagado segura e visor do operador digital

Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas nao sao certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagdo: Classe 1.

A Tabela C.8 explica a saida do inversor e o estado do monitor de desativagdo segura dependendo das entradas da
desativagdo segura.
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Tabela C.8 Entrada de seguranca e estado do terminal EDM
Estado de entrada da desativacao segura Monitor de estado da

: = Estado de saida do Visor do operador
desativagao segura, . o
Entrada 1, H1-HC Entrada 2, H2-HC DM& DM_g inversor digital
Desativado com seguranga,
DESLIGADO DESLIGADO DESLIGADO “Desativagao segura de Hbb (pisca)
torque”
Desativado com seguranga,
LIGADO DESLIGADO LIGADO “Desativagdo segura de HbbF (pisca)
torque”
Desativado com seguranga,
DESLIGADO LIGADO LIGADO “Desativagdo segura de HbbF (pisca)
torque”
LIGADO LIGADO LIGADO Bloqueio de base, Exibigéio normal

pronto para operagdo

Monitor de estado da desativagdo segura

Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas néo sdo certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagdo: Classe 1.

Com a saida do monitor de desativacdo segura (terminais DM+ e DM-), o inversor fornece um sinal de realimentac¢do do
estado de seguranca. Esse sinal deve ser lido pelo dispositivo que controla as entradas da desativagdo segura (PLC ou um
relé de seguranga) a fim de proibir a saida do estado “Desativacdo segura de torque” em caso de defeito do circuito de
seguranca. Consulte o manual de instru¢des do dispositivo de seguranga para obter detalhes sobre essa fungao.

Visor do operador digital
Nota: Os terminais H1, H2, DM+ e DM- nos modelos de classe de 600 V foram projetados conforme a funcionalidade, mas néo sdo certificados
para EN61800-5-1 e ISO13849 categoria 3, IEC/EN61508 SIL2, classe de isolagao: Classe 1.
Quando ambas as entradas de desativac@o segura estiverem abertas, “Hbb” piscara no visor do operador digital.

Se um canal da desativagdo segura estiver ligado e o outro desligado, “HbbF” piscard no visor para indicar que ha um
problema no circuito de seguranca ou no inversor. Esse display ndo deve aparecer em condi¢des normais se o circuito de
desativacdo segura for utilizado corretamente. Consulte Codigos de alarmes, causas e possiveis solugoes na pdagina
148 para resolver possiveis erros.
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